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Safety Information

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions

« This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or
industrial setting.

« This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction concerning use of the appliance
in a safe way and understand the hazards involved. Children shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall
not be made by children without supervision.

« This appliance is not intended for use by persons including children with reduced physical, sensory or mental capabilities, or lack

of experience and knowledge, unless they have been given supervision or instruction concerning use of the appliance by a person

responsible for their safety.

Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

If the cord set is damaged, it must be replaced by a special cord set available from the manufacturer or its service agent.

« This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot vacuum while it is operating.

« Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level without a protective barrier.

» Do not place the robot vacuum upside down. Do not move the robot vacuum by using its LDS laser sensor cover, cover, or bumper
as a handle.

« Do not install, charge, or use this robot vacuum outdoors, in bathrooms, or near a pool.

« A hazard may occur if the appliance runs over the supply cord.

« Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot vacuum from bumping into and damaging them.

« Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum regardless of whether it is stationary or moving.

« Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot vacuum.

« Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.

« Do not vacuum up hard or sharp objects.

« The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

« Do not wipe the robot vacuum or station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the
parts before reinstalling and using them.

« Make sure the robot vacuum is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

Please use this product in accordance with the instructions in the user manual. Users are responsible for any loss or damage arising

from improper use of this product.

Do not use the robot vacuum at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor with liquids or sticky substances.

« When a voice message "Network connected successfully” is heard, the device has a successful connection with the network and
has stored the Wi-Fi SSID and password. The information will be used for network-related services, and the personal data processing
should be referred to the Privacy Policy.

Battery and Charging WARNINGS

CAUTION: In order to avoid a hazard due to inadvertent resetting of the thermal cut-out, this appliance must not be supplied through an
external switching device, such as a timer, or connected to a circuit that is regularly switched on and off by the utility.

« Do not use any third-party battery, cord set, or omni station. The robot vacuum can only be used with the OV31-JZEU omni station.

« Do not charge non-rechargeable batteries.

« No action needed from users to shift the power frequency between 50 Hz and 60 Hz, and the product can adapt itself for both 50 Hz
and 60 Hz.

« Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or omni station on your own.

» Do not place the omni station near a heat source.

« Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the omni station's charging contacts.
» Do not expose the appliance or battery to excessive temperatures.



« Be aware of the risk of terminals of the battery-operated appliance or battery being short-circuited by metal objects. ﬁ For indoor use only. |_|!_||_| Before use, read the instructions.
« If the robot vacuum won't be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool, dry place.

; _di i Laser Safety Information

Recharge the robot vacuum at least onc.e eYery 3 m?nths to ?VOI(,:I over.dls.charglng the battery. The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 and EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for Class 1laser products.
« Do not damage the battery when removing it to avoid short circuits or liquid leakage. If the battery leaks, keep the Please avoid direct eye contact with it during use.

fluid from touching your skin or clothes, and wipe it away immediately with a dry cloth. Then send the battery to an CLASS 1LASER PRODUCT

appropriate recycling facility or the designated after-sales service team to properly dispose of it. CONSUMER LASER PRODUCT
« The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the robot EN 50689:2021

vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and regulations

of the country or region it is used in. EU Declaration of Conformity
« When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure your product is C€ Xiaomi Communications Co, Ltd. declares that the radio equipment type OV31GL is in compliance

with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following
internet address: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/support/user-guide

disconnected from power.
1. Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.
2.Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery case to avoid any risk of

injuries. The product does not have a standby mode or other equivalent state in terms of energy efficiency
3. Return the batteries to a professional recveling organization requirements or power management function, the power consumption of the product is likely to be
. ycling org . higher than other products meeting these functional requirements.

« The battery must be removed from the appliance before it is scrapped.

; ; ; : EU REP.
« The appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery. Xiaomi Technology Netherlands B
« The battery is to be disposed of safely. Prinses Beatrixlaan 582, 2595BM, The Hague, The Netherlands contact@support.mi.com
UK REP.

Xiaomi Technology UK Limited
Davidson House, Forbury Square, Reading, Berkshire RG13EU contact@support.mi.com



Product Overview

Robot Vacuum

Note: lllustrations of product, accessories, and user interface
in the user manual are for reference purposes only. Actual

product and functions may vary due to product enhancements.

Accessory List

Pre-installed Accessories

= & -

Dust Filter Side Brush ~ Anti-tangle Hair-cutting  Brush Cover
Compartment (pre-installed on the Brush
dust compartment)

Other Accessories

(@ :

Cord Set Washboard Base Extender  Mop Pad Holder x 2

(with pre-installed
mop pad x 2)

Omni Station

User Manual Image Guide Quick Start Guide Warranty Notice (with a pre-installed disposable bag,
clean water tank, dirty water tank, and
washboard)

Product Overview

Robot Vacuum

Q) Start/Cleanup

+ Press and hold for 3 seconds to
turn on or off

+ Press to start cleaning or pause
while turned on

O Dock

* Press to pause while running

* While paused, press to return the
robot vacuum to the omni station
for charging

* Press to stop docking while
returning to the omni station

* Press and hold for 3 seconds to
enable or disable the child lock

Q) + O Indicator

+ White: Cleaning/Cleanup completed/Fully charged

* Blinking white: Returning to charge/Repositioning

+ Breathing white: Charging (medium/high battery level)

* Breathing orange: Charging (low battery level)

* Blinking orange: Wi-Fi disconnected/Malfunction/Awaiting network connection/

Connecting to network/Firmware updating

Reset Button/Wi-Fi Indicator

* Press and hold for 3 seconds with a tool to restore factory settings
* Press and hold for 10 seconds with a tool to forcefully turn off the robot
vacuum and restore factory settings

+ Blue: Wi-Fi connected
+ Blinking orange: Awaiting network connection/Wi-Fi disconnected
« Blinking blue: Connecting to network



Product Overview

Product Overview

Robot Vacuum and Sensors

Cliff Sensor

o Bumper .
P ‘ Ultrasonic Sensor

o Auto-height Adjustable Laser Radar
. ——o Caster Wheel
o Microphone

Brush Cover

Side Brush Assembly 7

Structured Light Obstacle Brush — ([
Avoidance Module (Structured gU HH @ Brush Cover

; Ho - Release Button
Light Obstacle Sensor, Main Wheel SNe . : i J % Viain Wheel

Structured Light Projector)

\ Edge Sensor Mop Pad Assembly o—+

Mop Pad Holder
Mounting Hole

Dust Compartment

Dust Compartment

Dust Release Button

Compartment ©

Y
Auto-empty Charging Contact Filter Clip
Vent % Filter
Automatic Water
Filling Opening
Notes:

- The auto-height adjustable laser radar will lower when the robot vacuum is in standby mode, charging or cleaning a low area.
-When cleaning a low area, do not move the robot vacuum to avoid affecting positioning.
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Omni Station

( :TQ Cover
Dirty Water Tank Clean Water Tank

Handle

Handle

Dust Cabinet
Disposable Bag Handle Slot

Auto-empty Vent
o Dust Cabinet Cover

= areny

N

0 o [

Washboard ©

Washboard Base Extender

Water Tank Clipe Water Tank Clip

Floating Ball o Water Hose

Floater

Filter Power Port

Dirty Water Tank ~ Clean Water Tank

Indicator

1 *White: Omni station works properly

« Blinking orange: Omni station has
an error

Storage Compartment

o—1

Signaling Area

Charging Contact

Front View

S

Automatic Water Filling Opening

o Water Outlet

t—o Cord Set Groove

Back View




Product Overview

How to Install

Disposable Bag

Disposable o ey ré’
Bag Handle w - w

Note: The omni station is pre-installed with a new disposable bag
when leaving the factory. Purchasing the dedicated disposable bag
from official channels as a replacement is recommended.

Anti-tangle Hair-cutting Brush

Bristle

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

Non-removable End Cap

Removable Cob Bistle
End Cap Teeth

Mop Pad Assembly

Mop Pad
Attachment
Area

Mop Pad Holder Mop Pad

Removing Protective Coverings

Remove the protective coverings from the robot vacuum before use.

Installing the Mop Pad Assembly

Install the mop pad assembly onto the mop pad holder mounting hole. It is
properly installed when you hear a "click".

How to Install

Placing the Omni Station Installing the Washboard Base Extender

- Place the omni station against a wall on a flat and hard-surfaced floor, such as a - Install the washboard base extender to the omni station along the direction as
wooden or tiled floor. illustrated.

- Leave a space that is more than 0.82 m, 147 m, and 0.44 m in height, length, and - Make sure the washboard base extender is flush with the bottom of the omni
width, respectively. station, and the bottom surface is even.

>0.82m

Connecting to Power

- Place the omni station in an appropriate area, connect the cord set to it, and plug
the cord set into an electrical outlet.
Note: Firmly plug the connector of the cord set into the power port of the omni
station until the indicator stays white.

. . N
Firmly insert the q,
connector 0

e
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Before Using

How to Use

Charging the Robot Vacuum

- Before use, press and hold the button (U on the robot vacuum for 3 seconds
to turniton.

- After turning on the robot vacuum, place it onto the omni station with
its charging contacts aligned with those of the omni station.

- When you hear a voice prompt to start charging, the robot vacuum is
successfully connected to the omni station.

Notes:

- Before the first use, it is recommended to fully charge the robot vacuum.

- If the robot vacuum cannot be turned on due to battery depletion, manually place
the robot vacuum onto the omni station to charge for a while.

- When the robot vacuum is being charged, it will automatically turn on and cannot
be turned off.

n

Filling the Clean Water Tank with Clean Water

Maximum Water Level Mark
Water Tank Capacity: 4 L

Notes:

- Do not add water above the maximum water level mark (MAX).
- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become deformed.

Connecting with the Xiaomi Home App

This product works with the Xiaomi Home app. Use the Xiaomi Home app to
control your device, and to interact with other smart home devices.

Scan the QR code to download and install the app. You will be directed to the
connection setup page if the app is installed already. Or search for "Xiaomi
Home" in the app store to download and install it.

Open the Xiaomi Home app, tap "@" on the upper right, and then follow the
instructions to add your device.

2663139D

Notes:

- The robot vacuum works with the Xiaomi Home app and is compatible with
Android 9.0 & i0S 12.0 or above.

- The robot vacuum only supports 2.4 GHz Wi-Fi networks.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions

based on the current app version.

-When the robot vacuum connects with the Xiaomi Home app successfully,
it connects with the network successfully. You can have a reset of Wi-Fi to
disconnect it from the network.

Resetting Wi-Fi

Reset the Wi-Fi when the robot vacuum is disconnected from the network, or

needs to change the network.

1. Open the cover of the robot vacuum to expose the Wi-Fi indicator.

2. Press and hold the buttons () and {3 for 7 seconds until there is a voice
message of awaiting network configuration. When the Wi-Fi indicator blinks, it
indicates that the robot vacuum has reset successfully.

3. Reconnect to the network in the app. When the Wi-Fi indicator is blue, it
indicates that the robot vacuum is connected to the network successfully.

Turning On/Off

- Press and hold the button () for 3 seconds to turn the robot vacuum on. When
the indicator on the robot vacuum lights up, it means the robot vacuum enters
the standby mode.

-When the robot vacuum is paused and not being charged, press and hold the
button () for 3 seconds to turn it off.

Note: When the robot vacuum is charging, it will automatically turn on and cannot be turned off.

12



How to Use

Quick Map Creation

- After connecting the network for the first time, follow the instructions in the app to
quickly create a map, and the robot vacuum will start mapping without cleaning.

- The mapping process will be completed when the robot vacuum returns to the omni
station, and the map will be saved automatically.

Notes:

- Ensure the robot vacuum has been fully charged and starts from the omni station.

- Before mapping, remove the items on the floor, open the doors of the rooms, and
block the areas unsuitable for the robot vacuum to enter.

- During map creation, do not follow, move, or interrupt the robot vacuum or move the
omni station.

- After mapping, set up virtual walls or restricted areas in areas unsuitable for the
robot vacuum to enter, such as areas where it may get stuck or be scraped.

- Set up virtual walls or restricted areas in areas with long-hair or fringe carpets to
prevent entanglement with the robot vacuum.

-Set up virtual walls or restricted areas to exclude carpeted areas before mopping to
prevent the carpet from getting wet.

13

Pausing

When the robot vacuum is running, press any button to pause it.

Note: Do not lift or move the robot vacuum while it is paused. Otherwise,
it may have navigation errors that could prevent the robot vacuum from
returning to the omni station or cause the loss of the map.

Sleep Mode

- The robot vacuum will automatically enter sleep mode after it is paused for 10
minutes.

-While in sleep mode, the robot vacuum indicator goes off. Press any button on
the robot vacuum to wake it up.

Note: The robot vacuum will automatically turn off after being in sleep mode for
over 12 hours.

How to Use
Resuming Cleanup Vacuuming and Mopping
If the robot vacuum starts running low on battery during a cleaning task, it will 1. Start cleaning
automatically return to the omni station to charge. When the robot vacuum is - Ensure the mop pad assembly and other necessary parts have been
sufficiently charged, it will resume cleanup where it left off. installed onto the robot vacuum and the clean water tank has been filled
Note: The robot vacuum will not resume cleanup in DND mode or after manual recharging. with water. X . X
- Select the vacuuming and mopping mode in the app, and use the app or
Child Lock Settings press the button (Don the robot vacuum to start cleaning.
- Then the robot vacuum will start from the omni station, plan the optimal
Press and hold the button 13 on the robot vacuum for 3 seconds to enable or cleaning route and perform the cleaning task based on the created map.
disable the child lock.
Note: When the child lock function is enabled, the buttons on the robot vacuum will not Work.
Instead, you can control the robot vacuum via the app.
Dust Emptying
When the robot vacuum automatically returns to the omni station to charge
after completing a vacuuming and mopping task, a vacuuming before @
mopping task, or a vacuuming task, the omni station will automatically start
emptying dust.
Notes:
-When the robot vacuum returns midway to the omni station to clean mop pads, the omni
station will not automatically start emptying dust.

- If auto-empty is disabled in the app, the omni station will not automatically start
emptying dust.

- If you change the auto-empty frequency in the app, the omni station will empty dust at
the set frequency.

14



How to Use

Notes:

- When using the robot vacuum for the first time, it is recommended to follow the robot
vacuum throughout the whole process to remove the items that may affect the work of the
robot vacuum.

- If the robot vacuum may get stuck or scratch the surface of furniture in some areas, you can
set restricted areas in the app to prevent the robot vacuum from entering these areas.

- The robot vacuum will moisten the mop pads before starting the task. Please wait with
patience.

- Before using the robot vacuum, ensure the omni station is connected to the power and the
robot vacuum is connected to the omni station.

- To ensure that the robot vacuum can return to the omni station successfully after completing
vacuuming and mopping, it is recommended to make the robot vacuum start from the omni
station. Do not move the omni station, the clean water tank, the dirty water tank, or the
washboard during cleaning.

- The function of cleaning the mop pads with hot water can be enabled in the app. Once
enabled, do not touch the water outlet on the washboard base to prevent scalding.

2. Automatically return to clean mop pads midway
During cleaning, the robot vacuum may automatically return to the omni station to wash
the mop pads and add water to the water tank after it cleans certain squares of area.
Once the mop pads have been washed, the robot vacuum will resume its cleaning task.
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3. Auto dust emptying & mop pad cleaning and air-drying
When the robot vacuum has completed its cleaning task and returned to
the omni station to charge, the omni station will automatically start
emptying dust and then clean and air-dry the mop pads.

4. Clean the dirty water tank

After the mop pads have been cleaned and air-dried, clean the dirty water tank in
time to prevent odors.

How to Use

Vacuuming Before Mopping

- Ensure the robot vacuum's parts, such as the mop pad assembly, have been

installed and water has been added to the clean water tank.

- Select the vacuuming before mopping mode in the app, then use the app or
press the button () on the robot vacuum to start cleaning, and the robot vacuum
will lift the mop pad assembly to start vacuuming.

- Once vacuuming is completed, it will return to the omni station to automatically
empty dust, moisten the mop pads, and then lay down the mop pad assembly to
start mopping.

Vacuuming Only

- Select the vacuuming only mode in the app, and then use the app or press the
button (U on the robot vacuum to start cleaning.

- The robot vacuum will lift the mop pad assembly, leave the omni station to
start vacuuming, and return to the omni station after finishing the vacuuming
task to automatically empty dust.

Note: If the mop pad assembly has been removed, the robot vacuum will automatically
carry out the vacuuming only task when started.

Mopping Only

- Ensure the robot vacuum's parts, such as the mop pad assembly, have been

installed and water has been added to the clean water tank.

-Select the mopping only mode in the app, then use the app or press the button(

on the robot vacuum to start cleaning, and the robot vacuum will
automatically moisten the mop pads before leaving the omni station and starting
to mop.

-Once mopping is completed, it will return to the omni station to clean and dry the

mop pads.
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Care & Maintenance

How to Use
More App Features Firmware Update
Map settings You can update the firmware in the app. Before updating, make sure the robot

The homepage of the app displays the current map used for vacuuming and
mopping. You can set areas to avoid in the settings for restricted areas and edit the
current map in map management.

Cleaning settings
You can adjust the cleaning mode, the suction level, and the water flow rate based
on the dirtiness of the floor and specific needs.

Omni station settings

- Auto-empty settings: You can enable or disable auto-empty and change the
auto-empty frequency.

- Mop pad cleaning settings: You can adjust the frequency with which the
robot vacuum returns for cleaning mop pads.

Notes:

- You must create a map first before selecting a zone to clean, carrying out zoned cleanup, or
editing the map.

- Please refer to the app for more functions. Details of each function are subject to the app.
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vacuum is on the omni station and the battery level is more than 30%.

Restore Factory Settings

If the robot vacuum malfunctions and cannot be used normally, press and hold
the reset button for 3 seconds with a tool until there is a voice message of
starting to restore factory settings, and the robot vacuum will be restored to the
factory settings. If the factory settings couldn't be restored, press and hold the
reset button for 10 seconds to forcefully turn off the robot vacuum and restore
factory settings.

Maintenance for Parts

To keep the robot vacuum in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

Replacement

Parts Cleaning Frequency |Replacement Frequency

Robot Vacuum's
Charging Contacts

Bumper

Auto-empty Vent of
Robot Vacuum

Auto Water Inlet of
Robot Vacuum

Parts Cleaning Frequency Frequency
Dirty Water Tank Clean after each use
Clean Water Tank Clean once every 2 weeks /
Washboard Clean once every
1to 2 weeks
Anti-tangle Hair-cutting Clean once every 3to 6 months
Brush 2 weeks
Side Brush Clean once every 3to 6 months
2 weeks
Dust Compartment Clean as required /

Bottom of Robot Vacuum Depending on /

Filter (Pre-installed on

Clean once every

6 to 12 months

actual use
Omni Station

Auto-empty Vent
of Omni Station

Auto-height Adjustable
Laser Radar

Edge Sensor

Structured Light Obstacle
Avoidance Module

Cliff Sensor

Clean every month

the dust compartment) 2 weeks
Mop Pad / 6to 12 months
Caster Wheel

Omni Station's
Charging Contacts

Omni station's
Signaling Area

Replace about every 2.5 months

Disposable Bag / depending on actual use

Notes:

- The replacement frequency is for reference only. If a part is damaged, it should be replaced

promptly to ensure efficient cleaning.

- To move or ship the robot vacuum, empty the clean and dirty water tanks to avoid the robot

vacuum getting damaged in transit.
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Care & Maintenance

Care & Maintenance

Cleaning the Clean and Dirty Water Tanks

1. Remove both the clean and dirty water tanks, open the lids, and pour out
the water.

2. Use clean water to completely wash the tanks, and then wipe the
outside of the tanks dry before reinserting them into the omni station.

Note: The floating balls in the clean and dirty water tanks are moving parts. Do not use
too much force when cleaning the water tanks to avoid damage.

19

Cleaning the Washboard and Washboard Base

1. Enable the omni station auxiliary flushing function in the app and the robot
vacuum will automatically leave the omni station. Manually remove the
washboard, and the omni station will automatically inject water into the
washboard base. Use a cloth or brush to clean the washboard base and the
washboard.

2.Wait for 3 minutes, and the omni station will automatically pump out the dirty
water. Wipe dry the washboard base and the washboard with a dry cloth, and
reinstall the washboard onto the omni station. Make sure the dirty water hose
of the omni station is inside the groove of the washboard (as illustrated) to avoid
warping the dirty water hose; otherwise, it may affect normal use.

Note: Do not tilt the omni station during daily use or cleaning. If water collects in the
washboard base, wipe it dry with a cloth.

Cleaning the Anti-tangle Hair-cutting Brush

1. Remove the brush cover and the brush.

2.Remove the brush's removable end cap.

3.Clean the two ends of the brush and gaps of the comb teeth
with proper tools.

4.Put back the removable end cap, and then reinstall the brush
and the brush cover. Make sure they are firmly secured.

CAUTION: If too much hair is tangled in the brush, or if the hair is tightly
tangled, do not forcibly pull on it, as this could damage the brush.

| e p—
00 00000

Rel Button

o Brush

o Brush Bearing

Bristle

Non-removable End Cap
Removable End Cap  Comb Bristle
Teeth
Notes:
If the anti-tangle hair-cutting brush is severely tangled with hairs, check whether the dust

compartment and the disposable bag are full. If yes, empty the dust compartment and replace
the disposable bag in a timely manner to ensure normal auto-empty function.

Cleaning the Side Brush

1. Turn the robot vacuum upside down, pull the side brush upwards, and clean it.
2. Reinstall the side brush into the robot vacuum.

When reinstalling the side brush,
align it with the slot.
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Care & Maintenance

Cleaning the Dust Compartment and Filter

1. Open the cover of the robot vacuum, and press the dust compartment
release button to remove the dust compartment upward from the robot
vacuum.

2. Remove the filter from the filter clip, gently tap the filter frame to remove any
dirt, and empty the trash from the dust compartment.
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3. If necessary, rinse the dust compartment and the filter with clean water.

Notes:

- Do not attempt to clean the filter with a brush or your fingers.

- Frequent rinse is not recommended, otherwise the filter may be damaged.

- Only use clean water to clean the dust compartment and filter. Do not use detergent.

4. Fully dry the dust compartment and filter before reinstalling them.

Care & Maintenance

1. Flip the robot vacuum over and pull
out the caster wheel.

2. Remove hair, dirt, and other debris
from the wheel and axle.

3. Reinsert the caster wheel and
press it firmly back into place.

Cleaning the Caster Wheel 3
1

Wheel

Axle

Notes:

- If needed, you can use a tool such as a small screwdriver to gently pry out the axle
from the caster wheel, and clean it.

- The wheel can be cleaned with tap water and reinstalled after drying in the air.

Replacing the Mop Pad

Remove the mop pad from the mop pad holder, and replace it with a new one.

Cleaning Sensors and Charging Contacts

Use a soft dry cloth to clean all sensors and charging contacts on the robot vacuum:
- The cliff sensors on the bottom of the robot vacuum.
- Auto-height adjustable laser radar on the top of the robot vacuum

- Bumper and structured light obstacle avoidance module in the front of the robot
vacuum

- Edge sensors on both sides of the robot vacuum
- Charging contacts on the back of the robot vacuum

Bumper

Structured Light Obstacle
Avoidance Module

- ° Auto-height Adjustable Laser Radar
7‘— Edge Sensor

Cliff Sensor

= Charging Contact

——o Signaling Area
t——o Charging Contact
[ Auto-empty Vent

Cleaning the Omni Station

Clean the signaling area, the charging contacts and the auto-empty vents of the omni station with a
soft dry cloth.

Battery Maintenance

The robot vacuum contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please ensure that it
remains well-charged during daily use to maintain optimal battery performance.

Note: If the robot vacuum is not used for an extended period, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, the robot vacuum should be recharged at least once every three
months.
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Care & Maintenance

Replacing the Disposable Bag

1. When the disposable bag is full, pull the cover out from the dust cabinet
opening. Remove the disposable bag using the handle, and discard it.

J

Dust Cabinet o—
Opening

Note: Pulling the handle of the disposable bag will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

2. Use a dry cloth to wipe away any dirt such as dust from the filter.
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3. Install a new disposable bag as illustrated and insert the handle of the bag into
the slot.

4. Put the dust cabinet cover back, and it is properly installed when you
hear a "click".

Click >

Troubleshooting

Issues

Possible Cause

Solution

The robot vacuum
cannot turn on.

The robot vacuum runs low battery level.
The ambient temperature is too high or too low.

Charge the robot vacuum before use.
Use the robot vacuum at an ambient temperature between 0°C and 40°C.

The robot vacuum
does not charge.

The omni station is not connected to power or
has poor contact.

Make sure the cord set has been properly plugged into the power port of the omni station
and electrical outlet.
Clean the charging contacts of the omni station and the robot vacuum.

The robot vacuum
cannot connect to the
network.

The Wi-Fi password is incorrect.

The robot vacuum does not support 5 GHz
networks and enterprise-grade routers.

The Wi-Fi signal is poor.

The robot vacuum may be not in the network
configuration status.

Enter the correct Wi-Fi password.

Connect the robot vacuum to a 2.4 GHz home network.

Make sure the robot vacuum is in an area with a strong Wi-Fi signal.

Delete the robot vacuum in the app, reset the Wi-Fi connection of the robot vacuum,
and try to reconnect it to the network.

The robot vacuum
cannot locate or return
to the omni station.

Too many obstacles are around the omni station.
The signaling area may be dirty.

The omni station is not connected to power.

The omni station has been moved when the robot
vacuum is not on it.

The robot vacuum is obstructed by obstacles, such as
a closed door on its way back to the omni station.
The robot vacuum has been moved when it is not on
the omni station, resulting in positioning failure.
The robot vacuum is too far away from the omni
station to return.

Move the omni station to an open area.

Manually place the robot vacuum onto the omni station for charging.
Wipe the omni station's signaling area to prevent dust or dirt.
Connect to the omni station's power supply.

The robot vacuum gets
stuck and cannot return
to the omni station.

Too many obstacles are around the omni station.

The robot vacuum is obstructed by obstacles, such as
a closed door on its way back to the omni station.

The robot vacuum slips on the slippery floor.

The omni station is tilted or placed on an uneven floor.

Move the omni station to an open area.

Manually place the robot vacuum onto the omni station for charging.
It is recommended to manually clean the water on the floor.

Place the omni station properly and try again.
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Troubleshooting

Troubleshooting

Issues

Possible Cause

Solution

The robot vacuum
does not turn off.

The robot vacuum is being charged.

The robot vacuum can only be turned off while not being charged. Move the robot vacuum from

the omni station, and press and hold the power button for 3 seconds to turn off the robot vacuum.

If it cannot be turned off, you can press and hold the reset button for 10 seconds to forcefully turn
off the robot vacuum.
If the problem still persists, please contact the after-sales service team.

Issues

Possible Cause

Solution

The robot vacuum does
not charge or charge
slowly.

The battery level is too low.
The ambient temperature is too high or too low.
The charging contacts may be dirty.

It generally takes about 6 hours to fully charge the robot vacuum.

The robot vacuum may automatically reduce the charging speed at high or low ambient
temperatures to extend the battery's service life. This is normal.

Wipe the charging contacts with a dry cloth.

The robot vacuum often enters
restricted areas or crosses virtual
walls.

The map in the app has an error.
The virtual walls or restricted area
boundaries need to be optimized.

Check the map in the app. Delete the abnormal map from the map list and have
aremap. Due to map scale, the set virtual walls or restricted areas may deviate
from target locations. It is recommended to refer to the robot vacuum's running
route, adjust the boundaries according to your home environment to include all
the areas where the robot vacuum may get stuck easily, such as sunken steps
and the areas underneath the furniture.

The side brush comes off.

The side brush is not installed in place.
The side brush is entangled with foreign objects,
causing it to come off.

Reinstall the side brush. It is installed in place when you hear a "click".
Remove foreign objects from the floor before using the robot vacuum.

Scheduled cleanup does not work.

The robot vacuum runs low battery level.

The robot vacuum will only start scheduled cleanup when the remaining
battery level is more than 30%. Charge the robot vacuum in time.

The mop pad holder
comes off.

The mop pad holder is entangled with
foreign objects, causing it to come off.

Remove foreign objects from the floor before using the robot vacuum.

The robot vacuum suddenly
interrupts the current task during
operation.

The robot vacuum's battery is depleted.

The omni station is not connected to power, so
the robot vacuum is not successfully charged in
the omni station.

Manually place the robot vacuum onto the omni station for charging.
Make sure the omni station is connected to power properly.
If the problem still persists, please contact the after-sales service team.

The robot vacuum
makes a loud noise when
itis running.

The dust compartment is full.

The side brush or brush is entangled with foreign
objects, or there are foreign objects in the dust
compartment.

The robot vacuum is in high suction level.

Empty the dust compartment.
Check for foreign objects and remove them if any.
Lower the suction level of the robot vacuum to standard or silent mode.

The robot vacuum moves
in a chaotic route.

Scattered objects on the floor affect the robot
vacuum's operation.

The robot vacuum slips on the slippery floor.
The structured light obstacle avoidance module
may be dirty.

Tidy up the floor before using the robot vacuum.

It is recommended to manually clean the water on the floor.

Wipe the structured light obstacle avoidance module of the robot vacuum with a soft,
clean cloth to keep the module clean and unobstructed.

The robot vacuum does not
resume cleanup after a midway
charging.

The robot vacuum is in DND mode.

The robot vacuum is manually recharged,

such as being moved to the omni station, and
controlled to return via the app or the button on
itself.

The robot vacuum will not resume cleanup in DND mode or after manual recharging.

The robot vacuum
misses some rooms.

The robot vacuum is obstructed by obstacles,
such as closed doors or a threshold higher
than 2 cm on its way during cleaning.

The robot vacuum slips and malfunctions at
the slippery room entrance.

Make sure all room doors are fully open.
CAUTION: The robot vacuum cannot cross high threshold steps.
It is recommended to manually clean the water on the floor.

The omni station indicator blinks
orange.

The water in the clean water tank is insufficient.
The clean water tank or dirty water tank is not
installed.

The dirty water tank is full.

Fill the clean water tank with water in time.
Install the clean water tank and the dirty water tank in place.
Clean the dirty water tank.
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The robot vacuum has a false
water level voice prompt for the
clean water tank.

The floater in the clean water tank is missing or
stuck.

Manually reset the floater.
If the problem persists, please contact the after-sales service team.
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Troubleshooting

Issues Possible Cause

Solution

Specifications

Omni Station

The washboard base has a water
level error.

The washboard base may be blocked.

The dirty water tank is not installed in place.

The dirty water tank's sealing ring is loose.

Clean the washboard and the washboard base.

Reinstall the dirty water tank.
Install the water tank's sealing ring in place.

If the problem persists, please contact the after-sales service team.

The omni station cannot
automatically empty dust.

The disposable bag is full.
The auto-empty vents are blocked.

Replace the disposable bag with a new one.

If the disposable bag is not full, check and clean all auto-empty vents.

It takes longer than usual to
perform dust emptying.

After the omni station has been used for a
while, the dust emptying process may take
slightly longer to ensure its function runs
smoothly. This is normal.

Battery Removal Steps

Robot Vacuum
Name Robotic Vacuum Cleaner
Model OV31GL
350 x 88 mm

Item Dimensions

(when the auto-height adjustable laser radar gets down)

Model

OV31-JZEU

Item Dimensions

470 = 360 x 572 mm
(including washboard base extender)
260 x 360 x 572 mm
(excluding washboard base extender)

Lithium-ion Battery

4800 mAh (rated capacity)
5200 mAh (nominal capacity)

Charging Time

6 hours

Net Weight

3.75kg

Compatible with

Android 9.0 & iOS 12.0 or above

Wireless
Connectivity

Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n/ax 2.4GHz, BLE5.2

Rated Input 220-240 V~ 50/60 Hz
Rated Output 20V=15A

Rated Input Power (dust emptying) 530 W

Rated Input Power (hot water cleaning) 1600 W

Rated Input Power (air-drying + charging) 85W

Power Consumption

Standby mode: < 0.5 W

Time to Enter the Condition

Standby mode: < 20 min

Environmental Notice

The built-in lithium-ion battery of this robot vacuum
contains chemicals that may pollute the environment. cover.
Before disposal, ask a professional to remove the
battery and then discard it at a professional recycling
organization.

- The battery must be removed before the robot vacuum is CAUTIONS:

1. Turn the robot vacuum upside down, remove the five screws
at the back of the robot vacuum with a tool, and remove the

2. Unplug the connection terminal between the battery and
the motherboard to remove the battery.

disposed of. - Before removing the battery, disconnect the robot vacuum from power

- Disconnect the robot vacuum from power before
removing the battery.
- The battery should be safely disposed of.

explosion.

and run the battery as flat as possible.
- Return the batteries to a professional recycling organization.
- Do not expose the battery to high temperatures as it may cause an

- If the battery leaks and people have accidental contact with it,
immediately rinse with plenty of water and seek medical advice.
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Rated Voltage 144V =
Charging Voltage 20V =
Rated Power 55W

Operation Frequency 2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power | <20dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at
least 20 cm between the antenna and the body of the user.

For further information, please go to www.mi.com

Manufacturer: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Address: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Made in China

Notes:
- The rated input power (hot water cleaning) is a typical value under the water temperature of 15 °C.
- The rated input power (air-drying + charging) is determined according to the full load power value.

WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE
E as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste.

Instead, you should protect human health and the environment by handing over your
waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and
electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal
and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and
human health. Please contact the installer or local authorities for more information about
the location as well as terms and conditions of such collection points.
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Informazioni di sicurezza

Leggere attentamente il presente manuale prima dell'uso del dispositivo e conservarlo per ogni riferimento futuro.

Restrizioni d'uso

« Questo prodotto e destinato alla pulizia dei pavimenti solo in un ambiente domestico. Non utilizzarlo all'aperto, su superfici non

pavimentate o in ambiente commerciale o industriale.

L'apparecchio puo essere utilizzato da bambini di eta superiore agli 8 anni e da persone con capacita mentali, fisiche o sensoriali

ridotte oppure da persone prive di esperienza o conoscenza dell'apparecchio, purché siano sorvegliate o siano state istruite

sull'utilizzo in sicurezza dell'apparecchio e comprendano i rischi che ne possono derivare. Non consentire ai bambini di giocare

con l'apparecchio. Le operazioni di pulizia e manutenzione non devono essere effettuate da bambini, a meno che non siano

sorvegliati.

Questo apparecchio non e destinato all'utilizzo da parte di persone (inclusi bambini) con capacita fisiche, sensoriali o mentali

ridotte, oppure con mancanza di esperienza e conoscenza, a meno che non ricevano supervisione e istruzione riguardo |'utilizzo

dell'apparecchio da parte di una persona responsabile della loro incolumita.

Si consiglia di sorvegliare i bambini per assicurarsi che non giochino con I'apparecchio.

« Seil set di cavi e danneggiato, deve essere sostituito da un set di cavi speciale disponibile presso il produttore o il suo agente di

servizio.

Questo apparecchio contiene batterie sostituibili solo da personale adeguatamente formato.

« Fare in modo che i bambini e gli animali domestici rimangano a distanza di sicurezza dall'aspirapolvere robot mentre & in funzione.

« Non utilizzare I'aspirapolvere robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

« Non capovolgere l'aspirapolvere robot. Non spostare I'aspirapolvere robot utilizzando il coperchio del sensore laser LDS, il
coperchio o il paraurti come impugnatura.

« Non installare, caricare o utilizzare |'aspirapolvere robot all'aperto, nei bagni o vicino a una piscina.

« Se l'apparecchio passa sopra il cavo di alimentazione potrebbe causare un pericolo.

« Rimuovere dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che |'aspirapolvere robot li urti e li danneggi.

« Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sopra |'aspirapolvere robot, sia quando & fermo, sia quando € in
movimento.
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» Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla bocchetta di aspirazione dell'aspirapolvere robot.

» Non usare |'aspirapolvere robot per pulire eventuali sostanze in combustione.

« Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.

» Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio, & necessario rimuovere la spina dalla presa della corrente.

» Non pulire I'aspirapolvere robot o la stazione omni con un panno umido, né sciacquarli con qualsiasi liquido. Dopo aver pulito le parti
lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.

« Accertarsi che I'aspirapolvere robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, riporlo nella confezione originale.

« Utilizzare il prodotto secondo le istruzioni del manuale utente. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti
dall'uso improprio del prodotto.

» Non usare |'aspirapolvere robot a una temperatura ambiente superiore a 40 °C o inferiore a 0 °C, né su pavimenti su cui sono sparsi
liquidi o sostanze appiccicose.

AVVERTENZE batteria e ricarica

ATTENZIONE: al fine di evitare pericoli dovuti al ripristino involontario del fusibile termico, questo apparecchio non deve essere
alimentato tramite un dispositivo di commutazione esterno, come un timer, o collegato a un circuito che viene regolarmente acceso e
spento dalla rete elettrica.

» Non utilizzare batterie, set di cavi o stazione omni di terze parti. L'aspirapolvere robot puo essere utilizzato solo con la stazione omni
OV31-JZEU.

» Non caricare le batterie non ricaricabili.

» Non é necessario alcun intervento da parte dell'utente per modificare la frequenza di alimentazione da 50 Hz a 60 Hz e il prodotto & in
grado di adattarsi sia a 50 Hz che a 60 Hz.

» Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione omni autonomamente.

« Non posizionare la stazione omni vicino a fonti di calore.

« Non utilizzare panni umidi né mani bagnate per strofinare o pulire i contatti di ricarica della stazione omni.

» Non esporre I'apparecchiatura o la batteria a temperature eccessive.
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« Prestare attenzione al rischio di corto circuito, causato da oggetti metallici, dei terminali dell'apparecchio a batteria o ﬂ Solo per uso ininterni. |L|_]|_| Prima dell'uso, leggere le istruzioni.
dei terminali della batteria.

« Se l'aspirapolvere robot non viene utilizzato per un lungo periodo, ricaricarlo completamente, quindi spegnerlo e Informazioni di sicurezza sul laser
conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare I'aspirapolvere robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di

. . . Il sensore laser del prodotto osserva le norme IEC 60825-1: 2014 e EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser corrispondenti alla
scaricare eccessivamente la batteria.

Classe 1. Durante I'utilizzo, evitare il contatto diretto con gli occhi.

« Non danneggiare la batteria quando la si rimuove al fine di evitare cortocircuiti o fuoriuscite di liquido. In caso di PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
fuoriuscite dalla batteria, evitare che il liquido entri in contatto con la pelle o i vestiti e asciugarlo immediatamente con PRODOTTO LASER DI CONSUMO
un panno asciutto. Successivamente inviare la batteria a un impianto di riciclaggio appropriato o al team di assistenza EN 50689:2021

post-vendita designato per smaltirla correttamente.

« Il pacco batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per I'ambiente. Prima di gettare via I'aspirapolvere robot,
rimuovere per prima cosa il pacco batteria, quindi smaltirlo o riciclarlo in conformita alle leggi e alle normative locali

Dichiarazione di conformita europea

c € Xiaomi Communications Co., Ltd. dichiara che I'apparecchiatura radio di tipo OV31GL & conforme alla
direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente

del Paese o dell'area geografica in cui viene utilizzato. indirizzo Internet: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
« Prima di rimuovere le batterie, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia scollegato dall'alimentazione. Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo www.mi.com/global/support/user-guide
1. Svit la vit I te inferi . i hi Il prodotto non dispone di una modalita standby o di un altro stato equivalente in termini di requisiti
-ovitare fa vite nella parte interiore e rimuovere il copercnio. di efficienza energetica o di funzione di gestione dell'alimentazione; € probabile che il consumo
2.Scollegare il connettore delle batterie, quindi rimuoverle. Non danneggiare il portabatterie per evitare il rischio di energetico del prodotto sia superiore a quello di altri prodotti che soddisfano questi requisiti funzionali.
lesioni.
3.Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo. Scatola | Neto Manuale Petlicola sorsa
- Labatteria deve essere rimossa dall'apparecchiatura prima di essere smaltita. PAP20| PS6 PAP21/PAP22 | PAP22 LDPE4
« L'apparecchiatura deve essere scollegata dalla rete elettrica quando si rimuove la batteria. Carta | Plastica Carta Plastica Plastica
« Labatteria deve essere smaltita in sicurezza. RACCOLTA DIFFERENZIATA
Verificale disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.
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Panoramica del prodotto

Aspirapolvere robot

Nota: le illustrazioni del prodotto, degli accessori

e dell'interfaccia utente nel manuale utente sono
esclusivamente a scopo di riferimento. Il prodotto effettivo e
le relative funzioni possono variare a causa dei miglioramenti
apportati al prodotto stesso.
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Elenco degli accessori

Accessori preinstallati

= & -

Scomparto Filtro Spazzola
raccogli (preinstallato sullo laterale
polvere scomparto raccogli

polvere)

Altri accessori

Spazzola con taglio dei Coperchio della
peli anti groviglio spazzola

(@ :

Set di cavi Estensore della base della
plancia di lavaggio

Supporto per panno
lavapavimenti x 2

(con panno lavapavimenti
preinstallato x 2)

Manuale utente Guida alle Guida rapida
immagini

Stazione omni

Awviso sulla (con sacchetto monouso preinstallato,
garanzia serbatoio dell'acqua pulita, serbatoio
dell'acqua sporca e plancia di lavaggio)

Panoramica del prodotto

Aspirapolvere robot

(1) Awio/pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per
accendere o spegnere

+ Premere per avviare la pulizia o
mettere in pausa mentre € acceso

O Stazione diricarica

* Premere per mettere in pausa
durante I'esecuzione

* Mentre é in pausa, premere per
riportare |'aspirapolvere robot
alla stazione omni per la ricarica

- Premere per interrompere 'uso
della stazione di ricarica durante
il ritorno alla stazione omni

« Tenere premuto per 3 secondi per
abilitare o disabilitare il blocco
bambini

Q) + O Spia

+ Bianca: pulizia in corso/pulizia completata/ricarica completata

* Bianca lampeggiante: ritorno alla ricarica/riposizionamento

- Bianca a intermittenza lenta: ricarica in corso (livello della batteria medio/alto)

- Arancione a intermittenza lenta: ricarica in corso (livello della batteria basso)

- Arancione lampeggiante: Wi-Fi disconnesso/malfunzionamento/in attesa di
connessione di rete/connessione alla rete in corso/aggiornamento firmware

Pulsante di ripristino/Spia Wi-Fi

* Tenere premuto per 3 secondi con un attrezzo per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

- Tenere premuto per 10 secondi con un attrezzo per forzare lo
spegnimento dell'aspirapolvere robot e ripristinare le impostazioni di
fabbrica

+ Blu: Wi-Fi connesso

« Arancione lampeggiante: in attesa di connessione di rete/Wi-Fi
disconnesso

* Blu lampeggiante: si sta connettendo alla rete
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Panoramica del prodotto

Panoramica del prodotto

Aspirapolvere robot e sensori

Paraurti

. Radar laser a regolazione automatica
dell'altezza

Microfono

Modulo di aggiramento degli ostacoli
aluce strutturata (sensore di
ostacoli a luce strutturata, proiettore
aluce strutturata)

Sensore di bordi

Coperchio

Scomparto
raccogli polvere

Gruppo spazzola laterale

Spazzola

Rotella principale

Gruppo panno
lavapavimenti

Filtro

Bocchetta di Contatto di ricarica
svuotamento
automatico
Apertura automatica di
riempimento dell'acqua
Note:

Sensore di dislivello

f

o

7
gU :

o—+

Sensore ultrasonico

Ruota orientabile

Coperchio della
spazzola

Pulsante di rilascio
del coperchio della
spazzola

Rotella principale

Foro di montaggio del
supporto per panni
lavapavimenti

Scomparto raccogli

- Il radar laser a regolazione automatica dell'altezza si abbassera quando I'aspirapolvere robot € in modalita standby, in carica o sta pulendo un‘area bassa.
- Quando si pulisce un'area bassa, non spostare I'aspirapolvere robot per non comprometterne il posizionamento.
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polvere

Pulsante di sgancio
dello scomparto raccogli
polvere

Fermo del filtro

Stazione omni

Serbatoio

( :TQ Coperchio
Serbatoio dell'acqua pulita

dell'acqua sporca

Impugnatura

Plancia di lavaggio ©

Fermo del
serbatoio

Serbatoio dell'acqua sporca

Impugnatura

o Coperchio del
contenitore della
polvere

o Estensore della base della

plancia di lavaggio (T
0

Fermo del serbatoio
dell'acqua o =
Tubo flessibile :j
dell'acqua
Galleggiante l:::l
Filtro

Serbatoio dell'acqua pulita

Contenitore della polvere

Fessura dell'impugnatura
del sacchetto monouso

Bocchetta di svuotamento o—

automatico

Vista frontale

Porta di
alimentazione

Vista posteriore

Spia

* Bianca: la stazione omni funziona
correttamente

« Arancione lampeggiante: errore della
stazione omni

Scomparto portaoggetti

Area di segnalazione
Contatto di ricarica
Apertura automatica di
riempimento dell'acqua
Uscita dell'acqua

—o Scanalatura per il

set di cavi
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Panoramica del prodotto

Come installare

Come installare

Sacchetto monouso

)
Impugnatura o = )
del sacchetto ) w
monouso

Nota: la stazione omni & preinstallata con un nuovo sacchetto
monouso quando esce dalla fabbrica. Si consiglia di acquistare
I'apposito sacchetto monouso sostitutivo tramite i canali ufficiali.

Spazzola con taglio dei peli anti groviglio

Setole

| | Tappo terminale non
Tappo Denti  Setole rimovibile
terminale del

rimovibile  pettine
Gruppo panno lavapavimenti

Areadi
fissaggio

del panno
lavapavimenti

Supporto per panno Panno
lavapavimenti lavapavimenti
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Rimozione dei rivestimenti protettivi

Prima dell'uso, rimuovere le coperture protettive dall'aspirapolvere robot.

Installazione del gruppo panno lavapavimenti
Installare il gruppo panno lavapavimenti sul foro di montaggio del supporto per

panni lavapavimenti. Quando si avverte un "clic", l'unita e installata correttamente.

Posizionamento della stazione omni

- Posizionare la stazione omni contro una parete su un pavimento piano e con

superficie dura, ad esempio un pavimento in legno o piastrellato.
- Lasciare uno spazio superiore a 0,82 m, 1,47 m e 0,44 m rispettivamente in
altezza, lunghezza e larghezza.

>0,82m

Installare I'estensore della base della plancia di lavaggio

-Installare I'estensore della base della plancia di lavaggio sulla stazione omni lungo la

direzione come illustrato.

- Assicurarsi che I'estensore della base della plancia di lavaggio sia a filo con la parte

inferiore della stazione omni e che la superficie inferiore sia uniforme.

Collegamento alla corrente

- Posizionare la stazione omni in un'area appropriata, collegarvi il set di cavi, quindi

inserire il set di cavi in una presa elettrica.

Nota: inserire saldamente il connettore del set di cavi nella porta di alimentazione

della stazione omni fino a quando la spia rimane bianca.
[ S ——

. /N
Inserire saldamente q,
il connettore 0

R
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Prima dell'utilizzo

Ricarica dell'aspirapolvere robot

- Prima dell'uso, tenere premuto il pulsante (U sull'aspirapolvere robot per 3 secondi

per accenderlo.

- Dopo aver acceso l'aspirapolvere robot, posizionarlo sulla stazione omni con i
contatti di ricarica allineati con quelli della stazione omni.

-Quando viene riprodotto un messaggio vocale per avviare laricarica,
I'aspirapolvere robot &€ connesso correttamente alla stazione omni.

Note:

- Prima del primo utilizzo, si consiglia di ricaricare completamente I'aspirapolvere
robot.

- Se |'aspirapolvere robot non puo essere acceso a causa del consumo della
batteria, posizionare manualmente I'aspirapolvere robot sulla stazione omni per
ricaricarlo per un certo tempo.

- Durante la ricarica, |'aspirapolvere robot si accende automaticamente e non puo
essere spento.
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Riempimento del serbatoio dell'acqua pulita con acqua
pulita

Segno di livello massimo dell'acqua
Capacita serbatoio dell'acqua: 4 L

Note:

- Non aggiungere acqua oltre il segno di livello massimo (MAX) dell'acqua.
- Non aggiungere acqua calda al serbatoio dell'acqua per evitare di deformare il serbatoio.

Come utilizzare

Connessione con l'app Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con I'app Xiaomi Home. Utilizzare I'app Xiaomi Home
per controllare il dispositivo e per interagire con altri dispositivi smart home.
Eseguire la scansione del codice QR per scaricare e installare I'app. Se I'app &
gia installata, si verra indirizzati alla pagina di configurazione della connessione.
In alternativa, cercare I'app "Xiaomi Home" nell'App Store per scaricarla e
installarla.

Aprire I'app Xiaomi Home, toccare il simbolo "@" nell'angolo in alto a destra e
seguire le istruzioni fornite per aggiungere il dispositivo.

2663139D

Note:

- L'aspirapolvere robot funziona con I'app Xiaomi Home, ed &€ compatibile con
Android 9.0 e iOS 12.0 o versioni successive.

- L'aspirapolvere robot supporta solo reti Wi-Fi da 2,4 Ghz.

- Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni

della versione dell'app corrente.

-Quando l'aspirapolvere robot si connette correttamente all'app Xiaomi Home, si
connette correttamente alla rete. E possibile eseguire un ripristino del Wi-Fi per

disconnetterlo dalla rete.

Ripristino del Wi-Fi

Ripristinare il Wi-Fi quando I'aspirapolvere robot si disconnette dalla rete o deve

cambiarla.

1. Aprire il coperchio dell'aspirapolvere robot in modo da esporre la spia del Wi-Fi.

2. Tenere premutii pulsanti () e 1Y per 7 secondi finché non viene riprodotto un
messaggio vocale di attesa per la configurazione di rete. Quando la spia Wi-Fi
lampeggia, significa che I'aspirapolvere robot ha completato il ripristino.

3. Riconnettersi alla rete nell'app. Quando la spia del Wi-Fi & blu, significa che
I'aspirapolvere robot € connesso correttamente alla rete.

Accensione/Spegnimento

- Tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere I'aspirapolvere robot.
Quando la spia sull'aspirapolvere robot si accende, significa che I'aspirapolvere
robot entra in modalita standby.

-Quando l'aspirapolvere robot & in pausa e non in carica, tenere premuto il
pulsante () per 3 secondi per spegnerlo.

Nota: durante la ricarica dell'aspirapolvere robot, si accende automaticamente e non puo
essere spento.
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Come utilizzare

Creazione rapida di una mappa

- Dopo aver connesso la rete per la prima volta, seguire le istruzioni nell'app per
creare rapidamente una mappa e l'aspirapolvere robot iniziera la mappatura senza
effettuare la pulizia.

- Il processo di mappatura verra completato quando I'aspirapolvere robot torna alla
stazione omni e la mappa verra salvata automaticamente.

Note:

- Assicurarsi che I'aspirapolvere robot sia stato completamente caricato e che parta
dalla stazione omni.

- Prima della mappatura, rimuovere gli oggetti sul pavimento, aprire le porte delle
stanze e bloccare le aree non adatte all'ingresso dell'aspirapolvere robot.

- Durante la creazione della mappa, non seguire, spostare o interrompere
I'aspirapolvere robot e non spostare la stazione omni.

- Dopo la mappatura, configurare pareti virtuali o aree limitate nelle zone non adatte
all'ingresso dell'aspirapolvere robot, come le aree in cui potrebbe incastrarsi o
venire graffiato.

- Configurare pareti virtuali o aree limitate in aree con tappeti a pelo lungo o con
frange per evitare che I'aspirapolvere robot vi rimanga impigliato.

-Impostare pareti virtuali o aree limitate per escludere le aree con moquette prima di
eseguire il lavaggio, per evitare che la moquette si bagni.

M

Pausa

Quando l'aspirapolvere robot € in funzione, premere un pulsante qualsiasi per
metterlo in pausa.

Nota: non sollevare o spostare |'aspirapolvere robot mentre € in pausa.
Diversamente, potrebbe incorrere in errori di navigazione suscettibili di
impedire all'aspirapolvere robot di tornare alla stazione omni o di determinare
la perdita della mappa.

Modalita sospensione

-L'aspirapolvere robot entrera automaticamente in modalita sospensione
dopo una pausa di 10 minuti.

-Quando l'aspirapolvere robot e in modalita sospensione, la spia si spegne.
Premere qualsiasi pulsante sull'aspirapolvere robot per riattivarlo.

Nota: I'aspirapolvere robot si spegne automaticamente dopo 12 ore in modalita
sospensione.

Come utilizzare

Ripresa della pulizia

L'aspirapolvere robot torna automaticamente alla stazione omni per ricaricarsi
nel caso in cui il livello della batteria diventa basso durante un'attivita di pulizia.
Quando l'aspirapolvere robot & adeguatamente carico, riprende la pulizia dal
punto in cui l'aveva lasciata.

Nota: I'aspirapolvere robot non riprendera la pulizia in modalita DND o dopo la ricarica
manuale.

Impostazioni blocco bambini

Premere e tenere premuto il pulsante 0 sull'aspirapolvere robot per 3 secondi
per abilitare o disabilitare il blocco bambini.

Nota: quando la funzione blocco bambini € abilitata, i pulsanti dell'aspirapolvere robot non
funzionano. In alternativa, & possibile controllare I'aspirapolvere robot tramite I'app.

Svuotamento della polvere

Quando l'aspirapolvere robot ritorna automaticamente alla stazione omni per
ricaricarsi dopo aver completato un'attivita di aspirazione e lavaggio, un'attivita
di aspirazione prima del lavaggio o un'attivita di aspirazione, la stazione omni
iniziera automaticamente a svuotare la polvere.

Note:

- Quando l'aspirapolvere robot € a meta strada nel rientro verso la stazione omni per pulire i
panni lavapavimenti, la stazione omni non inizia automaticamente a svuotare la polvere.

- Se lo svuotamento automatico & disabilitato nell'app, la stazione omni non iniziera
automaticamente a svuotare la polvere.

- Se si modifica la frequenza di svuotamento automatico nell'app, la stazione omni svuotera
la polvere alla frequenza impostata.

Aspirazione e lavaggio

1. Avviare la pulizia

- Assicurarsi che il gruppo panno lavapavimenti e gli altri componenti necessari
siano stati installati sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio dell'acqua pulita sia
stata aggiunta acqua.

- Selezionare la modalita di aspirazione e lavaggio nell'app, e utilizzare I'app o
premere il pulsante () sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia.

- Quindi I'aspirapolvere robot partira della stazione omni, pianifichera il percorso di
pulizia ottimale ed eseguira I'attivita di pulizia sulla base della mappa creata.

©)
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Come utilizzare

Note:

- Quando si utilizza I'aspirapolvere robot per la prima volta, si consiglia di seguire
I'aspirapolvere robot durante I'intero processo per rimuovere gli oggetti che potrebbero
compromettere il funzionamento dell'aspirapolvere robot.

- Se I'aspirapolvere robot dovesse rimanere incastrato o graffiare la superficie dei mobili in
alcune aree, € possibile impostare delle aree limitate nell'app per evitare che |'aspirapolvere
robot vi acceda.

- L'aspirapolvere robot inumidira i panni lavapavimenti prima di iniziare I'attivita. Attendere
con pazienza.

- Prima diiniziare a utilizzare I'aspirapolvere robot, assicurarsi che la stazione omni sia
collegata all'alimentazione e che |'aspirapolvere robot sia collegato alla stazione omni.

- Per garantire che I'aspirapolvere robot possa tornare correttamente alla stazione omni dopo
aver completato |'aspirazione e il lavaggio, si consiglia di far partire I'aspirapolvere robot
dalla stazione omni. Non spostare la stazione omni, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua sporca o la plancia di lavaggio durante la pulizia.

- Nell'app e possibile abilitare la funzione di pulizia dei panni lavapavimenti con acqua calda.
Una volta abilitata la funzione, non toccare l'uscita dell'acqua sulla base della plancia di
lavaggio per evitare scottature.

2. Ritorno automatico alla pulizia dei panni lavapavimenti prima di terminare I'attivita
Durante la pulizia, I'aspirapolvere robot potrebbe tornare automaticamente alla stazione
omni per lavare i panni lavapavimenti e aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua dopo aver
pulito un certo numero di metri quadrati.

Una volta lavati i panni lavapavimenti, I'aspirapolvere robot riprendera I'attivita di pulizia.

43

3. Svuotamento automatico della polvere + pulizia e asciugatura ad aria dei panni
lavapavimenti
Una volta che l'aspirapolvere robot ha terminato un‘attivita di pulizia ed
e ritornato alla stazione omni per ricaricarsi, la stazione omni iniziera
automaticamente a svuotare la polvere e quindi a pulire e asciugare i panni
lavapavimenti.

4. Pulizia del serbatoio dell'acqua sporca

Dopo che i panni lavapavimenti sono stati puliti e asciugati ad aria, pulire
tempestivamente il serbatoio dell'acqua sporca per evitare odori sgradevoli.

Come utilizzare

Aspirazione prima del lavaggio

- Assicurarsi che i componenti dell'aspirapolvere robot, come il gruppo panno
lavapavimenti, siano stati installati e che sia stata aggiunta acqua al serbatoio
dell'acqua pulita.

- Selezionare la modalita aspirazione prima del lavaggio nell'app, quindi utilizzare
I'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia
e |'aspirapolvere robot sollevera il gruppo panno lavapavimenti per avviare
I'aspirazione.

-Una volta completata I'aspirazione, il dispositivo tornera alla stazione omni per
aspirare automaticamente la polvere, inumidire i panni lavapavimenti, e quindi
abbassare il gruppo panno lavapavimenti per avviare il lavaggio.

Solo aspirazione

- Selezionare la modalita di sola aspirazione nell'app, quindi utilizzare I'app o
premere il pulsante (V) sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia.

- L'aspirapolvere robot sollevera il gruppo panno lavapavimenti, uscira dalla
stazione omni per avviare |'aspirazione e tornera alla stazione omni una volta
terminata |'aspirazione per svuotare automaticamente la polvere.

Nota: se il gruppo panno lavapavimenti € stato rimosso, |'aspirapolvere robot eseguira
automaticamente |'operazione di solo aspirazione all'avvio.

Solo lavaggio

- Assicurarsi che i componenti dell'aspirapolvere robot, come il gruppo panno

lavapavimenti, siano stati installati e che sia stata aggiunta acqua al serbatoio
dell'acqua pulita.

- Selezionare la modalita di solo lavaggio nell'app, quindi utilizzare I'app o premere

il pulsante (U sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia; I'aspirapolvere robot
inumidira automaticamente i panni lavapavimenti prima di lasciare la stazione
omni e avviare il lavaggio.

- Terminato il lavaggio, tornera alla stazione omni per lavare e asciugare i panni

lavapavimenti.
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Come utilizzare

Altre caratteristiche dell'app

Impostazioni mappa

La pagina home dell'app mostra la mappa corrente utilizzata per I'aspirazione e
il lavaggio. E possibile impostare le aree da evitare nelle impostazioni per le aree
limitate e modificare la mappa corrente nella gestione delle mappe.

Impostazioni di pulizia
E possibile regolare la modalita di pulizia, il livello di aspirazione e la portata
dell'acqua in base alla sporcizia del pavimento e alle esigenze specifiche.

Impostazioni della stazione omni

- Impostazioni di svuotamento automatico: e possibile abilitare o disabilitare lo
svuotamento automatico e modificarne la frequenza.

-Impostazioni di pulizia dei panni lavapavimenti: & possibile regolare la frequenza
con cui l'aspirapolvere robot ritorna per la pulizia dei panni lavapavimenti.

Note:

- E necessario creare una mappa prima di selezionare una zona da pulire, eseguire la pulizia a
zone o modificare la mappa.

- Fare riferimento all'app per ulteriori funzioni. | dettagli di ciascuna funzione sono soggetti
all'app.

Aggiornamento firmware

E possibile aggiornare il firmware nell'app. Prima dell'aggiornamento,
assicurarsi che I'aspirapolvere robot sia sulla stazione omni e il livello di carica
della batteria sia superiore al 30%.

Ripristino delle impostazioni di fabbrica

Se l'aspirapolvere robot non funziona correttamente e non puo essere
utilizzato normalmente, tenere premuto il pulsante di ripristino per 3 secondi
con un attrezzo finché non viene emesso un messaggio vocale che avvisa che

& necessario avviare il ripristino delle impostazioni di fabbrica e I'aspirapolvere
robot verra riportato alle impostazioni di fabbrica. Se non e possibile ripristinare
le impostazioni di fabbrica, tenere premuto il pulsante di ripristino per

10 secondi per forzare lo spegnimento dell'aspirapolvere robot e ripristinare le
impostazioni di fabbrica.

Cura e manutenzione

Manutenzione dei componenti

Per mantenere I'aspirapolvere robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento alla seguente tabella per la manutenzione ordinaria.

Componenti

Frequenza di pulizia

Frequenza di
sostituzione

Serbatoio dell'acqua sporca

Pulire dopo ogni utilizzo

Pulire una volta ogni

Componenti

Frequenza di pulizia

Frequenza di
sostituzione

Contatti di ricarica
dell'aspirapolvere robot

Paraurti

Bocchetta di
svuotamento automatico
dell'aspirapolvere robot

Presa d'acqua automatica
dell'aspirapolvere robot

. \ . ' /
Serbatoio dell'acqua pulita 2 settimane
o . Pulire una volta ogni
Plancia di lavaggio 1-2 settimane
Spazzola con tagllg dei peli Pulire una'volta ogni Da3a6mesi
anti groviglio 2 settimane
Spazzola laterale Pulire una_volta ogn! Da 3 a6 mesi
2 settimane
Scomparto raccogli polvere |  Pulire secondo necessita /

Parte inferiore
dell'aspirapolvere robot

Filtro (preinstallato sullo
scomparto raccogli polvere)

Pulire una volta ogni
2 settimane

Da 6 a12 mesi

Stazione omni

Panno lavapavimenti

/

Da 6 a12 mesi

Bocchetta di svuotamento
automatico della stazione
omni

Ruota orientabile

Radar laser a regolazione
automatica dell'altezza

Sensore di bordi

Modulo di aggiramento degli
ostacoli a luce strutturata

Sensore di dislivello

Pulire ogni mese

Contatti di ricarica della
stazione omni

Area di segnalazione della
stazione omni

A seconda dell'uso
effettivo

Sacchetto monouso

Sostituire circa ogni 2,5 mesia
seconda dell'uso effettivo

Note:
- La frequenza di sostituzione & solo di riferimento. Se un componente e danneggiato, deve essere

sostituito prontamente per garantire una pulizia efficiente.

- Per spostare o spedire |'aspirapolvere robot, svuotare i serbatoi dell'acqua pulita e sporca per
evitare di danneggiare |'aspirapolvere robot durante il trasporto.
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Cura e manutenzione

Pulizia dei serbatoi dell'acqua pulita e sporca

1. Rimuovere sia il serbatoio dell'acqua pulita sia quello dell'acqua sporca, aprire i
coperchi e versare I'acqua.

2. Utilizzare acqua pulita per lavare completamente i serbatoi, quindi asciugare
I'esterno dei serbatoi prima di reinserirli nella stazione omni.

Nota: le sfere galleggianti nei serbatoi dell'acqua pulita e sporca sono parti mobili. Non
esercitare troppa forza durante la pulizia dei serbatoi dell'acqua per evitare danni.
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Pulizia della plancia di lavaggio e della base della plancia
di lavaggio

1

N

Abilitando la funzione di lavaggio ausiliario della stazione omni nell'app, I'aspirapolvere
robot abbandonera automaticamente la stazione omni. Rimuovere manualmente la
plancia di lavaggio, quindi la stazione omni iniettera automaticamente acqua nella
base della plancia di lavaggio. Utilizzare un panno o una spazzola per pulire la plancia di
lavaggio e la base della plancia di lavaggio.

. Attendere 3 minuti e la stazione omni scarichera automaticamente |'acqua sporca.

Pulire la base della plancia di lavaggio e la plancia di lavaggio con un panno asciutto,
quindi reinstallare la plancia di lavaggio sulla stazione omni. Assicurarsi che il tubo
flessibile dell'acqua sporca della stazione omni sia all'interno della scanalatura della

plancia di lavaggio (come illustrato) per evitare di deformarlo; in caso contrario, potrebbe

comprometterne il normale utilizzo.

ZRES

raccoglie nella base della plancia di lavaggio, asciugarla con un panno.

Cura e manutenzione

Pulizia della spazzola con taglio dei peli anti groviglio

1. Rimuovere il coperchio della spazzola e la spazzola.

2. Rimuovere il tappo terminale rimovibile della spazzola.

3. Pulire le due estremita della spazzola e le fessure dei denti del pettine con
strumenti adeguati.

4. Rimettere al suo posto il tappo terminale rimovibile, quindi reinstallare la
spazzola e il coperchio della spazzola. Assicurars che siano saldamente
fissati.

ATTENZIONE: per evitare danni alla spazzola, non tirare con forza eventuali capelli rimasti
impigliati se la quantita di capelli e eccessiva o il groviglio nella spazzola &€ molto stretto.

E_E o Coperchio della spazzola

Pulsante dirilascio

o Spazzola

o Cuscinetto della spazzola

Setole

Tappo terminale non rimovibile
Tappo terminale rimovibile El)elnti Setole
e

ettine
Note: P

Se la spazzola con taglio dei peli anti groviglio € molto ingarbugliata, controllare se lo
scomparto raccogli polvere e il sacchetto monouso sono pieni. In caso affermativo, svuotare lo
scomparto raccogli polvere e sostituire tempestivamente il sacchetto monouso per garantire
la normale funzione di svuotamento automatico.

Pulizia della spazzola laterale

1. Capovolgere I'aspirapolvere robot, estrarre la spazzola laterale tirando verso
I'alto e pulirla.
2. Reinstallare la spazzola laterale nell'aspirapolvere robot.

Durante la reinstallazione della spazzola
laterale, allinearla con la fessura.
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Cura e manutenzione

Pulizia dello scomparto raccogli polvere e del filtro

1. Aprire il coperchio dell'aspirapolvere robot e premere il pulsante di sgancio
dello scomparto raccogli polvere per rimuovere lo scomparto raccogli
polvere verso l'alto dall'aspirapolvere robot.

2. Rimuovere il filtro dal fermo del filtro, picchiettare delicatamente il telaio
del filtro per rimuovere lo sporco e svuotare i rifiuti dallo scomparto raccogli
polvere.
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3. Se necessario, risciacquare lo scomparto raccogli polvere e il filtro con acqua
pulita.

%y
.
Note:
- Non tentare di pulire il filtro con un spazzola o con le dita.
- Si sconsiglia di risciacquare frequentemente, altrimenti il filtro potrebbe danneggiarsi.

- Per pulire il filtro e lo scomparto raccogli polvere, utilizzare esclusivamente acqua pulita. Non
utilizzare detergenti.

4. Lasciare asciugare completamente lo scomparto raccogli polvere e il filtro prima
di reinserirli.

Cura e manutenzione

N

. Capovolgere |'aspirapolvere robot ed
estrarre la ruota orientabile.

. Rimuovere peli, sporco e qualsiasi
altro residuo si trovi sulla ruota e
sull'asse.

. Reinserire la ruota orientabile e
premere su di essa con forza per
riportarla in posizione.

Pulizia della ruota orientabile 3
1

N

w

Ruota

Asse

Note:

- Se necessario, & possibile utilizzare un attrezzo come un piccolo cacciavite per
estrarre delicatamente |'asse dalla ruota orientabile e pulirlo.

- E possibile pulire la ruota con acqua di rubinetto e reinstallarla una volta asciugata
all'aria aperta.

Sostituzione del panno lavapavimenti

Rimuovere il panno lavapavimenti dal supporto per panno lavapavimenti e
sostituirlo con uno nuovo.

Pulizia dei sensori e dei contatti di ricarica

Usare un panno morbido e asciutto per pulire tutti i sensori e i contatti di ricarica

dell'aspirapolvere robot:

- Sensori di dislivello nella parte inferiore dell'aspirapolvere robot.

- Radar laser a regolazione automatica dell'altezza nella parte superiore dell'aspirapolvere
robot

- Paraurti e modulo di aggiramento degli ostacoli a luce strutturata nella parte anteriore
dell'aspirapolvere robot

- Sensori di bordi su entrambi i lati dell'aspirapolvere robot

- Contatti di ricarica sul retro dell'aspirapolvere robot . .
araurti

Modulo di aggiramento degli ostacoli
> aluce strutturata
“ Radar laser a regolazione automatica
dell'altezza
L—< Sensore di bordi

= Contatto di ricarica

Sensore di dislivello

Area di
— Contatto diricarica
Bocchetta di automatico

Pulizia della stazione omni

Pulire I'area di segnalazione, i contatti di ricarica e le bocchette di svuotamento automatico della
stazione omni con un panno morbido e asciutto.

Manutenzione della batteria

L'aspirapolvere robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi che resti
caricato durante I'utilizzo quotidiano per mantenere prestazioni ottimali della batteria.
Nota: se non si usa l'aspirapolvere robot per un periodo prolungato, spegnerlo e riporlo. Per evitare

danni dovuti a una batteria eccessivamente scarica, l'aspirapolvere robot deve essere ricaricato
almeno una volta ogni tre mesi.
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Cura e manutenzione Risoluzione dei problemi

Sostituzione del sacchetto monouso

Problemi Possibile causa Soluzione

1. Quando il sacchetto monouso € pieno, estrarre il coperchio dall'apertura 3. Installare un nuovo sacchetto monouso come illustrato e inserire I'impugnatura

del vano contenitore della polvere. Rimuovere il sacchetto monouso del sacchetto nella fessura.

dall'impugnatura e gettarlo.

Impossibile accendere
I'aspirapolvere robot.

L'aspirapolvere robot ha un livello della batteria basso.
La temperatura ambiente & troppo bassa o troppo alta.

Prima dell'uso, caricare I'aspirapolvere robot.
Utilizzare I'aspirapolvere robot a una temperatura ambiente compresa tra 0 °C e 40 °C.

L'aspirapolvere robot
non siricarica.

La stazione omni non e collegata all'alimentazione o i
contatti non sono adeguati.

Assicurarsi che il set di cavi sia collegato correttamente alla porta di alimentazione della stazione
omni e alla presa elettrica.
Pulire i contatti di ricarica della stazione di stazione omni e dell'aspirapolvere robot.

L'aspirapolvere robot
non riesce a connettersi

La password Wi-Fi non & corretta.

L'aspirapolvere robot non supporta reti a 5 GHz e router
dilivello aziendale.

Il segnale Wi-Fi & scarso.

Inserire la password Wi-Fi corretta.
Connettere I'aspirapolvere robot a una rete domestica da 2,4 GHz.
Assicurarsi che |'aspirapolvere robot si trovi in un‘area con un segnale Wi-Fi forte.

Aperturadel  o—j allarete. L'aspirapolvere robot potrebbe non essere nello stato di Eliminare I'aspirapolvere robot dall'app, ripristinare la connessione Wi-Fi dell'aspirapolvere robot e
contenitore pirapot " P provare a riconnetterlo alla rete.
dell | configurazione direte.

ella polvere

Nota: tirando I'impugnatura, il sacchetto monouso viene sigillato per evitare che la polvere

e i detriti fuoriescano accidentalmente.

2. Utilizzare un panno asciutto per rimuovere eventuali impurita come la
polvere dal filtro.
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4. Reinserire il coperchio del contenitore della polvere e, quando si sente un “clic",
significa che e installato correttamente.

A
Clic

L'aspirapolvere robot
non riesce a localizzare
la stazione omni oppure
aritornare alla stazione
omni.

Sono presenti troppi ostacoli attorno alla stazione omni.
L'area di segnalazione potrebbe essere sporca.

La stazione omni non é collegata all'alimentazione.

La stazione omni é stata spostata quando I'aspirapolvere
robot non e collocato sulla stessa.

L'aspirapolvere robot & bloccato da ostacoli, come ad
esempio una porta chiusa, durante il ritorno alla stazione
omni.

L'aspirapolvere robot é stato spostato quando non si
trovava sulla stazione omni, determinando un errore di
posizionamento.

L'aspirapolvere robot é troppo lontano dalla stazione
omni per riuscire a tornare.

Spostare la stazione omni in un'area aperta.

Posizionare manualmente I'aspirapolvere robot sulla stazione omni per la ricarica.

Pulire I'area di segnalazione della stazione omni per evitare I'accumulo di polvere o sporco.
Collegare all'alimentatore della stazione omni.

L'aspirapolvere robot
si blocca e nonriesce
atornare alla stazione
omni.

Sono presenti troppi ostacoli attorno alla stazione omni.
L'aspirapolvere robot & bloccato da ostacoli, come ad
esempio una porta chiusa, durante il ritorno alla stazione
omni.

L'aspirapolvere robot slitta sul pavimento scivoloso.

La stazione omni € inclinata o posizionata su un
pavimento irregolare.

Spostare la stazione omni in un'area aperta.

Posizionare manualmente I'aspirapolvere robot sulla stazione omni per la ricarica.
Si raccomanda di rimuovere manualmente I'acqua sul pavimento.

Posizionare correttamente la stazione omni e riprovare.
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Risoluzione dei problemi

Risoluzione dei problemi

Problemi

Possibile causa

Soluzione

L'aspirapolvere robot non si
spegne.

L'aspirapolvere robot ¢ in fase di ricarica.

L'aspirapolvere robot pud essere spento solo quando non ¢ in carica. Spostare I'aspirapolvere robot
dalla stazione omni, quindi tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per spegnerlo.
Se non é possibile spegnerlo, & possibile tenere premuto il pulsante di ripristino per 10 secondi per
forzare lo spegnimento dell'aspirapolvere robot.

Se il problema persiste, contattare il team di assistenza post-vendita.

Problemi

Possibile causa

Soluzione

L'aspirapolvere robot non
siricarica o si ricarica
lentamente.

Il'livello della batteria & troppo basso.

La temperatura ambiente & troppo bassa o troppo
alta.

| contatti di ricarica potrebbero essere sporchi.

In genere, per ricaricare completamente I'aspirapolvere robot occorrono circa 6 ore.
L'aspirapolvere robot puo ridurre automaticamente la velocita di ricarica a temperature ambiente
alte o basse per prolungare la durata della batteria. Cio &€ normale.

Pulire i contatti di ricarica con un panno asciutto.

Sovente |'aspirapolvere robot entra
in aree limitate o attraversa le pareti
virtuali.

La mappa nell'app presenta un errore.
E necessario ottimizzare le pareti virtuali o i confini
delle aree limitate.

Verificare la mappa nell'app. Eliminare la mappa anomala dall'elenco delle mappe e
generarla di nuovo. A causa della scala della mappa, le pareti virtuali o le aree limitate
impostate potrebbero discostarsi dalle posizioni di destinazione. Si consiglia di consultare
il percorso dell'aspirapolvere robot e di regolarne i limiti in base all'ambiente domestico,
includendo tutte le aree in cui il robot aspirapolvere potrebbe facilmente incagliarsi, come
gradini infossati e aree sotto i mobili.

La pulizia programmata non funziona.

L'aspirapolvere robot ha un livello della batteria
basso.

L'aspirapolvere robot iniziera la pulizia programmata solo quando il livello di batteria
residua é superiore al 30%. Ricaricare tempestivamente |'aspirapolvere robot.

La spazzola laterale si
stacca.

La spazzola laterale non ¢ installata in posizione.
La spazzola laterale & impigliata in corpi estranei e
quindi si stacca.

Reinstallare la spazzola laterale. Quando si avverte un "clic", & installata.
Prima di utilizzare I'aspirapolvere robot, rimuovere eventuali corpi estranei dal pavimento.

Il supporto per panno
lavapavimenti si stacca.

Il supporto per panno lavapavimenti & impigliato in
corpi estranei e quindi si stacca.

Prima di utilizzare I'aspirapolvere robot, rimuovere eventuali corpi estranei dal pavimento.

L'aspirapolvere robot interrompe
improvvisamente |'attivita corrente
durante il funzionamento.

La batteria dell'aspirapolvere robot & scarica.
La stazione omni non é collegata all'alimentazione,
pertanto I'aspirapolvere robot non puo essere
ricaricato correttamente nella stazione omni.

Posizionare manualmente I'aspirapolvere robot sulla stazione omni per la ricarica.
Assicurarsi che la stazione omni sia collegata correttamente all'alimentazione.
Se il problema persiste, contattare il team di assistenza post-vendita.

L'aspirapolvere robot
genera un rumore intenso
quando € in funzione.

Lo scomparto raccogli polvere € pieno.

La spazzola laterale o la spazzola sono impigliate in
corpi estranei oppure sono presenti corpi estranei
nello scomparto raccogli polvere.

L'aspirapolvere robot € impostato su un livello di
aspirazione elevato.

Svuotare lo scomparto raccogli polvere.
Verificare la presenza di corpi estranei e, se presenti, rimuoverli.
Ridurre il livello di aspirazione dell'aspirapolvere robot in modalita standard o silenziosa.

L'aspirapolvere robot
si muove seguendo un
percorso caotico.

Gli oggetti sparsi sul pavimento compromettono il
funzionamento dell'aspirapolvere robot.
L'aspirapolvere robot slitta sul pavimento scivoloso.
Il modulo di aggiramento degli ostacoli a luce
strutturata potrebbe essere sporco.

Prima di utilizzare I'aspirapolvere robot, riordinare il pavimento.

Si raccomanda di rimuovere manualmente |'acqua sul pavimento.

Per mantenere pulito e disostruito il modulo di aggiramento degli ostacoli a luce strutturata
dell'aspirapolvere robot, pulirlo con un panno morbido e pulito.

L'aspirapolvere robot non riprende
la pulizia dopo unaricarica a meta
operazione.

L'aspirapolvere robot & in modalita DND.
L'aspirapolvere robot viene ricaricato manualmente,
ad esempio spostandolo alla stazione omni, e pud
essere controllato in modo da tornare indietro
tramite I'app o premendo il pulsante sul robot
stesso.

L'aspirapolvere robot non riprendera la pulizia in modalita DND o dopo la ricarica manuale.

L'aspirapolvere robot non
pulisce alcune stanze.

L'aspirapolvere robot & bloccato da ostacoli, come
porte chiuse o soglie alte piti di 2 cm, lungo il percorso
di pulizia.

L'aspirapolvere robot slitta e non funziona
correttamente all'ingresso scivoloso della stanza.

Assicurarsi che le porte di tutte le stanze siano completamente aperte.
ATTENZIONE: I'aspirapolvere robot non riesce a superare gradini con un'alzata elevata.
Siraccomanda di rimuovere manualmente I'acqua sul pavimento.

La spia della stazione omni lampeggia
in arancione.

L'acqua nel serbatoio dell'acqua pulita non e
sufficiente.

Il serbatoio dell'acqua pulita o il serbatoio dell'acqua
sporca non sono installati.

Il serbatoio dell'acqua sporca & pieno.

Riempire di acqua il serbatoio dell'acqua pulita tempestivamente.
Installare il serbatoio dell'acqua pulita e il serbatoio dell'acqua sporca.
Pulire il serbatoio dell'acqua sporca.
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L'aspirapolvere robot emette un
messaggio vocale non corretto per
segnalare il livello dell'acqua nel
serbatoio dell'acqua pulita.

Il galleggiante nel serbatoio dell'acqua pulita &
assente o bloccato.

Reimpostare manualmente il galleggiante.
Se il problema persiste, contattare il team di assistenza post-vendita.
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Risoluzione dei problemi

Specifiche tecniche

Problemi Possibile causa Soluzione

La base della plancia di lavaggio
presenta un errore di livello

La base della plancia di lavaggio potrebbe essere bloccata.
Il serbatoio dell'acqua sporca non & installato correttamente.
dell'acqua. L'anello di tenuta del serbatoio dell'acqua sporca ¢ allentato.

Reinstallare il serbatoio dell'acqua sporca.
Installare I'anello di tenuta del serbatoio dell'acqua.

Pulire la plancia di lavaggio e la base della plancia di lavaggio.

Se il problema persiste, contattare il team di assistenza post-vendita.

La stazione omni non puo svuotare Il sacchetto monouso é pieno.
Le bocchette di svuotamento automatico sono ostruite.

automaticamente la polvere.

Sostituire il sacchetto monouso con uno nuovo.

svuotamento automatico.

Se il sacchetto monouso non e pieno, verificare e pulire tutte le bocchette di

Lo svuotamento della polvere
richiede piti tempo del solito.

Dopo un uso prolungato della stazione omni, il processo di
svuotamento della polvere potrebbe richiedere pit tempo per /
garantire un funzionamento senza problemi. Cio & normale.

Comunicazione ambientale

La batteria agli ioni di litio integrata di questo

aspirapolvere robot contiene sostanze chimiche che

possono inquinare I'ambiente. Prima dello smaltimento,

chiedere a un professionista di rimuovere la batteria e poi

smaltirla presso aziende autorizzate al riciclo.

- La batteria deve essere rimossa prima di smaltire
I'aspirapolvere robot.

-Scollegare I'aspirapolvere robot dall'alimentazione prima
di rimuovere la batteria.

- La batteria deve essere smaltita in sicurezza.
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Passaggi per la rimozione della batteria

1. Capovolgere I'aspirapolvere robot, rimuovere le cinque
viti sul retro dell'aspirapolvere robot con un attrezzo e
rimuovere il coperchio.

2. Per rimuovere la batteria, scollegare il terminale di
collegamento tra la batteria e la scheda madre.

AVVISI:

- Prima di rimuovere la batteria, scollegare |'aspirapolvere robot
dall'alimentazione e farlo scaricare il pit possibile.

- Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.

- Non esporre la batteria a temperature elevate poiché potrebbe
esplodere.

- In caso di fuoriuscite dalla batteria e di contatto accidentale con
tali perdite, sciacquare immediatamente con abbondante acqua e
consultare un medico.

Aspirapolvere robot

Nome Aspirapolvere robot
Modello OV31GL
. - 350 x 88 mm
Dimensioni . . . . .
articolo (quando il radar laser a regolazione automatica dell'altezza si

abbassa)

Batteria agli ioni
di litio

4800 mAh (capacita nominale)
5200 mAh (capacita operativa)

Tempo diricarica

6ore

Peso netto

375 kg

Compatibile con

Android 9.0 e i0S 12.0 o versioni successive

Connettivita

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

wireless

Tensione nominale | 144V —
Tensione diricarica | 20V ===
Potenza nominale 55W

Frequenza
d'esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita
massima

<20dBm

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una distanza
minima di 20 cm tra I'antenna e il corpo dell'utente.

Stazione omni

Modello OV31-JZEU

470 x 360 x 572 mm

(incluso I'estensore della base della plancia
dilavaggio)

260 x 360 x 572 mm

(escluso I'estensore della base della plancia

Dimensioni articolo

di lavaggio)
Ingresso nominale 220-240V ~50/60 Hz
Uscita nominale 20V=15A
Potenza di ingresso nominale (svuotamento 530 W
della polvere)
Potenza di ingresso nominale (pulizia con 1600 W
acqua calda)
Potenza di ingresso nominale (asciugatura 85 W

ad aria + ricarica)

Consumo energetico Modalita standby: < 0,5 W

Modalita standby: < 20 min

Tempo per entrare nella condizione

Note:

- La potenza di ingresso nominale (pulizia con acqua calda) € un valore tipico al di sotto della
temperatura dell'acqua a 15 °C.

- La potenza di ingresso nominale (asciugatura con aria + ricarica) & determinata in base al valore
di potenza a pieno carico.

Informazioni sullo smaltimento e sul riciclaggio dei RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche
E ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che non devono essere smaltiti
assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, € necessario proteggere
mmmm |'ambiente e la salute umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato

al riciclaggio dirifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla

Per ulteriori informazioni, visitare il sito www.mi.com

Produttore: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Indirizzo: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Prodotto in Cina

pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti
aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative per I'ambiente e la salute
umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e
per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.
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Informations sur la sécurité

Lisez attentivement ce manuel avant toute utilisation et conservez-le pour pouvoir le consulter ultérieurement.
Restrictions d'utilisation

Ce produit est uniqguement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique. Ne I'utilisez pas en extérieur,
ailleurs que sur le sol ou dans un environnement commercial ou industriel.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants d'au moins 8 ans, des personnes aux aptitudes physiques, sensorielles ou mentales
réduites ou encore manquant d'expérience et de connaissances, a condition qu'ils soient surveillés ou sensibilisés a |'utilisation
de maniere sécurisée de I'appareil et qu'ils comprennent les risques impliqués. Il est déconseillé de laisser les enfants jouer avec
I'appareil. Le nettoyage et I'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

Cet appareil n'a pas été congu pour étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) ayant des capacités physiques,
sensorielles ou mentales réduites, ou ne disposant pas de |'expérience ou des connaissances nécessaires, sauf sous la supervision
d'une personne responsable de leur sécurité, qui doit leur donner des instructions sur 'utilisation de I'appareil.

Les enfants doivent étre surveillés pour s'assurer qu'ils ne jouent pas avec l'appareil.

Sile jeu de cordons est endommagsé, il faut le remplacer par un jeu de cordons spécial disponible auprés du fabricant ou d'un agent
de maintenance.

Ce produit contient des batteries ne pouvant étre remplacées que par des personnes compétentes.

Veillez a ce que les enfants et les animaux domestiques soient maintenus a une distance s(ire du robot aspirateur pendant son
fonctionnement.

N'utilisez pas le robot aspirateur dans une zone suspendue au-dessus du sol sans barriére de protection.

Ne placez pas le robot aspirateur a I'envers. Ne déplacez pas le robot aspirateur en utilisant le couvercle du capteur laser LDS, le
couvercle ou le pare-chocs comme manche.

N'installez, ne chargez ou n'utilisez pas ce robot aspirateur a I'extérieur, dans une salle de bain ou prées d'une piscine.

Un danger peut survenir si I'appareil passe sur le cordon d'alimentation.

Retirez les objets fragiles ou de petite taille du sol afin d'éviter que le robot aspirateur les percute et les endommage.

Ne placez pas d'enfants, d'animaux de compagnie ou d'objets au-dessus du robot aspirateur, qu'il soit a I'arrét ou en mouvement.
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Eloignez les cheveux, les doigts et les autres parties du corps de l'orifice d'aspiration du robot aspirateur.

N'utilisez pas le robot aspirateur pour nettoyer des substances brilantes.

N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.

La fiche doit étre retirée de la prise de courant avant de nettoyer ou d'entretenir I'appareil.

N'essuyez pas le robot aspirateur ou la station omni a I'aide d'un chiffon humide ou ne les rincez pas a I'aide d'un liquide quelconque.
Une fois les pieces lavables nettoyées, séchez-les complétement avant de les réinstaller et de les utiliser.

Veillez a ce que le robot aspirateur soit éteint pendant le transport et qu'il soit conservé dans son emballage d'origine si possible.
Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du manuel d'utilisation. Les utilisateurs sont responsables de toute perte
ou tout dommage résultant d'une utilisation incorrecte de ce produit.

N'utilisez pas le robot aspirateur dans des environnements ou la température ambiante est supérieure a 40 °C ou inférieure a 0 °C ni
sur un sol couvert de liquides ou de substances collantes.

AVERTISSEMENTS de batteries et charge en cours

ATTENTION : pour éviter un danger causé par la réinitialisation involontaire du coupe-circuit thermique, cet appareil ne doit pas étre
alimenté a travers un dispositif de commutation externe, tel qu'un minuteur, ou connecté a un circuit qui est régulierement activé et
désactivé par 'opérateur.

» N'utilisez pas de batterie, de jeu de cordons ou de station omni tiers. Le robot aspirateur ne peut étre utilisé qu'avec la station omni
OV31-JZEU.

» Ne pas charger les batteries non rechargeables.

« Aucune action n'est nécessaire de la part des utilisateurs pour modifier la fréquence du courant de 50 Hz a 60 Hz et le produit peut
s'adapter a lafoisa 50 Hz et a 60 Hz.

« N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la station omni.

» Ne placez pas la station omni prés d'une source de chaleur.

« N'utilisez pas de chiffon humide ni de mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la station omni.

» N'exposez pas I'appareil ou la batterie a des températures excessives.
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« Faites attention au risque de court-circuit des bornes de I'appareil fonctionnant sur batterie ou de la batterie par des
objets métalliques.

« Sile robot aspirateur n'est pas utilisé pendant une période prolongée, chargez-le complétement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit frais et sec. Rechargez le robot aspirateur au moins une fois tous les 3 mois pour éviter une
décharge excessive de la batterie.

« N'endommagez pas la batterie lorsque vous la retirez afin d'éviter les courts-circuits ou les fuites de liquide. En cas de
fuite de la batterie, évitez que le liquide ne touche votre peau ou vos vétements et essuyez immédiatement a I'aide d'un
chiffon sec. Envoyez ensuite la batterie dans un centre de recyclage approprié ou a I'équipe du service aprées-vente
désignée pour une mise au rebut appropriée.

 Le bloc de batterie au lithium-ion contient des substances dangereuses pour I'environnement. Avant de mettre
le robot aspirateur au rebut, veuillez retirer d'abord le bloc de batterie, puis mettez-le au rebut ou recyclez-le
conformément aux lois et réglementations locales en vigueur dans le pays ou la région ou il est utilisé.

« Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger complétement et de vous assurer que
votre produit est débranché de la source d'alimentation.

1. Désinstallez la vis en dessous, puis retirez le couvercle.

2.Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries. N'endommagez pas le boitier des batteries pour
éviter tout risque de blessure.

3.Renvoyez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.
« Labatterie doit étre retirée de I'appareil avant d'étre mise au rebut.
« L'appareil doit étre déconnecté de toute alimentation électrique avant le retrait de la batterie.
« Labatterie doit étre mise au rebut de maniere sdre.
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ﬂ Pour une utilisation en intérieur uniquement. | Avant de l'utiliser, lisez les instructions.

Informations sur la sécurité du laser

Le capteur laser de ce produit respecte les normes IEC 60825-1: 2014 et EN 60825-1:2014/A11:2021 pour les produits laser
de Classe 1. Veuillez éviter tout contact direct du produit avec les yeux pendant son utilisation.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1

PRODUIT LASER GRAND PUBLIC

EN 50689:2021

Déclaration de conformité pour I'Union européenne

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type OV31GL est conforme a la
directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour I'UE est disponible
al'adresse suivante: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site
www.mi.com/global/support/user-guide

Ce produit n'integre ni mode veille ni fonctionnalité équivalente en termes d'exigences d'efficacité
énergétique ou de fonction de gestion de I'alimentation. Par conséquent, sa consommation d'énergie
est susceptible d'étre plus élevée que celle d'autres produits répondant a ces exigences fonctionnelles.
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Présentation du produit

Robot aspirateur

Remarque: Les illustrations du produit, les accessoires et
l'interface utilisateur présents dans le manuel d'utilisation sont
uniquement fournis a titre indicatif. Le produit actuel et les
fonctions effectives peuvent varier en raison des améliorations

apportées au produit.
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Liste d'accessoires

Accessoires pré-installés

= & -

Compartiment Filtre Brosse
a poussiére (pré-installé sur le latérale
compartiment a
poussiére)

Autres accessoires

Brosse a cheveux Couvercle de
anti-emmélement brosse

(@ :

Jeude Extension du socle de la
cordons planche alaver

Support de la
serpilliere x 2
(avec serpillére
pré-installé x 2)

Manuel  Guide delimage  Guide de
d'utilisation démarrage rapide

Garantie

Station omni

(avec un sac a usage unique pré-installé,
un réservoir d'eau propre, un réservoir
d'eau sale et une planche alaver)

Présentation du produit

Robot aspirateur

Q) + O Voyant

Q) Démarrer/Nettoyage

* Veuillez appuyer sur le bouton et le
maintenir enfoncé pendant 3 secondes
pour allumer ou éteindre

+ Veuillez appuyer pour commencer le
nettoyage ou faire une pause lorsqu'il
est en marche

O Socle

* Veuillez appuyer pour mettre en pause
pendant le fonctionnement

- Lorsque le robot aspirateur est en
pause, veuillez appuyer pour le renvoyer
ala station omni pour la charge

* Veuillez appuyer sur Arrét pour mettre
fin a l'amarrage en revenant a la station
omni

* Veuillez appuyer sur le bouton et le
maintenir enfoncé pendant 3 secondes
pour activer ou désactiver la sécurité
enfant

« Blanc: nettoyage en cours/Nettoyage terminé/Entiérement chargé

+ Blanc clignotant : retour a la charge/Repositionnement

* Blanc a effet de fondu : charge en cours (niveau de batterie moyen/élevé)

+ Orange a effet de fondu : charge en cours (niveau de batterie faible)

+ Orange clignotant : Wi-Fi déconnecté/Probléme de fonctionnement/En attente de

connexion au réseau/Connexion au réseau/Mise a jour du micrologiciel

Bouton de réinitialisation/Voyant Wi-Fi

* Veuillez appuyer sur le bouton et le maintenir enfoncé pendant
3 secondes a l'aide d'un outil pour restaurer les paramétres d'usine

+ Veuillez appuyer et maintenir enfoncé pendant 10 secondes a l'aide
d'un outil pour éteindre de force le robot aspirateur et restaurer les
parametres d'usine

* Bleu : Wi-Fi connecté

+ Orange clignotant : en attente de connexion réseau/Wi-Fi déconnecté

« Bleu clignotant : connexion au réseau en cours
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Présentation du produit

Robot aspirateur et capteurs

Pare-chocs

Radar laser réglable a hauteur
automatique

Microphone

Module de prévention des obstacles
a lumiére structurée (capteur
d'obstacles a lumiére structurée,
projecteur de lumiere structurée)

Capteur de bords

Couvercle

Compartiment a
poussiére

Orifice de vidage
automatique

Remarques:

Contact de charge

Orifice de remplissage
automatique de l'eau

Capteur de falaise

f

Ensemble de brosses

Capteur a ultrasons

latérales 7
Brosse gU

—o Roue pivotante

Couvercle de brosse

Bouton de déverrouillage

Roue principale

du couvercle de brosse
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Ensemble serpilliere o—+

Roue principale

Trou de montage

iy
Filtre »@

- Le radar laser a hauteur réglable automatiquement s'abaisse lorsque le robot aspirateur est en mode veille, en charge ou en train de nettoyer une zone basse.

- Lorsque vous nettoyez une zone basse, veuillez ne pas déplacer le robot aspirateur afin de ne pas affecter son positionnement.
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du support de la
serpilliere

Compartiment a poussiéere

Bouton de déverrouillage
du compartiment a
poussiére

Clip de filtre

Présentation du produit

Station omni

(ﬁro Couvercle
Réservoir d'eau sale Réservoir d'eau propre

Manche

Manche

Couvercle du
compartiment a
poussiére

Planche alaver o lvé_m_i

N

0 o 0

Extension du socle de la
planche alaver

, Clip du réservoir

Clip du réservoir
d'eau

d'eau

Boule flottante o Tuyau d'eau

Flotteur

Filtre

Réservoird'eausale  Réservoir d'eau propre

Compartiment a poussiere

Fente pour manche du sac a
usage unique

Orifice de vidage automatique o—

Port
d'alimentation

Voyant

— | o eBlanc:lastation omnifonctionne

parfaitement
« Orange clignotant : la station omni
présente une erreur

Compartiment de stockage

Zone d'émission du signal

Contact de charge
Orifice de remplissage automatique

<t

Vue arriere

de l'eau
o Sortie d'eau

Vue de face
[ S —
0
o 2. Rainure pour jeu de
:j cordons




Présentation du produit

Installation

Sac a usage unique

Manche dusac o ey ré’
3 usage unique - w

Remarque: La station omni est fournie avec un sac a usage unique
ala sortie de l'usine. Il est recommandé d'acheter le sac a usage
unique dédié aupres des canaux officiels pour le remplacer.

Brosse a cheveux anti-emmélement

Poil

| | | Embout non amovible
Embout Dentsdu Poil
amovible peigne

Ensemble serpilliere

Zone de
fixation de
la serpilliere

Support de la serpilliere  Serpilliere
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Retrait des caches de protection

Veuillez retirer les protections du robot aspirateur avant utilisation.

Installation de I'ensemble serpillere

Veuillez installer I'ensemble serpillére dans le trou de montage du support de la
serpilliere. Ces piéces sont bien installées lorsque vous entendez un "clic".

Installation

Mise en place de la station omni

-Veuillez placer la station omni contre un mur sur une surface dure et plate,

comme un sol en bois ou un sol carrelé.

-Veuillez laisser un espace d'au moins 0,82 m de hauteur, 1,47 m de longueur

et 0,44 m de largeur.

>082m

Installation de I'extension du socle de la planche a laver
-Veuillez installer I'extension du socle de la planche a laver sur la station omni dans le
sens indiqué dans l'illustration.

-Veuillez vous assurer que I'extension du socle de la planche a laver est au méme
niveau que le dessous de la station omni, et que la surface du dessous est plane.

Connexion a l'alimentation

-Veuillez placer la station omni dans un endroit approprié, y connecter le jeu de
cordons, puis brancher le jeu de cordons sur une prise électrique.
Remarque : Veuillez brancher fermement le jeu de cordons dans le port
d'alimentation de la station omni jusqu'a ce que le voyant reste blanc.

[ S ——

Veuillez insérer q,
fermement le 0

connecteur ﬂ
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Avant utilisation

Charge du robot aspirateur

- Avant son utilisation, veuillez appuyer sur le bouton (U et le maintenir enfoncé
pendant 3 secondes pour allumer le robot aspirateur.

- Apres avoir allumé le robot aspirateur, veuillez le placer sur la station omni en
alignant ses contacts de charge avec ceux de la station omni.

- Lorsque vous entendez une invite vocale vous invitant a démarrer la charge, cela
signifie que le robot aspirateur est correctement connecté a la station omni.

Remarques:

- Il est recommandé de charger complétement le robot aspirateur avant sa premiére utilisation.

- Sile robot aspirateur ne peut pas étre mis en marche en raison d'une batterie déchargée,
veuillez le placer manuellement sur la station omni pour le charger pendant un certain temps.

- Lorsque le robot aspirateur est en charge, il se met en marche automatiquement et ne peut
pas étre mis en arrét.
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Remplissage du réservoir d'eau propre avec de I'eau
propre

Marque de niveau d'eau maximum
Capacité du réservoird'eau: 4|

Remarques:

- Veuillez ne pas ajouter d'eau au-dela de la marque de niveau d'eau maximum (MAX).
- Veuillez ne pas ajouter d'eau chaude dans le réservoir d'eau, car cela pourrait le déformer.

Utilisation

Connexion avec l'application Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec I'application Xiaomi Home. Utilisez |'application
Xiaomi Home pour contrdler votre appareil et pour interagir avec d'autres
appareils intelligents dans votre maison.

Scannez le code QR pour télécharger et installer I'application. Vous serez
redirigé vers la page de configuration si I'application est déja installée. Sinon,
recherchez « Xiaomi Home » dans la boutique d'applications pour la télécharger
et l'installer.

Ouvrez 'application Xiaomi Home, touchez I'icéne "@" en haut a droite et
suivez les invites pour ajouter votre appareil.

2663139D

Remarques:

- Le robot aspirateur fonctionne avec I'application Xiaomi Home et est compatible

avec Android 9.0/i0S 12.0 ou version ultérieure.

- Le robot aspirateur ne prend en charge que les réseaux Wi-Fi 2,4 GHz.
-La version de I'application a été mise a jour. Suivez les instructions basées sur la

version actuelle de I'application.

- Lorsque le robot aspirateur se connecte a I'application Xiaomi Home avec succeés,

il se connecte au réseau avec succeés. Vous pouvez réinitialiser le Wi-Fi pour le
déconnecter du réseau.

Réinitialisation du Wi-Fi

Veuillez réinitialiser le Wi-Fi lorsque le robot aspirateur est déconnecté du réseau

ou doit changer de réseau.

1. Veuillez ouvrir le couvercle du robot aspirateur pour exposer le voyant Wi-Fi.

2. Veuillez appuyer sur les boutons () et (O et les maintenir enfoncés pendant
7 secondes jusqu'a ce qu'un message vocal vous informe que la configuration
réseau est en attente. Lorsque le voyant Wi-Fi clignote, cela signifie que le robot
aspirateur a été réinitialisé avec succes.

3. Veuillez le reconnecter au réseau dans I'application. Lorsque le voyant Wi-Fi est
bleu, cela signifie que le robot aspirateur est connecté au réseau avec succes.

Mise en marche/arrét

-Veuillez appuyer sur le bouton et le maintenir enfoncé () pendant 3 secondes
pour mettre le robot aspirateur en marche. Lorsque le voyant du robot aspirateur
s'allume, cela signifie que le robot aspirateur passe en mode veille.

-Lorsque le robot aspirateur est en pause et n'est pas chargé, veuillez maintenir le

bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour le mettre en arrét.

Remarque : Lorsque le robot aspirateur est en charge, il se met automatiquement en marche et
ne peut pas étre mis en arrét.
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Utilisation

Création rapide de carte

- Aprés avoir configuré le réseau pour la premiere fois, veuillez suivre les instructions
dans I'application pour créer rapidement une carte, et le robot aspirateur
commencera a créer la carte sans nettoyer.

- Le processus de création de la carte s'achéve lorsque le robot aspirateur retourne a
la station omni, et que la carte est enregistrée automatiquement.

Remarques:

-Veuillez vous assurer que le robot aspirateur est complétement chargé et qu'il
démarre depuis la station omni.

- Avant le processus de création de la carte, enlevez les objets posés au sol, veuillez
ouvrir les portes des pieces et bloquer les zones ol le robot aspirateur ne doit pas
pénétrer.

-Pendant la création de carte, veuillez ne pas suivre, déplacer, interrompre le robot
aspirateur ou déplacer la station omni.

- Une fois la carte créée, veuillez configurer des murs virtuels ou des zones restreintes
dans les zones ou le robot aspirateur ne doit pas pénétrer, ainsi que les zones ou il
pourrait étre coincé ou égratigné.

-Veuillez installer des murs virtuels ou des zones restreintes dans les zones
recouvertes de tapis a poils longs ou a franges afin d'éviter que le robot aspirateur
ne s'y emméle.

-Veuillez configurer des murs virtuels ou des zones restreintes pour exclure les zones
recouvertes de tapis avant le lavage, afin d'éviter que le tapis ne soit mouillé.
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Mise en pause

Lorsque le robot aspirateur est en fonctionnement, veuillez appuyer sur
n'importe quel bouton pour le mettre en pause.

Remarque : Veuillez ne pas soulever ni déplacer le robot aspirateur lorsqu'il
est en pause. Sinon, des erreurs de navigation pourraient empécher le robot
aspirateur de revenir a la station omni ou entrainer la perte de la carte.

Mode Veille

-Le robot aspirateur passe automatiquement en mode veille aprés 10 minutes
d'inactivité.

-En mode veille, le voyant du robot aspirateur s'éteint. Veuillez appuyer sur
n'importe quel bouton du robot aspirateur pour le réactiver.

Remarque : Le robot aspirateur se mettra automatiquement en arrét aprés
12 heures en mode veille.

Utilisation

Reprise du nettoyage

Si la batterie du robot aspirateur commence a se décharger pendant une
tache de nettoyage, il retournera automatiquement a la station omni pour
se recharger. Le robot aspirateur reprendra le nettoyage la ot il s'était arrété
lorsqu'il sera entierement chargé.

Remarque : Le robot aspirateur ne reprendra pas le nettoyage en mode DND (Ne pas
déranger) ou apreés une recharge manuelle.

Paramétres de sécurité enfant

Veuillez appuyer sur le bouton {3 du robot aspirateur et le maintenir enfoncé
pendant 3 secondes pour activer ou désactiver la sécurité enfant.

Remargue : Lorsque la fonction de sécurité enfant est activée, les boutons sur le robot
aspirateur ne fonctionnent pas. Vous pouvez plutét contréler le robot aspirateur via
I'application.

Vidage de la poussiére

Une fois que le robot aspirateur retourne automatiquement a la station omni
pour la recharge aprés avoir accompli une tache d'aspiration et lavage, une
tache d'aspiration avant lavage, ou une tache d'aspiration, la station omni
commence automatiquement le vidage du compartiment a poussiére.

Remarques:

- Lorsque le robot aspirateur revient a mi-parcours a la station omni pour nettoyer les
serpilléres, la station omni ne commence pas automatiquement a vider la poussiére.

- Sila fonction de vidage automatique est désactivée dans |'application, la station omni ne
commence pas automatiquement a vider la poussiere.

- Si vous modifiez la fréquence de vidage automatique de la poussiére dans I'application,
la station omni vide la poussiére a la fréquence définie.

Aspiration et lavage

1. Commencer le nettoyage

-Veuillez vous assurer que I'ensemble serpillére et les autres piéces nécessaires ont
été installés sur le robot aspirateur et que le réservoir d'eau propre a été rempli
d'eau.

-Veuillez sélectionner le mode lavage dans I'application, puis utiliser I'application
ou appuyer sur le bouton () du robot aspirateur pour démarrer le nettoyage.

- Le robot aspirateur démarrera alors depuis la station omni, planifiera l'itinéraire
de nettoyage optimal et effectuera la tiche de nettoyage en fonction de la carte
créée.
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Utilisation

Remarques :

- Lorsque vous utilisez le robot aspirateur pour la premiére fois, il est recommandé de le
suivre tout au long du processus afin de retirer les objets susceptibles d'affecter son
fonctionnement.

- Sile robot aspirateur risque de se coincer ou de rayer la surface des meubles dans certaines
zones, vous pouvez définir des zones restreintes dans I'application pour I'empécher de
pénétrer dans ces zones.

- Le robot aspirateur humidifiera les serpilléres avant de commencer la tache. Veuillez
patienter.

- Avant d'utiliser le robot aspirateur, veuillez vous assurer que la station omni est branchée a
I'alimentation électrique et que le robot aspirateur est connecté a la station omni.

- Pour se rassurer que le robot aspirateur puisse retourner a la station omni avec succés
aprés avoir terminé |'aspiration et le lavage, il est recommandé de le faire démarrer depuis la
station omni. Veuillez ne pas déplacer la station omni, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver pendant son fonctionnement.

- La fonction de nettoyage des serpilléres a I'eau chaude peut étre activée dans |'application.
Une fois cette fonction activée, veuillez ne pas toucher la sortie d'eau située sur le socle de
la planche a laver afin d'éviter toute brilure.

2. Retour automatique & mi-chemin pour le nettoyage des serpilliéres
Pendant le nettoyage, le robot aspirateur peut revenir automatiquement a la station omni
pour laver les serpilleres et remplir le réservoir d'eau aprés avoir nettoyé une certaine
superficie.

Une fois que les serpilliéres ont été lavées, le robot aspirateur reprend sa tache de nettoyage.
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3. Vidage automatique de la poussiére, nettoyage automatique et séchage a
I'air sec des serpilliéres
Lorsque que le robot aspirateur a achevé sa tache de nettoyage et qu'il
retourne a la station omni pour la recharge, la station omni commence
automatiquement le vidage du compartiment a poussiere, puis elle
procéde au nettoyage et au séchage a I'air sec des serpilliéres.

4. Veuillez nettoyer le réservoir d'eau sale
Une fois que les serpillieres ont été nettoyées et séchées a I'air sec, veuillez

nettoyer le réservoir d'eau sale rapidement pour éviter les odeurs.

Utilisation

Aspiration avant lavage

- Assurez-vous que les piéces du robot aspirateur, telles que I'ensemble serpilliére,
ont été installées et que de I'eau a été ajoutée au réservoir d'eau propre.

- Veuillez sélectionner le mode aspiration avant lavage dans I'application, puis utiliser
I'application ou appuyer sur le bouton () du robot aspirateur pour démarrer le
nettoyage. Le robot aspirateur soulévera alors I'ensemble serpillére pour commencer a
aspirer.

- Une fois I'aspiration terminée, il retourne a la station omni pour vider automatiquement
la poussiere, humidifier les serpilliéres, puis poser I'ensemble serpilliere pour commencer
a passer la serpilliére.

Aspiration uniquement

-Veuillez sélectionner le mode Aspiration uniquement dans I'application, puis
utiliser I'application ou appuyer sur le bouton () du robot aspirateur pour
démarrer le nettoyage.

- Le robot aspirateur soulévera I'ensemble serpillere, quittera la station omni pour
commencer |'aspiration, puis retournera a la station omni une fois I'aspiration
terminée pour vider automatiquement la poussiere.

Remarque : Sil'ensemble serpilliére a été retiré, le robot aspirateur effectuera automatiquement
la tache d'aspiration uniqguement lorsqu'il sera mis en marche.

Lavage uniquement

-Veuillez vous assurer que les pieces du robot aspirateur, telles que I'ensemble

serpillére, ont été installées et que de I'eau a été ajoutée dans le réservoir d'eau
propre.

-Veuillez sélectionner le mode nettoyage a la serpilliére uniquement dans

I'application, puis utiliser I'application ou appuyer sur le bouton () du robot
aspirateur pour démarrer le nettoyage. Le robot aspirateur humidifiera
automatiquement les serpilléres avant de quitter la station omni et de
commencer a nettoyer.

- Une fois le nettoyage terminé, il retournera a la station omni pour nettoyer et

sécher les serpilleres.

72



Utilisation

Plus de fonctionnalités

Paramétres de la carte

La page d'accueil de I'application affiche la carte actuelle utilisée pour I'aspiration
et le lavage. Vous pouvez définir des zones a éviter dans les paramétres pour les
zones restreintes et modifier la carte actuelle dans la gestion des cartes.

Parametres de nettoyage
Vous pouvez régler le mode de nettoyage, le niveau d'aspiration et le débit d'eau en
fonction de la saleté du sol et de vos besoins spécifiques.

Paramétres de la station omni

- Parameétres de vidage automatique : Vous pouvez activer ou désactiver le vidage
automatique et modifier la fréquence de vidage automatique.

- Parameétres de nettoyage des serpilleres : Vous pouvez régler la fréquence a
laquelle le robot aspirateur revient pour nettoyer les serpilléres.

Remarques:

- Vous devez d'abord créer une carte avant de sélectionner une zone a nettoyer, d'effectuer un
nettoyage par zone ou de modifier la carte.

- Veuillez vous référer a I'application pour plus de fonctions. Les détails de chaque fonction
dépendent de I'application.
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Mise a jour du micrologiciel

Vous pouvez mettre a jour le micrologiciel dans I'application. Avant la mise a
jour, veuillez vous assurer que le robot aspirateur se trouve sur la station omni
et que le niveau de batterie est supérieur a 30 %.

Restaurer les parametres d'usine

Sile robot aspirateur pose un probleme de fonctionnement et ne peut pas

étre utilisé normalement, veuillez appuyer sur le bouton de réinitialisation
pendant 3 secondes a I'aide d'un outil jusqu'a ce qu'un message vocal indique
que la restauration des parametres d'usine a commencé. Le robot aspirateur
sera alors réinitialisé aux parameétres d'usine. Si les paramétres d'usine ne
peuvent pas étre restaurés, veuillez appuyer sur le bouton de réinitialisation
pendant 10 secondes pour éteindre de force le robot aspirateur et restaurer les
parametres d'usine.

Entretien et maintenance

Maintenance des piéces

Pour maintenir le robot aspirateur en bon état, il est recommandé de se référer au tableau suivant pour I'entretien de routine.

Pieces

Fréquence de nettoyage

Fréquence de
remplacement

Réservoir d'eau sale

Nettoyez aprés chaque
utilisation

Nettoyer une fois toutes les

Fréquence de
nettoyage

Fréquence de

Pieces
remplacement

Contacts de charge du robot
aspirateur

Pare-chocs

Orifice de vidage automatique
du robot aspirateur

Arrivée d'eau automatique du
robot aspirateur

. En fonction de I'utilisation
Dessous du robot aspirateur réelle /

Station omni

Orifice de vidage automatique
de la station omni

Réservoir d'eau propre deux semaines /
N Nettoyer une fois toutes les 1a
Planche a laver 2 .
semaines
Brosse a cheveux anti- Nettoyer une fois toutes les R .
s . 3 a6 mois
emmélement deux semaines
Brosse latérale Nettoy;r une fons.toutes les 336 mois
eux semaines
Compartiment a poussiére Nettoyez selon les besoins /
Filtre (Pré-installé sur le Nettoyer une fois toutes les N .
. N - N 6412 mois
compartiment a poussiére) deux semaines
Serpilliere / 6 412 mois
Roue pivotante
Radar laser réglable a hauteur
automatique
/

Capteur de bords

Module d'évitement d'obstacles
alumieére structurée

Capteur de falaise

Nettoyer chaque mois

Contacts de charge de la
station omni

Zone d'émission du signal de la

station omni
Sac 4 usage unigue / Veuillez remplacer tous les 2,5 mois
g a environ en fonction de I'utilisation réelle
Remarques :

- Les fréquences de remplacement ne sont données qu'a titre indicatif. Si une piéce est

endommageée, elle doit &tre remplacée rapidement pour assurer un nettoyage efficace.

- Pour déplacer ou expédier le robot aspirateur, veuillez vider les réservoirs d'eau propre et d'eau

sale, pour éviter que le robot aspirateur soit endommagé pendant le transport.
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Entretien et maintenance

Nettoyage des réservoirs d'eau propre et d'eau sale Nettoyage de la planche a laver et du socle de la planche

1. Veuillez retirer les réservoirs d'eau propre et d'eau sale, ouvrir les a laver

couvercles et vider I'eau. . Veuillez activer la fonction de ringage auxiliaire de la station omni dans I'application
et le robot aspirateur quittera automatiquement la station omni. Si vous retirez
manuellement la planche a laver, la station omni injectera automatiquement de I'eau
dans le socle de la planche a laver. Veuillez utiliser un chiffon ou une brosse pour
nettoyer le socle de la planche a laver et la planche a laver.

—_

2. Veuillez utiliser I'eau propre pour laver complétement les réservoirs, puis
essuyer |'extérieur des réservoirs avant de les réinsérer dans la station omni.

N

Attendez 3 minutes, et la station omni pompera automatiquement I'eau sale.
Veuillez essuyer le socle de la planche a laver avec un chiffon sec, puis réinstaller la
planche a laver sur la station omni. Veuillez vous assurer que le tuyau d'eau sale de
la station omni se trouve bien dans la rainure de la planche a laver (comme illustré)
afin d'éviter de le déformer ; sinon, cela pourrait nuire a son bon fonctionnement.

Remarque : Les boules flottantes dans les réservoirs d'eau propre et d'eau sale sont des piéces
mobiles. Veuillez ne pas appuyer trop fort lorsque vous nettoyez les réservoirs d'eau afin de ne
pas les endommager.
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Remarque : Veuillez ne pas incliner la station omni lors de I'utilisation quotidienne ou du nettoyage.
Side I'eau se retrouve dans le socle de la planche a laver, veuillez I'essuyer avec un chiffon.

Entretien et maintenance

Nettoyage de la brosse a cheveux anti-emmélement

1. Veuillez retirer le couvercle de brosse et la brosse.

2. Veuillez retirer I'embout amovible de la brosse.

3. Veuillez nettoyer les deux extrémités de la brosse et les espaces entre les
dents du peigne a I'aide des outils appropriés.

4. Veuillez remettre I'embout amovible en place, puis réinstaller la brosse et son
couvercle. Veuillez vérifier qu'ils sont bien fixés.

ATTENTION : Si trop de cheveux sont emmélés dans la brosse, ou s'ils sont étroitement
emmélés, veuillez ne pas tirer dessus de force, car vous risqueriez d'endommager la brosse.

E_E o Couvercle de brosse

Bouton de déverrouillage

o Brosse

o Roulement de brosse

Embout non amovible
Embout amovible gents Poil
u

peigne
Remarques :

Sila brosse a cheveux anti-emmélement est fortement emmélée, veuillez vérifier si le
compartiment & poussiére et le sac a usage unique sont pleins. Si c'est le cas, veuillez vider
le compartiment a poussiére et remplacer le sac a usage unique a temps, pour garantir un
fonctionnement normal de la fonction de vidage automatique.

Nettoyage de la brosse latérale

1. Veuillez retourner le robot aspirateur, tirer la brosse latérale vers le haut et la
nettoyer.
2. Veuillez réinstaller la brosse latérale dans le robot aspirateur.

Lorsque vous réinstallez la brosse
latérale, veuillez I'aligner avec la fente.
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Entretien et maintenance

Nettoyage du compartiment a poussiére et du filtre

1. Veuillez ouvrir le couvercle du robot aspirateur, puis appuyer sur le

bouton de déverrouillage du compartiment a poussiére pour faire sortir le

compartiment a poussiére du robot aspirateur par le haut.

2. Veuillez retirer le filtre du clip de filtre, tapoter doucement le cadre du filtre

pour éliminer toute saleté, puis vider le compartiment a poussiére.
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3. Si nécessaire, veuillez rincer le compartiment a poussiere et le filtre a I'eau claire.

Remarques :

- N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos doigts.

- Il n'est pas recommandé de procéder a un ringage fréquent, sinon le filtre risque d'étre
endommagé.

- N'utiliser que de I'eau propre pour nettoyer le compartiment a poussiere et le filtre. N'utilisez pas
de détergents.

4. Veuillez sécher complétement le compartiment a poussiére et le filtre avant de les
réinstaller.

Entretien et maintenance

—_

. Veuillez retourner le robot aspirateur

et retirer la roue pivotante.

Veuillez enlever les cheveux, la saleté

et tout autre débris sur la roue et

I'axe.

. Veuillez réinsérer la roue pivotante et
appuyer dessus fermement pour la
fixer en place.

Nettoyage de la roue pivotante 3
1

N

w

Roue

Remarques :
- Si nécessaire, vous pouvez utiliser un outil tel qu'un petit tournevis pour extraire
délicatement |'axe de la roue pivotante et la nettoyer.

- Laroue peut étre nettoyée a I'eau du robinet et réinstallée apres séchage a I'air libre.

Remplacement de la serpilliére

Veuillez retirer la serpilliére de son support et la remplacer par une
serpilliere neuve.

Capteurs de nettoyage et contacts de charge

Veuillez utiliser un chiffon doux et sec pour nettoyer tous les capteurs et les contacts de

charge du robot aspirateur:

- Les capteurs de falaise en dessous du robot aspirateur.

- Radar laser a hauteur réglable automatiquement situé sur le dessus du robot aspirateur

- Pare-chocs et module d'évitement d'obstacles a lumineux structurée a I'avant du robot
aspirateur

- Capteurs de bordure situés des deux cotés du robot aspirateur

- Contacts de charge a I'arriére du robot aspirateur parechose

Module d'évitement d'obstacles &

lumiére structurée
- ° Radar laser réglable a hauteur automatique
b=

Capteur de bords

Capteur de falaise

- Contact de charge

——o Zone d'émission du signal

——o Contact de charge
{— Orifice de vidage automatique

Nettoyage de la station omni

Veuillez nettoyer la zone d'émission du signal, les contacts de charge et les orifice de vidage
automatique de la station omni a I'aide d'un chiffon doux et sec.

Entretien de la batterie
Le robot aspirateur contient un bloc de batterie au lithium-ion haute performance. Veillez a ce qu'il reste
bien chargé pendant I'utilisation quotidienne afin de maintenir les performances optimales de la batterie.
Remarque : Si le robot aspirateur n'est pas utilisé pendant une période prolongée, veuillez I'éteindre et le
ranger. Pour éviter tout dommage dii a une décharge excessive, le robot aspirateur doit étre rechargé au
moins une fois tous les trois mois.
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Entretien et maintenance

Dépannage

Remplacement du sac a usage unique

1. Lorsque le sac a usage unique est plein, sortez le couvercle de I'ouverture du
compartiment a poussiére. Veuillez retirer le sac a usage unique a l'aide du

manche, et le mettre au rébut.

Ouverture du
compartiment
a poussiere

Remarque : En tirant le manche du sac a usage unique, vous scellerez le sac a usage unique,
empéchant la poussiere et les détritus de tomber accidentellement.

2. Veuillez utiliser un chiffon sec pour essuyer toute saleté, telle que la
poussiére présente sur le filtre.
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o1

du sac dans la fente.

3. Veuillez installer un sac a usage unique neuf comme illustré et insérer le manche

4. Replacez le couvercle du compartiment a poussiére; et si vous entendez un
«clic » alors il est correctement installé.

A
Clic

Problemes

Cause possible

Solution

Le robot aspirateur ne
s'allume pas.

Le niveau de batterie du robot aspirateur est faible.
La température ambiante est trop élevée ou trop basse.

Chargez le robot aspirateur avant de |'utiliser.
Veuillez utiliser le robot aspirateur a une température ambiante comprise entre 0 °C et 40 °C.

Le robot aspirateur ne
se charge pas.

La station omni n'est pas branchée sur le secteur ou le
contact est faible.

Veuillez vous assurer que le jeu de cordons est correctement branché sur le port d'alimentation de la
station omni et sur la prise électrique.
Veuillez nettoyer les contacts de charge de la station omni et du robot aspirateur.

Le robot aspirateur ne
peut pas se connecter
auréseau.

Le mot de passe Wi-Fi est incorrect.

Le robot aspirateur ne prend pas en charge les réseaux
5 GHz et les routeurs professionnels.

Le signal Wi-Fi est faible.

Le robot aspirateur n'est peut-étre pas en mode
configuration réseau.

Veuillez saisir le mot de passe Wi-Fi correct.

Veuillez connecter le robot aspirateur a un réseau domestique 2,4 GHz.

Veuillez vous assurer que le robot aspirateur est installé dans une zone ayant un bon signal Wi-Fi.
Veuillez supprimer le robot aspirateur dans I'application, réinitialiser la connexion Wi-Fi du robot
aspirateur et essayer de le reconnecter au réseau.

Le robot aspirateur ne
parvient pas a localiser
ou aretournerala
station omni.

Il'y a trop d'obstacles autour de la station omni.

La zone d'émission du signal est peut-étre sale.

La station omni n'est pas branchée a I'alimentation
électrique.

La station omni a été déplacée alors que le robot
aspirateur n'était pas dessus.

Le robot aspirateur est bloqué par des obstacles, tels
qu'une porte fermée sur son chemin de retour vers la
station omni.

Le robot aspirateur a été déplacé alors qu'il n'était
pas sur la station omni, ce qui a entrainé un échec de
positionnement.

Le robot aspirateur est trop éloigné de la station omni
pour pouvoir y retourner.

Veuillez déplacer la station omni vers un espace dégagé.

Veuillez placer manuellement le robot aspirateur sur la station omni pour le recharger.

Veuillez nettoyer la zone d'émission du signal de la station omni pour éviter toute accumulation de
poussiére ou de saleté.

Veuillez brancher la station omni a I'adaptateur secteur.

Le robot aspirateur est
bloqué et ne peut pas
retourner a la station
omni.

Il'y atrop d'obstacles autour de la station omni.

Le robot aspirateur est bloqué par des obstacles, tels
qu'une porte fermée sur son chemin de retour vers la
station omni.

Le robot aspirateur glisse sur le sol glissant.

La station omni est inclinée ou placée sur un sol irrégulier.

Veuillez déplacer la station omni vers un espace dégagé.

Veuillez placer manuellement le robot aspirateur sur la station omni pour le recharger.
Il est recommandé de nettoyer manuellement I'eau sur le sol.

Veuillez placer correctement la station omni et réessayer.
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Dépannage

Dépannage

Problémes

Cause possible

Solution

Le robot aspirateur ne
s'éteint pas.

Le robot aspirateur est en cours de chargement.

Le robot aspirateur ne peut étre éteint que lorsqu'il n'est pas en charge. Veuillez déplacer le robot
aspirateur de la station omni, puis appuyer sur le bouton d'alimentation et le maintenir enfoncé pendant
3 secondes pour éteindre le robot aspirateur.

S'il ne s'éteint pas, vous pouvez appuyer sur le bouton de réinitialisation et le maintenir enfoncé pendant
10 secondes pour forcer I'extinction du robot aspirateur.

Sile probléme persiste toujours, veuillez contacter I'équipe du service aprés-vente.

Problémes

Cause possible

Solution

Le robot aspirateur ne
se charge pas ou charge
lentement.

Le niveau de batterie est trés faible.

La température ambiante est trop élevée ou trop
basse.

Les contacts de charge peuvent étre sales.

Il faut généralement environ 6 heures pour recharger complétement le robot aspirateur.

Le robot aspirateur peut réduire automatiquement la vitesse de recharge lorsque la température
ambiante est élevée ou basse afin de prolonger la durée de vie de la batterie. Ceci est normal.
Veuillez essuyer les contacts de charge avec un chiffon sec.

Le robot aspirateur pénetre souvent
dans des zones restreintes ou franchit
des murs virtuels.

La carte dans I'application comporte une erreur.
Les murs virtuels ou les limites des zones restreintes
doivent étre optimisés.

Veuillez consulter la carte dans I'application. Veuillez supprimer la carte anormale de la liste
des cartes et effectuer un nouveau mappage. En raison de I'échelle de la carte, les murs
virtuels ou les zones restreintes définis peuvent s'écarter des emplacements cibles. Il est
recommandé de se référer a l'itinéraire de fonctionnement du robot aspirateur, d'ajuster les
limites en fonction de votre environnement domestique afin d'inclure toutes les zones o le
robot aspirateur peut facilement se coincer, telles que les marches enfoncées et les zones
sous les meubles.

Le nettoyage planifié ne fonctionne
pas.

Le niveau de batterie du robot aspirateur est faible.

Le robot aspirateur ne démarrera le nettoyage planifié que lorsque le niveau de batterie
restant est supérieur a 30 %. Rechargez le robot aspirateur a temps.

La brosse latérale se
détache.

La brosse latérale n'est pas installé en place.
La brosse latérale est emmélée dans des corps
étrangers et se détache.

Veuillez réinstaller la brosse latérale. Elle est installée lorsque vous entendez un “clic".
Veuillez retirer les corps étrangers du sol avant d'utiliser le robot aspirateur.

Le support de la serpillere
se détache.

Le support de la serpillere est emmélé avec des corps
étrangers, ce qui provoque son détachement.

Veuillez retirer les corps étrangers du sol avant d'utiliser le robot aspirateur.

Le robot aspirateur interrompt
soudainement la tache en cours
pendant son fonctionnement.

La batterie du robot aspirateur est déchargée.

La station omni n'est pas branchée sur le secteur,
le robot aspirateur ne peut donc pas se recharger
correctement dans la station omni.

Veuillez placer manuellement le robot aspirateur sur la station omni pour le recharger.
Veuillez vous assurer que la station omni est correctement branchée sur le secteur.
Sile probléme persiste toujours, veuillez contacter I'équipe du service aprés-vente.

Le robot aspirateur fait un
bruit fort lorsqu'il est en
marche.

Le compartiment a poussiére est plein.

La brosse latérale ou la brosse est emmélée avec des
corps étrangers, ou il y a des corps étrangers dans le
compartiment a poussieére.

Le robot aspirateur est réglé sur un niveau d'aspiration
élevé.

Vider le compartiment & poussiére.
Veuillez vérifier s'il y a des objets étrangers et les retirer le cas échéant.
Veuillez réduire le niveau d'aspiration du robot aspirateur au mode standard ou silencieux.

Le robot aspirateur se
déplace de maniére
chaotique.

Les objets éparpillés sur le sol affectent le
fonctionnement du robot aspirateur.

Le robot aspirateur glisse sur le sol glissant.
Le module d'évitement d'obstacles a lumiere
structurée peut étre sale.

Veuillez nettoyer le sol avant d'utiliser le robot aspirateur.

Il est recommandé de nettoyer manuellement I'eau sur le sol.

Veuillez essuyer le module d'évitement d'obstacles a lumiére structurée du robot aspirateur a I'aide d'un
chiffon doux et propre pour que le module reste propre et dégagé.

Le robot aspirateur ne reprend pas
le nettoyage aprés une recharge
intermédiaire.

Le robot aspirateur est en mode DND (Ne pas
déranger).

Le robot aspirateur est rechargé manuellement,
par exemple en le déplagant vers la station omni et
contrélé pour revenir via I'application ou le bouton
situé sur lui-méme.

Le robot aspirateur ne reprend pas le nettoyage en mode DND (Ne pas déranger) ou aprés
une recharge manuelle.

Le robot aspirateur n'atteint
pas certaines piéces.

Le robot aspirateur est géné par des obstacles, tels
que des portes fermées ou un seuil supérieur a2 cm
lors de son nettoyage.

Le robot aspirateur glisse et pose un probléeme de
fonctionnement a I'entrée glissante de la piéce.

Veuillez vous assurer que toutes les portes de la piece sont complétement ouvertes.
ATTENTION : Le robot aspirateur ne peut pas franchir les seuils élevés.
Il est recommandé de nettoyer manuellement I'eau sur le sol.

Le voyant de la station omni clignote
en orange.

Le niveau d'eau dans le réservoir d'eau propre est
insuffisant.

Le réservoir d'eau propre ou le réservoir d'eau sale
n'est pas installé.

Le réservoir d'eau sale est plein.

Veuillez remplir a temps le réservoir d'eau propre avec de l'eau.
Veuillez installer le réservoir d'eau propre et le réservoir d'eau sale a leur emplacement.
Veuillez nettoyer le réservoir d'eau sale.
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Le robot aspirateur émet une invite
vocale indiquant un faux niveau d'eau
pour le réservoir d'eau propre.

Le flotteur du réservoir d'eau propre est manquant
ou bloqué.

Veuillez réinitialiser manuellement le flotteur.
Si le probléme persiste, veuillez contacter I'équipe du service aprés-vente.
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Dépannage

Caractéristiques

Problemes

Cause possible

Solution

Le socle de la planche a laver

présente une erreur de niveau d'eau.

Le socle de la planche a laver peut étre bloqué.

Le réservoir d'eau sale n'est pas installé a sa place.
La bague d'étanchéité du réservoir d'eau sale est
desserrée.

Nettoyer la planche a laver et le socle de la planche a laver.

Réinstaller le réservoir d'eau sale.

Installer la bague d'étanchéité du réservoir d'eau a sa place.

Sile probléme persiste, veuillez contacter I'équipe du service apres-vente.

La station omni ne peut pas vider
automatiquement la poussiére.

Le sac a usage unique est plein.
Les orifices de vidage automatique sont obstrués.

Veuillez remplacer le sac a usage unique par un nouveau.
Sile sac a usage unique n'est pas plein, vérifiez et nettoyez tous les orifices de vidage
automatique.

La vidage de la poussiére prend plus
de temps que d'habitude.

Aprés avoir utilisé la station omni pendant un certain
temps, le processus de vidage de la poussiere peut
prendre un peu plus de temps afin d'assurer son bon
fonctionnement. Ceci est normal.

Avis environnemental

Les batteries au lithium-ion intégrées dans ce robot

Etapes pour retirer la batterie
1. Veuillez retourner le robot aspirateur, retirer les cinq vis a

aspirateur contiennent des produits chimiques qui couvercle.

peuvent polluer I'environnement. Avant de jeter I'appareil,
veuillez demander a un professionnel de retirer la
batterie, puis la confier a un organisme de recyclage

professionnel.

- La batterie doit étre retirée avant de jeter le robot

aspirateur.

- Débranchez le robot aspirateur avant de retirer la

PRECAUTIONS :

- Avant de retirer la batterie, débranchez le robot aspirateur de
I'alimentation électrique et décharger la batterie autant que possible.

- Renvoyez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.

- N'exposez pas la batterie a des températures élevées, car cela pourrait

2. Débranchez le terminal de connexion entre la batterie et la
carte mére pour retirer la batterie.

I'arriere du robot aspirateur a I'aide d'un outil, puis retirer le

Robot aspirateur

Station omni

Modeéle

OV31-JZEU

Dimensions du

Nom Robot Aspirateur
Modeéle OV31GL
350 x 88 mm

(lorsque le radar laser a hauteur réglable automatiquement

Dimensions du produit

470 = 360 x 572 mm

(y compris I'extension du socle de la planche a laver)
260 x 360 x 572 mm

(sans I'extension du socle de la planche a laver)

Entrée nominale

220-240V~50/60 Hz

produit s'abaisse)

Batterie au 4800 mAh (capacité de fonctionnement)
lithium-ion 5200 mAh (capacité nominale)

Temps de charge 6 heures

Poids net 3,75 kg

Compatible avec

Android 9.0/i0S 12.0 ou version ultérieure

Puissance nominale 20V==15A
Puissance d'entrée nominale (vidage de la

poussiére) 530w
Puissance d'entrée nominale (nettoyage a 1600 W

|'eau chaude)

Puissance d'entrée nominale (séchage a 85 W

I'air + chargement)

Connectivité sans fil

Wi-Fi [EEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

Consommation d'énergie

Mode veille: < 0,5W

Temps pour passer dans I'état en question

Mode veille : < 20 min

Tension nominale 144V —
Tension de charge 20V =
Pui3§ance 55W
nominale

Frecuencia de
operacion

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima
de salida

<20dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu a une

distance d'au moins 20 cm entre I'antenne et le corps de I'utilisateur.

batterie.
- La batterie doit étre jetée de maniere sécurisée.
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provoquer une explosion.

- Sila batterie fuit et que des personnes entrent accidentellement
en contact avec elle, veuillez rincer immédiatement a grande eau et
consulter un médecin.

Pour plus d'informations, rendez-vous sur www.mi.com
Fabricant : Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresse : #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Fabriqué en Chine

Remarques :
- La puissance d'entrée nominale (nettoyage a I'eau chaude) est une valeur typique sous la

température de I'eau de 15 °C.

de la puissance a pleine charge.

- La puissance d'entrée nominale (séchage a I'air + charge) est déterminée en fonction de la valeur

Informations sur la réglementation DEEE sur la mise au rebut et le recyclage

X

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques
et électroniques (DEEE dans la Directive européenne 2012/19/UE) qui ne doivent pas
étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer & la protection

BN ¢ I'environnement et de la santé humaine en apportant I'équipement usagé a un point
de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés
permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur I'environnement et la santé
humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations
concernant I'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de

collecte.
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Informacion de seguridad

Lea detenidamente este manual antes de usar el producto y consérvelo para futuras consultas.
Restricciones de uso

Este producto esta destinado a la limpieza de suelos en ambientes domésticos Ginicamente. No lo use en el exterior, en superficies
que no sean suelos o en un entorno comercial o industrial.

Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afios y por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas o con falta de experiencia y conocimientos si han recibido supervision o instrucciones sobre el uso del aparato de forma
seguray comprenden los peligros que conlleva. Los nifios no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento por parte
del usuario no deben realizarse por nifios sin supervision de un adulto.

Este dispositivo no esta disefiado para personas incluidos nifios con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o con
falta de experiencia y conocimientos, a menos que estén bajo supervisién o que la persona responsable de su seguridad les haya
proporcionado instrucciones sobre el uso del producto.

Los nifios deberan estar bajo supervisién para asegurarse de que no jueguen con el aparato.

Siel juego de cables esta dafiado, debe ser reemplazado por un conjunto de cables especial disponible a través del fabricante o de
su agente de mantenimiento.

Este aparato contiene baterias que solo deben ser reemplazadas por operarios expertos.

Asegurese de que niflos y mascotas se mantengan a una distancia segura del robot aspirador mientras esté funcionando.

No utilice el robot aspirador en zonas suspendidas sobre el nivel del suelo sin barreras protectoras.

No coloque el robot aspirador boca abajo. No utilice la cubierta del sensor laser LDS, la cubierta ni los protectores del robot
aspirador como mango de transporte.

No instale, cargue ni utilice este robot aspirador al aire libre, en cuartos de bafio ni cerca de una piscina.

Puede producirse una situacion de peligro si el aparato pasa por encima del cable de alimentacion.

Retire los objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot aspirador choque con ellos y los dafie.

No ponga nifios, mascotas ni ninglin otro objeto encima del robot aspirador, independientemente de si esta parado o en
movimiento.
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Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo lejos de la abertura de aspiracién del robot aspirador.

No utilice el robot aspirador para limpiar sustancias en combustion.

No aspire objetos duros o afilados.

Antes de proceder a la limpieza o al mantenimiento del aparato, debe desenchufar la clavija de la toma de corriente.

No limpie el robot aspirador ni la base multifunciéon con un pafio mojado ni los enjuague con liquidos. Tras limpiar las piezas que se
pueden lavar, séquelas completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

Aseglrese de que el robot aspirador esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su embalaje original si es posible.

Utilice este producto de acuerdo con las instrucciones del manual de usuario. Los usuarios seran responsables de las pérdidas o los
dafios provocados por usar el producto de manera indebida.

No use el robot aspirador en ambientes con temperaturas por encima de 40 °C o por debajo de 0 °C, ni en suelos con liquidos o
sustancias pegajosas.

ADVERTENCIAS sobre la bateriay la carga

PRECAUCION: con el fin de evitar riesgos debidos a un restablecimiento involuntario de la desconexién térmica, este aparato no debe
alimentarse a través de un dispositivo de conmutacion externo, como un temporizador, ni conectarse a un circuito que sea encendido
y apagado regularmente por la compafiia eléctrica.

No utilice baterias, conjuntos de cables ni bases multifuncién de terceros. El robot aspirador solo se puede utilizar con la base
multifuncion OV31-JZEU.

No cargue baterias no recargables.

No es necesario que los usuarios realicen ninguna accién para cambiar la frecuencia de potencia entre 50 Hzy 60 Hz, y el producto
puede adaptarse tanto a 50 Hz como a 60 Hz.

No intente desmontar, reparar o modificar la bateria o la base multifuncién por su cuenta.

No coloque la base multifuncién cerca de una fuente de calor.

No utilice un pafio hiimedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de carga de la base multifuncién.

No exponga el aparato ni la bateria a temperaturas excesivas. g6



Tenga en cuenta el riesgo de cortocircuito de los bornes del aparato que funciona con bateria o de la bateria con
objetos metalicos.

Sino tiene previsto utilizar el robot aspirador durante un periodo prolongado, carguelo completamente, luego
apagueloy guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot aspirador al menos una vez cada 3 meses para evitar
que la bateria se descargue en exceso.

No dafie la bateria al quitarla, para evitar cortocircuitos o pérdidas de liquidos. Si la bateria tiene una pérdida, evite que
el liquido toque su piel o la ropay limpielo de inmediato con un pafio seco. Luego, envie la bateria a una instalacion de
reciclaje adecuada o al equipo de servicio posventa designado para desecharla adecuadamente.

El paquete de baterias de iones de litio contiene sustancias perjudiciales para el medio ambiente. Antes de desechar
el robot aspirador, primero retire el paquete de baterias y luego deséchelo o reciclelo de acuerdo con las leyes y
regulaciones locales del pais o region donde se utilice.

Al retirar las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse de que el producto esté desconectado de la
corriente.

1. Quite el tornillo de la parte inferior y, a continuacion, retire la cubierta.

2.Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacion. No dafie la carcasa de la bateria para evitar
cualquier riesgo de lesiones.

3.Envie las baterias a una organizacion profesional de reciclaje.
« Labateria debe retirarse del aparato antes de desecharlo.
« El aparato debe estar desconectado de la red eléctrica al retirar la bateria.
« Labateria debe eliminarse de forma segura.
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ﬂ Solo para uso en interiores. || Antes de usar, lea las instrucciones.

Informacion de seguridad del laser

El sensor laser de este producto cumple la norma IEC 60825-1: 2014 y EN 60825-1:2014/A11:2021 para productos laser de
clase 1. Evite el contacto directo con los ojos durante su uso.

PRODUCTO LASER DE CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Declaraciéon de conformidad de la UE

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico OV31GL cumple con la
Directiva 2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la declaracién de conformidad de la UE en esta
direccion de Internet: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Para un manual electrénico detallado, vaya a www.mi.com/global/support/user-guide

El producto no dispone de un modo en espera u otro estado equivalente en términos de requisitos
de eficiencia energética o funcion de administracién de energia, es probable que el consumo de
energia del producto sea mayor que el de otros productos que cumplen con estos requisitos de
funcionamiento.

88



Descripcion del producto

Descripcion del producto

Robot aspirador

Nota: Las ilustraciones del producto, los accesorios y la
interfaz de usuario del manual de usuario son solo para fines
de referencia. El producto y las funciones actuales pueden
variar debido a las mejoras del producto.
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Lista de accesorios

Accesorios preinstalados

= & -

Compartimento Filtro Cepillo lateral Cepillo antienredos para Cubierta del cepillo
para el polvo (preinstalado en el cortar el pelo
compartimento para
el polvo)

Otros accesorios

1

]

Conjunto de Extensor de base de tabla de Soporte para
cables lavado almohadillas de la
mopa x 2

(con almohadilla de la
mopa preinstalada x 2)

Base multifuncion

(con bolsa desechable preinstalada,
deposito de agua limpia, deposito de
agua sucia y tabla de lavado)

Manual de Guia de Guia de inicio Aviso de garantia
usuario imagenes rapido

Robot aspirador

Q) Inicio/Limpieza

- Mantenga pulsado durante
3 segundos para encender o apagar
. Pulse para iniciar o poner en pausa
lalimpieza cuando esta encendido

O Base

* Pulse para poner en pausa cuando esta
funcionando

+ Pulse cuando esté en pausa para que
el robot aspirador regrese a la base
multifuncion para cargarse

+ Pulse para detener el acoplamiento
cuando esté regresando a la base
multifuncion

+ Mantenga pulsado durante 3 segundos
para habilitar o deshabilitar el bloqueo
para niflos

(') + 1) Indicador

+ Blanco: Limpiando/limpieza completada/cargado completamente

+ Parpadeo en blanco: Volviendo a cargar/reubicando

+ Blanco con intensidad variable: Cargando (nivel de bateria medio/alto)

- Naranja con intensidad variable: Cargando (nivel bajo de la bateria)

+ Parpadeo en naranja: Wi-Fi desconectado/Averia/Esperando conexion de red/
Conectandose a la red/Actualizando firmware

Boton de reinicio/Indicador Wi-Fi

* Mantenga pulsado durante 3 segundos con una herramienta para

restaurar los ajustes de fabrica

- Mantenga pulsado durante 10 segundos con una herramienta para

apagar ala fuerza el robot aspirador y restaurar los ajustes de fabrica

+ Azul: Wi-Fi conectada
+ Parpadeo en naranja: Esperando conexién de red/Wi-Fi desconectado
+ Azul intermitente: Conectando a la red
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Descripcién del producto

Robot aspirador y sensores

Cubierta o

Compartimento
para el polvo

Orificio de

Protector

Radar laser con altura ajustable
o

automaticamente

> Micréfono

Modulo de luz estructurada
para evitar obstaculos
(sensor de obstéculos con luz
estructurada, proyector de luz
estructurada)

Sensor de bordes

vaciado
automatico

Notas:

Contacto de carga

Apertura
automatica de
llenado de agua

Sensor de altura

Montaje del
cepillo lateral o——

Cepillo 7

|

Sensor ultrasénico

— Rueda giratoria

Cubierta del cepillo

% \ Botén de liberacién de

Rueda principal

Montaje de la ~—+
almohadilla de la
mopa

J q; la cubierta del cepillo

Rueda principal

Agujero de montaje
del soporte para las

y
Filtro @

- El radar laser con altura ajustable automaticamente bajara cuando el robot aspirador esté en modo de espera, cargandose o limpiando una zona baja.
- Cuando limpie una baja, no mueva el robot aspirador para evitar que afecte a su colocacion.
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almohadillas de la
mopa

Compartimento para
el polvo
Botén para extraer el
compartimento para
el polvo

Clip del filtro

Descripcién del producto

Base multifuncion

Deposito de agua

sucia

Mango

Tabla de lavado ° ﬂ

0 o 0

Clip del depdsito
de agua

Bola de
flotacion

Depésito de agua sucia

Cubierta

Deposito de agua limpia

Mango

Compartimento de polvo

Ranura para mango de la

Tapadel
compartimento de
polvo

Extensor de base de tabla
de lavado

Clip del depésito
de agua

Conducto de agua

Flotador

Filtro

Depésito de agua limpia

bolsa desechable

Orificio de vaciado o—

automatico

Puerto de
alimentacién

Vista frontal

S
0

<[L ) 5]

Vista trasera

Indicador

* Blanco: La base multifuncion
funciona correctamente

« Parpadeo en naranja: La base
multifuncion tiene un error

Compartimento de
almacenamiento

Area de sefializacion

Contacto de carga

Apertura automatica de llenado
de agua

o Salida de agua

— Canal para conjunto

de cables
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Descripcién del producto

Modo de instalacion

Modo de instalacion

Bolsa desechable

Mangode o e ré’
labolsa mmp w
desechable

Nota: La base multifuncién viene con una bolsa desechable nueva
preinstalada de fabrica. Es recomendable que adquiera la bolsa desechable
dedicada a través de los canales oficiales como reemplazo.

Cepillo antienredos para cortar el pelo

Cerdas

Cubierta de extremo no

Cubierta  Dientes Cerdas desmontable
de extremo del peine
desmontable

Montaje de la almohadilla de la mopa

Zonade
fijacion de la
almohadilla de
lamopa

Soporte para Almohadilla de
almohadillas de la mopa lamopa
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Retirada de las cubiertas protectoras

Retire las cubiertas protectoras del robot aspirador antes de usarlo.

Instalacion del montaje de la almohadilla de la mopa
Instale el montaje de almohadilla de la mopa en el agujero de montaje del soporte
para las almohadillas de la mopa. Esta correctamente instalado cuando se oye un
«clic».

Colocacién de la base multifuncion

- Coloque la base multifuncién pegada a una pared y sobre un suelo lisoy duro,
por ejemplo, de madera o baldosas.

- Deje un espacio de mas de 0,82 m, 1,47 my 0,44 m de altura, longitud y anchura
respectivamente.

>082m

Instalacion del extensor de base de tabla de lavado

- Instale el extensor de base de tabla de lavado en la base multifuncién siguiendo la

direccion que se muestra en lailustracion.

- Aseglrese de que el extensor de base de tabla de lavado esté alineado con la parte

inferior de la base multifuncion, y de que la superficie inferior esté nivelada.

Conexidn a la corriente

- Coloque la base multifuncién en un lugar adecuado, conéctele el conjunto de cables
y enchufelo a una toma eléctrica.
Nota: Enchufe firmemente el conector del conjunto de cables en el puerto de
alimentacion de la base multifuncion hasta que el indicador permanezca encendido
en blanco.

) /N
Inserte firmemente q,
el conector 0

R
d
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Antes de empezar a usarlo

Carga del robot aspirador

- Antes del uso, mantenga pulsado el boton () del robot aspirador durante
3 segundos para encenderlo.

- Después de encender el robot aspirador, coléquelo en la base multifuncion con
sus contactos de carga alineados con los de la base multifuncion.

- Cuando oiga un aviso de voz para iniciar la carga, el robot aspirador se habra
conectado correctamente a la base multifuncion.

Notas:

- Antes del primer uso, se recomienda cargar completamente el robot aspirador.

- Si el robot aspirador no puede encenderse debido a debido que se ha agotado la
bateria, coléquelo manualmente en la base multifuncién para cargarlo un tiempo.

- Cuando el robot aspirador se esté cargando, se encendera automaticamente y no
se podra apagar.
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Llenado del depdsito de agua limpia con agua limpia

Marca de nivel maximo de agua
Capacidad del depdsito de agua: 4 L

Notas:

- No afiada agua por encima de la marca de nivel maximo de agua (MAX).
- No afiada agua caliente en el depdsito de agua, ya que esto podria provocar que se

deforme.

Modo de uso

Conectando con la aplicacién Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Xiaomi Home. Utilice la aplicacion
Xiaomi Home para controlar su dispositivo y para interactuar con otros
dispositivos inteligentes.

Escanee el codigo QR para descargar e instalar la aplicacion. Se le dirigira
ala pagina de configuracién de conexién si la aplicacion ya esté instalada.
O busque «Xiaomi Home» en la tienda de aplicaciones para descargarla e
instalarla.

Abra la aplicacion Xiaomi Home, pulse « @ » en la parte superior derechay, a
continuacion, siga las instrucciones para afiadir el dispositivo.

2663139D

Notas:

- El robot aspirador funciona con la aplicacién Xiaomi Home y es compatible con

Android 9.0y i0OS 12.0 o superior

- El robot aspirador solo admite redes Wi-Fi de 2,4 GHz.
-Laversion de la aplicacion puede haber sido actualizada, siga las instrucciones

basadas en la version actual de la aplicacion.

- Cuando el robot aspirador se conecta con la aplicacion Xiaomi Home
correctamente, también se conecta con la red correctamente. Puede restablecer

la Wi-Fi para desconectarlo de la red.

Restablecimiento de Wi-Fi

Reinicie el Wi-Fi cuando desconecte el robot aspirador de la red o necesite

cambiar de red.

1. Abrala cubierta del robot aspirador para que aparezca el indicador Wi-Fi.

2. Mantenga pulsados los botones (D y 1 durante 7 segundos hasta que
aparezca un mensaje de voz que diga esperando la configuracion de red.
Cuando parpadea el indicador Wi-Fi, quiere decir que el robot aspirador se ha
restablecido con éxito.

3. Vuelva a conectarse ala red en la aplicacion. Cuando el indicador Wi-Fi esta
azul, quiere decir que el robot aspirador esta conectado a la red correctamente.

Encendido/Apagado

-Mantenga pulsado el boton (D durante 3 segundos para encender el robot
aspirador. Cuando el indicador del robot aspirador se encienda, significa que el
robot aspirador entra en el modo de espera.

-Cuando el robot aspirador esté en pausay no se esté cargando, mantenga
pulsado el botén () durante 3 segundos para apagarlo.

Nota: Cuando el robot aspirador se esté cargando, se encendera automaticamente y no se
podré apagar.
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Modo de uso

Creacion rapida de mapas

- Después de conectar la red por primera vez, siga las instrucciones de la aplicacion
para crear rapidamente un mapay el robot aspirador comenzara a crear el mapa sin
limpiar.

- El proceso de creacién del mapa se completara cuando el robot aspirador regrese a
la base multifuncién y el mapa se guardara automaticamente.

Notas:

- Asegurese de que el robot aspirador esta completamente cargado y arranque desde
la base multifuncion.

- Antes de crear el mapa, retire los objetos que haya en el suelo, abra las puertas de
las habitaciones y bloquee las zonas en las que no pueda entrar el robot aspirador.

- Durante la creacion del mapa, no siga, mueva ni interrumpa al robot aspirador, ni
mueva la base multifuncion.

- Tras la creacion del mapa, establezca paredes virtuales o zonas restringidas en los
espacios en los que el robot aspirador no pueda entrar, como aquellos en los que se
pueda atascar o rayar.

- Configure paredes virtuales o zonas restringidas en espacios con alfombras de pelo
largo o flecos, para evitar que el robot aspirador se enrede.

- Configure paredes virtuales o zonas restringidas para excluir las zonas alfombradas
antes de pasar la mopa, para evitar que la alfombra se moje.
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Poner en pausa

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse cualquier botén para
ponerlo en pausa.

Nota: No levante ni mueva el robot aspirador mientras esté en pausa. Silo hace,
podrian producirse errores de navegacion, que podrian impedir que el robot
aspirador regresara a la base multifuncién o hacer que se perdiese el mapa.

Modo de suspension

- El robot aspirador activara automaticamente el modo de suspension después
de haber estado en pausa durante 10 minutos.

-Mientras esta en modo de suspension, el indicador del robot aspirador se
apaga. Pulse cualquier botdn del robot aspirador para activarlo.

Nota: El robot aspirador se apagara automaticamente después de estar mas
de 12 horas en el modo de suspension.

Modo de uso

Reanudacion de la limpieza

Si el robot aspirador empieza a quedarse sin bateria durante una limpieza, volvera
automéaticamente a la base multifuncion para cargarse. Cuando el robot aspirador
esté suficientemente cargado, reanudara la limpieza desde donde la dejo.

Nota: El robot aspirador no reanudaré la limpieza en modo DND o después de la recarga manual.

Ajustes del bloqueo para nifios

Para activar o desactivar el bloqueo para nifios, mantenga pulsado el boton (>
del robot aspirador durante 3 segundos.

Nota: Cuando se activa la funcién de bloqueo para nifios, los botones del robot aspirador no
funcionan. En su lugar, puede controlar el robot aspirador con la aplicacion.

Vaciado del polvo

Cuando el robot aspirador regrese automaticamente a la base multifuncion
para cargarse después de completar una tarea de aspirary pasar la mopa, de
aspirar antes de pasar la mopa o de aspirar, la base multifunciéon empezara a
vaciar el polvo automéaticamente.

Notas:

- Cuando el robot aspirador vuelve a mitad de camino hacia la base multifuncion para
limpiar las almohadillas de la mopa, la base multifuncién no comenzara a vaciar el polvo
automaticamente.

- Si se desactiva el vaciado automatico en la aplicacion, la base multifuncién no comenzara a
vaciar el polvo automaticamente.

- Si cambia en la aplicacion la frecuencia del vaciado automatico del polvo, la base
multifuncién vaciara el polvo segin la frecuencia establecida.

Aspirary pasar la mopa

1. Comenzar limpieza

- Asegurese de que el conjunto de almohadilla de la mopay otras partes necesarias
se hayan instalado en el robot aspirador y de que el depésito de agua limpia se ha
llenado con agua.

- Seleccione el modo aspirary pasar la mopa en la aplicacién y utilice la aplicacién o
pulse el boton (D) del robot aspirador para comenzar la limpieza.

- A continuacion, el robot aspirador comenzara desde la base multifuncion,
planificara la ruta de limpieza éptimay realizara la tarea de limpieza segtin el mapa
creado.

©)
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Modo de uso

Notas:

- Cuando utilice el robot aspirador por primera vez, se recomienda seguir al robot
aspirador durante todo el proceso para eliminar cualquier obstaculo que pueda afectar el
funcionamiento del robot aspirador.

- Si el robot aspirador se atasca o arafa la superficie de los muebles en algunas zonas, puede
establecer zonas restringidas en la aplicacién para evitar que el robot aspirador entre en
dichas zonas.

- El robot aspirador humedecera las almohadillas de la mopa antes de comenzar la tarea. Por
favor, espere pacientemente.

- Antes de utilizar el robot aspirador, asegtrese de que la base multifuncion esté conectada a
la corriente y de que el robot aspirador esté conectado a la base multifuncion.

- Para garantizar que el robot aspirador pueda regresar correctamente a la base multifuncién
después de completar la tarea de aspirar y pasar la mopa, se recomienda hacer que el robot
aspirador comience desde la base multifuncién. No mueva la base multifuncién, el depésito
de agua limpia, el depdsito de agua sucia ni la tabla de lavado durante la limpieza.

- La funcién de limpieza de la almohadilla de la mopa con agua caliente se puede activar en la
aplicacion. Cuando se active, no toque la salida de agua en la base de tabla de lavado para
evitar quemaduras.

2. Regreso automatico para limpiar las almohadillas de la mopa a mitad del proceso
Durante la limpieza, es posible que el robot aspirador vuelva automéaticamente a la base
multifuncién para lavar las almohadillas de la mopa y afiada agua al depésito de agua
después de limpiar determinados cuadrados de la zona.

Una vez que las almohadillas de la mopa se hayan lavado, el robot aspirador reanudaré la
tarea de limpieza.
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3. Vaciado del polvo y limpieza de las almohadillas de la mopa automaticos, y
secado por aire
Cuando el robot aspirador haya terminado una tarea de limpieza y regrese
ala base multifuncién para cargarse, la base multifunciéon empezara a
vaciar automaticamente el polvo y después limpiara y secara por aire las
almohadillas de la mopa.

4. Limpieza del depésito de agua sucia
Una vez limpiadas y secadas por aire las almohadillas de la mopa, limpie el
deposito de agua sucia de forma oportuna para evitar malos olores.

Modo de uso

Aspirar antes de pasar la mopa

- Asegulrese de que las piezas del robot aspirador, como el montaje de la almohadilla
de lamopa, se han instalado y se ha afiadido agua al deposito de agua limpia.

- Seleccione el modo aspirar antes de pasar la mopa en la aplicacién, después use
la aplicacion o pulse el boton () en el robot aspirador para comenzar la limpieza,
y el robot aspirador levantara el montaje de la almohadilla de la mopa para
comenzar a aspirar.

- Cuando termine de aspirar, volvera a la base multifuncién para vaciar
automaticamente el polvo, humedecer las almohadillas de la mopay luego
colocara el montaje de la almohadilla de la mopa para comenzar a pasar la mopa.

Solo aspirar

- Seleccione el modo aspirar en la aplicacién y utilice la aplicacién o pulse el
botén (D) del robot aspirador para comenzar la limpieza.

- El robot aspirador levantara el montaje de la almohadilla de la mopa, saldra de
la base multifuncion para comenzar a aspirar y volvera a la base multifuncion
cuando termine la tarea de aspirar para vaciar el polvo automaticamente.

Nota: si se ha quitado el montaje de la almohadilla de la mopa, el robot aspirador solo realizara
automaticamente la tarea de solo aspirar cuando se inicie.

Solo pasar la mopa

-Verifique que las piezas del robot aspirador, como el montaje de la almohadilla
de la mopa, se hayan instalado y de que se haya afiadido agua al depésito de
agua limpia.

-Seleccione el modo de solo pasar la mopa en la aplicacion, después puede usar
la aplicacion o pulsar el boton (D) en el robot aspirador para comenzar la limpieza,
y el robot aspirador humedecera automaticamente las almohadillas de la mopa
antes de salir de la base multifuncion y comenzar a pasar la mopa.

- Cuando termine de pasar la mopa, volvera a la base multifuncion para limpiar y
secar las almohadillas de la mopa.
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Modo de uso

Mas funciones de la aplicacion

Ajustes de mapa

La pagina de inicio de la aplicacion muestra el mapa actual utilizado para aspirar
y pasar la mopa. Puede configurar zonas que desea evitar en los ajustes de zonas
restringidas, y editar el mapa actual en administracion del mapa.

Ajustes de limpieza
Puede ajustar el modo de limpieza, el nivel de aspiraciony la velocidad del flujo de
agua segun la suciedad del suelo y sus necesidades especificas.

Ajustes de la base multifuncion

- Ajustes de vaciado automatico: Puede activar o desactivar el vaciado automatico
y cambiar la frecuencia de vaciado automatico.

- Ajustes de limpieza de la almohadilla de la mopa: Puede ajustar la frecuencia con
la que el robot aspirador vuelve a limpiar las almohadillas de la mopa.

Notas:

- Primero debe crear un mapa antes de seleccionar una zona para limpiar, realizar una limpieza
por zonas o editar el mapa.

- Consulte la aplicacién para obtener mas funciones. Los detalles de cada funcion estan sujetos a
la aplicacion.
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Actualizacion del firmware

Puede actualizar el firmware en la aplicacion. Antes de actualizar, debe
comprobar que el robot aspirador esté en la base multifuncion y que el nivel de
la bateria sea superior al 30 %.

Restaurar ajustes de fabrica

Si el robot aspirador se averia y no se puede utilizar con normalidad, mantenga
pulsado el botdn de reinicio durante 3 segundos con una herramienta hasta que
escuche un mensaje de voz indicando que se esta iniciando el restablecimiento
de los ajustes de fabricay el robot aspirador se restaurara a los ajustes de
fabrica. Si no se pueden restaurar los ajustes de fabrica, mantenga pulsado el
botén de reinicio durante 10 segundos para apagar a la fuerza el robot aspirador
y restaurar los ajustes de fabrica.

Cuidado y mantenimiento

Mantenimiento de piezas

Para mantener el robot aspirador en buen estado, se recomienda consultar la siguiente tabla para el mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Depésito de agua limpia

Tabla de lavado

Limpiar cada 102 semanas

Piezas Fr nci limpiez
ecuencia de limpieza reemplazo
Depoésito de agua sucia Limpie después de cada uso
Limpiar cada 2 semanas /

Piezas Frecuencia de limpieza|Frecuencia de reemplazo

Contactos de carga del robot
aspirador

Protector

Cepillo antienredos para cortar
el pelo

Limpiar cada 2 semanas

De 3 a6 meses

Orificio de vaciado automatico
del robot aspirador

Cepillo lateral

Limpiar cada 2 semanas

De 3 a6 meses

Entrada automatica de agua
del robot aspirador

Compartimento para el polvo

Limpiar cuando sea necesario

Parte inferior del robot

! En funcion de su uso real /
aspirador

Filtro (preinstalado en el
compartimento para el polvo)

Limpiar cada 2 semanas

De 6 a12 meses

Base multifuncién

Almohadilla de la mopa

De 6 a12 meses

Orificio de vaciado automatico
de la base multifuncion

Rueda giratoria

Radar laser con altura ajustable
automaticamente

Sensor de bordes

Médulo de evasion de
obstéculos con luz estructurada

Sensor de altura

Limpiar cada mes

Contactos de carga de la base
multifuncion

Area de sefializacion de la base
multifuncion

Sustituir cada dos meses y medio

Bolsa desechable / N h
aproximadamente, segtin el uso real

Notas:

- Las frecuencias de reemplazo son solo orientativas. Si una pieza esta dafiada, se debe sustituir

rapidamente para garantizar una limpieza eficaz.
- Para mover o trasladar el robot aspirador, vacie los depésitos de agua limpia y sucia para evitar
que el robot aspirador se dafie durante el traslado.
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Cuidado y mantenimiento

Cuidado y mantenimiento

Limpieza de los depésitos de agua limpia y sucia Limpieza de la tabla de lavado y su base

—_

. Active la funcion de descarga auxiliar de la base multifuncién en la aplicacion
y el robot aspirador dejara automaticamente la base multifuncion. Retire
manualmente la tabla de lavado y, la base multifuncion inyectara de manera
automatica agua en la base de tabla de lavado. Utilice un pafio o un cepillo para
limpiar la base de tabla de lavado y la tabla de lavado.

1. Retire los depésitos de agua limpia y sucia, abra las tapas y vierta el agua.

2. Use agua limpia para lavar los depositos por completo y, luego, séquelos
por fuera antes de volver a colocarlos en la base multifuncion.

N

. Espere 3 minutos y la base multifuncién bombeara automaticamente el agua
sucia. Seque la base de tabla de lavado y el tabla de lavado con un pafio secoy
vuelva a instalar la tabla de lavado en la base multifunciéon. Compruebe que el
conducto de agua sucia de la base multifuncion esté dentro de la ranura de la
tabla de lavado (como se ilustra) para evitar deformarla; de lo contrario, podria
afectar el uso normal.

Nota: Las bolas flotantes en los depdsitos de agua limpia y sucia son partes moéviles. No

aplique demasiada fuerza al limpiar los dep6sitos de agua para evitar dafiarlos. Nota: No incline la base multifuncién durante el uso diario o la limpieza. Si se acumula agua

en la base de tabla de lavado, séquela con un pafio.
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Limpieza del cepillo antienredos para cortar el pelo

1. Retire la cubierta del cepillo y el cepillo.

2. Retire cubierta de extremo desmontable del cepillo.

3. Limpie los dos extremos del cepillo y los huecos de los dientes del peine con
herramientas adecuadas.

4.Vuelva a colocar la cubierta de extremo desmontable y luego vuelva a
instalar el cepilloy la cubierta del cepillo. Aseglirese de que queden bien
sujetos.

PRECAUCION: Si se acumula mucho pelo en el cepillo o si el pelo esta muy enredado, no tire
de él con fuerza, ya que podria dafar el cepillo.

E_E o Cubierta del cepillo

Boton de liberacion

o Cepillo

o Rodamiento del cepillo

Cerdas

Cubierta de extremo no desmontable

Cubierta de extremo desmontable Dientes Cerdas
del peine

Notas:

Si el cepillo antienredos para cortar el pelo tiene muchos pelos enredados, compruebe si el
compartimento para el polvo y la bolsa desechable estan llenos. En caso afirmativo, vacie
el compartimento para el polvo y sustituya la bolsa desechable a tiempo para garantizar el
funcionamiento normal del vaciado automatico.

Limpieza del cepillo lateral

1. De la vuelta al robot aspirador de arriba hacia abajo, tire el cepillo lateral hacia
arribay limpielo.
2. Vuelva a instalar el cepillo lateral en el robot aspirador.

Cuando vuelva a instalar el cepillo
lateral, debe alinearlo con la ranura.
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Cuidado y mantenimiento

Limpiar el compartimento para el polvo y el filtro

1. Abrala cubierta del robot aspirador, presione el boton para extraer el
compartimento para el polvo y saquelo del robot aspirador tirando hacia
arriba.

2. Retire el filtro del clip del filtro, golpee suavemente el marco del filtro para

eliminar la suciedad y vacie la basura del compartimiento para el polvo.
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3. Si es necesario, enjuague el compartimento para el polvo y el filtro con agua limpia.

Notas:

- No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.

- No se recomienda un aclarado frecuente, ya que, de lo contrario, el filtro podria dafiarse.

- Utilice inicamente agua limpia para limpiar el compartimento para el polvo y el filtro. No utilice
detergente.

4. Seque completamente el compartimento para el polvo y el filtro antes de volver a
instalarlos.

Cuidado y mantenimiento

Limpieza de la rueda giratoria 3
1

1. Dele la vuelta al robot aspiradory
extraiga la rueda giratoria.

2. Quite los pelos, la suciedad y otros
desechos de larueday el eje.

3. Vuelva ainsertar la rueda giratoria
y presiénela firmemente en su sitio.

Rueda

Eje

Notas:

- Si es necesario, puede utilizar una herramienta como un destornillador pequefio
para extraer con cuidado el eje de la rueda giratoria y limpiarlo.

- Larueda se puede limpiar con agua del grifo y volver a instalarla después de secarla
al aire.

Sustitucion de la almohadilla de la mopa

Retire la almohadilla de la mopa del soporte para almohadillas de la
mopa y sustitilyala por una nueva.

Limpiar los sensores y contactos de carga

Utilice un pafio seco para limpiar todos los sensores y contactos de carga del robot

aspirador:

- Los sensores de desnivel de la parte inferior del robot aspirador.

- Radar laser con altura ajustable automaticamente en la parte superior del robot aspirador

- Protector y médulo de evasién de obstaculos con luz estructurada en la parte frontal del
robot aspirador

- Sensores de borde en ambos lados del robot aspirador

- Contactos de carga en la parte trasera del robot aspirador

Protector

Médulo de evasién de obstaculos con luz
estructurada
> Radar Iaser con altura ajustable automaticamente

J,-f\'— Sensor de bordes

Sensor de altura

+ Contacto de carga

o Areade sefializacion

I—o Contacto de carga

——o Orificio de vaciado automatico

Limpieza de la base multifuncion

Limpie el area de sefializacion, los contactos de cargay los orificios de vaciado automatico de la
base multifuncién con un pafio suave y seco.

Mantenimiento de la bateria
El robot aspirador contiene un paquete de bateria de iones de litio de alto rendimiento. AsegUrese de que
permanezca bien cargado durante el uso diario para mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

Nota: Si el robot aspirador no se usa por un largo periodo de tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar
dafios por descarga excesiva, el robot aspirador debe recargarse al menos una vez cada tres meses.
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Cuidado y mantenimiento

Resolucion de posibles problemas

Reemplazo de la bolsa desechable

1. Cuando la bolsa desechable esté llena, quite la tapa de la abertura del
compartimento de polvo. Retire la bolsa desechable por el mango y deséchela.

Aberturadel  o—
compartimento
de polvo

(

Nota: Al tirar hacia arriba del mango de la bolsa desechable, se cerrara para que no salgan

el polvoy los restos por accidente.

2. Utilice un pafio seco para limpiar cualquier rastro de suciedad, como polvo

del filtro.
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3. Coloque una nueva bolsa desechable tal como se muestra en lailustracién e
introduzca el mango de la bolsa en la ranura.

4.Vuelva a colocar la tapa del compartimento de polvo. Estara correctamente
instalada cuando escuche un «clic».

A
Clic

Problemas

Posible causa

Solucion

El robot aspirador no se
puede encender.

El robot aspirador funciona con un nivel bajo de la bateria.
La temperatura ambiente es muy alta o muy baja.

Cargue el robot aspirador antes de usarlo.
Utilice el robot aspirador a una temperatura ambiente entre 0 °Cy 40 °C.

El robot aspirador no se
carga.

La base multifuncién no esta conectada a la corriente o
hace mal contacto.

Compruebe que el conjunto de cables esté enchufado correctamente al puerto de alimentacién de la
base multifunciény a la toma eléctrica.
Limpie los contactos de carga de la base multifuncion y del robot aspirador.

El robot aspirador no
puede conectarse a la
red.

La contrasefia de Wi-Fi es incorrecta.

El robot aspirador no es compatible con redes de 5 GHz ni
con routers de nivel empresarial.

La sefial de Wi-Fi es mala.

Es posible que el robot aspirador no esté en el estado de
configuracién de red.

Introduzca la contrasefia de Wi-Fi correcta.

Conecte el robot aspirador a una red doméstica de 2,4 GHz.

Asegurese de que el robot aspirador esté en una zona con una sefial Wi-Fi fuerte.

Elimine el robot aspirador de la aplicacion, restablezca la conexion Wi-Fi del robot aspirador e intente
volver a conectarlo alared.

El robot aspirador no
puede localizar ni volver
ala base multifuncion.

Demasiados obstaculos alrededor de la base
multifuncion.

El area de sefializacion puede estar sucia.

La base multifuncion no esta conectada a la corriente.
La base multifuncion se ha movido cuando el robot
aspirador no estaba en ella.

El robot aspirador esta obstruido por obstaculos, como
una puerta cerrada, en su camino de vuelta a la base
multifuncién.

El robot aspirador se ha movido cuando no estaba en
la base multifuncion, lo que ha provocado un error de
colocacion.

El robot aspirador esta demasiado lejos de la base
multifuncion para volver.

Mueva la base multifuncién a un espacio abierto.

Coloque el robot aspirador con la mano en la base multifuncién antes de la carga.
Limpie el &rea de sefalizacion de la base multifuncion para evitar el polvo o la suciedad.
Conéctese a la fuente de alimentacion de la base multifuncion.

El robot aspirador se
queda atascadoy no
puede volver a la base
multifuncién.

Demasiados obstaculos alrededor de la base
multifuncion.

El robot aspirador esta obstruido por obstaculos, como
una puerta cerrada, en su camino de vuelta a la base
multifuncién.

El robot aspirador resbala sobre el suelo resbaladizo.

La base multifuncién esté inclinada o colocada sobre un
sueloirregular.

Mueva la base multifuncién a un espacio abierto.

Coloque el robot aspirador con la mano en la base multifuncién antes de la carga.
Se recomienda limpiar manualmente el agua en el suelo.

Coloque la base multifuncién correctamente y vuelva a intentarlo.
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Resolucion de posibles problemas

Resolucion de posibles problemas

Problemas

Posible causa

Solucion

El robot aspirador no se
apaga.

El robot aspirador se esta cargando.

El robot aspirador solo se puede apagar mientras no se esté cargando. Mueva el robot aspirador
desde la base multifuncién y mantenga pulsado el botén de encendido durante 3 segundos para
apagarlo.

Sino se puede apagar, puede mantener pulsado el botén de reinicio durante 10 segundos para
apagar el robot aspirador a la fuerza.

Si el problema aln persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Problemas

Posible causa

Solucion

El robot aspirador no

carga o carga lentamente.

El nivel de bateria es demasiado bajo.

La temperatura ambiente es muy alta o muy baja.
Es posible que los contactos de carga entén
sucios.

Por la general se necesitan unas 6 horas para cargar completamente el robot aspirador.

El robot aspirador puede reducir automaticamente la velocidad de carga a temperaturas
ambientales altas o bajas con el fin de aumentar la vida util de la bateria. Es totalmente normal.
Limpie los contactos de carga con un pafio seco.

Muchas veces, el robot aspirador
entra en zonas restringidas o
atraviesa paredes virtuales.

El mapa de la aplicacion tiene un error.
Es necesario optimizar las paredes virtuales o
los limites de zonas restringidas.

Consulta el mapa en la aplicacion. Elimine el mapa anormal de la lista de mapas 'y
realiza una reasignacion. Debido a la escala del mapa, las paredes virtuales o zonas
restringidas establecidas pueden desviarse de los lugares de destino. Es recomendable
que consulte la ruta de funcionamiento del robot aspirador y ajustar los limites segin
el entorno doméstico para incluir todas las zonas en las que el robot aspirador puede
quedar atascado facilmente, como escalones hundidos y zonas debajo de los muebles.

El cepillo lateral se sale.

El cepillo lateral no esté instalado en su lugar.
El cepillo lateral est4 enredado con objetos
extrafios, lo que hace que se salga.

Vuelva a instalar el cepillo lateral. Queda instalado en su lugar cuando se oye un «clic».
Retire los objetos extrafios del suelo antes de utilizar el robot aspirador.

La limpieza programada no
funciona.

El robot aspirador funciona con un nivel bajo de
la bateria.

El robot aspirador solo inicia la limpieza programada cuando el nivel de bateria restante
es superior al 30 %. Cargue el robot aspirador cuando corresponda.

El soporte para
almohadillas de la mopa
se sale.

El soporte para almohadillas de la mopa esta
enredado con objetos extrafios, lo que hace que
se salga.

Retire los objetos extrafios del suelo antes de utilizar el robot aspirador.

El robot aspirador interrumpe de
repente la tarea actual durante la
operacion.

La bateria del robot aspirador est4 agotada.

La base multifuncién no esta conectada a la
alimentacién, por lo que el robot aspirador no se
carga correctamente en la base multifuncién.

Coloque el robot aspirador con la mano en la base multifuncion antes de la carga.
Asegurese de que la base multifuncion esté conectada a la alimentacion
correctamente.

Si el problema aln persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

El robot aspirador hace
un ruido fuerte cuando
esta funcionando.

El compartimento para el polvo esta lleno.

El cepillo lateral o el cepillo estan enredados con
objetos extrafios, o hay objetos extrafios en el
compartimento para el polvo.

El robot aspirador esta en nivel alto de aspiracion.

Vacie el compartimento para el polvo.
Compruebe si hay objetos extrafios y quitelos si lo hay.
Baje el nivel de aspiracion del robot aspirador al modo estandar o silencioso.

El robot aspirador se
desplaza en unaruta
caoética.

Los objetos dispersos en el suelo afectan el
funcionamiento del robot aspirador.

El robot aspirador resbala sobre el suelo resbaladizo.

El médulo de evasion de obstaculos con luz
estructurada puede estar sucio.

Antes de utilizar el robot aspirador, ordene el suelto.

Se recomienda limpiar manualmente el agua en el suelo.

Limpie el médulo de evasién de obstaculos con luz estructurada del robot aspirador con un pafo
suave y limpio para mantenerlo limpio y sin obstrucciones.

El robot aspirador no reanuda la
limpieza después de una carga
intermedia.

El robot aspirador se encuentra en Modo DND.
El robot aspirador se recarga de forma manual,
por ejemplo, moviéndolo a la base multifuncion,
y se controla para que vuelva a través de la
aplicacién o el propio botdn.

El robot aspirador no reanudaré la limpieza en modo DND o después de la recarga
manual.

El robot aspirador
pasa por alto algunas
habitaciones.

El robot aspirador esta obstruido por obstaculos
como, por ejemplo, puertas cerradas o un umbral
de mas de 2 cm en su camino durante la limpieza.
El robot aspirador resbala y deja de funcionar
correctamente en la puerta de la habitacion
resbaladiza.

Asegurese de que todas las puertas de habitaciones estén completamente abiertas.
PRECAUCION: El robot aspirador no puede cruzar escalones con umbrales altos.
Se recomienda limpiar manualmente el agua en el suelo.

Elindicador de la base multifuncion
parpadea en naranja.

El deposito de agua limpia no tiene suficiente
agua.

El deposito de agua limpiay el depdsito de agua
sucia no estan instalados.

El deposito de agua sucia esta lleno.

Llene el deposito de agua limpia con agua cuando corresponda.
Instale el depésito de agua limpia y el depésito de agua sucia en su lugar.
Limpieza del deposito de agua sucia.
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El robot aspirador tiene un aviso de
voz de nivel de agua falso para el
deposito de agua limpia.

Falta el flotador en el deposito de agua limpia o
esta atascado.

Restablezca el flotador de forma manual.
Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.
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Resolucion de posibles problemas

Problemas

Posible causa

Solucion

La base del tabla de lavado tiene
un error de nivel de agua.

La base de tabla de lavado puede estar bloqueada.
No se ha instalado bien el depésito de agua sucia.
El anillo de sellado del depésito de agua sucia esta
suelto.

Limpie la tabla de lavado y la base de tabla de lavado.

Vuelva a instalar el depésito de agua sucia.

Instale el anillo de sellado del depdsito de agua en su lugar.

Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

La base multifuncién no puede

vaciar el polvo automéaticamente.

La bolsa desechable esta llena.
Los orificios de vaciado automatico estan
bloqueados.

Reemplace la bolsa desechable por una nueva.
Sila bolsa desechable no esta llena, revise y limpie todos los orificios de vaciado
automatico.

El vaciado del polvo tarda mas de
lo habitual.

Tras haber estado usando la base multifuncion
durante un tiempo, el proceso de vaciado del
polvo puede durar un poco mas de lo normal
para garantizar que funciona correctamente.
Es totalmente normal.

Aviso ambiental

La baterias de iones de litio integradas de este robot

Pasos para retirar la bateria
1. Gire el robot aspirador boca abajo, retire los cinco tornillos

aspirador contiene productos quimicos que pueden y quite la cubierta.

contaminar el medioambiente. Antes de desecharla, pida
a un profesional que retire la bateria y luego deséchela en

una organizacion de reciclaje profesional. PRECAUCIONES:

- Es necesario retirar la bateria antes de desechar el robot

aspirador.

- Desconecte el robot aspirador de la corriente antes de

retirar la bateria.

- La bateria debe ser eliminada de forma segura.

m

explosion.

- Si la bateria tiene fugas y alguien entra en contacto con ella de forma
accidental, enjudguela inmediatamente con abundante aguay busque

atencion médica.

2. Desconecte el terminal de conexion entre la bateriay la
placa base para quitar la bateria.

- Antes de retirar la bateria, desconecte el robot aspirador de la corriente
y descargue la bateria lo maximo posible.

- Envie las baterias a una organizacién profesional de reciclaje.

- No exponga la baterfa a altas temperaturas ya que puede provocar una

de la parte trasera del robot aspirador con una herramienta

Especificaciones

Robot aspirador

articulo

Nombre Robot aspirador limpiador
Modelo OV31GL
Dimensiones del 350 x 88 mm

(Cuando el radar laser con altura ajustable automaticamente baja)

Bateria de iones
de litio

4800 mAh (capacidad real)
5200 mAh (capacidad nominal)

Tiempo de carga

6 horas

Peso neto

3,75kg

Compatible con

Android 9.0y iOS 12.0 o superior

Conectividad

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

de salida

inalambrica

Tensi6n nominal 144V =
Tension de carga 20V =
Potencia nominal 55W

Frecuencia de 2400-2483,5 MHz
operacion

Potencia maxima <20dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia de, al
menos, 20 cm entre la antenay el cuerpo del usuario.

Para obtener mas informacién, visite www.mi.com
Fabricante: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Direccion: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Fabricado en China

Base multifuncion

Modelo

OV31-JZEU

Dimensiones del articulo

470 x 360 x 572 mm

(incluido el extensor de base de tabla de lavado)
260 x 360 x 572 mm

(excluido extensor de base de tabla de lavado)

Entrada nominal

220-240V ~50/60 Hz

carga)

Salida nominal 20V==15A
Potencia nominal de entrada (vaciado del polvo) 530 W
Potencia nominal de entrada (limpieza con agua

caliente) 1600 W
Potencia nominal de entrada (secado al aire + 85W

Consumo de energia

Modo de espera: < 0,5 W

Tiempo para entrar en la condicién

Modo de espera: < 20 min

Notas:

- La potencia de entrada nominal (limpieza con agua caliente) es un valor tipico con una

temperatura del agua de 15 °C.

- La potencia de entrada nominal (secado por aire + carga) se determina segun el valor de potencia

de carga completa.

Directiva RAEE de informacion de eliminacion y reciclaje

electronicos (RAEE segln la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricosy

domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humanay el medio ambiente

entregando sus equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos

de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades locales.
La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias
negativas para el medio ambiente y la salud humana. Péngase en contacto con el
instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacion sobre la ubicacién
y las condiciones de dichos puntos de recogida.
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Sicherheitsinformationen

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der Verwendung sorgféltig durch und bewahren Sie sie auf, um zukiinftig die Informationen

nachlesen zu kénnen.

Nutzungseinschrinkungen

 Dieses Produkt ist nur fiir die Reinigung von Béden im Wohnumfeld vorgesehen. Es darf nicht im AuBenbereich, auf anderen
Oberflachen als FuBbdden oder in gewerblichen oder industriellen Umgebungen eingesetzt werden.

« Dieses Gerét ist fiir Kinder ab einem Alter von 8 Jahren und Personen geeignet, die kérperlich, sensorisch oder geistig behindert
sind oder nicht liber ausreichend Erfahrung oder Kenntnisse verfligen, wenn sie eine Beaufsichtigung oder Anweisung zur sicheren
Nutzung des Geréts erhalten haben und wissen, welche Gefahren auftreten kdnnen. Kinder diirfen nicht mit dem Gerét spielen.
Kinder diirfen nur unter Aufsicht Wartungs- oder Reinigungsarbeiten an dem Gerét ausfiihren.

« Dieses Gerét ist nicht fiir die Nutzung durch Personen (inklusive Kinder) mit eingeschréankten kdrperlichen, sensorischen oder mentalen

Fahigkeiten, oder flir Personen mit einem Mangel an Erfahrung und Wissen geeignet, es sei denn, diese werden beaufsichtigt oder

erhalten von einer Person, die fiir die Sicherheit dieser Person(en) verantwortlich ist, eine Anleitung bezliglich der Bedienung des Gerétes.

Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat spielen.

Bei Beschadigung des Stromkabelsatzes muss dieser durch einen speziellen Stromkabelsatz ersetzt werden, der beim Hersteller oder

seinem Kundendienst erhéltlich ist.

« Dieses Gerét enthélt Batterien, die nur von Fachpersonal ausgewechselt werden diirfen.

« Achten Sie darauf, dass Kinder und Haustiere wéahrend des Betriebs des Roboterstaubsaugers in einem sicheren Abstand gehalten werden.

« Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht in einem Bereich, der sich Giber dem Bodenniveau befindet und der nicht durch eine
Schutzbarriere begrenzt wird.

« Der Roboterstaubsauger darf nicht auf den Kopf gedreht werden. Bewegen Sie den Roboterstaubsauger nicht, indem Sie die LDS-
Lasersensorabdeckung, die Abdeckung oder den Stol3fanger als Griff verwenden.

« Der Roboterstaubsauger darf nicht im Freien, in Badezimmern oder in der Ndhe eines Schwimmbeckens benutzt, installiert oder
geladen werden.

« Es kdnnen Gefahren entstehen, wenn das Gerat tiber den Stromkabelsatz fahrt.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu verhindern, dass der Roboterstaubsauger sie ansto3t und

beschéadigt.
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Kinder, Haustiere oder Gegenstande diirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich bewegenden Roboterstaubsauger platziert werden.
Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugdffnung des Roboterstaubsaugers fern.

Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Aufsaugen brennender Substanzen.

Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstédnde auf.

Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

Wischen Sie den Roboterstaubsauger oder die Multifunktionsstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und sptilen Sie sie nicht mit
Flissigkeiten ab. Trocknen Sie abwaschbare Teile nach der Reinigung vollstdndig, bevor Sie diese erneut einbauen und verwenden.
Stellen Sie sicher, dass der Roboterstaubsauger beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in der Originalverpackung
aufbewahrt wird.

Bitte verwenden Sie dieses Produkt gemaf den Hinweisen in der Bedienungsanleitung. Fiir Verluste und Schaden, die durch
unsachgemaBen Gebrauch entstehen, wird keine Garantie ibernommen.

Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen tiber 40 °C oder unter 0 °C liegen, und auch
nicht auf Béden mit Fliissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

WARNUNGEN zu Akkus und Ladung

VORSICHT: Um eine Gefahrdung durch versehentliches Riickstellen der thermischen Abschaltung zu vermeiden, darf dieses Gerat
nicht liber eine externe Schalteinrichtung, wie z. B. eine Zeitschaltuhr, versorgt werden oder an einen Stromkreis angeschlossen
werden, der regelmaBig vom Stromversorger ein- und ausgeschaltet wird.

« Verwenden Sie keinen Akku, keinen Stromkabelsatz und keine Multifunktionsstation von Drittanbietern. Der Roboterstaubsauger

kann nur mit der Multifunktionsstation OV31-JZEU verwendet werden.

Laden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien auf.

Es sind keine Mal3nahmen seitens der Benutzer erforderlich, um die Netzfrequenz zwischen 50 Hz und 60 Hz umzuschalten, und das
Produkt kann sich sowohl auf 50 Hz als auch auf 60 Hz einstellen.

« Sie diirfen den Akku und die Multifunktionsstation nicht selbst zerlegen, reparieren oder modifizieren.
« Stellen Sie die Multifunktionsstation nicht in der Nahe von Warmequellen auf.
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« Verwenden Sie kein nasses Tuch und benutzen Sie auch keine nassen Hande, um die Ladekontakte der Multifunktionsstation

abzuwischen oder zu reinigen.

« Setzen Sie das Geréat oder den Akku keinen GibermaBigen Temperaturen aus.

Seien Sie sich des Risikos bewusst, dass die Anschliisse des akkubetriebenen Gerats oder des Akkus durch Metallgegenstande
kurzgeschlossen werden kdnnen.

Wenn der Roboterstaubsauger langere Zeit nicht benutzt wird, laden Sie ihn vollsténdig auf, schalten Sie ihn aus und lagern Sie ihn
an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboterstaubsauger mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung
des Akkus zu vermeiden.

Beschéadigen Sie den Akku nicht, wenn Sie ihn herausnehmen, um Kurzschliisse oder das Auslaufen von Fliissigkeit zu vermeiden.
Wenn der Akku auslauft, achten Sie darauf, dass die Fliissigkeit nicht mit Ihrer Haut oder Kleidung in Beriihrung kommt, und wischen
Sie die Flissigkeit sofort mit einem trockenen Tuch ab. Senden Sie den Akku dann zur ordnungsgemafen Entsorgung an eine
geeignete Recyclingeinrichtung oder an das entsprechende Kundendienstteam.

Der Lithium-lonen-Akkupack enthdlt umweltgefahrdende Substanzen. Bevor der Roboterstaubsauger entsorgt wird, muss zunéchst
der Akkupack entnommen werden. AnschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen Gesetzen und Vorschriften des Landes
oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.

Bevor Sie Akkus aus dem Gerat entnehmen, sollten Sie die Akkus zundchst entleeren und sich vergewissern, dass das Produkt vom
Stromnetz getrennt ist.

1. Entfernen Sie die Schrauben an der Unterseite und nehmen Sie die Abdeckung ab.
2. Ziehen Sie den Akkustecker ab und entnehmen Sie dann die Akkus. Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.
3. Geben Sie die Akkus an ein professionelles Recyclingunternehmen zurtick.

« Der Akku muss aus dem Gerat entnommen werden, bevor es verschrottet wird.

» Das Gerdt muss von der Netzstromversorgung getrennt werden, bevor der Akku daraus entnommen wird.

« Der Akku muss sicher entsorgt werden.

15

ﬁ Nur fiir den Gebrauch in Innenrdumen. Lesen Sie vor der Verwendung die Hinweise durch.

Lasersicherheitsinformationen

Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht den Normen IEC 60825-1: 2014 und EN 60825-1:2014/A11:2021 fiir
Laserprodukte der Klasse 1. Bitte vermeiden Sie bei der Verwendung direkten Kontakt mit den Augen.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
VERBRAUCHER-LASERPRODUKT
EN 50689:2021

EU-Konformitatserklarung

C € Hiermit bestétigt Xiaomi Communications Co., Ltd., dass das Funkgerat des Typs OV31GL mit der Verordnung

2014/53/EU in Einklang steht. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserkldarung ist unter der folgenden
Internetadresse abrufbar: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

Eine detaillierte elektronische Bedienungsanleitung finden Sie unter www.mi.com/global/support/user-guide

Das Produkt verfiigt weder liber einen Standby-Modus noch iiber einen anderen gleichwertigen Zustand in
Bezug auf die Energieeffizienzanforderungen oder die Energiesparfunktion. Der Stromverbrauch des Produkts
ist wahrscheinlich héher als bei anderen Produkten, die diese funktionalen Anforderungen erfiillen.
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Produktiibersicht

Produktiibersicht

Roboterstaubsauger

Hinweis: Abbildungen des Produkts, des Zubehérs und der
Benutzeroberflache in der Bedienungsanleitung dienen nur als
Referenz. Die tatsdchlichen Produkte und Funktionen kénnen
aufgrund von Produktverbesserungen variieren.
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Zubehorliste

Vorinstallierte Zubehérteile

Roboterstaubsauger

Staubbehélter Filter

(im Staubbehalter
vorinstalliert)

Sonstige Zubehdrteile

~f

Seitenblirste

Q) Start/Reinigung

+ Zum Ein- oder Ausschalten 3 Sekunden
lang driicken und halten
- Driicken, um die Reinigung zu starten

Haarschneidebiirste Biirstenabdeckung oder im eingeschalteten Zustand zu
gegen verhedderte pausieren
Haare 1) Ladestation

* Zum Anhalten wahrend des Betriebs
driicken

1

]

Stromkabelsatz Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens

« Driicken, um den
Roboterstaubsauger zum Aufladen
in die Multifunktionsstation
zurlickzubringen, wahrend der Roboter
sich im Pausenmodus befindet

« Driicken, um den Andockvorgang
wdhrend der Riickkehr zur

2 x Wischer-Pad- L B Multifunktionsstation zu beenden
Halter + 3 Sekunden lang driicken und halten,
(mit vorinstalliertem um die Kindersicherung zu aktivieren
Wischer-Pad x 2) oder zu deaktivieren

(') + 1) Anzeige

+ Weil: Reinigung/Sauberung abgeschlossen/Vollstandig aufgeladen
+ Blinkt weiB3: Riickkehr zur Ladung/Repositionierung
Multifunktionsstation « Blinkt langsam WeiR: Wird geladen (mittlerer/hoher Akkustand)

Bedienungsanleitung Bild-Leitfaden Kurzanleitung Garantieerklarung und Reinigungsschale)

mit einem vorinstallierten Einwegbeutel, . Rl A P
f:rischwassertank,Schmutzwassgrtank Blinkt langsam Orange: Wird geladen (niedriger Akkustand)
* Blinkt orange: WLAN getrennt/Funktionsstérung/Warten auf Netzwerkverbindung/
Verbindung mit Netzwerk wird hergestellt/Firmware wird aktualisiert

Reset-Taste/WLAN-Anzeige

* Mit einem Werkzeug 3 Sekunden lang driicken und halten, um die
* Werkseinstellungen wiederherzustellen
Mit einem Werkzeug 10 Sekunden lang driicken und halten, um
+ den Roboterstaubsauger zwangsweise auszuschalten und die
+ Werkseinstellungen wiederherzustellen
« Blau: WLAN verbunden
Blinkt orange: Warten auf Netzwerkverbindung/WLAN getrennt
Blinkt blau: Verbindung zum Netzwerk wird hergestellt

18



Produktiibersicht

Roboterstaubsauger und Sensoren

Klippensensor

StoBfanger I

) Automatisch
héhenverstellbarer Laserradar
o Mikrofon

Modul fiir strukturiertes Licht

Ultraschallsensor

— Lenkrad
Seitenblirsten-Set 07

zur Hindernisvermeidung Biirste U? Eﬁtrs.teniabdect:ku:gf"
. . . H %ﬁ (g ntriegelungstaste fiir

(H|nderrT|ssensor mit ) g HE = 1Y die Biirstenabdeckung

strukturiertem Licht, Projektor Hauptrad i ] rH Hauptrad

flir strukturiertes Licht)

Randsensor Wischer-Pad-Aufsatz «—+
Befestigungsloch
fiir Wischer-Pad-
Halter

Abdeckung o Staubbehélter

o Entriegelungstaste

des Staubbehilters
Staubbehilter o
)y
Automatische Ladekontakt D@ o Filter-Clip
Liftungscffnun, y
¢ ¢ % Automatische Filter
Offnung zur
Wasserbefiillung
Hinweise:

- Das automatisch héhenverstellbare Laserradar senkt sich ab, wenn sich der Roboterstaubsauger im Standby-Modus befindet, Iadt oder einen niedrigen Bereich reinigt.
- Bewegen Sie den Roboterstaubsauger nicht, wenn er einen niedrigen Bereich reinigt, um die Positionierung nicht zu beeintrachtigen.
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Produktiibersicht

Multifunktionsstation

Abdeckung
Schmutzwassertank % % Frischwassertank
Griff ﬁ;} Qﬂ Griff

o Abdeckung fiir
Staubgehduse
=52

N

Reinigungsschale °

o Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens

Wasserbehélter-
Clip
o Wasserschlauch

Wasserbehélter-
Clip
Schwimmerkugel

Schmutzwassertank Frischwassertank

Staubgehause

Schlitz fiir
Einwegbeutel-Griff

Automatische o—

Liftungsoffnung

S

Vorderansicht

Stromanschluss

i ] °
|

Ansicht von hinten

Anzeige

* WeiB: Multifunktionsstation lauft

einwandfrei

« Blinkt Orange: Multifunktionsstation

hat einen Fehler

Staufach

Signalbereich
Ladekontakt

Automatische Offnung zur

Wasserbefiillung

o Wasserauslass

+— Rille flr

Stromkabelsatz

120



Produkttibersicht

Installation

Installation

Einwegbeutel

N
Einwegbeutel- o e ﬂ
Griff w = w

Hinweis: Die Multifunktionsstation ist ab Werk mit einem neuen
Einwegbeutel vorinstalliert. Der Kauf des speziellen Einwegbeutels
tber offizielle Kanale als Ersatz wird empfohlen.

Haarschneideblirste gegen verhedderte Haare

Borste

Nicht-abnehmbare

Abnehmbare Birstenzdhne Abschlusskappe
Abschlusskappe

Wischer-Pad-Aufsatz

Befestigungsbereich ©
fiir Wischer-Pads

Wischer-Pad-Halter Wischer-Pad
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Entfernen von Schutzabdeckungen

Entfernen Sie vor dem Gebrauch die Schutzabdeckungen vom Roboterstaubsauger.

Installation des Wischer-Pad-Aufsatzes
Bringen Sie den Wischer-Pad-Aufsatz am Befestigungsloch fiir Wischer-Pad-Halter
an. Sie sind richtig installiert, wenn Sie ein Klicken” héren.

Aufstellen der Multifunktionsstation

- Stellen Sie die Multifunktionsstation an einer Wand auf einem ebenen und harten
Boden, z. B. einem Holz- oder Fliesenboden, auf.
- Lassen Sie in Hohe, Lénge und Breite jeweils mehr als 0,82 m, 1,47 m und 0,44 m

>082m

Installation der Verlangerung des Reinigungsschalenbodens

- Installieren Sie die Verldngerung des Reinigungsschalenbodens in der abgebildeten

Richtung an der Multifunktionsstation.

-Vergewissern Sie sich, dass die Verlangerung des Reinigungsschalenbodens biindig

mit der Unterseite der Multifunktionsstation abschlie3t und die Unterseite eben ist.

Anschluss an die Stromversorgung

- Stellen Sie die Multifunktionsstation an einem geeigneten Ort auf, schlieBen Sie den
Stromkabelsatz daran an und stecken Sie den Stromkabelsatz in eine Steckdose.
Hinweis: Stecken Sie den Stecker des Stromkabelsatzes fest in den Stromanschluss
der Multifunktionsstation, bis die Anzeige weif3 bleibt.

/N
Stecken Sie den q,
Stecker fest ein 0

R
1=
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Vor der Verwendung

Laden des Roboterstaubsaugers

- Halten Sie vor dem Gebrauch die Taste () am Roboterstaubsauger 3 Sekunden
lang gedriickt, um ihn einzuschalten.
- Setzen Sie den Roboterstaubsauger nach dem Einschalten so auf die

Multifunktionsstation, dass seine Ladekontakte mit denen der Multifunktionsstation

ausgerichtet sind.
-Wenn Sie eine Sprachaufforderung zum Starten des Ladevorgangs héren, ist der
Roboterstaubsauger erfolgreich mit der Multifunktionsstation verbunden.

Hinweise:

- Es wird empfohlen, den Roboterstaubsauger vor dem ersten Gebrauch vollstandig aufzuladen.

- Wenn sich der Roboterstaubsauger aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten lasst,
stellen Sie den Roboterstaubsauger von Hand auf die Multifunktionsstation, um ihn eine Weile
aufzuladen.

- Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und kann nicht
ausgeschaltet werden.
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Befiillen des Frischwassertanks mit sauberem Wasser

Markierung fiir den maximalen Wasserstand
Wassertankkapazitat: 4|

Hinweise:

- Fllen Sie kein Wasser tiber die Markierung fiir den maximalen Wasserstand (MAX) ein.
- Figen Sie kein heiBes Wasser in den Wasserbehélter hinzu, da sich der Behélter dadurch

verformen kann.

Verwendung

Verbinden mit der Xiaomi Home-App

Dieses Produkt funktioniert mit der Xiaomi Home-App. Verwenden Sie die
Xiaomi Home-App fiir die Steuerung lhres Geréts und fiir die Interaktion mit
anderen Smart Home-Geraten.

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und zu installieren.

Ist die App bereits installiert, werden Sie zur Verbindungseinrichtungs-Seite
weitergeleitet. Sie konnen aber auch im App Store nach ,Xiaomi Home" suchen,
um die App herunterzuladen und zu installieren.

Offnen Sie die Xiaomi Home-App, tippen Sie auf das ,@" oben rechts und
befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm, um lhr Gerat hinzuzufiigen.

2663139D

Hinweise:

- Der Roboterstaubsauger funktioniert mit der Xiaomi Home-App und ist

kompatibel mit Android 9.0 & i0S 12.0 oder hdher.

- Der Roboterstaubsauger unterstiitzt ausschlieBlich 2,4-GHz-WLAN-Netzwerke.
- Die Version der App wurde moglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die

Anweisungen zur aktuellen App-Version.

-Wenn sich der Roboterstaubsauger erfolgreich mit der Xiaomi Home-App
verbindet, verbindet er sich erfolgreich mit dem Netzwerk. Sie kénnen das WLAN

zuriicksetzen, um die Verbindung zum Netzwerk zu trennen.

Zurlicksetzen von WLAN

Setzen Sie das WLAN zuriick, wenn der Roboterstaubsauger nicht mehr mit dem

Netzwerk verbunden ist oder das Netzwerk wechseln muss.

. Offnen Sie die Abdeckung des Roboterstaubsaugers, um die WLAN-Anzeige

sichtbar zu machen.

Driicken und halten Sie die Tasten () und (O 7 Sekunden lang, bis eine

Sprachansage ertont, dass die Netzwerkkonfiguration erwartet wird. Wenn die

WLAN-Anzeige blinkt, zeigt dies an, dass der Roboterstaubsauger erfolgreich

zuriickgesetzt wurde.

. Verbinden Sie sich in der App erneut mit dem Netzwerk. Wenn die WLAN-
Anzeige blau leuchtet, zeigt dies an, dass der Roboterstaubsauger erfolgreich
mit dem Netzwerk verbunden ist.

—_

N

w

Ein-/Ausschalten

-Halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboterstaubsauger
einzuschalten. Wenn die Anzeige am Roboterstaubsauger aufleuchtet, bedeutet
dies, dass der Roboterstaubsauger in den Standby-Modus wechselt.

-Wenn der Roboterstaubsauger pausiert und nicht geladen wird, halten Sie die
Taste (D 3 Sekunden lang gedriickt, um ihn auszuschalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und kann
nicht ausgeschaltet werden.
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Verwendung

Schnelle Kartenerstellung

-Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal verbunden haben, folgen Sie den
Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen. Der Roboterstaubsauger
beginnt mit der Kartierung, ohne zu reinigen.

- Der Kartierungsvorgang ist abgeschlossen, wenn der Roboterstaubsauger zur
Multifunktionsstation zuriickkehrt, wobei die Karte automatisch gespeichert wird.

Hinweise:

- Stellen Sie sicher, dass der Roboterstaubsauger vollstandig aufgeladen ist und von
der Multifunktionsstation aus startet.

-Entfernen Sie vor der Kartierung die Gegensténde auf dem Boden, 6ffnen Sie die
Tiiren der Raume und sperren Sie die Bereiche ab, die fiir den Roboterstaubsauger
nicht geeignet sind.

-Verfolgen, bewegen oder unterbrechen Sie den Roboterstaubsauger wéhrend der
Kartenerstellung nicht und bewegen Sie die Multifunktionsstation nicht.

- Richten Sie nach der Kartierung virtuelle Wande oder Sperrbereiche in Bereichen
ein, die fiir ein Befahren durch den Roboterstaubsauger nicht geeignet sind, z. B. in
Bereichen, in denen er stecken bleiben oder zerkratzt werden kdnnte.

- Richten Sie virtuelle Wande oder Sperrbereiche in Bereichen mit Langhaar- oder
Fransenteppichen ein, um zu verhindern, dass sich der Roboterstaubsauger darin
verfangt.

- Richten Sie virtuelle Wande oder Sperrbereiche ein, um Bereiche mit Teppichboden
vor dem Wischen auszuschlie3en, damit der Teppich nicht nass wird.
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Pausieren

Wenn der Roboterstaubsauger in Betrieb ist, driicken Sie eine beliebige Taste,
um ihn anzuhalten.

Hinweis: Heben Sie den Roboterstaubsauger nicht an und bewegen Sie

ihn nicht, wenn er sich im Pausenmodus befindet. Andernfalls kann es zu
Navigationsfehlern kommen, die verhindern, dass der Roboterstaubsauger zur
Multifunktionsstation zuriickkehrt, oder die Karte kann verloren gehen.

Schlafmodus

- Der Roboterstaubsauger geht nach 10 Minuten Pause automatisch in den
Schlafmodus tiber.

-Im Schlafmodus geht die Anzeige des Roboterstaubsaugers aus. Driicken Sie
eine beliebige Taste am Roboterstaubsauger, um diesen aufzuwecken.

Hinweis: Der Roboterstaubsauger schaltet sich automatisch aus, nachdem er
iber 12 Stunden lang im Schlafmodus war.

Verwendung

Reinigung fortsetzen

Wenn der Akku des Roboterstaubsaugers wahrend einer Reinigungsaufgabe
zur Neige geht, kehrt der Roboterstaubsauger zum Aufladen automatisch zur
Multifunktionsstation zuriick. Nachdem der Roboterstaubsauger ausreichend
geladen wurde, setzt er die Reinigung dort fort, wo er sie zuvor unterbrochen hat.

Hinweis: Der Roboterstaubsauger nimmt die Reinigung im DND-Modus oder nach dem
manuellen Aufladen nicht wieder auf.

Einstellungen der Kindersicherung

Um die Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren, halten Sie die
Taste 1 am Roboterstaubsauger 3 Sekunden lang gedriickt.

Hinweis: Wenn die Kindersicherungsfunktion aktiviert ist, funktionieren die Tasten des
Roboterstaubsaugers nicht. Stattdessen kénnen Sie den Roboterstaubsauger tiber die
App steuern.

Staubentleerung

Wenn der Roboterstaubsauger nach einer Saug- und Wischaufgabe, einer
Saugaufgabe vor einer Wischaufgabe oder einer Saugaufgabe automatisch zum
Aufladen zur Multifunktionsstation zurtickkehrt, leert die Multifunktionsstation
automatisch den Staubbehilter.

Hinweise:

- Wenn der Roboterstaubsauger auf halbem Weg zur Multifunktionsstation zuriickkehrt, um
Wischer-Pads zu reinigen, entleert die Multifunktionsstation den Staub nicht automatisch.

- Wenn die automatische Entleerung in der App deaktiviert ist, entleert die
Multifunktionsstation den Staub nicht automatisch.

- Wenn Sie die Frequenz fiir die automatische Entleerung in der App @ndern, leert die
Multifunktionsstation den Staub auf der eingestellten Frequenz.

Saugen und Wischen

1. Reinigung beginnen

-Vergewissern Sie sich, dass der Wischer-Pad-Aufsatz und die anderen erforderlichen
Teile am Roboterstaubsauger installiert sind und dass der Frischwassertank mit
Wasser aufgefiillt wurde.

-Wahlen Sie in der App den Modus ,Saugen und Wischen” aus und verwenden
Sie die App oder driicken Sie die Taste () am Roboterstaubsauger, um mit der
Reinigung zu beginnen.

- Dann startet der Roboterstaubsauger von der Multifunktionsstation aus, plant die
optimale Reinigungsroute und fiihrt die Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der
erstellten Karte aus.

©)
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Verwendung

Hinweise:

- Wenn Sie den Roboterstaubsauger zum ersten Mal benutzen, wird empfohlen, dass Sie ihn
wahrend des gesamten Prozesses begleiten, um die Gegensténde zu entfernen, welche die
Arbeit des Roboterstaubsaugers behindern kénnten.

- Wenn der Roboterstaubsauger an einigen Stellen stecken bleibt oder die Oberflache der
MGabel zerkratzt, konnen Sie in der App Sperrbereiche festlegen, um zu verhindern, dass der
Roboterstaubsauger diese Bereiche beféhrt.

- Der Roboterstaubsauger befeuchtet die Wischer-Pads, bevor er mit der Aufgabe beginnt. Bitte
warten Sie mit Geduld.

- Vergewissern Sie sich vor der Verwendung des Roboterstaubsaugers, dass die
Multifunktionsstation an die Stromversorgung und der Roboterstaubsauger an die
Multifunktionsstation angeschlossen ist.

- Um sicherzustellen, dass der Roboterstaubsauger nach dem Saugen und Wischen erfolgreich
zur Multifunktionsstation zurtickkehren kann, wird empfohlen, den Roboterstaubsauger von
der Multifunktionsstation aus zu starten. Die Multifunktionsstation, der Frischwassertank, der
Schmutzwassertank und die Reinigungsschale diirfen wéhrend der Reinigung nicht bewegt werden.

- Die Funktion zur Reinigung der Wischer-Pads mit heiBem Wasser kann in der App aktiviert
werden. Beriihren Sie nach der Aktivierung nicht den Wasserauslass am Reinigungsschalenboden,
um Verbriihungen zu vermeiden.

2. Automatische Riickkehr auf halbem Weg zur Reinigung der Wischer-Pads
Wahrend der Reinigung kehrt der Roboterstaubsauger automatisch zur Multifunktionsstation
zuriick, um die Wischer-Pads zu waschen und Wasser in den Wasserbehilter einzufiillen,
nachdem er bestimmte Quadrate der Fldche gereinigt hat.
Sobald die Wischer-Pads gewaschen sind, nimmt der Roboterstaubsauger seine
Reinigungsaufgabe wieder auf.
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3. Automatische Staubentleerung, Wischer-Pad-Reinigung und Lufttrocknung
Nachdem der Roboterstaubsauger seine Reinigungsaufgabe beendet hat
und zum Aufladen in die Multifunktionsstation zurlickkehrt, beginnt die
Multifunktionsstation automatisch mit dem Entleeren des Staubbehalters
und dem anschlieBenden Reinigen und Lufttrocknen der Wischer-Pads.

4. Reinigung des Schmutzwassertanks
Nachdem die Wischer-Pads gereinigt und luftgetrocknet sind, reinigen Sie
zeitnah den Schmutzwassertank, um Geriiche zu vermeiden.

Verwendung

Saugen vor Wischen

-Vergewissern Sie sich, dass die Teile des Roboterstaubsaugers, wie z. B. der
Wischer-Pad-Aufsatz, installiert sind und Wasser in den Frischwassertank
eingefiillt wurde.

-Wabhlen Sie in der App den Modus ,Saugen vor Wischen" aus. Verwenden Sie
dann die App oder driicken Sie die Taste () am Roboterstaubsauger, um die
Reinigung zu starten, und der Roboterstaubsauger hebt den Wischer-Pad-
Aufsatz an, um mit dem Saugen zu beginnen.

-Nach dem Saugen kehrt er zur Multifunktionsstation zuriick, um automatisch

den Staub zu entleeren, die Wischer-Pads zu befeuchten und dann senkt er den.

Wischer-Pad-Aufsatz ab und beginnt mit dem Wischen.

Nur saugen

-Wahlen Sie in der App den Modus ,Nur Saugen” aus und verwenden Sie die App
oder driicken Sie die Taste () am Roboterstaubsauger, um mit der Reinigung zu
beginnen.

- Der Roboterstaubsauger hebt den Wischer-Pad-Aufsatz an, verldsst die
Multifunktionsstation, um mit dem Saugen zu beginnen, und kehrt nach
Abschluss der Saugaufgabe zur Multifunktionsstation zuriick, um den Staub
automatisch zu entleeren.

Hinweis: Wenn der Wischer-Pad-Aufsatz entfernt wurde, fiihrt der Roboterstaubsauger beim
Start automatisch die Funktion Nur saugen aus.

Nur wischen

-Vergewissern Sie sich, dass die Teile des Roboterstaubsaugers, wie z. B. der

Wischer-Pad-Aufsatz, installiert sind und Wasser in den Frischwassertank
eingefillt wurde.

- Wéhlen Sie in der App den Modus ,Nur Wischen” aus. Verwenden Sie dann die

App oder driicken Sie die Taste () am Roboterstaubsauger, um die Reinigung zu
starten, und der Roboterstaubsauger befeuchtet automatisch die Wischer-Pads,
bevor er die Multifunktionsstation verlasst und mit dem Wischen beginnt.

-Nach dem Wischen kehrt er zur Multifunktionsstation zuriick, um die Wischer-

Pads zu reinigen und zu trocknen.
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Verwendung

Mehr App-Funktionen

Karteneinstellungen

Auf der Startseite der App wird die aktuelle Karte angezeigt, die zum Saugen
und Wischen verwendet wird. Sie knnen in den Einstellungen fiir Sperrbereiche
zu meidende Bereiche festlegen und die aktuelle Karte in der Kartenverwaltung
bearbeiten.

Reinigungseinstellungen
Sie kdnnen den Reinigungsmodus, die Saugstufe und die Wasserdurchflussmenge
je nach Verschmutzung des Bodens und den spezifischen Bedirfnissen einstellen.

Einstellungen der Multifunktionsstation

- Einstellungen fiir die automatische Entleerung: Sie konnen die automatische
Entleerung aktivieren oder deaktivieren und die Haufigkeit der automatischen
Entleerung dndern.

- Einstellung fiir die Reinigung der Wischer-Pads: Sie kénnen die Haufigkeit
einstellen, mit der der Roboterstaubsauger zur Reinigung der Wischer-Pads
zuriickkehrt.

Hinweise:

- Sie miissen zuerst eine Karte erstellen, bevor Sie eine zu reinigende Zone auswahlen, eine
zonierte Reinigung durchfiihren oder die Karte bearbeiten kénnen.

- Weitere Funktionen finden Sie in der App. Einzelheiten zu den einzelnen Funktionen sind
abhangig von der App.
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Firmware-Aktualisierung

Sie kénnen die Firmware in der App aktualisieren. Vergewissern Sie sich vor der
Aktualisierung, dass sich der Roboterstaubsauger in der Multifunktionsstation
befindet und der Akkustand mehr als 30 % betragt.

Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Wenn der Roboterstaubsauger eine Funktionsstérung hat und nicht

normal verwendet werden kann, halten Sie die Reset-Taste mit einem
Werkzeug 3 Sekunden lang gedriickt, bis eine Sprachansage zum Starten der
Wiederherstellung der Werkseinstellungen ertdnt, und der Roboterstaubsauger
wird auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Wenn die Werkseinstellungen
nicht wiederhergestellt werden konnten, halten Sie die Reset-Taste 10 Sekunden
lang gedriickt, um den Roboterstaubsauger zwangsweise auszuschalten und
die Werkseinstellungen wiederherzustellen.

Pflege und Wartung

Wartung von Teilen

Um den Roboterstaubsauger in gutem Zustand zu halten, wird empfohlen, die folgende Tabelle fiir eine routinemaBige Wartung zu beachten.

strukturiertes Licht zur
Hindernisvermeidung

Klippensensor

Hinweise:

Teile Reinigungsfrequenz | Austauschhaufigkeit Teile Reinigungsfrequenz | Austauschhaufigkeit
Reinigung nach jedem Ladekontakte des
Schmutzwassertank Gebrauch Roboterstaubsaugers
. Reinigung einmal alle "
Frischwassertank gZWgochen / StoBfanger
- Reinigung einmal alle Automatische
Reinigungsschale 1bis 2Wochen Liiftungsoffnung des
Haarschneidebiirste Reinigung einmal alle 3 bis 6 Monat Roboterstaubsaugers
gegen verhedderte Haare 2 Wochen s 6 Monate Automatischer
e Reinigung einmal alle . Wasserzulauf des
Seitenbiirste 2 Wochen 3 bis 6 Monate Roboterstaubsaugers
- o Unterseite des Je nach tatsachlicher
Staubbehélter Reinigen nach Bedarf / Roboterstaubsaugers Nutzung /
Filter (Im Staubbehdlter | Reinigungeinmal alle . . . .
vorinstalliert) 2 Wochen 6 bis 12 Monate Multifunktionsstation
Wischer-Pad / 6 bis 12 Monate _ Automatische
Liiftungs6ffnung der
Lenkrad Multifunktionsstation
Ladekontakte der
Automatisch Multifunktionsstation
hohtle_nverstt(ejllbarer Signalbereich der
aserradar Multifunktionsstation
Reinigung jeden
Randsensor . Austausch etwa alle 2,5 Monate,
Monat / Einwegbeutel / je nach tatsachlicher Nutzung
Modul fiir

- Die Austauschhdufigkeit dient nur als Referenz. Wenn ein Teil beschadigt ist, sollte es umgehend

ausgetauscht werden, um eine effiziente Reinigung zu gewéhrleisten.

- Wenn Sie den Roboterstaubsauger transportieren oder verschicken, entleeren Sie bitte den

Frischwasser- und den Schmutzwassertank, damit der Roboterstaubsauger beim Transport nicht

beschéadigt wird.
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Pflege und Wartung

Reinigung der Frischwasser- und Schmutzwassertanks ~ Reinigung der Reinigungsschale und des Reinigungsschalenbodens

. Aktivieren Sie die Zusatzsplilfunktion der Multifunktionsstation in der App und der
Roboterstaubsauger verlasst die Multifunktionsstation automatisch. Nehmen Sie die
Reinigungsschale manuell heraus, und die Multifunktionsstation spritzt automatisch
Wasser in den Reinigungsschalenboden ein. Benutzen Sie ein Tuch oder eine Biirste,
um den Reinigungsschalenboden und die Reinigungsschale zu reinigen.

—_

1. Nehmen Sie sowohl den Rein- als auch den Schmutzwassertank
heraus, 6ffnen Sie die Deckel und gieBen Sie das Wasser aus.

2. Verwenden Sie sauberes Wasser, um die Tanks vollstandig zu
waschen, und wischen Sie sie dann von aufBen trocken, bevor Sie
sie wieder in die Multifunktionsstation einsetzen.

N

. Warten Sie 3 Minuten, un die Multifunktionsstation pumpt nautomatisch das
Schmutzwasser ab. Wischen Sie den Reinigungsschalenboden und die Reinigungsschale
mit einem trockenen Tuch ab und bringen Sie die Reinigungsschale wieder an der
Multifunktionsstation an. Vergewissern Sie sich, dass sich der Schmutzwasserschlauch
der Multifunktionsstation in der Nut der Reinigungsschale befindet (wie abgebildet), um
ein Verziehen des Schmutzwasserschlauchs zu vermeiden; andernfalls kann dies den
normalen Gebrauch beeintrachtigen.

@“ﬁ:

Hinweis: Die Schwimmerkugeln im Frisch- und Schmutzwassertank sind
bewegliche Teile. Wenden Sie beim Reinigen der Wasserbehdlter nicht zu viel
Kraft an, um Schaden zu vermeiden.
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Wenn sich Wasser im Reinigungsschalenboden ansammelt, wischen Sie ihn mit einem Tuch trocken.

Pflege und Wartung

Reinigung der Haarschneidebiirste gegen verhedderte Haare Borste

1. Entfernen Sie die Biirstenabdeckung und die Birste.

2. Entfernen Sie die abnehmbare Abschlusskappe der Biirste.

3. Reinigen Sie die beiden Biirstenenden und die Zwischenrdume der
Biirstenzdhne mit geeigneten Werkzeugen. Abnehmbre Biirstenzihne

4. Bringen Sie die abnehmbare Abschlusskappe wieder an und setzen Sie dann Abschlusskappe
die Biirste und die Biirstenabdeckung wieder ein. Achten Sie darauf, dass sie
gut befestigt sind.

Nicht-abnehmbare Abschlusskappe

Hinweise:

Wenn die Haarschneidebiirste gegen verhedderte Haare stark verheddert ist, Uberpriifen Sie,
ob der Staubbehdlter und der Einwegbeutel voll sind. Sollte dies der Fall sein, leeren Sie den
Staubbehélter und tauschen Sie den Einwegbeutel rechtzeitig aus, um die normale Funktion
der automatischen Entleerung zu gewéhrleisten.

VORSICHT: Wenn sich in der Biirste zu viele Haare verfangen haben oder wenn Haarkn&uel
darin feststecken, ziehen Sie nicht zu fest daran, da die Biirste beschadigt werden kénnte.

@—@ Biirstenabdeckung

Entriegelungstaste

Reinigung der Seitenblirste

° Birste 1. Stellen Sie den Roboterstaubsauger auf den Kopf, ziehen Sie die Seitenbiirste
o Biirstenlager nach oben, und reinigen Sie sie.
2. Setzen Sie die Seitenblirste wieder in den Roboterstaubsauger ein.

Wenn Sie die Seitenbiirste wieder
einsetzen, richten Sie sie am Schlitz aus.
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Pflege und Wartung

Reinigung des Staubbehilters und des Filters

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboterstaubsaugers. Driicken Sie auf die
Entriegelungstaste des Staubbehilters, um den Staubbehalter nach oben
aus dem Roboterstaubsauger herauszunehmen.

2. Nehmen Sie den Filter aus dem Filter-Clip, klopfen Sie vorsichtig auf den
Filterrahmen, um Schmutz zu entfernen, und leeren Sie den Abfall aus dem
Staubbehilter.
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3. Spiilen Sie bei Bedarf den Staubbehélter und den Filter mit sauberem Wasser aus.

Hinweise:

- Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Biirste oder den Fingern zu reinigen.

- Haufiges Spiilen wird nicht empfohlen, da der Filter sonst beschadigt werden kann.

- Verwenden Sie nur sauberes Wasser, um den Staubbehélter und den Filter zu reinigen. Verwenden
Sie keine Reinigungsmittel.

4. Trocknen Sie den Staubbehalter und den Filter vollstandig, bevor Sie sie wieder
einbauen.

Pflege und Wartung

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger
um und ziehen Sie das Lenkrad heraus.

2. Entfernen Sie Haare, Schmutz und
andere Verunreinigungen vom Rad
und der Achse.

3. Setzen Sie das Lenkrad wieder ein
und driicken Sie es wieder fest an
seinen Platz.

Reinigung des Lenkrads O
t

Rad
Achse

Hinweise:

- Bei Bedarf konnen Sie die Achse mit einem Werkzeug wie einem kleinen
Schraubenzieher vorsichtig aus dem Lenkrad heraushebeln und reinigen.

- Das Rad kann mit Leitungswasser gereinigt und nach dem Trocknen an der Luft
wieder eingebaut werden.

Ersetzen des Wischer-Pads
Nehmen Sie den Wischer-Pad aus dem Wischer-Pad-Halter und ersetzen
Sie ihn durch einen neuen.

Reinigung der Sensoren und Ladekontakte

Verwenden Sie ein weiches, trockenes Tuch, um alle Sensoren und Ladekontakte am

Roboterstaubsauger zu reinigen:

- Die Klippensensoren an der Unterseite des Roboterstaubsaugers.

- Automatisch hohenverstellbares Laserradar an der Oberseite des Roboterstaubsaugers

- Sto3fanger und Modul fiir strukturiertes Licht zur Hindernisvermeidung an der
Vorderseite des Roboterstaubsaugers

-Randsensoren an beiden Seiten des Roboterstaubsaugers

- Ladekontakte auf der Riickseite des Roboterstaubsaugers

[—* StoBfanger

Modul fiir strukturiertes Licht zur
> Hindernisvermeidung
AL isch hoher Laserradar

Klippensensor

< Ladekontakt

—o Signalbereich

Lag

—o Automatische
Liiftungsoffnung

Reinigung der Multifunktionsstation

Reinigen Sie den Signalbereich, die Ladekontakte und die automatischen Entliiftungsoffnungen der
Multifunktionsstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Akkuwartung
Der Roboterstaubsauger enthélt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akkupack. Bitte stellen Sie
sicher, dass das Gerat wéahrend des taglichen Gebrauchs gut aufgeladen bleibt, um eine optimale
Akkuleistung zu erhalten.

Hinweis: Wenn Sie den Roboterstaubsauger {iber einen ldngeren Zeitraum nicht benutzen, schalten
Sie ihn aus und legen Sie ihn weg. Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, sollte der
Roboterstaubsauger mindestens einmal alle drei Monate aufgeladen werden.
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Pflege und Wartung

Austausch des Einwegbeutels

1. Wenn der Einwegbeutel voll ist, ziehen Sie die Abdeckung aus der Offnung
des Staubgehauses heraus. Nehmen Sie den Einwegbeutel am Griff heraus

und entsorgen Sie ihn.

Offnungdes o
Staubgehduses

(g

Hinweis: Wenn Sie am Griff des Einwegbeutels ziehen, wird der Beutel versiegelt, damit
Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.

2. Verwenden Sie ein trockenes Tuch, um Schmutz wie z. B. Staub vom Filter

abzuwischen.
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3. Setzen Sie den neuen Einwegbeutel wie abgebildet ein und stecken Sie den Griff
des Beutels in den Schlitz.

4. Bringen Sie die Abdeckung des Staubgeh&uses wieder an. Sie ist ordnungsgeman
installiert, wenn Sie ein ,Klicken” héren.

Klicken >

Fehlerbehebung

Probleme

Méogliche Ursache

Lésung

Der Roboterstaubsauger
kann nicht eingeschaltet
werden.

Der Roboterstaubsauger arbeitet mit niedrigem Akkustand.
Die Umgebungstemperatur ist zu hoch oder zu niedrig.

Laden Sie den Roboterstaubsauger vor dem Gebrauch auf.

Benutzen Sie den Roboterstaubsauger bei einer Umgebungstemperatur zwischen 0 °C und 40 °C.

Der . . . L . Vergewissern Sie sich, dass der Stromkabelsatz richtig in den Stromanschluss der

Die Multifunktionsstation ist nicht an die Stromversorgung . X . . . H
Roboterstaubsauger angeschlossen oder der Kontakt ist schlecht Multifunktionsstation und die Steckdose eingesteckt ist.
ladt nicht. g . Reinigen Sie die Ladekontakte der Multifunktionsstation und des Roboterstaubsaugers.
Der Das WLAN-Passwort ist falsch. Geben Sie das korrekte WLAN-Passwort ein.

Der Roboterstaubsauger unterstiitzt keine 5-GHz-Netzwerke Schlieen Sie den Roboterstaubsauger an ein 2,4-GHz-Heimnetzwerk an.
Roboterstaubsauger

kann keine Verbindung
zum Netzwerk

und Router der Enterprise-Klasse.
Das WLAN-Signal ist schlecht.
Der Roboterstaubsauger befindet sich moglicherweise nicht im

Achten Sie darauf, dass sich der Roboterstaubsauger in einem Gebiet mit einem starken
WLAN-Signal befindet.
Loschen Sie den Roboterstaubsauger in der App, setzen Sie die WLAN-Verbindung des

herstellen. Netzwerkkonfigurationsstatus. Roboterstaubsaugers zuriick und versuchen Sie, ihn erneut mit dem Netzwerk zu verbinden.
Es gibt zu viele Hindernisse im Umfeld der Multifunktionsstation.
Der Signalbereich kdnnte schmutzig sein.
Die Multifunktionsstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen.
Der Die Multifunktionsstation wird bewegt, wenn der L . . . . P
Roboterstaubsauger Roboterstaubsauger nicht an der Station ist. gts::z; S;Z g:n'\gzltggltj:r@::tietjtlzp;:Eilglf;c[ﬁlzizlillc:lii.funktionsstation um ihn zu laden
findet die Der Roboterstaubsauger wird auf dem Weg zuriick zur g ! i

Multifunktionsstation
nicht oder kehrt nicht
zu ihr zurtick.

Multifunktionsstation durch Hindernisse, wie z. B. eine
geschlossene Tiir, behindert.

Der Roboterstaubsauger wird bewegt, wenn er sich nicht

in der Multifunktionsstation befindet, was zu einem
Positionierungsfehler fiihrt.

Der Roboterstaubsauger ist zu weit von der Multifunktionsstation
entfernt, um zuriickzukehren.

Wischen Sie den Signalbereich der Multifunktionsstation ab, um Staub oder Verschmutzungen
zu vermeiden.
SchlieBen Sie ihn an das Netzteil der Multifunktionsstation an.

Der
Roboterstaubsauger
bleibt stecken

und kann nicht zur
Multifunktionsstation
zuriickkehren.

Es gibt zu viele Hindernisse im Umfeld der Multifunktionsstation.
Der Roboterstaubsauger wird auf dem Weg zuriick zur
Multifunktionsstation durch Hindernisse, wie z. B. eine
geschlossene Tiir, behindert.

Der Roboterstaubsauger rutscht auf rutschigem Boden weg.

Die Multifunktionsstation ist gekippt oder steht auf einem
unebenen Boden.

Stellen Sie die Multifunktionsstation auf eine freie Flache.

Stellen Sie den Roboterstaubsauger manuell auf die Multifunktionsstation, um ihn zu laden.
Es wird empfohlen, mégliche Wasseransammlungen auf dem Boden von Hand zu entfernen.
Stellen Sie die Multifunktionsstation richtig auf und versuchen Sie es erneut.
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Fehlerbehebung

Fehlerbehebung

Probleme

Méogliche Ursache

Losung

Der Roboterstaubsauger
schaltet sich nicht aus.

Der Roboterstaubsauger wird geladen.

Der Roboterstaubsauger kann nur ausgeschaltet werden, wenn er nicht aufgeladen wird. Nehmen Sie den
Roboterstaubsauger aus der Multifunktionsstation, und halten Sie den Ein-/Ausschaltknopf 3 Sekunden
lang gedriickt, um den Roboterstaubsauger auszuschalten.

Wenn er sich nicht ausschalten |dsst, halten Sie die Reset-Taste 10 Sekunden lang gedriickt, um eine
Zwangsabschaltung des Roboterstaubsaugers durchzufiihren.

Sollte das Problem weiterhin bestehen, kontaktieren Sie bitte das Kundendienstteam.

Probleme

Mégliche Ursache

Losung

Der Roboterstaubsauger

ladt nicht oder nur langsam.

Der Akkuladestand ist zu niedrig.

Die Umgebungstemperatur ist zu hoch oder zu
niedrig.

Médglicherweise sind die Ladekontakte schmutzig.

Es dauert in der Regel etwa 6 Stunden, um den Roboterstaubsauger vollstandig aufzuladen.

Der Roboterstaubsauger kann die Ladegeschwindigkeit bei hohen oder niedrigen Umgebungstemperaturen
automatisch verringern, um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern. Das ist normal.

Reinigen Sie die Ladekontakte mit einem trockenen Tuch.

Der Roboterstaubsauger dringt oft
in Sperrbereiche ein oder durchquert
virtuelle Wande.

Die Karte in der App weist einen Fehler auf.
Die virtuellen Wande oder die Begrenzungen von
Sperrbereichen miissen optimiert werden.

Uberpriifen Sie die Karte in der App. Léschen Sie die abnormale Karte aus der Kartenliste
und lassen Sie eine neue Karte erstellen. Aufgrund des KartenmaBstabs kénnen die
eingestellten virtuellen Wande oder Sperrbereiche von den Zielpositionen abweichen. Es wird
empfohlen, sich auf die Laufroute des Roboterstaubsaugers zu beziehen und die Grenzen
entsprechend Ihrer Wohnumgebung anzupassen, um alle Bereiche einzuschlie3en, in denen
der Roboterstaubsauger leicht steckenbleiben kann, wie z. B. abgesenkte Stufen und die
Bereiche unter den Mdbeln.

Die Seitenbiirste fallt ab.

Die Seitenbiirste ist nicht installiert.
Die Seitenbiirste hat sich mit Fremdkdrpern
verheddert, so dass er sich geldst hat.

Bringen Sie die Seitenbiirste wieder an. Sie ist richtig installiert, wenn Sie ein Klicken horen.
Entfernen Sie Fremdkdrper vom Boden, bevor Sie den Roboterstaubsauger verwenden.

Geplante Reinigung funktioniert nicht.

Der Roboterstaubsauger arbeitet mit niedrigem
Akkustand.

Der Roboterstaubsauger beginnt nur dann mit der geplanten Reinigung, wenn der verbleibende
Akkustand tiber 30 % betragt. Laden Sie den Roboterstaubsauger rechtzeitig auf.

Der Wischer-Pad-Halter
fallt ab.

Der Wischer-Pad-Halter hat sich mit Fremdkorpern
verheddert, so dass er sich geldst hat.

Entfernen Sie Fremdkdrper vom Boden, bevor Sie den Roboterstaubsauger verwenden.

Der Roboterstaubsauger
macht ein lautes Gerausch,
wenn er in Betrieb ist.

Der Staubbehalter ist voll.

Die Seitenbiirste oder die Biirste hat sich mit
Fremdkorpern verheddert, oder es befinden sich
Fremdkorper im Staubbehélter.

Der Roboterstaubsauger ist auf hoher Saugstufe.

Leeren Sie den Staubbehdlter.
Priifen Sie auf Fremdkdrper und entfernen Sie diese, falls vorhanden.
Verringern Sie die Saugstufe des Roboterstaubsaugers auf den Standard- oder Leisemodus.

Der Roboterstaubsauger unterbricht
wiéhrend des Betriebs plétzlich die
laufende Aufgabe.

Der Akku des Roboterstaubsaugers ist leer.
Die Multifunktionsstation ist nicht an die
Stromversorgung angeschlossen, so dass der
Roboterstaubsauger nicht erfolgreich in der
Multifunktionsstation aufgeladen wird.

Stellen Sie den Roboterstaubsauger manuell auf die Multifunktionsstation, um ihn zu laden.
Vergewissern Sie sich, dass die Multifunktionsstation richtig mit dem Stromnetz verbunden ist.
Sollte das Problem weiterhin bestehen, kontaktieren Sie bitte das Kundendienstteam.

Der Roboterstaubsauger
folgt einer chaotischen
Route.

Verstreute Gegenstande auf dem Boden beeintréchtigen
den Betrieb des Roboterstaubsaugers.

Der Roboterstaubsauger rutscht auf rutschigem
Boden weg.

Das Modul fiir strukturiertes Licht zur
Hindernisvermeidung ist méglicherweise verschmutzt.

Raumen Sie den Boden auf, bevor Sie den Roboterstaubsauger benutzen.

Es wird empfohlen, mogliche Wasseransammlungen auf dem Boden von Hand zu entfernen.

Wischen Sie das Modul fiir strukturiertes Licht zur Hindernisvermeidung des Roboterstaubsaugers mit
einem weichen, sauberen Tuch ab, um das Modul sauber zu halten.

Der Roboterstaubsauger nimmt die
Reinigung nach einer Zwischenladung
nicht wieder auf.

Der Roboterstaubsauger befindet sich im DND-
Modus.

Der Roboterstaubsauger wird manuell aufgeladen,
z.B.indem er in die Multifunktionsstation gebracht
und uber die App oder die Taste an der Station zur
Riickkehr gesteuert wird.

Der Roboterstaubsauger nimmt die Reinigung im DND-Modus oder nach dem manuellen
Aufladen nicht wieder auf.

Der Roboterstaubsauger
iberspringt einige Raume.

Der Roboterstaubsauger wird auf seinem Weg wahrend
der Reinigung durch Hindernisse wie geschlossene
Turen oder eine Schwelle, die hdher als 2 cm ist,
behindert.

Der Roboterstaubsauger rutscht weg und funktioniert
nicht mehr am glatten Raumeingang.

Vergewissern Sie sich, dass alle Zimmertiren vollsténdig getffnet sind.
VORSICHT: Der Roboterstaubsauger kann keine hohen Tiirschwellen tiberwinden.
Es wird empfohlen, mégliche Wasseransammlungen auf dem Boden von Hand zu entfernen.

Die Anzeige der Multifunktionsstation
blinkt orange.

Das Wasser im Frischwassertank ist nicht
ausreichend.

Der Frischwassertank oder der Schmutzwassertank
ist nicht eingebaut.

Der Schmutzwassertank ist voll.

Fiillen Sie den Frischwassertank rechtzeitig mit Wasser auf.
Setzen Sie den Frischwassertank und den Schmutzwassertank ein.
Reinigen Sie den Schmutzwassertank.

Der Roboterstaubsauger hat eine
falsche Sprachansage fiir den
Wasserstand im Frischwassertank.

Der Schwimmer im Frischwassertank fehlt oder
steckt fest.

Setzen Sie den Schwimmer manuell zuriick.
Sollte das Problem weiterhin bestehen, kontaktieren Sie bitte das Kundendienstteam.
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Fehlerbehebung

Spezifikationen

Probleme Méogliche Ursache Lésung

Der Reinigungsschalenboden hat blockiert.
einen Wasserstandsfehler.

Der Reinigungsschalenboden ist moglicherweise

Der Schmutzwassertank ist nicht eingebaut.
Der Dichtungsring des Schmutzwassertanks ist lose.

Reinigen Sie die Reinigungsschale und den Reinigungsschalenboden.
Bauen Sie den Schmutzwassertank wieder ein.
Bringen Sie den Dichtungsring des Wasserbehilters wieder an.

Sollte das Problem weiterhin bestehen, kontaktieren Sie bitte das Kundendienstteam.

Die Multifunktionsstation kann den

Staub nicht automatisch entleeren. blockiert.

Der Einwegbeutel ist voll.
Die automatischen Liiftungséffnungen sind

Ersetzen Sie den Einwegbeutel durch einen neuen.
Wenn der Einwegbeutel nicht voll ist, Giberpriifen und reinigen Sie alle automatischen
Liftungsoffnungen.

Die Staubentleerung dauert langer
als tiblich.

Das ist normal.

Nachdem die Multifunktionsstation eine langere
Zeit benutzt wurde, kann der Vorgang der

Staubentleerung etwas langer dauern, um einen /
reibungslosen Ablauf der Funktion zu gewéhrleisten.

Umweltschutzhinweise

Die eingebauten Lithium-lonen-Akkus dieses

Roboterstaubsaugers enthalten Chemikalien, welche

die Umwelt verschmutzen kénnen. Lassen Sie den Akku

vor der Entsorgung von einem Fachmann ausbauen

und entsorgen Sie ihn dann bei einer professionellen

Recyclingorganisation.

- Der Akku muss entfernt werden, bevor der
Roboterstaubsauger entsorgt wird.

- Trennen Sie den Roboterstaubsauger von der
Stromversorgung, bevor Sie den Akku entfernen.

- Der Akku sollte auf sichere Weise entsorgt werden.
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Schritte zum Entfernen des Akkus

1. Stellen Sie den Roboterstaubsauger auf den Kopf, entfernen Sie
die fiinf Schrauben auf der Riickseite des Roboterstaubsaugers
mit einem Werkzeug, und nehmen Sie die Abdeckung ab.

2. Ziehen Sie die Verbindungsklemme zwischen dem Akku und
der Hauptplatine ab, um den Akku zu entfernen.

VORSICHTSMABNAHMEN:

- Trennen Sie den Roboterstaubsauger vor dem Entfernen des Akkus von
der Stromversorgung und entladen Sie den Akku so weit wie moglich.

- Geben Sie die Akkus an ein professionelles Recyclingunternehmen zuriick.

- Setzen Sie den Akku nicht zu hohen Temperaturen aus, da dies zu einer
Explosion fiihren kann.

- Wenn der Akku ausldauft und Personen versehentlich damit in Beriihrung
kommen, spiilen Sie es sofort mit reichlich Wasser ab und suchen Sie
einen Arzt auf.

Roboterstaubsauger
Bezeichnung Roboterstaubsauger
Modell OV31GL
ArtikelmaRe 350 88 mm

(wenn der automatisch héhenverstellbare Laserradar herunterfahrt)

Lithium-lonen-
Akku

4800 mAh (Nennkapazitat)
5200 mAh (Sollkapazitat)

Ladedauer

6 Stunden

Nettogewicht

3,75kg

Kompatibilitét

Android 9.0 und iOS 12.0 oder neuer

yeLrCi'\r‘\::lung WLAN IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2
Nennspannung 144V =

Ladespannung 20V ==

Nennleistung 55 W

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Maximale
Ausgangsleistung

<20dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von mindestens
20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers einhalten.

Weitere Informationen finden Sie auf www.mi.com
Hersteller: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresse: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Hergestellt in China

Multifunktionsstation

Modell OV31-JZEU

470 x 360 x 572 mm
(einschlieBlich Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens)

ArtikelmaBBe 260 x 360 * 572 mm
(ausgenommen Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens)

Nenneingang 220-240V ~ 50/60 Hz

Nennausgang 20V==15A

Nenneingangsleistung (Staubentleerung) 530 W

Nenneingangsleistung (wahrend der HeiBwasserreinigung) | 1600 W

Nenneingangsleistung (Lufttrocknung + Laden) 85W

Stromverbrauch Standby-Modus: < 0,5 W

Zeit bis zum Eintritt in den Zustand

Standby-Modus: < 20 Min

Hinweise:
- Die Nenneingangsleistung (HeiBwasserreinigung) ist ein typischer Wert bei einer Wassertemperatur von 15 °C.
- Die Nenneingangsleistung (Lufttrockung + Laden) wird anhand des Werts der Volllast-Leistung bestimmt.

WEEE-Informationen zur Entsorgung und zum Recycling

Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten
Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten
Erfassung fiir elektrische und elektronische Geréte zugefiihrt werden muss und nicht tiber den
normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte entnehmen Sie Batterien und Lampen, die
nicht vom Gerdt umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerét und entsorgen diese tiber die
B ffiziellen Sammelstellen fiir Batterien und Lampen.
Beim Kauf eines neuen Elektrogerdtes kénnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerét unentgeltlich
zuriickgeben. Elektrogerate mit einer Kantenldnge von maximal 25 cm kénnen unentgeltlich bei Vertreibern
von Elektro- und Elektronikgeréten mit einer Verkaufsflache von mindestens 400 m? sowie in Geschiften des
Lebensmittelhandels (z.B. Supermérkten, Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer Gesamtverkaufsflache
von mindestens 800 m? die mehrmals im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgeréte anbieten
und auf dem Markt bereitstellen, abgegeben werden, ohne dass ein Neugerét erworben werden muss. GroRBere
Elektrogerate kdnnen kostenlos bei kommunalen Wertstoffhéfen abgegeben werden.
Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die
menschliche Gesundheit zu vermeiden, die durch unsachgeméaBe Erfassung und Behandlung von
Elektroaltgeraten entstehen konnen.
Bitte I6schen Sie sdmtliche personenbezogenen Daten auf dem Gerét, bevor Sie es entsorgen.
Fiir weitere Informationen kontaktieren sie bitte lhre Kommunalverwaltung, lhren értlichen Abfallentsorger
oder das Geschift, in dem Sie das Produkt erworben haben.
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MpaBuna TexHMKM 6e30nacHoCTH

Mepen ncnonb3oBaHMEM BHYMATENIbHO MPOYTUTE 3TO PYKOBOACTBO. COXpaHWTE ero — OHO MOXET NOHAA06UTLCSA BaM B JajibHeweMm.

OrpaHu4eHA Ha AKCNyaTaumo

o OTOT NPOAYKT NpefHa3HauyeH NCKIIOUYNTENIbHO AJ15 YOOPKYM MOSTOB B XWJIbIX MOMELLEHMSAX. He ncnonb3ayliTe ero Ha OTKPLITOM BO34YXE,
Ha [pyrviX NOBEPXHOCTAX, a TAKXKe B KOMMEPUYECKYX U MPOMbILLAEHHbIX MTOMELLEHUAX.

o OTM YyCTPOCTBOM MOTYT MOJIb30BATLCA AETU B BO3pacTe OT 8 JIeT, a TakKe JinLa ¢ orpaHnyeHHbIMN GU3NYECKMMU, CEHCOPHBIMM

VAN YMCTBEHHBIMUN CMIOCOBHOCTAMM UAN HEAOCTATOUHbBIM OMbITOM U 3HAHUAMMU, EC/IV OHW HAXOAATCA NOA MPUCMOTPOM WAV NPOLUN

WHCTPYKTaX Nno 6e30nacHOMy 1UCMoJib30BaHUNIO YCTPOCTBA Y MOHVMMAKT CBSA3aHHBIE C HAM OMAacHOCTU. [IeTV He AOMKHbI TpaThb

c ycTporicTBOM. He paspeluaiite LeTAM YACTUTb YCTPOWCTBO W BLINMONHATb Apyrvie EeCTBYA MO yxoay 3a HMM 6e3 nprcMoTpa

B3POCIbIX.

STOT Np6OP HE AOMKHbI NCMOJb30BATh INLLA B3POC/bIe W JETU C OrPaHNYEHHbIMY GU3NYECKMMU, CEHCOPHBIMU UV

YMCTBEHHBIMU CMIOCOBHOCTAMU 1 NNLA, HE 06N1afatoLe COOTBETCTBYIOLVM OMbITOM U 3HAHWUAMY, €CJIN OHW HE HAXOAATCS NOA,

NPUCMOTPOM WUV PyKOBOACTBOM YeNIOBEKA, OTBETCTBEHHOTO 3a UX 6€30MacHOCTb.

o [leTn LoMKHbI HAXOAUTLCA NOJ NPYCMOTPOM, YTO6bI yBEANTLCSA B TOM, YTO OHY HE UTpaloT ¢ NPUBOpPOM.

o Ecnv kabenb NMTaHUA NOBPeXAeH, 3aMEHUTE ero creunanbHbiM Kabenem unm KOMMIeKToM, NpuobpeTeHHbIM y MPOV3BOANUTENS UK
B COOTBETCTBYIOLLEM CEPBMCHOM LiEHTPE.

« [poun3BoaUTbL 3aMeHy akKyMynsTopa B JaHHOM NPUO0OpPe JOMKHbI TOJIbKO CNELNANCTDI.

« Y6enunTech, 4TO BO BpeMs paboTbl poboTa-nbiiecoca AeTy 1 AOMALIHME XXUBOTHbIE HAXOAATCS HAa 6€30MacHOM PacCTOSHMN.

» He ncnonbayiite po60T-Mbliecoc Ha MPUMOAHATLIX MOBEPXHOCTAX 63 3aLNTHOrO OrpPaXAeHUs.

» He nepeBopauvBaiite poboT-nbinecoc BBepX AHOM. Bo Bpems nepemelleHris poboTa-nbiiecoca He CMoJb3yNTe KPbILIKY 1a3epHOro
[aTyMKa PacCTOAHNA, BEPXHIOKO KPbILLKY UV 6amMmep B KaYecTBe PyUKu.

« He yctaHaBnuBaiiTe, He 3apsxaiiTe 1 He UCMOb3YITe POOGOT-MbINECOC Ha YINLE, B BAHHbIX KOMHATaX 1 pAAOM ¢ 6acceiHoM.

Ecnv npnbop HaepeT Ha kabenb MUTaHNA, MOXET BO3HMKHYTb yrpo3a 6e30nacHoCTH.

« Y6epuTe ¢ nona xpynkue n MejKne npeiMeTbl, 4Tobbl po6OT-Nblecoc He Bpe3ascs B HYX 1 He MOoBPeauI.

« He pasmeliaiite Ha IBMXXYLLEMCS UM OCTAaHOBIEHHOM poboTe-Mblfecoce LeTEN, KMBOTHbIX U KakK1Me-nmbo NpeameTbl.
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He ponyckaliTe nonaaaHua Boioc, NanbLEB 1 ApYrux yacTeli Tena Bo BcacblBawllee oTBepcTme poboTa-nbiiecoca.

He ncnonbayinte poboT-nbinecoc Ans ybopKu NerkoBocniaMeHsAoWMXca BELLECTB.

He ncnonbayinte poboT-nbinecoc Ans ybopku TBEPAbIX 1 OCTPbIX NPeLMETOB.

Mpexnae YeM NPUCTYNaTh K O4MNCTKE M TEXHNYECKOMY 06CNy)XMBaHMIO NP1bopa, HEOGXOANMO BbIHYTb BUJSIKY 13 PO3ETKU.

He BbITMparite poboT-nbliecoc 1 MHOrobyHKLMOHaNbHY0 CTaHLMIO BAXXHOW TKaHbIo, a Takke n3berainte nonagaHnsa Ha HUX 06bIX
XupkocTeii. [locne 04MCTKM feTaneli, KOTOpblE MOXHO MbITb, MOJIHOCTbIO BbICYLUMTE VX, MPEXAE YEM YCTaHABNVBATb HA MECTO 1 UCMOJb30BaT.
Mepen TpaHCMOPTUPOBKO y6eanNTECH, YTO POBOT-NbINECOC BbIKOYEH U MO BO3MOXHOCTU MOMECTUTE €r0 B OPUIHA/BbHYIO YMAKOBKY.
VcnonbayiiTe 310 U3aenune B COOTBETCTBUU C UHCTPYKUMAMM, NPUBEAEHHBIMU B PyKOBOLCTBE nosib3oBatesns. [onb3oBaTteny HecyT
OTBETCTBEHHOCTb 3a Nto6ble yObITKM UK ylep6, BO3HUKLWME B pe3ysibTaTe HenpaBuibHOro MCNoab30BaHWA JAHHOMO NPOAYKTa.

He ncnonbayiite poboT-nbiiecoc npu Temrnepartype okpyxatowein cpegbl Bbiwe 40 °C unun Huxe 0 °C, a Takxe ecnv Ha nony pasnuta
XMAKOCTb U INNKOE BELLECTBO.

MPEOYMNPEXOEHWA 06 akkymynaTope 1 3apagke

BHMAHWE! Ytobbl n36exaTb onacHOCTV BCNEACTBUE CAMONPON3BOSIbHONO cOpoca TEPMOBBIKIOHYATENSA, 3TO N3AENNE HENb3SA
3anuTbiBaTb Yepe3 BHELLHee Nepeksioyaiollee yCTPOMCTBO, Takoe Kak TaiMep, NAn MOAK0YATb K Lieny, KOTopas PerynsapHo BKIOYaeTCA
1 BbIKJTOYAETCA CETblo.

« He ncnonbayiite akkymynatop, kabenb NMUTaHNS AN MHOFOGYHKLUMOHAMbHYIO CTAHLMIO APYroro Npon3BoanTens. 3ToT poboT-nbinecoc
MOXHO MCMNO0b30BaTh TONIbKO C MHOMOdYHKLMOHaNbHOW cTaHumnenn OV31-JZEU.

» He 3apsxaiite akkyMynAaTopbl, KOTOpble HE NpeAHa3HavYeHbl 4J1A 3Toro.

« [Ins nepeknioyeHna yactoTbl nuTaHna ¢ 50 My Ha 60 My HUKaknx aencTBMin He TpebyeTtcs. 1apenve aBTomaTnieckn afanTupyeTcs K YacToTe.

» He pasbupaiite, He peMOHTUPYITE 1 HEe MOANDULMPYINTE aKKYMYNATOP UM MHOTO(YHKLUMOHANIbHYIO CTAHLMIO CAMOCTOATENbHO.

» He yctaHaBnuBalite MHOrodyHKLMOHaNbHYIO CTAHLMIO PSAOM C UICTOYHMKOM Tenna.

« He BbITMparite 1 He oumariTe 3apsaaHbIe KOHTAKTbl MHOFOQYHKLUMOHAIbHON CTAHLMM BNAYKHOW TKAHbIO MW BAAXHBIMU PyKamu.

« He nopseprarite npnbop nav ero akkymynaTop BO3LENCTBUIO BbICOKMX TeMmeparyp.
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MomHMTE 06 onacHocTK KOPOTKOro 3aMblKaHNA KNeMmM npm6opa NN aKKymMmynAaTopa MeTaninvyecKnmvm npegmetamn.

Ecnn pO6OT-I'IbIJ'IeCOC He NnjaHNpyeTCA NCnojib3oBaTb B Te4eHNEe ANINTEJNIbHOIo BpeMeH, NOJIHOCTbIO 3apAANTeE ero,
OTKNIIOYNTE N XPaHUTE B CYXOM NpoXnagHoOM mMecTe. 3apﬂH(aVlTe pO6OT-I'IbIJ'IeCOC HE peXXe OAHOro pasa Kaxjbie 3 mecAaua,
yTO6bI N36EeXaTb Fﬂy60KOI'O pa3pAana akKkymynAatopa.

AKKYpaTHO M3BNEKaNTe akKyMynAaTop, YTo6bl He NOBPeAWTb ero. B npoTMBHOM Ciyyae 3TO MOXET MPUBECTM K KOPOTKOMY
3aMbIKaHMIO WM NPOTEYKe XNAKOCTU. B cnyyae npotekaHma akkymynaTopa He [onycKanTe nonagaHunsa XXMaKocTn Ha
KOXY nnu ogexay. HesamennntenbHO BBITPUTE €€ CyXOi TKaHbto. 3aTeM OTrnpaBbTe akKyMynAaTop B COOTBETCTBYIOLWNI
MYHKT YTUAN3ALNN UM Ha3HAYeHHOV cyKbe nocnenpofaxHoro o6CcnyXnBaHns Ans Hagexallen yTmnmsaunn.

JINTVA-MOHHBIN aKKyMynATOP COAEPXUT BELeCTBa, NpeAcTaBnfAioLme onacHOCTb ANA OKpyxatowein cpepbl. [Nepen
yTunansaumnen pobota-noliecoca N3BnekmTe akkyMynaTop 1 yTUAM3MPYITe ero unu caarte Ha nepepaboTky B
COOTBETCTBN C MECTHbIMM 3aKOHAMW 1 nNpaBu1iaMn CTpaHbl U pernoHa akcnayartaynn.

I'Iepen n3pnevyeHnem akkymynaAaTopoB peKoMeHAYEeTCA MNOJIHOCTbIO Pa3pAAnNTb UX U y6e,D,VITbCFI, 4TO n3penne OoTKJI4YeHOo
OT NCTOYHUKA NNTaHUA.

1. BbIprTVITe BUHT M3 HDKHEN YacTu, 3aTEM CHUMUTE KPbILKY.

2.0TCO€JJ,I/IHI/IT€ pa3beM aKKyMynATopa, 3aTeM N3BJIEKNTE aKKYMYTATOP. Eyﬂ,bTe adKKypaTtHblI, YyTOObI HE noBpeanTb KOpnyc
AKKYMYNnATOpa U He NMoJly4nTb TpaBMY.

3.CpaliTe akKyMynATOPbI B CNELMann3npoBaHHy OpraHn3aLmio no yTuan3aumu.
o AKKyMynaTop HeobxoLMMO 13BneYb N3 Npnbopa Ao ero yTmamsaunu.
« lNepepn n3BneyeHem akkyMynaTopa npmubop cneayet oTKNIOUUTb OT CETU NMUTaHWA.
o AKKYMynATOp LOMKEH ObITb yTUAM3MPOBaH 6e30nacHbIM CNoco6oM.
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ﬁ icnonb3oBatb TOIbKO B MOMELLEHMAX.

|| I'Iepep, MCMOJIb30OBaHNEM N30eNNA NPOYTUTE NHCTPYKLUNN.

I'Ipanma TEXHUKM 6e3onacHoCT npun ncnonb3oBaHn nasepa

JlasepHblii patuvk B naHHOM n3genun cootsetcTayeT ctanaapty IEC 60825-1: 2014 n ctanpapty EN 60825-1:2014/A11:2021 ansa nasepHbIx
nsaenui knacca 1. Viaberaiite npamoro nonagaHna n1asepHoro nyva B rnasa Bo BpeMaA UCMNONb30BaHNA N3AeNus.

JTASEPHOE N3JEJIME KJTACCA 1
BbITOBOE JTABEPHOE N3OEJTNE
EN 50689:2021

,EI,eKnapau,vm 0 COOTBETCTBNN HOPMATUBHbIM Tp66OBaHI/IFIM EC

q3

EAL

Komnanus Xiaomi Communications Co., Ltd. 3asaBnseT, yto TMn pagmoobopynosaHus OV31GL
cooTBeTcTBYeT TpeboBaHvaM JupekTrebl 2014/53/EU. MNMonHbI TEKCT Aeknapaunm o COOTBETCTBUN
HopMaTMBHbIM TpeboBaHuAM EC focTyneH no cnepylolwemy agpecy:
https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

MoapobHOE aneKTpPOHHOe PYKOBOACTBO CM. MO aapecy www.mi.com/global/support/user-guide

B naHHOM 13[ennmn He NpefyCMOTPEH PEXUM OXWNAAHWSA NN UHOE 3KBUBANIEHTHOE COCTOAHME

C TOYKM 3peHnsn TpeboBaHWii K 3HeproaddekTBHOCTY Unn GYHKLMM yNpaBAEHUA NMUTAHEM.
OHepronoTpebneHve n3nenuns, BEPOATHO, OyLeT Bbllle, YHEM Y APYTUX U3LENNIA, OTBEYAOLWNX 3TUM
bYHKUMOHabHBIM Tpe6oBaHUAM.

1. Temnepatypa xpaHeHuns: o1 0 °C o 40 °C
2. BnaxHocTb npu xpaHeHum: 30-80 %
3. Moxanyiicta, nsberarite CUNbHbLIX CTONKHOBEHWIA BO BPeMs TPaHCNOPTUPOBKM.
4.MpaBuna v ycnosms peannsaumm: 6e3 orpaHnyeHunin.
5. imnopTep npogaet aToT NPoAyKT; MHdopMauwmio 06 MNOpTeEPe CM. Ha YNaKoBKe.
6. [laTa 13roTOBNEHNA: CM. Ha YNaKoBKe
7. Cpok cny>6bl: 2 rofa npu ycnoeun HOPMaabHOMO NCMOAb30BaHUA (He 6onee 2 YacoB eXeAHEBHO)
8. COOTBETCTBME TEXHUYECKUM PErNaMeHTaM:
TP TC 020/2011 «9nekTpomarHUTHas COBMECTVIMOCTb TEXHNYECKUX CPEefCTB»
TP TC 004/2011 «O 6e30MacHOCTH H3KOBOILTHOTrO 060pyAOBaHUA»
TP EA3C 037/2016 «O6 orpaHn4eHV NPYIMEHEHMWSA ONAaCHbIX BELLECTB B
N3[ENNAX INEKTPOTEXHNKM U PAINO3NEKTPOHNKI»
CpenaHo B Kntae
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OnwuncaHve nspennsa

OnwuncaHve nspennsa

Po6ot-nbinecoc

I'Ipmmeanme. Vlﬂl'IIOCTpaLWIVI N3nenna, KOMNIEKTYyLWnX n
nonb30BaTeNbCKOro NHTepdelica B pykoBOACTBE NO/b30BaTENA
npencTaBfieHbl UCKAKYUTENIbHO B O3HAKOMUTESIbHbIX LLeNAX.
dakTyecKme xapakTepucTvKn Nprudopa n ero GyHKLMU MoryT
OT/INYaTbCA B CBA3N C yny4ylWeHNAMU NPpoayKTa.
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Cnuncok npucnocobneHni

MpenBapyTenbHO yCTaHOBNEHHbIE NPUHAANEXHOCTN

KoHTeiiHep
LS NblAn

S==JN

dunbtp bBokoBas
(npepycTaHoBneH weTtka
B KOHTSVIHepe ana
nbinu)

I'Ipoqvle NpUHAANEeXHOCTHN

LLleTka ¢ dyHKuUmEN

Kpblwka wetkn

cpesaHus
HaMOTaBLIMXCA BOIOC

Kabenb
nuTaHns

]

Pacwuputens 0CHOBbI
noaAoHa

Jepxarenb rybku,

2w

(C npefycrtaHoBl€HHbIMU

rybkamu, 2 wr.)

PykoBopctBo  PykoBopacTBO C

Kpatkoe

nonb30BaTeNs N306PAKEHNAMU PYKOBOACTBO MO

3KcnyaTaumum

lapaHTHitHoe
yBeaoMNeHve

MHOI'Od)yHKLWIOHaJ'IbHaFI CTaHuunA
(c NpepycTaHOBNEHHbBIM OAHOPA30BbIM
MELLIKOM AJf MbINY, PE3epByapoM As
4KCTON BOAbI, PE3ePBYapOM AN FPA3HON
BOAbI 1 MOAAOHOM A/ CAMOOYUCTKM)

Po6oT-nbinecoc

TN

Q) + O WNHpankatop

Q) BkntoueHne/ybopka

« HaxxmuTe 1 yaepxugaiite B TeueHne
3 ceKyHA, 4TOGbI BKIIIOUNTL NN
BbIK/IIOYNTb YCTPONCTBO

* Haxxmute, 4to6bI HA4aTh MAN
nprocTaHoBUTL Y6OpKY, Koraa
po6OT-NblNECOC BKAKOYEH

O Hok-cranuus

* Haxxmute B npouecce paboTbl, 4T06bI
NpYOCTaHOBUTb

+ HaxxmuTe BO BpemMsa naysbl, 4To0b!
BEPHYTb PO6OT-NbLNIECOC Ha
MHOTFOQYHKLVOHaNbHYIO CTaHLMI0
ANA 3apAanKn

+ HakmuTe Bo Bpems Bo3BpalleHus
K MHOrOdYHKLMOHaNbHOM CTaHLMK,
4TO6bl OCTAHOBUTb CTHIKOBKY

+ Haxtmute 1 ynepxwmBaiite B TeueHve
3 ceKyHA, 4To6bl BKIKOYNTL UK
OTK/IOUUTL QYHKLMIO BNOKNPOBKK OT
neten

Benbiii: ybopka BbinonHAeTcs/y6opka 3aBeplueHa/akkyMynaTop NONHOCTbIO 3apsikeH
Muwraet 6enbim: BO3BpAT Ha CTaHLMIO AN 3apAAKN/N3MEHEHNE NONOXEHNA
MeaneHHo Myiraet 6enbiM: BbINoNHAETCA 3apsfKa (CPeAHNI/BbICOKMIA ypoBeHb 3apaaa

aKKymynsTopa)

MepnneHHO MUraeT opaH»eBbIM: BbINONHAETCA 3apaaka (H13KuiA ypoBeHb 3apaaa

aKKymynsTopa)

Mwuraet opaneBbiM: oTknoueHne cetn Wi-Fi/HencnpaBHoCTb/0XMAaHNE NOAKNIOYEHNSA/
BbINOJIHAETCA NOAK/YEHME K ceTV/06HOBNEHVE BCTpoeHHoro MO

KHonka cépoca/viHankatop cetn Wi-Fi

* HaxmuTe nogxonsawmm WHCTPYMEHTOM 1 yﬂep)KVIBaVITe B TeyeHuve 3 CeKyH

ANA BOCCTAHOB/IEHMA 3aBOACKUX HACTPOEK

+ HaxxmMunTe NoAXoAALMM MHCTPYMEHTOM 1 yaepxuBaiiTe B TedeHune 10 cekyHp

AN15 NPUHYANTENBHOTO BbIK/IOYEHWS POGOTa-MbINECOCA 1 BOCCTAHOBIEHNS
3aBOACKMX HACTPOEK

+ CuHuit: nopknoyeHo k cetn Wi-Fi

« Muraert opaHXeBbIM: OXVAAHME MOAKITIOUEHUS K CETM/OTKITIOYEHO OT CeTn
Wi-Fi

* Muraer CviHVM: BbINOJHAETCA NOAK/IOYEHME K CETN
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OnwuncaHve nspgennsa

OnwuncaHwe nspenus

PoboT-nbinecoc n gatunkm

Bamnep

JlasepHblii paaap c aBToperynnpoBkom

o
BbICOTbI

MukpodoH

Mogynb 06xoza npenAaTcTBUiA CO
CTPYKTYpPUPOBaHHOW NOACBETKOW
(BaT4YMK NpenaTcTBMiA o
CTPYKTYpPVUPOBaHHOW NOACBETKOW,
NPOEKTOp CTPYKTYPUPOBaHHOM
NoACBEeTKN)

Jatunk pacnosHaeaHuA Kpaese

Kpbiwka
KoHTeiiHep ans
nbinn
Boix a o
o4 An. 3apAAHbIN KOHTAKT
CaMOOUUCTKM
Orteepctyie ans
aBTOMATN4ECKOro
3anonHeHna BoAoiA
MpumeuaHms.

JlaTyvK BbICOTbI

f

I YnbTpasByKoBOW AaTYNK

—-0 nOBOpOTHOe Koneco

Bnok 60KoBOM WETKN o——)

LLleTka 7

OcHOBHOE Koneco

Kpbiwka wetku

KHonka nssneyeHnsa
KPbILWKW WeTKn
OcHOBHOE Koneco

[lepxatens rybkum o—i
OtBepcTue KpenneHus
nepxarens rybkum

KoHTeiHep ans nbinn

KHonka useneyexna
KOHTeVIHepa Aana noinn

3axum punstpa

=%
Dunetp D@

- B pexxnme oxunpaHus, B npouecce 3apaaku uav ybopkm B MecTax ¢ OrpaHUyeHEeM Mo BbICOTE la3epHbili pafap ¢ aBTOPeryNnpoBKON BbICOTH HA POBOTE-MbINECOCE OMyCKaeTCA.
- Mpu y6opke B MecTax ¢ orpaHU4YeH1eM o BbLICOTE He NepeaBuraite po6oT-nblaecoc, YTobsl 136exars oWnBOK NO3ULMOHNPOBaHUA.

147

MHorodyHKUMOHaNbHaA CTaHUUA

Pesepsyap ans
rpsA3HON BOAbI

Pyuka

MonnoH gnsa °©
CamMoOouMNCTKMN

3axum
pesepByapa
A BOAbI

[onnaBKoOBbIN ©
wapuk

PesepByap ans rpasHoi Boabl

Kpbiwwka

PesepByap ans uncToii Boab!

WnpvkaTop

— 1 *benbiii: MHorodyHKUOHaNbHan

CTaHuuA paboTaeT HopMasbHO
« Muraet opaHeBbiM: OWwn6Ka
MHOrodYHKLMOHaNbHO CTaHLMN

Pyuka
Mbinec6opHUK
a3 ans py4ky o4HOPa3oBOro
MeLuKa Ans nbiav
BbIxop, 415 CAMOOYUCTKN o—
Kpbiwka
nblnec6opHMKa

Paclunputens ocHOBbI
nopaoHa

3axum
pesepByapa ans

Ortcek ANA XpaHeHnA

O6nacTtb curHana

3apagHblil KOHTaKT

Bua cnepean

S

BOAbI

LLnaHr onna Boapl

MonnaBok

Punetp Mopt nutaHuna

PesepByap ans unctoi Bopbl

OTBepcTre ANA aBTOMATUYECKOro
3anosiHeHNs BOAOW
BopoBbinyckHoe oTBepcTre

t—— [Na3 ana kabena nutaHna

Bug c3agn
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OnucaHuve nsgennsa

Kak yctaHOBUTb

OpnHOpasoBbI MELWOK AJ1s MblAn

1S
Pyuka o e J
04HOPa3oBOro T 2

MeLLKa 18 Mblin

I'IpmmeHaHme. MHOFD¢yHKuMOHaﬂbHaﬂ CTaHunA NocTaB/iAeTcA C
npepycrtaHoBJIEHHbIM HOBbIM OAHOPA30BbIM MELWKOM ANTA I'IbIJ'IVI.ﬂ,}'IFI
3aMeHbl pekoMmeHayeTcA npmoﬁpeTaTb nogxopAawmne ana KDHerTHOI?I
MOLEeNN 0OQHOPAa30Bble MELWKW ANA NbIN Y Od)VILLVIa}'IbeIX NOCTaBLUVKOB.

LLleTka ¢ dyHKLMeEN cpe3aHns HAMOTaBLLMXCA BOIOC

LeTnHa
o

HecbemHasn 3arnylka

CovemHas 3y6bsa LletnHa
3arnywka rpebHs

Jepxatenb rybkn

MecTto
KpenneHna
ryoku

[Hepxarenb rybku lybka
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CHATMeE 3aWNTHbIX 3arnyuwek

I'Iepen ncnonb3oBaHnem pO60Ta-I‘IbIJ’IeCOC& CHUMUTE 3alUNTHbIE 3aryLWKn.

YcTaHOBKa Jie p>xarena Fy6KI/|
BcTaBbTe Aepicatenb rybku B 0OTBEpPCTUE KPEMNNeHUs AepxaTtens ryoku.
Mpwv npaBunbHON ycTaHOBKE ByAET CbIWEH LWENYOK.

Kak yctaHOBUTb

PasmelleHrie MHOroyHKLNOHANbHOWM CTaHLMK

- Paamectute MHOFOd)yHKLWIOHaﬂbHyIO CTaHLMI0 BO3NE CTEHbI HA MIOCKOW TBepJJ,OI‘;I

NOBEPXHOCTW, HAaNpMMep Ha AepeBAHHOM nony nnmn HanoNbHOW NANTKeE.

- lns pa3mewieHmns notpebyetcs cBO6oAHOE MecTo pasmepamu He meHee 0,82 m,

147 m 1 0,44 M no BbICOTE, ANINHE U WIVPUHE COOTBETCTBEHHO.

>0,82m

> 044 m

YcTaHoBKa paclumpuTesns 0CHOBbI NoAa0Ha

- YcTaHoBUTE pacwrpuTenb OCHOBbI NOAA0HA Ha MHOFOd)yHKl.lMOHaﬂbHOVI CTaHuunn B
HanpaeneHnn, NOKa3aHHOM Ha pUCYHKe.

. yﬁeﬂVITer, YTO pacwmnpuTenb OCHOBbI NOAL0HA pacnosiaraeTcA BPOBEHb C HUXHEW
4acTbio MHOFOdJyHKl.lMOHaﬂbHOI‘;I CTaHUUN N YTO NOBEPXHOCTb CHN3Y ABNAETCA pOBHOVI.

[MonknioyeHme K NCTOYHUKY NNTAHUNA

- PaamecTriTe MHOrodyHKLMOHANbHYIO CTaHLMIO B MOAXOAALLEM MeCTe, MOAKIoUNTE K
Hel kKabenb MMTaHUA N BCTaBbTe BUKY B PO3ETKY.
MpumevaHune. Kabenb nutaHna fonxkeH ObiTb BCTaB/IeH B NOPT NUTaHUSA
MHOro®yHKLMOHANbHON CTaHLUW A0 yNopa, ee MHANKATOP AO/MKEH CBETUTLCA GeNbIM

HernpepbIBHO.
R —

/N
BcTaBbTe kabenb B q,
pasbem Jo ynopa 0

R
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lNepepn ncnonbsoBaHnem

3apsanka poboTa-nblnecoca

-Mepepn ncnonb3oBaHnem poboTa-Nbiecoca HaXMUTE 1 yaepxusaiiTte kHonky (O
B TeYeHUe 3 CeKyH[, YTOObl BKIOUUTb ErO.

- BknioumB poboT-nbliecoc, paaMmectute ero Ha MHOrodbyHKLMOHaNbHOWM CTaHLMK
Tak, 4To6bl ero 3apAfHble KOHTaKTbl COBMAN C 3apAAHbIMW KOHTaKTaMu1 CTaHLMN.

- Mocne noaxnioyeHn poboTa-nbinecoca K MHOrodyHKLVOHaNbHON CTaHLMN
NpO3BYYNT roN0COBas NOACKa3Ka 0 Havyane 3apsaku.

MpumeyaHus.

- MNepen nepBbIM MCNO/b30BaHNEM PEKOMEHYETCA NONHOCTHIO 3aPAAUTL POBOT-NbINECOC.

- Ecnn poboT-nbinecoc He BK/OYaeTCA 13-3a NOIHOTO paspaaa akkyMyiaTopa, Bpy4Hyio
NOAIK/IOYNTE YCTPOCTBO K MHOrOGYHKLMOHANBbHON CTaHLKK, 4TO6bI NOA3APAAUTL €ro.

- B npouecce 3apAaku poboT-Nbinecoc aBToMaTUHecKm BKNIOYAETCA N HE MOXET ObiTb
BbIK/IIOYEH.
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3anonHeHVe pesepByapa AN1A YACTOWN BOLbI

OTMeTKa MakC1ManbHOTO YPOBHA BOAbI
BmecTumocTb peepeyapa ans BoAbi: 4 1

MNpumeyanna.

- He HanuBaiiTe BOoAy Bbile OTMETKM MakCUManbHOro yposHs Boasl (MAX).
- He 3anuBaiiTe B pesepByap ropsuyio Boay, Tak kak 3T0 MOXeT NPUBECTY K ero Aedopmauum.

Kak ncnonb3oBarb

MonkntoueHne K npunoxeHnto Xiaomi Home

MpoaykT paboTaeT ¢ npunoxeHnem Xiaomi Home. Vicnonb3ayiite npunoxeHune
Xiaomi Home, 4To6bl ynpaBnATh yCTPOCTBOM 1 B3aMMOZAENCTBOBATb C APYrVIMU
yCTpOVCTBaMM YMHOIO iloMa.

OrtckaHupyiite QR-kop, 4Tobbl ckayaTb U yCTaHOBUTL NpuoxeHue. Bol bynete
nepeHanpasieHbl Ha CTPaHKLY HaCTPOIKMN NMOAK/IOYEHWSA, €CN NPUSIOXEHVEe
y>e ycTaHoBfeHO. VI BbinosHMTE nonck no 3anpocy «Xiaomi Home» B
marasvHe npuaoXeHWii, YTobbl ckauaTb 1 YCTAHOBUTb MPUIOXEHNE.

Ortkpoiite npunoxexue Xiaomi Home, B npaBom BepxHem yrny «@» 1 cnepyiite
VHCTPYKLVAM no fo6aBieHnto ycTpoicTBa.

2663139D

MpumevaHms.

- 9T10T poboT-NblNecoc paboTaet ¢ npunoxeHnem Xiaomi Home n coemecTvm ¢

Android 9.0, i0S 12.0 1 ux 6onee NO3aHUMU BePCUAMU.

- Po6oT-nbinecoc nopaepxusaet tonbko cetn Wi-Fi ¢ yactoToin 2,4 IMu.
- Bepcus npunoxeHna morna o6HoBuTbCA. CneflyinTe MHCTPYKUUAM ANA TEKyLUeit

BEPCUUN NMPUNOXEHUA.

-YcnelwHoe noaknoyeHne poboTa-nbinecoca k npunoxeHuto Xiaomi Home

yKasblBaeT Ha ero ycrewHoe NoAKoueHne K ceTu. [11s OTKII0YeHNsA OT ceTu
Heobxoanmo cbpocutb HacTpoiku Wi-Fi.

C6poc HacTpoek Wi-Fi

Copoc HacTpoek Wi-Fi MoxeT noTpe6oBatbca Npu oTKNO4YeHMM poboTa-nbliecoca

OT CETU UNW NPU HEOBXOANMOCTN CMEHWTb CETb.

1. OTKpoITe KpbIlKy po6oTa-nbinecoca, YTobbl BUAeTL MHankatop cetn Wi-Fi.

2. HaxxmuTe 1 yaepxuBaiite B TeyeHvie 7 cekyHa kHonkn (D v Y, noka He Npo3ByymnT
rosiocoBoe yBeAoMeHVe 06 OXXVAAHNI HACTPOLKM NoAKYeHus. Muraine
nHaukartopa cet Wi-Fi ykasbiBaeT, uto HacTporikm Wi-Fi copolueHsbl.

. lMOBTOPHO BbINOMHWTE NOAKIOYEHWNE K CeTU B NPUIOXeHNW. CHWiA uBeT
nHavkatopa cet Wi-Fi ykasbiBaeT, 4To po60T-nblNecoc NoaKIoYeH K ceTu.

w

BknioueHune/BbikoyeHne

- Y106bI BKIOUNTL POBOT-MbINECOC, HAXMUTE 1 yaepXuBaiiTe kHonky () B TeyeHne
3 cekyHa. [JomkeH 3aropeTbCs MHAMKATOP, 4TO yKa3blBaeT Ha nepexop poboTa-
nbliecoca B peXvm oXuaaHus.

- YT06bI BBIK/IIOUUTL POBOT-NbINECOC, HAXMUWTE 1 yAepXMBaliTe KHOMKy (1) B TeueHne
3 cekyHa. 3T0 MOXHO cAenatb, ecnu pabota poboTa-nbiiecoca npuocTaHoBIeHa 1
OH He 3apsaetcs.

MpumeyaHme. B npouecce 3apaaku poboT-nbinecoc aBTOMaTUyecky BKIIOYAETCA U HE MOXeT
6bITb BbIK/IOYEH.
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Kak ncnonbsoBatb

BbICTpoe co3aaHune KapTtbl

-Mocne nepBoro NoAKAYEHUA K CETU CieflyiTe MHCTPYKLVAM B MPUIOXEHUN Ans
6bICTPOro cozaaHnA kapTbl. PO60T-NblNeCcoC HaYHET CoCTaBNATL kapTy 6e3 ybopku.

-Mocne co3aaHms kapTbl POGOT-MbIIECOC BEPHETCA HA MHOTOGYHKLIMOHANbHYIO
cTaHumio. Kapta coXxpaHnTCA aBTOMaTYecKu.

MpumevaHms.

-Y6ennTech, 4To poBOT-NbINECOC MONMHOCTLIO 3aPAXEH U HaYMHaeT paboTy oT
MHOrOodYHKLNOHANbHO CTaHLMW.

-Mepep cosnaHvem kapTbl ybepuTe Bce npeMeThl C N0N1a, OTKPOWiTE 1BEPU B KOMHATbI
1 3aropoauTe Te MecTa, Kyia poboT-NbiNeCcoC He JOMHKeH 3ae3xaTtb.

- Bo Bpems co3paHuna kapTbl He XoauTe 3a po60TOM-MbINECOCOM, He NepemMellaliTe ero
1 He BMellVBaiiTeCh B ero paboTy, a Takxe He nepefBurante MHOropyHKLUMOHaNbHYI0
cTaHuuio.

-Mocne cospaHna KapTbl 3aaaliTe BUPTyasibHble CTEHbI U OFpaHNYeHHbIe 30HbI B
MecTax, Kyaa poboT-Mbiecoc He JOMKeH 3ae3xarb, Hanprmep, rae oH MoXeT
3acTpATb MK 3abyKcoBartb.

- 3apaiiTe BUPTyasibHble CTEHbI 1IN OFPaHVYEHHbIE 30HbI B TEX MECTaX, Ffle HaxoAATCA
KOBPbI C ANIMHHbBIM BOPCOM UM 6axpoMoit, 4To6bl PO6OT-NbINECOC HE 3anyTanca B
HIIX.

- 3apaiite BUPTyaibHbIe CTEHbI /1M OFPaHNYEHHbIE 30Hbl B MECTaxX C KOBPOBbIM
MOKPbITUEM, 4TOBbI NCKIOUNTL 3TN MECTa 13 NpoLecca BNaXHOR ybopku 1
npeaoTBpaTUTb HAMOKaHMe KOBPOB.
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MprocTaHoBKa paboThbl

Yto6bl NpriocTaHoBUTL paboTy poboTa-nbiiecoca, HAXXMUTE Ha HEM Nobyto
KHOTKY.

MNpymeyaHue. He nogHUMaiTe n He nepemellanTe poboT-nblIecoc BO BpeMs
nay3bl. B npoTvBHOM cryyae MoryT BO3HUKHYTb HaBUraLMOHHbIE OWNBKY,
KOTOpble MOMeLLaloT Po6OTY-MblIeCOCY BEPHYTLCA HA MHOFO(YHKLMOHANbHYIO
CTaHUMIO UV NPYBEAYT K NoTepe KapTbl MOMELLEHNS.

Pexxnm cHa

- Po6oT-nbinecoc aBToMaTnyeckn NePeKioyaeTcs B PeXum cHa nocne
NpVOCTaHOBKYM paboTbl 6onee yem Ha 10 MUHYT.

- B pexxvime cHa uHAVKaTop Ha poboTe-nbinecoce Bbiktovyaetcs. YTo6bl BbIBECTU
po6OT-MbIECOC 13 PEXMMA CHA, HAXXMUTE Ha HEM JTI06YI0 KHOMKY.

MprmevaHve. Yepes 12 yacos, NpoBeiEHHbIX B peXUMe cHa, poboT-nbiiecoc
aBTOMATUYECKM BbIK/TIOUNTCA.

Kak ncnonb3soBartb

Boso6HoBneHne ybopku

Ecnn Bo BpemMAa y60pKI/I 3apAapn akkymynatopa p060Ta-nb|necoca OKaXeTcAa Ha
ncxopne, OH aBToMmaTnv4eckn BEpPHETCA Ha MHOFOdJyHKU,I/IOHaﬂbHyK) CTaHuvio
ANA 3apAfKun. Mocne Toro kak p06OT-FIbIﬂeCOC AOCTATO4YHO 3apAANTCA, OH
BO306HOBUT y60pKy C TOro MecTa, rae oHa 6bina npepeaHa.

MpumeyaHme. B pexme «He 6ecnokomnTb» 1 nocie 3apsaaku Bpy4YHY0 po6oT-nblaecoc y6opky
He BO306HOBNISET.

HacTpolikn 610KMpOBKW OT AeTel

YT06bI BKNOUNTL MW OTKNIOUNTL GIOKMPOBKY OT AieTel, HAXMUTE 1 yaepXuBante
kHonky 1) Ha kopnyce poboTa-nbiiecoca B TeYeHve 3 CekyHa,.

Mpumeyanue. Mpu BKNOYEHHON GYHKLMN GNIOKMPOBKYM OT AeTeli KHOMKU poboTa-nbinecoca
He GyayT pabotartb. [1py aTOM MOXHO NO-NpPeXHEMY yNpaBnsATb PO6OTOM-MbIIECOCOM Yepes
npuioxeHue.

YpnaneHwve nbinn

Mocne Toro kak poboT-NbINEeCcoC aBTOMaTUYECKMN BEPHETCA Ha
MHOrodyHKLMOHANbHYIO CTAHLMIO ANA 3apAAKY NOCe 3aBeplleHns y6opkm
NI 1 BNaXKHOW Y6opKK, y6OpKM Nblnn nepep, BfaxHoN y6opKoii nnv ybopku
nblAW, MHOrodyHKLMOHaNbHAA CTaHLMA aBTOMATNYECKV 3anyCcTUT npoLecc
yAaneHva nbiau.

Mpymeyanua.

- Ecnu po6oT-nbinecoc Bo3spallaeTca K MHOropyHKLUVIOHaNbHOW CTaHLMW, He 3aKOHYNB
y6OpKY, 4TOBbI 0O4NCTUTBL rY6KM ANA BNAXHOW yOOPKY, NpoLecc yaaneHus nbiin
MHOrodyHKLMNOHaNbHOW CTaHLMel He 3anycKaeTcs.

- ABTOMaTu4eckoe ynaneHue nbiivt MHOrodyHKLUMOHaNbHOW CTaHLMel He 3anyckaeTcs,
€C/IN OHO OTKJTI0YEHO B MPUIOKEHNN.

- Ecnu yacTota aBTOMaTM4ECKOro yaaneHus nbiiv USMeHeHa B MPUIOKEHNN,
MHOrodyHKLUVIOHaNbHaA CTaHLUMA ByaeT 3anyckaTb NPoLecc yaaneHus Nbiaun ¢ 3afaHHoi
4acToToN.

Y60pka nbiav 1 BnaxkHasa ybopka

1. Hauano y6opku

-Y6epnvnTecs, 4To B poboTe-nbinecoce yCTaHOB/IEH Aepxartenb rybku u apyrue
HeobXoAVIMble KOMMOHEHTbI 1 YTO pe3epByap A1 YNCTON BOAbI 3aroHeH BOZON.

- BbibepuTe B NpUIoXKeHUN PexumM y6opKu Nbiin v BRaXKHOI y6opKu 1 3anycTute
y60pKy B NPUIOXEHUV UK Haxas Ha kHonky (1) Ha poboTe-nbinecoce.

- Po6oT-nbinecoc cnnaHvipyeTt onTUManbHbIi MapLipyT y6opky, Ha4uHas ot
MHOrodyHKLNOHANbHO CTaHLMW, 11 BLINONHUT 3a/laHVie Nno y6opke Ha OCHOBe
CO3AaHHO KapTbl.
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Kak ncnonbsoBatb

Kak ncnonb3soBsartb

MprmeyaHms.

- [pn nepBom 1cnonb3oBaHUK poboTa-Nbinecoca peKOMeHAyeTcA cnefoBaTh 3a HUM 1
YCTPaHATb Ha ero NyT1 NPenATCTBUA, KOTOPble MOTyT NoMeLuaTb ero paborte.

- Ecnv po6oT-nbinecoc MoXeT 3aCTpATh MK nouapanartb NOBEPXHOCTb Me6ent B HeKOTOPbIX
MecCTax, MOXXHO 3anpeTnuTb eMy 3ae3)XaTb B 3TV MeCTa, HACTPOMB OrpaHMYeHHbIe 30Hbl B
NpUNOXEeHNN.

- MNepen Hayanom y6opku poboT-Nblecoc CMaynBaeT ryokm Anis BlaxHon y6opku. loxantech
3aBeplueHNs npolecca.

- MNepen vicnonb3oBaHnem poboTa-nbinecoca ybeamTech, YTo MHOrodyHKLVOHaNbHAA CTaHLMA
noakoyeHa K po3eTke, a poboT-NblNecoc — K MHOrodyHKLMOHaNbHOW CTaHLUN.

- YT06bI POGOT-MbINECOC YCNELHO BEPHYNCA Ha MHOTOMYHKLMOHAbHYIO CTaHLUWIO Nocne
3aBepLIeHnsA YGOpPKM Nbiv 1 BNAXKHOW yBOPKYM, peKOMEeHAyeTcA 3anyckarb ero ot
MHOrodyHKLMOHaNbHOW cTaHuun. He nepemeluaite MHOrodyHKLMOHANbHYIO CTaHLMIO,
pesepByap AN YNCTO BOAbI, pe3epByap AJ1f rPA3HOIN BOAbI Y NOAAOH AN CAMOOYUCTKN BO
Bpems y6opKu.

- B npunoxeHny MoxHo BKIOUYNTL GYHKLMIO 04NCTKM ry6oK ropayeii Bogoit. Ecnv ata
YHKUMA BKIKOUEHA, He KacalTeCh BOLOBbINYCKHOrO OTBEPCTVA Haf, OCHOBOM NoAAOHA ANA
CaMOOYMCTKM, YTOGbI He 0BXeubCA.

2. ABTOMaTUYECKUI BO3BPAT Ha CTAHLMIO ANA OYUCTKI ry6OK BO BPEMS BNIAXHOM y6OPKU
Bo Bpems y6opku poboT-NbiIECOC MOXET aBTOMATUYECKM BO3BPALLATHCA Ha
MHOrO®yHKLMNOHaNbHYI CTAHLMIO, 4TOBbI OYNCTUTB MY6KM ANA BNAXHOW yBOpKM 1 106aBNTb
BOAY B pe3epByap rocse 3aBepLueHvs y6opky onpeaeneHHomn niowaam.
Mocne ouncTkm rybok poboT-nbiNecoc BO306HOBUT y6opKy.

3. ABTOMaTMyecKoe yaaneHme nbiav N 04MCTKa U CyLlKa ry6ok
Mocne Toro kak poboT-Mnbiecoc 3aKOHYUT yOOPKY 1 BEPHETCA Ha
MHOrO}YHKLMOHAbHYIO CTAaHLMIO ANA 3apAAKU, CTaHLMA aBTOMATUYECKN
3anycTuT yaaneHve nbiau, a 3aTemM O4UCTUT U BbICYLLNT FyOGKW AN BNAXKHOW
y6opku.

4. OuncTtka pesepByapa AJjif rpA3HOW BOAbI

Y6opka nbinuv nepes BnaxHor ybopkom

- Y6enmtecs, 4to B pOﬁOTe-I‘IbIﬂeCOCG YCTaHOBNEHbI HEob6X0AVMbIE KOMMOHEHTBI,

Takue Kak aepxxatesb FyﬁKVI, N 41O pe3epByap ona 4nCTOW BOAbI 3aM0IHEH BOLON.

- BbibepuTe B NpUIoXeHNN pexyM YOOpKM Mbln nepes, BAXHON y6OpKon

3anycTuTe y6opKy B NPUNOXEHNN NV HaxaB Ha KHorky (1) Ha poboTe-nbinecoce.
Po6oT-nbinecoc NnogHNMET fepxatenb ryoKku 1 HauHeT y6opKy nbiiu.

- Mocne 3aBepLieHns y6opKy Nbiv OH BEPHETCA HAa MHOTOGYHKLMOHANbHYIO

CTaHLVI0, 4TOBbI aBTOMATNYECKM YAANUTb Mbl/b 1 CMOYUTB FYGKU, @ 3aTeM ONYCTUT
Aepxxatenb ryoku, 4To6bl HayaTb BAAXHYI yOOPKY.

Tonbko y6opka nbinu

- BbibepuTe B NproXeHNN pexrm ToNbKo yOOPKM NbiNn 1 3anycTute y6opky B

NPUNOXEHUN NN HAXKaB Ha KHOMKY O Ha po60Te-nbu1ecoce.

- Po6oT-nbinecoc NOAHUMET AepXaTellb Fy6KVI M NOKNHET MHOFOd)yHKLWIOHaﬂbHyIO

CTaHuMIo, 4Tobbl HayaTb y6opKy nblin. Mo 3aBepLieHN y6OpKM Nbiv OH BEPHETCA
Ha MHOrOYHKLMOHANbHYI0 CTAHLMIO 119 aBTOMATUYECKOro yAaneHVs nbiin.

Tonbko BnaxkHasa ybopka

- Y6eauTecs, 4To B poboTe-Nbliecoce yCTaHOBNEHbl HEOOXOANMbIE KOMMOHEHTI,
TaKue Kak fiepxaresb ryoku, 1 4To pesepsyap AN YNCTO BOAbI 3aN0JHEH BOAOIA.

- BbibepuTe B NPMAOKEHNM PEXMM TONBKO BAAXHOW y6OpKM 1 3anycTuTe y6opKy
B MPUNOXEHUV UNW HaxaB Ha kHonky () Ha po6oTe-nbinecoce. Po6oT-nbinecoc
aBTOMATUYECKM CMOYUT ryBKY, NPeXAe YEM NOKUHYTb MHOTOGbYHKLMOHANbHYIO
CTaHUMIO N HayaTb BRaXKHYH YOOPKY.

-Mocne 3aBeplueHUA BNaXHOR y6OPKM OH BepHETCA Ha MHOTO(YHKLIMOHANbHYI0
CTaHUMIO ANA OYNCTKM U CYLIKM TYBOK.

CBOeBpeMeHHO ounLainTe pesepByap Al rPA3HOI BOAbI NOCE OYVCTKN U CYLIKN
ry6oK A5 BAAXHON y6OopKy, 4TOGbI 136exaTb NosBAeHNS HENPUATHOIO 3anaxa.

anME‘-{EHVIE. Ecnn Aepxaresb I'y6KI/I CHAT, pOﬁDT-I’IbI}'IeCOC npwv 3anycke aBToMatn4yeckun
BbINOSHUT TOJIbKO y60pKy nbian.
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Kak rcnonb3oBaTb

LononHutenbHble GYHKUMM NPUIOXKEHWS

HacTporikn kapTbl

Ha aomallHei cTpaHuLe NPpUNoXeHNs oTobpaxaeTca TekyLas KapTa, Cnobayemas
ANA y6OPpKM NbIAN 1 BNAXHOW Y6OpKU. B HacTpoiikax MOXHO 3aaaTb OrpaHWYeHHble
30HbI 1 UBMEHUTb TEKYLLYIO KapTy B pasaesne ynpaeneHus KapToi.

Hactpoiikn y6opkun
B HacTpoiikax y6opKy MOXXHO N3MEHUTb PeXuM yBOPKHM, MOLWHOCTb BCaCblBaHWSA

1 CKOPOCTb NOAA4V BOAbI B 3aBYICMMOCTY OT YPOBHA 3arpA3HEHNS Mona 1 Balmx
notpebHocTei.

HacTpoiikun MHOrodyHKUMOHaNbHOW CTaHLMKN

- HacTpoiiku aBToMaTyecKoro yaaneHusa nbiav: BKAKYEHNE UNn OTKIoYeHne
aBTOMATMYECKOro yAaneHus Nbliv 1 U3BMEHEHWE YacTOTbl aBTOMATNYECKOrO
yAaneHus nbiin.

- HacTpoiikn ouncTkm rybok: HacTpoiika 4acToTbl BO3BpalleHna poboTa-nbinecoca
Ha CTaHLMIo0 /19 OYNCTKM ryBOK.

MpumeyaHnus.

- Bo3aMOXHOCTb BbiGOpa 30HbI AN YBOPKY, NPOBeAeHNA 30HMPOBaHHO y6OPKY 1 peaakTpoBaHus
KapTbl MOABUTCSA TONbKO MOC/e CO3[aHNA KapThbl.

- inpopmauuio o AononHUTENbHbIX GYHKLMAX MOXHO HaWTL B NpunoxeHnn. OcobeHHocTn
paboTbl KAXKAOM GYHKLMYM 3aBVCAT OT MPUIOXKEHNA.
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O6HoBneHne BcTpoeHHoro N0

BcTpoeHHoe MO M0oXHO 06HOBUTL C MOMOLLbI0 MPUIOXKEHNA.
Mepen 06HOBNEHVEM YEEANTECH, 4TO POBOT-MbINECOC HAXOANTCA Ha

MHOrodyHKLVOHAaNbHOM CTaHLUV, a YPOBEHb 3apafa akkyMynsaTopa cocTaBiseT
He meHee 30%.

BoccTtaHoBneHve 3aBOACKNX HaCTpoekK

Mpu HapyweHuy paboTbl po6oTa-Nbinecoca, NPenATCTBYOLEM M0
HOPManbHOMY MCMOb30BaHNIO, HAXKMUWTE NOAXOAALLMM UHCTPYMEHTOM KHOMKY
cbpoca 1 ynepxvBaiTe B TeueHne 3 CeKyHA, Noka He NPo3By4XT roN0COBOe
yBEAOM/IEHVE O BOCCTAHOBEHUV 3aBOACKMX HAacTpoek. [ocne atoro ans
po6oTa-nbinecoca 6yayT BOCCTaHOBMEHbI 3aBOACKVE HACTPOIKM. Ecin
BOCCTaHOB/IEHWA 3aBOJICKMNX HACTPOEK He MPOVNCXOANT, HAXMUTE NOAXOAALLVM
MNHCTPYMEHTOM KHOMKY c6poca v yaepxuBaiite B TedeHune 10 cekyHz Ans
NPVIHYAUTENBHOTO BbIK/IIOYEHNA po6OTa-Nblecoca N BOCCTAHOB/IEHNSA
3aBOACKMX HACTPOEK.

Yxop 1 TexHn4eckoe obcnyxnBaHme

TexHnuyeckoe o6CcnyXmnBaHe KOMMOHEHTOB

YTo6bI NOAAEPXKMBATL POBOT-MBIECOC B XOPOLIEM COCTOAHNN, PEKOMEHAYETCA PErYNAPHO BbINOHATL NPOLIEAYPbl TEXHUYECKOTO 0BC/YXMBaHWSA, ONCaHHbIE B Cleaytollei Tabnuue.

KomnonenTsl HactoTa ouncTkn HacToTa 3ameHbl KomnoHeHTbI YacTtoTa 04mMcTKM YacroTa 3ameHbl
PesepByap /15 rpsA3HOI BOAbI Qumctka nocne kaxaoro 3apsfHble KOHTaKTbl poboTa-
1cnonb3oBaHua nbnecoca
PesepByap ans uncroii Boapl OuncTka Kaxaple 2 Heflenn / Bamnep
BbIxoA ANs CAMOOUNCTKM
MoaAoH AnA cCaMOOYNCTKY QuucTka Kaxable 1-2 Hegenn poborTa-nbinecoca
ww ® . BoposmnyckHoe oTBepcTue
€TKa C PYHKL1eN Cpesanma OumncTka Kaxable 2 Hepenu 3-6 mecsues ANIAl ABTO3AMNONIHEHNA PO6oTa-
HaMOTaBLUMXCSA BONOC
nbinecoca
HwxHss yacTb po6oTa-
bokoeas wetka OuuncTka Kaxgble 2 Hepenu 3-6 mecAueB I'IblneCOCF; B 3aBUCUMOCTY OT
) v dakTnyeckoro /
KoHTelHep ans nbinu “ucrkano mepe / HOrOGYHKUMOHanbHaA 1CnoNb3oBaHus
HeobxoaMmocTn cTaHuuA
DunbTp (NpeaycTaHoBNEH B Bbixoa ana camooumcTku
KoHTeliHepe A nbim) OuuncTka Kaxable 2 Heaenu 6-12 mecsues MHOTOGYHKLMOHaNbHOI
cTaHuum
Ty6ka / 6-12 mecsues 3apAnHbIe KOHTaKTbI
MHOrO®yHKLMNOHaNbHOW
MosopoTHOe koneco CTaHumm
O6nacTb curHana
JlazepHbIli papap ¢ MHOTodyHKLMNOHaNbHOM
aBTOPEry/IMPOBKOW BbICOThI CTaHuuu

,D,BT"IMK pacno3HaBaHuA Kpaes

Mopynb 06xoaa npenaTcTBni
CO CTPYKTYpUpOBaHHO
noacBeTKo

,uaT‘-l VK BbICOTbI

QOuucTKa KaXabli mecal

3ameHa NPUMEPHO Kaxkable

OpHopasoBbIii MELWOoK Ans
AHOP A / 2,5 MecAua B 3aBMCMOCTY OT

N

d)aKTVI"IeCKOI'D ncnonb3oBaHuA

Mpumeyaxms.

- YacToTa 3ameHbl NPUBOANTCA TOJIbKO A4J1A CNpaBKWU. B cry4yae nospexaeHnAa KOMNoHeHTa ero

HEeo6X0AVIMO 3aMeHUTb ANA 06ecneyeHna KayecTBEHHO y6opKu.

- MNepepn nepemelleHeM 1nv oTNPaBKoi poboTa-nblnecoca onycTowmnTe pesepByapbl A8 YNCTOW

W rpA3HOVI BOABI, 4TOBbI He MOBPEANTD MbIIECOC BO BPEMSA TPAHCTMOPTUPOBKN.
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Yxop 1 TexHnyeckoe o6CnyXnBaHme

OuncTka pesepByapoB A4J18 YNCTOWN 1 TPA3HON BOAbI

1. CHuMmuUTe 06a pe3epByapa, AN YUCTON 1 ANA FPA3HON BOAbI, OTKPOMTE KPbILIKMA
1 BbiNeiiTe BoAy.

2. Mpomoiite pesepByapbl Y/CTON BOAO U BITPUTE NX CHAPYXXW HACyXo, Npexae
YyeM BCTaBNATb pe3epByapbl B MHOTOGYHKLVOHAbHYIO CTaHLMIO.

Mpvimeyanve. MonnaBKoBbIE WapVKW B pe3epByapax s YNCTOMN v FPA3HON BoAb!
ABNAKTCA NOABVKHBIMU KOMMNOHEHTaMW. He npunarainTe cAMWKoM 60nbLuyto cuiy npu
0YMCTKE, YTOBbI HE MOBPEANTD UX.
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OuncTka nogaoHa Ana caMmoo4MCTKM U OCHOBbI NoAgAoHa

1. AKTUBUpYiTE B NPUIOXKEHUN GYHKLMIO AONONHUTENBHOV NPOMbIBKIN
MHOTOQYHKLMOHaNbHO CTaHLMW, NOC/e Yero poboT-nbiNecoc aBToMaTuyecku
MOKMHET CTaHLMIo. BpyuHyio n3BnekuTe NoAA0H /1S CAaMOOYMCTKY, NOCTE Yero
MHOroyHKLMOHaNbHAA CTaHLMA aBTOMATUYECK BMPbICHET BOZlY B OCHOBY MOAAOHA.
C NoMmoLLbt TKAHW MW LETKMN YAANUTE 3arPs3HEHVA C OCHOBbI MOAA0HA U NOAAOHA ANA
CaMOOUNCTKN.

s
g

S

N

. MopoxanTe 3 MHYTHI, NOCe Yero MHOrodyHKLMOHaNbHAA CTaHLMA aBTOMATNYeCKN
OTKayaeT rpsAzHyio BOAy. BbITpuTe Hacyxo 0CHOBY NOAAOHA M NOAAOH ANA CAMOOUNCTKM
CYXOM1 TKaHbIO 1 YCTaHOBMTE NOAJOH B MHOTO(YHKLMOHaNbHYIO CTaHUMI0. Y6eauTecs,
4TO WAAHT ANA rPA3HON BOAbI MHOrOMYHKLMOHAIbHOM CTaHLMK pacrnonaraeTcs B nase
noAAoHa /1A CaMOOYMCTKY (KakK NOKasaHo Ha MANIOCTPaLMK) 1 He NepeKpyyYeH.

B npoTuBHOM cnyuae paboTta N3AeNnsa MOXeT 6biTb HapyLIeHa.

MpumeyaHne. He HaknoHAVTE MHOTOMYHKLNOHANbHYO CTAHLMIO NPU eXEHEBHOM
ncnonb3oBaHuy 1 y6opke. ECivm B ocHOBe NoAA0Ha HAKOMUTCA BOAA, BLITPUTE €€ CyXOM TKaHbHo.

Yxopa 1 TexHnyeckoe o6cnyXnBaHme

Ouncrka WeTkn ¢ dyHKLMel cpesaHuns
HamoTaBLWYXCS BONOC

1. CHUMWTE KPbILIKY WETKU 1 N3BNEKNTE LETKY.

2. CH/MUWTE CbEMHYIO 3arnyLLKy WeTKM.

3. Ounctunte 06a KOHLA WETKM 1 3a30pbl MexAy 3y6bamMu rpebHsA
COOTBETCTBYIOWMMU MHCTPYMEHTaMU.

4. YcTaHOBWTE Ha MECTO CbEMHYIO 3arJlylLKY, NOC/e Yero BCTaBbTe 06paTHO
LWETKY U KPbILIKY WETKM. Y6eANTeCh, YTO OHU HAAEXKHO 3apUKCHPOBaHbI.

BHVIMAHWE! Ecnv B weTke 3aCTPAN0 CAVNWIKOM MHOFO BOJIOC UAW OHW CUMIbHO CMyTaiunch,
He TAHWTE NX C YCUINeM, Tak Kak MOXETe NOBPEeANTD LWeTKy.

Kpbiwka wetku

KHonka nseneueHus

Llletka

MOAWNMHMK WeTKn

LLletnHa

HecbemHasn 3arnywka

) ) )
CbemHan sarnywka 3y6ba LletnHa
rpe6Hs

Mpumeyaxms.

Echmne weTke c dJyHKLlI/IeVI Cpes3aHnA HaMOoTaBLIMXCA BOJIOC CUJIbHO 3anyTbliBalOTCA BONOCHI,
npoBepbTe, He 3anoJIHeHbl N KOHTeVIHep ANA nblAn n OlJ,HOpaSOBbII;I MeLWOoK ANnA nbian. Ecnn

3TO Tak, onycTowunTe KOHTeIZHep ANA NblIN U 3aMeHnTe OﬂHODaSOBbIﬁ MeLWOoK ANA Nbinu, YTO6bI
BOCCTaHOBWTb HOPMasbHYH paboTy GyHKLUMM aBTOMATUYECKOro yaaneHna nbinn. CBoeBpeMeHHO
MeHsTe 0OAHOpPa30Bble MEeLWKN AnsA nbliv.

Ounctka 60KOBOW LWETKN

1. MepeBepHUTe POGOT-NBINECOC, BLITAHNUTE GOKOBYIO LETKY BBEPX 1 OYNCTUTE €E.
2. YctaHOBMTE GOKOBY!IO LWETKY B pO6OT-Nbliecoc.

Mpwn ycTaHoBKe GOKOBOW WETKWN creaute
3a nNpaBUIbHON OpUeHTauuei.
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Yxop n TexHn4Yeckoe obcnyxmnBaHne

OuncTka KoHTelHepa Ansa Nbinv 1 GunsbTpa

1. OTKpOITE KpbILWKY PO6OTa-MNbINECOCA, HAKMUTE KHOMKY N3BIEYEHNA

3. Mpu Heo6XOAMMOCTN NPOMOITE KOHTENHEP AN NbIAN Y GUNLTP YNCTON BOAON.
KOHTeHepa AndA Nblv 1 JOCTaHbTE ero n3 poboTa-nbinecoca, NoTAHYB BBEPX.

MpumeuaHns.

- He nbiTaiTech YNCTUTb GUABLTP WETKON UK NanbLamu.

- He pekomeHayeTcA 4acTo NpoMblBaTh GUNLTP, 4TOGLI HE MOBPEANTD Er0.

- MpomblBaiiTe KOHTEMHEP A1A MbIAN N GUALTP TONBKO YKCTON BOAOW. He ncnonbayiite unctauiee
cpeacTso.

2. N3Bnekunte ¢I/IJ1pr 13 3aXKNMa, NerKkNMu NOCTyKMBaHNAMN Mo Kapkacy
ynanute rpasb 1 BbITPAXHUTE MyCOp U3 KOHTeVIHepﬁ ANA nbinn.

4. NoxpanTech NONHOTO BbICbIXAHUA KOHTEHepa Ans nbin 1 GuibTpa, 3atem
yCTaHoBWTE NX 06paTHO B pOBOT-Mblnecoc.
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Yxop v TexHM4eckoe obenyxmnBaHmne

Ounctka NOBOPOTHOIO KOJieCca G

—_

. NepeBepHuTE poboT-NbINECOC U
BbITaLLMTE MOBOPOTHOE KONECO.
YnanvTe BonOChI, rpA3b 1 Apyrow
MyCOp, HAMOTaBLUMIACA Ha KONeco n
oCb.

BepHunTe noBopoTHOE KONeco

Ha MEeCTO 1 HAXXMWTE, YTO6bI
3aduKcnpoBartb.

N

w

Koneco
Ocb

Mpumevanua.

- Mpu HEO6XOANMOCTI MOXHO OCTOPOXXHO N3B/IEYL OCh MOBOPOTHOrO KONIECca NPy NOMOLLN
NOAXOAALEro VHCTPYMEHTa, HanpyiMep HeGOoNbLON OTBEPTKU, U O4NCTUTH ero.

- Koneco MoXHO NOMbITb BOAOMNPOBOAHO BOAO U YCTAHOBWTb Ha MECTO MOC/IE BbIChIXaHUA.

3ameHa rybkum

CHumuTe rybKy C Aepatens v 3ameHTe ee Ha HOBYIO.

OuncTtka faT4MKOB U 3apAAHbIX KOHTAKTOB

Vicnonbays MArkyio Cyxyo TKaHb, O4VMCTUTE BCE AATYMKU 1 3apAfHble KOHTaKTbl po6oTa-

nbinecoca:

- [laTurKy BbICOTBI B HUXKHE 4acTu poboTa-nbinecoca.

- JlazepHblil pafiap ¢ aBTOperynvpoBKoii BbICOTbI B BEPXHEN YacTy poboTa-nbinecoca

- Bamnep 1 Moaynb 06x0Aa NPENATCTBUI CO CTPYKTYPUPOBAHHON NOACBETKOW B
nepenHen 4yactv poboTa-nbinecoca

- [laTunkn pacnosHaBaHus Kpaes no 06evm cTopoHam poboTa-nbiiecoca

- 3apAaHble KOHTaKTbl Ha 3afiHel CTOpoHe poboTa-nbifnecoca
Bamnep

Mopynb 06xoaa npensTcTaunii co
CTPYKTYpVUPOBaHHO NOACBETKOA
n i papap c aBToper

Jlatunk BbICOTbI

BbICOTI

arunk Kpaes
= 3apAAHbI KOHTaKT

——o Obnactb curHana

T 3apApHbI KOHTaKT
——o BbIXOA ANA CAMOOYNCTKM

[l

Ounctka MHOFOd)yH KUNOHaNbHOW CTaHU MW

OuunctnTe obnactb CcurHana, 3aapAaaHbleé KOHTaKTbl U BbIXOAbl AN1A CAMOOYNCTKN MHDI’O(byHKLlVIDHaJ'IbHOI‘/'I
CTaHLMN MATKOI CyXOWi TKaHbH0.

O6cnyxnBaHme akkymynaTopa

Po6oT-nbinecoc ocHalleH BbICOKOSd)d)eKTVIBHbIM JNINTUIA-NOHHBIM AKKYMYNATOPOM. Ina noaaepXxaHua
onTvManbHon Npon3BOANTENIBHOCTU aKKyMynAaTopa cneaunte, YTO6bl OH XOpOoWwo 3apsxXanca B npouecce
noBCeAHEBHOro NCNOIb30BaHNA.

I'Ipmmeanme. Ecnun pOﬁDT—I’IbIﬂBCDC He ncnonb3yeTcs ANnTeNbHOe BpeMs, BbIKNo4YnTE N yﬁepwre ero. Bo
usbexaHue ray6oKoil paspaAKI akkyMynsiTopa 3apsixaiTe po6oT-NbINECOC XOTA Gbl OANH pas B TpU MecALa.
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Yxop n TexHn4Yeckoe obCcnyxXmnBaHne

3ameHa 04HOPa30BOro Mewka ond nolin

1. Ecnu oaHOpPa3oBbIi MELWOK 415 MblV 3aN0AHUICS, CHAMUTE KPbILLKY
nblnec6opHVIKa Co CTOPOHbI OTBEPCTUSA. 13BNeknTe 0o4HOPa30BbIA MELLOK ANs
MbIN 3@ PyUKy ¥ BeIGpOCkTE ero.

OtBepcTue o—
nbinec6opHmka

I'Ipmmeanme. I'IpV| BbITArMBaHMM 0AHOPAa30BOro MeLwkKa AnA nblin 3a py4yky Mewok

3aneyatbiBA€TCH, YTO NPEfOTBPALAET Clly4aliHoe pacchinaHme Mbiv 1 APYroro Mycopa.

2. OuncTuTe GUALTP OT rPA3U, HAMPUMEP MbIK, C MOMOLLbIO CYXOW TKaHU.
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3. YcTaHOBUTE HOBBIV 0ﬂH0pa3OBbIVI MELWOK AN1A NblIN, KaK NOKa3aHO Ha pUCYyHKe,
1 BCTaBbTe Py4Ky MeLlKa A1A Nbliv B Nas.

4. YcTaHOBUTE KPbILWKY Mblnec6opHyiKa. Mpv NpaBuabHON yCTaHOBKe BYAET CAbILIEH

LWenyoK.

A
Lenyok -

YcTpaHeHne Henonagok

Mpobnemb

Bo3moxHasn npunynHa

PeweHne

Pobot-nbinecoc He
BK/lOYaETCA.

Hw3knit ypoBeHb 3apafa akkymynstopa po6oTa-nbinecoca.
CnvLWKOM BbICOKAsA U CMLIKOM HW3Kas TeMMepatypa oKpyxatoLei
cpepbl.

Sapﬂ.uvrre pOﬁOT-I’IbIJ’IeCOC nepej ncnosib3oBaHnem.

Vcnonb3yiiTe po6oT-nbinecoc npu Temneparype okpyxatoiei cpeabl ot 0 °C go 40 °C.

Po6ot-nbinecoc He
3apsaxaertca.

MHOFD¢yHKHMOHaﬂbHaﬂ CTaHuMA He nogknt4yeHa K UCTOYHUKY NTaHnA
VIV NI0XON KOHTAKT B MECTe NMOAKII0YEHNA.

Y6epunTtecs, 4To Kabenb NTaHKA NIOTHO BCTaBEH B MOPT NUTaHUA
MHOTrOdYHKLVIOHANbHO CTAHLUV U B PO3ETKY.

QOuncTnTe 3apAAHbIE KOHTaKTbl MHOFOMYHKLVOHANbHOV CTaHLMKW 1 po6oTa-nbiiecoca.

Po6oT-nbinecoc He
MOXeT MOAKMIUNTLCA K
cetu Wi-Fi.

Maponb cetn Wi-Fi ykasaH HeBepHo.

Pob6oT-nbinecoc He noaaepXxvBaeT ceTn ¢ YacToToin 5 My n
NOAKIIOYEHME K MaplupyT13aTopam KOpnopaTMBHOro knacca.
Cnabwbiii curnan Wi-Fi.

Po60T-nbinecoc He HaXOAMTCA B PEXVIME HAaCTPOIKM NOAKAIYEHNA K
ceTu.

BeeawnTe npasunbHbIi naponsb cetv Wi-Fi.

MopakntounTte pobOT-NbINECOC K AOMALLHEN CETU C YyacToTorn 2,4 .
Y6eauTech, 4TO POGOT-MbIIECOC HAXOANTCA B 30HE C CUMbHBIM curHanom Wi-Fi.
Ypanute po6oT-nbiNecoc B NPUOXKeHN, BbinosHNTe cpoc HacTpoek Wi-Fi Ha
po6oTe-nblaecoce 1 3aHOBO MOAKIIOUNTE €r0 K CeTU.

Pobot-nbinecoc

He MOXeT HalTn
MHOTOYHKLMOHANbHYIO
CTaHLVIO 1 BEPHYTLCA K
Hel.

CNuWKOM MHOTO NPENATCTBYI BOKPYT MHOFOQYHKLUMOHANBHON CTaHLMW.
3arpasHeHune obnactv curHana.

MHOI'Od)yHKLLVIOHaJ'IbHaﬂ CTaHuMA He noakatvyeHa K UCTOYHUKY NUTaHUA.
MHorodyHkunoHanbHas ctaHuua 6bina nepemMelleHa 6e3
YCTaHOB/IEHHOTO Ha Hell poboTa-nbinecoca.

Bo Bpems Bo3Bparta Ha MHOrOpYHKLMOHAaNbHYI0 CTaHLMI pO6OT-Mbinecoc
CTOJIKHY/ICA C NPENATCTBMEM, HANPUMEP C 3aKPbITOV ABEPbIO.
Po6oT-nbinecoc 6bin1 nepemelleH 0TAeNbHO 0T MHOTO(YHKLVIOHANbHON
CTaHUWMn, N3-3a 4ero BoO3HUKNa npoﬁnema Nno3nuUnOHNPOBaHNA.
Po6oT-nbinecoc HaxoANTCA CANLWIKOM [Janeko OT MHOrOdYHKLUVMOHaNbHO
CTaHUMKW, NO3TOMY HEe MOXeT BEPHYTbCA.

MepeHecnTe MHOrOQYHKLMOHANBHYH CTaHLMIO B JOCTYMHYH 30HY.

BpyuHyto nomecTvTe PO6OT-MbIECOC HA MHOFO(YHKLMOHANbHYI0 CTAHLMIO ANS
3apAaKn.

MpoTtpuTte o6nactb curHana Ha MHOrodyHKLNOHaNbHOV CTAHLUW, YAANUB Mbl/b U
3arpAsHeHus.

MopcoennHnTe K MHOrOGYHKLVMOHANbHOW CTaHLMN afanTep NUTaHUA.

Pobot-nbinecoc
3acTpeBaeT nepes
MHOFOdYHKLMOHANbHOM
CTaHLMEN 1 He MoXeT
BEPHYTbCA K HE.

CAvWKOM MHOIo I'IpeI'IﬂTCTBI/IVI BOKpyr MHOI'OdJyHKLLI/IOHaJ'IbHOIZ CTaHunu.
Bo BpemMA BO3Bpara Ha MHOFOd)yHKLLVIOHa}'IbHyIO CTaHuuo pOﬁOT-I’IbI}'IeCOC
CTOJIKHYNICA C NpenATCTBNEM, Hanpumep ¢ 3aKprTOI7| ABepblo.
Pob6ot-nbinecoc npocKanb3biBA€T Ha CKONb3KOM noy.
MHOFOd)yHKLWIOHaI'IbHaH CTaHUuMA ycTaHOBNIeHa NOA4 HAKNOHOM Ui Ha
HepoBHOM nony.

I'IepeHecme MHOFOdJyHKLLVIOHa}'IthIO CTaHUMIO B AOCTYMNHYIO 30HY.

prHHyIO nomectute pOﬁOT-I’IbIJ’IeCOC Ha MHOI'Od)yHKLlI/IOHaI'IbHyIO CcTaHuuto ana
3apAagkuv.

PEKOMeHﬂyeTCﬂ BPYYHYI0 yAanuTb OCTaTKn BOAbI HA nony.

Pa3mectute MHOI'Od)yHKLLMOHa}'IthIO CTaHUMI0 NO BCEM Npasuiam 1 NnoBTopuTte
NOonbITKY.

164



YcTpaHeHne Henonagok

yCTpaHeHI/Ie Hemnoslaaok

Mpob6nemb

BoamoxHas npnynHa

PeweHne

Po6ot-nbinecoc He
BbIK/IlOYAETCA.

Po6oT-nbinecoc HaxoanTCA Ha 3apsAakKe.

BbiknounTb pOﬁOT—anl’leCOC MOXHO MLWb B TOM CNy4yae, Korga oH He HaXOANTCA Ha 3apAajke. Y1068
BbIK/TIOYNTb pOﬁOT-I‘IbIﬂeCOC, yﬁepme eroc MHOFO(DyHKLLMOHaanOﬁ CTaHUWMWK, a 3aTeEM HaXXMUTe 1
y,qep»(msame KHOMKY NUTaHWA B TeYeHne 3 CeKYyHA.

Ecnn pOﬁOT-I‘IbIﬂeCOC He BbIK/II0YaeTCA, MOXHO BbIK/IIOYUTL €ro NpUHyaAnTeNbHO, yaepXxneasa Haxaron
KHOMKy copoca B TeueHne 10 cekyHa.

Ecnu yctpaHuTh npobnemy He yaaetcs, 06patutech B Cnyx6y NOCENPOAANKHOro 06CAYKNBAHMA.

Mpobnemb

BoamoxHasa npuunHa

PeweHne

Pob6oT-nbinecoc He
3apsxaetrca nam
3apsAXaeTcA MefNeHHO.

CnuwKoOM HU3KNI ypOBEHb 3apafa akKyMynaTopa.
CAVWKOM BbICOKaA NN CANWKOM HU3Kas
Temnepartypa oKpyxatwLiei cpeabl.

3arpasHeHbl 3apAfHblE KOHTaKTbI.

MonHas 3apapka pob6oTa-nbinecoca 06bI4YHO 3aHMMAET 0KOJ0 6 YacoB.

Y106kl NPOAINTL CPOK CYXObI aKKyMYAATOPa, POGOT-NbIIECOC aBTOMATUYECKM CHIDKAET CKOPOCTh
3apAAKY NPY BbICOKO UM HU3KOW TeMMepaType oKpyatoLei cpeibl. 3To HopMabHO.

MpoTpuTe 3apaaHbIE KOHTAKTbI CYXOI TKaHblO.

Po6oT-nbinecoc yacTo 3ae3xaet B
OrpaHv4YeHHble 30Hbl N NepecekaeT
BUPTyasibHbl€ CTEHbI.

Ownbka Ha KapTe B NPUNOXeHUN.
Heobxoanmo ncnpasuTb pacnonoxeHve
BUPTYaNbHbIX CTEH V1 OFPaHNYEHHbIX 30H.

lMpoBepbTe KapTy B NPUAOKEHWUW. YAanuTe HenpaBunbHyIo KapTy 13 cnmcka kapT 1

3anycTuTe NOBTOPHOE Co3AaHue KapTbl. /13-3a Maciutaba kapTbl 3a4aHHbIE BUPTyasibHble
CTEHbI 11 OrPaHUYeHHbIE 30HbI MOTYT HE COBMAAATh C XelaeMbiM MONOKEHNEM Ha MECTax.
PekomeHAyeTcs NpoiTh 3a PO6OTOM-MbIIECOCOM MO MApLUPYTY YBOPKY 11 CKOPPEKTUPOBATH
rpaHuLbl C y4eToM 06CTaHOBKY B JOME, F€ POBOT-MbIIECOC MOXET IErKO 3aCTPAT, TAKNX KakK
30HbI C NOHVDKEHHbIM YPOBHEM M0Aa VAN 30HbI N0A MeGebio.

He BbinonHAeTCcA 3annaHMpoBaHHas
ybopka.

Huskuii ypoeeHb 3apaga akkymynatopa poboTa-
nbinecoca.

Po6oTt-nbinecoc HaunHaeT 3annaHnpoBaHHyto y60pKy TOILKO MPU YpoBHe 3apsasa
akkymynaTtopa bilwe 30%. CBoeBpeMeHHO 3apsxaiiTe po6oT-nbinecoc.

OtcoepmnHsaeTca 6okoBas
wetka.

BokoBas weTka He ycTaHOBIEHA HA MECTO.
Ha 60KoBy!0 LLeTKy HaMOTanMCb MOCTOPOHHME
NpeAMETHI, 13-3a YEro OHa OTCOEAVHAETCA.

YcTaHosuTe 60KOByI0 LeTKy Ha MecTo. I'Ip|/| FlpaBVII'IbHOIZ ycTtaHoBKe 6y,£leT C/blWeH Wen4vyokK.
Mepep ncnonb3oBaHnem poboTa-nbinecoca ybuparnte NOCTOPOHHWE NpeAMETbl C nona.

OTcoeamnHAETCA AepxaTens
ry6ku.

Ha pepxarenb rybkvm HamMoTanncb NOCTOPOHHNE
npeameThl, 13-3a Yero OH OTCOeNHARTCA.

I'Iepen ncnonb3oBaHnem po607a—nb|necoca y6mpal7|Te NOCTOPOHHWME NpeaMeTbl C nona.

Po6oT-nbinecoc HeoxunaaHHO
npepbiBaeT BbINOIHEHNE TeKyLLleI?I
3ajauv npu pabote.

AKKYMynsTop po6oTa-rbliecoca noaHoCTbo
paspsikeH.

MHorobyHKUOHaNbHAsA CTaHLMA He NOAK/IYeHa
K NICTOYHUKY MUTAHUS, 13-3a Yero po6oTy-nbinecocy
He yAanoch 3apsaanTLCA Ha MHOTOdYHKLMOHAbHO
cTaHuuu.

BpyuHyio nomecTuTe po6oT-NbiNecoc Ha MHOrodyHKLUMOHANbHYIO CTAHLMIO ANA 3apAAKN.
Y6eanTech, 4To MHOrodyHKLVNOHANbHAA CTAHLMUA NMPABUAbHO NOAKIIOYEHA K UCTOUHUKY
nuTaHmA.

Ecnu yctpaHuTh npobnemy He yaaetcs, 06paTuTech B Cyx6y NOCIENPOAANKHOro
obcnyxvBaHuA.

Po6ort-nbinecoc nspaet
TPOMKWIA LWyM BO BpeMs
paboTbl.

KoHTeliHep ans nbinv 3anoiHeH.

Ha 60oKoBylo eTKy nnu wetky poboTa-nsinecoca
HaMOTaMCh MOCTOPOHHVIE NPEAMETbI, UV MOCTOPOHHE
npeAMeThl Nonany B KOHTERHep ANA Nbiau.

Ha po6oTe-nbinecoce BbibpaHa BbICOKas MOLWHOCTb
BCACbIBaHWA.

OnycTowwnTe KOHTeHep AN NbiAv.

MposepbTe 1 yaanmte NOCTOPOHHMNE NpeaMEThI.

YMeHbLINTE MOIWHOCTb BCAChIBAHWA, YCTAHOBUB CTaHAAPTHBIV MW BGeCLIyMHbIN peXunm ana poboTta-
neinecoca.

Po6ot-nbinecoc asmxerca
XaoOTUYHO.

PasbpocaHHble Mo nosy npeamMeTsl MellaloT paboTe
poboTa-nbinecoca.

Po6oT-nbiecoc npockanb3biBaeT Ha CKOMb3KOM MoJy.
3arpssHeHue Moayns 06xoAa NpenATCTBUIA CO
CTPYKTYpVPOBaHHOW NMOACBETKOW.

Y6epwTe ¢ nona NOCTOPOHHUE NpPeaMETbl, Npexae Yem UCrnonb3oBaTb PO6OT-NbINECOC.

PekomeH/lyeTca BpyUYHyI0 yAannTb 0CTaTKN BOAbI Ha NOY.

MpoTupaiite Moaynb 06xoa NPenATCTBUI CO CTPYKTYPUPOBAHHO NOACBETKOM MATKOI YNCTON TKaHbIO,
4TO6bI OH OCTABA/ICA YNCTBIM N OTKPbITbIM.

Po6oT-nbinecoc He BO306HOBAAET
y6OpKy NOC/e NPOMEXYTOYHOrO
BO3BPALLEHUA HA CTAHLMIO ANA
3apsAAKN.

PoboT-nbinecoc HaxoauTcs B pexume «He
6ecrnokonTb».

Po6oT-nbinecoc 6bi1 3apsxeH BPyUHyHo,
HanpumMep NocpeAcTBOM NepemMelleHns Ha
MHOrodyHKLVIOHANbHYIO CTaHL VIO, MAK emy Bbina
HanpasjeHa KOMaHza Ha BO3BpalleHye Yepes
NPUIOXKEHWE UM HaXaTneM KHOMKM Ha Kopryce.

B pexxvime «He 6ecriokonTb» 1 nocne 3apsakv BPY4HYI0 poboT-nbiiecoc y6opky He
BO306HOBAAET.

Po6ot-nbinecoc nponyckaer
HEeKOTOpble NOMeLeHNA.

Ha nytn aBuxeHws poboTa-nbinecoca npu ybopke
MMeloTCA NMPENATCTBYSA, HANPYMEP 3aKpbiTble ABEPY
VNI NOpOru BbicOTO 6onee 2 cm.

Po6oT-nblnecoc Npockanb3blBaeT v He MOXET MonacTb
B MOMELLEHVIE MO CKOJIb3KOMY Mofy.

Y6enutecs, 4To BCe ABEPY MOJHOCTbIO OTKPbITHI.
BHUMAHWE! Po6oT-nbinecoc He MOXeT NpeofoNeBaTb BbICOKVE NOPOTU.
PekomeHzyeTCsA BpyuHyI0 yAannTb OCTaTKN BOAbI Ha MOJTY.

WHankaTop Ha MHOrOdyHKLUMOHaNbHOW
CTaHUMN MUraeT OpaH>XXeBbIM.

HepocTatouHo Bofibl B pesepeyape anAa 4YncTOl BOABI.

He ycTaHoBnEH pe3epByap As YACTON BOAbI UK
pesepByap A5 rpA3HON BOAbI.
PesepByap /151 rpA3HON BOAbI 3aM0NHEH.

CBoeBpeMeHHO 3anvBaiiTe BOAy B pe3epByap A5 YNCTON BOAbI.
YcTaHoBUTE Ha MECTO pe3epByapbl A/1s FPS3HOMN 1 YNCTON BOAbI.
OuncTtnTe pesepsyap Ans rPsA3HON BOAbI.
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PoGoT-nbinecoc BblAaeT HEBEPHYIO
roNiocoByio N0ACKaaky 06 ypoBHe BOAbI
B pe3epByape AN Y/CTO BOAbI.

B pesepByape A5 4NCTO BOAbI OTCYTCTBYET MU HE
ABUraeTca nonjasok.

MonpaBbTe NONNaBOK BPYUHY!0.
Ecnu yctpanuTs npobnemy He yaaetca, obpatutecs B Cyx0y nocnenpogaxHoro
obcnyxunsaHua.
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yCTpaHeHI/Ie Henojlaaok

Mpobnembl BosmoxHas npnumHa

Pelwenue

Owwnbka ypoBHA BOfbl B OCHOBE

3acopunack 0CHOBa NoAA0Ha.
PesepByap Ans rpA3HO BOAbI He YCTAHOBEH.

noanoHa. Ocnabno ynnoTHWTeNbHOE KOMbLo pe3epayapa

NS TPA3HOW BOAbI.

OuncTuTe NOANOH ANA CAMOOYUCTKY 1 OCHOBY NOAAOHA.
BepHuTe Ha MecTo pesepByap A1 FPA3HOI BOAbI.

YCTaHOBUTE Ha MECTO YIJIOTHUTESNbHOE KOJbLO pe3epayapa A BOAbI.
Ecnv yctpaHuTe npobnemy He yaaetcs, o6patutech B Cyx6y NocnenpoaaxHoro

obcnyxmBaHuA.

He NPOUCXOANT aBTOMAaTU4YEeCKOro
yhaneHua nbiiv Ha
MHOI'Od)yHKLLMOHa}'IhHOVI CTaHuunw.

OlJ,HOpa3OBbII7I MeLWOoK ANA Nbl/I 3anosHEeH.
3abunnce BbIXoAbl 419 CAMOOYUCTKN.

3ameHute OAHOPa30BbIVi MeLOK A1A MblIM HA HOBbIA.

Ecnv ogHOpa3oBbIli MELWOoK AN NbIAN He 3aN0oIHEH, MPOBEPbTE N OYNCTUTE BbIXOAbI ANA

CaMOOYMNCTKN.

Mocne Toro kak MHOI’Od)yHKU,VIOHa}'IbHaFI cTaHumA

YnaneHue nbinv 3aHrmaet 6onblue
BPEMEHW, YeM 0ObIYHO.

npopaboTaeT HEKOTOPOE BPeMs, yaaneHve
MNbIY MOXET NPOVCXOAUTL MeAJIeHHee: aTO
Heobxoanmo ans addeKkTUBHOM paboTh
byHKUMN. DTO HOpMabHO.

TexHnyeckne xapakTepucTrKum

Po6oT-nbinecoc

HasBaHue Po6ot-nbinecoc
Mopenb OV31GL
P 350 x 88 Mm
asamepbl o
(npu onyweHHOM na3epHOM pajape ¢ aBToperynnpoBKoii
n3pena BbICOTbI)

JINTniA-noHHbIA 4800 MAY (peanbHas eMKOCTb)

NHdbopmauma o6 ytnnmnsauum

BcTpoeHHbIN TNTUIA-NOHHBIV akKyMynsATop 3Toro poboTta-
nbllecoca CofePXUT BELLeCTBa, NpeAcTaBisiowne
onacHOCTb /18l OKpyxatowe cpeapl. Mepen ytrnunsaumeit
V3eNNA NoNpocuTe CneurnanncTa n3Bneyb akkyMynaTop
1 chaiiTe ero B CneLmann3npoBaHHyo opraHn3aLmio no

ytnnmsaunn.

- Mepep ytunusaumeii pobota-neinecoca He06Xo0ANMO

n3Bneyvb N3 Hero akKymynaTtop.

- MNepen n3BneyeHnem akKymynsaTopa oTCOeMHUTE po6oT-

MblecocC OT NCTOYHMKA MUTAHUA.

- AKKyMynATop cnefyet yTuamanmposarb 6€30nacHbIM

crnoco6om.
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rlOpFI,D,OK n3BnevYeHna akkymynartopa

ymmnnsauun.

NPEAOCTEPEXEHWA:

- Mepen n3BneyeHnem akkyMynsTopa oTcoefnHUTe poboT-nbinecoc ot
MCTOYHVIKA NUTAHWA 1 MaKCUMa/bHO paspaanTe akkyMynaTop.

- CpaiiTe akkyMynaTopbl B CNeLnan3anpoBaHHyio opraHmsauyio no

-He nonBepral?rre aKKymynaTtop BQB[JEVICTBVIIO BbICOKUX TeMneparyp, Tak
KaK 370 MOXET MPUBECTY K B3PbIBY.

- Ecnn AKKYMYNATOP NPOTEK U BbITEKLIAA XXVNAKOCTb Nonana Ha Koxy,
061NbHO NPOMOViTE 3TO MECTO BOAOV N HEMEAIEHHO 0bpaTuTech 3a
MeANLMHCKOWN NOMOLLbIO.

1. NepeBepHWTE POBOT-MbINECOC, OTKPYTUTE NPY NOMOLUM
OTBEPTKM NATb BUHTOB B 3aiHEN YACTN U CHUMMUTE KPbILLKY.

2. ins n3BnevyeHns akkymynatopa OTCOeAMHNTE pa3bembl,
coeanHsALWMe akKyMynsiTop C MaTEPUHCKON NnaTon.

aKKymynaTop 5200 MA4Y (HOMWHanbHas eMKOCTb)

Bpems 3apaaku 6 yacos

Bec HetTO 3,75 kr

CoBMecTMMOCTb Android 9.0 ni0OS 12.0 nnn 6onee no3aHel Bepcun
Eg::f;ﬁgﬂ:ge Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 24 T, BLE5.2
owmareice | uas=

Hamperne | 05—

otmee | sser

Pa6ounit gnanasoH
yactot

2400-2483.5 MTy,

MakcvnmanbHas
BbIXOfHaA MOLWHOCTb

<20 pbm

I'Ipm 06b|‘-|HbIXyC}'IOBVIF|X nCcnonb3oBaHUA Mexay AHTEHHOW 3TOrO DéOpyﬂ,OBaHVIFl nTenom
nonb3oBaTena 4O/HKHO COXPAHATLCA PaCCTOAHVE HE MeHee 20 cm.

YTo6bI MONYUMNTL AONONHUTENBHYIO MH(OPMALWIO, NOCETVTE CANT WWW.Mi.com
Mpoussogutens: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Aapec: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

CpenaHo B Kutae

MHOFOd)yHKLl,I/IOHaJ'IbHaH CTaHUMnA

Mopenb

OV31-JZEU

PaSMepr nspenna

470 = 360 x 572 Mm

(BKNOYas pacwmpuTesb OCHOBbI NOAAOHA)
260 x 360 x 572 Mm

(6e3 pacwmputens oCHOBbI NOAA0HA)

HomuHanbHbI BXOA,

220-240 B~ 50/60 I'y,

(cywka + 3apsaaka)

HomMunHanbHaA BbixoAHasA MOLHOCTb 20B—=15A
HomuHanbHas notpe6nsemas MOWHOCTb

530 Bt
(ymaneHve nbiim)
HomuHanbHas notpebnsemas MOLWHOCTb 1600 BT
(ybopka ropsayei Bofow)
HomuHanbHas notpebnseman MOWHOCTb 85 Br

OHepronoTpebneHvie

Pexxum oxunaanus: < 0,5 Bt

BPEMH ANA BBOAA yCNnoBuA

Pexxum oxunpganus: < 20 MuH

MpymeyanHua.

- B kauecTBe HOMUHaNbHO NOTPE6AAEMON MOLLHOCTU NpK y6opKe ropsyelt BOAOI ykasaHo

TUNWMYHOE 3HaYeHVe Npv Temnepatype Bogsl 15 °C.

- B kayecTBe HOMUHANbHON ﬂOTpeGﬂﬂSMOVI MOLLHOCTU ANA pexunma CcyllKa + 3apsafka ykasaHo

3Ha4YeHne MOLWHOCTK nNpn nonHown Harpyske.

NHdopmauwmsa 06 ytrnvsauum n nepepaboTke 0TXOL0B 3NEKTPUYECKOrO 1

3N1eKTPOHHOro 060pyAoBaHUA

3/1EKTPUYECKOrO 1 anekTpoHHoro obopynosaHus (WEEE, apupektusa 2012/19/EU), cnenyet

E Bce nspenns, 0603HaueHHble CUMBONOM pasfenbHoro cbopa oTpaboTaHHOro

YTUAN3VPOBATb OTAENBHO OT HECOPTUPYEMbIX GbITOBbIX OTXOA0B. C Lienblo OXpaHbl

BN 3/10POBbA W 3aLMTbl OKPYXKatolLei cpefibl Takoe 060pyfoBaHVe HEO6XOAMMO CAaBaTb
Ha nepepaboTKy B cneuunanbHble NyHKTbl NpremMa 3N1eKTPUYECKOro N 3NEKTPOHHOIO
oﬁopyp,osaHmn, ornpeaeneHHble NpaBnTeIbCTBOM MU MECTHbIMW OpraHamu BiaCTu.
MpaBunbHas ytnansauma v nepepaboTka NOMOryT NpeAoTBPaTUTL BO3MOXHbIE HeraTuBHble
NOCNeACTBUA 1A OKpY)XaloLel cpeabl U 3A0POBbA YenoBeka. Ytobbl y3HaTh, rae HaxoaaTcs
Takve NyHKTbl cbopa 1 Kak OHM paboTatoT, 06paTUTECh B KOMMAHMIO, 3aHUMalLLYyCA
YCTaHOBKOV 060pYy0BaHUA, UV B MECTHbIE OpraHbl BNACTH.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy doktadnie zapozna¢ sie z niniejszg instrukcja i zachowac ja na przyszto$¢.
Ograniczenia uzytkowania

» Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtég w warunkach domowych. Nie nalezy uzywac go na zewnatrz,
na powierzchniach innych niz podtogi ani w obiektach handlowych lub przemystowych.

Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o ograniczonych zdolnosciach ruchowych,
postrzegania lub umystowych, a takze przez osoby bez do$wiadczenia ze sprzetem badz z brakiem wiedzy na jego temat,

jesli odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie z instrukcjg uzytkowania sprzetu w bezpieczny sposoéb i ze zrozumieniem
wystepujacych zagrozen. Dzieci nie powinny bawi¢ sie urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ przeprowadzane
przez dzieci bez nadzoru.

Tego urzadzenia nie powinny uzywac¢ osoby w tym dzieci o obnizonej sprawnosci fizycznej, sensorycznej lub umystowej ani osoby
bez odpowiedniej wiedzy i doswiadczenia, chyba Ze nad ich bezpieczeristwem bedzie czuwata osoba za nie odpowiedzialna.
Dzieci powinny pozostawaé pod nadzorem, aby uniemozliwi¢ im zabawe urzadzeniem.

W razie uszkodzenia zestawu przewoddéw nalezy go wymienié na specjalny zestaw przewodéw dostepny u producenta

lub w punkcie serwisowym.

To urzadzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany jedynie przez wykwalifikowane osoby.

Dzieci i zwierzeta domowe muszg znajdowac sie w bezpiecznej odlegtosci od uruchomionego odkurzacza automatycznego.
Nie uzywa¢ odkurzacza automatycznego w miejscu wyniesionym ponad poziom gruntu i pozbawionym bariery ochronne;j.

Nie nalezy kta$¢ odkurzacza automatycznego do géry nogami. Nie przenosi¢ odkurzacza automatycznego, trzymajgc za pokrywe
czujnika laserowego LDS, pokrywe czy zderzak.

Nie nalezy instalowaé, tadowacé ani uzywac tego odkurzacza automatycznego na zewnatrz, w tazienkach ani w poblizu basenu.
Przejechanie odkurzacza przez przewdd zasilajgcy moze stworzy¢ zagrozenie.

Usuna¢ delikatne lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec uderzeniu odkurzacza automatycznego lub ich uszkodzeniu.
Nie umieszcza¢ dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na odkurzaczu automatycznym niezaleznie od tego,

czy odkurzacz stoi, czy znajduje sie w ruchu.
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Nie zbliza¢ wtosow, palcdw ani innych czesci ciata do otworu ssgcego odkurzacza automatycznego.
« Nie uzywaé odkurzacza automatycznego do sprzatania ptongcych substanc;ji.
Nie wcigga¢ do odkurzacza zadnych twardych ani ostrych przedmiotéw.
Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji urzadzenia nalezy wyja¢ wtyczke z gniazda zasilania.
« Nie wyciera¢ odkurzacza automatycznego ani stacji wielofunkcyjnej wilgotng szmatka ani ptuka¢ ich zadnymi ptynami.
Po oczyszczeniu czesci zmywalnych nalezy catkowicie je wysuszy¢ przed ponownym montazem i uzyciem.
« Na czas transportu nalezy wytaczy¢ odkurzacz automatyczny oraz, w miare mozliwo$ci, przechowywacé go w oryginalnym opakowaniu.
Produktu nalezy uzywa¢ zgodnie z instrukcja obstugi. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za wszelkie straty lub szkody wynikajace
z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.
Nie nalezy uzywa¢ odkurzacza automatycznego w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na podtogach,
na ktorych rozlane sg ptyny lub lepkie substancje.

OSTRZEZENIA dotyczace akumulatora i tadowania

PRZESTROGA: aby unikna¢ niebezpieczenstwa zwigzanego z nieumysinym zresetowaniem wytgcznika termicznego, urzagdzenie nie
powinno by¢ obstugiwane za po$rednictwem zewnetrznego przetacznika, takiego jak minutnik, ani podtgczane do obwodu regularnie
wiaczanego i wytaczanego przez takie narzedzie.

« Nie uzywaé¢ akumulatora, zestawu przewodoéw ani stacji wielofunkcyjnej innych firm. Odkurzacza automatycznego mozna uzywacé
wytacznie ze stacjg wielofunkcyjng OV31-JZEU.

» Nie tadowa¢ baterii nienadajacych sie do powtérnego tadowania.

 Nie trzeba niczego robi¢, aby przetaczy¢ czestotliwo$é¢ zasilania miedzy 50 Hz a 60 Hz. Produkt dostosowuje sie zaréwno do
czestotliwosci 50 Hz, jak i 60 Hz.

 Nie podejmowac samodzielnych prob demontazu, naprawy lub modyfikowania akumulatora ani stacji wielofunkcyjnej.

« Nie stawia¢ stacji wielofunkcyjnej obok zrédta ciepta.

« Nie wyciera¢ stykéw tadowania stacji wielofunkcyjnej wilgotng $ciereczka ani mokrymi dtorimi.

» Nie wystawia¢ urzadzenia ani akumulatora na dziatanie nadmiernej temperatury.
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« Nalezy pamietaé o ryzyku, jakie stwarzajg zaciski urzadzenia zasilanego akumulatorem lub o ryzyku zwarcia ﬂ Wytacznie do uzytku wewnatrz pomieszczen. M Przed uzyciem nalezy przeczyta¢ instrukcje.
akumulatora spowodowanego metalowymi przedmiotami.

« Jezeli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go catkowicie natadowac, wytgczy¢ Informacje dotyczace bezpieczeristwa korzystania z lasera
i przechowywac¢ w chtodnym, suchym miejscu. Odkurzacz automatyczny nalezy tadowacé przynajmniej
raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

« Przy wyjmowaniu akumulatora nalezy uwaza¢, aby go nie uszkodzi¢, poniewaz grozi to zwarciem lub wyciekiem ptynu.
Jesli z akumulatora wycieka ptyn, nalezy uwazaé, aby nie doszto do kontaktu ze skérg ani ubraniami, i natychmiast

Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia wymogi normy IEC 60825-1: 2014 i EN 60825-1:2014/A11:2021 w sprawie
produktéw laserowych klasy 1. Podczas korzystania z produktu nalezy unika¢ bezposredniego kontaktu z oczami.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1

wytrze¢ ptyn suchg Sciereczka. Nastepnie nalezy przekaza¢ akumulator do odpowiedniego zaktadu recyklingu KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
lub do wyznaczonego posprzedazowego dziatu serwisowego w celu wtasciwej utylizacji. EN 50689:2021
« Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla $rodowiska. Przed utylizacjg odkurzacza
automatycznego nalezy najpierw wyjgé akumulator, a nastepnie zutylizowa¢ go lub podda¢ recyklingowi zgodnie Deklaracja zgodnosci UE
z lokalnymi normami i przepisami prawa w kraju lub regionie, w ktorym jest uzywany. C € Xiaomi Communications Co., Ltd. oéwiadcza, ze urzadzenie radiowe typu OV31GL jest zgodne
« Podczas wyjmowania akumulatora produkt musi by¢ odtgczony od zasilania. Akumulator powinien byé wyczerpany. z dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny na nastepujacej stronie

internetowej: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Szczegbtows elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalezé na stronie

1. Odkre¢ $rube na spodzie i zdejmij pokrywe.

2.0dtacz ztagcze akumulatora i wyjmij akumulator. Aby unikng¢ obrazen, nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ obudowy www.mi.com/global/support/user-guide
akumulatora.
3.0ddaj akumulator do utylizacji w zaktadzie recyklingu. Produkt nie ma trybu gotowoéci ani innego odpowiednika takiego stanu w kontekécie wymogéw

wydajnoéci energetycznej lub funkcji zarzadzania zasilaniem. Pobor energii produktu bedzie

» Przed zutylizowaniem urzqdzema nalezy WyJac z niego akumulator. prawdopodobnie wyzszy niz innych produktéw spetniajacych te wymogi funkcjonalne.

« Podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi by¢ odtgczone od sieci zasilajacej.
o Akumulator nalezy zutylizowaé w bezpieczny sposob.
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Przeglad produktu Przeglad produktu

Wykaz akcesoriéw Odkurzacz automatyczny

Akcesoria zainstalowane fabrycznie

= & -

Q) Start/Czyszczenie

+ Nacisénij i przytrzymaj przez 3 sekundy,
aby wiaczy¢ lub wytaczyé
+ Nacisénij, aby rozpocza¢ lub wstrzymaé

Pojemnik Filtr Szczotka Antysplataniowa Pokrywa szczotki czyszczenie, gdy jest wtaczony
na kurz (zamontowany boczna szczotka przecinajaca
fabrycznie wios . .
w pojemniku na kurz) Y 1) Stacjatadujaca
Inne akcesoria * Podczas dziatania ne.aciénij., at?y wstrzymac
+ Podczas wstrzymania nacisnij,
aby odkurzacz automatyczny wrocit
—_ do wielofunkcyjnej stacji w celu tadowania
B * Naci$nij, aby zatrzyma¢ dokowanie
podczas powrotu do stacji
Odkurzacz automatyczny ﬂ wielofunkcyjnej
+ Nacisénij i przytrzymaj przez 3 sekundy,
Zestaw Przedtuzka podstawy myjki Uchwyt wktadu aby \.Nf.qczyé lub wytaczy¢ blokade
przewodoéw myjgcego x 2 rodzicielska
(z fabrycznie | o . . L, . S
zainstalowanym wktadem O + (O Wskaznik Przycisk resetowania/Wskaznik Wi-Fi
myjacym x 2) - Swieci na biato: czyszczenie/czyszczenie zakoriczone/tadowanie zakoriczone * Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy za pomocg narzedzia,
+ Miga na biato: powr6t do stacji tadowania/zmiana potozenia aby przywréci¢ ustawienia fabryczne
) ) o o ) + Powoli miga na biato: tadowanie ($redni/wysoki poziom natadowania akumulatora) * Naciénij i przytrzymaj przez 10 sekund za pomoca narzedzia,
Uwaga: ilustracje produktu, akcesoriéw iinterfejsu uzytkownika * Powoli miga na pomarariczowo: tadowanie (niski poziom natadowania aby wymusié wytaczenie odkurzacza automatycznego i przywrécié
przedstawione w niniejszej instrukcji obstugi stuzg jedynie L 3 F—
o odmiosionio. R ety orodukt | funket e Stacja wielofunkcyjna ak.umulatora) ] o o ) u§ta\fwen.|afabryczne o
Jako odniesienie. Rzeczywisty produkt i funkeje moga roznic . (z fabrycznie zainstalowanym * Miga na pomaranczowo: sie¢ Wi-Fi roztgczona/usterka/oczekiwanie na potgczenie * Niebieski: potagczono z Wi-Fi
sig od przedstawionych w zwiazku z ulepszeniami produktu. Instrukcja obstugi Objaénienie Przewodnik Gwarancja  jednorazowym workiem, zbiornikiem z siecia/aktualizowanie oprogramowania uktadowego + Miga na pomarariczowo: oczekiwanie na potagczenie z siecia/sie¢ Wi-Fi
obrazéw szybkiego na czysta wode, zbiornikiem na brudng roztaczona

uruchomienia wodg i myjka) * Miga na niebiesko: taczenie z siecia
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Przeglad produktu

Odkurzacz automatyczny i czujniki
Czujnik upadku
Zderzak I

. Czujnik laserowy z automatyczna
regulacjg wysokosci

Czujnik
ultradzwigkowy
— Koto samonastawne

o Mikrofon Zespot szczotki
Modut unikania przeszkod oparty bocznej Pokrywa szczotki
na $wietle strukturalnym (czujnik Szczotka U? Pravcisk Iniai
. - 0 rzycisk zwalniajacy
przeszkdd oparty n_a Swietle ) g H pokrywy szczotki
strukturalnym, projektor oparty Koto gtéwne s Koto gtéwne

na $wietle strukturalnym)
Czujnik krawedzi

Zespot wktadu o—+
myjacego Otwoér montazowy
uchwytu wktadu

myjacego

Pokrywa o Pojemnik na kurz

o Przycisk zwalniania

Pojemnik pojemnika na kurz

nakurz o

Otwér o Zatrzask filtra
automatycznego

oprézniania

% Styk tadowania

Otwor do automatycznego
napetniania wodg

Uwagi:
- Czujnik laserowy z automatyczng regulacjg wysokosci obnizy sie, gdy odkurzacz automatyczny bedzie w trybie gotowosci, bedzie sie tadowat lub czyscit obszar o niskim putapie.
- Podczas czyszczenia obszaru o niskim putapie nie przemieszcza¢ odkurzacza automatycznego, aby nie zaktdci¢ pozycjonowania.
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Przeglad produktu

Stacja wielofunkcyjna

( :TQ Pokrywa
Zbiornik na brudng Zbiornik na czystg wode

wode

Uchwyt Uchwyt

Zbiornik kurzu

Wskaznik

| o °Bialy: stacja wielofunkcyjna dziata

prawidtowo
* Miga na pomaraniczowo: btad stacji
wielofunkcyjnej

Gniazdo uchwytu
jednorazowego worka

Otwor automatycznego o—

oprézniania

Pokrywa zbiornika
kurzu

= areny

N

l [] !l Przedtuzka podstawy myjki

Komora przechowywania

Obszar sygnalizacji

Styk tadowania

Widok z przodu

Zatrzask
zbiornika Zatrzask zbiornika
nawode nawode
Plywak o Wezyk do wody
Zawor ptywakowy
Filtr Gniazdo
Zbiornik na brudng wode  Zbiornik na czystg wode zasilania

Widok z tytu

S

Otwor do automatycznego
napetniania woda

o Wylot wody

—o Rowek zestawu
przewoddéw
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Przeglad produktu

Jak zainstalowacé

Jednorazowy worek

P
Uchwyt o =y ﬂ
jednorazowego w - w
worka

Uwaga: w stacji wielofunkcyjnej fabrycznie zainstalowany jest nowy
jednorazowy worek. Zaleca si¢ zakup dedykowanych jednorazowych
workéw na wymiane z oficjalnych zrodet.

Antysplataniowa szczotka przecinajgca wtosy

Wtosie

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

Stata zaslepka

Zdejmowana Zeby Wtosie
zaslepka grzebienia

Zespot wktadu myjacego

Obszar mocowania °
wktadu myjacego

Uchwyt wktadu myjacego ~ Wktad myjacy
177

Zdejmowanie oston ochronnych

Przed uzyciem odkurzacza automatycznego nalezy usuna¢ ostony.

Montaz zespotu wktadu myjacego
Zamontuj zespét wktadu myjacego w otworze montazowym uchwytu wktadu
myjacego. Klikniecie oznacza prawidtowe zakoriczenie montazu.

Jak zainstalowac

Umiejscowienie stacji wielofunkcyjnej

np. drewnianej lub wytozonej ptytkami.

dtugosécii 0,44 m szerokosci.

- Ustaw stacje wielofunkeyjna przy $cianie, na ptaskiej, twardej podtodze,

- Zachowaj wolng przestrzen o wymiarach wiekszych niz 0,82 m wysokosci, 1,47 m

>082m

Instalowanie przedtuzki podstawy myjki

- Zamontuj przedtuzke podstawy myjki w stacji wielofunkcyjnej we wskazanym
kierunku.

- Przedtuzka podstawy myjki musi by¢ utozona réwno ze spodem stacji

wielofunkceyjnej, a powierzchnia spodu musi by¢ réwna.

Podtaczanie do zasilania

-Umies$¢ stacje wielofunkcyjng w odpowiednim miejscu, podtacz do niej zestaw

przewodoéw, a ten z kolei do gniazdka elektrycznego.

Uwaga: podtacz doktadnie ztgcze zestawu przewodéw do gniazda zasilania stacji

wielofunkcyjnej, az wskaznik zacznie $wieci¢ $wiattem ciagtym na biato.

Witbz ztacze g
doktadnie q, 9

R
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Przed uzyciem

tadowanie odkurzacza automatycznego

- Przed uzyciem naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk O na odkurzaczu
automatycznym, aby wigczy¢ urzadzenie.

- Po wiaczeniu odkurzacza automatycznego umies¢ go w stacji wielofunkcyjnej,
aby stykitadowania odkurzacza byty dopasowane do stykéw w stacji wielofunkcyjnej.

- O prawidtowym potaczeniu odkurzacza automatycznego ze stacja wielofunkcyjna
$wiadczy komunikat gtosowy o rozpoczeciu tadowania.

Uwagi:

- Przed pierwszym uzyciem odkurzacza automatycznego zaleca sie catkowite
jego natadowanie.

- Jesli odkurzacza automatycznego nie mozna witgczy¢ z powodu niskiego poziomu
natadowania akumulatora, recznie ustaw odkurzacz na stacji wielofunkcyjnej,
aby go natadowac.

- Gdy odkurzacz automatyczny bedzie sig tadowat, automatycznie sig wiaczy
i nie bedzie go mozna wytaczyé.
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Napetnianie zbiornika na czystg wode uzywajac czystej
wody

Linia maksymalnego poziomu wody
Pojemnos¢ zbiornika na wode: 4 |

Uwagi:

- Nie przekraczaj linii maksymalnego poziomu wody (MAX).
- Nie wlewaj goracej wody do zbiornika na wode, poniewaz moze to spowodowaé

jego odksztatcenie.

Jak uzywac

taczenie z aplikacjg Xiaomi Home

Ten produkt obstuguje aplikacje Xiaomi Home. Uzywaj aplikacji Xiaomi
Home do sterowania urzadzeniem i obstugi innych inteligentnych urzadzen
domowych.

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ i zainstalowac¢ aplikacje. Jeéli aplikacja

jest juz zainstalowana, nastapi przekierowanie do strony konfiguracji potaczenia.

Aby pobra¢ i zainstalowa¢ aplikacje, mozesz tez wyszukaé nazwe ,Xiaomi
Home" w sklepie z aplikacjami.

Otwdrz aplikacje Xiaomi Home, naci$nij przycisk , @ " w gérnym prawym rogu
ekranu i wykonaj polecenia, aby doda¢ urzadzenie.

2663139D

Uwagi:

- Odkurzacz automatyczny dziata z aplikacjg Xiaomi Home i obstuguje systemy

operacyjne Android 9.0 oraz i0OS 12.0 i ich nowsze wersje.

- Odkurzacz automatyczny obstuguje wytacznie sieci Wi-Fi 2,4 GHz.
- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje biezgcej wersji

aplikacji.

- Gdy odkurzacz automatyczny potaczy sie z aplikacjg Xiaomi Home, pomyslInie
nawigze tez potgczenie z siecig. Aby roztgczy¢ go z siecig, mozesz wykonac reset

Wi-Fi.

Resetowanie Wi-Fi

Zresetuj Wi-Fi, gdy odkurzacz automatyczny nie jest potgczony z siecia

lub gdy konieczna jest zmiana sieci.

1. Otworz pokrywe odkurzacza automatycznego, aby odstoni¢ wskaznik Wi-Fi.

2. Nacisnij i przytrzymaj przyciski () i 0 przez 7 sekund, az wyemitowany zostanie
komunikat gtosowy o oczekiwaniu na konfiguracje sieci. Migajacy wskaznik
Wi-Fi oznacza, ze resetowanie odkurzacza automatycznego zakornczyto sig
pomyslnie.

3. Ponownie potacz sie z siecig w aplikacji. Niebieski wskaznik Wi-Fi oznacza,
ze odkurzacz automatyczny jest pomysinie potaczony z siecia.

Wtgczanie/wytgczanie

-Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk (1), aby wtaczy¢ odkurzacz
automatyczny. Zaswiecenie sie wskaznika na odkurzaczu automatycznym
oznacza przej$cie do trybu gotowosci.

- Gdy dziatanie odkurzacza automatycznego jest wstrzymane i nie jest on

tadowany, naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk (), aby wytaczy¢
urzadzenie.

Uwaga: gdy odkurzacz automatyczny bedzie sig tadowat, automatycznie sie wigczy i nie bedzie
go mozna wytaczy¢.
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Jak uzywac

Szybkie tworzenie mapy

- Po pierwszym potaczeniu z siecig wykonaj instrukcje widoczne w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape, a odkurzacz automatyczny zacznie tworzy¢ mape
bez czyszczenia.

- Proces tworzenia mapy zostanie zakoriczony, gdy odkurzacz automatyczny powréci
do stacji wielofunkcyjnej. Mapa zostanie zapisana automatycznie.

Uwagi:

- Upewnij sig, ze odkurzacz automatyczny jest w petni natadowany i wyjezdza ze stacji
wielofunkeyjnej.

- Przed utworzeniem mapy usun przedmioty z podtogi, otwérz drzwi do pomieszczen
i zablokuj obszary, do ktérych odkurzacz automatyczny nie powinien wjezdzac.

- Podczas tworzenia mapy nie chodz za odkurzaczem automatycznym, nie przestawiaj
g0, nie przerywaj jego pracy ani nie przestawiaj stacji wielofunkcyjnej.

- Po utworzeniu mapy ustaw wirtualne $ciany lub nieodpowiednie dla odkurzacza
automatycznego obszary zabronione, w ktorych moze on utkna¢ lub sie zarysowac.

- Ustaw wirtualne $ciany lub obszary zabronione, w ktérych znajduja sie dywany
z dtugim wtosiem albo fredzlami, aby unikng¢ zaplatania sie ich w odkurzaczu
automatycznym.

- Przed przystapieniem do mycia na mokro ustaw wirtualne $ciany lub obszary
zabronione, aby odgrodzi¢ powierzchnie pokryte dywanami i zapobiec
ich zamoczeniu.
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Wstrzymywanie

Gdy odkurzacz automatyczny dziata, naci$nij dowolny przycisk, aby wstrzymaé
prace.

Uwaga: po wstrzymaniu odkurzacza automatycznego nie podno$

go ani nie przeno$. W przeciwnym razie moga wystapi¢ btedy nawigacji,

przez co odkurzacz automatyczny moze nie wréci¢ do stacji wielofunkcyjnej
lub mapa moze zosta¢ utracona.

Tryb uspienia

- Odkurzacz automatycznie przejdzie w tryb uspienia po 10 minutach
wstrzymania.

-W trybie uépienia wskaznik odkurzacza automatycznego zgasnie. Naci$nij
dowolny przycisk na odkurzaczu automatycznym, aby go wybudzi¢.

Uwaga: odkurzacz wytgczy sig¢ automatycznie po 12 godzinach w trybie
usépienia.

Jak uzywaé

Wznawianie czyszczenia

Jezeli odkurzacz automatyczny osiggnie niski poziom natadowania akumulatora
podczas czyszczenia, automatycznie powrdci do stacji wielofunkcyjnej w celu
natadowania. Po osiagnieciu wystarczajgcego poziomu natadowania odkurzacz
automatyczny wznowi czyszczenie tam, gdzie zostato przerwane.

Uwaga: odkurzacz automatyczny nie wznowi czyszczenia w trybie DND lub po recznym
tadowaniu.

Ustawienia blokady rodzicielskiej

Nacisénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk {3 na odkurzaczu
automatycznym, aby wtaczy¢ lub wytgczyé blokade rodzicielska.
Uwaga: gdy funkcja blokady rodzicielskiej jest wtgczona, przyciski na odkurzaczu

automatycznym nie dziatajg. W tej sytuacji mozna sterowa¢ odkurzaczem automatycznym
za posrednictwem aplikacji.

Opréznianie pojemnika na kurz

Gdy odkurzacz automatycznie wrdci do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania
po zakonczeniu odkurzania i mycia, odkurzania przed myciem na mokro
lub odkurzania, stacja wielofunkcyjna automatycznie zacznie oprézniaé kurz.

Uwagi:

- Gdy odkurzacz automatyczny wréci do stacji wielofunkcyjnej w trakcie pracy w celu

oczyszczenia wktaddéw myjacych, stacja nie oprozni pojemnika na kurz automatycznie.

- Jesli funkcja automatycznego oprézniania jest wytgczona w aplikacji, stacja wielofunkeyjna

nie oprdzni automatycznie pojemnika na kurz.

- Jesli czestotliwo$¢ automatycznego oprézniania zostanie zmieniona w aplikacji, stacja

wielofunkcyjna bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz z ustawiong czestotliwosécia.

Odkurzanie i mycie na mokro

1. Rozpoczecie czyszczenia

- Upewnij sie, Ze zesp6t wktadu myjgcego i inne niezbedne czesci zostaty
zamontowane w odkurzaczu automatycznym, a w zbiorniku na czystg wode

jest woda.

- W aplikacji wybierz tryb Odkurzanie i mycie na mokro, a nastepnie uzyj aplikacji
lub nacisénij przycisk () na odkurzaczu automatycznym, aby rozpocza¢ czyszczenie.

- Odkurzacz automatyczny rozpocznie prace ze stacji wielofunkcyjnej, zaplanuje
optymalng trase czyszczenia i wykona zadanie czyszczenia na podstawie
utworzonej mapy.

©)
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Jak uzywac

Uwagi:

- Podczas pierwszego uzycia odkurzacza automatycznego zaleca sie obserwowanie
urzadzenia podczas catego procesu w celu usuniecia przedmiotow, ktdre mogtyby utrudni¢
mu dziatanie.

- Jesliw pewnych obszarach odkurzacz automatyczny mogtby utkna¢ lub zarysowaé
powierzchnig mebli, w aplikacji mozna wyznaczy¢ obszary zabronione, do ktérych odkurzacz
automatyczny nie bedzie mie¢ dostepu.

- Przed rozpoczeciem pracy odkurzacz automatyczny zmoczy wktady myjace. Poczekaj
cierpliwie.

- Przed uzyciem odkurzacza automatycznego upewnij sig, ze stacja wielofunkcyjna
jest podtaczona do zasilania, a odkurzacz jest podtaczony do stacji wielofunkcyjne;.

- Aby mie¢ pewno$¢, ze odkurzacz automatyczny wroci do stacji wielofunkcyjnej
po zakonczeniu odkurzania i mycia na mokro, najlepiej rozpoczyna¢ prace odkurzacza
ze stacji wielofunkcyjnej. Podczas czyszczenia nie nalezy przestawia¢ stacji wielofunkcyjnej,
zbiornikéw na czysta i na brudng wode ani myjki.

- W aplikacji mozna wtaczy¢ funkcje czyszczenia wktadu myjacego za pomoca goracej wody.
Po wigczeniu nie dotykaj wylotu wody w podstawie myjki, aby sie nie unikng¢ oparzy¢.

2. Automatyczny powrdt w celu oczyszczenia wktadéw myjacych w trakcie zadania
Podczas czyszczenia odkurzacz automatyczny moze automatycznie wraca¢ do stacji
wielofunkcyjnej w celu wyczyszczenia wktadow myjacych i dolania wody do zbiornika
na wode po oczyszczeniu okreslonej liczby metrow kwadratowych.

Po wyptukaniu wktadéw myjacych odkurzacz automatyczny wznowi zadanie czyszczenia.
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3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz, czyszczenie wktadu
myjacego i suszenie
Po zakonczeniu zadania czyszczenia i powrocie odkurzacza
automatycznego do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania stacja
automatycznie rozpocznie opréznianie pojemnika na kurz, a nastepnie
czyszczenie i suszenie wktadéw myjacych.

4. Wyczy$¢ zbiornik na brudng wode

Po wyczyszczeniu i wysuszeniu wktadéw myjacych mozliwie szybko umyj zbiornik
na brudng wode, aby zapobiec powstawaniu nieprzyjemnych zapachéw.

Jak uzywaé

Odkurzanie przed myciem na mokro

- Upewnij sig, ze czes$ci odkurzacza automatycznego, takie jak zespot wktadu
myjacego, zostaty zamontowane, a do zbiornika na czystg wode wlano wode.

- W aplikacji wybierz tryb Odkurzanie przed myciem na mokro, a nastepnie uzyj
aplikacji lub naci$nij przycisk () na odkurzaczu automatycznym, aby rozpoczaé
czyszczenie. Odkurzacz uniesie zespot wktadu myjacego, aby rozpoczaé
odkurzanie.

- Po zakonczeniu odkurzania wrdci do stacji wielofunkcyjnej, aby automatycznie
oprdzni¢ pojemnik na kurz i zwilzy¢ wktady myjace. Nastepnie opusci zespot
wktadu myjacego, aby rozpocza¢ mycie na mokro.

Tylko odkurzanie

- W aplikacji wybierz tryb Tylko odkurzanie, a nastgpnie uzyj aplikacji lub naci$nij
przycisk () na odkurzaczu automatycznym, aby rozpoczaé czyszczenie.

- Odkurzacz automatyczny uniesie zespot wktadu myjacego, opuscic stacje
wielofunkcyjna, aby rozpocza¢ odkurzanie, i wrdci do stacji wielofunkcyjnej
po zakorczeniu zadania odkurzania w celu automatycznego opréznienia
pojemnika na kurz.

Uwaga: jesli zdjeto zesp6t wktadu myjacego, odkurzacz automatyczny po uruchomieniu
wykona automatycznie zadanie Tylko odkurzanie.

Tylko mycie na mokro

- Upewnij sig, ze czeéci odkurzacza automatycznego, takie jak zespot wktadu
myjacego, zostaty zamontowane, a w zbiorniku na czystg wode jest woda.

- W aplikacji wybierz tryb Tylko mycie na mokro, a nastepnie uzyj aplikacji
lub nacisénij przycisk () na odkurzaczu automatycznym, aby rozpoczaé
czyszczenie. Odkurzacz automatycznie zwilzy wktady myjace przed
opuszczeniem stacji wielofunkcyjnej, aby rozpoczaé mycie na mokro.

- Po zakoniczeniu mycia na mokro wrdci do stacji wielofunkcyjnej, aby wyczyscié¢
i wysuszy¢ wktady myjace.
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Jak uzywaé

Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Wiecej funkcji aplikacji

Ustawienia mapy

Na stronie gtéwnej aplikacji wy$wietla si¢ aktualna mapa uzywana do odkurzania
i mycia na mokro. W ustawieniach mozna ustawi¢ obszary zabronione,

do ktérych odkurzacz automatyczny nie moze wjecha¢ oraz edytowac biezaca
mape w obszarze zarzadzania mapami.

Ustawienia czyszczenia

W ustawieniach czyszczenia Uzytkownik moze dostosowac tryb czyszczenia,
moc ssania i szybko$¢ przeptywu wody w zaleznoéci od poziomu zabrudzenia
podtogi i okreslonych potrzeb.

Ustawienia stacji wielofunkcyjnej

- Ustawienia automatycznego oprdzniania: mozesz wtaczy¢ lub wytaczyé
automatyczne opréznianie i zmieni¢ jego czestotliwo$c.

- Ustawienia czestotliwo$ci czyszczenia wktadéw myjacych: mozesz dostosowaé
czestotliwo$¢ powrotu odkurzacza automatycznego do stacji w celu
wyczyszczenia wktadéw myjacych.

Uwagi:
- Przed wybraniem strefy do wyczyszczenia, wykonaniem czyszczenia strefowego,
lub edytowaniem mapy musisz najpierw utworzy¢ mape.
- Wiecej funkcji mozna znalez¢ w aplikacji. Szczegoty kazdej funkcji zalezg od aplikacji.
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Aktualizacja oprogramowania uktadowego

Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowaé w aplikacji.
Przed aktualizacjg nalezy umiesci¢ odkurzacz automatyczny w stacji

wielofunkcyjnej. Poziom natadowania akumulatora musi wynosi¢ wiecej niz 30%.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jesdli wystapi usterka odkurzacza automatycznego, ktéra uniemozliwi

jego normalne uzytkowanie, za pomocga narzedzia naciénij i przytrzymaj
przycisk resetowania przez 3 sekundy do momentu wyemitowania komunikatu
gtosowego o rozpoczeciu przywracania ustawien fabrycznych. Spowoduje

to przywrocenie ustawien fabrycznych odkurzacza automatycznego.

Jesli przywrocenie ustawien fabrycznych sie nie powiedzie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk resetowania przez 10 sekund, aby wymusi¢ wytgczenie odkurzacza
automatycznego i przywrdcic¢ ustawienia fabryczne.

Konserwacja czesci

Aby utrzymac odkurzacz automatyczny w dobrym stanie, zaleca sig¢ rutynowa konserwacje zgodnie z ponizszg tabela.

Czestotliwos¢

Czestotliwosé

Czgsoi czyszczenia wymiany
Zbiornik na brudng wode Czysci¢ po kazdym uzyciu
Zbiornik na czystg wode Czysci¢ co 2 tygodnie /

Myjka

Czysci¢ co 1-2 tygodnie

Czesci

Czestotliwosé
czyszczenia

Czestotliwo$¢ wymiany

Styki tadowania odkurzacza
automatycznego

Zderzak

Antysplgtaniowa szczotka
przecinajgca wiosy

Czysci¢ co 2 tygodnie

Co 3-6 miesigcy

Otwor automatycznego opréznianial
w odkurzaczu automatycznym

Szczotka boczna

Czysci¢ co 2 tygodnie

Co 3-6 miesigcy

Wlew do automatycznego
nalewania wody do odkurzacza
automatycznego

Pojemnik na kurz

Czysci¢ w razie potrzeby

Spod odkurzacza automatycznego

Filtr (zamontowany fabrycznie
w pojemniku na kurz)

Czysci¢ co 2 tygodnie

Co 6-12 miesiecy

Stacja wielofunkcyjna

Wktad myjacy

Co 6-12 miesiecy

Otwor automatycznego oprézniania
w stacji wielofunkcyjnej

Koto samonastawne

Czujnik laserowy z automatyczng
regulacjg wysokosci

Czujnik krawedzi

Modut unikania przeszkéd oparty
na $wietle strukturalnym

Czujnik upadku

Czyscié¢ co miesige

Styki tadowania stacji
wielofunkcyjnej

Obszar sygnalizacji stacji
wielofunkcyjnej

W zaleznosci od
rzeczywistego zuzycia

Jednorazowy worek

Nalezy wymieniaé co 2,5 miesigca
zaleznie od rzeczywistego zuzycia

Uwagi:

- Czestotliwos¢ wymiany przedstawiono wytacznie w celach pogladowych. Jesli cze$¢ ulegnie
uszkodzeniu, nalezy ja wymieni¢ natychmiast, aby czyszczenie byto efektywne.

- AAby przenies¢ lub wysta¢ odkurzacz, nalezy oprézni¢ zbiorniki na czysta i brudng wode,
aby odkurzacz automatyczny nie zostat uszkodzony w transporcie.
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Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czyszczenie zbiornikéw na czystg i na brudng wode

1. Wyjmij zbiorniki na czystg i brudng wode, otworz pokrywy i wylej wode.

2. Umyj zbiorniki czystg woda, a nastepnie wytrzyj je na zewnatrz do sucha,
zanim wtozysz je z powrotem do stacji wielofunkcyjnej.

Uwaga: ptywaki w zbiorniku na czysta wode i na brudng wode sa cze$ciami ruchomymi.
Podczas czyszczenia zbiornikow na wode nie uzywaj zbyt duzej sity, aby ich nie uszkodzic¢.
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Czyszczenie myjki i podstawy myjki

. Wigcz pomocniczg funkcje ptukania stacji wielofunkcyjnej w aplikacji,

a odkurzacz automatycznie z niej wyjedzie. Recznie usuii myjke. Spowoduje

to automatyczne wlanie wody do podstawy myjki przez stacje wielofunkcyjna.

Uzyj $ciereczki lub szczotki, aby wyczysci¢ podstawe i myjke.

i
L
' ‘?’/ S

. Odczekaj 3 minuty. Stacja wielofunkcyjna automatycznie wypompuje brudng

wode. Wytrzyj podstawe i myjke suchg $ciereczka, a nastepnie ponownie
zamontuj myjke w stacji wielofunkcyjnej. Upewnij sig, ze wezyk do brudnej
wody w stacji wielofunkcyjnej znajduje sie w rowku na myjce (jak pokazano
na rysunku), aby unikna¢ znieksztatcenia wezyka do brudnej wody, poniewaz

Uwaga: nie przechylaj stacji wielofunkcyjnej podczas codziennej obstugi ani podczas
czyszczenia. Jesli w podstawie myjki zbierze sie woda, wytrzyj ja do sucha $ciereczka.

Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czyszczenie antysplataniowej szczotki przecinajgcej wtosy

1. Zdejmij pokrywe szczotki i wyjmij szczotke.

2. Zdejmij zdejmowang zaslepke szczotki.

3. Wyczys$¢ oba korice szczotki i szczeliny zebéw grzebienia za pomocg
odpowiednich narzedzi.

4. Zat6z z powrotem zdejmowang zaslepke, a nastepnie zamontuj szczotke
i pokrywe szczotki. Upewnij sig, ze pokrywa jest pewnie zamocowana.

PRZESTROGA: jesli na szczotce jest zbyt duzo wtoséw lub jesli sg one ciasno splatane,
nie nalezy ciggna¢ ich na site, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie szczotki.

E_E o Pokrywa szczotki
il 10

Przycisk zwalniajacy

o Szczotka

o tozysko szczotki

Wrtosie

Stata zaslepka

Zdejmowana zaslepka Zgby =~ Wiosie
grzebienia

Uwagi:

Jesli na antysplataniowej szczotce przecinajacej wtosy zaplatato sig duzo, sprawdz,

czy pojemnik na kurz i jednorazowy worek sa petne. Jesli tak, opréznij pojemnik na kurz

i wymien jednorazowy worek w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie
funkcji automatycznego oprozniania.

Czyszczenie szczotki bocznej

1. Odwr6¢ odkurzacz automatyczny do géry nogami, a nastepnie pociagnij
szczotke boczng do gory, aby ja zdjaé, i ja wyczysé.

2. Zamontuj ponownie szczotke boczng w odkurzaczu automatycznym.

bocznej wyréwnaj ja w gniezdzie.

Podczas ponownego montazu szczotki

188



Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czyszczenie pojemnika na kurz i filtra

1. Otworz pokrywe odkurzacza automatycznego i naci$nij przycisk zwalniania
pojemnika na kurz, aby wyja¢ pojemnik na kurz z odkurzacza.

2. Zdemontuj filtr z zatrzasku filtra, delikatnie postukaj ramke filtra, aby pozby¢
sig zabrudzen, a nastgpnie wysyp $mieci z pojemnika na kurz.
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3. W razie potrzeby optucz czystg woda pojemnik na kurz i filtr.

Uwagi:

- Nie czyscic filtra szczotka ani palcami.

- Nie zaleca sig czestego ptukania filtra, poniewaz moze dojs$¢ do jego uszkodzenia.

- Do czyszczenia pojemnika na kurz i filtra nalezy uzywac wytacznie czystej wody. Nie nalezy
stosowac detergentow.

4. Doktadnie wysusz pojemnik na kurz i filtr przed ponownym zamontowaniem.

Czyszczenie kota samonastawnego (7}

1. Odwroé odkurzacz automatyczny
i wyciagnij koto samonastawne.

2. Usun wiosy, kurz i inne zabrudzenia
z kotai osi.

3. Ponownie w6z koto
samonastawne i mocno wcisnij
je namiejsce.

Koto
0$

Uwagi:

- W razie potrzeby mozesz delikatnie podwazy¢ o$ kota samonastawnego np. matym
$rubokretem, a nastepnie je wyczyscic.

- Koto mozna umy¢ wodg z kranu i po wyschnieciu zamontowa¢ ponownie.

Wymiana wktadu myjacego

Zdejmij wktad myjacy z uchwytu wktadu myjacego, aby go wymieni¢ na nowy.

Czyszczenie czujnikow i stykéw tadowania

Do czyszczenia wszystkich czujnikow i stykéw tadowania w odkurzaczu

automatycznym uzywaj migkkiej suchej $ciereczki:

- Czujniki upadku na spodzie odkurzacza automatycznego.

- Czujnik laserowy z automatyczna regulacjg wysokosci na gérze odkurzacza
automatycznego

- Zderzak i modut unikania przeszkéd oparty na $wietle strukturalnym z przodu
odkurzacza automatycznego

- Czujnik krawedzi na obu bokach odkurzacza automatycznego

- Styki tadowania z tytu odkurzacza automatycznego

Zderzak

% Modut unikania przeszkéd oparty na éwietle
. strukturalnym
* Caujniklaserowy z automatyczna regulacia
wysokosci
< Czuinik krawedzi

Caujnik upadku

Styk fadowania

[ Obszar sygnalizacii
| o Stykfadowania
Otwor

Czyszczenie stacji wielofunkcyjnej

Oczy$¢ obszar sygnalizacji, styki tadowania i otwory automatycznego oprézniania stacji
wielofunkcyjnej migkka suchg $ciereczka.

Konserwacja akumulatora

Odkurzacz automatyczny ma wydajny akumulator litowo-jonowy. Aby utrzymaé optymalng wydajno$¢
akumulatora, upewnij sie, ze urzadzenie jest prawidtowo tadowane podczas codziennego korzystania.

Uwaga: jezeli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytaczy¢
i schowaé. Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, odkurzacz
automatyczny nalezy fadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Wymiana jednorazowego worka

1. Gdy jednorazowy worek jest petny, zdejmij pokrywe otworu zbiornika kurzu.

Wyjmij jednorazowy worek za uchwyt i wyrzué.

Otwor zbiornika o—
kurzu

Uwaga: pociagniecie za uchwyt jednorazowego worka spowoduje zamkniecie go,
co zapobiega przypadkowemu wypadnieciu kurzu i zanieczyszczen.

2. Za pomoca suchej $ciereczki usun z filtra wszystkie zabrudzenia.
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3. Wtéz nowy jednorazowy worek tak, jak pokazano nailustracji, a nastepnie wtéz
uchwyt worka do otworu.

4. Zat6z z powrotem pokrywe zbiornika kurzu. Kliknigcie oznacza prawidtowe

zakonczenie montazu.

Kliknigcie >

Rozwigzywanie problemoéw

Problem

Prawdopodobna przyczyna

Rozwigzanie

Odkurzacz
automatyczny sie nie
wiacza.

Odkurzacz automatyczny pracuje przy niskim poziomie
natadowania akumulatora.
Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka lub zbyt niska.

Nataduj odkurzacz automatyczny przed uzyciem.
Odkurzacza automatycznego nalezy uzywa¢ w temperaturze otoczenia od 0°C do 40°C.

Odkurzacz - L U Upewnij sig, ze zestaw przewodoéw zostat prawidtowo podtaczony do gniazda zasilania stacji
. Stacja wielofunkcyjna nie jest podtaczona do zasilania ’ S :
automatyczny nie 1ub notaczenie nie iest prawidiowe. wielofunkcyjnej i do gniazdka elektrycznego.
taduje sie. pota Jestp : Wyczys¢ styki tadowania stacji wielofunkcyjnej oraz odkurzacza automatycznego.
et it coisry | Wprovadioravilo sl o Wi
Odkurzacz yezny 8y Potacz odkurzacz automatyczny z domowsa siecig 2,4 GHz.

automatyczny nie tgczy
sie z siecia.

irouteréw klasy korporacyjnej.

Sygnat Wi-Fi jest staby.

Odkurzacz automatyczny nie przechodzi do stanu
konfiguracji sieci.

Upewnij sie, ze odkurzacz automatyczny znajduje si¢ w miejscu z dobrym sygnatem Wi-Fi.
Usun odkurzacz automatyczny w aplikacji, zresetuj potaczenie Wi-Fi odkurzacza automatycznego
i sprobuj ponownie potaczyé go z siecia.

Odkurzacz
automatyczny nie
potrafi zlokalizowa¢
stacji wielofunkcyjnej
i do niej wrocic.

W poblizu stacji wielofunkcyjnej jest zbyt wiele przeszkod.

Obszar sygnalizacji moze by¢ zabrudzony.

Stacja wielofunkcyjna nie jest podtagczona do pradu.
Stacja wielofunkcyjna zostata przestawiona, gdy nie byto
w niej odkurzacza automatycznego.

Odkurzacz automatyczny napotkat przeszkody,

takie jak zamkniete drzwi, w drodze powrotnej do stacji
wielofunkcyjnej.

Odkurzacz automatyczny zostat przestawiony,

gdy nie byt w stacji wielofunkcyjnej, co doprowadzito
do niepowodzenia pozycjonowania.

Odkurzacz automatyczny jest zbyt daleko od stacji
wielofunkcyjnej, aby do niej wrécié.

Przenies$ stacje wielofunkcyjna do otwartego obszaru.

Recznie umies¢ odkurzacz automatyczny w stacji wielofunkeyjnej w celu natadowania.
Wyczy$¢ obszar sygnalizacji na stacji wielofunkcyjnej, aby usuna¢ kurz lub zabrudzenia.
Podtacz zasilacz stacji wielofunkcyjnej.

Odkurzacz
automatyczny
zablokowat sig i nie
moze wréci¢ do stacji
wielofunkeyjnej.

W poblizu stacji wielofunkcyjnej jest zbyt wiele przeszkod.

Odkurzacz automatyczny napotkat przeszkody,

takie jak zamkniete drzwi, w drodze powrotnej do stacji
wielofunkcyjnej.

Odkurzacz automatyczny $lizga sig na $liskiej podtodze.
Stacja wielofunkcyjna jest przechylona lub znajduje sie
na nieréwnym podtozu.

Przenies stacje wielofunkcyjna do otwartego obszaru.

Recznie umies¢ odkurzacz automatyczny w stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania.
Zaleca sie reczne wytarcie wody z podtogi.

Ustaw stacje wielofunkeyjna prawidtowo i sprébuj ponownie.
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Rozwigzywanie probleméw

Rozwigzywanie problemoéw

Problem

Prawdopodobna przyczyna

Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie wytgcza sie.

Odkurzacz automatyczny taduje sie.

Odkurzacz automatyczny mozna wytaczy¢ tylko, gdy nie jest tadowany. Odsun odkurzacz automatyczny
od stacji wielofunkcyjnej, a nastepnie naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk zasilania,

aby wytaczy¢ odkurzacz.

Jesli nie mozna go wytgczy¢, nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania przez 10 sekund, aby wymusi¢
wytaczenie odkurzacza automatycznego.

Jesli problem bedzie nadal wystepowat, skontaktuj sie z posprzedazowym dziatem serwisowym.

Problem

Prawdopodobna przyczyna

Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie taduje sig lub taduje sie
powoli.

Poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski.
Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka lub zbyt
niska.

Styki tadowania moga by¢ zabrudzone.

Petne natadowanie odkurzacza automatycznego zwykle trwa okoto 6 godzin.

Aby wydtuzy¢ czas eksploatacji akumulatora, odkurzacz moze automatycznie zmniejsza¢ szybko$é
tadowania przy wysokich i niskich temperaturach otoczenia. Jest to zjawisko normalne.

Przetrzyj styki tadowania suchg $ciereczka.

Odkurzacz automatyczny czesto
wjezdza do obszaréw zabronionych lub
przekracza wirtualne $ciany.

W mapie w aplikacji wystapit btad.
Wirtualne éciany lub granice obszaru zabronionego
wymagajg optymalizacji.

Sprawdz mape w aplikacji. Usun nieprawidtowg mape z listy map i wykonaj ponowne
tworzenie mapy. Z uwagi na skalg mapy ustawione wirtualne $ciany lub obszary zabronione
moga réznic¢ sie od docelowych lokalizacji. Zaleca sie zapoznanie sig z trasg odkurzacza
automatycznego, dostosowanie granic zgodnie z $rodowiskiem domowym tak, aby
obejmowaty wszystkie obszary, w ktérych odkurzacz automatyczny moze tatwo utknag,
takie jak schody prowadzace w doét i obszary pod meblami.

Zaplanowane czyszczenie nie dziata.

Odkurzacz automatyczny pracuje przy niskim
poziomie natadowania akumulatora.

Odkurzacz automatyczny rozpocznie zaplanowane czyszczenie tylko wtedy, gdy poziom
natadowania akumulatora jest wiekszy niz 30%.
Nataduj odkurzacz automatyczny na czas.

Szczotka boczna odczepia
sie.

Nie zamontowano szczotki bocznej.
W szczotke boczna wplataty sig ciata obce,
powodujac jej odczepienie.

Zamontuj ponownie szczotke boczng. Klikniecie oznacza prawidtowe zakoriczenie montazu.
Usun ciata obce z podtogi przed uzyciem odkurzacza automatycznego.

Uchwyt wktadu myjacego
odczepia sig.

W uchwyt wktadu myjgcego wplataty sie ciata obce,
powodujac jego odczepianie.

Usun ciata obce z podtogi przed uzyciem odkurzacza automatycznego.

Odkurzacz automatyczny nagle
przerywa biezace zadanie w trakcie
pracy.

Akumulator w odkurzaczu automatycznym

jest wyczerpany.

Stacja wielofunkeyjna nie jest podtaczona

do zasilania, wigc odkurzacz automatyczny

nie jest prawidtowo tadowany w stacji wielofunkcyjnej.

Recznie umie$¢ odkurzacz automatyczny w stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania.
Upewnij sig, ze stacja wielofunkcyjna jest wtasciwie podtaczona do zasilania.

Jesli problem bedzie nadal wystepowat, skontaktuj sie z posprzedazowym dziatem
serwisowym.

Odkurzacz automatyczny
wydaje gtosne dzwigki
podczas pracy.

Pojemnik na kurz jest petny.

W szczotke boczng lub szczotke wplataty sie ciata
obce lub ciata obce znajdujg sie w pojemniku na kurz.
Odkurzacz automatyczny pracuje z duzg sitg ssania.

Oproéznij pojemnik na kurz.
Sprawdz, czy w elementach odkurzacza znajdujg sig ciata obce, a jesli tak, usun je.
Ustaw poziom ssania odkurzacza automatycznego na tryb standardowy lub cichy.

Odkurzacz automatyczny
porusza si¢ chaotyczng
trasa.

Przedmioty rozrzucone na podtodze maja wptyw
na dziatanie odkurzacza automatycznego.
Odkurzacz automatyczny $lizga si¢ na $liskiej
podtodze.

Modut unikania przeszkéd oparty na $wietle
strukturalnym moze by¢ brudny.

Przed uzyciem odkurzacza automatycznego uprzatnij podtoge.

Zaleca sie reczne wytarcie wody z podtogi.

Przetrzyj modut unikania przeszkéd oparty na $wietle strukturalnym w odkurzaczu automatycznym
za pomoca migkkiej, czystej $ciereczki, aby byt czysty i nic go nie zastaniato.

Odkurzacz automatyczny nie
wznawia czyszczenia po niepetnym
natadowaniu.

Odkurzacz automatyczny jest w trybie DND.
Odkurzacz automatyczny jest tadowany recznie,

na przyktad po przeniesieniu do stacji wielofunkcyjnej,
ajego powrdt sterowany jest z poziomu aplikacji

lub za pomocg przycisku na odkurzaczu.

Odkurzacz automatyczny nie wznowi czyszczenia w trybie DND lub po recznym tadowaniu.

Odkurzacz automatyczny
pomija niektére
pomieszczenia.

Odkurzacz automatyczny podczas czyszczenia zostat
zablokowany przez przeszkody na trasie,

takie jak zamkniete drzwi lub prog wyzszy niz 2 cm.
Odkurzacz automatyczny $lizga sie i dziata
nieprawidtowo na $liskiej podtodze wejscia

do pomieszczenia.

Upewnij sie, ze wszystkie drzwi sg szeroko otwarte.
PRZESTROGA: odkurzacz automatyczny nie przejezdza przez wysokie stopnie.
Zaleca sie reczne wytarcie wody z podtogi.

Wskaznik na stacji wielofunkcyjnej
miga na pomarafnczowo.

W zbiorniku na czysta wode jest za mato wody.
Nie zainstalowano zbiornika na czystg wode
lub zbiornika na brudng wode.

Zbiornik na brudng wodeg jest petny.

WIlej wode do zbiornika na czystg wode na czas.
Zamontuj zbiornik na czystg wode i zbiornik na brudng wode we wtasciwych miejscach.
Wyczys¢ zbiornik na brudng wode.
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Odkurzacz automatyczny wydaje
fatszywy komunikat gtosowy dotyczacy
poziomu wody w zbiorniku na czysta
wode.

Brak zaworu ptywakowego w zbiorniku na czystg
wode lub zawor jest zablokowany.

Zresetuj zawor ptywakowy recznie.
Jesli problem bedzie nadal wystepowat, skontaktuj sie z posprzedazowym dziatem
serwisowym.
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Rozwigzywanie problemoéw

Problem Prawdopodobna przyczyna Rozwigzanie

Btad poziomu wody w podstawie

Podstawa myjki moze by¢ zablokowana.
Zbiornik na brudna wodeg nie jest zainstalowany.

Wyczys¢ myjke i podstawe myjki.
Zainstaluj ponownie zbiornik na brudng wode.

myjki. Pierscien uszczelniajacy w zbiorniku na brudng wode Zainstaluj pierscien uszczelniajgcy w zbiorniku na wode.

jest poluzowany.

Jesli problem bedzie nadal wystepowat, skontaktuj sie z posprzedazowym dziatem serwisowym.

Stacja wielofunkcyjna nie moze

Jednorazowy worek jest petny.

Wymien jednorazowy worek na nowy.

automatycznie oprézni¢ pojemnika Otwory automatycznego oprdzniania sg Jesli jednorazowy worek nie jest petny, sprawdz i wyczy$¢ wszystkie otwory automatycznego
na kurz. zablokowane. oprozniania.
Po pewnym czasie korzystania ze stacji
Oproéznianie pojemnika na kurz trwa wielofunkcyjnej proces oprézniania pojemnika na
dtuzej niz zwykle. kurz moze trwac¢ nieco dtuzej, aby zapewnic¢ ptynne /

dziatanie funkcji. Jest to zjawisko normalne.

Informacja w sprawie ochrony $rodowiska

Whbudowany akumulator litowo-jonowy tego odkurzacza

automatycznego zawiera substancje chemiczne,

ktére moga zanieczyszcza¢ srodowisko. Przed utylizacjg

nalezy poprosic¢ specjaliste o wyjecie akumulatora,

a nastepnie przekaza¢ go firmie zajmujace;j sie

recyklingiem odpadow.

- Przed zutylizowaniem odkurzacza automatycznego
nalezy wyja¢ akumulator.

- Przed wyjeciem akumulatora odtacz odkurzacz
automatyczny od zasilania.

- Akumulator nalezy utylizowa¢ w bezpieczny sposéb.
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Wyjmowanie akumulatora

1. Odwr6¢ odkurzacz automatyczny do géry nogami, wykreé
pie¢ $rub w tylnej czeéci odkurzacza automatycznego
za pomoca narzedzia, a nastgpnie zdejmij pokrywe.

2. Aby wyja¢ akumulator, odtacz zacisk potgczeniowy miedzy
akumulatorem i ptyta gtéwna.

PRZESTROGI:

- Przed wyjeciem akumulatora odtgcz odkurzacz automatyczny
od zasilania i roztaduj akumulator w jak najwigkszym stopniu.

- Oddaj akumulator do utylizacji w zaktadzie recyklingu.

- Nie naraza¢ akumulatora na dziatanie wysokich temperatur,
poniewaz moze to spowodowac eksplozje.

- Jedli z akumulatora wycieka ptyn i dochodzi do przypadkowego
kontaktu oséb z wyciekajaca substancja, nalezy niezwtocznie i obficie
sptukaé miejsce kontaktu z wodg oraz skontaktowac sie z lekarzem.

Dane techniczne

Odkurzacz automatyczny

Wymiary produktu

Nazwa Odkurzacz automatyczny
Model OV31GL
350 x 88 mm

(gdy czujnik laserowy z automatyczna regulacjg wysokoséci obniza sig)

Bateria 4800 mAh (pojemnos¢ znamionowa)
litowo-jonowa 5200 mAh (pojemnos$¢ nominalna)
Czas fadowania 6 godzin

Masa netto 3,75kg

Zgodnoéc¢ z Android 9.0 oraz iOS 12.0 lub nowszymi
tacznosé -

bezprzewodowa Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2
Napiecie .

znamionowe 144V =

Napigcie tadowania 20V =

Moc znamionowa 55W

Czestotliwosé
robocza

2400-2483.5 MHz

Maksymalna moc
wyjéciowa

<20dBm

W normalnych warunkach uzytkowania to urzadzenie powinno znajdowac sie

w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

Wigcej informacji: www.mi.com
Producent: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adres: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Wyprodukowano w Chinach

Stacja wielofunkcyjna

Model OV31-JZEU

470 = 360 x 572 mm

Wymiary produktu (z przedtuzka podstawy myjki)
260 x 360 x 572 mm
(bez przedtuzki podstawy myjki)

Wejécie znamionowe 220-240V ~50/60 Hz

Wyjécie znamionowe 20V===15A
Znamionowa moc wej$ciowa (oprdznianie
N . 530 W
pojemnika na kurz)
Znamionowa moc wejéciowa (czyszczenie 1600 W
goracg wodg)
Znamionowa moc wej$ciowa (suszenie + 85W
tadowanie)
Pobor energii Tryb gotowosci: < 0,5 W

Czas do przejécia w stan Tryb gotowosci: < 20 min

Uwagi:

- Znamionowa moc wejéciowa (czyszczenie gorgcg wodg) to wartosé typowa przy temperaturze
wody 15°C.

- Znamionowa moc wejéciowa (suszenie + fadowanie) jest okreslana w oparciu o warto$¢ mocy
pod petnym obcigzeniem.

Informacje dotyczace utylizacji i recyklingu WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem uznano za odpady sprzetu elektrycznego
E i elektronicznego (WEEE zgodnie z dyrektywa 2012/19/UE) i nie mozna ich wyrzuci¢

po zakoriczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi zmieszanymi odpadami z gospodarstw
B {omowych. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz $rodowiska naturalnego nalezy przekaza¢

zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje

rzadowe lub lokalne. Prawidtowe usuniecie zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu

potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na srodowisko naturalne i zdrowie

ludzi. Wiecej informacji o warunkach i lokalizacji punktéw zbidrki mozna uzyskaé

w urzedzie lokalnym lub od instalatora.
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Guvenlik Bilgileri

Uriinii kullanmadan &nce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak iizere saklayin.

Kullanim Kisitlamalari

Bu {iriin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi igin kullanilir. Uriinii dis mekanlarda, zemin olmayan yiizeylerde veya ticari ya da
endistriyel ortamlarda kullanmayin.

Bu cihaz, gbzetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin giivenli bir sekilde kullaniimasina ve ilgili tehlikelerin anlagiimasina
y6nelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve {izeri gocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetileri azalmis ya da deneyim
ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gbzetimsiz
gocuklar tarafindan yapilmamalidir.

Bu cihazin, gozetim altinda olmamalari veya kendilerine cihazin gilivenli bir sekilde kullaniimasina ve ilgili tehlikelerin anlagiimasina
y6nelik talimatlar verilmemis olmasi durumunda fiziksel, duyusal veya zihinsel yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan
kisiler gocuklar dahil tarafindan kullaniimamasi gerekir.

Cihazla oynamamalarini saglamak icin cocuklarin gézetim altinda tutulmasi gerekir.

Kablo seti zarar goriirse Ureticiden veya servis temsilcisinden temin edilebilen 6zel kablo setiyle degistirilmelidir.

Bu cihaz yalnizca yetkin kisiler tarafindan degistirilmesi gereken piller icerir.

Temizlik robotu galisirken gocuklarin ve evcil hayvanlarin glivenli bir mesafede bulundugundan emin olun.

Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan, zemin seviyesinden yiiksek alanlarda kullanmayin.

Temizlik robotunu bas asagi yerlestirmeyin. Temizlik robotunu LDS lazer sensér kapagindan, kapaktan veya tampon kismindan
tutarak hareket ettirmeyin.

Bu temizlik robotunu; dis mekanlarda, banyoda veya havuz kenarinda kurmayin, sarj etmeyin veya kullanmayin.

Cihaz, bir gli¢ kablosunun lizerinden gececek olursa tehlikeli bir durum olusabilir.

Temizlik robotunun ¢carpmasini ve zarar vermesini 6nlemek i¢in zeminde bulunan kirilabilecek veya kiiglik esyalari kaldirin.
Temizlik robotu sabitken veya hareket ederken {izerine gocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir esya koymayin.
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« Saglarinizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger béltiimlerini temizlik robotunun emis agzina yaklastirmayin.

« Temizlik robotunu yanici maddeleri temizlemek igin kullanmayin.

« Sert veya keskin cisimleri stipuirge ile gektirmeyin.

« Cihazin temizlenmesi veya bakimi éncesinde figin prizden ¢ekilmesi gerekir.

« Temizlik robotunu veya ¢ok yonlii istasyonu, islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla durulamayin. Yikanabilir parcgalar temizledikten
sonra parcgalari yeniden takmadan ve kullanmadan 6nce tamamen kurulayin.

» Temizlik robotunun tasinirken kapal oldugundan ve miimkiinse orijinal ambalajinda tutuldugundan emin olun.

« Liitfen bu iiriinii kullanim kilavuzunda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanlis kullanimindan kaynaklanabilecek
herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur.

« Temizlik robotunu 40 °C'den yiiksek veya 0 °C'den diislik ortam sicakliklarinda ya da sivi veya yapiskan maddeler bulunan zeminlerde
kullanmayin.

Pil ve Sarj UYARILARI

DIKKAT: Termal devre kesicinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanan bir tehlikeyi dnlemek igin, bu cihaz zamanlayici gibi harici bir
anahtarlama cihazi araciliglyla beslenmemeli veya sebeke tarafindan diizenli olarak agilip kapatilan bir devreye baglanmamahdir.

« Higbir sekilde tG¢linci taraf trlini olan pil, kablo seti veya ¢ok yonlii istasyonu kullanmayin. Temizlik robotu yalnizca OV31-JZEU ¢ok
yonli istasyon ile kullanilabilir.

« Sarj edilemeyen pilleri sarj etmeyin.

« Kullanicilarin 50 Hz ile 60 Hz gii¢ frekansina gére degistirmek icin islem yapmasina gerek yoktur. Uriin kendini hem 50 Hz hem de
60 Hz'de galisacak sekilde ayarlayabilir.

« Pili veya ¢ok yonlii istasyonu kendi basiniza sékmeye, onarmaya veya degistirmeye calismayin.

« Cok yonli istasyonu bir i1s1 kaynaginin yakinina yerlestirmeyin.

« Cok yonli istasyonun sarj temas noktalarini silmek veya temizlemek igin 1slak bez kullanmayin ya da bu béliimlere 1slak elle dokunmayin.

« Cihazi veya pili asiri sicakliklara maruz birakmayin.
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« Pille galisan cihazin veya pilin uglarinin metal nesnelerle kisa devre yapma riskine karsi dikkatli olun.

« Temizlik robotu uzun siire kullanilmayacaksa cihazi tam olarak sarj edin, kapatin, serin ve kuru bir yerde saklayin.
Pili agir bosaltmaktan kaginmak igin temizlik robotunu en az 3 ayda bir tekrar sarj edin.

« Kisa devre veya sivi sizintisini dnlemek igin pili sokerken pile hasar vermeyin. Pilde sizinti olursa sivinin cildinizle
veya giysilerinizle temas etmesini 6nleyin ve derhal kuru bir bezle silin. Ardindan pili diizglin sekilde imha etmek icin
uygun geri doniisiim tesisine veya belirtilen satis sonrasi hizmet ekibine génderin.

« Lityum iyon pil takimi gevre icin tehlikeli maddeler icerir. Temizlik robotunu imha etmeden 6nce liitfen dnce pil
takimini gikarip atin, ardindan kullanildig tilkenin ya da bolgenin yerel yasa ve diizenlemelerine uygun olarak atin
veya geri donuisturiin.

« Piller Girlinden ¢ikarilmadan 6nce pillerin bitmis olmasi 6nerilir; ayrica rlinlinliziin giigle baglantisinin kesildiginden
emin olmaniz gerekir.

1. Alttaki vidayi sokiin ve kapagi ¢ikarin.
2.Pil konnektoriini gekin ve pilleri gikarin. Yaralanma riskini 6nlemek icin, pil kutusuna hasar vermeyin.
3.Pilleri profesyonel bir geri déniisiim kurulusuna teslim edin.

« Pilimha edilmeden 6nce cihazdan ¢ikartiimahdir.

« Pil gcikartilirken cihazin sebeke beslemesi ile baglantisi kesilmis olmalidir.

« Pil glivenle imha edilmelidir.
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ﬂ Yalnizca i¢ mekanda kullanim igindir. Kullanmadan énce talimatlari okuyun.

Lazer Giivenlik Bilgileri

Bu Uriindeki lazer sensord, Sinif 11azer rilinlerine yonelik IEC 60825-1: 2014 ve EN 60825-1:2014/A11:2021 Standartlarini
kargilamaktadir. Litfen kullanim sirasinda dogrudan géz temasindan kaginin.

SINIF 1 LAZER URUNU

TUKETICI LAZER URUNU

EN 50689:2021

AB Uygunluk Beyani

C € Xiaomi Communications Co., Ltd., radyo ekipmani tipi OV31GL {riintiniin 2014/53/EU sayili Direktife
uygun oldugunu beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine su adresten ulasilabilir:
https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Ayrintili e-kilavuz icin litfen www.mi.com/global/support/user-guide adresine gidin

Bu trliniin enerji verimliligi gereksinimleri veya gli¢ yonetimi islevi agisindan bir bekleme modu veya
buna esdeger baska bir durumu yoktur, tirtinlin gii¢ tiiketimi, bu islevsel gereksinimleri karsilayan diger
riinlerden daha yiiksek olabilir.
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Uriine Genel Bakis

Temizlik Robotu

Not: Kullanim kilavuzundaki iirlin, aksesuar ve kullanici araytizii
gizimleri yalnizca referans amagli olarak saglanmistir. Uriin
iyilestirmeleri nedeniyle asil tirlin ve islevler farklilik gosterebilir.
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Aksesuar Listesi

Onceden Takili Aksesuarlar

= & -

Toz Haznesi Filtre Yan Firga
(toz haznesine
onceden takilmistir)

Diger Aksesuarlar

Sag Dolagmasini
Keserek Onleyici Firga

Firga Kapagi

(@ :

Kablo Seti Yikama Haznesi

pediile birlikte)

Paspas Pedi Tutucusu x 2
Genigletici (2 x 6nceden takilmis paspas

Kullanim Kilavuzu Goriinti Hizli Baglangic ~ Garanti Bildirimi
Kilavuzu Kilavuzu

Cok Yénlii istasyon
(6nceden takili tek kullanimlik torba,
temiz su haznesi, kirli su haznesive
yikama haznesi dahildir)

Uriine Genel Bakis

Temizlik Robotu

Q) Baslatma/Temizlik

- Agmak veya kapatmak igin 3 saniye
basili tutun

+ Temizligi baslatmak veya acikken
duraklatmak igin diigmeye basin

O Stant

* Caligirken duraklatmak igin basin

* Temizlik robotunu sarj etmek lizere
cok yonli istasyona geri dondiirmek
i¢in temizlik robotu duraklatilimis
durumdayken basin

+ Cok yonlu istasyona geri donerken
yerlesmeyi durdurmak igin basin

+ Cocuk kilidini etkinlestirmek veya
devre digi birakmak i¢in 3 saniye
basili tutun

Q) + O Gosterge

- Beyaz isik: Temizliyor/Temizlik tamamlandi/Tamamen sarj oldu

* Yanip s6nen beyaz isik: $arj igin istasyona geri déniiyor/Yeniden konumlaniyor

+ Yavasca yanip sonen beyaz isik: Sarj oluyor (orta/yliksek pil diizeyi)

* Yavascga yanip sénen turuncu isik: Sarj oluyor (dustk pil diizeyi)

* Yanip s6nen turuncu isik: Wi-Fi baglantisi kesilmis/Ariza/Ag baglantisi bekleniyor/

Aga baglaniliyor/Aygit yazilmi giincelleniyor

Sifirlama Diigmesi/Wi-Fi Gostergesi

* Fabrika ayarlarini geri yiiklemek igin diigmeyi bir aletle 3 saniye basili
tutun

+ Temizlik robotunu zorla kapatmak ve fabrika ayarlarini geri yiiklemek
icin bir aletle 10 saniye basil tutun

* Mavi 1gik: Wi-Fi'a baglandi

* Yanip sénen turuncu isik: Ag baglantisi bekleniyor/Wi-Fi baglantisi kesildi

+ Yanip s6nen mavi isik: Aga baglaniyor
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Uriine Genel Bakis

Temizlik Robotu ve Sensoérler

Tampon

, Otomatik Yiikseklik Ayarl
Lazerli Radar

o Mikrofon

Yapilandiriimig Isikh
Engelden Kaginma Modiilii
(Yapilandirilmis Isik Engel
Sensord, Yapilandinlimis Isik
Projektdri)

Ugurum Sensorii

‘ Ultrasonik Sensor

— Kiigiik Tekerlek
Yan Firga Diizenegi 7

. [ Firga Kapagi
Irea O HE @ Firca Kapagi Serbest
HE = 13 Birakma Diigmesi
Ana Tekerlek T ‘ Hi Ana Tekerlek

Uriine Genel Bakis

Cok Yénlii Istasyon
(ﬁTQ Kapak
Kirli Su Haznesi Temiz Su Haznesi
e
kol o] JE DL o

o Toz Haznesi Kapagi

Toz Haznesi

Tek Kullanimlik Torba Kolu
Yuvasi

Otomatik Bosaltma Cikigl o—

Gosterge

* Beyaz: Cok yonlii istasyon normal
calisiyor

« Turuncu yanip soniiyor: Cok yonli
istasyonda hata var

Depolama Haznesi

Sinyal Alani
Sarj Temas Noktasi
Otomatik Su Doldurma Agikhig

e Paspas regi | -
Diizenegi . o Su Cikisi
Paspas Pedi =ONEO=—
fl Tutucusu Montaj Yikama Haznesi lm!' '3 Onden Goriinils
[] !l o Yikama Haznesi Genisletici
S
Kapak Toz Haznesi
o Toz Haznesi Serbest
Birakma Digmesi 0
Toz Haznesi Su Haznesi
7 — L 1)} Klipsi Su Haznesi Klipsi
. . =1 . - ° ~—y—— Kablo Seti Olugu
Cikist Filtre Kiresi
Otomatik Su
Doldurma Agikhig $amandira l:::l
Notlar: Filtre Giig Baglanti <[L ° °

- Temizlik robotu bekleme modundayken, sarj olurken veya alcak bir alani temizlerken otomatik yiikseklik ayarli lazerli radar algaltilacaktir.
- Algak bir alani temizlerken konumlandirmayi etkilememek igin temizlik robotunu hareket ettirmeyin.
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Kirli Su Haznesi Temiz Su Haznesi Noktasi Arkadan Goriinim



Uriine Genel Bakis

Nasil Kurulur

Nasil Kurulur

Tek Kullanimlik Torba

Tek Kullanimlik o Cae ré’
Torba Kol w mmp w

Not: Cok yonlii istasyona fabrika gikisinda yeni bir tek kullanimlik
torba takilmistir. Bunun degistirilmesi i¢in resmi kanallardan &zel bir
tek kullanimlik torba satin alinmasi 6nerilir.

Sac Dolasmasini Keserek Onleyici Firga

Killar

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

| | | Cikarilamayan Ug Kapagi
Cikarlabilir Tarak Killar
Ug Kapagi  Disleri

Paspas Pedi Diizenegi

Paspas
Pedi Takma
Bélgesi

Paspas Pedi Paspas Pedi
Tutucusu
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Koruyucu Kiliflari Cikarma

Kullanim 6ncesinde temizlik robotunun koruyucu kiliflarini sékiin.

Paspas Pedi Diizenegini Takma
Paspas pedi diizenegini paspas pedi tutucusu montaj deligine takin. Bir "klik" sesi
duydugunuzda yerine diizgiin sekilde takilmistir.

Cok Yonlii istasyonu Yerlestirme

- Cok yonlii istasyonu duvara dayayin veya ahsap ya da karo gibi diiz ve sert bir

zemine yerlestirin.

- Sirastyla yiikseklik, uzunluk ve genislik olarak en az 0,82 m, 1,47 m ve 0,44 m

alan birakin.

>082m

Yikama Haznesi Genisleticiyi Takma

-Yikama haznesi genisleticiyi gok yonlii istasyona gizimde gosterilen yonde takin.
- Yikama haznesi genisleticinin gok yonli istasyona tam oturdugundan ve alt yiizeyin
esit oldugundan emin olun.

Gucg Kaynagina Baglama

- Cok yonlii istasyonu uygun bir alana yerlestirin, kablo setini baglayin ve kablo setini
bir prize takin.
Not: Gosterge beyaz renkte yanana kadar kablo setinin konnektoriini gok yonli
istasyonun gli¢ baglanti noktasina sikica takin.

Konnektori q,
sikica takin 0

R
1=
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Kullanimdan Once

Temizlik Robotunu Sarj Etme

-Kullanmadan 6nce temizlik robotunu @mak igin temizlik robotunun tizerindeki
diigmesini 3 saniye basili tutun.

- Temizlik robotunu agtiktan sonra temizlik robotunun sarj temas noktalarini gok
yonli istasyonun sarj temas noktalariyla hizalanacak sekilde yerlestirin.

- Sarjin basladigini belirten sesli komutu duydugunuzda temizlik robotu gok yonlii
istasyona baglanmis demektir.

Notlar:

- Temizlik robotunu ilk kez kullanmadan 6nce tamamen sarj etmeniz onerilir.

- Temizlik robotu pilin bitmesi nedeniyle agilamazsa pilin bir siire sarj olmasi igin
cok yonlii istasyona elle yerlestirin.

- Temizlik robotu sarj olurken otomatik olarak agilir ve kapatilamaz.
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Temiz Su Haznesini Temiz Suyla Doldurma

Maksimum Su Seviyesi isareti
Su Haznesi Kapasitesi: 4 L

Notlar:
- Maksimum su seviyesi isaretini (MAX) asacak kadar su eklemeyin.

- Su haznesine sicak su eklemeyin. Bu, haznenin deforme olmasina neden olabilir.

Nasil Kullanilir

Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma

Bu tirtin Xiaomi Home uygulamasi ile galisir. Cihazinizi kontrol etmek ve diger
akill ev cihazlariyla etkilesime gegmek igin Xiaomi Home uygulamasini kullanin.
QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve yiikleyin. Uygulama zaten yiikliiyse
baglanti kurulum sayfasina yonlendirilirsiniz. Dilerseniz uygulamayi indirip
yiiklemek igin uygulama magazasinda "Xiaomi Home" ifadesini arayin.

Xiaomi Home uygulamasini agin, sag iistteki " @ " simgesine dokunun ve
cihazinizi eklemeye yonelik istemleri izleyin.

2663139D

Notlar:

- Temizlik robotu Xiaomi Home uygulamasi ile galisir, Android 9.0 ve iOS 12.0 veya
sonraki siiriimleri destekler.

- Temizlik robotu yalnizca 2,4 GHz Wi-Fi aglar desteklenir.

- Uygulamanin siirlimii glincellenmis olabilir. Liitfen meveut uygulama siirimiine
iliskin talimatlari uygulayin.

- Temizlik robotu, Xiaomi Home uygulamasina basariyla baglandiginda
aga da basariyla baglaniyor. Wi-Fi'yi agdan ayirmak igin sifirlama islemini
gerceklestirebilirsiniz.

Wi-Fi Sifirlama

Temizlik robotunun ag ile baglantisi kesildiginde veya agi degistirmesi gerektiginde

Wi-Fi'i sifirlayin.

1. Wi-Fi gostergesini ortaya gikarmak igin temizlik robotunun kapagini agin.

2. Ag yapilandirmasinin beklendigini belirten bir sesli mesaj duyulana kadar ()
ve () diigmelerini 7 saniye basili tutun. Wi-Fi gostergesinin yanip sénmesi
temizlik robotunun sifirlandigini belirtir.

3. Uygulamada ag1 yeniden baglayin. Wi-Fi géstergesinin mavi olmasi temizlik
robotunun aga baglandigini belirtir.

Acgma/Kapatma

- Temizlik robotunu agmak igin (V) diigmesini 3 saniye basili tutun. Temizlik
robotundaki gésterge yandiginda temizlik robotu bekleme moduna girmis
demektir.

- Temizlik robotu duraklatildiginda ve sarj edilmediginde kapatmak icin (O
diigmesini 3 saniye basil tutun.

Not: Temizlik robotu sarj olurken otomatik olarak agilir ve kapatilamaz.
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Hizli Harita Olusturma

- Agailk kez baglandiktan sonra hizli haritalama i¢in uygulamadaki talimatlari takip
edin, temizlik robotu temizlik yapmadan haritalamaya baslayacaktir.

- Haritalama siireci temizlik robotu gok yonlii istasyona dondiiglinde tamamlanir ve
harita otomatik olarak kaydedilir.

Notlar:

- Temizlik robotunun tamamen sarj edildiginden ve gok yonlii istasyondan
baglatildigindan emin olun.

- Haritalama dncesinde yerdeki esyalari kaldirin, odalarin kapilarini agin ve ardindan
temizlik robotunun girmesinin uygun olmadigi alanlara engel koyun.

- Harita olusturma sirasinda temizlik robotunun pesinden gitmeyin, temizlik robotunu
hareket ettirmeyin, temizlik robotuna miidahale etmeyin veya gok yonli istasyonu
hareket ettirmeyin.

- Harita olusturma sonrasinda temizlik robotunun sikisabilecegi veya gizilebilecegi
alanlar gibi temizlik robotunun girmesinin uygun olmadig alanlara sanal duvarlar
veya sinirlanmisg alanlar belirleyin.

- Temizlik robotunun takilmasini 6nlemek igin uzun tiiylii veya piiskiilli hallarin
bulundugu alanlara sanal duvarlar veya sinirlanmis alanlar belirleyin.

-Halinin islanmasini 6nlemek igin paspaslamadan 6nce hali kapl alanlari harig
tutmak lzere sanal duvarlar veya sinirlanmis alanlar olusturun.
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Duraklatma

Temizlik robotu galisirken duraklatmak igin bir diigmeye basin.

Not: Temizlik robotu duraklatildiginda kaldirmayin veya hareket ettirmeyin.
Aksi durumda temizlik robotunun gok yonli istasyona geri ddnmesini

engelleyebilecek yon bulma hatalari olusabilir veya haritanin kaybolmasina
neden olabilir.

Uyku Modu

- Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku moduna
girer.

- Uyku modundayken temizlik robotunun gostergesi kapanir. Temizlik robotunu
uyandirmak igin temizlik robotunun lzerindeki bir diigmeye basin.

Not: Temizlik robotu 12 saatten uzun siire uyku modunda kaldiktan sonra
otomatik olarak kapanir.

Nasil Kullanilir

Temizlige Devam Etme

Temizlik islemi sirasinda pil seviyesi diismeye baslarsa temizlik robotu sarj
olmak igin otomatik olarak gok yonlii istasyona déner. Temizlik robotu yeterince
sarj oldugunda temizlige kaldigi yerden devam eder.

Not: Temizlik robotu Rahatsiz Etme modunda veya manuel olarak sarj ettikten sonra
temizlige devam etmeyecektir.

Cocuk Kilidi Ayarlar

Cocuk kilidini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin temizlik robotunun
tizerindeki (O diigmesini 3 saniye basili tutun.
Not: Cocuk kilidi islevi etkinlestirildiginde temizlik robotu tizerindeki diigmeler ¢alismaz.

Bunun yerine temizlik robotunu uygulama tizerinden kontrol edebilirsiniz.

Toz Bosaltma

Temizlik robotu siipiirme ve paspaslama, paspaslamadan 6nce siipiirme veya
sliplirme goérevini tamamladiktan sonra sarj olmak tizere gok yonlii istasyona
otomatik olarak geri dondiigiinde gok yonlii istasyon tozu otomatik olarak
bosaltmaya baslayacaktir.

Notlar:

- Temizlik robotu siireg devam ederken paspas ped|erini temizlemek lizere gok yonlii

istasyona geri dondiigiinde gok yonlii istasyon tozu otomatik olarak bosaltmaz.

- Otomatik bosaltma uygulamada devre disi birakilmigsa gok yonlii istasyon toz bosaltmayi

otomatik olarak baslatmaz.

- Otomatik bosaltma sikhigini uygulamadan degistirirseniz gok yonlii istasyon tozu belirlenen

siklikta bosaltacaktir.

Siipiirme ve Paspaslama

1. Temizligi baglatma

- Paspas pedi diizeneginin ve diger gerekli pargalarin temizlik robotuna takildigindan
ve temiz su haznesinin su ile dolduruldugundan emin olun.

- Uygulamadan siiplirme ve paspaslama modunu segin, ardindan temizligi

baslatmak igin uygulamay kullanin veya temizlik robotu tizerindeki () diigmesine
basin.

- Ardindan temizlik robotu gok ydnlii istasyondan baslar, en uygun temizlik rotasini

planlar ve olusturulan haritaya gore temizlik islemini gergeklestirir.

©)
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Nasil Kullanilir

Notlar:

- Temizlik robotunu ilk kez kullanirken temizlik robotunun isini etkileyebilecek esyalari
kaldirmak tizere tiim silire¢ boyunca temizlik robutunu takip etmeniz énerilir.

- Temizlik robotu bazi alanlarda sikisir veya mobilyalarin yiizeyini gizerse temizlik robotunun
bu alanlara girmesini 6nlemek igin uygulama lizerinden sinirlanmis alanlar ayarlayabilirsiniz.

- Temizlik robotu ise baglamadan énce paspas pedlerini nemlendirir. Liitfen bekleyin.

- Temizlik robotunu kullanmadan 6nce gok yonlii istasyonun elektrige bagli oldugundan ve
temizlik robotunun gok yonlii istasyona bagli oldugundan emin olun.

- Temizlik robotunun siiplirme ve paspaslama tamamlandiktan sonra gok yonlii istasyona
geri donebilmesi igin temizlik robotunun gok yonlii istasyondan baslayarak galistigindan
emin olun. - Temizlik sirasinda gok yonlii istasyonu, temiz su haznesini, kirli su haznesini veya
yikama haznesini hareket ettirmeyin.

- Uygulamada paspas pedlerini sicak suyla temizleme islevi etkinlestirilebilir. Etkinlestirildikten
sonra yanmamak igin ylkama haznesinin tizerindeki su gikisina dokunmayin.

2. Paspas pedlerini temizlemek igin yari yoldan otomatik geri dsnme
Temizlik sirasinda temizlik robotu belirli bir alani temizledikten sonra paspas pedlerini
yikamak ve su haznesine su eklemek igin otomatik olarak ¢ok yonli istasyona geri donebilir.
Paspas pedleri yikandiktan sonra temizlik robotu temizlik isine devam eder.

2n

3. Otomatik toz bosaltma, paspas pedi temizleme ve havayla kurutma
Temizlik robotu temizlik gérevini tamamlayip ¢ok yonlii istasyona
sarj olmak igin geri dondugiinde gok yonli istasyon tozu otomatik
olarak bosaltmaya baglayacak ve paspas pedlerini temizleyip havayla
kurutacaktir.

4. Kirli su haznesini temizleme

Paspas pedleri temizlenip havayla kurutulduktan sonra kokuyu 6nlemek igin kirli

su haznesini liitfen zamaninda temizleyin.

Nasil Kullantlir

Paspaslamadan 6nce Siiplirme

- Temizlik robotunun paspas pedi diizenegi gibi pargalarinin takildigindan ve temiz
su haznesine su eklendiginden emin olun.

- Uygulamada paspaslamadan énce siipiirme modunu segin, ardindan temizligi
baglatmak igin uygulamay kullanin veya temizlik robotunda () digmesine
basin, bdylece temizlik robotu siipiirmek lizere paspas pedi diizenegini yukari
kaldiracaktir.

- Sliplirmeyi tamamladiktan sonra tozu otomatik olarak bosaltmak ve paspas
pedlerini islatmak igin gok yonlii istasyona geri dénecek ardindan paspaslamaya
baslamak lizere paspas pedi diizenegini asagi indirecektir.

Yalnizca Stiplirme

- Uygulamada yalnizca sliplirme modunu segin, ardindan temizligi baslatmak igin
uygulamayi kullanin veya temizlik robotu tizerindeki () diigmesine basin.

- Temizlik robotu paspas pedi diizenegini kaldiracak, siiplirmeye baglamak igin
cok yonli istasyondan ayrilacak ve tozu otomatik bosaltmak igin siiplirmeyi
tamamladiktan sonra gok yonlii istasyona geri donecektir.

Not: Paspas pedi diizenegi gikartiimigsa goérev baslatildiginda temizlik robotu otomatik olarak
yalnizca stiplirme gorevini yerine getirecektir.

Yalnizca Paspaslama

- Temizlik robotunun paspas pedi diizenegini gibi pargalarinin takili oldugundan ve
temiz su haznesine su eklendiginden emin olun.

- Uygulamada yalnizca paspaslama modunu segin, ardindan temizligi baglatmak
icin uygulamayi kullanin veya temizlik robotunda () diigmesine basin, ardindan
temizlik robotu gok yonlii istasyondan ayrilmadan ve paspaslamayi baslatmadan
once paspas pedlerini otomatik olarak nemlendirecektir.

- Paspaslama tamamlandiktan sonra paspas pedlerini temizlemek ve kurutmak

icin cok yonlii istasyona geri donecektir.
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Daha Fazla Uygulama Ozelligi

Harita ayarlari

Uygulamanin ana sayfasinda siipiirme ve paspaslama igin kullanilan harita
goruntilenir. Sinirlanmis alanlar igin ayarlarda gz ardi edilecek alanlari ayarlayabilir
ve harita yénetiminde mevcut haritayi diizenleyebilirsiniz.

Temizlik ayarlari
Yerin kirliligi ve ilgili ihtiyaglar dogrultusunda temizlik modunu, emis seviyesini ve
su akis oranini ayarlayabilirsiniz.

Cok yonlii istasyon ayarlari

- Otomatik bosaltma ayarlari: Otomatik bosaltmayi etkinlestirebilir veya devre disi
birakabilir, bununla birlikte otomatik bosaltma sikligini degistirebilirsiniz.

- Paspas pedi temizligi ayarlari: Paspas pedleri igin temizlik robotunun geri dénme
sikligini ayarlayabilirsiniz.

Notlar:

- Temizlik igin bir alan segmeden, alanli temizlik gergeklestirmeden veya haritayi diizenlemeden
once bir harita olusturmaniz gerekir.

- Daha fazlaislev icin litfen uygulamaya gidin. Her islevin ayrintilari uygulamaya bagldir.
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Aygit Yazilimi Glincellemesi

Aygit yazihmini uygulamada giincelleyebilirsiniz. Glincellemeden 6nce temizlik
robotunun gok yonlii istasyonda oldugundan ve pil diizeyinin %30'un {izerinde
oldugundan emin olun.

Fabrika Ayarlarini Geri Yiikleme

Temizlik robotu ariza yapar ve normal sekilde kullanilamazsa fabrika ayarlarinin
geri yiiklenmeye bagladigini belirten bir sesli mesaj duyulana kadar sifirlama
dugmesini bir aletle 3 saniye basili tutun, ardindan temizlik robotu fabrika
ayarlarina geri yiiklenir. Fabrika ayarlari geri yliklenemiyorsa temizlik robotunu
zorla kapatmak ve fabrika ayarlarini geri yiiklemek igin sifirlama diigmesini 10
saniye basili tutun.

Bakim ve Onarim

Parcalarin Bakimi

Temizlik robotunu iyi durumda tutmak iizere rutin bakim yapmak amaciyla asagidaki tabloya basvurulmasi 6nerilir.

Pargalar

Temizleme Sikhgi

Degistirme Sikhg

Kirli Su Haznesi

Her kullanimdan sonra

Pargalar Temizleme Sikhg Degistirme Sikhgi

Temizlik Robotunun Sarj
Temas Noktalari

Tampon

Temizlik Robotunun
Otomatik Bosaltma Cikisi

Temizlik Robotunun
Otomatik Su Girisi

Temizlik Robotunun Alti | Fiili kullanima baghdir /

Cok Yénlii Istasyon

Cok Yonlii istasyonun
Otomatik Bosaltma Cikisi

Kenar Sensori

Yapilandirilmig Isikh
Engelden Kaginma Modiilii

Ugurum Sensorii

Her ay temizleyin

temizleyin
Temiz Su Haznesi iki haftada bir temizleyin /
Yikama Haznesi 1veya2 haftqda bir
temizleyin
Sag Dolagmasini Keserek | : . . N .
Onleyici Firga Iki haftada bir temizleyin 3ila6ay
Yan Firga iki haftada bir temizleyin 3ila6ay
Toz Haznesi Gerektigi sekilde temizleyin /
Filtre (Toz haznesine o . . . .
Snceden takilmistir) Iki haftada bir temizleyin 6ila12ay
Paspas Pedi / 6ila12ay
Kigiik Tekerlek
Otomatik Yukseklik Ayarl
Lazerli Radar
/

Cok Yonlii istasyonun Sarj
Temas Noktalari

Cok yonlii istasyonun
Sinyal Alani

/ Fiili kullanima gore yaklasik

Tek Kullanimlik Torba her 2,5 ayda bir degistirin

Notlar:

- Degistirme siklig1 sadece referans olarak verilmistir. Pargalardan biri hasar gérmiisse temizlik

verimliligini korumak igin parga derhal degistirilmelidir.

- Temizlik robotu tasinacaksa veya bir yere génderilecekse temizlik robotunun yolda hasar

gormesini 6nlemek icin ltitfen temiz ve kirli su haznelerini bosaltin.




Bakim ve Onarim

Bakim ve Onarim

Temiz ve Kirli Su Haznelerini Temizleme Yikama Haznesi ve Yikama Haznesi Tabanini Temizleme

1. Temiz ve kirli su haznelerini s6kiin, kapaklarini agin ve suyu bosaltin. 1. Uygulamada ¢ok yonlii istasyon yardimci bosaltma islevini etkinlestirin, temizlik
robotu gok yonlii istasyondan otomatik olarak ayrilacaktir. Yikama haznesini
elle s6kiin, gok yonlii istasyon otomatik olarak yikama haznesi tabanina su
puskdirtecektir. Yikama haznesi tabani ve yikama haznesini temizlemek igin bir
bez veya firga kullanin.

2. Hazneleri tamamen yikamak i¢in temiz su kullanin, ardindan hazneleri gok
yonlii istasyona tekrar yerlestirmeden énce haznelerin dis kisimlarini silip . 3 dakika bekleyin, ardindan gok y&nlii istasyon kirli suyu otomatik olarak disari
kurulayin. pompalayacaktir. Yikama haznesinin tabanini ve yikama haznesini kuru bir

bezle kurutun, ardindan yikama haznesini gok yonlii istasyona tekrar takin.

Kirli su hortumunun biikiilmesini 6nlemek igin ok yonlii istasyonun kirli

su hortumunun yikama haznesinin olugunun iginde oldugundan emin olun

(sekilde gosterildigi gibi), aksi takdirde normal kullanim etkilenebilir.

N

Not: Temiz ve kirli su haznelerindeki samandira kiireleri hareketli parcalardir. Hasar
olusmasini 6nlemek igin su haznelerini temizlerken ¢ok fazla kuvvet kullanmayin.
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tabaninda su birikirse bezle kurulayin.

Sac Dolasmasini Keserek Onleyici Firgay Temizleme

1. Firga kapagini ve firgay sokin.
2. Firganin gikarilabilir ug kapagini sokiin.

3. Firganin iki ucunu ve tarak diglerinin bosluklarini uygun aletlerle temizleyin.

4. Cikarilabilir ug kapagini tekrar yerlestirin, ardindan firgayi ve firga kapagini
tekrar takin. Sikica sabitlendiklerinden emin olun.

DIKKAT: Firgaya gok fazla miktarda veya ok siki bir sekilde sag dolastiysa saglari zorla
cekmeyin, firgaya zarar verebilirsiniz.

Serbest Birakma Diigmesi

| e
il il

o Firga

o Firga Yuvasi

Killar

| | | Cikarilamayan Ug Kapagi
Cikarilabilir Ug Kapagl Tarak Killar
Disleri
Notlar:
Sag dolagmasini keserek 6nleyici firgaya gok sayida sag dolagmissa, toz haznesinin ve tek
kullanimlik torbanin dolu olup olmadigini kontrol edin. Doluysa normal otomatik bosaltma

islevini saglamak igin toz haznesini bosaltin ve tek kullanimlik torbayi zamaninda degistirin.

Yan Firgayi Temizleme

1. Temizlik robotunu ters gevirin, yan firgayi yukari gekin ve temizleyin.
2. Yan firgay: temizlik robotuna tekrar takin.

Yan firgayi tekrar takarken yuvayla
hizalayin.
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Bakim ve Onarim

Bakim ve Onarim

Toz Haznesi ve Filtreyi Temizleme

1. Temizlik robotunun kapagini agin ve toz haznesi serbest birakma diigmesine
basin ve hazneyi yukari dogru gikarin.

2. Filtreyi filtre klipsinden s6kiin, kiri temizlemek igin filtre gergevesine hafifce
vurun ve toz haznesindeki ¢opii bosaltin.
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3. Gerekirse toz haznesini ve filtreyi temiz suyla durulayin.

Notlar:
- Filtreyi firca veya parmaklarinizi kullanarak temizlemeyi denemeyin.
- Stk durulama 6nerilmez, aksi durumda filtre zarar gorebilir.

- Toz haznesi ve filtreyi temizlemek igin sadece temiz su kullanin. Deterjan kullanmayin.

4. Tekrar takmadan dnce toz haznesini ve filtreyi tamamen kurutun.

Kiclik Tekerlegi Temizleme 3
)

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve
kiiglik tekerlegi cekerek cikarin.

2. Tekerlek ve aksta bulunan sag, kir
ve diger birikintileri temizleyin.

3. Kiiglik tekerlegi geri takin ve yerine
oturana kadar bastirin.

Tekerlek
Aks

Notlar:

- Gerekirse kiigiik bir tornavida gibi bir alet kullanarak kiiglik tekerlegin aksini nazikge
iterek gikarip kiigiik tekerlegi temizleyebilirsiniz.

- Tekerlek musluk suyuyla temizlenip havayla kurutulduktan sonra tekrar takilabilir.

Paspas Pedini Degistirme

Paspas pedini paspas pedi tutucusundan sokiin ve yenisiyle degistirin.

Sensorleri ve Sarj Temas Noktalarini Temizleme

Temizlik robotundaki tiim sensérleri ve sarj temas noktalarini temizlemek igin
yumusak, kuru bir bez kullanin:

- Temizlik robotunun altindaki ugurum sensorleri.

- Temizlik robotunun tizerindeki otomatik yiikseklik ayarl lazerli radar

- Temizlik robotunun 6niindeki tampon ve yapilandiriimis isikli engelden kaginma modiilii
- Temizlik robotunun iki tarafindaki kenar sensérleri

- Temizlik robotunun arkasindaki sarj temas noktalari

Yapilandirilmig Isikl Engelden Kaginma
< Modiili

© Otomatik Yiikseklik Ayarli Lazerli Radar
“ Kenar Sensdrii

Ugurum Sensorii

= Sarj Temas Noktasi

——o Sinyal Alani
— $arj Temas Noktas!
——o Otomatik Bogaltma Cikis

Cok Yonlii istasyonu Temizleme

Cok yonlu istasyonun sinyal alanini, sarj temas noktalarini ve otomatik bosaltma cikiglarini yumusak,
kuru bir bezle temizleyin.

Pil Bakimi

Temizlik robotu yiiksek performansli lityum iyon pil paketi igerir. En iyi pil performansini korumak igin
gtinliik kullanimda yeterince sarj oldugundan emin olun.

Not: Temizlik robotu uzun siire kullaniimayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin asiri bosalmasini
engellemek igin temizlik robotu en az ti¢ ayda bir tekrar sarj edilmelidir.
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Tek Kullanimlik Torbayi1 Degistirme

1. Tek kullanimlik torba doldugunda kapagi toz haznesi agikligindan ¢ekip
cikarin. Kolu kullanarak tek kullanimlik torbayi gikarin ve atin.

TozHaznesi  o—j
Aciklig

Not: Tek kullanimlik torbayi kolundan gekmeniz toz ve birikintilerin kazara dékiilmesini

onlemek igin torbayi kapatacaktir.

2. Filtredeki toz gibi kirleri temizlemek igin kuru bez kullanin.
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3. Yeni tek kullanimlik torbayi gosterildigi gibi takin ve torbanin kolunu yuvaya
yerlestirin.

4. Toz haznesi kapagini tekrar yerlestirin; "klik" sesini duydugunuzda yerine diizgiin

sekilde takilmistir.

Klik >

Sorun Giderme

Sorunlar

Olasi Neden

Cozim

Temizlik robotu
agilamiyor.

Temizlik robotu disiik pil diizeyinde galisiyor.
Ortam sicakligi gok yliksek veya gok dustik.

Kullanmadan 6nce temizlik robotunu sarj edin.
Temizlik robotunu sicakligin 0°C ile 40°C arasinda oldugu ortamlarda kullanin.

Temizlik robotu sarj
olmuyor.

Cok yonlii istasyon gii¢ kaynagina bagl degil veya
temas zayif.

Kablo setinin gok yonlii istasyonun gii¢ baglanti noktasina ve prize dogru sekilde takildigindan
emin olun.
Cok yonli istasyonun ve temizlik robotunun sarj temas noktalarini temizleyin.

Temizlik robotu aga
baglanamiyor.

Wi-Fi sifresi yanls.

Temizlik robotu 5 GHz aglari ve kurumsal diizey
yonlendiricileri desteklemez.

Wi-Fi sinyali zayif.

Temizlik robotu ag yapilandirma durumunda
olmayabilir.

Dogru Wi-Fi sifresini girin.

Temizlik robotunu 2,4 GHz ev agina baglayin.

Temizlik robotunun Wi-Fi sinyalinin giicli oldugu bir alanda bulundugundan emin olun.
Uygulamadaki temizlik robotunu silin, temizlik robotunun Wi-Fi baglantisini sifirlayin ve aga
tekrar baglamayi deneyin.

Temizlik robotu gok
yonli istasyonunu
bulamiyor veya gok
y6nli istasyona geri
donemiyor.

Cok yonlii istasyonun etrafinda gok fazla engel var.
Sinyal alani kirli olabilir.

Cok yonlii istasyon gii¢ kaynagina bagl degil.

Cok yonli istasyon, temizlik robotu takili olmadiginda
hareket ettirilmis.

Temizlik robotu gok yonlii istasyona geri donerken
kapali kapi gibi engellere takilmis.

Temizlik robotu gok yonlii istasyona takili olmadiginda
taginmig, bu nedenle konumlandirma hatasi olusmus.
Temizlik robotu ¢ok yonlii istasyona geri ddnemeyecek
kadar uzakta.

Cok yonlii istasyona agik bir alana tasiyin.

Temizlik robotunu sarj olmasi igin gok yonli istasyona elle yerlestirin.
Tozlanma veya kirlenmeyi 6nlemek igin gok yonlii istasyonun sinyal alanini silin.
Cok yonli istasyonun gii¢ adaptdriine baglayin.

Temizlik robotu
takiliyor ve gok
y6nli istasyona geri
donemiyor.

Cok yonlii istasyonun etrafinda gok fazla engel var.
Temizlik robotu gok y6nlii istasyona geri donerken
kapali kapi gibi engellere takilmis.

Temizlik robotu kaygan zeminde kayiyor.

Cok yonli istasyon egilmis veya diiz olmayan zemine
yerlestirilmis.

Cok yonli istasyona agik bir alana tastyin.

Temizlik robotunu sarj olmasi igin gok yonlii istasyona elle yerlestirin.
Yerdeki suyun elle temizlenmesi 6nerilir.

Cok yonlii istasyonu diizgiin sekilde yerlestirip tekrar deneyin.
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Sorun Giderme

Sorunlar

Olasi Neden

Cozim

Temizlik robotu
kapanmiyor.

Temizlik robotu sarj oluyor.

Temizlik robotu sadece sarj olmuyorken kapatilabilir. Temizlik robotu gok yonlii istasyondan
kaldirin, ardindan temizlik robotunu kapatmak igin giic diigmesini 3 saniye basili tutun.
Kapatilamiyorsa temizlik robotunu zorla kapatmak igin sifirlama diigmesini 10 saniye basil

tutabilirsiniz.

Yine de sorun devam ederse liitfen satis sonrasi hizmet birimi ile iletisime gegin.

Sorunlar

Olasi Neden

Coziim

Temizlik robotu sarj
olmuyor veya yavas sarj
oluyor.

Pil diizeyi gok dustik.
Ortam sicakligi gok yiiksek veya gok diistik.
Sarj temas noktalari kirli olabilir.

Genellikle temizlik robotunun tam olarak sarj olmasi yaklasik 6 saat sirer.
Pilin kullanim 6mriinii uzatmak igin temizlik robotu yiiksek veya diisiik ortam sicakliklarinda sarj

hizini otomatik olarak dustrebilir. Bu normaldir.
Sarj temas noktalarini kuru bir bezle silin.

Temizlik robotu genellikle
sinirflanmisg alanlara giriyor veya
sanal duvarlari gegiyor.

Uygulamadaki haritada hata var.
Sanal duvarlarin veya sinirli alan sinirlarinin
optimize edilmesi gerekiyor.

Uygulamadaki haritayi kontrol edin. Sira digi haritayi harita listesinden silin ve tekrar
harita olusturun. Harita kapsami nedeniyle sanal duvarlar veya sinirlanmis alanlar
hedef konumlardan farkli olabilir. Temizlik robotunun ¢alisma rotasinin gézlemlenmesi,
temizlik robotunun ¢dkmiis merdivenler ve mobilya altindaki alanlar gibi temizlik
robotunun kolayca takilabilecegi tiim alanlari dahil edebilmek igin sinirlarin ev
ortamina gore ayarlanmasi 6nerilir.

Yan firga gikiyor.

Yan firga yerine takilmamis.
Yan firgaya yabanci maddeler takilmig, bu
nedenle yerinden ¢ikiyor.

Yan firgayi geri takin. "Klik" sesi duydugunuzda yerine takilmistir.
Temizlik robotunu kullanmadan 6nce yerdeki yabanci maddeleri kaldirin.

Planlanmis temizlik galismiyor.

Temizlik robotu diisiik pil diizeyinde galigiyor.

Temizlik robotu sadece kalan pil diizeyi %30'dan yiliksek oldugunda planlanmig
temizligi baslatacaktir. Temizlik robotunu uygun zamanda sarj edin.

Paspas pedi tutucusu
cikiyor.

Paspas pedi tutucusuna yabanci maddeler
takilmig, bu nedenle gikiyor.

Temizlik robotunu kullanmadan 6nce yerdeki yabanci maddeleri kaldirin.

Temizlik robotu galisirken aniden
gecerli gérevi durduruyor.

Temizlik robotunun pili bitmis.

Cok yonli istasyon glice bagh degil, bu nedenle
temizlik robotu gok yonlii istasyonda sarj
olmuyor.

Temizlik robotunu sarj olmasi igin gok yonli istasyona elle yerlestirin.
Cok yonlii istasyon giice diizgiin sekilde baglandigindan emin olun.
Yine de sorun devam ederse liitfen satig sonrasi hizmet birimi ile iletigsime gegin.

Temizlik robotu galisirken
yiiksek ses gikariyor.

Toz haznesi dolu.

Yan firgaya veya firgaya yabanci maddeler takilmig
ya da toz haznesinde yabanci maddeler var.
Temizlik robotunun emis seviyesi yiiksek.

Toz haznesini bosaltin.

Yabanci maddelere karsi kontrol edin ve yabanci maddeler varsa bunlari kaldirin.
Temizlik robotunun emis seviyesini standart ya da sessiz moda ayarlayin.

Temizlik robotu karmasik
bir rota izliyor.

Yere sagilmis nesneler temizlik robotunun
calismasini etkiliyor.

Temizlik robotu kaygan zeminde kayiyor.
Yapilandirilmis 11kl engelden kaginma moduili
kirli olabilir.

Temizlik robotunu kullanmadan énce zemini toparlayin.

Yerdeki suyun elle temizlenmesi 6nerilir.

Modiilt temiz ve engellerden arindirilmis sekilde tutmak igin temizlik robotunun yapilandiriimig
1stkl engelden kaginma modiiliini yumusak, temiz bir bezle silin.

Temizlik robotu yari yolda sarj
olduktan sonra temizlige devam
etmiyor.

Temizlik robotu Rahatsiz Etme modunda.
Temizlik robotu manuel olarak sarj edilmis;
ornegin gok yonlii istasyona taginmis ve uygulama
tizerinden ya da temizlik robotunun tizerindeki
diigme ile kontrol edilerek geri dondiiriilmus.

Temizlik robotu Rahatsiz Etme modunda veya manuel olarak sarj ettikten sonra
temizlige devam etmeyecektir.

Temizlik robotu bazi
odalari temizlemeyi
athyor.

Temizlik robotu temizlik sirasinda kapali kapilar
veya 2 cm'den yiiksek esik gibi engeller tarafindan
engelleniyor.

Temizlik robotu oda girisi kaygan oldugunda
kaytyor ve arizalaniyor.

Tum oda kapilarinin sonuna kadar agik oldugundan emin olun.
DIKKAT: Temizlik robotu yiiksek merdivenleri asamaz.

Yerdeki suyun elle temizlenmesi 6nerilir.

Cok yonlii istasyon gostergesi
turuncu renkte yanip soniiyor.

Temiz su haznesindeki su yetersiz.

Temiz su haznesi veya kirli su haznesi takili degil.

Kirli su haznesi doludur.

Temiz su haznesini uygun bir zamanda suyla doldurun.
Temiz su haznesini ve kirli su haznesini yerine yerlestirin.
Kirli su haznesini temizleyin.
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Temizlik robotu temiz su haznesi
icin yanlis su seviyesi sesli komutu
bildiriyor.

Temiz su haznesindeki samandira yerinde degil
veya sikismis.

Samandirayi elle sifirlayin.
Sorun devam ederse liitfen satis sonrasi hizmet birimi ile iletisime gegin.
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Sorunlar

Olasi Neden

Cozim

Yikama haznesi tabani su seviyesi
hatasi veriyor.

Yikama haznesi tabani tikali olabilir.
Kirli su haznesi yerine takilmadi.
Kirli su haznesinin contasi gevsemis olabilir.

Yikama haznesini ve yikama haznesi tabanini temizleyin.
Kirli su haznesini yeniden takin.
Su haznesinin contasini yerine takin.

Sorun devam ederse liitfen satis sonrasi hizmet birimi ile iletisime gegin.

Cok yonlii istasyon tozu otomatik Tek kullanimlik torba dolu.
Otomatik bosaltma gikislari tikalidir.

olarak bosaltamiyor.

Tek kullanimlik torbay yenisiyle degistirin.

Tek kullanimlik torba dolu degilse tiim otomatik bosaltma ¢ikiglarini kontrol edip

temizleyin.

Toz bosaltma isleminin yapiimasi
normalden daha uzun siirliyor.

Cok yonli istasyon bir siire kullanildiktan sonra
islevlerinin sorunsuz galismasi igin toz bosaltma
islemi biraz daha uzun siirebilir. Bu normaldir.

Cevresel Bildirim

Bu temizlik robotunda bulunan yerlesik lityum iyon piller
gevreyi kirletebilecek kimyasallar igerir. imha etmeden
once bir uzmandan pili gikarmasini isteyin, ardindan bir

profesyonel geri doniistim kurulusunda imha edin.
- Temizlik robotu atilmadan 6nce pil gikartiimalidir.

- Pili skmeden 6nce temizlik robotunu giigten ayirin.

- Pil glivenli bir sekilde imha edilmelidir.

Pili Ctkarma Adimlari

1. Temizlik robotunu ters gevirin, temizlik robotunun
arkasindaki bes vidayi bir aletle sokiin, ardindan kapagi

cikarin.

2. Pili sokmek icin pil ve ana kart arasindaki baglanti

terminalini s6kiin.

UYARILAR:

- Pili sokmeden &nce temizlik robotunu glicten ayirin ve pili miimkiin

oldugunca diiz hale getirin.

- Pilleri profesyonel bir geri doniistim kurulusuna teslim edin.
- Patlamaya neden olabilecegi igin pili yiiksek sicakliklara maruz

birakmayin.
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- Pil sizinti yaparsa ve insanlar bu sizintiyla kazara temas ederse derhal
bol suyla durulayin ve tibbi yardim alin.

Teknik Ozellikler

Temizlik Robotu

Uriin Boyutlari

Ad Temizlik Robotu
Model OV31GL
350 x 88 mm

(otomatik yiikseklik ayarli lazerli radar asagi indiginde)

4800 mAh (nominal kapasite)

Lityum iyon Pil 5200 mAh (anma kapasitesi)

Sarj Stiresi 6 saat

Net Agirhk 3,75kg

suniaria Android 9.0 ve iOS 12.0 veya sonraki stirtimleri
uyumludur

g:g:gi:z Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4GHz, BLE5.2
Nominal Voltaj 144V=—=

Sarj Voltaji 20V =

Nominal Giig 55W

islem Frekansi

2400-2483.5 MHz

Maksimum Cikis
Giicii

<20dBm

Normal kosullar altinda, bu ekipman igin anten ile kullanici arasinda en az 20 cm'lik bir

mesafe birakilmalidir.

Daha fazla bilgi igin liitfen www.mi.com'u ziyaret edin

Cok Yénlii Istasyon

Model OV31-JZEU
470 = 360 x 572 mm
Uriin Boyutlar (yikama haznesi genisletici dahil)

260 x 360 x 572 mm
(yilkama haznesi genisletici harig)

Nominal Girig 220-240V ~ 50/60 Hz
Nominal Cikis 20V=15A
Nominal Giris Giicli (toz bosaltma) 530 W

Nominal Giris Giicli (sicak suyla temizlik) 1600 W

Nominal Giris Giicli (havayla kurutma +

sarj etme) 85W

Giig Tiiketimi Bekleme modu: < 0,5W

Kosulu Girme Zamani Bekleme modu: < 20 dk

Notlar:
- Nominal giris giicii (sicak su temizleme) 15 °C su sicakligi altinda tipik bir degerdir.
- Nominal giris glicii (hava ile kurutma + sarj) tam yiik gli¢ degerine gore belirlenir.

WEEE imha ve Geri Doniisiim Bilgileri

Bu sembolii tasiyan tiim dirlinler, elektrikli ve elektronik ekipman atiklaridir (2012/19/EU
E sayil direktifte WEEE olarak belirtilmistir) ve bunlarin siniflandirimamis evsel atiklarla

birlikte atiimamasi gerekir. Bunun yerine ekipman atiklarinizi, elektrikli ve elektronik
ekipman atiklarinin geri déniisiimu igin devlet veya yerel makamlar tarafindan belirlenmis
bir toplama noktasina teslim ederek insan sagligini ve gevreyi korumaniz gerekir. Dogru
imha ve geri doniisiim, gevre ve insan sagligi izerindeki olasi olumsuz sonuglari 6nlemeye
yardimei olur. S6z konusu toplama noktalari ve bu tiir toplama noktalarinin kosul ve
sartlari ile ilgili daha fazla bilgi igin liitfen kurulumcuya veya yerel makamlara bagvurun.

Uretici: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adres: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Gin'de Uretilmistir
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Informagdes de seguranga

Leia este manual com atengdo antes de utilizar o produto e guarde-o para referéncia futura.
Restricdes de utilizagao

Este produto destina-se a limpeza de chdo apenas num ambiente doméstico. Ndo o utilize no exterior, em superficie sem ser chéo,
ou em ambientes comerciais ou industriais.

Este aparelho pode ser utilizado por criangas a partir dos 8 anos de idade e pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou
mentais reduzidas, ou com falta de experiéncia ou conhecimento, se as mesmas forem corretamente supervisionadas ou
instruidas sobre a utilizagdo do aparelho de forma segura e se compreenderem os riscos envolvidos. As criangas ndo deverdo
brincar com o aparelho. A limpeza e a manuteng¢do ndo devem ser executadas por criangas sem supervisao.

Este aparelho ndo se destina a pessoas incluindo criangas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas, ou com
falta de experiéncia e conhecimento, a ndo ser que estejam a ser supervisionadas ou que lhes tenham sido dadas instrugées
relativamente ao uso do aparelho por alguém responsavel pela sua seguranga.

As criangas devem ser supervisionadas para garantir que ndo brincam com o aparelho.

Se o cabo de alimentagao estiver danificado, deve ser substituido por um cabo especial disponibilizado pelo fabricante ou pelo
respetivo agente de assisténcia.

O aparelho inclui baterias que apenas podem ser substituidas por pessoas capacitadas.

Mantenha criangas e animais de estimacdo a uma distancia segura do aspirador robd durante o funcionamento.

Nao utilize o aspirador robdé numa area suspensa acima do nivel do chdo sem uma barreira de protecéao.

Nao vire o aspirador rob6 ao contrario. Nao desloque o aspirador rob6 ao utilizar a tampa do sensor a laser LDS, a tampa ou o
amortecedor como pega.

Nao instale, carregue ou utilize este aspirador robd ao ar livre, em casas de banho ou perto de piscinas.

Podem ocorrer danos se o aparelho passar por cima do fio de alimentagao.

Remova objetos frageis ou pequenos do chao para impedir o aspirador robé de chocar com os mesmos ou de os danificar.
Nao coloque criangas, animais de estimagao nem quaisquer objetos em cima do aspirador robd, quer este esteja imével ou em
movimento.
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Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastadas da abertura de aspiragdo do aspirador robé.

N3&o utilize o aspirador robo para limpar substancias em combustéo.

Nao aspire objetos rigidos ou cortantes.

A ficha tem de ser removida da tomada antes da tarefa de limpeza ou de manutencgao do aparelho.

Nao limpe o aspirador robd ou a estagdo omni com um pano molhado nem os enxague com produtos liquidos. Depois de limpar as
pecas lavaveis, seque-as por completo antes de as instalar e utilizar novamente.

Certifique-se de que o aspirador robd esté desligado quando for transportado e é mantido na embalagem original, se possivel.
Utilize este produto segundo as instru¢des no manual do utilizador. Os utilizadores sdo responsaveis por eventuais perdas ou danos
que possam resultar do uso indevido deste produto.

N3&o utilize o aspirador rob6 a uma temperatura ambiente acima de 40 °C ou abaixo de 0 °C, nem num piso molhado ou com
substancias pegajosas.

AVISOS sobre a bateria e carregamento

PRECAUGCAOQ: Para evitar o perigo de ativar inadvertidamente o corte térmico, este aparelho ndo deve ser alimentado através de um dispositivo
de comutacgdo externo, como um temporizador, ou ligado a um circuito que seja ligado e desligado regularmente pela rede elétrica.

« Ndo utilize baterias, cabos de alimentacado ou estagdes omni de terceiros. O aspirador rob6 sé pode ser utilizado com a estagdo omni
OV31-JZEU.

« Nao carregue baterias ndo recarregaveis.

« Nao é necessaria qualquer acdo por parte dos utilizadores para mudar a frequéncia de alimentagéo entre 50 Hz e 60 Hz, e o produto
pode adaptar-se tanto a 50 Hz como a 60 Hz.

« Ndo tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estagdo omni por conta prépria.

« Ndo coloque a estagcdo omni perto de uma fonte de calor.

Nao utilize um pano molhado e seque as maos antes de limpar os pontos de contacto para carregamento da estagdo omni.

» Nao exponha o aparelho ou a bateria a temperaturas excessivas.
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« Atencdo ao risco de curto-circuito dos terminais do aparelho alimentado por bateria ou da bateria com objetos ﬂ Apenas para utilizagdo interior. M Leia as instrugdes antes de utilizar.
metalicos.

« Se o aspirador rob6 néo for utilizado durante um longo periodo, carregue-o totalmente, desligue-o e guarde-o num Informagdes de seguranca sobre o laser

local fresco e seco. Recarregue o aspirador robd pelo menos uma vez a cada trés meses para evitar uma descarga O sensor a laser neste produto cumpre as normas IEC 60825-1: 2014 e EN 60825-1:2014/A11:2021 para produtos a laser de

excessiva da bateria. . . I
B " ) B ) o ; o ; Classe 1. Evite o contacto direto com os olhos durante a utilizagao.
« Nao danifique a bateria durante a remocéo para evitar curtos-circuitos ou fugas de liquido. Se houver uma fuga de PRODUTO A LASER DE CLASSE 1

liquido da bateria, impeca o liquido de tocar na sua pele ou vestuario e limpe-o de imediato com um pano seco. Em

seguida, envie a bateria para uma instalacdo de reciclagem adequada ou para a equipa do servigo de p6s-venda PRODUTO A LASER PARA CONSUMIDORES
designada para ser devidamente eliminada. EN 50689:2021

« O conjunto de bateria de ides de litio contém substancias nocivas para o ambiente. Antes de eliminar o aspirador
robd, remova primeiro o conjunto de bateria e elimine-o ou recicle-o de acordo com as leis e os regulamentos do pais Declaragio de conformidade da UE

ouregiao emque foi utilizado. C € Xiaomi Communications Co., Ltd. declara que o equipamento de radio do tipo OV31GL esta em
« Quando remover as baterias do produto, certifique-se de que estdo gastas e que o produto esta desligado da corrente conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da declaragéo de conformidade da UE
elétrica. esta disponivel em: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

i . . Para consultar o manual detalhado online, visite www.mi.com/global/support/user-guide
1. Retire o parafuso na parte inferior e remova a tampa.

2. Desllgue. o conetor da bateria e remova as baterias. Para evitar qualquer risco de ferimentos, ndo danifique a tampa 0 produto ndo tem um modo de espera ou outro estado equivalente em termos de requisitos de
da bateria. eficiéncia energética ou fungdo de gestdo de energia. E provavel que o consumo de energia do produto

3. Entregue as baterias a uma entidade profissional de reciclagem. seja superior ao de outros produtos que cumprem estes requisitos funcionais.
» A bateria tem de ser removida do aparelho antes da sua eliminacéao.
« Pararemover a bateria, o aparelho deve ser desligado da corrente elétrica.
« A bateria devera ser eliminada de forma segura.
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Visao geral do produto

Visao geral do produto

Aspirador robd

Nota: as ilustragdes do produto, os acessorios e a interface de
utilizador no manual do utilizador s3o apenas para referéncia.
O verdadeiro produto e respetivas fungdes podem variar
consoante os melhoramentos.
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Lista de acessorios

Acessorios pré-instalados

= & -

Compartimento Filtro Escova lateral Escova de Tampa da escova
do pé (pré-instalado no corte de cabelo
compartimento do po) antiemaranhamento

Outros acessorios

(@ :

Cabo de Extensor da base daplacade  Suporte do pano
alimentacéo lavagem mopa x 2

(com pano mopa
pré-instalado = 2)

Estagdo omni

Manualdo Guia deimagens Guiade iniciagdo Aviso de Garantia (inclui saco descartavel, reservatério de
ilizad 4pid 4gua limpa, reservatorio de gua suja e

utilizador rapida placa de lavagem pré-instalados)

Aspirador robd

Q) Iniciar/Limpeza

+ Mantenha premido durante
3 segundos para ligar ou desligar
+ Prima parainiciar a limpeza ou
pausar quando ligado

O Estacao

* Prima para pausar quando em
funcionamento

* Quando em pausa, prima para o
aspirador rob0 voltar a estagdo omni
para carregar

* Prima para parar o acoplamento no
regresso a estagdo omni

* Mantenha premido durante
3 segundos para ativar ou desativar o
bloqueio de criangas

Q) + {2 Indicador

« Branco: limpeza/limpeza concluida/carga completa

* Branco intermitente: regresso a carga/reposicionamento

+ Branco sonoro: a carregar (nivel de bateria médio/alto)

* Laranja sonoro: a carregar (nivel de bateria baixo)

* Laranja intermitente: Wi-Fi desligado/mau funcionamento/a aguardar ligagado/
aligar a rede/atualizagdo de firmware

Botdo de reposicdo/Indicador de Wi-Fi

* Prima e mantenha premido durante 3 segundos com uma ferramenta
para repor as definigdes de fabrica

* Prima e mantenha premido durante 10 segundos com uma ferramenta
para desligar forgosamente o aspirador robé e repor as definigdes de
fabrica

+ Azul: Wi-Fi ligado

* Laranja intermitente: a aguardar ligagdo de rede/Wi-Fi desligado

* Azul intermitente: a ligar a rede
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Viséo geral do produto

Aspirador rob6 e sensores

Amortecedor

_ Radar alaser de altura
autoajustavel

o Microfone

Médulo anticolisdo por luz

, estruturada (sensor anticolisdo
por luz estruturada, projetor de
luz estruturada)

Sensor de arestas

Tampa o

Compartimento

dopo
Ponto de contacto
Abeftura de para carregamento
esvaziamento %
automatico Abertura de

Notas: automatica

enchimento de 4gua

Sensor de profundidade

Sensor ultrassoénico

Unidade da
escova lateral 7

Escova

— Rodizio

Tampa da escova
Botdo de desbloqueio

datampada escova

Roda principal

Unidade do o—+
pano mopa

Roda principal

Orificio de
montagem do

y
Filtro @

- Oradar a laser de altura autoajustéavel baixa quando o aspirador robé estiver no modo de espera, a carregar ou a limpar uma area baixa.

- Ao limpar uma area baixa, ndo mexa o aspirador robd para evitar afetar o posicionamento.
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suporte do pano
mopa

Compartimento do pé

Botdo de desbloqueio
do compartimento do
pé

Presilha do filtro

Visdo geral do produto

Estagdao omni

Reservatoério de
agua suja =
Pega )

Placa de lavagem ° ﬂ

N

0 o 0

Presilha do
reservatorio de
agua °

Bola flutuante o

Reservatoério de 4gua suja

Tampa

Reservatoério de dgua limpa

Tampa da gaveta do p6

Extensor da base da placa
de lavagem

Boia

Filtro

Reservatoério de dgua limpa

Presilha do
reservatorio de agua

Gaveta do po

Ranhura da pega do saco
descartavel

Abertura de esvaziamento o

automatico

Mangueira de 4gua

Porta de
alimentagao

Indicador

—— | o *Branco:aestagdo omnifunciona
corretamente

« Laranja a piscar: a estagdo omni tem
um erro

Zona de sinalizagdo

Ponto de contacto para carregamento
Abertura de enchimento de agua
automatica

o Saida de agua

Compartimento de
armazenamento
™

Vista frontal

[ S —
0
o =——— Ranhura do cabo de
:j alimentagédo

Vista posterior
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Visdo geral do produto

Como instalar

Saco descartavel

Pega do saco o e ré’
descartavel w g w

Nota: a estagdo omni vem pré-equipada de fabrica com um saco

descartavel novo. E recomendado comprar o saco descartavel
dedicado dos canais oficiais como pega de substituigao.

Escova de corte de cabelo antiemaranhamento

Cerda

| | Tampa da extremidade ndo
Tampada Dentes Cerda amovivel

extremidade do pente

amovivel

Unidade do pano mopa
Areade

fixagdo do
pano mopa

Suporte do panomopa  Pano mopa
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Remover as coberturas de protegao

Remova as coberturas de protegdo do aspirador robd antes da utilizagao.

Instalar a unidade do pano mopa

Instale a unidade do pano mopa no orificio de montagem do suporte do pano mopa.
Quando ouvir um “clique”, significa que esta bem instalado.

Como instalar

Colocar a estagdo omni

- Coloque a estagdo omni encostada a uma parede num piso de superficie dura e
plano, como madeira ou mosaico.

- Deixar um espago superior a 0,82 m, 1,47 m e 0,44 m em altura, comprimento e
largura, respetivamente.

>0,82m

>0,44m

Instalar o extensor da base da placa de lavagem

-Instale o extensor da base da placa de lavagem na estagdo omni na direcdo

ilustrada.

- Certifique-se de que o extensor da base da placa de lavagem fica embutido na parte

inferior da estagdo omni e a superficie inferior esta alinhada.

Ligar a corrente

- Coloque a estagdo omni numa area adequada e ligue uma extremidade do cabo de

alimentacdo a estagdo omni e a outra extremidade a uma tomada elétrica.
Nota: ligue firmemente o conetor do cabo a porta de alimentagao da Estagdo omni
até o indicador ficar branco.

. /N
Inserir firmemente o q,
conector 0

R
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Antes de utilizar

Carregar o aspirador rob6

- Antes da utilizag&o, prima e mantenha premido o bot&o (U no aspirador robd
durante 3 segundos para o ligar.

- Ap6s ligar o aspirador robd, coloque-o na estagdo omni com os pontos de
contacto para carregamento alinhados com os da estagdo omni.

-Quando ouvir um aviso de voz para iniciar o carregamento, o aspirador robd esta
ligado com sucesso a estagdo omni.

Notas:

- Antes da primeira utilizagao, é recomendado efetuar o carregamento completo do
aspirador rob6.

- Se ndo for possivel ligar o aspirador robd por bateria descarregada, coloque
manualmente o aspirador rob6 na estagdo omni para o carregar durante algum tempo.

- Durante o carregamento, o aspirador robd ira ligar-se automaticamente e ndo pode
ser desligado.
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Encher o reservatério de agua limpa com agua limpa

Marca do nivel maximo de agua
Capacidade do reservatério de
agua:4L

Notas:

- N&o adicione 4gua acima da marca do nivel maximo de agua (MAX).
-N&o adicione 4gua quente ao reservatério de agua, uma vez que tal podera levar a

deformacao do reservatorio.

Como utilizar

Ligar a aplicagdo Xiaomi Home

Este produto é compativel com a aplicagdo Xiaomi Home. Utilize a aplicagao
Xiaomi Home para controlar o dispositivo e interagir com outros dispositivos
domésticos inteligentes.

Leia o codigo QR para transferir e instalar a aplicagdo. A pagina de
configuragdo da ligagdo sera aberta se a aplicagdo ja estiver instalada.
Também pode pesquisar "Xiaomi Home" na loja de aplicagdes para a transferir
einstalar.

Abra a aplicagdo Xiaomi Home e toque em “@" no canto superior direito. De
seguida, siga as instrugdes para adicionar o dispositivo.

2663139D

Notas:

- O aspirador robd funciona com a aplicagdo Xiaomi Home e é compativel com os

sistemas Android 9.0 e iOS 12.0 ou versdes posteriores.

- O aspirador rob6 s6 suporta redes Wi-Fi de 2,4 GHz.
- A versdo da aplicagdo pode ter sido atualizada. Siga as instrugcdes com base na

versdo atual da aplicagao.

-Quando o aspirador rob0 se liga a aplicagdo Xiaomi Home com éxito, liga a rede

com éxito. Pode repor a rede Wi-Fi para o desligar da rede.

Repor o Wi-Fi

Reinicie o Wi-Fi quando o aspirador robd for desligado da rede, ou precisar de

alterar arede.

1. Abra a tampa do aspirador robd para expor o indicador de Wi-Fi.

2. Mantenha premidos os botdes () e (O durante 7 segundos até ouvir uma
mensagem de voz indicativa de configuragao de rede em espera. Quando o
indicador de Wi-Fi comegar a piscar, indica que o aspirador robd foi reiniciado
€Om sucesso.

3. Volte a ligar a rede na aplicagdo. Quando o indicador de Wi-Fi estiver azul, indica
que o aspirador robd esta ligado a rede com sucesso.

Ligar/Desligar

-Mantenha premido o bot&o () durante 3 segundos para ligar o aspirador robd.
Quando o indicador do aspirador robd se acender, significa que o aspirador robo
ativou o modo de espera.

-Se o aspirador robd estiver em pausa e ndo estiver a carregar, mantenha premido
durante 3 segundos o botdo (V) para o desligar.

Nota: durante o carregamento, o aspirador robd iré ligar-se automaticamente e nao pode ser
desligado.
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Como utilizar

Criagao rapida de mapas

- Apos estabelecer ligagdo com a rede pela primeira vez, siga as instrugdes
na aplicagdo para criar rapidamente um mapa. O aspirador robd vai iniciar o
mapeamento sem limpar.

- O processo de mapeamento termina quando o aspirador rob6 voltar a estagdo omni
e 0o mapa sera guardado automaticamente.

Notas:

- Certifique-se de que o aspirador robd esta totalmente carregado e inicia a partir da
estagdo omni.

- Antes de iniciar o mapeamento, remova quaisquer itens no chao, abra as portas das
divisdes e bloqueie areas onde néo pretende que o aspirador robo entre.

- Durante a criagdo de mapas, ndo siga, mova ou interrompa o aspirador robo, ou
mova a estacdo omni.

- Depois do mapeamento, configure paredes virtuais ou areas restritas nas areas
onde nao pretende que o aspirador robd entre, como areas onde pode ficar preso ou
raspar.

-Recomendamos que configure paredes virtuais ou areas restritas em areas com
tapetes de pelo comprido ou com franjas para evitar que o aspirador robo fique
preso.

- Configure paredes virtuais ou areas restritas para excluir areas com tapetes antes
da lavagem para evitar que os tapetes fiqguem molhados.
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Pausar

Quando o aspirador rob0 estiver a funcionar, prima qualquer botdo para o
colocar em pausa.

Nota: ndo levante ou mova o aspirador rob6 enquanto estiver em pausa.
Caso contrario, o aspirador rob6 pode apresentar erros de navegagao que
impossibilitem o seu regresso a Estagdo omni ou que resultem na perda do
mapa.

Modo de suspensdo

- O aspirador rob6 entra automaticamente em modo de suspensdo ap6s estar
10 minutos em pausa.

-No modo de suspensdo, o indicador do aspirador robd apaga-se. Prima
qualquer botdo no aspirador rob6 para o reativar.

Nota: o aspirador robd vai desligar-se automaticamente apés permanecer no
modo de suspensdo mais de 12 horas.

Como utilizar

Retomar a tarefa de limpeza

Se o aspirador robé comegar a ficar com a bateria fraca durante uma tarefa de
limpeza, regressara automaticamente a Estagao omni para carregar. Assim que
o aspirador robd estiver suficientemente carregado, ira retomar a limpeza no
ponto onde parou.

Nota: o aspirador robd ndo retoma a limpeza no modo Nao incomodar ou ap6s o
carregamento manual.

Definigdes do bloqueio de criangas

Para ativar ou desativar o bloqueio de criangas, mantenha premido o botdo (O
no aspirador robd durante 3 segundos.

Nota: quando a fungdo bloqueio de criangas estiver ativada, os botdes no aspirador robd

deixam de funcionar. Como alternativa, pode controlar o aspirador robé através da aplicagao.

Esvaziamento do p6

Quando o aspirador robd regressar automaticamente a estagao omni para
carregar ap6s concluir uma tarefa de aspiragdo e lavagem, uma tarefa de
aspiragdo antes de lavagem ou uma tarefa de aspiragao, a estagdo omni iniciara
automaticamente o esvaziamento do pé.

Notas:

- Quando o aspirador robd regressar a estagdo omni para limpar os panos mopa a meio de
uma tarefa, a estagdo omni ndo comegara automaticamente a esvaziar o pé.

- Se 0 esvaziamento automatico estiver desativado na aplicagao, a estagdo omni dao
comegara automaticamente a esvaziar o pé.

- Se alterar a frequéncia de esvaziamento automatico na aplicagao, a estagdo omni vai

esvaziar o p6 consoante a frequéncia definida.

Aspiragdo e lavagem

1. Iniciar a limpeza

- Certifique-se de que a unidade do pano mopa e outras pegas necessarias foram
instaladas no aspirador robd e o reservatdrio de agua limpa foi cheio com agua.

- Selecione o modo de aspiragdo e lavagem na aplicagao e utilize a aplicagdo ou
prima o botdo () no aspirador robd para iniciar a limpeza.

- O aspirador rob6 ird comecar da estagdo omni, planear o melhor percurso de
limpeza e efetuar a tarefa de limpeza com base no mapa criado.
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Como utilizar

Notas:

- Quando utilizar o aspirador rob6 pela primeira vez, é recomendado seguir o aspirador
robd durante todo o processo e remover quaisquer obstaculos que afetem o respetivo
funcionamento do aspirador robd.

- Se o aspirador robé ficar preso ou riscar a superficie de mobiliario em algumas areas, pode
definir areas restritas na aplicagdo para impedir o aspirador rob6 de entrar nessas areas.

- O aspirador robé humedece os panos mopa antes do inicio da tarefa. Aguarde
pacientemente.

- Antes de utilizar o aspirador robg, certifique-se de que a estagdo omni esta ligada a corrente
e o aspirador esta ligado a estagdo omni.

- Para ter a certeza de que o aspirador rob6 consegue regressar com éxito a estagdo omni
apos concluir a tarefa de aspiragdo e lavagem, é recomendado que o aspirador robd
comece a partir da estacdo omni. Nao mova a estagdo omni, o reservatdrio de agua limpa,

o reservatodrio de agua suja ou a placa de lavagem durante a limpeza.

- A fungdo de limpeza dos panos mopa com agua quente pode ser ativada na aplicagdo. Apos

ativada, ndo toque na saida de 4gua na base da placa de lavagem para evitar queimaduras.

2. Regresso automatico para limpar os panos mopa a meio da tarefa
Durante a limpeza, o aspirador robé pode regressar automaticamente a estagdo omni
para lavar os panos mopa e adicionar 4gua ao reservatério de agua apds limpar uma
determinada area.
Apos os panos mopa serem lavados, o aspirador robd retoma a tarefa de limpeza.
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3. Esvaziamento automatico do pé e limpeza e secagem ao ar do pano mopa

Quando o aspirador robd concluir a tarefa de limpeza e regressar a estagdo omni
para efetuar o carregamento, esta iniciara automaticamente o esvaziamento do
po e, de seguida, a limpeza e a secagem ao ar dos panos mopa.

4. Limpeza do reservatorio de agua suja

Apds alimpeza e a secagem ao ar dos panos mopa, limpe atempadamente o
reservatdrio de 4gua suja para impedir a formacao de odores.

Como utilizar

Aspiragdo antes de lavagem

- Certifique-se de que as pegas do aspirador robd, como a unidade do pano mopa,
foram instaladas e foi adicionada 4gua ao reservatorio de agua limpa.

- Selecione o modo de aspiragdo antes de lavagem na aplicagdo e utilize a
aplicacgdo ou prima o botdo () no aspirador robd para iniciar a tarefa de limpeza.
Em seguida, o aspirador robd levanta a unidade do pano mopa para aspirar.

-Quando terminar de aspirar, regressa a estagdo omni para esvaziar
automaticamente o compartimento do p6 e humedecer os panos mopa.

Em seguida, baixa a unidade do pano mopa para iniciar a lavagem.

Apenas aspiragao

- Selecione o modo apenas aspiragdo na aplicagao e utilize a aplicagdo ou prima
o botdo (V) no aspirador robd para iniciar a limpeza.

- O aspirador robé levanta a unidade do pano mopa, sai da estagdo omni para
iniciar a aspiragdo e regressa "a estagdo omni ao concluir a tarefa de aspiragao
para esvaziar automaticamente o po.

Nota: se a unidade do pano mopa tiver sido removida, o aspirador robd vai efetuar
automaticamente a tarefa de apenas aspiragao quando for iniciado.

Apenas lavagem

- Certifique-se de que as pecas do aspirador robd, como a unidade do pano mopa,
foram instaladas e foi adicionada 4gua ao reservatério de agua limpa.

- Selecione o modo apenas lavagem na aplicagéo e utilize a aplicagdo ou prima o
botdo () no aspirador robd para iniciar a limpeza. Em seguida, o aspirador robo
humedece automaticamente os panos mopa antes de sair da estagdo omnie
comega a lavar.

-Apos a lavagem, regressa a estagdo omni para limpar e secar os panos mopa.

296



Como utilizar

Mais funcionalidades da aplicagdo

Definigdes de mapas

A pagina inicial da aplicagdo mostra o mapa atual utilizado na aspiragédo e lavagem.

Pode definir areas a evitar nas definigdes para areas restritas e editar o mapa atual
na gestdo de mapas.

Definigdes de limpeza
Pode ajustar o modo de limpeza, o nivel de aspiragdo e a taxa de fluxo de agua com
base no nivel de sujidade do piso e necessidades especificas.

Definigdes da estagdo omni

- Definicdes de esvaziamento automatico: pode ativar ou desativar o esvaziamento
automatico e alterar a frequéncia de esvaziamento automaético.

- Definiges de limpeza do pano mopa: pode ajustar a frequéncia de regresso do
aspirador robd para limpar os panos mopa.

Notas:

- Tem de criar um mapa primeiro antes de selecionar a zona a limpar, realizando a limpeza por
zona, ou editar o mapa.

- Aceda a aplicagao para ver mais funcdes. Os detalhes de cada fungao dependem da aplicagéo.
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Atualizagao de firmware

Pode atualizar o firmware na aplicagdo. Antes de atualizar, certifique-se de que
o aspirador robd esta na estagdo omni e o nivel da bateria é superior a 30%.

Restaurar as defini¢coes de fabrica

Se o aspirador rob6 ndo funcionar corretamente e ndo puder ser utilizado
normalmente, mantenha premido o botdo de reposigdo durante 3 segundos
com uma ferramenta até ouvir uma mensagem de voz indicativa do inicio da
reposicao das definigdes de fabrica. O aspirador robd sera reposto com as
defini¢bes de fabrica. Se ndo for possivel restaurar as defini¢oes de fabrica,
mantenha premido o botdo de reposi¢ado durante 10 segundos para desligar
forgosamente o aspirador robd e repor as defini¢des de fabrica.

Cuidados e manutencgao

Manuteng3o das pegas

Para manter o aspirador rob6 em boas condigdes, é aconselhavel consultar a seguinte tabela para efeitos de manutengao de rotina.

Pecgas

Frequéncia de limpeza

Frequéncia de
substituicdo

Reservatodrio de 4gua suja

Limpar apds cada utilizagédo

Frequéncia de

Pegas Frequéncia de limpeza substituicio

Pontos de contacto para
carregamento do aspirador robd

Amortecedor

Abertura de esvaziamento
automatico do aspirador robd

Entrada automatica de agua do
aspirador robd

Parte inferior do aspirador robé | Consoante a utilizagdo real /

Estacdo omni

Abertura de esvaziamento
automatico da estagdo omni

Reservatorio de agua limpa Limpar uma vez a cada 2 semanas /
Limparumavezacadala
Placa de lavagem
2 semanas
Escova de corte de cabelo .
. Limpar uma vez a cada 2 semanas 3a6meses
antiemaranhamento
Escova lateral Limpar uma vez a cada 2 semanas 3a6meses
Compartimento do pé Limpar conforme exigido /
Filtro (pré-instalado no .
(P N . Limpar uma vez a cada 2 semanas 6a12 meses
compartimento do pd)
Pano mopa / 6a12meses
Rodizio
Radar a laser de altura
autoajustavel
Sensor de arestas Limpar todos os meses /

Maédulo anticolisdo por luz
estruturada

Sensor de profundidade

Pontos de contacto para
carregamento da estagdo omni

Zona de sinalizagdo da estagao
omni

Substituir a cada 2,5 meses

Saco descartavel / P
consoante a utilizagao real

Notas:

- Afrequéncia de substituicdo é apenas para referéncia. Se danificar uma pega, devera substitui-la

o mais rapidamente possivel para garantir a eficiéncia da limpeza.

- Para mover ou transportar o aspirador robd, esvazie os reservatérios de agua limpa e suja para

evitar danificar o aspirador robd durante o transporte.
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Cuidados e manutencgao

Limpar os reservatorios de agua limpa e suja Limpar a placa de lavagem e a base da placa de lavagem

1. Retire os reservatorios de 4gua suja e limpa, abra as tampas e despeje a 1. Ative a funcdo de descarga auxiliar da estagdo omni na aplicagao e o aspirador

agua. robd ira sair automaticamente da estagdo omni. Remova manualmente a placa
de lavagem, e a estagdo omni ird injetar automaticamente agua na base da
placa de lavagem. Utilize uma escova ou um pano para limpar a base da placa
de lavagem e a placa.

2. Utilize agua limpa para limpar cuidadosamente os reservatérios e, em
seguida, seque o exterior dos reservatorios antes de voltar a inseri-los na
estagdo omni.

N

. Aguarde 3 minutos, a estagdo omni ird bombear automaticamente a 4gua
suja. Seque a base da placa de lavagem e a placa com um pano seco, e volte a
colocar a placa de lavagem na estagdo omni. Certifique-se de que a mangueira
de 4gua suja da estagdo omni estd encaixada na ranhura da placa de lavagem
(como ilustrado) para evitar deformar a mangueira; caso contrario, pode afetar
a utilizagcdo normal.

Nota: as bolas flutuantes dos reservatorios de agua limpa e suja sdo pegas amoviveis.
Nao aplique demasiada forga ao limpar os reservatérios de agua para ndo os danificar.
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Nota: ndo incline a estagdo omni durante a limpeza ou a utilizagao diaria. Se se acumular
4gua na base da placa de lavagem, limpe-a com um pano seco.

Cuidados e manutencao

Limpar a escova de corte de cabelo antiemaranhamento

1. Retire atampa da escova e a escova.

2. Retire a tampa da extremidade amovivel da escova.

3. Limpe as duas extremidades da escova e os espagos entre os dentes do
pente com ferramentas adequadas.

4.Volte a colocar a tampa da extremidade amovivel e, em seguida, reinstale a
escova e a tampa da escova. Certifique-se de que ficam bem encaixadas.

PRECAUGAO: caso fiquem demasiados cabelos/pelos presos na escova ou caso estejam
demasiado presos, ndo os arranque a forga, uma vez que isso pode danificar a escova.

E_E o Tampada escova

Botdo de desbloqueio

o Escova

o Rolamento da escova

)
Tampa da extremidade ndo amovivel

Tampa da extremidade amovivel Dentes Cerda
do pente

Notas:

Se existir muitos pelos presos na escova de corte de cabelo antiemaranhamento, verifique
se o compartimento do pd e o saco descartavel estdo cheios. Se for este o caso, esvazie

o compartimento do p6 e substitua o saco descartavel atempadamente para garantir o
funcionamento correto da fungao de esvaziamento automatico.

Limpar a escova lateral

1. Vire o aspirador robd ao contrario, puxe a escova lateral para cima e limpe-a.

2. Reinstale a escova lateral no aspirador robé.

Ao voltar a colocar a escova lateral,
alinhe-a com a ranhura.
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Cuidados e manutengéao

Cuidados e manutengao

Limpar o compartimento do p6 e o filtro

1. Abra a tampa do aspirador rob6 e pressione o botdo de desbloqueio do
compartimento do pd para remover o compartimento do pé no sentido
ascendente do aspirador robd.

2. Retire o filtro da presilha do filtro, bata cuidadosamente na estrutura do
filtro para remover qualquer sujidade e esvazie o lixo do compartimento
do po.
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3. Se necessario, enxague o compartimento do p6 e o filtro com 4gua limpa.

Notas:

- Nao tente limpar o filtro com uma escova ou com os dedos.

- N&o se recomenda o enxaguamento frequente porque pode danificar o filtro.

- S6 use agua limpa para limpar o compartimento do pé e o filtro. Ndo use detergente.

4. Seque totalmente o compartimento do pd e o filtro antes de os reinstalar.

Limpar o rodizio 3
1

1. Vire o aspirador robd ao contréario e
puxe o rodizio para o remover.

2. Remova cabelos/pelos, poeira e
outros detritos da roda e do eixo.

3. Volte ainserir o rodizio e
pressione-o firmemente para
encaixar na posigao.

Roda

Eixo

Notas:

- Se for necessario, pode utilizar uma ferramenta, como uma chave de fendas
pequena, para retirar com cuidado o eixo do rodizio e limpa-lo.

- Aroda pode ser limpa com agua da torneira e recolocada apés secar ao ar.

Substituir o pano mopa

Remova o pano mopa do suporte do pano mopa para o substituir por um
novo.

Limpar os sensores e os pontos de contacto para carregamento

Utilize um pano macio e seco para limpar todos os sensores e pontos de contacto
para carregamento no aspirador robo:

- Os sensores de profundidade na parte inferior do aspirador robd.
-Radar a laser de altura autoajustavel na parte superior do aspirador rob6
- Amortecedor e médulo anticolisdo por luz estruturada na frente do aspirador robd

- Sensores de arestas em ambas as laterais do aspirador robd
- Pontos de contacto para carregamento na traseira do aspirador robd

I— Amortecedor

Médulo anticolisao por luz estruturada
Radar a laser de altura autoajustavel

7 Sensor de arestas

L ——=—— - Ponto de contacto para carregamento

Sensor de profundidade

Zona de sinalizagdo
Ponto de tacto para carre o
——o Abertura de esvaziamento automatico

Limpar a estagdo omni

Limpe a zona de sinalizagdo, os pontos de contacto para carregamento e as aberturas de
esvaziamento automatico da estagdo omni com um pano macio e seco.

Manutencao da bateria

O aspirador rob6 contém um conjunto de bateria de ides de litio de alto desempenho. Certifique-se
de que permanece bem carregado durante a utilizagdo habitual, para garantir o melhor desempenho
da bateria.

Nota: se o aspirador robé néo for utilizado durante um periodo prolongado, desligue-o e guarde-o.
Para evitar danos por descarga excessiva, o aspirador robd deve ser carregado pelo menos uma vez
acada trés meses.



Cuidados e manutencéao

Substituir o saco descartavel

1. Quando o saco descartavel ficar cheio, remova a tampa da abertura da
gaveta do po. Utilize a pega para remover o saco descartavel e deite-o fora.

Aberturada  o—
gaveta do pd

Nota: puxar a pega do saco descartavel ira sela-lo para impedir o p6 e os detritos de cairem
acidentalmente.

2. Utilize um pano seco para limpar qualquer sujidade, como pé, no filtro.
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3. Instale um novo saco descartavel conforme ilustrado e insira a pega do saco na
ranhura.

4.Volte a colocar a tampa da gaveta do p6 e, quando ouvir um “clique”, significa
que esta bem instalada.

Clique >

Resolucao de problemas

Problemas

Causa possivel

Solugédo

O aspirador rob6 nao
liga.

O aspirador rob6 tem um nivel de bateria baixo.
A temperatura ambiente esta demasiado alta ou
demasiado baixa.

Carregue o aspirador robd antes de o utilizar.
Utilize o aspirador rob6 a uma temperatura ambiente entre 0os 0 °C e 40 °C.

O aspirador rob6 nao
carrega.

A estagdo omni ndo est4 ligada a corrente ou faz
mau contacto.

Certifique-se de que o cabo de alimentagéo esta bem ligado a porta de alimentacdo da
estagdo omni e a tomada elétrica.
Limpe os pontos de contacto para carregamento da estagdo omni e do aspirador robo.

O aspirador rob6 nao
consegue estabelecer
ligacdo com a rede.

A palavra-passe do Wi-Fi esta incorreta.

O aspirador rob6 nédo suporta redes e routers
empresariais de 5 GHz.

O sinal de Wi-Fi é fraco.

O aspirador rob6 nédo esta no estado de configuragdo
de rede.

Introduza a palavra-passe correta do Wi-Fi.

Ligue o aspirador rob6 a uma rede doméstica 2,4 GHz.

Certifique-se de que o aspirador robd esta no alcance de um sinal de Wi-Fi.

Elimine o aspirador robd na aplicagéo, reinicie a ligagdo Wi-Fi do aspirador e tente liga-lo
novamente a rede.

O aspirador rob6 nao
consegue localizar ou
regressar a estagio
omni.

Ha demasiados obstaculos a volta da estagdo omni.
A zona de sinalizagdo pode estar suja.

A estacdo omni ndo esta ligada a corrente.

A estacdo omni foi movida enquanto o aspirador
robd ndo estava nela.

O aspirador rob6 tém obstéaculos, como uma porta
fechada, no percurso até a estagdo omni.

O aspirador rob6 foi movido enquanto nao

estava na estacdo omni, resultando em falha de
posicionamento.

O aspirador rob6 esta demasiado afastado da
estagdo omni para regressar.

Mova a estagdo omni para uma area aberta.

Coloque manualmente o aspirador rob6 na estagdo omni para carregar.
Limpe a zona de sinalizagdo da estagdo omni para evitar p6 ou sujidade.
Ligue o transformador da estagcdo omni.

O aspirador rob6 fica
preso e ndo consegue
regressar a estacado
omni.

Ha demasiados obstaculos a volta da estagdo omni.
O aspirador rob6 tém obstaculos, como uma porta
fechada, no percurso até a estagao omni.

O aspirador rob6 escorrega em chao escorregadio.
A estacdo omni esta inclinada ou num piso irregular.

Mova a estagdo omni para uma area aberta.

Coloque manualmente o aspirador rob6 na estagdo omni para carregar.
E recomendavel limpar manualmente a 4gua no chéo.

Coloque devidamente a estagdo omni e tente novamente.
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Resolucgdo de problemas

Resolucgédo de problemas

Problemas

Causa possivel

Solucédo

O aspirador rob6 ndo
desliga.

O aspirador rob6 esta a carregar.

O aspirador rob6 s6 pode ser desligado quando nao estiver a carregar. Retire o aspirador robé da
estagdo omni e mantenha premido o botdo de alimentagdo durante 3 segundos para o desligar.
Se ndo conseguir desliga-lo, pode manter premido o bot&o de reposicéo durante 10 segundos
para desligar forcosamente o aspirador rob6.

Se o problema persistir, contacte a equipa do servigo de pés-venda.

Problemas

Causa possivel

Solucdo

O aspirador rob6 ndo
carrega ou carrega
lentamente.

O nivel da bateria esta demasiado fraco.

A temperatura ambiente esta demasiado alta ou
demasiado baixa.

Os pontos de contacto para carregamento
podem estar sujos.

Geralmente, o aspirador robé demora cerca de 6 horas a carregar completamente.

O aspirador robd pode reduzir automaticamente a velocidade de carregamento se a temperatura
ambiente for alta ou baixa para prolongar a vida util da bateria. Isso é normal.

Limpe os pontos de contacto para carregamento com um pano seco.

O aspirador robd entra muitas vezes
em areas restritas ou atravessa
paredes virtuais.

O mapa na aplicagao tem um erro.
As paredes virtuais ou os limites da area restrita
tém de ser otimizados.

Verifique o mapa na aplicacdo. Elimine o mapa anémalo da lista de mapas e faga um
novo mapeamento. Devido a escala do mapa, as paredes virtuais ou areas restritas
definidas podem diferir dos locais de destino. E recomendado ver o percurso do
aspirador rob0, ajustar os limites consoante o ambiente doméstico para incluir todas
as areas onde o aspirador rob6 pode ficar preso facilmente, como degraus fundos e
areas debaixo da mobilia.

A limpeza agendada néo funciona.

O aspirador rob6 tem um nivel de bateria baixo.

O aspirador rob6 s¢ iniciara a limpeza agendada quando o nivel restante da bateria for
superior a 30%. Carregue o aspirador robo atempadamente.

A escova lateral sai.

A escova lateral ndo esta bem instalada.
A escova lateral esta presa em objetos estranhos,
fazendo com que se solte.

Coloque novamente a escova lateral. Quando ouvir um “clique” significa que esta bem instalada.
Retire os objetos estranhos do chéo antes de utilizar o aspirador robo.

O suporte do pano mopa
sai.

O suporte do pano mopa esta preso em objetos
estranhos, fazendo com que se solte.

Retire os objetos estranhos do chéo antes de utilizar o aspirador robo.

O aspirador rob6 interrompe
subitamente a tarefa atual durante
o funcionamento.

A bateria do aspirador rob0 esta descarregada.
A estacdo omni ndo esta ligada a corrente, pelo
que o aspirador robd ndo carrega com sucesso
na estagdo omni.

Coloque manualmente o aspirador rob6 na estagdo omni para carregar.
Certifique-se de que a estagdo omni esta devidamente ligada a corrente.
Se o problema persistir, contacte a equipa do servigo de pés-venda.

O aspirador rob6 faz
um ruido intenso ao
funcionar.

O compartimento do p6 esta cheio.

A escova lateral ou escova esta presa em
objetos estranhos, ou hé objetos estranhos no
compartimento do po.

O aspirador robd esta no nivel de aspiragao alto.

Esvazie o compartimento do po.
Verifique a presenga de objetos estranhos e remova-os, se existentes.
Reduza o nivel de aspiragdo do aspirador robd para padréo ou siléncio.

O aspirador rob6 desloca-
se de forma desordenada.

Objetos espalhados pelo chédo afetam o
funcionamento do aspirador robd.

O aspirador robd escorrega em chédo escorregadio.
O moédulo anticolisdo por luz estruturada pode
estar sujo.

Limpe o chao antes de utilizar o aspirador rob6.

E recomendavel limpar manualmente a 4gua no chéo.

Limpe o médulo anticolisdo por luz estruturada do aspirador robd com um pano macio e limpo
para manter o médulo limpo e desobstruido.

O aspirador rob6 ndo retoma a
limpeza apés um carregamento
intermédio.

O aspirador robd esta no modo N&o incomodar.
O aspirador robd é carregado manualmente,
como ser movido para a estagdo omni, e
controlado para regressar na aplicagao ou no
proprio botéo.

O aspirador rob6 ndo retoma a limpeza no modo N&o incomodar ou apds o
carregamento manual.

O aspirador rob6 ndo
limpa algumas divisdes.

O aspirador rob6 tém obstéculos, como portas
fechadas ou um umbral com mais de 2 cm, no
percurso durante a limpeza.

O aspirador rob6 escorrega e funciona mal em
entradas de divisGes escorregadias.

Certifique—§e de que as portas de todas as divisdes estdo totalmente abertas.
PRECAUGAQ: o aspirador rob6 néo consegue passar desniveis elevados.
E recomendavel limpar manualmente a 4gua no chéo.

O indicador da estagdo omni pisca
alaranja.

A 4gua no reservatorio de gua limpa é
insuficiente.

O reservatério de agua limpa ou o reservatorio
de agua suja ndo estd instalado.

O reservatorio de dgua suja esté cheio.

Encha atempadamente o reservatério de agua limpa com agua.
Instale o reservatdrio de 4gua limpa e o reservatorio de dgua suja.
Limpe o reservatério de dgua suja.
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O aspirador rob6 emite um aviso
de voz falso de nivel de 4gua do
reservatério de agua limpa.

A boia no reservatério de dgua limpa esta em
falta ou presa.

Reponha manualmente a boia.
Se o problema persistir, contacte a equipa do servigo de pés-venda.
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Resolugédo de problemas

Especificagoes

Problemas Causa possivel Solugdo

A base da placa de lavagem obstruida.
apresenta um erro do nivel de

esta solto.

A base da placa de lavagem pode estar

O reservatdrio de dgua suja ndo esté instalado.
agua. O anel de vedacédo do reservatério de agua suja

Limpe a placa de lavagem e a base da placa de lavagem.

Instale novamente o reservatério de agua suja.

Instale o anel de vedagéo do reservatério de agua.

Se o problema persistir, contacte a equipa do servigo de pds-venda.

A estagdo omni ndo consegue

esvaziar automaticamente o po. p
obstruidas.

O saco descartavel esta cheio.
As aberturas de esvaziamento automatico estdo Se o saco descartavel ndo estiver cheio, verifique e limpe todas as aberturas de

Troque o saco descartavel por um novo.

esvaziamento automatico.

O esvaziamento do pé demora
mais tempo do que o habitual.

Apos a estagdo omni ser utilizada durante algum
tempo, o processo de esvaziamento do p6
podera ser ligeiramente mais lento para garantir
o seu bom funcionamento. Isso é normal.

Aviso ambiental

As baterias de iGes de litio incorporadas neste aspirador

robd contém produtos quimicos que podem poluir o

ambiente. Antes da eliminagdo, pega a um profissional

para remover a bateria e, depois, elimine-o numa entidade

profissional de reciclagem.

- A bateria tem de ser removida antes de eliminar o
aspirador robd.

- Desligue o aspirador rob6 da alimentacdo antes de
retirar a bateria.

- A bateria devera ser eliminada em seguranga.
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Passos de remogdo da bateria

1. Vire o aspirador rob6 ao contrario, retire os cinco parafusos
na traseira do aspirador com uma ferramenta e retire a
tampa.

2. Desligue o terminal de ligagdo entre a bateria e a placa-méae
para retirar a bateria.

PRECAUGOES:

- Antes de retirar a bateria, desligue o aspirador rob6 da alimentagédo e
descarregue a bateria ao maximo.

- Entregue as baterias a uma entidade profissional de reciclagem.

- Ndo exponha a bateria a temperaturas elevadas por poder provocar
uma explosao.

- Se a bateria tiver fugas e as pessoas lhe tocarem acidentalmente, lave a
area com agua abundante e procure assisténcia médica.

Aspirador robd

produto

Nome Aspirador robético
Modelo OV31GL
Dimensdes do 350 x 88 mm

(quando o radar a laser de altura autoajustavel descer)

Bateria de ides
de litio

4800 mAh (capacidade nominal)
5200 mAh (capacidade prevista)

Tempo de 6 horas
carregamento
Peso liquido 3,75 kg

Compativel com

Android 9.0 e iOS 12.0 ou versdes posteriores

Ligagdo sem fios

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

Tensao nominal 144V =
Tensdo de _
carregamento WV=
Poténcia nominal 55W

Frequéncia de
operagao

2400-2483.5 MHz

Poténcia maxima
de saida

<20dBm

Em condigdes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido a uma distancia

de separagdo de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do utilizador.

Para mais informagdes, consulte o site www.mi.com
Fabricante: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Morada: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Fabricado na China

Estagdo omni

Modelo QOV31-JZEU

470 = 360 x 572 mm

(incluindo o extensor da base da placa de lavagem)
260 = 360 x 572 mm

(exceto o extensor da base da placa de lavagem)

Dimensdes do produto

Entrada nominal 220-240V ~50/60 Hz

Saida nominal 20V==15A

Poténcia de entrada nominal (esvaziamento do pé) | 530 W

Poténcia de entrada nominal (limpeza de 4gua 1600 W
quente)

Poténcia de entrada nominal (secagem ao ar + 85 W
carregamento)

Consumo de energia Modo de espera: < 0,5 W

Tempo para entrar na condigdo Modo de espera: < 20 min

Notas:

- A poténcia de entrada nominal (limpeza de 4gua quente) é um valor tipico a temperatura da agua
de15°C.

- A poténcia de entrada nominal (secagem ao ar + carregamento) é determinada segundo o valor
da poténcia a plena carga.

Informagdes sobre a eliminagéo e reciclagem de REEE

Todos os produtos que apresentem este simbolo sdo considerados residuos de

E equipamentos elétricos e eletronicos (REEE, conforme a Diretiva 2012/19/UE), ndo devendo
ser misturados com residuos domésticos indiscriminados. Em vez disso, o Utilizador deve

— proteger a salide humana e o meio ambiente, e entregar o respetivo equipamento num

ponto de recolha designado para reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e
eletronicos, indicado pelo governo ou pelas autoridades locais. A correta eliminagédo e a
reciclagem ajudardo a prevenir eventuais consequéncias negativas para o meio ambiente
e a saide humana. Para obter mais informagdes sobre os locais e os termos e condi¢des
dos referidos pontos de recolha, entre em contacto com a entidade responsavel pela
instalagdo ou com as autoridades locais.
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IHbopmauis npo 6e3neky

YBa)XkHO NpoynTaiTe Lo iIHCTPYKLIito 1 36epexiThb ii 411 Nojanblioro BUKOPUCTaHHS.

O6MeXeHHs WoAOo eKcnyaTauii

« Lleli npucTpili npru3HavyeHnin BUKNIOYHO AN NpMOMPaHHA NiAN0rY B XXUTIOBUX NPUMILLEHHAX. He BUKOPMCTOBYINTE MOro 30BHi, y
KOMEpLiHMX Y1 NPOMUCIOBUX YMOBAX, & TAKOX He Ha Mianosi.

 NpunagomM MoXxyTb KOPUCTYBATMCA AT BiKOM Bif 8 pOKiB i cTapLie i1 0cobu 3i 3HMKEHUMY PiSUYHUMKN, CEHCOPHUMMN YL
PO3yMOBUMU MOXINBOCTAMM abo 6e3 LOCBiAY Ta 3HaHb NiJ HArNA40M YU 3riAHO 3 IHCTPYKLIE WoA0 6e3NeYHOro BUKOPUCTaHHA
npunagy 3a yMOBW, WO BOHW YCBIAOMITIOIOTb NOB'A3aHi 3 UM Hebe3neku. [liT He MOBUHHI rpaTtrca 3 npunafom. NprubrpaHHa Ta
KOpUCTYyBaLlbKe TeXHiYHe 06CyroByBaHHA He MOBMHHE BUKOHYBaTWCA AiTbMU 6€3 Harnsaay.

o [pvnap He Npy3HaYeHWI ANA BUKOPUCTAHHA NIOABMY 30KPEeMa, LiTbMU 3i 3HVKEeHUMU GisNYHUMKN, CEHCOPHVIMYK ab0 po3yMOBUMU
MOXJIMBOCTAMYU abo 6e3 foCBify Ta 3HaHb, AKLLO BOHM He nepebyBatoTb Nig HarnAnAoM abo He oTpUManu iHCTPYKLil Wwoao
BMKOPUCTaHHA Npunagy 3 60Ky ocobw, BiAnoBifanbHOI 3a iXHI0 6e3neky.

» HeoOxigHO cTexuTu, Wob AiTn He rpanu 3 npunasom.

o AKLWO WHYP XUBNEHHS NOLWKOAXKEHO, NpuAbdaliTe 3aMiCTb HbOTrO CNeLiaIbHN LWHYP XUBNEHHSA Y BUPOOHMKa abo B MOro cepeicHOro
areHTa.

» 3amiHloBaTu 6aTapei Lboro npunagy NoBUHEH viLe cneuianicT.

« lNepekoHainTecs, Wo AiTK 11 jomallHi TBapuHKU nepebyBaloTb Ha 6e3neyHil BiacTaHi Big poboTta-nuiococa nif yac noro pobotu.

« He BrkopurcTOBYIiTe pO6GOT-NMIOCOC Ha NIAHATUX HAA PIBHEM MiAN0rM AinsHkax 6e3 3axnucHoro 6ap’epa.

» He nepeBepraiite poboT-nuniococ goropun gHom. llig yac nepecyBaHHs poboTa-nuiococa He BUKOPUCTOBYNTE KPULLKY 1a3epHOro
partumka LDS, BepxHto Kpuwiky abo 6amnep sk Tpymay.

» He BcTaHOBNIOITE, HE 3apsAKaiiTe 1 He BUKOPUCTOBYNTE POGOT-NMIOCOC Ha BiAKPUTOMY NOBITPI, y BAHHI KiMHaTi abo 6ina 6acenHy.

 fAKwo npunag Haine Ha Kabesnb XXMBNEHHS, MOXe BUHVKHYTN Hebe3neyHa cutyadis.
 MNpunbepitb i3 Nignorn Kpuxki i ApibHI NpeaMeTn, AKi PO6OT-NMI0COC MOXE NOLKOAWNTA Mif, Yac 3iTKHEHHSA.
« He cTaBTe i1 He cafiTb Ha pPyXOMWIA YN HEPYXOMUI poBOT-NMNOCOC AiTeld, LOMaLIHIX TBapuH abo byab-aKi npeaMeTy.
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He ponyckarite noTpannsHHA BONOCCA, NaibLiB Ta iHWWX YaCTWH Tina y BCMOKTYBalbHUI OTBip poboTa-nunococa.

He BrkopucToByliTe poboT-nnnococ Ans NnpubmnpaHHAa Nerko3anMmcTnx pe4oBmH.

He BrkopucToByliTe poboT-nnnococ Ansa npubmnpaHHa TBepanx abo rocTpux npeameTiB.

Mepen ouneHHAM abo TeXHIYHUM 06CNYroByBaHHAM Npunany HeobxifiHO BUAHATY WTeNceb 3 ENEKTPUYHOI PO3ETKN.

He BuTMpaiiTe poboT-nmunococ i yHiBepcabHy CTaHL,il0 BOJIOr0Ol0 TKAHMHOL Ta He NpoMuBaiiTe ix pignHoio. Nicna ounweHHA fetanen,
NpUAATHUX 0 MUTTA, iX MOTPiIGHO NOBHICTIO BUCYLWINTN Nepes yCTaAHOBAEHHAM | BUKOPUCTaHHAM.

lNepen TpaHCcnOPTYBaHHAM PO6GOT-NUIOCOC CAIA BUMKHYTU 1, AKLLO MOX/IMBO, MOMICTUTK B OPUriHabHe NaKyBaHHS.
BuikopucToByiiTe Leli npunaa BiinoBifHO A0 iHCTPYKLUIN, HaBeAeHWX y MOCIOGHUKY KoprcTyBaya. KoprcTyBadi HecyTb BifnoBiganbHiCcTb
3a Byab-AKi 36UTKK, AKI MOXYTb BUHWKHYTU BHACIAOK HENPaBWIbHOIO BUKOPUCTaHHA LibOro BUpPooy.

He BrkopucToByliTe poboT-nnnococ 3a TemnepaTypu HaBkonmiHboro cepeposuia Bue 40 °C abo Huxue 0 °C, a TakoxX AKLLO Ha
nianosi po3anTo pianHy abo NNKy peyoBuMHY.

MONEPEOXXEHHA wono 6atapei Ta 3apsagxaHHA

3ACTEPEXXEHHA! LLo6 yHMKHYTN HeGe3nekn Yyepe3 HEHaBMVCHE CKMAAHHA TEMIOBOr0 3aX1CTY, XNBJIEHHSA Ha Lieli Npuiaj He MOXHa
nojaBaTy Yepes 30BHILLHI NepeMuKanbHUA NPUCTPIN, HanpuKnaa, TarnMep, abo nigkayaT 4o NaHulora, AKUi perynapHo BMUKa€eTbCA
Ta BUMUKAETbCA NEKTPOMEPEXEID.

3ab0poHEHO BMKOPUCTOBYBATI CTOPOHHI 6aTapel, WWHYpU XMBNEHHA 11 YHiBepcanbHi cTaHLii. PO60T-nnnococ cymicHUIA Tinbku 3
yHiBepcanbHoto cTtaHuieto mogeni OV31-JZEU .

3abopoHSAETbCA 3apALKaTK HenepesapamKyBaHi baTaper.

KopucTyBauy He NOTPiGHO BUKOHYBATU XOLHWX Ail AN NepeMVKaHHA YacToTV XXMBAEHHA M yacToToto 50 i 60 Iy Ha 3apsAaHin fok-
cTaHui. lNpunan camocTiiHO HanalToByETbCA HA 06UABI HaCTOTU.

He Hamaraiitecs caMocTiliHO po36upatu, peMoHTyBaTu, MoaundikysaTu 6atapeto abo yHiBepcanbHy cTaHLito.

He posmillyiiTe yHiBepcanbHy cTaHLilo Nobansy pxepena tenna.

He BUTMpaiiTe i He ounLiainTe KOHTaKTW A1A 3apALKaHHSA YHIBepcanbHOI CTaHLii BOSOro TKaHNHOK abo MOKpMY pyKamu.

He nignasaiTte npunag abo 6atapeto BNIVMBY HaAMIpHMX TeMneparyp. 310



« MNam'aTainTe NPo pM3NK KOPOTKOIO 3aMUKaHHA KIeM Npunagy, Wo npautoe Big 6atapei, abo KOPOTKOro 3aMUKaHHA ﬂ Mpr3Ha4yeHo NS BUKOPUCTaHHA ILLE B NPUMILLEHHI. | OsHariomMTecs 3 iHCTpyKLI€o Nepes no4aTKoM BUKOPUCTaHHS.
6artapei meTasieBUMM NpesMeTamMu.

 AKLOo pobOT-NMIOCOC HE BUKOPUCTOBYBATUMETLCA NPOTArOM TPMBANOro Yacy, NOBHICTIO 3apsAiTh MOro, a noTim IHbopMmaLin npo 6e3neky nig yac poboTn 3 nasepHM obaagHaHHAM
BMMKHITb i 36epiraiite B Cyxomy NpoxosiogHoMY MicLi. 3apamkainte poboT-nnnococ WoHalkMeHLLe oAMH pa3 Ha 3 MicsLi,
o6 YHNKHYTM HaAMIPHOrO po3pAamXaHHA 6aTaperl.

« ObepexHo BUIManTe 6aTapeto, Wob He NOLWKOANTL i Ta YHUKHYTM KOPOTKOIO 3aMUKaHHA abo BUTOKY pignHW. Y pasi
BUTOKY PiANHN 3 6aTapei HeramHo BUTPITb i CYXOH TKAHNHOIO, W06 YHVUKHYTU NOTPANSHHA PiAVHW Ha WKipy Y/ OAAr.

JlazepHuii faTtumk y uboMy NpPOAyKTi Binnosifae sBumoram ctaHgaptis IEC 60825-1: 2014 i EN 60825-1:2014/A11:2021 pns
nasepHux Bnpobis knacy 1. Iig yac BUKOPUCTaHHSA YHMKaNTe NPSIMOro KOHTaKTy 3 o4MMa.

JIASEPHUIN BUPIE KNACY 1

MoTim HagiwniTe 6aTapeto fO BiANOBIAHOIO NYHKTY Nepepobky abo crewiani3oBaHoro BifAiny nicnanpogaxKHoro CMNOXMBYNN NNASEPHWI BUPIB
06cnyroByBaHHSA AN HANEXHOI yTuisauii. Cranpapt EN 50689:2021

o JIiTiN-iOHHWI aKyMyNnATOPHUI 60K MiCTUTb PEe4YOBMHUW, HEOE3MEYUHI ANA HABKONILHLOIO cepefoBuLa. MepL Hidx
yTvni3yBaTn poboT-Nnaococ, crnovarky BUMiTb 6atapenHnii 610k, NOTiM yTUisyinTe Noro abo spavite Ha nepepobky [leknapaLis BignosigHocTi ans €C

BiZMOBIAHO 10 MiCLIEBMX 3aKOHIB i HOPM KpaiHW UM PEerioHy, y AKOMY BiH BUKOPVCTOBYETbCA.

C € KomnaHia Caomi KommyHikeliwine Ko., JITa. 3asBnse, wo pagioobnagHaHHa Tuny OV31GL Bignosigae
« MepLw HiXX BUIAHATK BaTapelo, CAif NOBHICTIO po3psanTY il i nepekoHaTrCs, Wo NPoAYKT Bif'eAHaHO Bif fxepena IvpekTtngi 2014/53/EU. MosHUiA TekcT 3aaBu Ana EC Npo BiANOBIAHICTL HaBeAeHO B IHTEPHETI 3a Takolo
YKUBNEHHS. aapecoto: Ijttps://www.mj.com/global/su pport/t:erms/declaration
. o . L. [oknagHnin enekTpoHHMI NOCIBHNK MOXHA 3HaNTW 3a apecoio
1. BUKpYTiTb FBUHT Ha HWKHI NOBEPXHi 1 3HIMITb KPULLKY. www.mi.com/global/support/user-guide

2.Big’epHaiiTe 3'efHyBay 6atapei, a NoTiM BUAMITL ii. HamarainTecs He NoWKoAUTY kKopnyc 6aTapel, Wo6 YHUKHYTY
TpaBMYyBaHHA. MpoayKT He Mae pexrMy o4vikyBaHHA abo iHWOro eKBiBaJIEHTHOrO CTaHy 3 TOYKY 30pYy BUMOT A0

3.3paiiTe 6aTtapeto B opraHisaiio, o npodeciiiHo 3aiMaeTbCs NepepobKoL. eHeproedekTMBHOCTI 260 GyHKLIT KepyBaHHA eHeprocnoXmnsaHHAM. [poayKT, iMOBIpHO, CNoX1Bae
. . ! X . Ginblue eHeprii, HX iHWi NPoAyKTK, WO BiANOBiAaTb UMM GYHKUIOHaNbHM BYMOTraMm.
« lNepepn yTunisauieto nprunaay HeobxiAHO BUIHATY 3 HbOTO HaTapelo.
« MNepw Hix BUIAHATY 6aTapeto, HEOOXiAHO Big'€aHATU NpUNazA Bifl eeKTpoMepeXxi.
» baTtapeto HeobxigHO yTunidyBaTn B 6€3neyHmnin cnocib.
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Onwuc npopykty

Po6oT-nnnococ

Mpuwmitka. InocTpauii Bpoby, npunaaas Ta KOPUCTYBaLbKOro
iHTepdelicy, HaBeaeHi B LbOMY NOCIGHUKY KOPUCTyBaya,
NpU3HaYeHO BUKNIOYHO AN AOBIAKU. PaKTUYHWIA BUPI6 i ioro
YHKLIT MOXYTb Bifpi3HATCA Yepes noaabliue BAOCKOHANEHHS.
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Cncok akcecyapis

MonepeaHbO BCTaHOBNEHI akcecyapu

~f
Mnnos6ipHmk DinbTp BiuHa witka LLliTka i3 3axmcTom Big,

(nonepeaHbO HaMOTyBaHHA BoJioccA 3

BCTAHOBJIEHO Ha MOXNBICTIO pO3pisaHHs
nuno36ipHKK)

Kpuwika witkm

IHWi akcecyapu

WHyp MopoexyBay niacTaBky ans Tpumay Hacankm
XUBNEHHA npanbHOi OLWKMN AN BOJIOTOTO -
nprubunpaHHs, 2 wt.
(3 nonepeaHbLO
BCTaHOB/IEHO
Hacaakow anAa Bonororo
npubupaHHsa x 2)
YHiBepcanbHa cTaHuis
3 nonepeaHbO BCTAHOBNEHUM
(
MocibHnk MocibHuk 3 Kopotkuii MoBigoMAeHHs OBHOPA30BMM NaKeTOM, Pe3epByapom
BUKOPVCTaHHSA ) . A7ISl YMCTOT BOAM, PE3epByapoM A
kopuctygada 306paxeHb NOCiBHUK Npo rapaxTiio 6pyAHOT BOAK, NpanbHO AOLIKOI0)

Onwuc npopykty

Po6oTt-nunococ

Q) MouaTtok po60TV / NpUBUPaHHS

+ HatucHiTb i BTpUMYIiTE NpoTArom 3 cekyHA,

/ 106 yBIMKHYTV 260 BUMKHYTU
¢ + HatucHiTb, wo6 noyatu abo npusynuHNTH
\ npubupaHHs, Kony poboT-NniIococ
YBIMKHEHO
O Nox-cranuia

* HatucHiTb, wo6 npmsynuHnTH
ekcnyarauito

* Mip yac naysu HaTUCHITb, WO6 NOBepHYTH

po6OT-NMIOCOC Ha YHiBEPCANbHY
CcTaHLilo A 3apAmKaHHSA

* HaTucHiTh, Wwo6 3ynuHUTY NigKNio4YeHHA

[l0 IOK-CTaHLIi NiA Yac NoBepHeHHA Ao
YHiBepcanbHOi cTaHuii
* HatucHitb i BTpUMYyiiTe npotarom

3 cekyHa, wob yBiMKHYTN ab0 BUMKHYTU

610KyBaHHA Bif AiTew

Q) + O IHankaTop

+ CBiTUTbCA 6iNMM: NpMBUpaHHA TpUBae / NpMBMpPaHHA 3aBepLLEHO / MOBHICTIO
3apAAKeHO

+ Banmae 6inm: noBepHEHHA ANA 3apAmKaHHA / 3MiHA NONOXEHHSA

+ YacTto 6anmae 6invm: 3apsapxaHHaA (cepeaHili / BUcokuii piseHb 3apaay 6atapei)

* YacTto 6nmmae opaHxeBUM: 3apafKaHHsA (HU3bKWIA piBeHb 3apagy 6atapei)

- Bbnnmae oparxesum: Wi-Fi BigkntoueHo / HecnpaBHiCTb / 04ikyBaHHA MiAKNOYEHHS
A0 Mepexi / NiaKNYeHHs 10 Mepexi / oHoBneHHA BGyaoBaHoro M3

KHonka cknpanHs / ingukatop Wi-Fi

* HatucHitb i BTpuMyIiTe npoTarom 3 cekyHA iHCTpyMeHTOM, o6
BiAHOBWTY 3aBOACHKI HANALITYBaHHA

HatucHitb i yTpumyiTe npotsirom 10 cekyHA iHCTpYMEHTOM, LWwo6
NPUMYCOBO BUMKHYTV PO6OT-NUAOCOC i BIJHOBUTY 3aBOACHKI
HanawTyBaHHA

Cwuin: nigknioueHo po Wi-Fi

Bnvmae opaHxeBUM: 04iKyBaHHA NiakntoueHHs go mepexi / Wi-Fi
BiAKNIOYEHO

Bnvmae cuHiM: NifknYeHHA 10 Mepexi
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Onwnc npoaykty

Onwuc npopykty

PoboT-nunococ ta gatumkm

bamnep

. J1asepHnii papap 3 aBTOMatn4HNM
perynioBaHHAM BUCOTMN

MikpodoH

Mopaynb cTpykTypOBaHoro

Bnok 60KoBOT WiTKN 00—

[aTtunk napiHHA

v/

CBiTNa AN YHUKHEHHSA
nepeLwKkos (4aTumnk BUABIEHHS
nepeLKoa, NPOEKTop

LliTka

OcHoBHe Koneco

gU 7,

CTPYKTYpOBaHVIM CBIT/IOM)
[Jatumnk kpais

Bbnok Hacanku ana o—
BOJIOrOro npuéupaHHs

Kpuuwka o

Munos6ipHKK ©

OTBip ans
CaMOOoUMLLEHHS %
OTBip ANs aBTOMATMYHOrO
3a/IMBaHHA BOAN
Mpumitkn:

Y
KoHTakT ans 3apamkaHHs
DinbTp

- JlazepHuii papap 3 aBTOMaTuyHUM PEryntBaHHAM BUCOTUN OMNYCKAETLCA, KONW POBOT-NU0CcOC NepebyBae B PexKvMi O4iKyBaHHS, 3apaaXaeTbcs abo Npnbunpae HU3bKy AiNAHKY.

- He nepewiuyiite po6oT-nnnococ nig 4ac NpubMpaHHA HU3bKUX AiNAHOK, WO6 He NOPYLWNTM AOro NO3ULIoOHYBaHHS.
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YnbTpa3BykoBUii
narymk

Koniwarko

Kpuwka witku

KHonka Big'eaHaHHs
KPVILIKM LWTKIA

OcHoBHe koneco

Orteip ans
BCTaHOBJ/IEHHSA
TpUMaya Hacasku
L5 BONIOTOro
npuonpaHHa

Mnnos6ipHuk

KHonka Big'egHaHHA
nuno3bipHuka

dikcatop dinbTpa

YHiBepcanbHa cTaHuin

Pesepsyap ans
6pyAHoi BOAM

Tpumavy

MpanbHa goLwka °©

Pikcatop
pesepByapa
ans soan
Kynbka- °
nonnaBok

Pesepsyap ansa 6pynHoi Boau

[ %

Kpuwka

Pesepsyap ans umctoi Boan

Kpuwka Bigcika
nnno36ipHuka

MopoBxyBay NifcTaBKm
LA NpanbHOi AOLIKN

AnAa Boan

MonnaBok

PDinbTp

PesepByap ans umctoi Boan

dikcatop pe3sepByapa

Bincik nmnos6ipHuka

Biacik ana tpymava
0[IHOPa30BUX MiLLKiB

OTBip ANA CAaMOOUYUNLLEHHA o—t

Bup cnepepy

LLnaHr ona Boan

MopT XnBneHHA

S
0

<[L ) 5]

Bwp 33apy

IHanKaTop

* CBiTUTbCA BiNMM: yHiBEpCaNbHA
CTaHLiA npawioe HOpManbHO

« bnmae opaHxeBnM: nomMuka
YHiBepcanbHoi cTaHuii

Biacik ans 36epiraHHa

3o0Ha curnany

KoHTaKT oA 3apsamKaHHa
OTBip AN aBTOMaTNYHOrO
3anMBaHHA BOAU

OTBip ANs noaaBaHHs BOAN

t—o a3 ana wHypa

YXUBNEHHA



Onwuc npopykty

AK ycTaHOBUTK

OpnHopasoBuii naket

1S
Pyuka 0 e N
0fIHOPa30BOro nm=p w
naketa

MpumiTka: nepen BUMYyCKOM 3 3aBOZy, Ha HbOMY Ha YHiBEpCabHY CTaHLilo 6yno
nonepeiHbO BCTAHOB/IEHO HOBUII OAHOPA30BWMIA NakeT. [1nA 3aMiHn pekoMeHAyeTbCA
npuabatu crnewianbHUi 04HOPa30BUiA NakeT B 0iLiiHUX MaraaviHax.

LLliTka i3 3axncTom Big HAMOTyBaHHA BoJioCcCA 3
MOXJIMBICTIO pO3pi3aHHA
LeTnHa

| | | HesHimHa 3arnywka
3HiMHa 3y6ui LetnHa
3arnywka rpebiHuA

Bnok Hacagkw Ana Bonororo I'IpI/I6VIpaHHF|

3oHa

BCTaHOBJ/IEHHSA

Hacafku ans

BOJIOrOro

npuorpaHHa
Tpurmau Hacapkm ans Hacapka ansa Bonororo
BOJIOroro npnénpaHHsa npnénpaHHa
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3HiMaHHA 3aXMCHMX NOKPUTTIB

Mepen BUKOPMCTaHHAM 3HiIMITb 3 po60Ta-NMI0COCa 3aXMCHI MOKPUTTA.

BctaHoBneHHSa 6n1oKa Hacagkum gnd Boaororo I'IpVI6VIpaHHF|
BcTaHoBITh 610K HacaAKW AfiA BONOroro NpubmnpaHHs B OTBIP AN BCTAHOBNEHHA
TpriMaya Hacafiku AJ/if BOAOroro npuéupaHHs. BiH BcTaHOBNEeHWI NpaBubHO, AKLLO
BV noyynu "knauaHHa".

Ak ycTaHOBUTU

PoswmileHHs yHiBepcanbHOI cTaHLii

- PosTtawyiiTe yHiBepcanbHy cTaHuito 6ins CTiHW Ha piBHili Nianosi 3 TBepanm
NOKPUTTAM, HANPUKNAA Ha AepeB'saHil a6o KaxenbHili Nianosi.

- 3anuwTe npocrTip, Akni nepesuuye 0,82 m, 1,47 m i 0,44 My BUCOTY, AOBXMHY i
WVPUHY BifNOBIAHO.

>0,82m

YcTaHOBIEHHSA NOAOBXYBaya NiACTaBKW AN NPasbHOT LOLWKM

- YcTaHOBITH NOAOBXYBAY NiACTABKM ANA NPanbHOI JOWKN Ha yHiBEPCabHY CTaHLlo B
HanpsAMKyY, AKU 306paxeHo Ha intocTpaLii.

- MopoBxyBay NiacTaBKM ANA NPaabHOT AOWKM Mae 6yTh Ha OfHOMY PiBHi 3 HMXHBOK
noBepxHeto yHiBepcanbHOT CTaHLii. PasoM BOHW MatoTb yTBOPWTY PiBHY MOBEPXHIO.

MinknoYeHHs Jo Aepena KMBeHHsA

- PoamicTiTb yHiBepcanbHy CTaHLilo y BiANOBifAHIl 30Hi i NiAKMIOYIT ii O eNeKTpNYHOT

pO3€eTKM 3a ONOMOTOI0 LWHYPa XVBNEHHSA.
MprmiTka: MiLHO BCTaBTE BUJIKY LWHYpa B NOPT XMBNEHHA yHiBepcabHOi cTaHLjl.
IHAVKaTOp Mae NpPofoBXYBaTN CBITUTUCA BinnMm.

[ S ——

. /N
LLlinbHo BCTaBTE q,
BUNKY 0

R
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I'Iepe,u, BUKOPUCTAHHAM

Ak BUKOpUMCTOBYBaTK

3apamkaHHA poboTta-nuaococa

-MNepepn BUKOPVCTAHHAM HaTUCHITb | yTpumyiite kHonky (U Ha po6oTi-nunococi
npoTArom 3 cekyHf, WwWob yBIMKHYTW ioro.

- YBIMKHYBLIN PO6OT-NMIOCOC, BCTAHOBITH AOM0 Ha YHiBepcasibHy CTaHLiio Tak, Wwob
10ro KOHTaKTV ANA 3apAmKaHHA Bynn CymilleHi 3 KOHTaKTaMu yHiBepcabHOI
cTaHuji.

- Konv nponyHae ronocoBe NoBiOMIEHHA NPO NOYaTOK 3apsAAXaHHSA, Lie
03HayaTume, Wo poboT-NMI0COC YCNILIHO NiAKIYMBCA A0 YHiBepcaibHOT CTaHLii.

Mpumitkn:

- MNepep nepwuM BUKOPUCTAHHAM PaAIMO MOBHICTIO 3apAAUTY PO6OT-NNIoCOC.

- AKLWO po6OT-NMNOCOC He BMUKAETLCA Yepes PO3PAAXKEHICTb 6aTapel, Bpy4Hy
po3TallyiiTe 1Oro Ha yHiBEpCcanbHil cTaHuil, Wob 3apAaaNTY NPOTATOM NMEBHOTO Yacy.

- Tip yac 3apagKaHHA po6oT-NMNOCOC aBTOMaTUYHO BMUKAETLCSA Ta IOr0 HEMOXIVIBO
BUMKHYTU.
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3anoBHEHHA YNCTO BOAOIO pe3epByapa A YNCTOI BOAM

lMo3Hauka MakCManbHoro piBHA BOAV
EMHicTb pesepByapa Ans Boaw: 4 n

Mpumitkn:

- He popaBaiite Boay Byle NO3HAYKM MakcManbHoro pisHa soan (MAX).

- 3abopoHAETbCA HabupaT B pesepByap rapady BOAy, OCKiNbKV Lie MOXe Npu3BecTu 40
oro gepopmatii.

MipknioyeHHA 3a fonomoroto nporpamu Xiaomi Home

Liet npoaykT npautoe 3 nporpamoto Xiaomi Home. BukopucToByiite nporpamy
Xiaomi Home, wo6 kepyBaTvi CBOIM MPUCTPOEM i B3AEMOZIATY 3 iHLINMMN
NPpUCTPOAMY PO3YMHOTO BYANHKY.

CkaHyiite QR-kop, W06 3aBaHTaXunTL i1 iHcTanoBat nporpamy. Bu nepeiigete
Ha CTOPiHKY HanalwTyBaHHA NiAKIIOYEHHSR, AKLO Nporpama BXe BCTaHOBNeHa.
A60 3HangiTb «Xiaomi Home» y mara3uHi nporpam, wo6 3aBaHTaXuUTA i
iHcTanoBat nporpamy.

Binkpwuiite nporpamy Xiaomi Home, HaTuCHITL " @ " y BepXHbOMY NpaBoMmy KyTi
Ta LJOTPUMYITECA BKA3iBOK, W06 AOAATM CBill MPUCTPIl.

2663139D

Mpumitkn:

- Po6oT-nunococ npautoe 3 nporpamoto Xiaomi Home i cymicHuin 3 Android 9.0 Ta

iOS 12.0 a6o Hogiwwoi Bepcii.
- Po6oT-nunococ nigtpumye Tinbkun mepexi Wi-Fi 2,4 'y,

- Bepcito nporpamu moxe 6yt oHoBneHo. [JoTpuMyiiTech BKasiBOK AJ1A NOTOYHOT

Bepcii nporpamu.
- Konu poboT-nnnococ ycniwHo nigknioyaeTbca 3a JONOMOroto nporpamm

Xiaomi Home, BiH ycniwHo nigkoyaeTses i 4o mepexi. LLLo6 Big'egHaty oro Big

Mepexi, MOXHa CKUHYTN HanawTysaHHA Wi-Fi.

CkupaHHa HanawTtyBaHb Wi-Fi

MNepesaBanTaxrte Wi-Fi, konn po6oT-nunococ Big'eaHaHnii Big mepexi abo

notpebye 3miHV Mepexi.

. Binkpwuiite kpuriwky poboTta-nunococa, wob nobauntu inankatop Wi-Fi.

HatucHitb Ta yTprmyiite npotarom 7 cekyHa kHonku (D 1a 1Y, LOKM He nponyHae

rosiocoBe NoBiAOMAEHHSA NPO OYiKyBaHHA HanalwTyBaHHA Mepexi. Konu

iHaukatop Wi-Fi 611MHe, Le 03HayatuMe, WO HanawTyBaHHA poboTa-nnnococa

YCMILWHO CKUHYTO.

. MipkniouiTbca po mepexi B 3actocyHky. Konu ingukarop Wi-Fi 3acBitntbea crHim
KONbOPOM, Lie 03Ha4aTVMe, Lo pobOoT-NNI0COC YCMIHO NiAKNIOUNBCA A0 MEPEeXi.

N =

w

YBiMKHEHHSA / BAMKHEHHS

-HatucHitb kHonky () i yTpumyiiTe i npoTsirom 3 cekyHa, Wwo6 yBiMKHYTU po6oT-
nunococ. Konv iHankatop Ha po6oTi-Nnococi 3acBiTUTLCA, Lie 03HaYaE, Wo
po6OT-NMMNOCOC NepeiLoB y PeXMNM OYiKyBaHHS.

- AKkwo po6oTy poboTa-nunococa NPU3yNMHEHO i BiH He 3apsAAXKAETbCA, HATUCHITb
kHonky (D i yTpumyiiTe il npoTarom 3 cekyHz, Wob BUMKHYTY M0ro.

an/IMiTKa: I'Iiﬂ 4Yac 3apAalXaHHA pOﬁOT—I’WIJ’IOCOC aABTOMAaTVYHO BMUKAETHLCS Ta 1Or0 HEMOXJ/IMBO
BVMKHYTU.
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Ak BUKOpMCTOBYBaTU

LLenake CTBOPEHHA KapTn

- Micna neploro NifKkNYEHHA LO MePEXi AOTPUMYTECH IHCTPYKLIi y nporpami, wob
LWBMAKO CTBOPUTM KapTy, NiCNA 4Oro poboT-NMA0COC NOYHE CTBOPIOBATY KapTy 6e3
nprbupaHHs.

-Mpouec cTBOPEHHSA KapTyi 3aBEPLINTLCA, KON POBOT-MUI0COC NMOBEPHETLCA HA
yHiBepcanbHy cTaHuilo. KapTa 36epexeTbca aBToMaTn4Ho.

Mpumitkn:

- MepekoHaiitecs, Wo pob6oT-NMI0COC NOBHICTIO 3apAMKEHO, a TAKOX B TOMY, WO BiH
3anycKaeTbCA 3 YHiBepcaibHOT CTaHLl.

- Mepep cTBOPEHHAM KapTu NpubepITh i3 Nignorn npeameTn, Binkpuiite ABepi Ao
KiMHaT i nepekpuiiTe 30HY, A0 AKX HE Mae NOTPanaATU poboT-nunococ.

- Mg yac CTBOPEHHA KapTy He AiTb 32 po6OTOM-NNAOCOCOM, HE NEPEMILLYiiTe Oro i1
He nepepwuBaiiTe oro poboTy, a TaKoX He NepemillyiiTe yHiBepcabHy CTaHLilo.

- Micna cTBOpeHHA KapTW HanawTyiTe BipTyabHi CTiHM 260 30HU 3 06MeXeHM
[OCTYNOM, B fiKi PO6OT-NMIOCOC He MOBUHEH NOTPANATY, Ta B AKMX BiH MOXe
3acTpArTM abo nowkpsbdaTncs.

- BcTaHoBITb BipTyanbHi CTiHM @60 30HM 3 06MEXEHUM JOCTYNOM TaM, e € KUAMMU 3
JOBrIM BOpcoM abo 6axpomoto, o6 poboT-Nnaococ He 3anyTaBcs.

- MepLwu Hix po3noyaTty Bonore NprbupaHHsA, HanawTyiTe BipTyasbHi CTiHN a0 0 30HU
3 06MeXeHUM JOCTYNOM AJISl BUKIIOUYEHHS KUIVIMOBMX MOKPUTTIB, W06 3anobirtu ix
HaMOKaHHI0.

321

Mpun3ynMHeHHA

LLlo6 npn3ynuHnty poboTy BBIMKHEHOro poboTa-nunococa, HaTUCHITL Byab-AKYy
KHOMKY.

MpwumiTka: nig 4ac NpM3ynMHeHHA poboTy poboTa-nNunococa He nigHiMariTe i
He nepecyBaiiTe 10ro. iHaKLe MOXYTb BUHWKHYTV NOMWUKMN Hagirauii. Lie moxe
nepeLwKoaNTN NOBEPHEHHIO PO6OTa-MMIOCOCA Ha YHiBepCasibHY CTaHLilo abo
CNPUYNHUTY BTPATY AaHUX KapTy.

Pexxuim cHy

-Micna 10 xBUnWH naysn po6oT-NMMA0COC aBTOMaTUYHO NePEXOANTD Y PEXIM
CHY.

- Y pexxumi cHy iHAMKaTop Nuaococa BUMMKaeTbCA. HaTUCHITL Byb-AKY KHOMKY
Ha poboTi-Nnococi, Wob NOBEPHYTY OT0 B aKTUBHUIA PEXMM.

Mpwumitka: nicna 12 roanH nepebyBaHHA B peXUMi CHY po60T-nniococ
aBTOMATNYHO BUMUKAETBCA.

Ak BMKOpncToByBaTU

BigHoBNEHHA NpnbupaHHs

Akwo nig yac npubupaHHa 6atapes mae HelOCTaTHLO 3apAay, poboT-nunococ
aBTOMATVYHO NOBEPHETLCA A0 YHiBepcanbHOT CTaHLil ans 3apsaaxaHHa. Konn
po6OT-NMIOCOC AOCTATHLO 3aPAANTLCA, BiH BIAHOBUTb NPUBMPaHHA 3 MicLsA, Ha
AKOMY 3yMUHUBCA.

Mpumitka: poboT-nunococ He BiHOBUTL NpubUpaHHA B pexxnmi "He TypbysaTun” abo nicns
PY4YHOrO 3apAfXXaHHA.

HanawTyBaHHA 610KyBaHHA Bif fiTen

LLlo6 yBIMKHYTU 41 BUMKHYTW B10KyBaHHS Big AiTel, HaTUCHITb KHomnky (O Ha
pob6oTi-nunococi i yTpumyiiTe Ti npoTArom 3 cekyHa.

Mpwumitka: nicna BBIMKHeHHs 6/I0KyBaHHA Bif fjiTeil, KHOMKM Ha poboTi-nuiococi He
npautoBaTtmMyTb. HaToMiCTb B MOXeTe KepyBaT po60TOM-NIOCOCOM Yepes Nporpamy.

CnopoxHeHHA BifciKy Ana nuny

Konn po6oT-nnnococ aBToMatnyHo NOBEPHETLCA [0 YHIBEPCANbHOI CTaHLT

ANA 3apAXKaHHA NicNA BUKOHAHHA 3aBaHHA Cyx0oro Ta BONOroro NnpuérpaxHs,
3aBAaHHA Cyxoro nNpubupaHHs nepes BosorvM NnpubupaHHaAM abo 3aBpaHHA
CYXOro NpubrpaHHs, yHiBepcanbHa CTaHLis aBTOMaTUYHO NOYHE CMOPOXHIOBATA
Biacik ana nuny.

Mpumitkn:

- AKWo pob6OT-NMNOCOC NOBEPTAETLCA HA NIBAOPO3i 40 YHIBEPCAIbHOT CTAHLT ANS OYNLEHHS
HacafoK ANA BOSIOroro NpubrpaHHs, yHiBepcanbHa CTaHLiA He NoYHe aBTOMaTN4HO
CMOPOXHIOBATY MUIO36IPHUK.

- AIKLWLO B Nporpami BUMKHYTO GYHKLi0 aBTOMATUYHOIrO CMIOPOXHEHHA BIACIKY AN nuny,
yHiBepcanbHa cTaHuis He 6yAe aBTOMATMYHO CMIOPOXHIOBATY Liel BiACIK.

- AIKLLO 3MIHWTM YaCTOTYy aBTOMATVYHOIO CMOPOXHEHHSA B NPOrpami, yHiBepcanbHa cTaHLuis
CropoXHIoBaTVIMe BiAcik ANs NuAy i3 3aaaHol0 NepiognyHicTIo.

Cyxe Ta Bonore npnbmnpaHHs

1. NMoyatok npnbnpaHHa

- MepekoHalTecs, Wo 670K HacaaKn ANs BONOroro npubrpaHHa i iHwi HeobxiaHi
fieTani BCTaHOBNEHO Ha poboT-NNococ, a pesepeyap A/IA YNCTOT BOAMN 3aMOBHEHO
BOAOIO.

- Y nporpami BU6epiTh pexvm cyxoro Ta BONOroro npubupaHHs, a noTim
ckopucTaiiteca nporpamoio abo HaTUCHiTb kHomKy () Ha po6oTi-nunococi, wob BiH
noyas NpubMpaHHs.

- MicnA uboro po6oT-NMIOCOC PO3paxye ONTUMaNbHWUIA MapLIpyT NPUOGUPaHHS,
NoyYMHaluV Bifi yHiBepcaibHOI CTaHLii, Ta BUKOHAE 3aBaHHA 3 NPUOMpaHHA Ha
OCHOBi CTBOPEHOT0 MapLUpyTy.
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Ak BUKOpMcCTOBYBaTU

MNpumitkn:

- Iin yac nepiuoro BUKopUCTaHHA poboTa-nuaococa pagnMo cifkyBaTtyi 3a po6oTom-
NMIOCOCOM YNPOJOBX YCbOro NpoLecy i ycyeaTtv 6yab-AKi npeaMeTy, AKi MOXyTb 3aBaxaru
1ioro po6ori.

- AK1o po6OT-NMNOCOC MOXeE 3aCTPArTI abo NoApANaTU NoBepPXHI0 MebIiB y AEAKNX MiCLAX,
B MOXe€Te BCTAHOBUTY 3a6OPOHEHI 30HM B Nporpami, Wwob 3anobirt notpannsaHHio poboTa-
nmaococa B Lj 30HU.

- MepLw HiXX NoYaTV BUKOHYBATW 3aBAaHHA, PO6OT-NMI0COC 3MOUYE HAacafKy [/ BOOToro
npubupaHHsa. Tepnnaye YekanTe.

- MNepen BrKopyCTaHHAM poboTa-nNunococa nepekoHamnTecs, Wo yHiBepcanbHy CTaHLil0
niaKIIo4eHo A0 AXepena XMBEHHS, a poboT-NI0COoC NiAKII0YEHO A0 YHIBEpCabHOT cTaHLil.

- LLlo6 rapaHTyBaTy, Lo po60T-NMA0COC 3MOXE NOBEPHYTUCA Ha YHiBEpCasibHY CTaHLilo
nicns 3aBepLUEHHA CyXoro 1 BOJIOroro NpubrnpaHHs, paanmo, Wwob po6oT-nmaococ noynHae
npv6npaHHa Bia yHiBepcanbHoi cTaHuil. He nepecyBaiite yHiBepcanbHy cTaHLilo, pesepsyap
AnA yncToi Boau, pesepsyap Ana 6pyaHoi Boav abo npanbHy AOLWKY Nif Yac NnpuéupaHHs.

- Y 3aCTOCYHKY MOXHa YBIMKHYTV QYHKLII0 O4MILEHHA HAaca[lOK ANA BONOrOro npubrpaHHa
rapsyoio Boolo. [icns yBiMKHeHHA He TopKaliTecs OTBOPY AJiA nojaBaHHA BOAM Ha MiACTaBLi
[NA NpanbHOI AOWKW, WO6 YHUKHYTH OniKiB.

2. ABTOMaTVYHE NOBEPHEHHA ANA O4MILEHHA HAaCaA0K AN BOMOroro npnbupaxHaA nia vac
npubupaHHsa
Mip yac npnbupaHHA poboT-NMNOCOC MOXE aBTOMATNYHO NMOBEPTATUCA Ha YHIBepCcabHy
CTaHLito, o6 OYNCTUTN HacafKV /1A BOOTOro NpubrpaHHs Ta 4oAaTtv BOAV B pe3epByap AnA
BOAV Nicns NpUbMpaHHs NeBHOT AiNAHKN.

Micnsa ounweHHA HacaaoK AnA BOAOroro NpuénpaHHa poboT-nMaococ BiAHOBIOE NPUBUPAHHSA.
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3. ABTOMaTN4YHe CMOPOXXHEHHS NN036ipHIMKA Ta OUULLEHHS 11 CYLUIHHA
HacajoK AJiA BOJIOroro npubnpaHHs
Konn po6oT-nnnococ 3aBepluntb NpubrpaHHA Ta NOBEPHETLCA Ha
yHiBepcanbHy CTaHLilo A1A 3apAMKaHHS, yHiBepcaibHa CTaHLin
aBTOMATMYHO MOYHE CMOPOXHEHHSA NWI036iPHNKA, @ NOTIM — OYMLLEHHSA 11
BMCYLLYBaHHA HacaAoK AJIf BOSIOFOro NpuovpaHHs.

4. OunweHHs pesepByapa Ana 6pyaHoi Boan
Micns ounleHHs 1 BUCYLLYBAHHA HACcaAoK ANsA BOMOroro NpubupaHHa B4acHO
ouunwyinTe pesepsyap s 6pyaHoi Boaw, Wob 3anobirtv nossi HENPUEMHOMO
3anaxy.

Ak BMKOpncTOBYBaTU

Cyxe npnbupaHHs nepes BOJAOrMM NpubrpaHHAM

- MepekoHaiiTecs, Wo YacTMHM poboTa-NMN0CoCa, 30KpeMa 6ok HacafKy s BONOroro
npubupaHHs, yCTaHOBNIEHO, & pe3epByap ANA YACTOT BOAW 3aNOBHEHO BOAOIO.

- BubepiTtb y noaatky pexvim cyxoro npubupaHHs nepes BoAOrM NpUBUpaHHaM,
a noTimM ckopucTaiiteca 4oaaTtkoM abo HaTUCHITL kKHonky (D) Ha po6oTi-nunococi
ANA noyatky NpnbrpaHHA, nicnsa yoro poboT-nunococ nigHime 610k Hacaaky ana
BOSIOrOro NpubvpaHHs i NoYHe cyxe NpubrpaHHs.

- MicnAa 3aBepLIeHHA cyxoro NpMGMpaHHs BiH NOBEPHETbLCS A0 YHiBepcanbHOT
CTaHLUii, o6 aBTOMATVYHO CMOPOXHWTI MU | 3BONOXKWTN HACALKU A1 BONOTOro
npubupaHHs, a NoTiM ONycTUTb 60K HAaCaAKW [J/18 BOAOTrOro npuémnpaHHs, Wwob
po3noyaTu Bonore NpuBupaHHs.

JInwe cyxe npnbunpaHHa

-Y nporpami BM6epiTb pexvm numiie cyxoro npubrpaHHa, a noTiMm ckopucTaritecs

nporpamoto a6o HaTUCHiTb KHonky (1) Ha po6oTi-Niococi Ans noyYatky NpubnpaHHs.

- Po6oT-nunococ nigHimae 6510k Hacagok AJif BOAOroro NpubmnpaHHs, 3anuiuae
yHiBepcanbHy cTaHLito, Wob noyatu cyxe NpnbupaHHs, a NoTiM NoBepTaeTbCA [0
yHiBepcanbHOI cTaHLi nicna 3aBepLIeHHA 3aBAaHHA 3 CyxOoro NpnbupaHHs, wob
nnno36ipHMK 6yB aBTOMATU4YHO CMYCTOLIEHWIA.

Mpumitka. Akiwo 610K HacaaKn ANA BONOroro NpubupaHHA 3HATO, Nif Yac 3anycky po6oT-
nnioCcoC aBTOMaTM4YHO BUKOHYyBaTMe inle 3aBAaHHA 3 Cyxoro I'Ipl/lﬁVIpaHHﬂ.

Jlnwe Bonore npnbupaHHa

- MepekoHaiTecs, Wo 670K HacafKM ANA BONOroro npubupaHHA Ta iHwWi HeoobXiaHi
[ieTani BCTaHOBNEHO, a pe3epByap AJ1f YNCTOT BOAM 3aMOBHEHO BOAOIO.

- BubepiTb y oAaTKy pexvm nuiie Bosororo npubmnpaHHs, a noTim ckopucTaitecs
noaaTkoM abo HaTUCHITL KHonky (1) Ha poboTi-nunococi AnA noyaTky npnbupaHHs,
i po6oT-NMOCOC aBTOMATUYHO 3MOYUTb HACAAKYM ANA BOSIOFOro NpubupaHHa
nepeg TM, Ik NOKVHYTU YHiBepcabHy CTaHLilo i no4YaTty Bonore nprbrpaHHs.

- MicnA 3aBepLIEeHHA BONOrOro NnpubrpaHHA BiH NOBEPHETLCA A0 YHiBEpCanbHOT
CTaHLji, Wo6 o4NCTUTM Ta BUCYLLMTM HACAAKW 1A BONOrOro NpubupaHHs.
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AK BMKopuncToByBaTtu

Binblwe ¢yHKUIN fopaTka

HanawrysaHHA kapTu

Ha pomalwHilt ctopiHui foaaTka Bifobpa)xaeTbCcsi NOTOYHA Mana, Aka
BMKOPVICTOBYETHLCSA ANIA CYXOro Ta BONOroro npnéupaHHaA. Bu Moxerte BCTaHOBUTU
30HW, AKUX CNif YHUKATY, Y HanawTyBaHHAX 3a6OPOHEHNX 30H Ta BiApesarysatu
MOoTOYHY Many B po3fii KepyBaHHA Marnoto.

HanawTyBaHHA npnbnpaHHA

Y HanawTyBaHHAX NPUBUPaHHA MOXHA HanalwTyBaTVt peXxxuM NpubupaHHs, piseHb
BCMOKTYBaHHA Ta piBeHb BUTPATV BOAW 3aeXHO Bif, 3abpyAHEHOCTi nignorn ta
KOHKpEeTHUX noTpe6.

HanawTyBaHHA yHiBepcanbHoi cTaHLil

-V HanawTyBaHHAX aBTOMaTVYHOIO OYMLLEHHS/CMYCTOWEHHA MOXHA YBIMKHYTN a60
BUMKHYTV @BTOMaTV4He OYMLLEHHSA i 3MIHWUTU YacTOTy aBTOMATUYHOTO OYNLLIEHHS.

-Y HanawTyBaHHAX OYVLLEHHA HacafoK ANIA BOOTOro NpubrpaHHA MOXHa
HanawTyBaTy YacTOTy MOBEPHEHHA poboTa-nunococa Ao CTaHLil ANA OUNLLEHHA
HacapAok AJ1f BOJIOroro npnérpaHHs.

MNpumitkn:

- Mepuw Hix BUBMPaTV 30HY ANA NPUBMPaHHA, BUKOHYBaTV 30Ha/IbHE OuMLEHHA abo peaarysaTu
marny, HeobxiaHO CTBOPWTY Many.

- o6 pisHaTuca npo popatkosi GyHKLUIT, nepeiaits Ao aoaatka. loknagHi BifoMOCTi WoA0 KOXHOT
dyHKUiT 3anexarts Big nporpamu.
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OHoBneHHA BbynosaHoro 13

Bu moxceTe oHOBUTY BOYAOBaHe NporpamHe 3abesneyeHHs 3a A0NOMOroio
3acTOCyHKY. [epes OHOBNEHHAM NEPeKoHaTecs, Wo poboT-NMA0COC CTOITh Ha
yHiBepcanbHiii cTaHuii, a piBeHb 3apaay 6atapei nepesuiye 30%.

BigHOBNEHHA 3aBOACHKMX HanawTyBaHb

AKWwo po6oT-NMNOCOC HeCnpaBHWIA | He MOXe HOpManbHO NpaLoBaTH, HAaTUCHITL
i yTpumyiiTe KHOMKY CKMAAHHA NPOTArOM 3 CEKYH/, 3@ JONOMOrOi0 iHCTPYMEHTY,
NIOKN He NPOyHaE rosocoBe MOBIJOMIEHHA NPO NOYaTOK BiAHOBAEHHSA
3aBO/ICbKMX HanawWTyBaHb, Nicna 4oro 6yfe BUKOHAHO BiAHOBNEHHA poboTa-
nunococa Ao 3aBOACbKMX HanalTyBaHb. AKILO He BAanocs BiiHOBUTY 3aBOACHKI
HanalwTyBaHHA, HATUCHITb | yTPUMYITe IHCTPYMEHTOM KHOMKY CKUAAHHA
npotarom 10 cekyHf, Wo6 NprMycoBO BUMKHYTU po60T-NA0COC | BIAHOBUTN
3aBO/ICbKi HanalWTyBaHHA.

Hornap i TexHiyHe ob6cnyroByBaHHA

TexHiuHe 06CcnyroByBaHHA feTanei

LLlo6 niaTprMmyBaTV po60T-NMIOCOC Yy CNpaBHOMY CTaHi, pafiMMo 34iiCHI0BATY perynspHe TexHiYHe 06CNyroByBaHHA BiANOBIAHO 10 HABEAEHOT HVKYE TabnuLi.

Detani

YacToTa ynweHHA

YacTtoTa 3aMiHun

Pesepsyap ans 6pyaHoi Boan

Quuwati nicas KOXXHOro

Netani YacToTa uneHHa YacToTa 3amiHun

KoHTakTn gna 3apAaiXaHHA
poﬁora—n nnococa

bamnep

OtBip Ans camoounLeHHs poboTa-
nunococa

OTsip ANA aBTOMaTN4YHOrO
HanoBHeHHs BOJI0l0 po6oTa-
nunococa

HwxHs nosepxHa poboTa- 3anexHo Bia akTuHMX /
nunococa YMOB BUKOPUCTaHHA

YHiBepcanbHa cTaHuis

OTBip ANS CAMOOUULLEHHS
YHiBEpCcanbHOI CTaHLi

BUKOPUCTaHHA
Pesepsyap ans uuctoi Boan Ounwaty pas Ha 2 TXKHI /
MpanbHa powka Ounwaty pas Ha 1-2 TvKHI
iTKa i3 3aXVCTOM Bifi HAMOTYBaHHsA . s
L e 4 Ounwaty pas Ha 2 TVKHI 3-6 micAuis
BOJIOCCA 3 MOX/IMBICTIO PO3Pi3aHHs
BiuHa witka Ouunwaty pas Ha 2 TVxXHI 3-6 micsAuis
MunosbipHuk Ounwati 3a noTpebu /
DinbTp (NONepeaHbO BCTAHOBNEHO . PR
P PeAHbC Ouunwaty pas Ha 2 TVXHI 6-12 micauis
Ha nnno3s6ipHuK)
Hacapka ans Bonororo -
AKa A / 6-12 micauis
npubnpaHHs
Koniwarko
JlazepHuii paaap 3 aBTOMaTuyHUM
perynioBaHHAM BICOTU
Quuwatn womicaus /

[Jlatunk kpais

Mopynb cTpyKTypOBaHoro caitna
INA YHUKHEHHA NepeLkop

Jartunk nagiHHa

KoHTakTy Ans 3apamkaHHA
yHiBepcanbHoi cTaHui

30Ha curHany yHisepcanbHoT
craHui’

3amiHBaTN NPUBNN3HO KOXKHI
2,5 MicAuA 3anexHo Big GakTUUHUX
YMOB BUKOPUCTaHHA

OpHopasoBuii nakeT /

Mpumitkn:

- YacToTy 3amiHM HaBefeHo Nulle A1 AOBIAKU. KO AeTanb NOWKOMKeHO, il cif HeraiHo

3aMiHnTW, W06 3a6e3neunT epekTBHE NPUBUPaHHA.

- LLlo6 nepemicTutn 60 TpaHCMOPTYBaTU POBOT-NUIOCOC, CIOPOXHITL PE3epByapu ANs YMCTOl Ta

6pyAHOT BOAW, W06 YHUKHYTW NOLWKOAKEHHA poboTa-nunnococa nif 4ac TpaHCnopTyBaHHA.
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Hornag i TexHiuHe ob6CcnyroByBaHHA

OunweHHs pesepByapiB AnA YACTOl Ta 6pyaHOT BOAW OunweHHs NpanbHOT AOWKM Ta NiACTaBKM ANA Hel

—_

1. 3HiMiTb pe3epByapw AK AnA YNCTOI, TaK i AN 6pyaHOT BOAK, BioKpUATE
KPWLIKWN Ta BUNWIATE BOAY.

. YBIMKHITb dYHKLiI0 [OAATKOBOrO NPOMMBaHHSA YHiBepcabHOI CTaHLii B fOAATKY,
i poboT-NNOCOC aBTOMATUYHO NOKNHE YHiBEPCa/IbHY CTaHLil0. BpyyHy BUMITh
npanbHy JOLWKY, NiCNA YOro yHiBepcasbHa CTaHLia aBTOMaTU4YHO BMOPCHE BOAY
B NiACTaBKy ANA NpaibHOI AoWKN. BukopucTtoBsyiiTe WiTky abo raHuipky, wob
OYMCTUTY NiACTaBKY NPanbHOT AOLWKM.

2. MoBHicTI0O NpOMUIiTE pe3epByapy YNCTOL BOAOID, & NOTIM BUTPITh
30BHILUHI0 YaCTWHY pe3epByapiB HACyxo, NepLU HiXX 3HOBY BCTaBUTK
iX B yHiBEpCabHY CTaHL,jl0.

N

. Yepes 3 xBUAMHM yHiBEpcanbHa CTaHLis aBTOMaTUYHO BMKayae bpyaHy Boay.
BuTpiTb niacTaBKy Ans npanbHOI LOLWKM CYXOI0 raHUipKoLo | BCTAHOBITb NMpasibHy
[OWIKY Ha YHiBepcanbHy cTaHUito. lMepekoHanTecs, Wo WnaHr Ans 6pyaHoi Boau
YHiBEepcanbHOi CTaHLii 3HaX0ANTLCA B )X0N0OKY NpanbHOT AOWKM (K NoKa3aHo
Ha ManioHKy), Wob YHUKHYTW aedbopmauii wnaHra ans 6pyaHoi Boaw. IHakwe ue
MOXe BMIMHYTV Ha HOPMasbHe BUKOPUCTaHHSA.

MpumiTka: kynbk-nonnaeku B pesepeyapax Ans YACTOT | 6pyaHOT Boav — pyxomi aeTani. He
3aCTOCOBYITE HaAMIPHE 3yCUNNA Nif Yac YMLEHHA pe3epByapiB ANA BOAU, WO YHUKHYTN
MOLWKO/KEHHS. MpumiTKa: He HaxvnANTe yHiBepcabHy CTaHLilo Mif Yac WoeHHOro BUKOPUCTaHHA abo
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Hornag i TexHiuHe o6cnyroByBaHHA

OunLeHHs WIiTKM i3 3aXMCTOM Bif, HAMOTYBaHHS BOJIOCCA
3 MOX/IMBICTIO pO3pi3aHH#A

1. 3HIMITb KPULLKY WITKM Ta WiTKY.

2. 3HiMiTb 3HIMHY 3arTyLIKY LWiTKK.

3. 3a gonomoroto BiaNOBIAHNX iIHCTPYMEHTIB 04NCTbTE 06MABA KiHL WiTKN
NPOMIKKMN M 3ybuamuy rpebiHuA.

4. BCTaHOBITb Ha MicCLie 3HIMHY 3aryLuKy, & NOTiM — WiTKY 1 KPULLKY LLiTKN.
MNepekoHariTecs, Wo BY iX HaAiHo 3adikcyBann.

3ACTEPEXEHHA: akwo B witui 3annytanocs 3abarato Bosocca abo x BOHO 3annyTanocs
CW/bHO, HE BUTATYIATE I0T0 CUIOMILLb, OCKINIbKU LiE MOXE MOLUKOANTM LLTKY.

Kpuika witkn

KHonka Big'egHaHHA
LLlitka

MigWUNHYK Witkn

LLletnHa

HesHimHa 3arnywka

3HimHa sarnywka 3y6ui LUletnna
rpe6iHusa

Mpumitkn:

AKLWO WiTKa i3 3aXMCTOM Bif HAMOTYBaHHs BOJIOCCS 3 MOXJIMBICTIO PO3pi3aHHsA CUbHO
obnneTteHa, NepesipTe, 4x 3aNOBHEHI NMNO36iPHYIK | 0AHOPA30BUIA NaKeT. AKLO TaK, OYNCTbTE
nyno36ipHIK i1 CBOEYACHO 3aMiHiTb OHOPa30BUii NakeT, Wob 3abe3neunTit HopmaabHy po6oTy
YHKLIT aBTOMaTUYHOrO CMyCTOWEHHSA.

OuniueHHA BiYHOT WiTKK

1. MepeBepHiTb pO6OT-NNNOCOC AOrOPU [HOM, MOTAMHITH GiUHY LWiTKY Bropy i
ounctbTe i
2. BcTaHoBITb 6i4HY LWiTKY Ha poboT-nunococ.

BcTaHoBno0uM BiYHY LWiTKY Ha Micue,
BMPIBHANTE i 3 rHi3goM.
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Hornap i TexHiyHe o6cnyroByBaHHSA

OunweHHs NnnosbipHuKa i inbtpa

1. BigkpuiiTe KpyLKy po6oTa-nmaococa i HaTUCHITb Ha KHOMKY Big'€aHaHHA
nnno36ipHuKa, a NoTiM BUTATHITb BiACIK ANA nuny 3 poboTta-nunococa.

2. 3HimiTb dinbTp i3 dikcaTopa dinbTpa, 06epexHo NnocTykaiiTe No kapkacy
$inbTpa, Wob BuaanuTy 6pyan, a TakoX BUAANITE CMITTS 3 N1036ipHMKa.
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3. 3a HeobxigHOCTI NnpoMuiiTe NN036ipHUK | GiNbTP YNCTO BOAOIO.

Mpumitkn:

- He HamaraiTecs ouuuiyBati GinbTp Witkolo abo nanbuamu.

- He pekomeHfyeTbcA 4acTo npomuBatu GinbTp, iHakiue BiH MOXe NOLWKOANTUCA.

- inA ounieHHs Nuno36ipHyKa i GinbTpa BUKOPVCTOBYIATE Nyile YMCTY BoAy. He BUKopucToByiiTe
MWIiHI 3acobu.

4. MepLw HixX ycTaHOBMIOBaTV NMN036IpHUK i1 GinbTp Ha MicLe, AaliTe iM BUCOXHYTW.

Hornap i TexHiuHe 06¢cnyroByBaHHA

OuniueHHAa KoniwaTka

1. NepeBepHiTb poboT-NUnococ i
BUTATHITb KONILWATKO.

2. Bupanitb i3 koniwarka i sici
BOJIOCCH, BpyA Ta iHWeE CMITTA.

3. BcTaHoBITb KOniwaTko Ha Micue
I HATUCHITb Ha HbOO 3a4NA Noro
dikcauil.

Koneco

Bicb

Mpumitkn:

- fIKWW0 NOTPi6GHO, 3a LONOMOTrOt0 IHCTPYMEHTA, HANPUKaL HEBENVKOT BUKPYTKY,
o06epexHo BMLITOBXalTe BiCb i3 KonilaTtka i noyncTbte ii.

- Koneco MoxHa noMuT/ MpOTOYHOIO BOAOIO 11 BCTAHOBWTY Ha MiCLIE, KON BOHO
BVICOXHE Ha NoBITPi.

3amiHa Hacagku ana Bonororo npuénpaHHa

3HimiTb rybKy 3 TpMmaya rybku na BONOroro npubunpaHHA i 3aamiHith il Ha
HOBY.

OunleHHs AaTumMKiB | KOHTaKTIB AN 3apAmXaHHA
BukopuncToByiiTe M'IKY Cyxy TKaHUHY A1A OYMLLEHHS BCiX ATUVIKIB | KOHTaKTIB ANA

3apsAmXaHHA Ha poboTi-nunococi:

- [laTumnkm napiHHA Ha HUXKHIN YacTUHi poboTa-nunococa.

- JlasepHuii pagap 3 aBTOMaTUYHUM perynioBaHHAM BUCOTU Ha BEPXHIli YacTuHi
po6oTa-nunococa

-Bbamnep i Mofynb CTPYKTYpOBaHOrO CBiTNA AN YHUKHEHHA NEPeLIKOs, Y NepesHin
4acTuHi poboTta-nunococa

- llatumnkm kpaiB 3 060x 60KiB poboTa-nunococa

- KoHTakTVn Anqa 3apamkaHHs 33aay poboTa-nunococa

Baunep

Monyn CTPYKTYpOBaHOTO CBITNa AR YHYKHEHHS
L. nepeuxon

JlasepHmii panap 3 aETOMATMHHIM PETYMIOBaHHAM
BucoTh

© llaruk kpais

Jarank naginma

< KOHTaKT inA 3apAmxaHHs

o 3owacurwany

KowTakT ana

Orsip an

-]
O‘-WILIJ,eH HA YHIBEPCaJibHOI CTaHL|I
OunCTbTE KOHTAKTU ANA 3aPAAXAHHSA, OTBOPU AR CAMOOUMILEHHA Ta 30HY CUrHaNy yHiBepcanbHol
cTaHLii M'AKOI0 CYXOI0 TKaHWHOIO.

TexHiuHe ob6cnyroByBaHHA H6aTapel

Po6oT-nunococ MicT!Tb BUCOKOMPOAYKTVBHWI NiTili-ioHHWUIA 6aTapeiHunii 6nok. Mig yac woaeHHoro
BVIKOPVCTaHHS 0ro NoTpibHO AOCTaTHLOK MipOoio 3apsAXaTH, Wob 3a6e3neynT onTrmanbHy poboTy
Big 6aTapei.

MpumiTka: AKWo poboT-NNI0COC He BUKOPVCTOBYETLCA NPOTATOM TPUBAJIOTO Yacy, BUMKHITh Ta
npubepithb 1oro. LLlob yHVKHYTW NOLKOMKEHHS Yepe3 HaaMipHe po3pamKaHHs, poboT-Nniococ Chig
3apsAmKaTyi NpUHanMHi pas Ha Tpy MicAui. 330



Hornapn i TexHiyHe 06¢cnyroByBaHHA

3amiHa ogHOpa3oBOro naketa

1. Konvi ogHOpa3oBuii NakeT 3anoBHUTLCS, 3HIMITb KPULLKY 3 OTBOPY Biacika
nuno3bipHuka. BUTArHiTL 0AHOPa30BMIA NakeT 3a TPUMaY Ta BUKUHbTE 10ro.

Orsip Biacika  o—
nuno3s6ipHuKa

MpumiTka. AKWo NOTArHYTY py4YKy OAHOPa30BOro NakeTa, ioro byae 3aneyaraHo saana
3anobiraHHa B1NaAKOBOro BunagaHHAa nuay ta CMITTA.

2. ButpiTb cyxoto TkaHWHO 6pyA Hanpuknag, nun 3 instpa.
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3. BcTaHoBITb HOBMIN OAHOPA30BMIA NaKeT, Ik NoKa3aHo Ha incTpadii, i BctaBTe
pyuKy naketa B nas.

4. BcTaHOBITb KpWLLKY BiAcika NMN036ipHMKa Ha MicLie. KL BOHA BCTaHOBNEHa
NpaBUIbHO, BV NOYYyETE KNaLaHHA.

KnauaHHs >

BupiweHHa npobnem

Mpobnemn

Moxnunea npunynHa

PiweHHsA

Po6oTt-nunococ He
BMWKAETbLCA.

Pob6oT-nunococ npatioe Ha HU3bKOMY piBHi 3apaay 6aTtapei.
Temnepatypa HaBKONMLWHbLOIO CepefoBHLLIa 3aBMCOKa abo
3aHM3bKa.

3apaaitb poboT-NMNoCcoC nepes BUKOPUCTaHHAM.
BukopucToByiiTe po6oT-nunococ 3a TemnepaTtypu HaBkonMwWwHboro cepeposuiwa Big 0 °C po 40 °C.

Pobot-nunococ He
3apsapxaeTbCA.

YHiBepcasbHa CTaHuis He nig'eaHaHa 1o Axepena
XMBAEHHS 260 KOHTAKT 3 HAM MOraHwiA.

MepekoHaiiTecs, Wo WHyp XMBAEHHA HANEXHUM YHOM NiAKTIYEHWUI LO NOPTY XKVBAEHHA
YHiBepcasbHOI CTaHL,i Ta eNeKTPUYHOT PO3ETKM.
OunCTiTh KOHTAKTW AN 3apAAXaHHA YHIBEpPCaNbHOI CTaHLii Ta po6oTa-nunococa.

Po6oT-nunococ He
MOXe MiAKIounTUCA 4O
Mepexi.

HenpasunbHuit napons mepesxi Wi-Fi.

Po6ot-nunococ He nigTprmye mepexi 5 My i
MapLpyTN3aTopy KOPMOPaTUBHOTO Kacy.

Cnabknii curnan Wi-Fi.

Po6oT-nunococ Moxe He nepeGyBaTu B CTaHi MepexeBol
KoHdirypauii.

BeepaiTb NpaBunbHMiA naponb Big Mepexi Wi-Fi.

MigknoyiTe po6oT-Nnococ Ao AoMallHboT Mepexi 2,4 Tu.

MepekoHaiiTecs, Wo po6oT-NMN0COC NPaLIOE B 30Hi 3 focTaTHiM piBHeM curHany Wi-Fi.

Bupanite po6oT-nunococ B fOAaTKY, BUKOHaTe cknaaHHs 3'efHaHHs Wi-Fi 3 po6oTom-nniococom i
cnpobyiiTe 3HOBY NiAKNOYNTM 10r0 A0 MepeXxi.

Po6oTt-nunococ

He MOXe 3HalnTn
yHiBepcanbHy cTaHLiio
abo noBepHyTHCA 10
Hel.

HaBkono yHiBepcanbHoi cTaHLii 3a6arato nepeLKos.
3oHa curHany moxe 6yTv 3abpyaHeHa.

YHiBepcanbHa cTaHLis He nig'eaHaHa o axepena
XKUBNEHHS.

YHiBepcanbHa cTaHLis 6yna nepecyHyTa, konu poboT-
NMA0COC HE 3HAXOANBCA Ha Hill.

Po6oTy-nunococy wock 3aBaxae Ha 3BOPOTHOMY LWAAXY
[0 yHiBepcanbHoi cTaHLii, HanprKnaz 3akpwTi ABepi.
Pob6oT-nunococ 6yB nepecyHyTuiA, KONU BiH He 3HaxoAVBCA
Ha yHiBepcanbHili CTaHLl, Lo NpU3Beno A0 NOMUIKM
NO3ULIOHYBaHHS.

Po6ot-nunococ nepebysae 3aaaneko Bif yHiBepcanbHoi
cTaHLji, wo6 noBepHyTMCS.

MepemicTiTb yHiBepcanbHy CTaHLjil0 Ha BIAKPUTY AiNAHKY.

BpyuHy postallyiite po60T-N1I0COC Ha yHiBepCanbHill CTaHLii AnA 3apAmKaHHA.
MpoTpiTh 30HY cUrHany Ha yHiBepcanbHil cTanuii, Wo6 BuaanuT nun abo 3abpyAHEHHA.
BukoHaiTe nia'enHaHHA [0 AXEpena XVBNEHHA YHIBEPCaNbHOT CTaHLl.

Po6oT-nunococ sactpar
i He MOXe noBepHyTHCSA
[0 yHiBepcabHOT
cTaHuji.

Hagkono yHisepcanbHoi cTaHuUii 3abarato nepewkoa.
Po6oty-nunococy Wwock 3aBaxae Ha 3BOPOTHOMY LWAAXY
[10 YHiBepCcanbHOT CTaHLii, Hanpvknaz 3akpuTi ABepi.
Po6oT-nunococ npobyKcoBye Ha CAM3bKIil Nianosi.
YHiBepcanbHa cTaHLis HaxuneHa abo po3amileHa Ha
HepiBHIl nignosi.

MepemicTiTb yHiBEPCANbHY CTaHLil0 Ha BIAKPUTY AiNAHKY.

BpyuHy posTaluyiiTe po6oT-Nniococ Ha yHiBepcabHill CTaHLil AnA 3apAmKaHHA.
PekomeHa0BaHO Bpy4HY BUTEPTW BOAY Ha Mianosi.

BcTaHoBITh yHiBEpCabHY CTaHLil0 HaNeXHUM YMHOM i cnpobyiiTe we pas.
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BupiweHHa npobnem

BupiweHHA npobnem

Mpobnemu

Moxnnea npnynHa

PiweHHsA

Pob6oT-nunococ He
BUMWKAETbLCA.

Po6ot-nunococ 3apamxaerbca.

Po6oT-nunococ MoxHa BUMKHYTU NInILLE TOZ, KONV BiH He 3apamkaeTbes. BincyHbTe poboT-nunococ Big,
yHiBepcanbHOT cTaHLji, a NOTIM HATUCHITL Ta yTPUMYATE KHOMKY XXWNBNEHHA NPOTATOM TPbOX CEKYHJ, o6
BUMKHYTW i10ro0.

AKLO BiH He BUMWKAETLCA, HATVCHITb | yTPUMYIiTe KHOMKY ckuaaHHa npotarom 10 cekyHa, WwWob npumycoso
BUMKHYTU poboT-nunococ.

Akwo npobnema He 3HUKNa, 3BEPHITLCA A0 CMiBPOBITHVKIB CEPBICHOT CNYXOU.

Mpobnemun

MoxnuBa npuunHa

PiweHHsA

Pob6oT-nunococ He
3apsAAKaETLCA a60
3aPAAKAETLCA MOBILHO.

3aHafTo HI3bKWIA piBEHb 3apaay 6aTtapel.
TemnepaTypa HaBKONVMLIHLOTO CepeoBULLA 3aBMCOKA
a60 3aHN3bKa.

MoXn1BO, KOHTaKTV ANA 3apAMKAHHA 3a6PyAHEHI.

3a3Buyan Ana noBHoOI 3apaaku poboTa-nunococa NoTpibHO 61M3bKO 6 roAnH.

Po6oT-nunococ Moxe aBTOMaTUYHO 3HWXXYBATH WBWAKICTb 3apsAAKM 3a BUCOKOT abo HU3bKOI TemnepaTypu
HaBKONMLWIHBLOTO CePeAOBULLA 33418 NOAOBKEHHS TEPMiHY Cy6u 6aTapei. Lie HopmanbHe siBuLe.
MpoTpiTh KOHTAKTV A5 3aPAANKAHHSA CyXOH TKAHUHOIO.

Po6oT-nnnococ 4yacTo 3abkaae B
3abopoHeHi 30H1 abo nepeTnHae
BipTyasbHi CTiHN.

Kapra B gogatky mae nomuky.
BipTyanbHi cTiHn a0 Mexi 3a6opoHeHoi 30HK
noTpi6Ho onT1MisyBaTu.

MepesipTe kapTy B foaaTky. Buaanite aHomanbHy Many 3i Cnvcky man i CTBOPiTb HOBY Many.
BcTaHoBneHi BipTyanbHi cTiHW a60 3a60pOHeHi 30HN MOXYTb BIAXUAATUCSA Bif, LiNbOBOro
posTallyBaHHA Yepes MaclTab kapTn. PekoMeHayeTbCA 3BEPHYTUCA 0 MapLIPYTy PyXy
pob6oTa-nunococa, CKopMryBaTyi Mexi BiANOBiAHO A0 BaLUVX JOMALUHIX YMOB, W06 BKIOYUTH
BCi 30HU, B AKUX POGOT-NMIOCOC MOXE NIerkKo 3aCTPArTY, HanpuKknaz 3arnnbneHi CXOANHKY Ta
30HM Nig Mmebnamu.

3annaHoBaHe NpubUpaHHA He NpaLioe.

Po6oT-nunococ npaLloe Ha H13bKOMy piBHI 3apaay
6arapei.

PoboT-nunococ nouvHae 3annaHosaHe NprbupaHHsa, Auile AKLWO piBeHb 3apaay 6aTapel, Wwo
nuwwecs, 6inbwe 30%. BuacHo 3apapaiite poboT-nunococ.

BiuHa witka Big'eAHyeTLCS.

BiyHa wiTka He BCTaHOBNEHA Ha MicLi.
BiyHa witka 3annytanaca y CTOpOHHixX npeameTax, Wwo
npv3Beno Ao ii Bif €AHaHHSA.

BcTaHoBiTb 6i4Hy WiTKy Ha MicLie. Konv BM noyyeTe knauaHHs, Lie o3HavyaTime, Wo BOHA BCTAHOBIEHA Ha
micue.
MNepen BYKopyCTaHHAM po6oTa-nunococa BUAaNiTb CTOPOHHI MpeaMeTy 3 Mianoru.

Binnas Tpvmay Hacaakm ana
BOJIOrOro NpubupaHHs.

Tpvmau Hacafikv 1A BONOroro npubrpaHHa
3annyTaBcs y CTOPOHHIX NpeaMeTax, Wo npusseno Ao
10ro Bif'eqHaHHA.

Mepen BrKopucTaHHAM po60oTa-Nuaococa B1AaNiTb CTOPOHHI NpeaAMeT 3 nianoru.

Po6ot-nunococ panTtoBo nepepvisae
NOTOYHE 3aBAAHHSA Mif Yac poboTu.

barapes po6oTa-nunococa po3paaxeHa.
YHiBepcanbHy CTaHLil0 He NiAKIIYeHO A0 axepena
XUBJIEHHSA, TOMY POBOT-NMNOCOC HE MOXe
3apamKaTtica Bif yHiBepcanbHOi cTaHuil.

BpyuHy posTauiyiiTe po60T-NMN0COC Ha yHiBEpCanbHil cTaHLii Ans 3apAaaXaHHA.
MepekoHalitecs, Wo yHiBepcanbHy CTaHLil0 HANEXHWUM YYHOM MiAKNKYEHO A0 Axepena
KNBEHHSA.

AKwo npobnema He 3HUKNA, 3BEPHITLCSA [0 CMIBPOBITHVKIB CEPBICHOT CNYX6U.

Min vac po6oTu poboT-
MNNOCOC rYYHO WYMNTb.

Mno36ipHNK 3aNOBHEHWMIA.

LLlitka abo 6iuHa wWiTka 3annyTanaca B CTOPOHHIX
npeamerax, abo CTOPOHHI NpeaMeTy € B NNN036ipHUKY.
Po6oT-nunococ Mae BUCOKUIN PiBEHb BCMOKTYBaHHs.

OuniLeHHs NnNo36ipHuKa.
MepesipTe HaABHICTb CTOPOHHIX NpeAMETIB | BUAANiTh iX, AKLLO BOHY €.
3Hun3bTe piBeHb BCMOKTYBaHHA poboTa-nunococa Ao CTaHAapTHOro abo TUXOro PeXumy.

Po6oT-nunococ pyxaetbca
Xa0TUYHO.

Po3skupani no nignosi npeametv BNAVBaKTb Ha poboTy
po6orta-nunococa.

Po6oT-nunococ npo6yKCoBye Ha CU3bKil Nifnosi.
Mogynb CTPYKTYpOBaHOTO CBITNA ANA YHUKHEHHS
nepeLLKos Moxe ByTi 3abpyAHEeHWA.

Mpubepitb Nignory nepen BUKOpUCTaHHAM poboTa-nunococa.

PekomeH[j0BaHO Bpy4YHy BUTEPTM BOAY Ha Nifno3i.

MpoTupaiite MOAynb CTPYKTYPOBAHOrO CBiTNa /1A YHUKHEHHA NepeLKo/ M'AKOI0 YMCTOI0 raHuipKolo 3aana
TOro, Wo6 NiaTPMMYBaTV MOAY/b Y YACTOTI | 3aANA BUAANEHHSA 3 HbOTO MOXJIMBUX NEPELIKOA.

Pob6oT-nunococ He BifHOBNIOE
nNpubupaHHA Nicns 3aKiHYEeHHA
3apsAAKaHHA.

Po6oTt-nunococ nepebysae B pexxumi "He
Typbysatn".

Po6oT-nunococ 3apapxaeTbca BPyUHyY, Hanpviknaa,
npu nepemilleHHi Ha yHiBepcabHy CTaHLilo,

i NoBEPTAETLCA Ha3af WISXOM KEpyBaHHs 3a

AONOMOrolo AoAaTKy ab0 KHoMNKM Ha HbOMY CamMoMy.

Pob6oT-nunococ He BiiHOBUTL NpbBUpaHHaA B pexxnmi "He TypbysaTtn” abo nicna pyuHoro
3apAmXaHHA.

Po6ot-nunococ nponyckae
[esKi KimHaTu.

Mig yac npnbnpaHHa poboTy-NIOCOCY IWOCh 3aBaxae,
Hanpwuknaz 3akputi igepi abo nopir suuie 2 cm.
Po6oT-nunococ npobyKcoBye i BUXOAUTb 3 Nafy Ha
CNV3bKOMY BXOZi A0 KiMHATW.

MepekoHaiTecs, Wo Bci KiMHATHI ABEPi NOBHICTIO BiJYMHEHI.
3ACTEPEXXEHHS: po6oT-nnnococ He MoxXe fonaTh CXOAVHKM Ta BUCOKUIA NOPIr.
PekomeH[10BaHO BpY4HY BUTEPTM BOAY Ha Nifno3i.

IHanKkaTop yHiBepcanbHoi cTaHuUil
611Mae opaHXeBUM.

HepocTatHbo BOAW B pe3epByapi 4nCToi BOAW.
Pe3epByap ans unctoi abo 6pyAHOT BOAN He
BCTaHOBJIEHO.

Pesepsyap 18 6pyaHOT BOAM 3aMOBHEHO.

BuacHo 3anoBHIoiiTe 4MCTOI0 BOAOK pe3epByap AN YNCTOl BOAN.
BcTaHoBiTb Ha MicLe pe3epByapu 418 6pyAHOT Ta YACTOT BOAW.
OuucTiTb pesepsyap ana 6pyaHoi Boan.

Po6oT-nunococ mae ronocosy niakasky
Npo NOMWUKOBWIA piBeHb BOAN B
pesepByapi Aiif YMCTOT BOAN.

MonnaBok y pe3epByapi Aifl YACTOT BOAY BiACYTHIN
abo 3acTpAr.

BcTaHOBITh MOMNABOK BPYUHY.
AKwo npobnema He 3HUKA, 3BEPHITLCA A0 CNIBPOBITHVKIB CepBICHOT CNyX6M.
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BupiweHHa npobnem

XapakTepucTuKmn

Mpo6nemn Moxxnvea npnunHa PiweHHa

. . 3abnokoBaHa.
MipcTaBka AnsA npanbHOI AOWKY Mae

NoxmBKy piBHA BOAN.

ocnabneHe.

MipcTaBka AnA npanbHOi AOWKY MOXe ByTn

Pe3sepByap a1 6pyAHOT BOAM HE BCTAHOBJIEHO HA MiCLi.
YuwinbHioBasbHe KinblLie peaepayapa A1 6pyAHOI BOAM

OuynCTiTh NpanbHy AOLWKY Ta NiACTaBKYy ANs Hei.

MoBTOpPHO BCTaHOBITbL pe3epByap AnA 6pyAHOT BOAN.

BcTaHoBITb Ha MicLe ylwlinbHIoBanbHE Kinblie pe3epByapa A8 BOAW.

AKLWo npo6nema He 3HUKIIA, 3BEPHITLCA A0 CNIBPOBITHNKIB CepBICHOT CNYXOW.

YHiBepcanbHa cTaHLis He MoXxe
aBTOMATNYHO BUAANATYI NN,

OpHOpa3oBUii NakeT 3aNoOBHEHO.
OTBOpY ANA CaMOOUULLEHHS 3a610KOBaHI.

3aMmiHiTb 0JHOPa30BMi1 NakeT HOBMM.
SIKILO OAHOPA30BMIA NAKET He 3aNOBHEHWIA, NePEBIpTE Ta NPOYKCTITh yCi 0TBOPY ANs
CaMOOUULLEHHS.

CnopoXHeHHs Biaciky Ana nuny
3aimMae 6inblue yacy, Hix 3a3Buyai.

Micna BukopucTaHHA yHiBepcanbHOT cTaHuil
NpOTAroM NeBHOrO Yacy, NPOLEeC CMOPOXHEHHA
BiACiKy ANA MUY MOXe 3aliHATY TPOXY Ginblue
yacy, wob 3abesneunTb 6e3nepebiliHy pobory. Lie

HOpMalsibHe ABuLle.

CnosiweHHA Wo0 3axX1CTy LOBKiNnA

B6ynoBaHi niTiii-ioHHi 6aTapei uboro pobota-nunococa

MiCTATb XiMi4Hi PeHOBUHM, AKi MOXYTb 3a6pyAHIoBaTH

HaBKonuLWHe cepeposulle. Mepep ytunisauieto BUpoby

3BepHiTbCA A0 daxiBus, Wob BiH BMItHAB 6aTapeto, a noTiM

yTunisyBas ii B opraHisaLii, wo npodeciiiHo 3alimaeTbes

nepepo6kolo.

- [lo yTunisauii pobota-nnnococa HeobXifAHO BUNHATA 3
Hboro 6arapeto.

- Bin'egHalTe poboT-nniococ Big AXepena XUBEHHS
nepep BuaaneHHAM 6atapei.

- barapelo cnig ytunisyBatv nuwe B 6e3neuHuii cnoci6.
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Etanu BuiimaHHsA 6atapei

1. NepeBepHiTb po6OT-NNNOCOC AOFOPY AHOM, BUKPYTITb 32
[OMOMOro0 iHCTPYMEHTY N'ATb FBUHTIB Ha 3aAHill naHeni
pob6oTa-nunococa Ta 3HiMiTb KPULLKY.

2. Big'epHaiite 3'eqHyBanbHy Knemy Mk 6atapeeto i
MaTepUHCbHKOI0 Nnatolo, Wob BUHATY BaTapeto.

3ACTEPEXEHHA:

- BigkntouiTe po60oT-NnUnococ Bif Aepena XUBNeHHs Ta po3pagiTb 1oro
6atapeto 1o MiHiMymy nepea il BuaaneHHAM.

- 3paiiTe 6atapelo B opraHisaLito, Wwo npodeciiiHo 3aiMaeTbcA nepepo6Koto.

- He nippaBaiite 6atapeto BNAMBY BUCOKVX TeMMepaTyp, OCKINbKA Lie MoXxe
Npr3BECTU A0 BUOYXY.

- Y BUnapKy npoTikaHHA 6atapei Ta BUNaAKoBOro KOHTAKTY NtoAelt 3 Heto,
HeraHo BYKOHalTe NPOMMBaHHA BEAVKOIO KibKiCTIO BOAY Ta 3BEPHITLCA 10
nikapa.

Po6oT1-nunococ

Po3awmipu Bpoby

Hassa Pob6ot-nunococ
Mogenb OV31GL
350 x 88 Mm

(3 onyweHNM yH13 nasepH1UM pafapom 3 aBTOMaTUYHNUM
perynioBaHHAM BUCOTH)

JliTi-ioHHa 6atapes

4800 MATr (peanbHa EMHICTb)
5200 MAr (HOMiHaNbHa EMHICTb)

YHiBepcanbHa cTaHLin

Mogenb OV31-JZEU

470 x 360 x 572 Mm

(pasom i3 nofoBXyBayeM NiacTaBku AN NpanbHoi
Po3amipv BupoGy AoLWKM)

260 = 360 x 572 Mm

(6e3 nogoexyBaya NiacTaBky Ans NpanbHoOT AOLWKM)

220-240 B~ 50/60 Iy,

HomiHanbHa BUXifHa NOTYXHICTb 20B===15A

HomiHanbHWit BXig

HomiHanbHa BXiiHa noTyHicTb (Nia yac

Ta 3apAAXaHHs)

CMOPOXHEHHSA BiACiKy Ana nuny) 530 Br
HomiHanbHa BXiiHa NoTy)HicTb (Nia yac 1600 B
nNpuBrpaHHA rapayoio BOA0H) 4
HomiHanbHa BXifHa NOTY)XHICTb (MiA Yac cywiHHA 85 BT

NiaKNoYeHHs

Yac 3apsapxaHHa 6ron

Bara HetTo 3,75«kr

CyMicHicTb Android 9.0 Ta i0S 12.0 a6o HoBiwoi Bepcii
Besapotose

Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n/ax 2,4 [Ty, BLE5.2

HomiHanbHa

Hanpyra 1448 =
Hanpyra 208 —
3apAmKaHHA

HomlHapra 55 Br
I'IOTy)KHICTb

Pob6oua yacTota

2400-2483.5 My

MakcumansHa
BUXiAHA NOTYXXHICTb

<20 nbm

3a HopMasbHVX YMOB BUKOPUCTAHHA MidK aHTEHOH LibOro 061afjHaHHA Ta TinoM
KopucTyBaya mae 36epiratucs BiactaHb He MeHwe 20 cm.

LLlo6 pisHatucs 6inblue, BiaBiAanTe cant www.mi.com
Bupo6Huk: Csiomi KommyHikeiwine Ko., J1Ta.
Anpeca: #019, 97x ®noop, binaiHr 6, 33 Ciepui Minan Poan, Xaiaan AictpikT, Mekin, 100085, Kutait

BurotosneHo B Kutai

CnoxuBaHHs eHepril Pexum ouikyBaHHs: < 0,5 BT

Yac [0 BUKOHaAHHA yMOBY Pexxnm ouikyBaHHs: < 20 xB

Mpumitkn:

- HomiHanbHa BxifiHa noTyXHiCTb (Nif, 4ac NprbMpaHHA rapA4olo0 BOAOI0) — Lie TUMOBe 3HaYeHHA 3a
Temnepatypu Boam 15 °C.

- HomiHanbHa BXigHa NoTyXHiCTb (Mif Yac CyLWiHHA Ta 3apAfKaHHA) BU3HAYaeTbCA BiANOBIAHO A0
3HaYeHHA NOTYXKHOCTi 3a MOBHOIO HAaBaHTAXEHHA.

IHpopmaLia npo yTunisauiio Ta nepepooKy BiAXOAIB eNeKTpUYHOro Ta
€/1eKTPOHHOro obnagHaHHA

Yci npoayKTU, NO3Ha4eHi LM CYIMBOJIOM, BBAXKAIOTbCA BiAXOAAMY €eKTPNYHOTO Ta
E enekTpoHHoro o6nagHaHHsA (WEEE BignosiaHo no aupektusm 2012/19/EU), siki cnig,

YTWNi3yBaTV OKPEMO Bif HECOPTOBaHUX NMOBYTOBYX BiaXoAiB. LLlo6 3axucTutv 3g0pos'a
Niofiel i HaBKONNLLHE CepefioBULLE, NOTPIGHO 3faBaTi Henpatjoloye 06nagHaHHA 40
creuianizoBaHNX NyHKTIB 360py, BU3HAYEHVX AepXaBHUMM ab0 MiCLEBMMYN opraHamu
BaAv, ANA noaanbloi nepepobku. MpaBunbHa yTunisauis ta nepepobka AonoMoxyTb
3ano6irTv HeraTVBHVMM Hacnifkam AnA HAaBKONUIIHLOTO CepefoBNLLA Ta 300POB'A Nioaeit. 3a
[0f,aTKOBOI0 iHpopMaLjielo Npo poaTallyBaHHsA Ta yMOBU po60TU NOAIGHMX NYHKTIB 360py
3BepTaiTecs A0 KOMNaHii, Aka BUKOHana BCTAaHOB/IEHHS, ab0 0 MiCLIeBMX OpraHiB Blaaw.
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Bezpecénostniinformace

Pred pouzitim vyrobku si peclivé prfectéte tuto priruc¢ku a uschovejte ji pro budouci potiebu.

Omezeni pouziti

» Tento vyrobek je uréen k tklidu podlah pouze v domacim prostredi. NepouZivejte ho venku, na jinych povrsich nez podlahach nebo
v komerénich ¢i primyslovych prostorach.

« Toto zafizeni mohou pouzivat déti od véku 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi nebo
nedostatkem zkusenosti a védomosti, pouze pokud je jim poskytnut dohled a vedeni tykajici se bezpe¢ného pouziti zafizeni
a pochopeni ptipadnych rizik. D&ti by si nemély se zafizenim hrat. Cisténi a uZivatelskou idrzbu by nemély provadét déti bez dohledu.

« Toto zafizeni neni uréeno k pouziti osobami véetné déti se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi
nebo nedostatkem zku$enosti a védomosti, pokud jim neni poskytnut dohled a vedeni tykajici se pouZiti zafizeni osobou, ktera
zodpovida za jejich bezpecnost.

« Déti musi byt pod dohledem, aby si se spotfebi¢em nehraly.

« Pokud je sada kabelu poskozen4, je tfeba ji nahradit specialni sadou kabelu, kterou zakoupite u vyrobce nebo pracovnika servisu.

« Tento spotfebi¢ obsahuje baterie, které mohou vymériovat pouze zkusené osoby.

« P¥iprovozu robotického vysavace zajistéte, aby se déti a domaci zvifata nachazely v bezpeéné vzdalenosti.

NepouZivejte roboticky vysavac v oblastech vyvySenych nad Groven podlahy bez ochranné bariéry.

Nepokladejte roboticky vysavac vzhliru nohama. Nepresouvejte roboticky vysavac jeho uchopenim za kryt laserového snimace

LDS, za kryt ani za naraznik.

Tento roboticky vysavac neinstalujte, nenabijejte a nepouzivejte venku, v koupelnach nebo v blizkosti bazénu.

Pri prejeti spotfebice pres privodni $riliru miZe dojit k ohroZeni.

 Odstrarite z podlahy kif'ehké nebo malé pfedméty, aby do nich roboticky vysavaé¢ nevrazil a neposkodil je.

« Bez ohledu nato, zda roboticky vysavac stoji, nebo je v pohybu, neusazujte na néj déti, domaci zvifata ani na néj neumistujte zadné
predméty.
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UdrZujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo dosah sacich otvort robotického vysavace.

NepouZzivejte roboticky vysavac k ¢isténi Zadnych hoficich latek.

Nevysavejte tvrdé nebo ostré predméty.

Pred ¢isténim nebo Gdrzbou zafizeni je nutné vytahnout zastréku ze zasuvky.

Roboticky vysavac ani omni stanici neotirejte mokrym hadfikem ani je neoplachujte zadnou kapalinou. Omyvatelné dily nechte po
ocisténi dikladné oschnout, nez je budete instalovat nazpét a pouZivat.

Pred prepravou se presvédcte, Ze je roboticky vysavac vypnuty a ulozeny v plvodnim baleni, pokud je to mozné.

PouZivejte prosim tento vyrobek v souladu s pokyny v uzivatelské prirucce. Za jakékoli ztraty ¢i poskozeni zptisobena nevhodnym
pouzitim tohoto vyrobku odpovida uzivatel.

Nepouzivejte roboticky vysavac pfi teploté okoli vy$si nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C nebo na podlaze s kapalnymi ¢i lepkavymi latkami.

Baterie a nabijeni VYSTRAHA

VAROVANI: Aby se predeslo nebezpeéi zplisobenému netimyslnym resetovanim tepelné pojistky, nesmi byt tento spotrebié napajen

pres externi spinaci zafizeni, napfiklad ¢asovac, ani pfipojen k obvodu, ktery je pravidelné zapinan a vypinan elektrickou siti.

Nepouzivejte baterie, sadu kabell ani omni stanice od jinych vyrobct. Roboticky vysavac Ize pouZivat pouze s omni stanici OV31-JZEU.
Nenabijejte nedobijeci baterie.

K prepinani frekvence napajeni mezi 50 Hz a 60 Hz neni potfeba zadny zasah ze strany uZivatell a produkt se dokaze prizpUsobit jak
pro 50 Hz, tak pro 60 Hz.

Nepokousejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo omni stanici.

Neumistujte omni stanici blizko zdroje tepla.

Nepouzivejte k ¢isténi nabijecich kontaktd omni stanice mokrou utérku ani mokré ruce.

Nevystavujte zafizeni ani baterii nadmérnym teplotam. 238



« Davejte pozor na riziko zkratovani svorek bateriového zafizeni nebo baterie kovovymi pfedméty.

« Pokud se roboticky vysava¢ nebude del$i dobu nepouzivat, pIné ho nabijte a pak ho vypnéte a uloZte na suchém
a chladném misté. Aby nedoslo k poSkozeni baterie nadmérnym vybitim, dobijte roboticky vysavac aspor jednou
za 3 mésice.

« Privyjmuti baterie davejte pozor, abyste ji neposkodili, protoZe by mohlo dojit ke zkratu nebo Gniku kapaliny. Pokud
z baterie unika kapalina, zabrarite kontaktu této kapaliny s pokoZkou nebo oble€¢enim a okamzité ji otfete suchou
latkou. Poté baterii ode$lete do pfislusného recykla¢niho centra nebo uréenému tymu poprodejniho servisu, ktery
zajisti jeji Fadnou likvidaci.

« Sada lithium-iontového akumulatoru obsahuje latky, které jsou pro Zivotni prostifedi nebezpeéné. Pred likvidaci
robotického vysavace nejprve prosim vyjméte blok baterii a pak ho zlikvidujte nebo recyklujte v souladu s mistnimi
zakony a predpisy zemé nebo regionu, kde je pouzivan.

« KdyZ vyjimate baterie z produktu, je lepsi, jsou-li vybité. Zkontrolujte také, Ze je produkt odpojen od napajeni.
1. Odinstalujte Sroub na spodni ¢asti a pak odstrarite kryt.
2.0dpojte konektor baterii a baterie vyjméte. Neposkozujte obal baterii, aby nedoslo k Grazu.
3.0devzdejte baterie ve specializované recyklaéni organizaci.
« Pred likvidaci zafizeni je nutné baterii ze zafizeni vyjmout.
« Pfivyjmuti baterie musi byt zafizeni odpojeno od zdroje napajeni.
« Baterii je tfeba bezpeéné zlikvidovat.
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ﬂ Pouze pro pouZiti ve vnitfnich prostorech. M Pred pouzitim si pfectéte pokyny.

Bezpecnostni informace o laseru

Laserovy senzor v tomto produktu splfiuje normu IEC 60825-1: 2014 a EN 60825-1:2014/A11:2021 pro laserové vyrobky
tfidy 1. BEhem pouzivani se vyhnéte pfimému kontaktu s o¢ima.

LASEROVY PRODUKT TRIDY 1

SPOTREBITELSKY LASEROVY PRODUKT

EN 50689:2021

EU - Prohlaseni o shodé

C € Spole¢nost Xiaomi Communications Co., Ltd. prohlasuje, Ze radiové zafizeni typu OV31GL je v souladu
se smérnici 2014/53/EU. UpIné znéni prohlaseni o shodé pro EU je k dispozici na nasledujici internetové
adrese: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Podrobnou elektronickou priruc¢ku najdete na strance www.mi.com/global/support/user-guide

Produkt neméa pohotovostni rezim ani jiny ekvivalentni stav z hlediska pozadavk( na energetickou
G¢innost nebo funkci fizeni spotfeby energie; spotieba energie produktu bude pravdépodobné vyssi
nez u jinych produktd spliiujicich tyto funkéni pozadavky.
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Prehled o vyrobku

Roboticky vysavaé

Poznamka: llustrace vyrobku, pfislu$enstvi a uZivatelského
rozhrani v uZivatelské pfiruéce slouzi pouze k referenénim
Gcelim. Skuteény vyrobek a jeho funkce se mohou diky
vylepsenim vyrobku lisit.
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Seznam pfislusenstvi

Predinstalované pfislugenstvi

= & -

Nadoba na Filtr Bocnikartd¢  Kartac s od¥iznutim vlast Kryt kartace

prach (pfedinstalovan na a ochranou proti zamotani
nadobé na prach)

Dalsi pfislusenstvi

(@ :

Sada kabeld Nastavec zakladny valchy Drzak podusky
mopu x 2

(s predinstalovanou

poduskou mopu x 2)

Omni stanice
UZivatelska Privodce  Stru¢na pfirucka Upozornénik (s predinstalovanym jednorazovym

pFiruéka obrézky zaruce §é§:kem, nadrzi na ¢istou vodu, nadrzi na
$pinavou vodu a valchou)

Prehled o vyrobku

Roboticky vysavaé

Q) + 1) Kontrolka

- Bila: Cisténi / Uklid dokon&en / PIné nabito

+ Blika bila: Navrat do dokovaci stanice za i¢elem nabijeni / Polohovani

+ Pulzujici bila: Nabijeni (stfedni/vysoka troveri nabiti baterie)

* Pulzujici oranZova: Nabijeni (nizka Groveri nabiti baterie)

* Blika oranzova: Odpojena Wi-Fi / Zavada / Cekani na pfipojeni k siti / P¥ipojovani
k siti / Aktualizovani firmwaru

() spusteni/Uklid

- Kvypnuti nebo zapnuti stisknéte
a podrzte po dobu 3 sekund

+ Stisknutim zahajite nebo
pozastavite Gklid, pokud je
zafizeni zapnuté

OO Dokovaci tlagitko

+ Stisknutim vysavac pozastavite,
kdyz je v provozu

+ Pfi pozastaveni vratite roboticky
vysavac stisknutim do omni
stanice k nabiti

+ Stisknutim zastavite dokovani pfi
navratu do omni stanice

- Stisknutim a podrzenim po dobu
3 sekund zapnete nebo vypnete
détskou pojistku

Tlagitko resetovani/ Kontrolka Wi-Fi

+ Stisknutim a podrzenim na 3 sekundy pomoci nastroje obnovite tovarni
nastaveni

« Stisknutim a podrzenim na 10 sekund vynutite vypnuti robotického
vysavace a obnoveni tovarnich nastaveni

+ Modra: P¥ipojeno k Wi-Fi

- Blika oranzova: Cekani na pfipojeni k siti / Odpojena Wi-Fi

- Blikd modra: Pfipojovani k siti
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Prehled o vyrobku

Roboticky vysavac a snimace

Prehled o vyrobku

Omni stanice

Kontrolka

Senzor srazu ( :TQ Kryt _e—— | o «Bila: Omni stanice pracuje spravné
Naraznik | . Nadrs na Nadr? na distou vodu « Blika oranZova: Chyba omni stanice
Ultrazvukovy .
, Laserovy radar s automatickym snimag $pinavou vodu
nastavenim vysky o X . .
> Mikrofon Sestava bo&niho :} Koletko Rukojet Rukojet
kartace [
vbani fekasks . Prihradka na prach .
Modulprﬁvif;ybam sghprekazkam i 7 e Kryt kartage o pk iy ? @ Skladovaci ptihradka
pomoci strukturovaného artac A . . vor pro rukoje & A
svétla (snimad prekazek gU E:@ thoInlc(Jvaqvtlamtko jednorazového sacku { ) o
Kt 6ho svat] ekt A =5 0] §  krytukartace Signalni oblast
strukturovaného svétla, projektor Hlavni kole&ko o I ik Hiavni kole&ko — Nabiteci kontakt
strukturovaného svétla) - Y Otvor automatického o— > O? jeci onta o
j - vyprazdfiovani vor pro automatické
Senzor okraje Sestava podusky — - rf;y;r[;réﬂradky d9p|nen| vody
mopu Montéaznijamka lm_ ~—e=x o Vystup vody
(l drzaku podusky Valcha ° .;_A“ Pohled zepfedu

mopu

0 o [

Nastavec zakladny valchy

S

Kryt o Nadoba na prach

o Uvoliovaci tlacitko
nadoby na prach 0

Nadoba na
prach Svorka nadrse Svorka nadrze
v =1 )i/ navodu ° navodu 3 - g
Otvor P o Svorka filtru . . ° —e DraZka pro sadu
0 Nabijeci kontakt Plovakova o Vodni hadice :j ¥

Otvor pro automatické

doplInéni vody Plovak

Poznamky: Filtr PR 5 g

. . P P ; . P P PR . Napéjeci zditka
- Laserovy radar s automatickym nastavenim vysky se spusti, kdyZ je roboticky vysavac v pohotovostnim rezimu, probiha nabijeni nebo ¢isténi nizké oblasti. —
- P¥i &i$téni nizké oblasti robotickym vysavadem nepohybujte, aby nedoslo k narugeni polohovani. Nadrz na $pinavou vodu  Nadrz na éistou vodu Pohled zezadu
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Pfehled o vyrobku

Jak instalovat

Jednorazovy sacek

Rukojet °

jednorazového w ) w
sacku

Poznamka: Omni stanice je z vyrobniho zavodu expedovéana
s vloZzenym novym jednorazovym sackem. Nahradni specialni
jednorazovy sa¢ek doporucujeme zakoupit z oficialnich zdroju.

Kartac s odfiznutim vlast a ochranou proti zamotani

Stétiny

- L
H D T L

| | | Neodstranitelna koncova
Odstranitelna Zuby Stétiny krytka

koncova h¥ebene

krytka

Sestava podusky mopu

Oblast pro
pfipevnéni
podusky
mopu

Drzak podusky mopu  Poduska mopu
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Odstranéni ochrannych krytt

Pfed pouzitim odstrarite z robotického vysavace ochranné kryty.

Instalace sestavy podusky mopu

Sestavu podusky mopu nainstalujte do montéaznijamky drzaku podusky mopu.
Je nainstalovéna spravnég, kdyz uslysite ,cvaknuti”.

Jak instalovat

Umisténi omni stanice

Omni stanici umistéte ke sténé na vodorovnou a tvrdou podlahu, napfiklad na
drevénou nebo dlazdicovou podlahu.

- Ponechejte kolem ni misto minimalné o vy$ce 0,82 m, délce 1,47 m a ifce 0,44 m,

idealné vétsi.

Instalace nastavce zakladny valchy

Ve sméru uvedeném na obrazku zasurite nastavec zakladny valchy do omni stanice

Zajistéte, aby byl nastavec zakladny valchy zarovnany se spodni ¢asti omni stanice
a aby byl spodni povrch vodorovny.

Pripojeni k napajeni

PoloZte omni stanici na vhodné misto, pfipojte k ni sadu kabeltl a poté tuto sadu
kabelu pfipojte do elektrické zasuvky.

Poznadmka: Konektor sady kabelt pfipojte pevné do napajeci zdirky omni stanice tak,
aby kontrolka svitila bile.

. /N
Konektor pevné q,
zasurite

R

1=
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Pfed pouzitim

Nabijeni robotického vysavace

- Pfed pouzitim zapnéte roboticky vysavac stisknutim a podrzenim tlacitka (O na
dobu 3 sekund.

- Po zapnuti roboticky vysavac poloZzte na omni stanici tak, aby byly nabijeci
kontakty zarovnané s kontakty omni stanice.

- Kdyz zazni hlasova vyzva o zahajeni nabijeni, je roboticky vysavaé ispésné
pfipojen k omni stanici.

Poznamky:

- Pfed prvnim pouzitim se doporuéuje roboticky vysavaé pIné nabit.

- Pokud roboticky vysavac nelze zapnout z diivodu Gplného vybiti baterie, polozte
roboticky vysava¢ na omni stanici ruéné a nechte ho chvili nabijet.

- Kdyz se roboticky vysavaé nabiji, automaticky se zapne a nelze jej vypnout.
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Naplnéni nadrze na ¢istou vodu €istou vodou

Znacka maximalni hladiny vody
Kapacita nadrze na vodu: 4 L

Poznamky:

- Nepfidavejte vodu nad zna¢ku maximalnf hladiny vody (MAX).
- Do nadrze na vodu nenalévejte horkou vodu, protoze by mohla zplsobit deformaci nadrze.

Jak pouzivat

Pripojeni k aplikaci Xiaomi Home

Tento vyrobek pracuje s aplikaci Xiaomi Home. PouZivejte aplikaci Xiaomi Home
k fizeni vaseho zafizeni a k interakci s dal$imi inteligentnimi domacimi zafizenimi.
Nasnimanim kédu QR stdhnéte a nainstalujte aplikaci. Pokud je aplikace uz
nainstalovana, budete pfesmérovani na stranku nastaveni pfipojeni. Nebo
vyhledejte v obchodu s aplikacemi text ,Xiaomi Home", abyste ji mohli stdhnout
a nainstalovat.

Otevrete aplikaci Xiaomi Home, klepnéte vpravo nahore na ikonu , @ " a pak
podle pokynt pfidejte své zafizeni.

2663139D

Poznamky:

- Roboticky vysavac spolupracuje s aplikaci Xiaomi Home a je kompatibilni se

systémy Android 9.0 ai0OS 12.0 nebo vyssi.

- Roboticky vysava¢ podporuje pouze sité Wi-Fi s frekvenci 2,4 GHz.
-Verze aplikace miZe byt aktualizovana. Postupujte podle pokyn( pro aktualni

verzi aplikace.

- Kdyz se roboticky vysavaé Uspésné pripoji k aplikaci Xiaomi Home, (ispé$né se

pripoji k siti. MZete provést reset Wi-Fi a odpojit ho od sité.

Resetovani Wi-Fi

Pokud je roboticky vysavaé odpojen od sité nebo potiebujete zménit sit, resetujte

Wi-Fi.

1. Otevrete kryt robotického vysavace, pod kterym se nachazi kontrolka Wi-Fi.

2. Stisknéte a po dobu 7 sekund podrzte tlacitka () a €, dokud nezazni hlasova
zprava oznamujici ¢ekani na konfiguraci sité. Kdyz kontrolka Wi-Fi blika,
znamena to, Ze roboticky vysavac byl ispésné resetovan.

3.V aplikaci jej znovu pfipojte k siti. KdyZ kontrolka Wi-Fi sviti modfe, znamena to,
Ze roboticky vysavac je ispésné pripojen k siti.

Zapnuti/vypnuti

-Roboticky vysavac zapnete stisknutim a podrzenim tlac¢itka () na dobu 3 sekund.
Rozsvicena kontrolka na robotickém vysavaci znamen4, Ze roboticky vysavaé
pfechazi do pohotovostniho rezimu.

- Pokud je roboticky vysavaé¢ pozastaveny a nenabiji se, miiZzete ho vypnout
stisknutim a podrzenim tlacitka () po dobu 3 sekund.

Poznamka: Kdyz se roboticky vysavaé nabiji, automaticky se zapne a nelze jej vypnout.
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Jak pouzivat

Jak pouzivat

Rychlé vytvoreni mapy

- Po prvnim pfipojeni k siti rychle vytvofte mapu podle pokyn(i v aplikaci a roboticky
vysavac zahaji mapovani bez tklidu.

- Proces mapovani bude dokonéen, az se roboticky vysavaé vrati do omni stanice.
Mapa se automaticky ulozi.

Poznamky:

- Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac pIné nabity a za¢ina z omni stanice.

- Pfed mapovanim odstrarite predméty z podlahy, oteviete dvere mistnosti
a zablokujte oblasti nevhodné pro provoz robotického vysavace.

-V priibéhu vytvareni mapy roboticky vysava¢ nenasledujte, nepfesouvejte ani
neprerusujte a nepresouvejte omni stanici.

- Po mapovani nastavte virtualni stény nebo zakazané oblasti v oblastech nevhodnych
pro provoz robotického vysavace, napfiklad v oblasti, kde maze roboticky vysavaé
uviznout nebo se poskrabat.

-V oblastech s koberci s dlouhymi vlasy nebo tfasnémi vytvorte virtualni stény nebo
zakazané oblasti, abyste zabranili jejich zapleteni do robotického vysavace.

- Pfed mopovanim nastavte virtualni stény nebo zakazané oblasti, abyste vylougili
oblasti s kobercem, ¢imz zabranite navlhnuti koberce.
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Pozastaveni

Kdyz roboticky vysavac uklizi, pozastavite jeho chod stisknutim libovolného
tlacitka.

Poznamka: Roboticky vysavac nezvedejte ani s nim nepohybujte, pokud je
pozastaveny. V opaéném pfipadé mze dojit k navigaé¢nim chybam, které by
mobhly zabrénit navratu robotického vysavac¢e do omni stanice nebo zp(sobit
ztratu mapy.

Rezim spanku

-Roboticky vysava¢ automaticky prejde do rezimu spanku po 10 minutach od
pozastaveni.

-V rezimu spanku kontrolka robotického vysavace zhasne. Stisknutim
libovolného tlacitka na robotickém vysavacdi jej vzbudite.

Poznamka: Pokud je roboticky vysavaé v rezimu spanku déle nez 12 hodin,
automaticky se vypne.

Pokracovaniv tklidu

Pokud robotickému vysavacéi za¢ne béhem uklidu dochazet baterie,
automaticky se vrati do omni stanice a nabije se. Jakmile je roboticky vysavacé
dostatecéné nabity, pokracduje v tklidu tam, kde prestal.

Poznamka: Roboticky vysavac nebude pokracovat v Gklidu v rezimu Nerusit nebo po rué¢nim
dobijeni.

Nastaveni détské pojistky

Chcete-li zapnout nebo vypnout détskou pojistku, stisknéte a podrzte
tlagitko 1 na robotickém vysavadéi po dobu 3 sekund.

Poznamka: Kdyz je funkce détské pojistky zapnuta, tlacitka na robotickém vysavaci
nefunguji. K ovladani robotického vysavage mizete misto nich pouzit aplikaci.

Vysypavani prachu

Poté, co se roboticky vysava¢ po dokonéeni tlohy vysavani a mopovani, tlohy
vysavani pfed mopovanim nebo tlohy vysavani automaticky vrati do omni
stanice k nabijeni, omni stanice automaticky zah4ji vysypavani prachu.

Poznamky:

- KdyZ se roboticky vysavaé v poloviné cesty vrati do omni stanice, aby vy¢istil podusky mopu,
omni stanice automaticky nezahaji vysypavani prachu.

- Pokud je automatické vysypavaniv aplikaci vypnuté, omni stanice automaticky nezahaji
vysypavani prachu.

- Pokud v aplikaci zménite frekvenci automatického vysypavani, bude omni stanice vysypavat
prach podle stanovené frekvence.

Vysavani a mopovani

1. Zahéjeni Gklidu

- Zkontrolujte, jestli jste do robotického vysavace nainstalovali sestavu podusky
mopu a dal$i potfebné dily a jestli je v nadrzi na ¢istou vodu doplnéna voda.

-V aplikaci vyberte rezim vysavani a mopovani a pomoci aplikace nebo stisknutim
tla¢itka () na robotickém vysavaci spustte Gklid.

- Poté se roboticky vysavac spusti z omni stanice, naplanuje optimalni trasu tklidu
a provede Uklid na zakladé vytvorené mapy.

©)
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Jak pouZivat

Poznamky:

- Kdyz roboticky vysava¢ pouzivate poprvé, doporuc¢ujeme ho po celou dobu sledovat
a odstrarovat ze zemé veskeré prekazky, které by mohly robotickému vysavadi branit v praci.

- Pokud by roboticky vysava¢ mohl v nékterych oblastech uviznout nebo poskrabat povrch
nabytku, mizete v aplikaci nastavit zakazané oblasti, abyste robotickému vysavaci zabranili
ve vstupu do téchto oblasti.

- Nez roboticky vysavac zah4ji tiklid, provede namoceni podusek mopu. Budte prosim trpélivi.

- Pfed pouzitim robotického vysavace zkontrolujte, jestli je omni stanice pfipojena k napajeni
a jestli je roboticky vysavac pripojen k omni stanici.

- Aby se roboticky vysava¢ dokazal po dokonéeni vysavani a mopovani ispésné vratit k omni
stanici, doporuéujeme, aby roboticky vysavac zahajil praci z omni stanice. BEhem tklidu
nehybejte omni stanici, nadrzi na éistou vodu, nadrzi na $pinavou vodu ani valchou.

- Funkci ¢isténi podusek mopu horkou vodou Ize zapnout v aplikaci. Pokud je tato funkce
zapnutd, nedotykejte se vystupu vody na zakladné valchy, aby nedoslo k opafreni.

2. Automaticky navrat k vygisténi podusek mopt v poloviné cesty
Béhem tklidu se roboticky vysavac po vy¢isténi uréitych étverct plochy mize automaticky
vréatit do omni stanice, aby umyl podusky mopu a doplnil vodu do nadrze na vodu.
Po umyti podusek mopu bude roboticky vysava¢ pokracovat v tloze tklidu.
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3. Automatické vysypavani prachu a umyti a vysuseni podusky mopu vzduchem

Kdyz roboticky vysava¢ dokonéi tlohu Gklidu a vrati se do omni stanice k nabijeni,

omni stanice automaticky zahaji vyprazdiiovani prachu a poté umyje a vysusi
podusky mopu vzduchem.

4. Vygistéte nadrz na $pinavou vodu
Po umyti a vysuseni podusek mopu nezapomeiite vydistit nadrz na $pinavou
vodu, aby nezadala zapachat.

Jak pouZivat

Vysavani pred mopovanim

- Zkontrolujte, jestli jsou nainstalované dily robotického vysavace, napt. sestava
podusky mopu a jestli jste do nadrze na Cistou vodu pridali vodu.

-V aplikaci vyberte rezim vysavani pred mopovanim a pomoci aplikace nebo
stisknutim tladitka () na robotickém vysavadi spustte uklid; roboticky vysavaé
zvedne sestavu podusky mopu a za¢ne vysavat.

- Po dokonéeni vysavani se vrati do omni stanice, kde automaticky vysype prach,
namodi podusky mopu a poté sestavu podusky mopu spusti a zahaji mopovani.

Pouze vysavani

-V aplikaci vyberte rezim pouze vysavani a pomoci aplikace nebo stisknutim
tlacitka () na robotickém vysavaci spustte tklid.

- Roboticky vysavac zvedne sestavu podusky mopu, opusti omni stanici
a zahéji vysavani a po dokonceni tlohy vysavani se vrati se do omni stanice,
aby automaticky vysypal prach.

Poznamka: Pokud doslo k odebrani sestavy podusky mopu, roboticky vysavaé po spusténi
automaticky provede tlohu Pouze vysavani.

Pouze mopovani

- Zkontrolujte, jestli jsou nainstalované dily robotického vysavace, napt. sestava

podusky mopu a jestli jste do nadrze na ¢istou vodu pfidali vodu.

-V aplikaci vyberte rezim pouze mopovani a pomoci aplikace nebo stisknutim

tlacitka () na robotickém vysavaci spustte tklid; roboticky vysavac pred
opusténim omni stanice automaticky namoc¢i podusky mopu a za¢ne mopovat.

- Po dokonéeni mopovani se vrati do omni stanice, kde umyje a vysusi podusky

mopu.
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Jak pouzivat

Péce a Gidrzba

Dalsi funkce aplikace

Nastaveni mapy

Na domovské strance aplikace se zobrazuje aktualni mapa pouzivana k vysavani
a mopovani. V nastavenich zakazanych oblasti miZete nastavit oblasti, kterym se
ma vyhybat, a v éasti pro spravu mapy muizete aktualni mapu upravit.

Nastaveni tiklidu
Podle znedisténi podlahy a konkrétnich potfeb miZete upravit rezim tklidu,
intenzitu vysavani a pratok vody.

Nastaveni omni stanice

- Nastaveni automatického vysypavani: M{izete zapnout nebo vypnout automatické
vysypavani a zménit jeho frekvenci.

- Nastaveni ¢isténi podusek mopu: MiZete upravit frekvenci, se kterou se roboticky
vysavac vraci za u¢elem umyti podusek mopu.

Poznamky:

- Pfed vybérem zdny Uklidu, provedenim tklidu zény nebo Gpravou mapy musite nejprve vytvorit
mapu.

- Dal$i funkce najdete v aplikaci. Podrobnosti jednotlivych funkci zaviseji na aplikaci.
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Aktualizace firmwaru

Firmware mzete aktualizovat v aplikaci. Pfed aktualizaci se ujistéte, Ze je

roboticky vysavac¢ v omni stanici a Uroven nabiti baterie je vy$$inez 30 %.

Obnoveni tovarniho nastaveni

Pokud dojde k zavadé robotického vysavace a nelze jej normalné pouzivat,
nastrojem stisknéte a podrzte tlagitko resetovani po dobu 3 sekund, dokud
nezazni hlasova zprava oznamujici zahajeni obnoveni tovarnich nastaveni

a dojde k obnoveni tovarnich nastaveni robotického vysavace. Pokud tovarni
nastaveni obnovit nelze, mlizete stisknutim a podrzenim tlacitka resetovani
nastrojem na 10 sekund vynutit vypnuti robotického vysavace a obnoveni
tovarnich nastaveni.

Dily Frekvence &isténi Cetnost vymény

Nabijeci kontakty
robotického vysavace

Udrzba dilt
Chcete-li udrzet roboticky vysavaé v dobrém stavu, doporuc¢ujeme se fidit nasledujici tabulkou pro béznou tdrzbu.
Dily Frekvence &isténi Cetnost vymény
Nadr na $pinavou vodu | Cistéte po kazdém pouziti
Nadrz na ¢istou vodu Cistéte kazdé 2 tydny /

Valcha

Cistéte kazdy 1az 2 tydny

Naraznik

Kartaé s odfiznutim vlast
a ochranou proti zamotani

Cistéte kazdé 2 tydny

3 az 6 mésicu

Otvor automatického
vyprazdnovani
robotického vysavace

Bocni kartaé

Cistéte kazdé 2 tydny

3 az6 mésicu

Automaticky privod vody
robotického vysavace \ zavislosti na

Néadoba na prach

Vycistéte podle potieby

Spodni ¢ast robotického | skuteéném pouzivani
vysavace

Filtr (pFedinstalovan na
nadobé na prach)

Cistéte kazdé 2 tydny

6 az 12 mésicl

Omni stanice

Poduska mopu

/

6 az12 mésicu

Otvor automatického
vyprazdriovani omni
stanice

Kole¢ko

Laserovy radar
s automatickym
nastavenim vysky

Senzor okraje

Modul pro vyhybani
se prekazkam pomoci
strukturovaného svétla

Senzor srazu

Cistéte kazdy mésic

Nabijeci kontakty omni
stanice

Signalni oblast omni
stanice

Vyméiite priblizné kazdych
2,5 mésice, v zavislosti na
skute¢ném pouzivani

Jednorazovy sacek /

Poznamky:

- Cetnost vymény je pouze orientaéni. Pokud je dil podkozeny, je nutné jej vyménit okamyzité,

aby byl zajistén efektivni tklid.

- Pokud potfebujete roboticky vysavaé premistit nebo nékam odeslat, vyprazdnéte nadrze na

¢istou a $pinavou vodu, aby nedoslo k poskozeni robotického vysavace pfi prepravé.
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Péce a idrzba

Vycisténi nadrze na distou a Spinavou vodu Cisténi valchy a zakladny valchy

1. Vyjméte nadrze na ¢istou i $pinavou vodu, otevrete vika a vylijte vodu. 1. V aplikaci zapnéte funkci dopliikového oplachovani omni stanice a roboticky
vysava¢ omni stanici automaticky opusti. Ruéné odeberte valchu a omni
stanice automaticky nalije vodu na zakladnu valchy. Pomoci latky nebo kartace

vycistéte zakladnu valchy a valchu.

2. Nadrze dtikladné omyjte ¢istou vodou, a poté otfete vnéjsi povrchy nadrzi
do sucha a vloZte je zpét do omni stanice.

N

. Poc¢kejte 3 minuty a omni stanice $pinavou vodu automaticky od¢erpa. Otrete
zakladnu valchy a valchu suchym hadfikem do sucha a vloZte valchu zpét do
omni stanice. Zkontrolujte, jestli je hadice na $pinavou vodu omni stanice uvnitf
drazky valchy (viz obrazek), aby nedoslo k pfekrouceni hadice na $pinavou vodu;
v opac¢ném pripadé by mohlo dojit k ovlivnéni normalniho pouzivani.

Poznamka: Plovakové koule v nadrzich na ¢istou a $pinavou vodu jsou pohyblivé dily. Pi
¢isténi nadrzi na vodu nevyvijejte pfilis velkou silu, aby nedoslo k jejich poskozeni.
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Poznamka: Pfi kazdodennim pouzivani a ¢isténi omni stanici nenaklanéjte. Pokud se na
zakladné valchy nahromadi voda, otFete ji kusem latky.

Péce a idrzba

Cisténi kartace s odfiznutim vlas(i a ochranou proti zamotani

1. Vyjméte kryt kartace a kartac.

2. Sejméte odstranitelnou koncovou krytku kartace.

3. Prislusnymi nastroji vycistéte oba konce karta¢e a mezery mezi zuby hrebene.

4. Vratte zpét odstranitelnou koncovou krytku a poté znovu nainstalujte kartac¢
a kryt kartace. Ujistéte se, Ze jsou pevné zajistény.

VAROVANI: Pokud se v kartadi zachyti hodné vlasti nebo pokud se pevné zamotaji,
neodstrariujte je silou, aby nedoslo k poskozeni kartace.

Kryt kartace

Uvolrovaci tlagitko
o Kartaé

LoZisko kartace

Stétiny

Neodstranitelna koncova krytka

Odstranitelna koncovéa krytka Zuby ~ Stétiny
htebene

Poznamky:

Pokud je kartac s odfiznutim vlasti a ochranou proti zamotani plny namotanych vlasd,
zkontrolujte, jestli nejsou nadoba na prach a jednorazovy sacek plné. Pokud ano, tak nadobu
na prach v&as vyprazdnéte a vyménite jednorazovy sacek, ¢imz zajistite normalni fungovani
automatického vyprazdnéni.

Cisténi boéniho kartace
1. Preklopte roboticky vysavaé vzhlru nohama, vytadhnéte boéni karta¢ smérem

nahoru a vydéistéte ho.
2. Nasadte boéni kartac¢ zpét do robotického vysavace.

Pri opétovné instalaci bo¢niho kartace
jej zarovnejte s otvorem.
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Péce a Gidrzba

Péce a Gdrzba

Cist&ni nadoby na prach a filtru

1. Otevrete kryt robotického vysavace, stisknéte uvoliiovaci tla¢itko nadoby na
prach a vyjméte nadobu na prach smérem nahoru z robotického vysavace.

2. Sejméte filtr ze svorky filtru, lehkym poklepanim na ramecek filtru odstrarite
vSechny nedistoty a vysypejte odpad z nadoby na prach.
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3.V pfipadé potfeby vyplachnéte nadobu na prach a filtr ¢istou vodou.

Poznamky:
- Nezkousejte Cistit filtr pomoci kartaée nebo prstd.
- Casté proplachovéni se nedoporuguje, protoze by mohlo dojit k pogkozeni filtru.

- K ¢isténi nadoby na prach a filtru pouzivejte pouze Cistou vodu. Nepouzivejte Cistici prostredky.

4. Pred opétovnou instalaci nechte nadobu na prach a filtr zcela vyschnout.

Vycisténi kolecka 3

1. Preklopte roboticky vysavaé 1
a vytahnéte kolecko ven.

2. Odstrarite z osy a kolecka vlasy,
$pinu a jiné nedistoty.

3. Vlozte kole¢ko zpatky a pevné ho
zatladte na misto.

Kolecko

Osa

Poznamky:

-V pfipadé potfeby muZete osu z kole¢ka opatrné vypacit pomoci néjakého nastroje,

napfiklad malého Sroubovaku, a poté ji vycistit.
- Kole¢ko Ize umyt vodou z vodovodu a po oschnuti na vzduchu znovu nainstalovat.

Vyména podusky mopu
Vyjméte podusku mopu z drzaku podusky mopu a vyméiite ji za novou.

Cisténi senzor( a nabijecich kontaktl

Pomoci mékké tkaniny ocistéte vSechny senzory a nabijeci kontakty na robotickém vysavaci:

- Senzory srazu ve spodni ¢asti robotického vysavace.

- Laserovy radar s automatickym nastavenim vysky v horni ¢asti robotického vysavace

- Naraznik a modul pro vyhybani se prekazkam pomoci strukturovaného svétla v predni
¢asti robotického vysavace

- Senzory okrajl na obou stranach robotického vysavaée

- Nabijeci kontakty na zadni strané robotického vysavace

Naraznik

Modul pro vyhybani se prekazkam pomoci
strukturovaného svétla

Laserovy radar icky im vk
A= Senzor okraje

i
<

Senzor srazu

- Nabjeci kontakt

——o Signalni oblast

Lo Nabijeci kontakt

Otvor

Vy¢isténi omni stanice
Vydistéte signalni oblast, nabijeci kontakty a otvory automatického vyprazdiiovani omni stanice
mékkym suchym hadfikem.

Udrzba baterie

Roboticky vysava¢ obsahuje vysoce vykonny blok baterif lithium-iontového akumulatoru. Aby
se zachoval optimalni vykon baterii, zajistéte prosim, aby byly béhem kazdodenniho pouzivani
udrzovany dobie nabité.

Poznamka: Pokud se roboticky vysavaé po del$i dobu nepouziva, vypnéte ho a ulozte. Aby nedoslo
k poskozeni nadmérnym vybitim, je tfeba roboticky vysavac¢ aspori jednou za tii mésice dobit.
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Péce a Gidrzba

Reseni problém

Vyména jednorazového sacku
1. Kdyz je jednorazovy sacéek plny, vytahnéte kryt z otvoru ptihradky na prach. 3. Nasadte novy jednorazovy saéek podle obrazku a vlozte rukojet sac¢ku do

Vyjméte jednorazovy sac¢ek pomoci rukojeti a zlikviduijte jej. otvoru.

Otvor
prihradky na
prach

Poznamka: Pfi zatazeni za rukojet jednorazového sacku se sacek uzavre, takze z néj
nebudou vypadavat nedistoty a prach.

4. Vratte kryt pfihradky na prach na své misto; spravné je nainstalovan, kdyz

2. Suchym hadfikem otfete necistoty z filtru, napf. prach.
uslysite ,cvaknuti”.

Cvaknuti >
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Problémy

Mozna pfi¢ina

Reseni

Roboticky vysavac se
nemuze zapnout.

Roboticky vysava¢ ma nizkou troveri nabiti baterie.
Okolni teplota je pfili§ vysoka nebo nizka.

Pfed pouzitim roboticky vysavaé nabijte.
Pouzivejte roboticky vysavac pfi teploté okoli v rozsahu od 0 °C do 40 °C.

Roboticky vysavac se
nenabiji.

Omni stanice neni pfipojena k napajeni nebo ma
$patny kontakt.

Ovéfte, jestli je sada kabel(i spravné zapojena do napajeci zdifky omni stanice a elektrické
zasuvky.
Vycistéte nabijeci kontakty na omni stanici a robotickém vysavaci.

Roboticky vysavac se
nemduze pfipojit k siti.

Heslo Wi-Fi je nespravné.

Roboticky vysavac nepodporuje sité 5 GHz

a smérovace podnikové tridy.

Signal Wi-Fi je $patny.

Roboticky vysava¢ mozna neni ve stavu konfigurace
sité.

Zadejte spravné heslo Wi-Fi.

Pripojte roboticky vysava¢ k doméci siti 2,4 GHz.

Ujistéte se, Ze se roboticky vysava¢ nachazi v oblasti se silnym signalem Wi-Fi.
Odstrarite roboticky vysavacé v aplikaci, resetujte pripojeni robotického vysavace k Wi-Fi
a zkuste jej znovu pfipojit k siti.

Roboticky vysavac
nemdZe najit omni
stanici nebo se do ni
vratit.

V okoli omni stanice je pfili§ mnoho prekazek.
Signalni oblast mliZze byt znecisténa.

Omni stanice neni pfipojena k napajeni.

Omni stanice byla pfemisténa, kdyz v ni roboticky
vysavac nebyl.

Roboticky vysava¢ se nemohl vratit zpét do omni

stanice z dGvodu piekazek, napfiklad zavienych dvefi.

Roboticky vysavac byl premistén, kdyz nebyl v omni
stanici, a proto doslo k chybé polohovani.
Roboticky vysavac je pfilis daleko od omni stanice,
aby se mohl vratit.

Premistéte omni stanici do oteviené oblasti.

Ruéné umistéte roboticky vysava¢ do omni stanice, aby se mohl nabijet.

Otfete signalni oblast na omni stanici, aby se na ni neusazoval prach nebo necistoty.
Pfipojte omni stanici ke zdroji napéajeni.

Roboticky vysavac se
zasekne a nemize se

vratit do omni stanice.

V okoli omni stanice je pfili§ mnoho prekazek.
Roboticky vysava¢ se nemohl vratit zpét do omni

stanice z diivodu ptekazek, naptiklad zavienych dveti.

Roboticky vysavac klouze na kluzké podlaze.
Omni stanice je naklonéna nebo se nachéazi na
nerovné podlaze.

Premistéte omni stanici do oteviené oblasti.

Ruéné umistéte roboticky vysava¢ do omni stanice, aby se mohl nabijet.
Doporucujeme ruéné setfit vodu na podlaze.

Umistéte omni stanici spravné a zkuste to znovu.
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Re$eni problém(i

Re$eni problém(

Problémy

Mozna pficina

Reseni

Roboticky vysavac se
nevypne.

Probiha nabijeni robotického vysavace.

Roboticky vysavac Ize vypnout pouze pokud se nenabiji. Pfemistéte roboticky vysava¢ zomni

stanice a poté roboticky vysavac vypnéte stisknutim a podrzenim tlagitka napajeni na 3 sekundy.

Pokud jej nelze vypnout, mGZete vynutit vypnuti robotického vysavage stisknutim a podrzenim
tlacitka resetovani na 10 sekund.
Pokud problém trv4, obratte se na poprodejni servisni tym.

Problémy

Mozna pficina

Regeni

Roboticky vysavac se
nenabiji nebo se nabiji
pomalu.

Urover nabiti baterie je pfili$ nizka.
Okolni teplota je prilis vysoka nebo nizka.
Nabijeci kontakty mohou byt znecisténé.

Uplné nabiti robotického vysavade obecné trva priblizné 6 hodin.

Roboticky vysava¢ miize automaticky sniZit rychlost nabijeni pfi vysokych nebo nizkych okolnich
teplotach a dosahnout tak prodlouzeni Zivotnosti baterie. To je normalni.

Otfete nabijeci kontakty suchou tkaninou.

Roboticky vysavac ¢asto vstupuje
do zakazanych oblasti nebo
prekracuje virtualni zdi.

Doslo k chybé v mapé v aplikaci.
Je nutné optimalizovat virtualni zdi nebo
hranice zakazanych oblasti.

Zkontrolujte mapu v aplikaci. Odstrarite abnorméalni mapu ze seznamu map a provedte
pfemapovani. Z divodu méfitka mapy se nastavené virtualni zdi nebo zakazané

oblasti mohou odchylit od cilovych umisténi. Doporu¢ujeme sledovat trasu priichodu
robotického vysavace, upravit hranice podle svého domaciho prostredi tak, aby
zahrnovaly v8echny oblasti, kde miZe dojit ke snadnému zaseknuti robotického
vysavace, napriklad zapusténé schody a oblasti pod nabytkem.

Bocéni kartaé odpadne.

Bocéni karta¢ neni nainstalovan na svém misté.
Do boéniho kartaée jsou zamotané cizi predméty,
které zpUsobily jeho odpadnuti.

Znovu nainstalujte bo¢ni kartag. Spravné je na svém misté nainstalovan, kdyz uslysite ,cvaknuti”.

Pred pouzitim robotického vysavace odstrarite cizi predméty z podlahy.

Planovany uklid nefunguje.

Roboticky vysava¢ ma nizkou trover nabiti
baterie.

Roboticky vysavaé zahaji planovany tklid pouze v pfipadé, Ze zbyvajici Grover nabiti
baterie je vy$si nez 30 %. V¢as roboticky vysavac nabijte.

Drzak podusky mopu
odpadne.

Do drzéku podusky mopu jsou zamotané cizi
pfedmeéty, které zplsobily jeho odpadnuti.

Pred pouzitim robotického vysavace odstrarite cizi predméty z podlahy.

Roboticky vysava¢ béhem provozu
nahle prerusi aktualni Glohu.

Baterie robotického vysavace je vybita.
Omni stanice neni pfipojena k napéajeni,
roboticky vysavaé se proto v omni stanici
Uspésné nenabil.

Ruéné umistéte roboticky vysava¢ do omni stanice, aby se mohl nabijet.
Ujistéte se, Ze je omni stanice spravné pfipojena k napéajeni.
Pokud problém trv4, obratte se na poprodejni servisni tym.

Roboticky vysavac vydava
pfi provozu hlasity hluk.

Né&doba na prach je plna.

Do bo¢niho kartaée nebo kartace jsou zamotané
cizi predméty nebo se cizi predméty nachazeji

v nadobé na prach.

Roboticky vysavac pouziva vysokou Uroveri sani.

Vyprazdnéte nadobu na prach.
Zkontrolujte cizi predméty a pfipadné je odstrarite.
Snizte Uroven sani robotického vysavacée na standardni nebo tichy rezim.

Roboticky vysavac se
pohybuje chaoticky.

Predméty roztrousené po podlaze ovliviiuji provoz
robotického vysavace.

Roboticky vysavac klouze na kluzké podlaze.
Modul pro vyhybani se prekazkam pomoci
strukturovaného svétla mize byt znecistény.

Pred pouzitim robotického vysavace uklidte podlahu.

Doporuéujeme ruéné setfit vodu na podlaze.

Otrete modul pro vyhybéani se prekazkam pomoci strukturovaného svétla robotického vysavace
mékkou a ¢istou tkaninou a udrZujte tento modul gisty a nezakryty.

Roboticky vysavac¢ po nabiti
uprostted tlohy nepokracuje
v tklidu.

Roboticky vysavag je v rezimu Nerusit.
Probiha ruéni nabijeni robotického vysavace,
napriklad presunutim do omni stanice

a vyvolanim navratu prostfednictvim
aplikace nebo tlagitka pfimo na ném.

Roboticky vysavac nebude pokracovat v Gklidu v reZzimu Nerusit nebo po ruénim
dobijeni.

Roboticky vysavaé
nékteré mistnosti
vynecha.

Robotickému vysavaci brani v pohybu pfi tklidu
prekazky, napriklad zaviené dvere nebo prah vyssi
nez2cm.

Roboticky vysava¢ uklouzne a pfestane fungovat
na kluzkém vstupu do mistnosti.

Ujistéte,se,, Ze jsou vSechny dvere do mistnosti zcela oteviené.
VAROVANI: Roboticky vysavaé¢ nemuze prekrocit vysoké schody prahd.
Doporucujeme ruéné setfit vodu na podlaze.

Kontrolka omni stanice blika
oranzové.

Nedostatek vody v nadrzi na ¢istou vodu.
Nadrz na ¢istou nebo $pinavou vodu neni
nainstalovana.

Nadrz na $pinavou vodu je plna.

V¢as napliite nadrz na ¢istou vodu vodou.
Nainstalujte nadrz na ¢istou vodu a nadrz na $pinavou vodu na své misto.
Vycistéte nadrz na $pinavou vodu.
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Roboticky vysavac vydava
nespravnou hlasovou vyzvu tykajici
se hladiny vody v nadrzi na ¢istou
vodu.

Plovak v nadrzi na ¢istou vodu chybi nebo je
zaseknuty.

Ruéné resetujte plovak.
Pokud problém trva, obratte se na poprodejni servisni tym.

362



Redeni problém(

Parametry

Problémy

Mozna pficina

Reseni

V z&kladné valchy je chyba hladiny
vody.

Zakladna valchy mze byt zablokovana.

Nadrz na $pinavou vodu neni nainstalovana na
svém misté.

Tésnici krouzek nadrze na $pinavou vodu je
uvolnény.

Vycistéte valchu a zakladnu valchy.

Znovu namontujte nadrz na $pinavou vodu.

Nainstalujte tésnici krouZek nadrze na vodu na své misto.
Pokud problém trva, obratte se na poprodejni servisni tym.

Omni stanice

Omni stanice nemuze

Jednorazovy sacek je plny.

Vymeérite jednorazovy saéek za novy.

Roboticky vysavacd
Nazev Roboticky vysavac
Model OV31GL
o 350 x 88 mm
Rozméry vyrobku (kdyZ je laserovy radar s automatickym nastavenim vysky

vypnuty)

Model OV31-JZEU
470 % 360 x 572 mm
Rozméry virobku (v€etné nastavce zékladny valchy)

260 x 360 x 572 mm
(bez nastavce zakladny valchy)

automaticky vysypat prach. sablokované.

Otvory automatického vyprazdriovani jsou

Pokud jednorazovy sacek neni plny, zkontrolujte a vycistéte véechny otvory
automatického vyprazdriovani.

Lithium-iontovy
akumulator

4800 mAh (jmenovita kapacita)
5200 mAh (nominalni kapacita)

Jmenovity pfikon

220-240V ~50/60 Hz

je normalni.

Pokud byla omni stanice del$i dobu pouZivana,
Vysypavani prachu trva delsi dobu proces vysypavani prachu mize trvat mirné delsi
nez obvykle. dobu, aby byl zajistén spravny pribéh funkce. To

Oznéameni o Zivotnim prostredi

Vestavény lithium-iontovy akumulator tohoto

robotického vysavace obsahuje chemikalie, které

mohou znedistit Zivotni prostfedi. Pred likvidaci

poZadejte odbornika o vyjmuti baterie a poté ji zlikvidujte

prostrednictvim profesionalni recyklaéni organizace.

- Pfed likvidaci robotického vysavace je nutno vyjmout
baterii.

- Pfed vyjmutim baterie odpojte roboticky vysavac od
napéjeni.

- Baterii je tfeba bezpeéné zlikvidovat.
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Postup vyjmuti baterie

1. Obratte roboticky vysavaé vzhlru nohama, pomoci nastroje
vy$roubujte pét §roubl na zadni strané robotického
vysavace a sejméte kryt.

2. Rozpojenim propojovaci svorky mezi baterii a zakladni
deskou vyjméte baterii.

VAROVAN:

- Pred vyjmutim baterie odpojte roboticky vysavac¢ od napajeni a baterii
co nejvice vybijte.

- Odevzdejte baterie ve specializované recyklaéni organizaci.

- Nevystavuijte baterii vysokym teplotam, protoze by mohlo dojit
k vybuchu.

- Pokud dochazi k tniku kapaliny z baterie a lidé se neimysIné dostanou
do kontaktu s touto kapalinou, okamzité oplachnéte postizené misto
velkym mnoZstvim vody a vyhledejte Iékafskou pomoc.

Doba nabijeni 6 hodin

Cista hmotnost 3,75 kg

Kompatibilita Android 9.0 a novéjs$i nebo iOS 12.0 a novéjsi
Eﬁﬁiﬁmi Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2
Jmenovité napéti | 14,4V —

Nabijeci napéti 20V ==

Jmenovity vykon 55W

Provozni frekvence

2400-2483.5 MHz

Maximalni vystupni
vykon

<20dBm

Pfi béZném pouziti tohoto zafizeni by se méla udrzovat vzdalenost mezi anténou a télem
uzivatele alespori 20 cm.

Dalsi informace naleznete na webovych strankach www.mi.com
Vyrobce: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresa: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Vyrobeno v Ciné

Jmenovity vystup 20V=15A
Jmenovity pfikon (vysypavani prachu) 530 W
Jmenovity pfikon (€idténi horkou vodou) 1600 W

Jmenovity pfikon (suseni vzduchem + nabijeni) | 85 W

Spotreba energie Pohotovostni rezim: <0,5 W

Doba do prechodu do stavu Pohotovostni rezim: <20 min

Poznamky:
- Jmenovity pfikon (¢isténi horkou vodou) je typicka hodnota pfi teploté vody 15 °C.
- Jmenovity piikon (suseni vzduchem + nabijeni) se uréuje podle hodnoty vykonu pfi plném zatizeni.

Informace o likvidaci a recyklaci OEEZ

V8echny vyrobky oznaéené timto symbolem jsou odpadni elektricka a elektronicka
E zatizeni (OEEZ, jak je uvedeno ve smérnici 2012/19/EU), ktera by neméla byt misena

s netfidénym domovnim odpadem. Misto toho byste méli chranit lidské zdravi a Zivotni
prostfedi odevzdanim zafizeni na sbérném misté, které je uréeno k recyklaci odpadnich
elektrickych a elektronickych zafizeni a stanoveno vladou nebo mistnimi Gifady. Spravna
likvidace a recyklace pomohou zabranit potencialnim negativnim dopadiim na Zivotni
prostiedi a lidské zdravi. Vice informaci o umisténi a podminkach téchto sbérnych mist se
dozvite od montazniho technika nebo mistnich Gradd.
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MAnpodopieg aopaAeiog

AloBdoTe MPOOEKTIKA TO eyXeLPiSLO TIpLYV artd TN Xpron Kot GUAGETE To YL LEAAOVTLKH avadopd.

Meploplopoi xpriong

o Auto Tto potdv mpoopiletal yia Tov kaBoplopd Samédwv oe olkLako TepLBAAAov pévo. Mnv To xpnotpormoleite oe e§wteplkolq
XWPOoUG, oe AAAeg emidpdveLeg ANV SamESWV 1 o€ EMOYYEARATLKOUG A BLOUNXAVLKOUG XWPOUG.

e Autn n ouokeun propel va xpnotpomnoteltal amod natdld NALkiag dvw Twv 8 ETWV Kal amd ATOHA HE HELWHEVEG CWHATLKEG,
aLoBnTAPLES ) SLAVONTLKEG LKAVOTNTEG I ATOHA XWPIG OXETLKNA eUMeLpla KAl yvwaon, epdoov €xouv AdBeL odnyieg yLa Tnv aodpaAn
XPAoN TNG CUCKEVNAG 1 TN XPNOLHOTIOLOVV LTIO ETILTAPNON KAL £XOLV ETIYVWON TWV EVEXOHEVWV KLVSOVWV. Ta madLd Sev mpemet va
nailouv pe tn ouokeur. O KaBapLlopdg Kot n cuvTApnon amd Tov Xpnotn dev mpeneL va yivovtoal armd matdld Xwpig emcnpnon.

« H ouokeun dev mpoopiletal yia xprnon améd GTopd, CURMEPLAAUBAVOUEVWY TWV TTALSLWY, HE HELWHEVES CWHATLKEG, aLoBnTApLES
1 SLAVONTLKEG LKAVOTNTEG I ATOHO XWPILG OXETLKNA EUTELPLO KOL YVWON, EKTOG av €xouv AdBeL 0dnyieg yia TNV aodaAn xpAon tng
OUOKEUNG | TN XPNOLLOTIOLOVV LTTIO ETILTAPNON ATtd ATOHO TToL €LBVVETAL YL TNV AOPAAELE TOUG.

o TamadLd Ba mpénel va eivat umtod eniBAen yla va pnv maii{ouv e Tn CLOKELN.

o EQv 1o oet kaAwbiwv éxet vmootel LG, Ba TipémeL va avitkataotabel amnd eld1ko oeT KaAwdiwv mou StatiBetal and tov
KOTOOKELOLOTH ] QTIO TOV QVTLTTPOCWTTO GEPRLG.

e H avtlkatdotoon Twy HmatopLwv TG cUoKeLNG Ba mpémnet va yivetal pévo amd ATopa PE ETTOPKI KATAPTLON.

o BeBawwbeite otL madia kot katotkidia {wa mapapévouy oe aodaAr amdoTacn ard Tn POUTIOTLKA OKOUTIOL 0TV QUTH Aettoupyel.

o Mn XpNOLLOTIOLELTE TN POUTIOTLKI OKOUTIO GE XWPO TIOL KPEUETOL TIAVW aTTO TO e{NeS0 ToL e6ADOUG XWPIG TTPOCTATEVTLKSO PPAYLQL.

« Mnv tonoBeteite T popnoTLki okoLTIA avarmoda. Mn HETAKLVEITE TN POUTIOTLKI) 0KOUTIO XPNOLHOTIOLWVTOG WG AXB TO KAAUHHA
atoBntApa Aéwlep LDS, to kdAvppa ) Tov anocBeocthpa.

o Mnv eykaBLotate, Un dpoptiete Kol N XPNOLUOTIOLELTE AUTAV TN POUTIOTLKI 0KOUTIA 0€ £EWTEPLKOUG XWPOUG, OTO UMAVLO 1 KOVTA
oe mioivo.

o Evééxetal va mpokOPeL KivOuVog av N CUCKELT TIEPAOEL TTAVW OTIO TO OET KOAWSLWV.

o Adarpéate elBpavoTa f PLKPA avTLke{peva amo to damnedo, wote va anodpeuxBel To evdexdpeEVO va XTUTINCEL TTAVW TOUG N
POUTTOTLKI OKOUTIOl KOIL VOl TOUG TTPOKOAAETEL {NHLA.

o Mn Badete moudLd, kototkiSia {wat ) GAAQ AVTLKEIEVA TIAVW 0T POUTIOTLKI OKOUTIA, ave&apTnTa amd To eAv elval akivntn f Kweltal.

« ®povtiote va pnv mAnoLalete Ta HOAALA 600G, TO SAKTUAN 00G Kol GAAD €PN TOL CWHATOG OTO GVOLYHa avappddnong Tng
POWUTIOTLKIG OKOUTIOG.
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Mn xpnotpomolelte TN POUMOTLKA OKOUTIA yLa va kKaBapioete pAeydpeveg ovoieg.

Mnv avoppoddte okANPA ) aLxpuned avILtkelpeva.

To ¢Lg mpemnet va adatpeitat amno tnv npila mpv arnd Tov KabapLopo ) Tn CUVTAPNON TNG CUCKEUNG.

Mn okourilete pe vypo LdACHA TN POUTIOTLKI CKOUTIO ] TOV TIAVKATELBLVTLKO 0TABUO Kot LNV Ta EEMAEVETE |Ie OTTOLOSATIOTE LYPO.
AdoU kaBapioeTe Ta MAEVOHEVO EEQPTHAHATA, OTEYVWOTE TA TTARPWG TIPOTOL Ta TOOBETAOETE VA KOl XPNOLLLOTIOLAOETE TN CLUOKELN.
DpoVTIOTE N POUTIOTLKA OKOUTIO VOL (VAL ATTEVEPYOTTOLNHEVN 0TV LETADEPETAL, KA, EAV ElvaLl EPLKTO, va GUAACCETAL OTNV OPXLKA
TNG ouokevaoia.

XpnotporoLeite auto To mpolov clpdwva He TG 0dnyieg mou avaypddovtal oto eyxetpidlo xpnotn. OL xprnoteg eivat ureBuvol
yLo ortotadfrnote anwAeta 1 {npia mou pokaAeital ard tnv eodaApeévn Xprion autol Tou PoiovTog.

Mn xpnotporoLeite Tn pounoTLkr okouTa oe Beppokpacia eptfaAAovtog mavw arnd 40°C ) kdtw ard 0°C ) oe dameda pe vypeg
KOAAWSELG ovoieg.

Mrmatapieg kat poption NMPOEIAOMOIHZEIX

MPOXOXH: NpokeLpévou va amodeuxBel o kivbuvog Adyw akoloLag emavadopds TnG BEPULKAG SLAKOTIAG, AUTH N CUCKELN eV TIPETEL
va tpododoteital HEow eEWTEPLKAG CUOKEVNG HETAYWYNAGS, OTIWG XPOVOSLOKOTITN, f VA GUVEEETAL 0 KUKAWA TIOL evepyoTToLelTaL
KOLL QTIEVEPYOTIOLETOL TAKTLKA ATIO TOV TTAPOXO0 KOLWVAG WhEAELOG.

Mn xpnotporoleite pmatapio TPITOLV KATAOKELAOTH, GET KAAWSIWY, I TIOVKATELOBUVTLKO 0TABUO. H poUTIOTLKT OKOUTIO pItopel va
xpnotpomotnBei pdévo pe tov mavkatevBuvTtiko otabud OV31-JZEU.
Mn ¢doptilete TiIg pun enavagpoptil{Opueveg Pnatopies.
Aev amotte{taol Kapio evépyeLa amo Toug XpnoTeg yLa va puBuicouv tn cuxvotnta pedpatog petagd 50 Hz kat 60 Hz kat To poiov
pmopel va mpooappootel povo tou kat ota 50 Hz kot ota 60 Hz.
Mnv emxeLpeite va amoouvapHOAOYNOETE, VO ETILOKEVACETE ) VO TPOTIOTIOLACETE TNV UIATopio f ToV mavkateuBuvTLké otabuo
HovoL oag.
Mnv tomoBeteite Tov MAVKATELOLVTIKO OTABOUO KOVTA o€ TNy BepuoTnTag.
Mn okourilete kat pnv kaBoapilete TIg emadeg pdpTiong Tou MavKaTELOLVTIKOD 0TABHOL pEe LYPO hacHA 1 LE BpeYHEVA XEPLAL.
Mnv ekBetete Tn cuokevn A TV patapia oe uepPoALkeg Beppokpaoieg.
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« Yrtdpyel Kivouvog BPaxUKLUKAWHATOG OO HETAAALKA QVTLKEHEVA TWV TEPHATLKWY TNG GCUOKEULNG TTIOL AELTOUPYOULV ﬂ Movo yLa ecwtepLkn xpnon. M AwaBdote T 06nyieg mpLv amo tn xpnon.
HE UTaTapileq ) TwV TEPHATIKWY TNG patapiog.

o AV N pPOUTIOTLKI OKOUTIOL SEV TIPOKELTAL VO XpNoLpomoLnBel yia peydAo xpoviko SLaotnpa, poptiote TNV MARPWG, MAnpodopieg aodpaieiag yla ta Aélep
ETeLTa ATIEVEPYOTIOLNOTE TNV Kot HUAGETE TN oe Spooepd Kal oTeyvo peEpog. Emavadoptilete tn pOUMOTLKE OKOUTI

TOUABXLOTOV KABE 3 LAVES (OTE VL AModOVETE TV UNEPROALKA EKPAPTLON TS IMATAPIOC. O awoBnthpag AéwWlep og auto To Tipoidv mAnpot ta Mpotuma IEC 60825-1: 2014 kat EN 60825-1:2014/A11:2021 yia Tat

) o . i ) . . o nipolovta Aélep KAdong 1. Na amodelyete tnv ameubeiag emadr pe ta patia katd tn Stdpkela tTng Xpnons.
« Mnv kataotpédete TNV Pratapia 6tav tnv adpatpeite ya va anodoyete BpaxVKUKAWpaTa f Stappon bypol. EGv n . N
pratapio €xetl Stappon, PNV ayyi€ete To Lypo He To SEPHA ) TA POUXA OOG KL OKOUTI{OTE TO AHECWG LE EVO OTEYVO NPOION AEIZEP KAA§HZ 1 .
navi. Xtn cuvéxela, oTeiAte TNV pmoatapia oe pa KatdAANAN povada avakOKAWGNG A 0TnV kaBopLopévn opdda KATANAAQTIKO MNPOION AEIZEP
e€umnpetnong KeTA TNV MWANGCN yla va TNV amoppiete cwotd. EN 50689:2021
« Hovotowia prataplwv tévtwv ABiov epLexel ovaieg emBAaBeis yia to meptBaAAov. Mpotol anoppidete TN
POLTIOTLKI OKOUTIO, APALPECTE TIPWTA TN CUOTOLXLO UTTOTAPLWV KO, OTN CUVEXELD, ATOPPIPTE ) AVAKUKAWOTE TN,

AAA o] € odnyla EE
olpdwva pe 6,TL opiletal amd Tnv TomikA vopoBeaoia Kal Toug KAVovVIoHoUG TNG XWPOG f TNG TIEPLOXNS 0TNV omola AWON CUHHOPPWANG He TNV 0onvia tng

C € H Xiaomi Communications Co., Ltd. SnAwvel o6tL 0 padioe€omAlopdg tomov OV31GL cuppopdwveTal

Xprotporotettat. pe tnv oényia 2014/53/EE. To mAfpeg keipevo tng SnAwong cuppdpowong EE eival Stabgotpo otnv
« Otav adatpeite TIg pratapieg and to mpoioy, eival KAALTEPO va eival TARPWS ATTOPOPTLOPEVES KOL VO akohouBn Sladiktuakn StebBuvan: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
BeBalwveote OTL TO MPOLOV £xel armoouvdebel amd tnv tpododocia pevHATOG. Mropeite va Bpeite To AemTopepég NAEKTPOVLKS eyxeLpiSlo otn StevBuvon

, , , , , , , www.mi.com/global/support/user-guide
1. Adatpéate tn Bida TTOL LTTAPXEL OTO KATW HEPOG KAl AdALPECTE TO KAAVHHAL & PP &

2.AT[OOUV(580T8"EOV aKpoéeKtrJ NG HIATApiag Ka, EMELTA, APAUPESTE TLG HITATAPIEG, la va amodOyeTe ToV Kivbuvo To rpoi6y eV ExeL AETovpyia avayIovlc A AN LG0BOVIN KATHOTOGN 600V Ahopd TIC AMATHGELS
TPAUHATLONOU, LNV TipoKaAeite {npLd 0T BAKN TWV HITOTOPLWV. EVEPYELOKAG OMOS00NG ) TN AELTOLPYIX SLAXELPLONG EVEPYELOG, N KATAVAAWGH LOXVOG TOU TTPOTOVTOG
3.EmiotpéPte TIg prnatapieg o évav eEELSIKELUEVO OPYOAVIOHO AVAKOKAWONG. elvat mBavo va sivar vpnAdtepn amd AAAa IPOTGVTA TTOL TANPODUV AUTEG TLG AELTOUPYLKES
, . , . , . . , QUIOULTACELG.
o H pumatapia mpénel va apoatpebel amod tn cuokeur TipLv amo tnv andppLr tne.
« H ouokeun mpemet va armocuvaEeTal armd TNV KEVTPLKN Ttapox ) tpododooiag katd tnv adaipeon tng pnatapiog.
o H amopppn tng pmatapiog mpemel va yivetat pe aopAAeLa.
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Emokomnnon npoidvtog

Popmotikr okoOma

Inueiwon: OL ameLlkovioeLg Tou PoLOvVTog, Twv aEecoudp Kat
NG Slemadrg XpAoTn oL TIEPLEXOVTAL OTO EYXELPLSLO XprioTn
mpoopifovtal pévo yia avadpopd. To TIPayHATLKO TIPOLOV Kot oL
Aettoupyieg evééxetal va SLadeEpouy, Adyw BeATLdoewy Tou
TPOLOVTOG.
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KatdAoyog e§aptnudtwv

Mpoeykateotnuéva aecovdp

= & -

OdAapog ®OiAtpo MAeupikn BoUptoa KoTt g HOAALWY KéAvppa
oKOVNG (MpoeyKaTETTNHEVO Bovptoa pe c0OTNHA KOTA TNG Bolptoag
otov BdAapo okdvng) EUMAOKAG
AN afecovdp
Yet Enéktoon Bdong cavidag  ITApLlypa MEARATOG
KOAwSiwv odouyyopiopotog x 2

(He TpoeyKaTETTNHEVO

TIEAHQL

apouyyapiopatog x 2)

MavkatevBLVTIKOG OTABHOG
(L€ TTPOEYKATEGTNHEVN COKOVAQ piag

Eyxelpidlo 0bénydg
xpnotn ELKOVOG

0O6nyog ypAvopng
ekkivnong

Inpeiwon
Eyyonong

Xprong, 6oxeio kaBapou vepou, doxelo
akdBaptou vepou kat cavida)

Emokomnnon nmpotovtog

PopmoTtikr okolTa

Q) ‘Evap€n/Kabaplopog

+ Motrote mopatetapéva yia 3
SevtepodAenta yLa evepyonoinon n
amevepyoroinon

* Natrote ylo évapén kabaplopol n
madon evw lvol EVEPYOTIOLNHEVN

O Ytabuog

* MatAote ylo madon Koatd tn
Aettoupyia

« Evw Bploketal og madon, matnote
YLOL VO ETILOTPEPEL N POUTIOTLK
OKOUTIO OTOV TTAVKATELBUVTIKO
oTaBpO yLa poption

- MNatrote yla Stakorr clvéeong pe
TOV 0TaBNO KATA TNV ETILOTPODN
OTOV TTAVKOTELBLVTLKO 0TOBNO

« MNatnote napotetapéva
yla 3 SeutepoAenta yia
ValL EVEPYOTIOLAOETE 1 VOl
QTTEVEPYOTIOLNOETE TO KAEISWHA
yla s

(') + 1) Evéelen

« Neukod: Tivetan kaBaptopog/O kaBaplopdg oAokAnpwBnke/MARPWS hopTiopevn

+ Neukd mou avaBooBrvet: Emotpodr) otn ddption/Enavatonobétnon

+ AvaBdoBnua oe Aevko xpwpa: Mvetat poption (peoaio/vPnAd emninedo pratapiog)

+ AvaBdofnua oe moptokaAl xpwpa: Mvetal dpoption (XapnAo eninedo pratapiag)

« MoptokaAi mou avaBooBhvel: Anoovvéeon Wi-Fi/AuoAettoupyia/Avapovr cOvéeong
Siktbou/XOvéeaon oe Siktuo/EvnpEPwan UALKOAOYLOULKOD

Koupri emavadopdg/Owtewvr) evdel&n Wi-Fi

* Miéote nopatetapéva yia 3 Seutepolenta pe éva epyaleio ylo
emavadopd EPY0CcTACLUKWY puBpicEwv

+ Miéote nopatetapéva yia 10 SeutepdAemnta pe éva epyaleio yla va
QTEVEPYOTIOLACETE e Blal T POUTTOTLKI OKOOTIOl KOL VO KAVETE emavadopd
TWV EPYOCTACLOKWY puBLicEWY

« MmAe: Zuv6€bnke o Wi-Fi

« NMoptokaAi mou avaPoofrivel: Le avapovr cOvdeong Stktbou/Amoclvéean
Wi-Fi

« MmAe mou avafooBrivel: ZOvéean oto Siktuo
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Emokomnnon nmpotovtog

Poprmotiki okoOTa Kol aloBntnpeg
Awbntipag kAiong

ArooBeotipag T YnepnxnTikog

awsbntipag

Autopato puBu{opevo VPog

pavtdp pe Aéwlep - Tpoxog )
° Mikpddwvo Movéda mAevpLkng TIPOCAVATOALOHOL
Bovproos C__ ]
Movada amopuyng epmodiwv I Ké&Avppa Bovptoog

Sopnuévou dwTtdg (aobnthpag Bouptoa
epmnodiwv Sopnuévou Gwtog,
pnxévnpa poBoAng Sopnpévou
dwtog)

Koupmi amaodaiiong
KaAOppoTog Bovptoag
Baoikdg tpoxog

gU

Baolkdg tpoxog

Aobntipag dkpwv Movada méApatog e+

odpouyyapiopatoq Oy otepewong

oTnpilypatog
l TIEAHOTOG

adouyyapiopatog

KéAvppo © ©dalapog okévng

Koupmi anaodpaAiiong
BaAdpou okévng

OdaAapog okdvng o

it glele KAt diktpou
QUTOHATOV % Enodn dpoptiong
aSeldopaTog
ZTOULO QUTOHATOU
yepiopatog Soxeiov
vepol
INHEWWOELG:

- To autopata pubpL{dpevo LPog pavtdp pe Aélep Ba XapnAWoEL GTav N pOUTOTLKR okouma Bpioketat e Aettoupyia avapovig, doptilet i kaBapilet pa xapnAn meploxn.
- Kartd tov kaBaplopd plog XapnAng mepLloxng, Hn HETAKLWVELTE T POUTTOTLKI| GKOOTIO LAl VO TTOPUYETE VO ETINPEACETE TNV TomoBgtnon.

3N

Emokomnnon nmpotovtog

MavkatevBuvTtikdg oTabudg

( :TQ KéAuppa
Aoxelo akdBaptou Aoxeio kaBapoL vepol

vepou =
Ao i/
Yavida °
KAut Soxelou

vepoo o

TohoupLkdg o
MAWTAPOG

Aoxeio akdBaptou vepold

o K&Auppoa doxeiou
okdévng

o Eméktaon Baong oavidag

Aoyelo kaBopoL vepol

KAurt Soxeiou vepov

Ndaoti o vepol

MAwtApag

®OiAtpo

Aoxelo okovng

‘Evéel€n

— | *Aeukd: O movkateuBuvTkOg

otaBpdg Aettoupyel cwotd

« AvoBooBrvel oe mopTokaAl xpwpa:
TPAApQ TAVKATELBUVTLKOD
oTaBpol

YroSoxn AoBng oakoOAOG
piog xpnong

Agpaywyog QUTOHOTOL o—

adeldopatog

OdAapog amnobrkevong

Meploxn onpatoddtnong

Enadn pdptiong

Epmpog ogn

Olpa
Tpododooiag

S

TTOHLO QUTOHATOU YEHIOHOTOG
Soxeiou vepol

o YTopLo e§660uv Tou vepoL

t—— AuvAdkwon oeT
KoOAWSiwv
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Emiokomnnon nmpotovtog

Tpdmog eykatdotoong

YakoUAa piag xpnong

1S
NoBn o == N
cakoUAag w = w
piag xpnong

Inueiwon: Ztov mavkatevBuvTikd oTabpo €xel mpoeykataotabel
Hia VEa 0OKOUAQL piatg XProng armé To epYy00TACLO. ZUVLOTATAL N
ayopd NG eL8LKAG 0oKOUAOG piag Xprong amd enionpa KavaAla
WG AVTIKOTAoTAON.

BoUptoa KoTtAG HOAALWY HE GUCTNHA KATA
TNG EUTAOKNAG
Tpixa

Mn adatpolpevo KGALHA

Adarpovpevo Advtia Tpixa AKpwv
KéAvppa XTEVOG
AKPWV

Movdada meApatog opouvyyoapiopatog

Xwpog
TpocApTNONg
TEAHOTOG
odouyyapiopatog

TTAPLYHA TTEAHATOG NéApa
odouyyapiopatog  odouvyyapiopatog
373

Adaipeon MPOCTATEVTIKWY KAAUUHATWY

AdaLpETTE TO MPOOTATEVTIKA KAADHHOTO OTTO T POUTIOTLKI OKOUTIOL TIPLV Ot T XPron.

Eykatdotaon tng povadag mEALATOG odouyyaplopaTog

TomoBetrote TN HovAda MEAPATOG 0POLYYAPIOHATOG OTNV 0TI OTEPEWONG OTNPLYHATOS
néApaTog odovyyapiopatog. ‘Exet tonobetnBel cwotd dtav okoVoETE Eval «KALK».

Tpomog eykatdotaong

TomoBgtnon tou mavkatevBuVTIKOL 6TaBOV

- TortoBetoTE TOV MAVKOTELOUVVTIKO O0TAOUO o€ €vav TolX0 o€ €va emimedo Kol
He okAnpr) emipdveta Samesdo, onwg eva §OALVO Samedo n S&medo e TAOKAKLA.
- Adnote Xwpo pe LYPoG, HAKOG Kot TAGTOG peyoaAltepo armd 0,82 ., 1,47 . kat

044 p., avtiotolya.

TomoBgtnon tng enéktaong Bdong cavidag

- TomoBetnoTe TNV enéktaon Bdong cavidog otov mavkatevBuvTIko oTtabud otnv
katevBuvon Tov amelkovileTal.

- BeBawwbBeite ot n eméktaon Bdong cavidag eivat oto i6to eminedo pe To KATW
HEPOG TOL TTAVKATEVOLVTLKOO 0TABHOV Kot N K&Tw emidpaveta eivat (oLa.

Y0vbeon otnv tpododocia
- TortoBetnoTE TOV MOVKATELBUVTIKS OTAOUS O pLot KATAAANAN TtepLoyr, cuvSEate
TO 0T KOAWSIWV 0 AUTOV KO TOTIOBETAOTE TO 0T KOAWSIWV O€ Pl NAEKTPLKA
npido.

Inuelwon: TormoBetnote KAAX TO HLG TOU 0T KaAwbdiwv otn B0pa tpododoaciag
TOUL TIAVKATEVOBLVTLKOV OTABHOU HEXPL N EVEELEN VO TTIOPAHELVEL OTO AEUKO XPWHO.
[

Ewoayayete
otabepd Tov 0

ouvdeopo ﬂ
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Mpw arod tn xpnon

DbpTLon TNG POUTIOTLKAG OKOVTIOG

-MpLv amo tn xprion, MATHoTe MOPATETAHEVO TO KO () 0T pOUMOTLKI) okoLTal

yla tpia SEUTEPOAETITA YL VO TNV EVEPYOTIOLNOETE.

- ApoU evepyoToLACETE TN POUTIOTLKI OKOUTIQ, TOTIOBETAOTE T 0 TOV
TOVKOTELOUVTLKG OTABNO He TIG eMadES GOPTLONG ELOVYPAUULOHEVES HE
ekelveq Tou mavkatevBLVTIKOO oTOBHOD.

~Otav akoUTE HLat GWVNTLKA EVTOAN yLo va EEKLVACETE TN GOPTLON, N POUTIOTLKA
OKOUTIOL CUVEEETOL HE ETILTUX (O GTOV TTIAVKATELBLVTLKO GTABHO.

InHELWOoELG:

- TpLv amé TNV PWTN XPron, CUVLETATAL N TTARPNG POPTLON TNG POUTIOTLIKAG
okoULTag.

- E&v n poprmotiki) okoOma ev pmopet va evepyorotnBel Adyw e€avtAnaong
NG protapiog, TomobeTNOTE XELPOKIVNTA TN POUTIOTLKI OKOUTIOL GTOV
TIOVKOTEVOLVTLKO 0TaBUS yLa va poptLoTel yia Atyo.

-'Otav n PoUToTLKI oKoUT popTileTal, EVEPYOTIOLELTAL QUTOHATO KOt eV HTTOpEL
Vo arevepyorotnBet.
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MARpwon tou doxeiou kaBapol vepoL e kKaBapo vepd

‘EvéeL€n péylotng otabpung vepold
Xwpntikotnta soxeiov vepou: 4 Alt.

INHELWOELG:

- Mnv ripocBétete vepod mdvw amd tnv evéel§n péyLtotng otabpng vepol (MAX).

- Mn Badete kowTo vepod ato oxelo vepoy, emeldr) pmopel va mpokaAéoet mapapdpdwon
Tou Soxelou.

Tporog xpnong

lvetal cbvdeon pe tnv epappoyn Xiaomi Home

AuTd To TIpolov Aettoupyel pe tnv epappoyn Xiaomi Home. Xpnotpomotiote
™V edpappoyn Xiaomi Home yLa va eAEyEETE T CLUOKELI 0AG KOL VOl
aAAnAemidpdoete pe AAAEG EEUTTVEG OLKLOKEG CUOKEVEG.

LapwoTe Tov KwSLkO QR yLa va Tipay A TOTOLRoETE AP KOL EYKATAOTOCN
™G epappoyns. Le mepintwon mou n edpappoyn eivat én eykateotnueévn, Ba
avakatevBuvBeite otn oeAiba puBuLong ocbvéeong. EvaAAakTikd, avalntrhote
«Xiaomi Home» 0T0 KATAOTNHA EGAPLOYWV YLOL VOL TIPAYHOTOTIOLHGETE ARPN
KOlL EYKOTAOTOON TNG.

Avoi€te tnv edpappoyn Xiaomi Home, matiote «@» mavw Se€Ld kat
0oKOAOLBNOTE TLG 06NYiEg yLa Vo TPOCBETETE TN CLUOKELR COG.

2663139D

InHelwoeLg:

- H poumotikn okoOma Aettoupyet pe tnv edpoappoyn Xiaomi Home kat eivan
oupBatn pe Android 9.0 kaw iOS 12.0 A vedtepn €kdoon.

- H popmnotikn okoUmoa vrtootnpilet pévo diktua Wi-Fi 2,4 GHz.

- H ékdoaon tng edappoyng evéexetal va €xel evnuepwbel. AkoAoubnote Tig
nopakdtw odnyieg, ot onoieg Baoifovtal oTnv TpEXoLoa €kSoon.

~Otav n popmnotikn okouTa cuvSebei pe TNV edappoyr Xiaomi Home pe emtuyia,
ouvdéetal pe emttuyio pe to Siktuo. Mmopeite va kavete enavadopd touv Wi-Fi

yla va Tnv armocuvséaoete aro to Siktuo.

Enavadpopd touv Wi-Fi

Ermavadépete to Wi-Fi dtav n popmotiki) okoOma arnocuvdeBel amd to Siktuo f
mpénel va oAAGEeL To SikTuo.

1. Avoi€te To KAALUHA TNG POUTIOTLKNAG OKOUTIOG YL va ekBEaete T PwTtewvn
evéelgn Wi-Fi.

MNatnote mopatetapéva ta kKovpmid (D kot O ylo 7 SeutepOAenta HEXPL VL
epdaviotel éva dwvnTIKO HAVUHO AVOHOVAG YLa TN Stapdpdwaon Tou StkTuou.
‘Otav n dwtewn évéelgn Wi-Fi avaBooBrvet, urtoSeLlkvOEL GTL N POUTIOTLK
okouTa €xel emavapepBel pe emtuyio.

. Enavacuvdebeite oto diktuo otnv edappoyn. Otav n évdel§n Wi-Fi eivar

N

w

HITAE, LTIOSELKVUEL OTL I POUTTIOTLKN OKOUTIO €XEL GLUVSEBEL e emituyia oTo
Siktuo.

Evepyornoinon/Anevepyormoinon

- Lo vOL EVEPYOTIOLIOETE TN POUTIOTLKI OKOUTIQ, TILECTE TIPATETAUEVA TO KOLUTTL ()
yLa 3 SevtepdAenta. ‘Otav avafet n Evoelgn otn pOUTIOTLKI OKOUTIA, OnUaivel
OTL N POUTIOTLKI OKOUTIOL ELOEPXETAL OE AELTOUPYIO AVOAHOVAG.

~Otav n popmnoTLKN okolTa Bpioketal o kKaTdoTacn navong Kot Sev
doptiletal, matnote mapoatetapéva To koupurni (D yla 3 SeutepoAemnta yLa va
amnevepyorotnBet.

Inueiwon: Otav n pounotikn okovna dpoptiletal, evepyoroleital autopata Kot Sev pmopet
Vo amnevepyorotnBet.

376



Tpormog xpnong

lpriyopn dnutovpyia xaptn

- Aol cuvbéaete To SikTuO yLo TpWTn dopd, akoAouBrote TIg 0dnyieg otV
edoppoyn YL VO SNULOLPYACETE YPIYopa Vv XAPTN KOL N POUTTOTLKA okouTo Ba
Eekwnoel tn xoptoypadnon xwpig kabapLopo.

- H Suadikaoia xaptoypddpnong Ba oAokAnpwbel dtav n poUoTLKI GKOOTIO
EMLOTPEYPEL GTOV TTAVKATEVOVVTLKO 0TOBNO Kat 0 X&ptng Ba amobnkeutel
autdpoTo.

InpewwoeLg:

- BeBoawwBeite dTL n popmoTiKN okoUTa €xel popTLoTtel MANPWS Kat EeKLVE armd Tov
TTOVKOTELOUVTLKO OTOONO.

- Mptv aro tn xaptoypddnaon, apalpeote Ta aviikeipeva amo to Sanedo, avoifte
TLG TTOPTEG TWV SWHATIWV KoL ATTOKAELOTE TLG TTEPLOXEG TTOL eV elval KATAAANAEQ
yta tnv €{0080 TNG POUTOTLKAG OKOUTIAG.

- Kot tn Snpovpyia tou Xaptn, pnv akoAoubeite, LeTakLveite 1) SLOKOTTETE T
POUTTIOTLKI) OKOUTIO KOLL [N LETOKLVE(TE TOV MOAVKATELBLVTLKSO OTOBNA.

- Metd tn xaptoypddnaon, pubuiote eLkovikolg TOLXOUG ) AIMOYOPEUHEVES TIEPLOXES
OTLG TIEPLOXEG TTOL Elval OKATAAANAEG VLA VO ELGEABEL N POUTIOTLKI OKOUTIO, OTIWG
TIEPLOXEG OTIOL prtopel vl KOAAAGEL ) VL yPOTOOLVLOTEL.

- PuBpiote elkovLkoUG TOlX0UG 1) ATIYOPEVHEVEG TIEPLOXES O TIEPLOXEG HE XOALA pe
HakpL TIEAOG f KPOGOLA YLaL VO Ao UYETE TNV EUTIAOKI HE TN POUTTOTLKA OKOUTIOL.

- PuBpiote elkovLkoUG TOlXOUG I ATIYyOPEVHEVEG TIEPLOXEG VLA VO EEALPETETE TLG
TIEPLOXEG HE XAALA TIPLV TO 0HOLYYAPLOUA, TIPOKELLEVOU Vo [N Bpaxel To XOAL
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Mavon

‘OTOv N POUTIOTLKA OKOUTIOL AELTOUPYEL, TIATAOTE OTIOLOSATIOTE KOVUTTL YL VoL
n B€oete oe mawvon.

Inuelwon: Mnv avoonKWVETE Kol Hn HETOKLVELTE TN POUTIOTLKI GKOOTIO
evw €xel TeBel oe mavon. AlapopeTikd, pmopel vo umépxouvv ohAApOTA
TAonynong mou Ba propovoaV Vo ArmoTtPEPOLV TNV EMLOTPODN TNG
POUTIOTLKAG GKOUTIOG OTOV TTAVKATEVBUVTLKO OTOBNO | VO TIPOKOAETOLV TNV
OTWAELD TOL XAPTN.

Nettoupyia adpavelag

-H poumnotikr okouma Ba tebel avtdpata oe Aettovpyio adpAveLlog HETE TNV
mavon tng yo 10 Aemtd.

-Evw) Bplokeote oe Aettouvpyio adpavelag, n €veeLEn tng pOUIMOTLIKAG
okouTaG oBrvel. MatAoTe OmMoLOSATIOTE KOVUTTL 0T POUTIOTLKA CKOUTIO yLot
va TV EunvioeTte.

Inpeiwon: H poumotiki okolma Ba amevepyornolnBet avtdpata adol tebel
oe Aettoupyia adpavelag yla 12 wpeg.

Tpormog xpnong

Yuvéxion kaBopLopov

Av n prtotapio TNG POUMOTLKAG okoUTIaG apXioet va e§avTAeital otn Stapkela
Hiog epyaciog kaBapLopo, Ba eMOTPEPEL AUTOUATA OTOV TTOVKATEVBUVTLKS
oTaBuo yia poption. MOALG N POUTIOTLKI KOUTIOL POPTLOTEL ETTOPKWGS, Bt
ouveyioel Tov kaBaplopo amd to onpeio GMoOL OTAUAETNOE.

Inpeiwaon: H popmotikr) okolma dev Ba cuveyioel Tov kaBaplopod oe Aettouvpyia DND A
HETA amod XeLpokivntn emavadopTLon.

PuBuioelg kAelbwpatog yia madd

MatrAote mapateTapeva To Koupri ) 0T POUMOTLKA oKoUTa yLa 3 SeutepOAemTa
YLOL VOl EVEPYOTTOLACETE f VOl OTTEVEPYOTIOLIGETE TO KAEISWHA yLa TTaLSLA.
Inpeiwaon: Otav eivat evepyorotnpévn n Aettoupyio KAELSWHATOG yLa TatdLd, To KOUPTILA

0TN POUTOTLKNA okoUTa Sev Ba Aettoupyolv. Opwg propeite va EAEYXETE TN POUTTOTLKA
oKoUTIO HECW TNG EDAPHOYNAG.

Adelaopa doxelov okoévng

‘OTtav N POUTIOTLKI OKOUTI ETILOTPEPEL AVTOHOTO OTOV TIAVKATELOUVVTLKO
oTaBpA yLa HOPTLON HETA TNV OAOKANPWON LG EPYOCLOG OKOUTIIOHOTOG
KoL odouyyapiopaTog, plag epyaoiog oKoumiopaTog mpLv and tnv epyaocio
0hoLYYOPIoHATOG N HLOG EPYOOIOG OKOUTILOHATOG, O TIAVKATELOULVTIKOG
otabpog Ba apxioel avtopata va adetdleL tn okovn.

INHELWOELG:

-'OTOV N POUTIOTLKI OKOUTIXL ETILOTPEPEL GTO HECO TOL TTAVKATELBUVTLKOU oTABHOU yio va
koBapioel ta MEAPATA 0hOLYYUPIOHOTOG, O MTAVKATELBUVTIKOG aTaBpOG Sev Ba §ektviioet
auTOpOTO TO ASELATHO TNG OKOVNG.

- EQv To outopaTo Adelaopa eival ormevepyomoLNUEVO otV EPOPHOYT), O TTAVKOTELBUVTIKOG
0TaBpog Sev Ba Eekvoet aUTOHATA TO ASELACHO TNG OKOVNG.

- EQv aANGEETE TN OLUXVOTNTOG QUTOHATOL OSELACHATOG OTNV EGAPHOYT), O
VKo teuBuvTIKOg oTtabpog Bo adetdoetl T oKV TNV KaBopLopévn cuxvoTnTa.

YKoOTILOO KOl 6hoLyyapLopa

1. 'Evap€n kaBapLopoL

- BeBoawwBeite ot n povada méEApaTog odpouyyopiopatog kot GAAa amapaitnta
e€apTApATA £XOLV EYKOTAOTOOEL OTN POUTOTLKI OKOUTIOL KAl OTL To Soxeio
KkoBapou vepol €xeL yepioeL e vepo.

- EmAé€Te tn Aettoupyia OKOUTIIOHATOG KOL 0POLYYOPIOHATOG TNV EGOPHOYR KOL
XPNOLHOTIOLNOTE TNV EPAPHOYI 1} TTATACTE TO KOLUTTL (1) 0TN POUTIOTLKI) OKOOTIAL
yla va §eKLvioete Tov KaBapLopo.

- £TN GUVEXELQ, I POUTIOTLKI okoUTa Bat §EKLVAOEL QTId TOV MAVKATELOULVTLKO
otabpo, Ba oxediaoet tn BEATIoTn Stadpopn kaBapLopol kot Ba ekTeAETEL TNV
epyaoia kaBaplopol pe Bdon Tov SnpiovpynHévo Xaptn.

©)
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Tporog xprong

INHELWOELG:

- Kartd Tn xprion Tng popmoTLKAG 0KoUTOG yLa Tpwtn dpopd, cuviotdtat va akolouBeite tn
POUMOTLKHA okoLTa KaB' 6AN TN SLdpketa TnG Stadkaoiag yla va adatpeoeTe T AVTIKeipeEVa
TIOL EVSEXETOL VA ETINPERCOLY TNV EPYACLO TNG POUTIOTLKIG OKOOTIOG.

- Av n popmotiki okoura KoANAoeL fi ypat{ouvioet TV EMLPAVELX TWV ETIIMAWY OE HEPLKEG
TIEPLOXEG, UTTOPELTE VO OPLOETE QTIOYOPEVHEVEG TIEPLOXEG OTNV EGAPHOYH YLO VO EPMOSioETE
TN POKTTIOTLKI OKOUTIO VOl PTTIEL OE QUTEG TLG TIEPLOXEG.

- H poprotiki okovma Ba Bpe€et ta méApata odovyyapiopatog mpLv and tnv évoapén tng
epyaoiag. MepLpévete pe vmopovn.

- Mpwv amé Tt Xpron TG pOUTOTLKAG okoLTaG, BeBatwbeite 6TL 0 MavKATELOLVTIKOG OTABUAG
elvat ouvdedepévog pe tnv Tpododocia Kat TL N POUTOTLKE oKoUTA elvat cuvSedepévn pe
TOV MAVKATELOLVTLIKO TABHO.

- Mot va SLaodahiceTe OTL N POUTIOTLKI| OKOUTIO UITOPEL v EMLOTPEYEL ETIITUXWG
OTOV TAVKATELOUVVTLKO OTOBNO HETE TNV OAOKANPWGN TOL CKOUTI{OHOTOG Kalt
TOL 0POLYYPIOHATOG, CUVLOTATOL VO EEKLVIACETE T POUTIOTLKI| OKOOTIOl QTIO TOV
moAuKaTeLBLVTLIKO oTaBPO. Mn petakiveite Tov mavkateuBLVTIKO oTabud, To Soxeio
kaBapol vepou, To Soxelov akdBaptou vepoL f T cavida KATA T SLapKeLa Tou KaBapLopoL.

- H Aettoupyia kaBopLopod twv neApdtwy opovyyopiopatog pe {eotd vepo pnopel va
evepyorotnBel atnv edappoyr). MOALG evepyorotnBetl, pnv ayyilete to otépLo e€660L Touv
vepoL otn Béon cavidag yLa vo armodpLyeTe Ta eyKoUHOTA.

2. Autdpoatn emotpodr yLa KaBopLops TwV MEAUATWY 0hOoLYYAPIoHATOG 0TO HEGO TNG SLASPOUAG
Kot tn SLdipketa tou kaBapLlopol,  pPOUTTOTLKI| OKOOTIO UITOPEL VAl EMLOTPEYEL AUTOHOTO OTOV
TIOVKATELBLVTLKO 0TABNO yLa va TTAVVEL Ta TIEAHOTA 0 oLyYapiopaTOog Kat va ipocBgaet vepd
oto Soxeio vepol adol KaBapioeL OpLOPEVA TETPAYWVA TNG TTEPLOXNAG.

MOALG ALBoVV ta MEApaTA 0hOoLYYOPIOHATOG, N POUTIOTLKI oKoOTIa Bat cuvexioeL Tnv epyacio
kaBapLopol TNG.
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3. Autopato adetaopa Soxeiov okoOvVNG Kot KBAPLOHAG KOl OTEYVWHA OTOV
agpa TwV MEARATWV 0doLYYopiopaTog
‘OTav N POUTOTLKA GKOUTIOL OAOKANPWOEL TNV Epyasia kKaBopLopol
TNG KaL EMLOTPEYPEL OTOV TTAVKATELOUVTIKO 0TABO yLa pdpTLon, 0
mnovkotevBuvTikdg oTaBudg Ba apxioel autopaTa To ddelacpa okovng
KoL 0T ouvexela Ba kaBapioel Kat Bo OTEYVWOEL GTOV OEPQ TO TTIEALATO
odouvyyopiopatog.

4. KaBopLopog tou Soxeiouv akdBaptou vepol
Adob KaBopLoTOLV KL GTEYVWOOLV GTOV AEP TO TTEAHATA 0POLYYOPIOHATOG,
koBapiote Eykalpa to Soxeio akdBoptou vepol yLo Vo amopUYETE TLG OOHEG.

Tporog xpnong

YKkoUTILopO TIPLY ATt To 6dPouyyApLOH

- BeBalwBeite 6Tl Tat e§apTARATA TNG POUTIOTIKAG OKOUTIAG OTIWG N HOVASOL TTEARATOG
odpouyyapiopatog, €xouv tonobetndei kat dtL €xeL mpootebel vepod ato Soxeio
koBapol vepol.

- EmAé€te tn Aettoupyia okoumiopatog mpLv amd tn Aettovpyia odpovyyoapiopuatog oTnv
epapHOYA KA, 0TN CLVEXELQ, XPNOLLOMOLAGTE TV epappoyn A mathote To kouprt (D)
OTN POUTTIOTLKI GKOUTIA YL VA EEKLVICETE TOV KABOPLOUS Kat N POUTIOTLKI KoL Bt
ONKWOEL TN HOVASA TIEAHATOG 0POLYYAPIOHATOG YLa VA §EKLVIAGEL TO OKOOTILOHAL.

- MOALg oAokAnpwBei to okoumLopa Ba eMLOTPEPEL OTOV TTAVKATELOLVTIKOG oTABNO
yto Vo oSeldoeL QUTORTA T OKOVN, VAl LYPAVEL TA TTEAPOTA OPOLYYAPIOHATOG KAt
KOTOTILY VoL KOTERAOEL TN HOVASa TTEARATOG 0oLYYaploHaTOG Yo va EEKLVAOEL TO
odpouyydpLopa.

Movo okoumLopa

- EmAé€Te tn Aettoupyia pOVo GKOUTILOHO GTNV EPAPHOYI KOL, OTN CUVEXELQ,
XPNOLLUOTIOLAGTE TNV EPAPHOYH ) TIATACTE TO KOLKTL (1) 0TN POUTIOTIKE GKOLTAL yLa val
SekLvoete Tov KaBopLoHA.

- H popmotikn okobma Ba avudhwoet tn povada méApatog odouyyapiopatog Ba dplyeL
armnd Tov MoVKOTeELBLVTIKO aTaBud yia va §eKLvioeL To oKoOTILOpA Kat Ba emLoTpeet
OTOV TMOVKOTELBLVTIKO 0TaBPS HeTd TNV OAOKARPWON TNG EPYACIOG OKOUTILOHATOG YLa
Vo 0SeLAoEL QUTOPATA T OKOVI.

Inpeiwaon: Eav n povada méApatog opouvyyopiopatog €xet adatpebel, n pOUMOTLKN oKoOTIA
Ba Stevepynoel auTOPATA HOVO TN AELTOLPYLQ OKOUTIIOHATOG OTaV EKLVAOEL.

Movo opouyydpLlopa

- BeBawwBeite oTL Ta e§apTApOTA TNG POUTIOTLKAG OKOUTIAG, OTIWG N HovAda MEALATOG

odouyyapiopatog, €xouv eykataotabel kat OtL €xel pootebel vepod oto Soxeio
KkoBapol vepoL.

- EuAé€te tn Aettoupyia opouyyaplopatog Hovo aTnv EGapHOYI Kat, 0T CUVEXELD,

XPNOLHOTIOLAGTE TV edappoyA A TaTAoTe To Koupri (1) 0Tn popumoTikA okolTa yLo va
EeKkLvnoeTe Tov KABapLopO KoL N POUTIOTLKA okoUTIa Ba Bpéfet auTdpaTa Ta TEApOT
odouyyapiopatog mpLy GUYEL oo TOV MAVKATELBUVVTIKO OTOBHO KoL apXioeL va
adouyyapilet.

- MOALg oAokAnpwBel to adouyydplopa, Bo EMLOTPEYEL OTOV TOVKATELBUVTIKO OTABHO

ylo va KaBopioeL KO val 0TEYVWOEL T TEEAHATO 6POLYYaPIoHATOG.
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Tporog xprong

MeploodTepa XOPAKTNPLOTLKA TNG EQAPHOYAG

PuBpioetg xaptn

H apyxikn oeAida tng edpappoyng epdavifel Tov TpEXovTa XAapTn mov
Xpnotporoteital yto 6KoOTILopO KAl 6pouyyapLopa. Mmopeite va opioete
TIEPLOXEG TIPOG ATTOPULYI OTLG PUBHICELG YLO OTIAYOPEVHEVEG TIEPLOXEG KOL VO
enefepyaoteite Tov TpEXOVTA XAPTN 0TN SLaXElpLON XOPTWV.

PuBpuioelg kaBoplopod

Mrnopeite va puBuicete tn Aettouvpyia kabBopLopoy, To eninedo avappddnong
KoL ToV puBpO pong Tou vepou pe Baon tn BpwpLd Tou Sameédou Kat TLg
OUYKEKPLHEVEG OVAYKEG.

PuBpicelg mavkatevBuvtikoL otabpol

- PuBpioelg autopatou adeldopatog: Mmopeite va evepyoroLnoeTe i va
QTIEVEPYOTIOLAOETE TO OUTOHATO ASELAOUA KaL VO AAAAEETE TN ouxvATNTA TOU
QUTOHOTOL ASELACHATOG.

- PuBpioelg kaBaplopol méApatog apovyyapiopatog: Mmopeite va puBuioete tn
OUXVOTNTA LE TNV OTToLal ETLOTPEDEL N POUTIOTLKI OKOUTIO YLO TOV KABOpLOS TwV
MEARGTWY opovyyapiopatog.

InUELWOoELS:

- MpémeL mpwyta vor SNULoLPYNOETE Evav X&pTn TpLv eTAEEETE pLa {WVn Yo KOABOPLOPO, TTpLY
TpaypaTonoLioete kabaplopd {wvwv i TipLY eMe€epyaoTeite Tov XApTn.

- Avatpé€te atnv edappoyr yLa TepLacotepeg Aettoupyieg. Ot Aemtopgpeleg yia k&be
Aettoupyia e§opTidvTal amod tnv epappoyn.
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Evnuépwaon LALKOAOYLOHLKOU

Mrmopeite va evnpeEPWOETE TO LALKOAOYLOHLKO o TNV edappoyn. Mptv arnod
™V evnuépwon, BeBalwBeite dtL n popnotikn okolma BpiokeTal oTov
TIOVKOTELBUVTIKG OTOBNS Ko OTL To eminedo tng pnatapiog eivat mavw ornd 30%.

Enmavadopd epyootaclakwy puBuicewv

Eév n popmnotikn koL SucAettovpyet kat Sev propel va xpnotporotnBet
KOWVOVLKQ, TIOTHOTE TMOPOTETOHEVA TO KOUUTTL EMovadopdg yia 3 SeutepdAemnta
He éva epyoAelo HEXPL VO OKOUOTEL EVal GWVNTLKO HAVUHO yLa TNV EVapEn
T™NG EMAVAPOPES TWV EPYOCTUOLOKWY PLUBUICEWY KOL N POUTIOTLKI OKOUTIOL

Ba emavéNBeL aTig epyooTactakeg puBuioetg. Edv dev Atav Suvatn n
EMOVOPOPA TWV EPYOCTACLOKWY PUBUICEWVY, TTATAOTE MOPATETAHEVA TO
KoLt emavodopdg yLa 10 SEUTEPOAETITA YLA VO ATIEVEPYOTIOLHOETE HE Bla
TN POUTTOTLKA OKOUTIOL KOLL VAL ETIOVODEPETE TLG EPYOOTACLOKEG pUBUICELG.

Opovtida kaL cuvtApnon

Yuvtipnon ywa e€opthpota

Mo va SLatnprioeTe T POUTTOTLKI OKOUTIO O KOAR KOTAOTOOT, CUVLOTATOL VO OVOTPEEETE OTOV MOPOKATW TIVOKA YLa TNV TAKTLKI OLVTAPNON.

E€optrpata

Yuxvotnta
KoBapLopoL

Yuxvotnta
QVTLKOTAOTOOoNG

Enadég poptiong tng
POUTIOTLKAG OKOUTIOG

AnooBeotipag

Agpaywydg auTtoHoTOU
a6ELBOHATOG TNG POUTIOTLKNAG
oKoUTIOG

Autépatn eicodog vepol Tng
POUTIOTLKIAG OKOUTIOG

Kd&tw pHépog TG pOUMOTLKAG
okouTag

MavkateuBuvtikog otabudg

, Tuxvotnta Yuxvotnta
E€apthpata . 7
SaprAp KkaBaplopol OVTLKOTAOTOOoNG
Noxeio akdBaptou vepol KO(QO(pL'GHOQ Heta ano
KABe xpnon
Aoxelo kaBapol vepold KaBopuopde pia popd /
KABe 2 eBSopadeq
. KaBoplopdg pia popd
Zavida KABe 1€éwg 2 eBSopdideg
Bouptoa Kot HOAALWY pe KaBaptopog pia popd . ,
o0OTNHA KATA TNG EUMAOKAG KGOe 2 eBdopddeg 3 €wq 6 pves
PR KaBoplopdg pia popa . ,
MAevpLkn Bovptoa kiBe 2 eBEoUABES 3 éwg 6 prveg
OéAa0G oKOVNG KaBapilete qupqawva /
He TLG QVAYKES
DiAtpo (Mpoeykateotnuévo KaBoplopdg pia popd . ,
oTov B&Aapo oKOVNg) KABe 2 eBSopddeq 6 2wq 12 piveg
MéApa opovyyapiopotog / 6 €wg 12 punveg

Agpaywydg auTOHOTOU
05ELOOHATOG TOU
TovKateuBuvTikoL oTaBHOY

TpoX0G MPOCOVATOALGHO0

Autépato puBulépevo GYog
pavtap pe Aéwlep

AwcBntrpag dkpwv

Movééa amodpuyng epmodiwv
Sopnpévou pwTog

AwoBntrpog kAiong

KaBoplopodg kabe prva

Emadég pdptiong Tou
TIavKateLBLVTLKOL 0TaBHO0

MepLoxr onpatodotnong tou
TovkateuBuvtikoL oTaBpol

AvéAoya pe tnv ekdotote
Xxenon

TakoUAa piag xpriong

AvTIKQTOOTAOTE TIepimou K&be
2,5 pnveg avéhoya pe tnv
TIPAYHATLKA XPAoN

INHELWOELG:

- H ouxvotnta avtikatdotaong eivat anAd eveelkTikr. E&v kamoto e§aptnua xaAdoet, Ba
TIPEMEL Vo avTIKaBioTatat apéowg yLa vo SLoodaALoTel 0 AmoTEAEOHATIKOG KOBOPLOHOG.

- [l TN petakivnon A TNV omooToAr) TG POUTIOTLKAG okoUTag, adeldote ta Soxela kabBapol
KoL aK&BapTou vepoL yLa va armodOyeTe TV TIPOKANGCN {NULAG 0T POUTIOTLKI OKOUTIOL KOTA TN

HeTadopd.
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Opovtida KaL cuvtpnon

KaBaplopog twv doxelwv kabBapol kat akdBaptou KaBapLopdg tng cavidag kat tng Baong cavidag
vepol 1

1. Adparpéote TiIg Se€opeveg kabBapoL katl akdBaptou vepoy, avoifte Ta
KOTIAKLOL Kol ASELATTE TO VEPO.

. Evepyorouriote tn Bonbntikn Aettoupyia EKTALONG TOL TIAVKATELVOLVTIKOV
0TaBpO0 0TNV EPAPHOYT KO N POUTIOTLKA OKOUTIA Bat eyKATAAEIPEL AUTOHATA TOV
OVKATELBUVTLKO 0TABUS. AdatpéoTe XelpokivnTa Tn cavida Kat, 0T GLUVEXELD,

0 MoK TeELBLVTIKAG oTaBHOg Ba eyxUoeEL auTOpaTO vePS atn Baon cavidag.
Xpnotporotiote éva mavi f pa Bovptoa yia va kabapioete tn Baon cavidag Kot tn
ocavido.

2. Xpnotporotnote kabapod vepd yla va TABVETE MARPWS Ta Soxela Kat,
OTN CUVEXELQ, OKOLTILOTE TO EEWTEPLKS HEPOG TV SoXeElWV TIPLV T
EMOVATOMOBETAOETE GTOV MAVKATEUOLVTIKO OTOBO.

N

. Mepipévete 3 AemTd KoL 0 TaVKOTELBUVTLIKOG 0TaBudg Ba avTAfoeL auTdpata To
akdBapto vepd. Zkourtiote Tt Bdon cavidag Kot Tn oavida pe éva oteyvo mavi Kot
eykataothote §avd tn cavida oTov mavkatevBuvTiko otabud. BeBatwbeite 6tLo
owARvag akdBaptou vepol Tou mavkatevBuvTikol otabpol Bpioketal péoa oTnv
auAdkwaon tng cavidag (6nwg anetkoviletal) yla va anoduyete Tn oTPERAWCN TOUL
owARvo akdBaptou vepol. ALadopeTIKA, UTTOPEL VAl ETINPERTEL TNV KAVOVLKI XpAon.

Inupeiwon: Ot opatpikoi MAwTrpeg ota Soxeia kaBapol kat akdBaptou vepoL eivat
KwoUpeva pépn. Mn xpnotporoteite umepBoALkr SOvVapn KATE Tov KaBopLopo Twv
Soxelwv vepoo yia va amodUyete {NHLEG.
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Inueiwon: Mn yépvete tov mavkateuBuvTikd oTtaBud kKatd tnv kabnuepwvn xpron ) tov
kaBaplopod. Eav palevtel vepd otn Bdon cavidog, okouriote tn pe éva mavi.

Opovtida kaL cuvtApnon

KaBapLopog tng folptoag Komng HOAALWY pe
o0OTNHA KATA TNG EUTTAOKNG

1. Adatpéote To KAALPHA TNG BolvpToag Kat Tn fovpToa.

2. Aparpéate to adatpolpevo KAALpHpA AKpwyY TNG BoOPTOOG.

3. KaBapiote ta 600 dkpa Tng BolpToag Kat To KEVA TV SOVTLWV XTEVOG HE
Ta KOTAAANAQ epyaAeia.

4. TonoBetrote §uvd To adatpoVHEVO KAAVHHO GKPWY, 0T CLVEXELQ,
eykatootnote §ava tn Bolptoa Kot To KAALppa BovpTtoag. BeBalwbeite
OTL €XoLV aohaAioel KAAA.

MPOXOXH: Av €xouv mayLdeutel MOAAEG Tpixeg oTn Bovptoa, i av EXOLV TILACTEL OPLKTA,
pnv tpafdte pe SVVapN o va pnv pokAnBei {npd otn Bodptoa.

@—A e

Kouvpmi anaodpdAiiong

o Bolptoa

o 'ESpavo Bovptoag

Mn adotpodpevo KEAVHHO GKPpwY

Adoatpolpevo KAALHHO Aétlcx Tp[xa
AKpwV  XTévag
INHELWOELG:
Edv n BoOptoa Komig HOAALWVY PE CUOTNHO KATA TNG EMMTAOKNG EXEL UTIEpSeVTEL Evtova pe
Tpixeg eAéy€te edv 0 BAAapog okdVNG KoL N cokoVAX piag xprong eivat yepdta. Av €xouv
yepioel, adeldote Tov BANAHO 0KOVNG KAl OVTLKATAOTACTE T oakoVAA piag Xprong eykatpo
wote va Staopadioete tn duoLoAoyLki Aettoupyia AUTOHATOU ASELAOHATOG.

KaBapLopog tng mAeupLkig Bolptoog

1. TupioTe TN popmoTik okolma avanoda, Tpafngte tnv mMAevpLkn Bovptoa
TPOG Ta AVW KoL KaBapiote Tnv.
2. TortoBetnote avd Tnv MAeLPLKR BOUPTOA GTN POUTIOTLKEA CKOUTIOL.

Katd tnv emaveykataotaon tng
TAeLPLKAG Bolptoag, evBuypappiote
™ He TNV urtodoxn.
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®povtida kaL cuvtipnon

®povtida kaL cuvtApnon

KaBapLopog tou BaAdpou okovng Kot Tou piAtpou

1. Avoi€§Te TO KGAVHHO TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG KO TILECTE TO KOUUTTL

anaodaALong BaAdpou okdvng yla va adatpéoete Tov A0 okOVNG

amd TN POUTOTLKI OKOUTIO TPOBWVTAG TIPOG TO TMAVW.

2. Adarpéate to diktpo amd to kAT diktpov, xTunnote anaAd to mAaiolo

Tou diAtpou yLa va adatpéoete TuxOV akabapaoieg kat adeldote Ta
anoppippota and tov BGAapo okovng.
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3. Edv eival anapaitnto, §emAbvete tov BdAapo okévng kot to diAtpo pe kabapd
vepo.

%y

INHELWOELG:

- Mnv enixelpnoete va kabapioete to dpiAtpo pe Bovptoa f pe Ta SAXTUAG oag.

- Aev ouvioTdtol To ouxvo §ERyaApa, kabwg To Gpiltpo pmopel va kataotpoadet.

- Mo Tov KaBapLopo Tou BaAdpou oKAVNG Kot Tou GIATPOL TIPETIEL VaL XpNCLHOTIOLETAL HOVO
kaBopd vepd. Mn XpnOLHOTIOLELTE ATIOPPUTIOVTLKO.

4. YTeyvwoTe Ko Tov BAaAapo okdvng Kot To GIATpo potol ta Tomobetrnoete
Eava.

KaBoapLopog tou Tpoxol mpocavaTtoALoHoU

N

. Tuplote avamoda tn pounotLkn
okouma Kot TpaPngte mpog ta E§w
TOV TPOYXO TPOCAVATOALOHOU.

. Apatpéate Tpixeg okoveg Kat dmoLa

GAA uTToAE P AT OO TOV TPOXO

Kot Tov a€ova.

ToroBetrote §avd Tov Tpoxd

TIPOCOVOTOALGHOU KL TILEGTE TOV

oTaBepd yLa va Koupmwoet ot B€on

Tou.

N

w

Tpoxog
A€ovog

INHELWOELG:

- Eqv xpetddetat, Hmopeite vo XpnoLpomnoLioete éva epyaAeio, Omwe éva Ptkpod katoafist,

yto vor BYGAETE TIPOGEKTLKA TOV G0V IO TOV TPOXO TIPOCAVATOALGHOV KAl VA TOV
koBopioete.

- O Tpox0G propel va kaBopLotel pe vepd Bpoong Kot va eykataotabel §avd Hetd To
OTEYVWHO OTOV EPQL.

AVTIKOTAOTOON TOU TTEAPATOG 0douyyaplopaTog

AdaLp€aTe To MEAUN 6PoLYYaPioHATOG aTd TO OTHPLYHA TIEALATOG
odouyyaplopATOG KoL QVTLKATAOTAOTE TO HE KALVOUPLO.

AloBntpeg kaBaplopoL kot emadeg GoOpTLONG

Xpnotpomotiote éva Hohakd oteyvo mavi yia va kabapioete 6AouG Toug alobntipeg Kat

TLG eMAPEG GOPTLONG OTN POUTIOTIKI OKOUTIA:

- OLaLoBnTApeg KALONG 0TO KATW HEPOG TNG POUTTOTLKAG OKOUTIOG.

- Autdpata puBuLldpevo LPoG pavTap pe AEL(EP OTNV KOPUGK) TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG

- AmooBeotnpag Kat povada armoduyng ePModiwv SopnHEVOL GWTOG 0TO UIMPOOTLVO HEPOG
TNG POUTIOTLKAG OKOUTIAG

- ALoBnTrpeg Gkpwv Kat 0TLg 5V TAEVPEG TNG POUTIOTLKAG OKOUTIAG

- Enagég doptiong oto miow HEPOG TNG POUTIOTLKIG OKOUTIOG

I— AmnooBeothpag

h % Movada amoduyng epmodiwv
Sopnpévou pwtog

Avtdpato puBu{dpevo vipog pavtap
pe Aéwlep

< AlBnTApag dkpwv

= Ena¢n poptong

AwBntipag kAiong

——o MepLoxn onpatod6tnong
—° Enagr poptiong
——o0 AEPAYWYOG QUTOUATOL OSELAOUATOS]

=1
KaBapLopog touv mavkatevBuvtikol otabpol

KaBapiote tnv neploxf onpatodotnong, Tig eMadeEg pOPTLONG KOL TOLG AePAYWYOU§ QUTOHATOU
aSELAONATOG TOL MAVKATELBUVTIKOL 0TABHOU pE Eva poAaKS oTEYVO avi.

Yuvtpnon tng pnatopiog

H popTTIOTIKF) GKOOTIAl TIEPLEXEL L0 GUOTOLX(O! HTTATAPLWV LOVTWV ABlou peydAng amodoong. ®povtiote 6TL
TIOPAHEVEL ETIAPKWG POPTLOREVN KATE TNV KaBNpePLVA Xprion, wote va e§aodpalioete BEATIoTN amodoon
NG pratopiog.

Inueiwon: Av n poUToTLKR okoUTIa SEV XPOLHOTOLETAL Yo HEYEAO XPOVLKO SLACTNHA, OTIEVEPYOTTOLAOTE
TNV Kat GLAGETE V. Mo va amodiyete BAGRN Adyw urtepBoALKig EKPOPTLONG PPOVTIOTE Vo
enavadopTi{eTe TN POUTIOTLKA OKOUTIO TOUAAXLOTOV Hict Hopd KABE TPELG HAVEG.
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®povtida kaL cuvtipnon

Avtipetwrion tpoBAnudtwv

AvtikatdoTtaon Tng cakoLAQG piag xpnong

1. ‘Otav yepioel n cakoVAA piog xprRong tpafngte To KAAUVPUO amd
0 votypa Soxeiov okdvng. Adatpéate tn cakoVAa piog xpnong
Xpnotpormotwvtag tn Aafn kol armoppipte Tn.

Avolypa  o—
Soxelou
oKOVNG

Inpetwon: TpaBwvtoag tn Aafn TNg cakolAag piag xpriong Ba oppaylotel N coakovAa yLa
v amotparnei n tuxaio mton okOVNg Kot UTTOAELLHATWV.

2. XpNnoLUOTIOLRoTE €va 0TEYVO TV YLO VO OKOUTILOETE TUXOV akabapaieg,
Onwg okdvn amno to diAtpo.
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3. TortoBetnoTe pia vEa ooKoVAX piag Xpriong 0onwg dpaivetat otnv eLkdva Kot
toroBetrote TN AaPn TG cakoLAAG oTnV LTTOSOXN.

4. ToroBetnote to KAAUPHa Soxeiou okdvng kat €xeL tomoBetnBel cwotd dtav
OKOVOETE EVAl «KALK».

KAk >

MpoBARpaTa

MBavr actia

Abon

H popmotiki okoOmaL
Sev pmopel va
evepyorotnBel.

H popmotikni okouma Aettoupyel pe xapnAn otdbun proatapiog.

H Beppokpaoia neptBéAAovtog eivat oAb ubnAF f TTOAD XopnAf.

DopTioTe TN POUTIOTLKI) GKOUTIO TIPLV ATTO TN XPMON.
XpnOLUOTOLAOTE T POUTIOTLKI oKoUTIa o8 Beppokpacia eptBaAiovtog petagl 0°C kot 40°C.

H popmotiki okovma
Sev dpoptilet.

O navkatevBuVTIKOG oTaBpdg Sev eivat cuvdedepévog pe To
pelbpa f €xeL Kakn enadr).

BeBatwbeite 6Tt 0 oeT KOAWSiWV €xeL cLVSEBEl cwoTd ot BVpa Tpopodosiag Tou
TIVKOTELBLVTLKOV 0TABHOV Kat TNG NAEKTPLKAG Tpi{ag.

KaBapiote T enadeég hpoptiong Tou mavkateuBuvTIKoL 6TaBHo) Kol TNG POUTIOTLKIG GKOUTIOG.

H popmoTtiki okoOmaL
Sev pmopetl va ouvdeBel
oto Siktuo.

O kwbLkdg mpooBaong Wi-Fi elvat AavBaopévog.

H popmotikn okovuma Sev vmootnpilet Siktua 5 GHz kot
SPOHOAOYNTEG ETILXELPNHATLKOV EMLITIESOU.

To onpa Wi-Fi eivat kako.

H poprmotikn okouma evééxetat va un Bpioketat otnv
katdotaon Stapdpdwang Stktvou.

Eloaydyete tov owoTto Kwbiké mpooBaong Wi-Fi.

TUVEEaTE TN POUTIOTLKI OKOUTIO OE OLKLOKO SikTuo 2,4 GHz.

BeBawwbeite 6TL n popmotik okola elval oe TiepLoxr| He Loxupd arjpo Wi-Fi.
AloypQPTe TN POUTIOTLKI OKOUTIOL 0TV edappoyh, emavadepete tn ovvdeon Wi-Fi tng
POUTIOTLKAG OKOUTIOG KA TIPOOTIOBGTE VOl TNV EMAVOCUVSECETE 0TO §IKTUO.

H popmotikr okovma
Sev pmopet va evtorioet
1 VOl ETILOTPEPEL OTOV
VKA TeLBLVTIKG
oTaBpO.

[Opw amé Tov MavKATELBLVVTLKG OTABHG LTIAPXOULV TTIEPO TIOAAG
epmodLa.

H neploxn onpatoddtnong propel va eivat BpwpLkn.

O movKatevBLVTIKGG 0TaBHAG Sev eival cuvdedepévog pe To
pelpa.

O nmavkatevBVVTIKOG OTABHAG EXeEL HETOKLVNOEL 6TV N
POUTIOTLKI oKOUTIAL SEV €lval TAVW TOUL.

H poprmotik akolma mopepmosideTal amod epnosdia, Onmwg pio
KAELOTH TOPTO KATA TNV ETILOTPOMH TNG GTOV TTAVKATELOUVTLKO
otabud.

H poumotikn okouma €xet petakivnBei 6tav dev BpiokeTal
OTOV TAVKATEVOVVTLKO OTOBHOY, PE QTMOTEAECH TNV ATOTUX
TomoBétnong.

H popmotikr| okoOma eivat ToAD HakpLd ortd Tov MavKateuBuvTLkO
oTaBud yLa va ETILOTPEPEL.

MeTaKLAoTE ToV MavKaTeLBLVTIKO OTABHO OE QVOLYTH TTEPLOXH).

TomoBeTroTe XELPOKIVNTA T POUTIOTLKA GKOUTIAL GTOV TAVKATELBUVTLKG OTaBHO yLa hpopTLan.
TKOUTILOTE TNV TEPLOXT| ONHATOSOTNONG TOL TTAVKATELBLVTLKOL 0TABHOD yia va amodUyeTe Tn
okévn N TN BpwpLd.

YuvéeBelite pe Tov MPooappoyEN PEVHATOG TOU TTAVKATELOLVTLKOV GTOBHOU.

H popmotiki okoOma
KOAAGeL kaw Sev propel
VoL ETILOTPEYPEL OTOV
TMAVKATeELBLVTIKG
oTaBpO.

[Opw amé Tov MaVKATELOLVTLKG OTABHG LTIAPXOULV TIEP TIOAAG
epmodLa.

H poumotikn okouma mapepnodiletal and epnddia, onwg o
KAELOTH TOPTO KATA TNV EMLOTPOGDI| TNG OTOV MAVKATELBUVTIKS
oTabpo.

H popmotikn okouma yALoTpaeL oTto oAtaBnpd damedo.

O navkatevBLVTIKOG oTaBHAG yEpveL i elval TomoBetnpévog oe
avwpoAo amedo.

MeTaKLAOTE ToV MaVKATELBLVTIKG OTAOHO OE QVOLYTH) TTEPLOXH).

TomoBeTroTe XELPOKIVNTA TN POUTIOTLKA GKOUTIAl GTOV TTAVKATELBUVTLKO OTABHO yia popTLan.
Tuviotatal va kaBapilete xelpokivnta to vepd oto samedo.

TomoBetroTe 6WOTA TOV MOVKATEVOLVTLKO 0TABNO KoL SOKLPAOTE §ovd.
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Avtipetwrion tpoBAnuaTwy

Avtipetwrion poBAnUATwyY

MpoBARpaTa

MBavn attia

Abon

H poprmotikr okola Sev
amnevepyoroLeital.

H poumotikn okovma dpoptietat.

H poumotikn okouma propel va anevepyorownBei pdvo dtav dev dpoptiletat. METAKLVAGTE Tr POUTIOTLKI
OKOUTTOL QTTO TOV TIVKOTELOUVTLKG OTOBHO KoL TTATHOTE TIOPATETAHEVA TO KOUUTTL LoX00G Lo 3 SeutepoAeTa

YLOL VOl QTIEVEPYOTIOLIGETE TH POUTIOTLKI) OKOUTIOL

Edv Sev pmnopel va anevepyorolnBei, Pmopeite va MOTAOETE MAPATETAHEVA TO KOLUTTL EMavVaPOPEg yLa

10 5£UTEPOAETITA YL VOl ATTEVEPYOTIOLAGETE QVOLYKAOTLKA TH POUTIOTLKI) OKOUTIO.

Edv to mpoRAnpa e§akoloubel va udpioTatal, EMKOWVWVAGTE pe TV opdda e§unnpétnong Hetd tnv

TwAnon.

MpoRARpaTa

MBavn attio

Abon

H poumotikn akouma Sev
doptilel n poptieL apyd.

H otd6pn tng pratapiag eivat moAd xopnAr.

H Beppokpaoia meptBdAlovtog eivat oAb vpnAn
TIOAD XotpNAR.

OLenadeg PopTLong evoEXETAL VA EVOL BPWHLKEG.

levika xpetadovtal mepimou 6 Wpeg yLa va GopTLOTEL TAAPWG N POUTIOTLKI| OKOOTIO.

H poumotiki okouma propel va HELWOEL aUTOpATA TNV TaX0TNTA ddpTLong o LWNAEG /) XAUNAEG
Beppokpaoieg meptBdAlovtog yia va mapateivet tn Stépketa {wng tng pratapiog. Auto elival puoLtoAoyLKo.

YkourioTe TIq enmoadeg GOPTLONG He Eva aTEYVO TaVi.

H popmoTLKr oKoOTIoL GUXVE ELOEPXETOL
OE QTOYOPEVHEVES TIEPLOXEG N
Staoy (el elkovikolg ToiXoug.

O XG&ptng otV edappoyr EXEL Eva opEApA.
OL ELKOVLKOL TO{XOL ] TO OPLA ATIOYOPEVHEVWV
neploywv rpémnet va BehtiotonotnBoiv.

EAéy€te Tov xaptn otnv edappoyn. Aaypdte Tov pn duaLtoAoyLkd xaptn ard th Alota
XAPTWV KoL SnpLoupyiote évav véo Xaptn. Adyw tng KALHakag Tou X&ptn, ot kaBopLopévol
£LKOVLKOL TOLXOL ) OL OITayOPEVHEVEG TIEPLOXES EVEEXETAL VO ATIOKA{VOUV aTto TG Torobeoieg-
OTOXO0ULG. ZuvioTdTat vo avatpe€ete otn SLadpopn Aettoupyiag TNG POUTOTLKAG OKOUTIOG, VO
TIPOCAPHOCETE TA OPLO COUD WV LE TO OLKLOKO TIEPLBAAAOV 0aG Yo va cupmepLAGPETE OAeg
TLG TIEPLOXEG GTIOU 1) POUTIOTLKHA 0KOUTIA pTopel vt KOAARoeL EUKOAQ, OTIwg Ta BuBLopéva
OKOAOTIATLOL KOIL OL TIEPLOXEG KATW OO TOL ETILTTACL

O mpoypappaTIopéVog KaBapLopog Sev
Aettoupyel.

H popmotiki okovna Aettoupyel pe xapunAr otabun
pnatopiog.

H poprmotikn okouma Ba EEKLVAOEL TOV TIPOYPOHHATIOHEVO KABAPLOHO HoVO 6Tav Nn
evarnopeivaoa otdBbun tng pnatapiog eivat peyoAitepn amo 30%. DopTioTe T POUTIOTLKN
OKOUTIO EVKALPWG.

Byaivel n mAevpikr

H mAeupikn Bolbptoa Sev elval eykateoTnpévn otn
Béon tng.

ToroBetRote §avd tnv mAaivi Bolptoa. EykaBiotatal atn B€on Tng 6Tav akoUTE EVal «KALK».

Bovptoa. H mAeupikn Bolptoa eival pmAeypévn pe §éva Adarpeéote Ta §éva avTikeipeva armo to SATESO TIPLV XPNOLUOTIOLAOETE T POUTIOTLKI CKOUTIO.
QVTLKE(HEVQ, TIPOKAAWVTAG TNV ATIOKOAANGT) TNG.

Byaivel to To oThApLyHa MEAHOTOG apouyyapiopatog eivat

OTAPLYHA TTEAPATOG HIAeYHEVO He §EVOL OVTIKELHEVD, TIPOKAAWVTOG TNV Adarpeote Ta §Eva avTikeipeva armo to SATeS0 TPLV XPNOLUOTIOLACETE T POUOTLKI OKOUTI.

odouyyapiopatog. QIOKOAANCI) TOL.

H poprmnotikn okouma Stakdmtet
EadVLKE TNV TpEYouoa epyacia KATd
n SLdipketa tng Aettoupyiog.

H pratapial TG popmoTLkig okolmag €xet e§avtAnOet.
O mavkatevBuVTIKAG oTaBHdg Sev eivat
ouvdedepévog 0To pelHA, OTIATE N POUTOTLKI OKOUTIO
Sev dpoptiletal pe emtuyio 6TOV MOAVKATELOLVTLKO
oTaBpO.

TomoBeTroTE XELPOKIVNTA TN POUTIOTIKI OKOUTIOL GTOV TTAVKATELOVVTIKG OTOBHO yia popTLon.
BeBawwBeite 6Tt 0 mavkatevBLVTIKOG 0TaBNOG £xel oLVSEBEl cWOTA yLa va TpododotnBet.
Edv to mpoBAnpa e§akohouBel va vdpioTtatal, EMKOWWVACTE He TV opdda e§umnpétnong
HETA TNV TWANoN.

H poumotikn okovma
kavel Suvatd BopuPo dtav
Aettoupyel.

0O B&Aapog 0KOVNG Elval YyEHATOG.

H mAeupikr Bobptoa f n Bovptoa €xeL PmAexTel pe
E&va avTLKelpeva 1) LTTAPXOLV §EVa AVTLKELPEVD OTOV
Bd&Aapo okévng.

H poumotikn okouma Bpioketat oe vPnAS eninedo
avappédnong.

Abeldote Tov BAAQO OKOVNG.
EAéy€te yia §8va avTikeipeva Kat adatpeate Ta, EQV LTTEPXOULV.

XopnAwote to eninedo avappopnong TG POUMOTLKAG OKOUTIAG 0 TNV TUTLKA 1) aBdpufn Aettoupyia.

H poumnotikn okoumna Sev cuvexilel Tov
KOBOPLOPO PETA oo pLa evoLapeon
doption.

H popmotiki okolma eivat oe Aettovpyia Mnv
evoxAeite.

H popmotiki okovna emavadoptiletat xelpokivnta,
OMWG HETAKLVE(TOL OTOV TMOVKATEVBLVTLKG 0TABNS
KO EAEYXETAL YLOL VA ETILOTPEPEL HECW TNG
£POPHOYNG ) TOU KOUUTILOV OTOV EQUTO TNG.

H poprmotikr) okovma Sev Ba cuvexioel Tov kaBaplopod oe Aettoupyio DND ry peté and
Xetpokivntn emavapdption.

H poprmotikr okolmo
Klveital akavovioTa.

Ta Staomapta avtikeipeva oto §anedo ennpeddouvv tn
AeLtoupyia TNG POUTMOTLKAG OKOUTIOG.

H pourmnotikn okouma yALloTpdeL oto oAtoBnpd Samedo.
H povéada amopuyig epnodiwv Sopnpévou Gwtog
propet va elval BpwuLKN.

TokTomolAoTe To SAMESO TIPLV XPNOLHOTIOLOETE TN POUTIOTLKI OKOUTIOL
Yuviotatol va kabapilete xelpokivnta to vepd oto amedo.

Ykouriote tn Hovada anoduyrg eUnodiwv Sopnpuévou GwTdg TG POUTIOTLKIG OKOOTIOG HE Vo HAAAKO,

kaBapd mavi yia va Slatnproete tn povada kaboapr Kot avepnddiotn.

H poumotikn okouma Sev

okoutilet peplka Swpdtia.

H poprmotikr okoOma mopepmodiletal amd epunodia,
Onwg kAeloTég MopTeg N KATWHAL PnAdTEpO o 2 EK.
oTov 5pdpHOo TNG KATA TN SLépKeLa Tou KaBapLopou.

H poprmoTtikr okoOTo YALOTP& KOt SUCAELTOLPYEL 0TV
£{0080 tov 0ALaBnpov Swpatiou.

BeBawwbeite 6Tl OAeg oL TOPTEG TOL SWHATIOL EVOL TTANPWG AVOLXTEG.
MPOXOXH: H popmotiki| okoOma Sev propet va Staoxioet pnAd okohomdtia katwdAiov.
Tuviotdrat va kabapilete xelpokivnta to vepod oto damedo.

H év6e1€n mavkatevBuvtikoL oTaBpol
avaBooBrvel pe MOPTOKaAL XpwHaL.

To vepo oto Soxeio kaBapol vepol elval aveTapKES.
To Soxeio kaBapol vepol i To Soxelo akdBaptov
vepoL Sev elval EYKOTECTNHEVO.

To Soxeio ak&Baptou vepol elval yepdto.

lepiote to Soxeio kaBopol vepol pe vepd EYKaipwG.
TomoBetrote to Soxeio kaBapoL vepou Kat To Soxelo akdBaptou vepol atn BEan Toug.
KaBapiote to Soxeio akabaptou vepou.
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H poprmotikn okouma €xet pLa Pevdn
dwVNTLIKA EVTOAR 0TEOUNG vepoL yLa
To Soxeio kaBapol vepoo.

O m\wtApag oto doxelo kabapol vepol AelmeL iy
£XeL KOAARoEL.

Enavadepete Xelpokivnta Tov mAwThpa.
EQv To mpoBANHa Mapapével, ETILKOWVWVAOTE PE TNV OpAada e§UNTNPETNONG HETA TNV TWANCN.
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Avtipetwrion poBAnpaTwy

MpopAnpaTa

MBavn attio Nbon

H Baon cavidag xel éva opaApa
oTdBung vepoo.

H Bdon cavidag propet va eivat prmAokaplopévn.
To Soxelo ak&Baptou vepol Sev eivat
eykateoTtnpévo otn Béon tou.

O SakTtUALOG oTeyavoroinong tou doxeiou
akdBaptou vepoU eival XaAapog.

KaBapiote tn oavida kat tn Bacn cavidag.

Eykataotriote §avd to Soxeio akdBaptou vepou.

TomoBetnote Tov SakTOALO oTeyavoroinong Touv Soxeiov vepol atn B€aon Tou.

EQv To MpOBANpa TOPAUEVEL, ETILKOLVWVIOTE HE TNV opdda e§UMNPETNONG HETA TNV TWANGN.

O mavkotevBLVTIKAOG oTaBHOG Sev H oakoUAa piag xpriong elvat yepatn.
Ot aepaywyol auTOHATOL aSELATHATOG ElvaL
oKOVI. HTTAOKOPLOHEVOL.

pmopei vo adeLldoeL auTOpATA TN

AVTLKOTOOTAOTE TN 6aKOLAQ P0G XPronG HE HLa VEQ.
Eév n ookoOAa piag xpnong dev eival yepdtn, eAéy§te kat kabapiote 6AoLG Toug
oepaywyols QUTOHATOU 0SELAOHATOG.

To adelaopa Soxelov okdvng
Slapkel mepLocdTepO TG TO

AdoU 0 TovKATEUBLVTLKOG 0TABUAG
XxpnotporownBei yia Aiyo, n Stadikaoia
adeldopatog Soxelov okdvng propel va SLapkéaoet /
ouvnBLopévo. Alyo meploodtepo yio va SLachoaAloTel n opoAn
Aettoupyia tou. Auto eivat GUOLOAOYLKA.

AnAwon mpootacia meptBaAAovVTOg

H evowpotwpévn pratapio tdvtwv Atbiov avtig

TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG TIEPLEXEL XNHULKEG OLOleq

o propet va poAdvouv to rieptBaAiov. Mpwv amnd

Vv andppin, {ntrHote amnd évav enayyeApatia

va adaLpECEL TNV PITOTOPLO KL TN GUVEXELD VOU

TNV anoppiPel oe Evav EMAYYEALATLKO OPYAVIOHO

QVOKUKAWONG.

- H pnatopia nmpémnet va adatpedel mpLv amnéd tnv
andppupn TNG POUTIOTLKIAG OCKOVTIOG.

- ATIOOLVEECTE TN POUTIOTLKI GKOOTIAL ATtd TV
Tpododooia MpLv apaLpeseTe TNV Uatapia.

- H pnatopia mpémnel va amnoppintetat pe acdhAAeLa.
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BApata adaipeong pnatapiog

1. TuploTe TN POUTIOTLKI OKOUTIO OAVATIOSQ, ADALPETTE TIG
niévte Bideg oTo Miow HEPOG TNG POUTIOTLKAG OKOUTIAG LE
€va epyaAeio Kol adaLpETTE TO KAAVUHA.

2. AntoouvéEaTte Tov 0KpodEKTN olvSeong HeTagd TNg
pratapiog KoL TG HNTPLKAG TAQKETOG YLa VO adaLpeoete
TNV protopio.

MPO®YAAZEIL:

- Mpw adatpéoete TV pnatopia, AMOCLVEECTE TN POUTIOTLKI GKOUTIOL
amo tnv tpododoacia Kat adnoTe TNV Pnatapio va anodoptiotel 660
To SLVOTOV TIEPLOCATEPO.

- EmotpeéPte TIg pnatopieg oe évav e€eLSIKELEVO OPYOVLIOHO
QVOKUKAWONG.

- Mnv ekBétete TV pnatopia oe vNAEQ Beppokpaoieg kaBwg pmopet
va ipokAnBel €kpnén.

- Edv umépEel Stappor| pratapiag Kat ot avBpwrot €pBouv katd AdBog
oe enadn pe autry, §emAbvete apéowg pe ddBovo vepd kat {ntnote
LOTPLKI) OUKPBOVAT.

TexVikd XapoKTnpLOTIKA

Poumotikn okolma

‘Ovopa Popmotikn nAeKTpLK okoLTa
MovtéAo OV31GL
AtaoTaoet 350 « 88 A
o, S (6tav katéRel To autdpaTa puBUL{OpEVO LPOG PAVTAP HE
TPOLOVTOg Aéwlep)
P
Mmnoatapia 1ovtwv 4800 mAh (taaBpuiopévn xwpntikdtnTo)
ABiov 5200 mAh (OVOHQOTLKI XWPNTIKATNTA)
Xpbvog dpoptiong 6 Wpeg
KaBapd Bapog 3,75 KIA&
TopPato pe Android 9.0 kaw iOS 12.0 ) vedtepn €kdoon
AcUppatn -
ooveean Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLES.2
OVOHOOTLKI TGOoN 144V =
Téon popriong 20V =
OVOpQOTLKI LoXVUG 55W

Tuxvotnta Aettovpyiag | 2400-2483.5 MHz

Méyiotn Loxog e€660u <20dBm

Y16 KavoviKEG GLVBIKEG XpAong, autog o e§omALtopdg Ba mpémet va Statnpeitat oe tétola
B£0n WoTe Vo LTIaPXEL AMOaTOCON SLoXWPLOHOV TOUAGXLoTOV 20 eK. HETAED TNG KEPALOG KAl TOU
OWHATOG TOU XPAOTN.

la meploadtepeg mAnpodopieg, entokedpOeite tn StelBuvon www.mi.com

Kataokevaotng: Xiaomi Communications Co., Ltd.

AtevBuvon: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085,
China

Kataokevaletat otnv Kiva

MNoavkatevBuvTIKOg oTaBuOg

Movtélo OV31-JZEU

470 = 360 x 572 XL\
(ovpmep\apBovopEVNG TNG EMEKTAONG
Béong cavidag)

260 x 360 x 572 XA,

(e€atpoupévng Tng eméktaong B&ong
oavidag)

Alootaoelg mpotévtog

OvopaaoTtiki eicodog 220-240V ~ 50/60 Hz

OvopaoTtikn €§060g 20V=15A
lox0g ovopaoTikig eLcodou (Gdetacpa 530 W
Soxelouv okdvng)

lox0G ovopaoTIKAG L0680V (KaBaplopog 1600 W

pe {eotd vepd)

lox0G OVOHAOTIKNAG L0650V (OTEYVWHA 85 W

oTov agpa + HopTLoN)

KatavéAwaon toxbog Aettoupyia avapovig: < 0,5 W

‘Qpo va eLoayayete tn ouvenkn Nettoupyio avapovig: < 20 Aert.

INHELWOELG:

- H tox0g ovopaoTLKiG elodd0u (kaBoplopdg pe {eatd vepo) VoL pLa TUTTLK TLUF KATW o6 T
Beppokpacia vepol 15°C.

- H tox0g ovOpaoTLKIG eL00S0L (0TEYVWHA GToV aépa + pdpTLan) kaBopiletal cOHGWVO HE TNV TLUA
LoxV0og MAfpoug poptiou.

MAnpodopieg oxeTikd pe TV andppupn ko TV avakOkAwoen AHHE
E ‘O\a ta tpoidvTa o pEpouv autd To oOPBOAO armoTeA0OV aAmOBANTA NAEKTPLKOU Kot
|

nAektpovikoL e§omAtapod (AHHE, cupdpwva pe tnv odnyia 2012/19/EE) ta omoia ev Ba mpéret

VoL VOHELYVDOVTAL HE PN SLOXWPLOHEVO OLKLOKG amdBANTa. AvTiBeTa, yLa Tnv mpootacio Tou

neptB&AAoVTOG Kat TG avBpwrivng vyeiag, Ba mpémet va mapasdidete ta amoPANTa e§OMALGHOU
oUToL TOU TOTIOL o€ €val KABOPLOUEVO Tt TLG KUBEPVNTLKEG I TOTILKEG aPXEG onpeio cUAAOYNAG

YLo TNV QVOKUKAWG Twv amoBAATWY NAEKTPLKOV Kat NAEKTPOVIKOL e§omALapoV. H owotr
anoppupn Kot avakOkAwaon B cuPBAAEL 0TNV AoV TILBOVWVY APVNTIKWV ETILTTWOEWV 0TO
neptB&AAoV kat oTnv avBpwrvn vyeia. Mo MepLocdTepPeg MANPOPOPIES GXETLKA pE T BEan
TETOLWV onNpelwv CLANOYIG, KABWG KAl OXETLKA e TOUG OPOLG Kalt TLG TipolmoBgaetg Xprong
TOUG, ETILKOLVWVAOTE HE TOV LIEVBLVO EYKATAOTAONG N HE TLG TOTILKEG APXES.



Informatii privind siguranta

Cititi cu atentie acest manual inainte de utilizare si pastrati-l pentru referinte ulterioare.
Restrictii de utilizare

Acest produs este destinat curatarii podelelor doar in mediul rezidential. Nu il utilizati in aer liber, pe alte suprafete decét podele
sau Tn medii comerciale sau industriale.

sau cu lipsa de experienta si cunostinte, daca sunt supravegheati sau au primit instructiuni privind utilizarea aparatului intr-un
mod sigur si daca inteleg pericolele implicate. Copiii nu trebuie sd se joace cu acest aparat. Curdtarea si intretinerea aparatului nu
trebuie efectuate de copii fard supraveghere.

cu lipsa de experienta si cunostinte, cu exceptia cazuluin care au primit supravegherea sau instructiunile privind utilizarea
aparatului de catre o persoand responsabild pentru siguranta lor.

Copiii trebuie supravegheati pentru a se asigura faptul ca nu se joaca cu aparatul.

Tn cazul in care setul de cabluri este deteriorat, acesta trebuie inlocuit cu un set special de cabluri, care este pus la dispozitie de
producdtor sau de agentul de service al acestuia.

Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de cétre persoane calificate.

Asigurati-va cd animalele de companie si copiii sunt tinuti la o distantd de siguranta fatd de aspiratorul robot in timpul functiondrii.

Nu utilizati aspiratorul robot intr-o zona suspendatd deasupra solului fard o bariera de protectie.

Nu asezati aspiratorul robot in pozitie rdsturnatd. Nu deplasati aspiratorul robot folosind capacul senzorului cu laser LDS, capacul
sau amortizorul pe post de maner.

Nu instalati, Tncarcati sau utilizati acest aspirator robot in exterior, in bdi sau aproape de o piscina.

Se poate genera un pericol, dacd aparatul trece peste cablul de alimentare.

Indepértati obiectele fragile sau mici de pe pardoseal, pentru a evita ca aspiratorul robot s se loveasca de ele si s3 le deterioreze.

Nu asezati copii, animale de companie sau obiecte pe aspiratorul robot, indiferent dacd acesta este stationar sau in miscare.
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« Tineti parul, degetele si alte parti ale corpului departe de fanta de aspirare a aspiratorului robot.

« Nu folositi aspiratorul robot pentru a curdta substante care ard.

« Nu aspirati obiecte dure sau ascutite.

« Stecadrul trebuie scos din prizd Tnainte de curdtarea sau intretinerea aparatului.

« Nu stergeti aspiratorul robot sau statia universald cu o lavetd umeda si nu le cldtiti cu lichide. Dupd curdtarea componentelor care se
pot spéla, uscati bine piesele nainte de a le reinstala si folosi.

« Asigurati-va cad aspiratorul robot este oprit in timpul transportdrii si ca este depozitat in ambalajul original, daca este posibil.

« Utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din manualul de utilizare. Utilizatorii sunt raspunzatori pentru orice pierdere
sau daund rezultata din utilizarea necorespunzdtoare a acestui produs.

« Nu utilizati aspiratorul robot la o temperaturd ambianta peste 40°C sau sub 0°C ori pe o podea cu lichide sau substante lipicioase.

AVERTIZARI privind bateria siincércarea
ATENTIE: Pentru a evita un pericol din cauza resetarii accidentale a intreruperii termice, acest aparat nu trebuie alimentat printr-un dispozitiv
de comutare extern, cum ar fi un temporizator, sau conectat la un circuit care este pornit si oprit in mod regulat de serviciul public.

« Nu utilizati baterii, set de cabluri sau statie universald de la terti. Aspiratorul robot poate fi utilizat numai cu statia universala OV31-JZEU.
« Nufncdrcati bateriile nereincarcabile.

 Produsul poate comuta intre frecventele de 50 Hz si 60 Hz, fard interventia utilizatorului si se poate adapta atat pentru 50 Hz, cét si
pentru 60 Hz.

Nu fncercati sd dezasamblati, reparati sau modificati personal bateria sau statia universala.

« Nu amplasati statia universald langd o sursa de céldura.

Nu utilizati carpe ude sau mainile ude pentru a sterge sau a curdta contactele pentru incédrcare ale statiei universale.

« Nu expuneti aparatul sau bateria la temperaturi excesive.
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Fiti atenti la riscurile terminalelor aparatului operat cu baterie sau daca bateria este scurtcircuitatd de obiecte de
metal.

Dacad aspiratorul robot nu va fi folosit pentru o perioada indelungatd, incdrcati-l complet, apoi opriti-l si depozitati-|
intr-un loc rdcoros si uscat. Reincarcati aspiratorul robot cel putin o data la 3 luni, pentru a evita supradescarcarea
bateriei.

Nu deteriorati bateria atunci cand o scoateti pentru a evita scurtcircuitele sau scurgerile de lichid. Daca bateria
prezintd scurgeri, evitati contactul lichidului cu pielea sau imbracamintea si stergeti-l imediat cu o lavetd uscata. Apoi
trimiteti bateria la o unitate de reciclare adecvata sau la echipa de service post-vanzare desemnatd, pentru a o elimina
in mod corespunzator.

Pachetul de baterii litiu-ion contine substante periculoase pentru mediu. Inainte de a elimina aspiratorul robot
la deseuri, scoateti mai intai pachetul de baterii, apoi eliminati-l sau reciclati-l in conformitate cu legislatia si
reglementadrile locale din tara sau regiunea in care il folositi.

Cand scoateti bateriile din acest produs, este recomandat sa descdrcati complet bateriile si sd va asigurati ca
produsul este deconectat de la curent.

1. Demontati surubul din partea inferioard, apoi scoateti capacul.

2.Detasati conectorul bateriei, apoi scoateti bateria. Nu deteriorati carcasa bateriei pentru a evita riscul de
accidentare.

3.Predati bateria la o unitate de reciclare profesionala.
« Bateria trebuie Indepartata din aparat inainte de a fi casat.
» Aparatul trebuie deconectat de la reteaua de alimentare atunci cand scoateti bateria.
« Bateria trebuie eliminata in siguranta.
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ﬂ Numai pentru utilizare n interior. |_[!_||_| Cititi instructiunile Thainte de utilizare.

Informatii privind siguranta laserului

Senzorul cu laser din acest produs respecta standardele IEC 60825-1: 2014 si EN 60825-1:2014/A11:2021 pentru produse
laser Clasa 1. Evitati contactul direct cu ochii in timpul folosirii.

PRODUS LASER CLASA 1

PRODUS LASER DE CONSUM

EN 50689:2021

Declaratie de conformitate UE

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. declara ca echipamentul radio tip OV31GL este conform cu Directiva
2014/53/UE. Textul complet al declaratiei de conformitate UE este disponibil la urm&toarea adresa
internet: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Pentru manualul in format electronic detaliat, accesati www.mi.com/global/support/user-guide

Produsul nu are un mod standby sau alta stare echivalentd in ceea ce priveste cerintele de eficienta
energeticd sau functia de gestionare a energiei; consumul de energie al produsului poate fi mai mare
decat al altor produse care indeplinesc aceste cerinte functionale.
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Prezentare generald a produsului

Aspirator robot

Nota: llustratiile produsului, accesoriilor si interfetei cu
utilizatorul din manualul de utilizare sunt doar cu titlu de
referintd. Produsul si functiile reale pot varia din cauza
imbunétatirilor aduse produsului.
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Lista accesoriilor

Accesorii preinstalate

Compartiment Filtru

pentru praf (preinstalat pe
compartimentul
pentru praf)

Alte accesorii

~f

Perie lateralad

Perie de tdiere a parului

Capac perie

incurcat

1

]

Set de cabluri

Prelungire baza placé de

spalat

Suport pentru laveta

de mop x 2

(cu suporturi pentru

laveta de mop
preinstalate x 2)

Manualde Ghid Imagine Ghid de pornire

utilizare

rapida

Notificare privind
garantia

Statie universalad
(cu sac de unica folosinta preinstalat,
rezervor de apd curatd, rezervor de apa
murdaré si placd de spalat)

Prezentare generald a produsului

Aspirator robot

Q) Pornire/Curatare

+ Apdsati lung timp de 3 secunde
pentru a porni sau opri aparatul

- Apdsati pentru aincepe curdtarea
sau pentru a pune pauza in timp
ce aparatul este pornit

O Suport

+ Apadsati pentru a pune pauzd in
timpul functionarii

+ Atunci cand aspiratorul robot
este pus in pauza, apasati pentru
areaduce aspiratorul robot la
statia universald pentru incédrcare

- Apdsati pentru a opri andocarea
n timp ce se intoarce la statia
universala

« Apésati lung timp de 3 secunde
pentru a activa sau a dezactiva
functia de blocare pentru copii

Q) + O Indicator

« Alb: curétare/curétare finalizata/incdrcat complet

« Alb intermitent: revenire la statie pentru incdrcare/repozitionare

- Alb intermitent lent: incarcare (nivel baterie mediu/ridicat)

+ Portocaliu intermitent lent: incadrcare (nivel scizut al bateriei)

+ Portocaliu intermitent: deconectat de la Wi-Fi/defectiune/se asteaptd conexiunea
laretea/se conecteaza la retea/actualizare firmware

Buton de resetare/Indicator Wi-Fi

+ Apdsati si mentineti apdsat timp de 3 secunde cu un instrument pentru
restaurarea setdrilor din fabrica

+ Apdsati si mentineti apdsat timp de 10 secunde cu un instrument
pentru a opri fortat aspiratorul robot si pentru restaurarea setdrilor din
fabrica

+ Albastru: Wi-Fi conectat

+ Portocaliu intermitent: se asteapta conexiunea la retea/deconectat de
la Wi-Fi

* Albastru intermitent: se conecteazd la retea
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Prezentare generala a produsului

Prezentare generald a produsului

Aspiratorul robot si senzorii

Amortizor

, Radar culaser cuindltime
reglabild automat
° Microfon

Modul de evitare a obstacolelor
cu lumina structurata (senzor
de obstacole cu lumina
structuratd, proiector de
lumina structuratd)

Senzor de margine

Capac o

Compartiment
pentru praf

Orificiu
de golire
automatd

Note:

y
Contact pentruincarcare
Filtru

Orificiu pentru umplere
automatd cu apa

Senzor de margine

‘ Senzor ultrasonic

Ansamblu perie — Roatd oscilantd
laterald o——

Capac perie

d Buton de eliberare

J q; capac perie
1] Roaté principala

Perie gU

Roata principala

Ansamblu lavetd -—-

de mop Gauri de montare

fl pentru suportul
lavetei de mop

Compartiment pentru
praf

Buton de eliberare
a compartimentului
pentru praf

Clema filtrului

- Radarul cu laser cu indltime reglabild automat va cobori atunci cand aspiratorul robot este in modul standby, se incarca sau curata o zona cu indltime joasa.

- Cand aspiratorul robot curéta o zond joasd, nu il miscati deoarece pozitionarea i-ar putea fi afectata.
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Statie universald

Rezervor de apa
murdard

Maner

Placa de spalat °

Clema
rezervorului de
apd o

Bila flotoare o

Rezervor de apd murdara

Capac

Rezervor de apa curata

Maner

o Capac pentru

recipientul de praf

o Prelungire bazd placd de
spélat

Flotor

Filtru

Rezervor de apéd curata

Clema rezervorului
de apa

Recipient de praf

Locas maner pentru sacului
de unica folosinta

Orificiu de golire automatd o—

Vedere din fata

Furtun de apa

Port de
alimentare

S
0

Vedere din spate

Indicator

* Alb: statia universala functioneaza
corect

« Portocaliu intermitent: eroare la
statia universalad

Compartiment de stocare

Zona de semnalizare

Contact pentru incarcare

Orificiu pentru umplere automata
cuapd

o Orificiu de evacuare a apei

+——o Canelura pentru

setul de cabluri
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Prezentare generald a produsului

Cum se instaleaza

Cum se instaleaza

Sac de unica folosinta

D

Maner pentru o e ﬂ

sacul de unica w nm=p w
folosintd

Nota: Statia universald are preinstalat din fabricd un sac de unica
folosinta nou. Se recomandd achizitionarea de saci de unica
folosinta de schimb dedicati utilizand canalele oficiale.

Perie de tdiere a parului incurcat

Peri

) 1]
h‘ml]iil“’\],lillﬂllliiilﬂll]ii
il L

Capac nedemontabil din

Capac Dinti Peri ~ capat
demontabil de
din capat perie

Ansamblu laveta de mop

Zonade
atasare
alavetei
pentru mop

Suport pentru Lavetd de mop

laveta de mop
401

Indep&rtarea ambalajelor de protectie

inainte de a utiliza aspiratorul robot, indepartati ambalajele de protectie de pe
acesta.

Instalarea ansamblului lavetei de mop
Instalati ansamblul lavetei de mop in gaurile de montare pentru suportul lavetei de
mop. Cand auziti un clic, iInseamnd cd acesta este instalat corect.

Amplasarea statiei universale Instalarea prelungirii bazei placii de spalat

- Amplasati statia universald lipita de un perete, pe o podea plana si dura, cum ar fi - Instalati prelungirea bazei placii de spalat la statia universald pe directia ilustrata.
o podea din lemn sau gresie. - Asigurati-va cd prelungirea bazei placii de spadlat este la acelasi nivel cu partea
- Lasati un spatiu mai mare de 0,82 m inéltime, 1,47 m lungime si, respectiv, 0,44 m inferioard a statiei universale si ca suprafata inferioard este plana.

latime.

Conectarea la adaptorul de alimentare

- Amplasati statia universald intr-o zona adecvaté, cuplati setul de cabluri la aceasta
si conectati setul de cabluri la o priza electrica.
Nota: Cuplati ferm conectorul setului de cabluri la portul de alimentare al statiei
universale, pana cand indicatorul lumineaza alb.

. N\
Introduceti ferm q,
conectorul 0

R
1=
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Inainte de utilizare

Incércarea aspiratorului robot

-Tnainte de utilizare ap&sati lung butonul () de pe aspiratorul robot, timp de
3 secunde, pentru a-l porni.

- Dupd ce porniti aspiratorul robot, asezati-l pe statia universala cu contactele
pentru incdrcare aliniate cu cele ale statiei universale.

- Aspiratorul robot este conectat cu succes la statia universald atunci cand auziti
un mesaj vocal privind inceperea incarcarii.

Note:

- Inainte de prima utilizare, se recomanda incircarea completa a aspiratorului robot.

- Dacd aspiratorul robot nu poate fi pornit din cauza nivelului scdzut al bateriei, asezati
manual aspiratorul robot pe statia universala pentru a-l incarca pentru un timp.

- Cand aspiratorul robot este incarcat, acesta porneste automat si nu poate fi oprit.
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Umplerea cu apa curatd a rezervorului de apd curata

Marcajul de nivel maxim de apd
Capacitatea rezervorului de apd: 4 L

Note:

- Nu addugati apd peste marcajul de nivel maxim de apd (MAX).
- Nu umpleti rezervorul de apa cu apa fierbinte, deoarece aceasta poate cauza deformarea

rezervorului.

Cum se utilizeaza

Se conecteaza cu Aplicatia Xiaomi Home

Acest produs functioneazé cu aplicatia Xiaomi Home. Utilizati aplicatia Xiaomi
Home pentru a controla dispozitivul si pentru a interactiona cu alte dispozitive
inteligente pentru casa.

Scanati codul QR pentru a descdrca si a instala aplicatia. Veti fi directionat
cdtre pagina de configurare a conexiunii daca aplicatia a fost deja instalata.

A

Sau cautati Xiaomi Home" in magazinul de aplicatii pentru a o descarca siao
instala.

Deschideti aplicatia Xiaomi Home, atingeti ,@" din partea dreapta-sus, apoi
urmati instructiunile pentru a adduga dispozitive.

2663139D

Note:

- Aspiratorul robot functioneaz cu aplicatia Xiaomi Home si este compatibil cu

Android 9.0 si i0S 12.0 sau o versiune ulterioara.

- Aspiratorul robot accepta numai retele Wi-Fi la 2,4 GHz.
- Este posibil ca versiunea aplicatiei s& fi fost actualizatd, urmati instructiunile in

functie de versiunea curentd a aplicatiei.

- Atunci cand aspiratorul robot se conecteaza cu succes la aplicatia Xiaomi Home,

acesta se conecteaza cu succes la retea. Puteti reseta reteaua Wi-Fi pentru a-|
deconecta de la retea.

Resetarea conexiunii Wi-Fi

Resetati reteaua Wi-Fi atunci cand aspiratorul robot este deconectat de la retea

sau trebuie s schimbati reteaua.
1. Deschideti capacul aspiratorului robot pentru a expune indicatorul Wi-Fi.

2. Apésati lung butoanele () si 0 timp de 7 secunde pana cand se emite un mesaj
vocal despre configurarea retelei in asteptare. Cand indicatorul Wi-Fi se aprinde

intermitent, inseamna ca aspiratorul robot a fost resetat cu succes.
3. Reconectati-vé la retea in aplicatie. Cand indicatorul Wi-Fi este albastru,
fnseamnd ca aspiratorul robot a fost conectat cu succes la retea.

Pornirea/Oprirea

- Apdsati lung butonul () timp de 3 secunde pentru a porni aspiratorul robot.
Atunci cand indicatorul de pe aspiratorul robot se aprinde, inseamna ca
aspiratorul robot intrd in modul standby.

-Cand aspiratorul robot este Tn pauza si nu se incarcd, apasati lung butonul ()
timp de 3 secunde pentru a-l opri.

Nota: Cand aspiratorul robot se incarcd, acesta porneste automat si nu poate fi oprit.
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Cum se utilizeaza

Crearea rapida a hartii

-Dupd conectarea la retea pentru prima datd, urmati instructiunile din aplicatie
pentru a crea rapid o hartd, iar aspiratorul robot va incepe maparea fara a curata.

- Procesul de mapare se va finaliza cand aspiratorul robot se intoarce la statia
universald, iar harta va fi salvatd automat.

Note:

- Asigurati-va cd aspiratorul robot a fost complet incarcat si porneste de la statia
universald.

-Inainte de mapare, indepértati articolele de pe pardoseals, deschideti usile
camerelor si blocati zonele inadecvate pentru accesul aspiratorului robot.

- Pe durata credrii hartii, nu urmariti, nu miscati sau nu intrerupeti aspiratorul robot si
nu miscati statia universala.

- Dupd mapare, configurati peretii virtuali sau zonele restrictionate, respectiv zonele
inadecvate pentru accesul aspiratorului robot, cum ar fi zonele unde acesta se
poate bloca sau zgaria.

- Configurati peretii virtuali sau zonele restrictionate, respectiv zonele in care se afld
covoare cu pdr lung sau franjuri, pentru a preveniincalcirea aspiratorului robot.

- Configurati peretii virtuali sau zonele restrictionate, in vederea excluderii zonelor cu
covor inainte de spdlarea cu mopul, pentru a preveni udarea covorului.
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Trecerea in pauza

Atunci cand aspiratorul robot este in functiune, apdsati orice buton pentru a-l
trece in pauza.

Nota: Nu ridicati si nu mutati aspiratorul robot cat timp este in pauzi. in caz
contrar, pot surveni erori de navigare, care pot impiedica aspiratorul robot sa
se Intoarca la statia universald sau pot duce la pierderea hértii.

Modul repaus

- Aspiratorul robot va intra automat in modul repaus dupa ce std 10 minute in
pauzd.

-Tn modul repaus, indicatorul aspiratorului robot se stinge. Pentru a-l reactiva,
apdsati orice buton de pe aspiratorul robot.

Nota: Aspiratorul robot se va opri automat dupa ce a fost in modul repaus timp
de 12 ore.

Cum se utilizeaza

Reluarea curatdrii

Dacé bateria este pe cale sd se epuizeze in timpul unei activitati de curatare,
aspiratorul robot revine automat la statia universald pentru a se incédrca. Dupa
ce aspiratorul robot s-a incércat suficient, va relua curatarea de unde a rdmas.

Notad: Aspiratorul robot nu va relua curdtarea in modul DND sau dupé reincarcarea manuala.

Setdérile de blocare pentru copii

Pentru a activa sau dezactiva blocarea pentru copii, ap&sati lung butonul { de
pe aspiratorul robot timp de 3 secunde.

Notd: Cand este activatd functia de blocare pentru copii, butoanele de pe aspiratorul robot
sunt nefunctionale. Puteti controla in schimb aspiratorul robot prin intermediul aplicatiei.

Golirea prafului

Atunci cand aspiratorul robot se intoarce automat la statia universald pentru

a se incdrca dupa ce a finalizat o sarcina de aspirare si spalare cu mopul, o
sarcind de aspirare Tnainte de spalare cu mopul sau o sarcind de aspirare, statia
universala va incepe automat sa goleasca praful.

Note:

- Dacé aspiratorul robot revine la statia universala pe parcurs, pentru a curata lavetele de
mop, statia nu va incepe automat golirea prafului.

- Daca functia de golire automata a prafului este dezactivata in aplicatie, statia universald nu
va incepe automat golirea prafului.

- Daca modificati frecventa de golire automata in aplicatie, statia universala va goli praful cu
frecventa setata.

Aspirarea si spdlarea cu mopul

1.Inceperea curatarii

- Asigurati-vd cd ansamblul lavetei de mop si alte piese necesare au fost instalate
pe aspiratorul robot si cd rezervorul de apa curatd a fost umplut cu apa.

- Selectati modul de aspirare si spalare cu mopul in aplicatie si folositi aplicatia sau
apdsati butonul () de pe aspiratorul robot pentru a incepe curdtarea.

- Apoi, aspiratorul robot va incepe de la statia universal3, va planifica traseul de
curatare optim si va executa activitatea de curdtare conform hartii create.

©)
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Cum se utilizeaza

Note:

- Atunci cand utilizati aspiratorul robot pentru prima data, se recomanda sa urmariti
aspiratorul robot pe tot parcursul procesului pentru a indeparta obiectele care ar putea
afecta activitatea acestuia.

- Dacd aspiratorul robot se blocheaza sau zgarie suprafata mobilei in unele zone, puteti seta
zone restrictionate din aplicatie pentru a impiedica aspiratorul robot s& intre in acele zone.

- Aspiratorul robot va umezi lavetele de mop fnainte de a incepe. Asteptati cu rébdare.

- Tnainte de a utiliza aspiratorul robot, asigurati-va c4 statia universala este conectata la
alimentare si cd aspiratorul robot este conectat la statia universala.

- Pentru a vé asigura cé aspiratorul robot poate reveni cu succes la statia universald dupa ce
aterminat aspirarea si spalarea cu mopul, se recomanda ca aspiratorul robot sd porneasca
de la statia universald. Nu mutati statia universald, rezervorul de apd curatd, rezervorul de
apa murdara sau placa de spalat in timpul curatarii.

- Functia de curatare a lavetelor de mop cu apa calda poate fi activata in aplicatie. Dupa

activare, nu atingeti orificiul de evacuare a apei de pe baza placii de spalat pentru a preveni
arsurile.

2. Revenirea automatad pe parcurs, pentru curatarea lavetelor de mop
Aspiratorul robot se poate intoarce automat la statia universald in timpul curatérii, pentru
a spala lavetele de mop si pentru a adduga apa la rezervorul de apd, dupa curatarea unei
anumite suprafete.

Dupé ce lavetele de mop au fost spalate, aspiratorul robot isi va relua sarcina de curétare.
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3. Golirea automata a prafului, curatarea si uscarea la aer a lavetelor de mop
Dupa ce aspiratorul robot termind activitatea de curatare si se intoarce
la statia universald pentru a se incérca, statia universald va incepe sa
goleasca praful automat, apoi va curéta si va usca la aer lavetele de mop.

4. Curatati rezervorul de apd@ murdara
Dupa ce lavetele de mop au fost curétate si uscate la aer, curatatila timp
rezervorul de apa murdara pentru a preveni aparitia mirosurilor.

Cum se utilizeaza

Aspirarea inainte de spalarea cu mopul

- Asigurati-va cé piesele aspiratorului robot, cum ar fi ansamblul lavetei de mop,
sunt instalate si cd a fost addugata apa in rezervorul de apé curata.

- Selectati modul de aspirare inainte de spdlarea cu mopul in aplicatie si utilizati
aplicatia sau apdsati butonul () de pe aspiratorul robot pentru a incepe
curdtarea, apoi aspiratorul robot va ridica ansamblul lavetei de mop pentru a
incepe aspirarea.

-Dupa ce termind aspirarea, se va intoarce la statia universala pentru a goli
automat praful si a umezi lavetele de mop, apoi va cobori ansamblul lavetei de
mop pentru a incepe spalarea cu mopul.

Doar aspirare

- Selectati modul doar aspirare in aplicatie si folositi aplicatia sau apasati
butonul () de pe aspiratorul robot pentru a incepe curdtarea.

- Aspiratorul robot va ridica ansamblul lavetei de mop, va parasi statia universala
pentru aincepe aspirarea si va reveni la statia universald dupa terminarea
sarcinii de aspirare pentru a elimina automat praful.

Notéa: Dacd ansamblul lavetei de mop a fost demontat, aspiratorul robot va efectua automat
doar aspirare atunci cand este pornit.

Doar spalare cu mopul

- Asigurati-vd cd piesele aspiratorului robot, cum ar fi ansamblul lavetei de mop,

au fost instalate si cd in rezervorul de apa curata a fost addugatd apa.

- Selectati modul doar spélare cu mopul in aplicatie si utilizati aplicatia sau

apdsati butonul (V) de pe aspiratorul robot pentru a incepe curétarea, apoi
aspiratorul robot va umezi automat lavetele de mop inainte de a parasi statia
universald pentru a incepe spalarea cu mopul.

- Dupé ce finalizeaza spalarea cu mopul, se va intoarce la statia universald pentru

aspala siusca la aer lavetele de mop.
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Cum se utilizeaza

Alte functii ale aplicatiei

Setdri harta

Pagina de pornire a aplicatiei afiseaza harta curenta utilizata pentru aspirarea
si spalarea cu mopul. Puteti seta zonele de evitat in setarile pentru zonele
restrictionate si puteti edita harta curentd in gestionarea hartilor.

Setdri de curdtare
Puteti ajusta modul curétare, nivelul de aspirare si debitul de apa in functie de
gradul de murdarie al podelei si de nevoile specifice.

Setari ale statiei universale

- Setdri de golire automata: puteti activa sau dezactiva functia de golire automata si
puteti modifica frecventa acesteia.

- Setdri de curétare a lavetelor de mop: puteti regla frecventa la care aspiratorul
robot revine la statie pentru curatarea lavetelor de mop.

Note:

-Tnainte de a selecta o zon4 de curatat, de a efectua curitarea pe zone sau de a edita harta
trebuie s creati mai intdi o harta.

- Consultati aplicatia pentru mai multe functii. Detaliile fiecarei functii depind de aplicatie.

409

Actualizare firmware

Puteti actualiza firmware-ul in aplicatie. Inainte de actualizare, asigurati-va c
aspiratorul robot se afla pe statia universala si nivelul bateriei este peste 30%.

Restaurarea setérilor din fabrica

Dacd aspiratorul robot functioneazé defectuos si nu poate fi utilizat normal,
apdsati lung butonul de resetare timp de 3 secunde cu un instrument, pana
cand se emite un mesaj vocal de incepere a restaurdrii setérilor din fabricd,

iar aspiratorul robot va fi restaurat la setérile din fabrica. Daca nu se poate
restaura la setdrile din fabrica, apdsati lung butonul de resetare timp de

10 secunde pentru a opri fortat aspiratorul robot si pentru restaurarea setarilor
din fabrica.

Ingrijire siintretinere

Intretinerea componentelor

Pentru a pastra aspiratorul robot in stare buna de functionare, vd recomandam s& consultati tabelul de mai jos pentru intretinerea curenta.

Frecventd de

Componente Frecventa de curdtare | Frecventd de inlocuire

Contacte pentru incarcare
ale aspiratorului robot

Amortizor

Orificiile de golire automata
ale aspiratorului robot

Racord pentru umplere
automatd cu apéd al
aspiratorului robot

in functie de utilizarea

Partea inferioard a o
efectivd

aspiratorului robot

Statie universala

Orificiu de golire automata
al statiei universale

Componente Frecventa de curatare inlocuire
Rezervor de apd murdara |Curdtati dupa fiecare utilizare
- - Curétati o data la fiecare
Rezervor de apd curata s ex A /
2 sdptamani
< - Curétati o data la fiecare
Placa de spélat ek A
1-2 saptdmani
Perie de taiere a parului Curétati o datéd la fiecare .
- s A 3-6 luni
incurcat 2 saptamani
Perie laterald Curatafi ° da}a [a flecare 3-6 luni
2 sdptamani
Compartiment pentru praf Curdtatiin f.LJI:IC.[:Ie de /
necesitati
Filtru (preinstalat pe Curatati o datd la fiecare .
K T % s A 6-12 luni
compartimentul pentru praf) 2 saptamani
Lavetd de mop / 6-12 luni
Roata oscilantd
Radar cu laser cu indltime
reglabild automat
Senzor de margine Curétati lunar /

Modul de evitare a
obstacolelor cu lumina
structurata

Senzor de margine

Contacte pentru incarcare
ale statiei universale

Zona de semnalizare
a statiei universale

Tnlocuiti aproximativ la fiecare
2,5 luni, in functie de utilizarea
efectiva

Sac de unici folosinta /

Note:

- Frecventa de inlocuire este doar cu titlu de referinta. In cazul in care o pies4 este deteriorat3,

aceasta trebuie inlocuitd imediat pentru a asigura o curétare eficienta.

- Pentru a muta sau transporta aspiratorul robot, goliti rezervoarele de apa curatd si murdara

pentru a evita deteriorarea aspiratorului robot in timpul transportului.
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Ingrijire si intretinere

Curatarea rezervoarelor de apa curatd si murdara

1. Scoateti ambele rezervoare, atat cel de apa curatad, cat si cel de apa
murdard, deschideti capacele si goliti apa.

2. Folositi apa curata pentru a spdla complet rezervoarele, apoi stergeti
partea exterioard a rezervoarelor inainte de a le reintroduce in statia
universala.

Noté: Bilele flotoare din rezervorul de apa curata si din rezervorul de apd murdara sunt
piese mobile. Nu folositi forta excesiva atunci cand curatati rezervoarele de apé, pentru

anu le deteriora.

amn

Curatarea placii de spalat si a bazei placii de spalat

1. Activati functia de spalare auxiliara a statiei universale in aplicatie, iar
aspiratorul robot va pardsi automat statia universald. Scoateti manual placa
de spélat, iar statia universala va injecta automat apa in baza placii de spalat.
Folositi o laveta sau o perie pentru a curdta baza plécii de spalat si placa de
spalat.

N

. Asteptati 3 minute, iar statia universald va pompa automat apa murdara.
Stergeti baza pldcii de spélat si placa de spalat cu o laveta uscata si reinstalati
placa de spélat pe statia universald. Asigurati-va ca furtunul de apa murdara
al statiei universale se afla in interiorul canelurii placii de spalat (asa cum este
ilustrat) pentru a evita deformarea acestuia; in caz contrar, utilizarea normala
poate fi afectata.

Nota: Nu inclinati statia universald in timpul utilizarii zilnice sau al curatérii. Daca se aduna
apa in baza placii de spélat, stergeti-o cu o carpa.

Ingrijire si

Curatarea periei de tdiere a paruluifncurcat

1. Indepértati capacul periei si peria.

2. Indepartati capacul demontabil din capét al periei.

3. Curatati cele doua capete ale periei si spatiile dintre dintii de perie folosind
instrumente adecvate.

4. Punetila loc capacul demontabil din capét si apoi reinstalati peria si capacul
periei. Asigurati-va ca sunt fixate bine.

ATENTIE: Dacé peria a colectat prea mult par sau daca firele de par sunt incurcate, nu trageti
de acestea cu putere, deoarece riscati sd deteriorati peria.

| o p—

Buton de eliberare

o Perie

o Rulment perie

Capac nedemontabil din capat
Capac demontabil din capgt Dintide Peri

perie
Note:
Dacd peria de taiere a parului incurcat este incurcata puternic cu fire de par, verificati
compartimentul pentru praf si sacul de unica folosinta sa nu fie pline. Dac4 sunt pline, goliti
compartimentul pentru praf si inlocuiti sacul de unicé folosintd la timp, pentru a asigura functia

normala de golire automata.

Curdtarea periei laterale

1. Rasturnati aspiratorul robot, extrageti peria laterald in sus si curdtati-o.
2. Reinstalati peria laterald in aspiratorul robot.

Cand reinstalati peria lateralg,
aliniati-o cu locasul.
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Ingrijire siintretinere Ingrijire si intretinere

N

1. Deschideti capacul aspiratorului robot si apdsati butonul de eliberare 3. Dacé este necesar, clatiti compartimentul pentru praf sifiltrul cu apa curata. : RaStum.at" asplratprul r,ObOt §!
L ? v . i scoateti roata oscilanta.

a compartimentului pentru praf pentru a scoate tragand in sus . Indepértati parul, murdéria si alte

compartimentul pentru praf al aspiratorului robot. reziduuri de pe roatd si ax.
. Reintroduceti roata oscilantd si
0O

Utilizati o lavetd moale curatd pentru a curata toti senzorii si contactele pentru incdrcare de
pe aspiratorul robot:

- Senzorii de margine de pe partea inferioara a aspiratorului robot.

- Radarul cu laser cu indltime reglabild automat de pe partea superioard a aspiratorului robot
- Amortizor si modul de evitare a obstacolelor cu lumina structurata in partea din fatd a

Curatarea compartimentului pentru praf si a filtrului Curdtarea rotii oscilante {3 Cur&tarea senzorilor si a contactelor pentru incircare

N

w

o0 apasati-o ferm inapoi in pozitie. aspiratorului robot
& - Senzorii de margine de pe partea laterald a aspiratorului robot
- Contactele pentru incédrcare din partea din spate a aspiratorului robot
Roata ﬁ Amortizor
Ax
-.-: . Modul de evitare a obstacolelor cu
. Senzord margine lumina structurata

° Radar cu laser cu inaltime reglabila

- ), automat
NOteA. - o ) ] b— Senzor de margine
- Nuincercati sd curatati filtrul cu o perie sau cu degetele. Note: - Contact pentru incércare
- Nu se recomanda clatirea frecventd, in caz contrar filtrul se poate deteriora. - La nevoie, puteti utiliza un instrument, precum o surubelniti mic4, pentru a extrage
- Utilizati doar apé curata la curatarea compartimentului pentru praf si a filtrului. Nu utilizati cu atentie axul din roata oscilanta si a-| curata.
detergent. - Roata poate fi curatatd cu apa de la robinet si reinstalata dupd uscare.
2. Scoateti filtrul din clema filtrului, loviti usor rama filtrului pentru a indeparta ~ . .
murdria si goliti gunoiul din compartimentul pentru praf. 4. Lasati compartimentul pentru praf si filtrul sd se usuce complet inainte de ale Inlocuirea lavetei de mop onide
reinstala. Scoateti laveta de mop de pe suportul pentru laveta de mop si inlocuiti-o cu | Contact pentruincércare
una nouA. {——o Orificiu de golire automata
Yy,
\\ ’f -
: z Curatarea statiei universale
- < Curatati zona de semnalizare, contactele pentru incércare si orificiile de golire automata de pe

statia universala folosind o lavetd moale, uscata.

Intretinerea bateriei

Aspiratorul robot contine o baterie litiu-ion de inaltd performanta. Asigurati-va ca aspiratorul
ramane incércat in timpul utilizérii zilnice pentru a mentine performanta optima a bateriei.

Nota: Daca aspiratorul robot nu este utilizat pentru o perioada indelungats, opriti-l si depozitati-I.
Pentru a preveni deteriorarea in urma supradescarcarii, aspiratorul robot trebuie reincércat cel
putin o data la trei luni.
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Ingrijire si intretinere

Depanare

Inlocuirea sacului de unica folosinta

1. Cand sacul de unica folosintd este plin, trageti capacul din deschiderea
recipientului de praf. Indepértati sacul de unica folosinta cu ajutorul

manerului si aruncati-l.

Deschiderea  o—
recipientului
de praf

Nota: Tragerea manerului sacului de unica folosinta va etansa sacul pentru a preveni

céderea accidentald a prafului si a resturilor.

2. Folositi o laveta uscatd pentru a sterge orice murdarie, precum praful,

de pe filtru.
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3. Instalati un sac de unica folosinta nou in modul ilustrat si introduceti manerul
saculuiin locas.

4. Reinstalati capacul pentru recipientul de praf; acesta este instalat corect atunci
cand auziti un ,clic”.

A
Clic

Probleme

Cauzd posibila

Solutie

Aspiratorul robot nu
poate porni.

Aspiratorul robot functioneaza cu un nivel scazut al bateriei.
Temperatura ambiantd este prea ridicata sau prea scazuta.

incarcati aspiratorul robot inainte de utilizare.
Utilizati aspiratorul robot la o temperatura ambianta intre 0°C si 40°C.

Aspiratorul robot nu se
ncarca.

Statia universald este conectatd la curent sau contactul
este inadecvat.

Asigurati-va ca ati conectat corect setul de cabluri la portul de alimentare al statiei universale
si la priza electrica.
Curdtati contactele pentru incarcare ale statiei universale si ale aspiratorului robot.

Aspiratorul robot nu se
poate conecta la retea.

Parola Wi-Fi este incorecta.

Aspiratorul robot nu este compatibil cu retele de 5 GHz si
cu routere de uz comercial.

Semnalul Wi-Fi este slab.

Este posibil ca aspiratorul robot sé nu fie in starea de
configurare a retelei.

Introduceti parola corecta a retelei Wi-Fi.

Conectati aspiratorul robot la o retea de uz casnic de 2,4 GHz.

Asigurati-va ca aspiratorul robot rdmane intr-o zona cu semnal Wi-Fi puternic.

Stergeti aspiratorul robot din aplicatie, resetati conexiunea la reteaua Wi-Fi a aspiratorului
robot siincercati sa il reconectati la retea.

Aspiratorul robot nu
poate localiza statia
universald sau revenila
aceasta.

Sunt prea multe obstacole in jurul statiei universale.
Zona de semnalizare ar putea fi murdara.

Statia universald nu este conectata la adaptorul de
alimentare.

Statia universald a fost miscatd atunci cand aspiratorul
robot nu era pe aceasta.

Aspiratorul robot este obstructionat de obstacole, cum ar
fi 0 usd inchisa in drumul sdu fnapoi la statia universala.
Aspiratorul robot a fost miscat cand nu se afla pe statia
universald, ceea ce a dus la o eroare de pozitionare.
Aspiratorul robot este prea departe de statia universald
pentru a revenila aceasta.

Mutati statia universald intr-o zona deschisa.

Asezati manual aspiratorul robot pe statia universala pentru a se incarca.

Stergeti zona de semnalizare a statiei universale pentru a indeparta praful si murdaria.
Conectati statia universala la adaptorul de alimentare.

Aspiratorul robot

se blocheaza sinu
poate reveni la statia
universala.

Sunt prea multe obstacole in jurul statiei universale.
Aspiratorul robot este obstructionat de obstacole, cum ar
fi 0 usd inchisd in drumul sdu inapoi la statia universala.
Aspiratorul robot aluneca pe podeaua alunecoasa.

Statia universald este inclinata sau asezatd pe o podea
neuniforma.

Mutati statia universald intr-o zond deschisa.

Asezati manual aspiratorul robot pe statia universald pentru a se incérca.
Vé recomandam sd stergeti manual apa de pe podea.

Amplasati statia universald in mod adecvat si incercati din nou.




Depanare

Depanare

Probleme

Cauza posibila

Solutie

Aspiratorul robot nu se
opreste.

Aspiratorul robot se incarcd.

Aspiratorul robot poate fi oprit doar atunci cand nu se incarca. Luati aspiratorul robot de pe
statia universald si apdsati lung butonul de alimentare timp de 3 secunde pentru a-l opri.
Daca aspiratorul robot nu poate fi oprit, apdsati lung butonul de resetare timp de 10 secunde
pentru a-l opri fortat.

Daca problema persistd, va rugdm sa contactati echipa de service post-vanzare.

Probleme

Cauza posibila

Solutie

Aspiratorul robot nu se
incarcd sau se incarcd
lent.

Nivelul bateriei este prea scazut.
Temperatura ambiantd este prea ridicatd sau
prea scazutd.

Contactele pentruincarcare ar putea fi murdare.

in general, sunt necesare aproximativ 6 ore pentru incarcarea complet4 a aspiratorului robot.
Pentru a prelungi durata de viata a bateriei, aspiratorul robot poate reduce automat viteza de
incarcare la temperaturi ambientale mari sau mici. Acesta este un lucru normal.

Stergeti contactele pentru incércare cu o carpd uscata.

Aspiratorul robot intrd adesea in
zone restrictionate sau traverseaza
pereti virtuali.

Harta din aplicatie prezintd o eroare.
Este necesara optimizarea peretilor virtuali sau
a limitelor zonelor restrictionate.

Verificati harta in aplicatie. Stergeti harta anormal din lista de harti si realizati
maparea din nou. Ca urmare a scarii hartii, peretii virtuali setati sau zonele
restrictionate care au fost setate se pot abate de la locatiile tintd. Se recomanda sa
consultati ruta de functionare a aspiratorului robot, sa ajustati limitele in functie de
mediul din locuinta pentru a include toate zonele in care aspiratorul robot se poate
bloca usor, cum ar fi treptele adancite si zonele de sub mobilier.

Peria laterald se
desprinde.

Peria laterald nu este instalatd in pozitie.
In peria laterald sunt incalcite obiecte stréine,
ceea ce duce la desprinderea sa.

Reinstalati peria laterald. Aceasta este instalatd in pozitie atunci cand se aude un clic”.
Inainte de a utiliza aspiratorul robot, indepértati obiectele straine de pe podea.

Curatarea programatd nu
functioneaza.

Aspiratorul robot functioneaza cu un nivel
scdzut al bateriei.

Aspiratorul robot va incepe curdtarea programata doar cand nivelul bateriei este de
minimum 30%. Incdrcati aspiratorul robot la timp.

Suportul pentru laveta de
mop se desprinde.

Tn suportul pentru laveta de mop sunt incalcite

obiecte straine, ceea ce duce la desprinderea sa.

Tnainte de a utiliza aspiratorul robot, indepartati obiectele stréine de pe podea.

Aspiratorul robot este
zgomotos in functionare.

Compartimentul pentru praf este plin.

in peria laterald sau in perie sunt incalcite
obiecte strdine sau existd obiecte strdine in
compartimentul pentru praf.

Aspiratorul robot este setat la un nivel ridicat al
puterii de aspiratie.

Goliti compartimentul pentru praf.
Verificati si indepartati eventualele obiecte straine.
Reduceti puterea de aspiratie a aspiratorului robot la modul standard sau silentios.

Aspiratorul robot intrerupe
brusc sarcina curentd in timpul
functiondrii.

Bateria aspiratorului robot este descércata.
Statia universald nu este conectatd la adaptorul
de alimentare, astfel incat aspiratorul robot nu
se incarcd in statia universald.

Asezati manual aspiratorul robot pe statia universald pentru a se incarca.
Asigurati-va cé statia universald este conectatd corect la adaptorul de alimentare.
Daca problema persistd, vd rugdm sa contactati echipa de service post-vanzare.

Aspiratorul robot

urmeazd un traseu haotic.

Obiectele imprastiate pe podea afecteaza
functionarea aspiratorului robot.
Aspiratorul robot aluneca pe podeaua
alunecoasa.

Modulul de evitare a obstacolelor cu lumina
structuratd ar putea fi mudar.

Tnainte de a utiliza aspiratorul robot, faceti ordine pe podea.

Va recomanddm sa stergeti manual apa de pe podea.

Stergeti modulul de evitare a obstacolelor cu lumind structurata al aspiratorului robot cu
o lavetd moale, curata pentru a mentine modulul curat si neobstructionat.

Aspiratorul robot nu reia curatarea
dupé o incércare pe parcursul
functiondrii.

Aspiratorul robot este in modul DND.
Aspiratorul robot este reincarcat manual, de
exemplu, prin mutarea pe statia universala,
si revenirea este controlata prin intermediul
aplicatiei sau al butonului de pe aspiratorul
robot.

Aspiratorul robot nu va relua curdtarea in modul DND sau dupa reincércarea
manuald.

Aspiratorul robot rateaza
unele incéperi.

Aspiratorul robot este obstructionat de
obstacole, cum ar fi usi inchise sau un prag mai
nalt de 2 cm in timpul curatarii.

Aspiratorul robot aluneca si functioneaza

defectuos la intrarea alunecoasa intr-o incapere.

Asigurati-va cd toate usile incaperilor sunt complet deschise.
ATENTIE: Aspiratorul robot nu poate trece peste trepte fnalte.
Va recomanddm sa stergeti manual apa de pe podea.

Indicatorul statiei universale se
aprinde intermitent in portocaliu.

Apd insuficientd in rezervorul de apd curata.
Rezervorul de apa curata sau rezervorul de apa
murdara nu este instalat.

Rezervorul de apa murdara este plin.

Umpleti cu apé la timp rezervorul de apd curata.
Instalati in pozitie rezervorul de apa murdara si rezervorul de apa curata.
Curétati rezervorul de apd murdara.
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Aspiratorul robot emite un mesaj
vocal fals privind nivelul apei pentru
rezervorul de apd curata.

Flotorul din rezervorul de apa curati lipseste
sau este blocat.

Resetati manual flotorul.
Daca problema persistd, vd rugdm sa contactati echipa de service post-vanzare.
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Depanare

Probleme

Cauzd posibila Solutie

Baza pldcii de spélat are o eroare
legatd de nivelul apei.

Baza placii de spalat poate fi blocata.

Rezervorul de apa murdaré nu este instalat in pozitie.
Garnitura de etansare a rezervorului de apd murdara
este slabita.

Curatati placa de spélat si baza placii de spalat.
Reinstalati rezervorul de apa murdara.
Instalati in pozitie garnitura de etansare a rezervorul de apa.

Daca problema persistd, vd rugdm sa contactati echipa de service post-vanzare.

Statia universald nu poate goli
automat praful.

Inlocuiti sacul de unicé folosinta cu unul nou.
Dacd sacul de unica folosinta nu este plin, verificati si curatati toate orificiile de
golire automata.

Sacul de unicé folosinta este plin.
Orificiile de golire automata sunt blocate.

Golirea prafului dureaza mai mult
decat de obicei.

Dupad ce statia universald este utilizata o perioada,

este posibil ca procesul de golire a prafului sd dureze
putin mai mult, pentru a se asigura functionarea fara /
probleme. Acesta este un lucru normal.

Aviz de mediu

Bateriile litiu-ion incorporate ale acestui aspirator
robot contin substante chimice care pot polua mediul capacul.
fnconjurétor. Tnainte de eliminare, solicitati unui

profesionist sd scoata bateria si eliminati-o apoi la o

unitate de reciclare profesionala.

- Bateria trebuie indepartatd inainte de a elimina

aspiratorul robot.

- Deconectati aspiratorul robot de la curent inainte de a

scoate bateria.

- Bateria trebuie eliminata in siguranta.
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Pasii pentru scoaterea bateriei
1. Rasturnati aspiratorul robot, scoateti cele cinci suruburi din
spatele aspiratorului robot cu un instrument si indepartati

2. Deconectati terminalul de conexiune dintre baterie si placa
de bazd pentru a scoate bateria.

PRECAUTII:

-Tnainte de a scoate bateria, deconectati aspiratorul robot de la curent si
descarcati bateria cat mai mult posibil.

- Predati bateria la o unitate de reciclare profesionala.

- Nu expuneti bateria la temperaturi ridicate, deoarece se poate produce
o explozie.

- Dacd bateria prezintd scurgeri si se produce contactul accidental cu o
persoand, clatiti imediat zona de contact cu multé apa si solicitati sfatul
medicului.

Specificatii

Aspirator robot

Dimensiuni articol

Nume Aspirator robot de curdtare
Model OV31GL
350 x 88 mm

(cand radarul cu laser cu indltime reglabild automat
coboara)

Baterie litiu-ion

4800 mAh (capacitate evaluatd)
5200 mAh (capacitate nominald)

Timp de incdrcare

6 ore

Greutate neta

375kg

Compatibil cu

Android 9.0 si i0S 12.0 sau o versiune superioara

Conectivitate

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

wireless

Tensiune evaluatd 14,4\ =
Tensiune deincdrcare | 20V ==
Putere evaluata 55W

Frecventd de operare

2400-2483.5 MHz

Putere maximé la iesire

<20dBm

Tn conditii normale de utilizare, acest echipament trebuie asezat cu o distanta de cel
putin 20 cm intre antenad si corpul utilizatorului.

Pentru mai multe informatii, accesati adresa www.mi.com
Producétor: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresa: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Fabricat in China

Statie universald

Model OV31-JZEU

470 = 360 x 572 mm

(inclusiv prelungirea bazei placii de spélat)
260 x 360 x 572 mm

(fard prelungirea bazei placii de spalat)

220-240V ~50/60 Hz

Dimensiuni articol

Intrare evaluata

lesire evaluata 20V=15A
Putere fie intrare evaluatd (golirea 530 W
prafului)

Put?r? Qe |ntrafe evaJuata (in timpul 1600 W
curatarii cu apa calda)

Putere de intrare evaluata (in timpul 85 W

uscdrii la aer si al incdrcarii)

Consum de energie Mod standby: < 0,5 W

Mod standby: < 20 min

Interval pentru introducerea conditiei

Note:

- Puterea de intrare evaluata (in timpul curatarii cu apa caldd) este o valoare tipica sub temperatura
apei de 15°C.

- Puterea de intrare evaluata (in timpul uscarii la aer si al incarcérii) se determind in functie de
valoarea puterii la sarcind maxima.

Informatii privind reciclarea si eliminarea DEEE

Toate produsele care poartd acest simbol reprezintd deseuri de echipamente electrice
E si electronice (DEEE, conform Directivei 2012/19/UE), care nu trebuie amestecate cu
deseuri menajere nesortate. In schimb, trebuie s& protejati sinitatea umana si mediul
B inconjurdtor prin predarea deseurilor de echipamente la un punct de colectare desemnat
pentru reciclarea deseurilor de echipamente electrice si electronice, autorizat de catre
autoritdtile guvernamentale sau locale. Casarea si reciclarea corecte contribuie la
evitarea potentialelor consecinte negative asupra mediului inconjurdtor si a sanatatii
umane. Contactati instalatorul sau autoritétile locale pentru mai multe informatii despre
localizarea punctelor de colectare, precum si despre clauzele si conditiile acestora.
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Sakerhetsinformation

Las igenom anvdandarmanualen noggrant innan anvandning och bevara den for framtida anvandning.
Anvandningsrestriktioner

Denna produkt ar endast avsedd for golvrengoring i hemmiljé. Anvand den inte utomhus, pa ytor som inte &r golv eller i kommersiella
eller industriella miljcer.

Den har apparaten kan anvdndas av barn som &r atta ar eller dldre och personer med fysiska, sensoriska eller mentala
funktionsnedséttningar eller bristande erfarenhet och kunskap, om de &r under tillsyn eller har fatt instruktioner om hur
apparaten ska anvdndas pa ett sdkert satt och ar inforstaddda med riskerna. Barn ska inte leka med apparaten. Rengdring och
anvandarunderhall far inte utféras av barn utan tillsyn.

Den hér enheten &r inte avsedd for anvandning av personer, ddribland barn, med fysiska, sensoriska eller mentala
funktionsnedsattningar, eller med bristande erfarenhet och kunskap, savida de inte 6vervakas eller har fatt instruktioner om hur
enheten ska anvdndas av en person som ansvarar for deras sidkerhet.

Barn bor dvervakas for att sdkerstélla att de inte leker med apparaten.

Om anslutningskabeln dr skadad maste den bytas ut mot en speciell anslutningskabel som finns tillgdnglig fran tillverkaren eller
dess serviceverkstad.

Apparaten innehaller batterier som endast far bytas av experter.

Se till att barn och husdjur halls pa sdkert avstand fran robotdammsugaren medan den &r igang.

Anvind inte robotdammsugaren i ett omrade upphéngt 6ver marknivan utan en skyddande barriar.

Placera inte robotdammsugaren upp och ner. Flytta inte robotdammsugaren genom att anvdnda dess LDS-lasersensorlock, lock
eller stotfangare som handtag.

Installera, ladda eller anvand inte denna robotdammsugare utomhus, i badrum eller i ndrheten av en pool.

Fara kan uppsta om apparaten kér 6ver natsladden.

Ta bort 6mtéaliga eller sma foremal fran golvet for att forhindra att robotdammsugaren stéter till och skadar dem.
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Placera inte barn, husdjur eller foremal ovanpa robotdammsugaren, oavsett om den ar stillastdende eller ror sig.

Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotdammsugarens sugdppning.

Anvéand inte robotdammsugaren for att rengdra brinnande @mnen.

Dammsug inte upp harda eller vassa foremal.

Du maste ta ut kontakten fran uttaget innan rengéring och underhall av apparaten.

Torka inte av robotdammsugaren eller omnistationen med en vat trasa och skélj inte av dem med vatska. Efter att tvattbara delar
rengjorts maste dessa torkas noggrant innan de installeras pa nytt och anvands.

Se till att robotdammsugaren ar avstangd nar den transporteras och att den om mdgjligt forvaras i originalférpackningen.

Anvand denna produkt i enlighet med instruktionerna i anvdndarmanualen. Anvédndare &dr ansvariga for forlust eller skada som
uppstar pd grund av felaktig anvdndning av denna produkt.

Anvéand inte robotdammsugaren vid en omgivande temperatur 6ver 40 °C eller under O °C eller pa ett golv med vatskor eller klibbiga &mnen.

VARNINGAR angaende batteri och laddning
FORSIKTIGHET: Fér att undvika en fara pa grund av oavsiktlig aterstillning av termoavstingningen, far denna apparat inte férsérjas via
en extern omkopplingsenhet, sdsom en timer, eller ansluten till en krets regelbundet slas pa och av via elnétet.

Anvand inte batteri, anslutningskablar eller omnistation fran nagon tredje part. Robotdammsugaren kan endast anvandas med
omnistationen OV31-JZEU.

Ladda aldrig icke-uppladdningsbara batterier.

Inget atgard behovs fran anvdndarna for att vaxla frekvensen mellan 50 Hz och 60 Hz och produkten kan anpassa sig fér bade 50 Hz
och 60 Hz.

Forsok inte ta isdr, reparera eller modifiera batteriet eller omnistationen pa egen hand.

Placera inte omnistationen néra en varmekalla.

Anvéand inte vat trasa eller vata hdander for att torka eller rengdra omnistationens laddningskontakter.

Utsatt inte apparaten eller batteriet for h6ga temperaturer.
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» Var uppmarksam pa risken for att polerna pa den batteridrivna apparaten eller batteriet kortsluts av metallféremal.

« Om robotdammsugaren inte kommer att anvdandas under en langre tid, ladda den helt, stang sedan av den och forvara
den pa en sval, torr plats. Ladda robotdammsugaren minst en gang var tredje manad for att undvika att batteriet
laddas ur fér mycket.

« Skada inte batteriet nar du tar ur det for att undvika kortslutning eller vatskeldackage. Om batteriet lacker maste du
vara noga med att vatskan inte hamnar pa huden eller klader, och torka bort den direkt med en torr trasa. Skicka
sedan batteriet till en lamplig atervinningsanlaggning eller angivet kundserviceteam for att kassera det pa ratt stt.

« Litiumjonbatteripaketet innehaller amnen som &r skadliga for miljon. Innan du kasserar robotdammsugaren ska du
forst ta bort batteripaketet och sedan kassera det eller atervinna det i enlighet med lokala lagar och regler i det land
eller den region det anvandsii.

« Nar du tar bort batterierna fran produkten ar det lampligt att kora slut pa batterierna och se till att din produkt ar
frankopplad fran en strémkalla.

1. Ta bort skruven pa undersidan och ta sedan bort locket.

2.Koppla ur batterikontakten och ta sedan ut batterierna. Skada inte batterifacket for att undvika risk for
personskador.

3.Ldmnain batterierna till en professionell tervinningsorganisation.
- Batteriet maste tas ur apparaten innan det kastas.
« Apparaten maste kopplas ifran stromkallan nér batteriet ska tas ur.
« Batteriet ska kasseras pa ett sdkert sitt.
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ﬂ Endast for inomhusbruk. Las instruktionerna fére anvandning.

Lasersakerhetsinformation

Lasersensorn i denna produkt uppfyller standarden IEC 60825-1: 2014 och EN 60825-1:2014/A11:2021 for klass
1-laserprodukter. Undvik direkt 6gonkontakt med den under anvandning.

KLASS 1-LASERPRODUKT
KONSUMENTLASERPRODUKT
EN 50689:2021

EU-forsdkran om dverensstammelse

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. att radioutrustningstypen OV31GL 6verensstammer med direktivet
2014/53/EU. Den fullstandiga texten till EU-forsdkran om 6verensstammelse finns pa foljande
internetadress: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
For en detaljerad e-manual, ga till www.mi.com/global/support/user-guide

Produkten har inte lage standby eller annat likvérdigt tillstand vad géller energieffektivitetskrav eller
energihanteringsfunktion, produktens elférbrukning &r sannolikt hégre dn andra produkter som
uppfyller dessa funktionskrav.
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Produktoversikt

Robotdammsugare

Anteckning: lllustrationerna av produkten, tillbeh6ren och
anvandargranssnittet i anvdndarmanualen dr endast avsedda
som referens. Den faktiska produkten och dess funktioner kan
variera pa grund av produktforbattringar.
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Lista dver till

behor

Forinstallerade tillbehor

= & -

Dammbehallare

Andra tillbehor

Filter Sidoborste Borste med

(forinstallerat pa

dammbehallaren)

antitrassel- Borsthdlje

och harklippningsfunktion

1

Anslutningskabel

]

Forlangning av Hallare till moppdyna x 2

tvattbradans bas (med férinstallerad

moppdyna x 2)

Anvandarmanual

Bildguide

Snabbstartsguide Garantimeddelande

Omnistation

(med férinstallerad engangspase,
behallare fér rent vatten, behallare fér
smutsigt vatten och tvattbréada)

Produktoversikt

Robotdammsugare

Q) Start/rengéring

+ Tryck in och héll ned i 3 sekunder
for att sla pa eller stanga av

« Tryck for att starta reng6ring
eller pausa nér den &r paslagen

O‘ Dockning

* Tryck for att pausa nédr den kors
* Tryck nér den &r pausad for att

till omnistationen fér laddning
+ Tryck for att stoppa dockning nar
den atervander till omnistationen
* Tryck in och héll ned i 3 sekunder
for att aktivera eller inaktivera
barnlaset

Q) + 1) Indikator

« Vit: Reng6ring/Rengoring slutférd/Fulladdad

« Blinkande vit: Atervander fér att ladda/Ompositionerar

- Pulserande vit: Laddar (medelhdg/hdg batteriniva)

* Pulserande orange: Laddar (lag batteriniva)

* Blinkar orange: Wi-Fi frankopplat/Fel/Vantar pa natverksanslutning/Ansluter till

natverk/Uppdatering av firmware

robotdammsugaren ska atervdanda

Aterstiliningsknapp/Wi-Fi-indikator

* Tryck in och hall ned i 3 sekunder med ett verktyg for att aterstalla till
fabriksinstéllningarna

« Tryck in och hall ned i 10 sekunder med ett verktyg for tvingande
avstdngning av robotdammsugaren och aterstéllning till
fabriksinstéllningarna

- Bla: Wifi anslutet

- Blinkar orange: Vantar pa natverksanslutning/Wi-Fi frankopplat

* Blinkande bla: Ansluter till natverk
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Produktoversikt

Robotdammsugare och sensorer

Klippsensor
Stétfangare ‘ Ultraljudssensor
_ Automatisk héjdjusterbar
laserradar L i
Styrhjul
> Mikrofon Sidoborstenhet o—— :} s
Modul for hinderundvikning 7 Borsthali
. P e s B e orsthélje
m.ed strukturerat ljus Borste o Frigringsknapp
(hindersensor med strukturerat 28 Shaer=: = for borstholje
ljus, projektor med strukturerat Huvudhjul 5 - ] EJJ % Huvudhjul

ljus)
Kantsensor

Moppdyneenhet «—
Monteringshal

[P\ for hallare till
moppdyna

Dammbehallare

o Frigoringsknapp for
dammbehallare

Dammbehallare o

Sjalvtommande o Filterklamma

ventil

% Laddningskontakt

Oppning for automatisk
vattenpafylining

%
Filter @
Anteckningar:

- Den automatiskt hojdjusterbara laserradarn sénks néar robotdammsugaren ar i vantelage, laddas eller reng6r under ett lagt objekt.
- Flytta inte robotdammsugaren nér den reng6r under ett lagt objekt for att undvika att paverka positioneringen.
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Produktoversikt

Omnistation

Behallare for

smutsigt vatten

Handtag

= areny

N

0 o [

Tvéattbrada

Klamma till
vattenbehallare o

Flytande boll o

Behallare for
smutsigt vatten vatten

Lock

Behallare for rent vatten

Handtag

Lock till
dammbehallare

Forlangning av
tvattbradans bas

Klamma till

Flottor

Filter

Behallare f6r rent

vattenbehallare

Vattenslang

Dammbehallare

Handtagsoppning for
engangspase

Sjalvtémmande ventil

Stromport

Indikator

| o *Vit: Omnistationen fungerar korrekt

« Blinkande orange: Fel pa
omnistationen

Forvaringsfack

Signalomrade

Laddningskontakt

Vy framifran

Vy bakifran

S

Oppning fér automatisk
vattenpafyllning

o Vattenutlopp

t—o Spar for
anslutningskabel
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Produktéversikt Hur du installerar
Engdngspase Avlagsna skyddsdverdrag

Handtag for o e ré’
engéngspase w - w

Anteckning: Nar omnistationen lamnar fabriken har den en
forinstallerad engangspase. Det rekommenderas att kopa den
sarskilda engéngspésen fran officiella kanaler for ersattning.

Borste med antitrassel- och harklippningsfunktion

Borst

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

Ej avtagbar andmutter

Avtagbar Kamtédnder Borst
andmutter

Moppdyneenhet

Moppdynans o
fastomrade

Hallare till moppdyna Moppdyna
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Ta bort skyddséverdragen fran robotdammsugaren fére anvandning.

Installera moppdyneenheten
Montera moppdyneenheten pa moppdynhallarens monteringshal. Den ar korrekt
installerad nar du hor ett "klick”.

Hur du installerar

Placera omnistationen

- Placera omnistationen mot en végg pa ett plant och hart golv, till exempel trd

eller klinker.

-Ldmna utrymme som ar mer @n 0,82 m i hojd, 1,47 milangd och 0,44 mi bredd.

Installera férlangningen av tvattbrdadans bas

- Installera férlangningen av tvattbradans bas pa omnistationen i den riktning som
visas.

-Se till att férlangningen av tvattbrddans bas hamnar i jamnhdjd med omnistationens
undersida och att golvytan ar jamn.

Ansluta strom

- Placera omnistationen pa en lamplig plats, satt i anslutningskabeln och koppla den
till ett eluttag.
Anteckning: Skjut in anslutningskabelns kontakt i omnistationens eluttag ordentligt
tills indikatorn visar vitt fast sken.

Sétt i kontakten q,
ordentligt 0

R

430



Innan anvandning

Ladda robotdammsugaren

- Fore anvédndning héller du knappen (O pa robotdammsugaren nedtryckt
i 3 sekunder for att sla pa den.

- N&r du har slagit pa robotdammsugaren ska du placera den pa omnistationen
med laddningskontakterna i linje med omnistationens.

-Nar du hor ett réstmeddelande om att laddning startar dr robotdammsugaren
ansluten till omnistationen.

Anteckningar:

- Fore forsta anvandning rekommenderar vi att robotdammsugaren laddas helt.

- Om robotdammsugaren inte kan slas pa till foljd av lag batteriniva placerar du den
manuellt pa omnistationen for att ladda den en stund.

- Nar robotdammsugaren laddas slas den pa automatiskt och kan inte stangas av.
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Fylla behallaren for rent vatten

Mérke for hogsta vattenniva
Vattenbehallarens kapacitet: 4 |

Anteckningar:

- Fyllinte pa vatten sa att det 6verstiger market fér hogsta vattenniva (MAX).

- Tillsatt inte hett vatten i vattenbehallaren, eftersom det kan orsaka att behallaren
deformeras.

Hur du anvander

Ansluta med Xiaomi Home-appen

Denna produkt fungerar med Xiaomi Home-appen. Anvand Xiaomi Home-
appen for att styra din enhet och interagera med andra smarta hemenheter.
Skanna QR-koden for att ladda ned och installera appen. Du kommer att
skickas till anslutningens instéllningssida om appen redan finns installerad.
Eller s6k efter "Xiaomi Home" i app store for att ladda ned och installera den.

Oppna Xiaomi Home-appen, tryck pa "@" i det vre hogre hérnet och félj sedan
anvisningarna for att ldgga till din enhet.

2663139D

Anteckningar:

- Robotdammsugaren fungerar med Xiaomi Home-appen och ar kompatibel med
Android 9.0 och iOS 12.0 eller senare.

- Robotdammsugaren stoder endast 2,4 GHz Wi-Fi-natverk.

-Versionen av appen kan ha uppdaterats. Folj instruktionerna baserat pa den
aktuella appversionen.

- Nar robotdammsugaren ansluter till Xiaomi Home-appen ansluter den till
natverket. Du maste aterstélla Wi-Fi for att koppla bort den fran natverket.

Aterstilla Wi-Fi

Aterstall Wi-Fi nar robotdammsugaren ar frankopplad fran natverket eller om den

behover byta natverk.

1. Oppna robotdammsugarens lock fér att se Wi-Fi-indikatorn.

2. Tryck pa och hall ned knapparna () och (i 7 sekunder tills det kommer ett
rostmeddelande om att natverkskonfiguration véantar. Nar Wi-Fi-indikatorn
blinkar indikerar det att robotdammsugaren har aterstillts.

3. Ateranslut till natverket i appen. Nar Wi-Fi-indikatorn lyser blatt indikerar det att
robotdammsugaren &r ansluten till ndtverket.

Sla pa/stdanga av

- Tryck pa och hall ned knappen (i 3 sekunder for att sla pa robotdammsugaren.
Nér indikatorn pa robotdammsugaren tands betyder det att den forsatts
ivanteldge.

-N&r robotdammsugaren ar pausad och inte laddas ska du trycka pa och halla
ned knappen ()i 3 sekunder for att stdnga av den.

Anteckning: Nar robotdammsugaren laddas slas den pa automatiskt och kan inte stdngas av.
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Hur du anvander

Snabbskapa karta

-N&r du har konfigurerat natverket férsta gangen féljer du instruktionerna i appen for

att snabbt skapa en karta. Robotdammsugaren borjar kartlagga utan att rengéra.
- Kartldggningsprocessen slutfors nar robotdammsugaren atervéander till
omnistationen och kartan sparas automatiskt.

Anteckningar:

-Se till att robotdammsugaren har laddats helt och startar fran omnistationen.

-Innan du borjar kartlaggningen ska du avlagsna foremal pa golvet, 6ppna dérrarna
till rummen och blockera omraden som inte lampar sig for robotdammsugaren.

-Under kartlaggningen ska du inte folja efter, flytta eller stéra robotdammsugaren.
Flytta inte heller pa omnistationen.

- Efter kartlaggningen ska du konfigurera virtuella véggar eller begrénsade omraden
i omraden som inte lampar sig fér robotdammsugaren, till exempel dar den kan
fastna eller skrapas.

- Konfigurera virtuella vaggar eller begransade omraden i omraden dér det finns
mattor med lang lugg eller fransar for att férhindra att robotdammsugaren trasslar
in sig.

- Konfigurera virtuella vdggar eller begransade omraden for att undanta mattor innan

du moppar for att férhindra att mattorna blir bl6ta.
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Pausa

Nér robotdammsugaren anvands kan du tryck pa valfri knapp for att pausa den.

Anteckning: Lyft eller flytta inte robotdammsugaren nar den &r pausad. | annat
fall kan det uppsta navigeringsfel som kan hindra robotdammsugaren fran att
aterga till omnistationen eller gora att kartan férsvinner.

Vilolage

-Robotdammsugaren gar automatiskt in i vilolage efter att den har varit pausad
i10 minuter.

-1 viloldge slacks robotdammsugarens indikator. Tryck pa valfri knapp pa
robotdammsugaren for att vacka den.

Anteckning: Om robotdammsugaren befinner sig i vilolage i 6ver 12 timmar slas
den av automatiskt.

Hur du anvander

Ateruppta rengéringen

Om robotdammsugarens batteri borjar ta slut under en rengéring atervander
den automatiskt till omnistationen for att laddas. Nar robotdammsugaren har
laddats tillrdckligt aterupptar den rengéringen dar den slutade.

Anteckning: Robotdammsugaren aterupptar inte rengéringen i DND-l4ge eller efter manuell
laddning.

Instéllningar for barnlas

Tryck pa och hall ned knappen {3 pa robotdammsugaren i 3 sekunder fér att
aktivera eller inaktivera barnlaset.

Anteckning: Nar barnlaset ar aktiverat fungerar inte knapparna pa robotdammsugaren.
Du kan istéllet styra robotdammsugaren via appen.

Dammtomning

Nar robotdammsugaren automatiskt atervénder till omnistationen for att
laddas efter att ha slutfért dammsugning och moppning, dammsugning fére
moppning eller dammsugning, bérjar omnistationen automatiskt tomma
dammbehallaren.

Anteckningar:

- Nar robotdammsugaren atervander till omnistationen halvvags i rengéringen for att rengéra
moppdynor, kommer omnistationen inte automatiskt att tomma damm.

- Om automatisk tomning ar inaktiverat i appen kommer omnistationen inte automatiskt att
témma damm.

- Om du &dndrar frekvensen for automatisk dammtémning i appen, tommer omnistationen
dammbehallaren enligt angiven frekvens.

Dammsugning och moppning

1. Starta rengdringen

- Se till att moppdyneenheten och andra nédvéndiga delar har monterats pa
robotdammsugaren och att behallaren for rent vatten ar fylld med vatten.

-Vélj laget Dammsugning och moppning i appen och anvand appen eller tryck pa
knappen () pa robotdammsugaren for att starta reng6ringen.

- Sedan startar robotdammsugaren fran omnistationen och planerar optimal
rengdringsrutt och utfér rengdringsuppgiften baserat pa den skapade kartan.

©)
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Hur du anvander

Anteckningar:

- Nar du anvédnder robotdammsugaren for forsta gangen rekommenderas det att f6lja
robotdammsugaren genom hela processen for att ta bort féremal som kan paverka
robotdammsugarens funktion.

- Om robotdammsugaren kan fastna eller repa ytan pa mébler i vissa omraden kan du stilla
in begransade omraden i appen for att férhindra att robotdammsugaren kor in i dessa
omraden.

- Robotdammsugaren fuktar moppdynorna innan arbetet pabérjas. Vanta med talamod.

- Innan du anvander robotdammsugaren ska du se till att omnistationen ar ansluten till
strommen och att robotdammsugaren ar ansluten till omnistationen.

- For att sakerstalla att robotdammsugaren kan atervanda till omnistationen nér den har
slutfért dammsugning och moppning, rekommenderar vi att robotdammsugaren startar fran
omnistationen. Flytta inte omnistationen, behallaren for rent vatten, behallaren for smutsigt
vatten eller tvdttbradan under rengdringen.

- Funktionen att rengéra moppdynorna med varmt vatten kan aktiveras i appen. N&r detta &r
aktiverat ska du inte réra vid vattenutloppet pa tvattbradans bas for att undvika skallning.

2. Aterga automatiskt for att rengéra moppdynorna under uppgiften
Under rengdringen kan robotdammsugaren automatiskt atervanda till omnistationen for att
tvatta moppdynorna och fylla pa vatten i vattenbehallaren nér den har rengjort en viss yta.
Nar moppdynorna har tvéttats aterupptar robotdammsugaren rengéringen.

435

3. Automatisk dammtdmning samt rengdring och lufttorkning av moppdynor
Né&r robotdammsugaren har slutfért rengdringsuppgiften och atervént till
omnistationen for att laddas, bérjar omnistationen automatiskt att témma
dammbehallaren och rengdr och lufttorkar darefter moppdynorna.

4. Rengor behallaren fér smutsigt vatten

Nar moppdynorna har rengjorts och lufttorkat ska du snarast rengéra behallaren
for smutsigt vatten for att undvika otrevliga lukter.

Hur du anvander

Dammsugning fére moppning

- Se till att robotdammsugarens delar, sasom moppdyneenheten, har installerats
och att vatten har fyllts pa i behallaren fér rent vatten.

- Vilj laget for dammsugning fére moppning i appen och anvand appen
eller tryck pa knappen () pa robotdammsugaren for att starta rengoring.
Robotdammsugaren lyfter moppdyneenheten fér att dammsuga.

- Nar dammsugningen ar klar atergar den till omnistationen for att automatiskt
tdmma damm, fukta moppdynorna och sedan sédnka moppdyneenheten for att
b6rja moppningen.

Endast dammsugning

- Vélj laget endast dammsugning i appen och anvand appen eller tryck pa
knappen () pa robotdammsugaren for att starta rengéringen.

- Robotdammsugaren lyfter moppdyneenheten och lamnar omnistationen
for att bérja dammsuga och atergar till omnistationen efter att ha avslutat
dammsugningen for att automatiskt témma dammet.

Anteckning: Om moppdyneenheten har tagits bort kommer robotdammsugaren att automatiskt
utféra endast dammsugning nar den startas.

Endast moppning

- Se till att robotdammsugarens delar, sasom moppdyneenheten, har installerats

och att vatten har fyllts pa i behallaren f6r rent vatten.

-Vilj laget endast moppning i appen och anvand sedan appen eller tryck

péa knappen () pé robotdammsugaren for att bérja rengdringen sa fuktar
robotdammsugaren automatiskt moppdynorna innan den lamnar omnistationen
och borjar moppa.

-N&ar moppningen ar klar atergar den till omnistationen for att rengéra och torka

moppdynorna.
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Hur du anvander

Fler appfunktioner

Kartinstéllningar

Pa startsidan i appen visas den aktuella kartan som anvénds till dammsugning och
moppning. Du kan ange omraden som ska undvikas i instéllningarna fér begransade
omraden och redigera den aktuella kartan i karthanteringen.

Rengoringsinstéllningar
Du kan justera rengdringslaget, sugnivan och vattenflédeshastigheten baserat pa
golvets smutsighetsgrad och specifika behov.

Instéllningar fér omnistationen

- Instéllningar for automatisk tdmning: Du kan aktivera eller inaktivera automatisk
toémning och dndra frekvensen for automatisk tomning.

- Instdllningarna for rengdring av moppdyna: Du kan justera hur ofta
robotdammsugaren atervander fér rengéring av moppdynor.

Anteckningar:

- Du maste forst skapa en karta innan du valjer en zon att rengtra, utfor zonindelad rengoring
eller redigerar kartan.

- Du hittar fler funktioner i appen. Information om varje funktion beror pa appen.
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Firmwareuppdateringar

Du kan uppdatera firmware i appen. Innan du uppdaterar ska du se till att
robotdammsugaren ar dockad i omnistationen och att batterinivan &r mer
an 30 %.

Aterstill fabriksinstallningar

Om robotdammsugaren inte fungerar som den ska och inte kan anvéndas
normalt ska du trycka pa och halla ned aterstallningsknappen i 3 sekunder
med ett verktyg tills ett réstmeddelande h6rs om att aterstallningen av
fabriksinstallningarna pébdrjas, sedan aterstélls robotdammsugaren till
fabriksinstéllningarna. Om det inte gick att aterstalla till fabriksinstéllningarna
ska du trycka pa och hélla ned aterstéllningsknappen i 10 sekunder for tvingad

avstangning av robotdammsugaren och aterstallning till fabriksinstéllningarna.

Skotsel och underhall

Underhall av delar

For att halla robotdammsugaren i gott skick rekommenderar vi féljande tabell for rutinunderhall.

Delar Rengdringsfrekvens | Utbytesfrekvens
Behallare for smutsigt Rengor efter varje
vatten anvédndning
Behallare for rent vatten Rengdr varannan vecka /

Tvédttbrada

Rengdr varje/varannan
vecka

Borste med antitrassel-
och hérklippningsfunktion

Rengor varannan vecka

3-6 manader

Sidoborste

Rengdr varannan vecka

3-6 manader

Dammbehallare

Rengdr vid behov

Delar Rengoringsfrekvens Utbytesfrekvens

Robotdammsugarens
laddningskontakter

Stotfangare

Sjalvtdmmande ventil pa
robotdammsugaren
Automatiskt vattenintag
pa robotdammsugare

Robotdammsugarens
undersida

Beror pa faktisk
anvandning /

Filter (forinstallerat pa
dammbehéllaren)

Rengdr varannan vecka

6-12 manader

Omnistation

Sjalvtémmande ventil pa
omnistationen

Moppdyna / 6-12 méanader
Styrhjul
Automatisk hojdjusterbar
laserradar
Kantsensor Rengor varje manad /

Modul fér hinderundvikning
med strukturerat ljus

Klippsensor

Omnistationens
laddningskontakter

Omnistationens
signalomrade

Engéangspase /

beroende pa faktisk anvandning

Byt ut med ungefér 2,5 manaders intervall

Anteckningar:
- Utbytesfrekvensen &r endast avsedd som referens. Om en del skadas ska den bytas ut
omedelbart for att sdkerstélla effektiv rengéring.

- Om du ska flytta eller skicka robotdammsugaren maste du témma behallarna fér rent och

smutsigt vatten for att undvika att robotdammsugaren skadas under transport.
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Skotsel och underhall

Rengdra behallarna for rent och smutsigt vatten Rengora tvattbradan och tvattbradans bas

1. Ta bort behallarna fér rent och smutsigt vatten, 6ppna locken och hall ut

—_

. Aktivera omnistationens extra spolfunktion i appen sa lamnar

vattnet. robotdammsugaren omnistationen automatiskt. Ta bort tvattbradan manuellt,
sd sprutar omnistationen automatiskt vatten in i tvattbradans bas. Anvand en
trasa eller borste for att rengdra tvéttbradans bas och tvéttbrada.

2. Tvdtta behallarna med rent vatten och torka av behallarnas utsida innan
du satter tillbaka dem i omnistationen.

N

. Véanta i 3 minuter s pumpar omnistationen automatiskt ut det smutsiga
vattnet. Torka av tvattbrddans bas och tvdttbradan med en torr trasa
och sétt tillbaka tvéattbradan pa omnistationen. Se till att omnistationens
smutsvattenslang sitter inuti sparet pa tvattbrédan (enligt bilden) for att

Anteckning: De flytande kulorna i behallarna fér rent och smutsigt vatten ar rérliga delar.
Anvand inte for mycket kraft nar du rengor vattenbehéllarna for att undvika skador.
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Anteckning: Luta inte omnistationen under daglig anvéndning eller rengéring. Om det
samlas vatten i tvattbradans bas torkar du den med en trasa.

Skotsel och underhall

undvika att smutsvattenslangen bgjs, annars kan normal anvandning paverkas.

Rengdra borsten med antitrassel- och harklippningsfunktion

1. Ta bort borsthéljet och borsten.

2. Ta bort borstens avtagbara &ndmutter.

3. Rengor borstens bada @ndar och mellanrummen mellan kamténderna med
passande verktyg.

4. Satt tillbaka den avtagbara andmuttern och satt tillbaka borsten och
borsthdljet igen. Se till att de sitter fast ordentligt.

FORSIKTIGHET: Om fér mycket har trasslats in i borsten eller om haret dr mycket trassligt,
drainte i det med vald, eftersom det kan skada borsten.

| o p—
JL00ALY, [LNI0RAY

Frigéringsknapp

o Borste

o Borstlager

Ej avtagbar &ndmutter

Avtagbar andmutter Kamténder Borst

Anteckningar:

Om borsten med antitrassel- och harklippningsfunktion &r full med intrasslat har ska

du kontrollera om dammbehéllaren och engangspasen ar fulla. Om ja ska du témma
dammbehallaren och byta engangspasen i tid for att sékerstalla en normal automatisk témning.

Rengora sidoborsten

1. Vand robotdammsugaren upp och ner och dra ut sidoborsten uppat och rengér
den.
2. Sétt tillbaka sidoborsten i robotdammsugaren.

N&r du monterar tillbaka sidoborsten
ska du rikta in den efter sparet.
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Skotsel och underhall Skotsel och underhall

Rengdra dammbehallaren och filtret Rengora styrhjulet {3 Rengdra sensorer och laddningskontakter
1. Oppna robotdammsugarens lock och tryck pA dammbehallarens 3. Skolj av dammbehallaren och filtret med rent vatten vid behov. 1. Vénd robotdammsugaren och dra f Anvéind en torr mjuk trasa for att rengdra alla sensorer och laddningskontakter pa

robotdammsugaren:

- Klippsensorerna pa robotdammsugarens undersida.

- Automatiskt hojdjusterbar laserradar pa robotdammsugarens ovansida

- Stétfangare och modul fér hinderundvikning med strukturerat ljus framtill pa
robotdammsugaren

ut styrhjulet.

2. Ta bort har, smuts och annat skrép
fran hjulet och axeln.

o0 3. Satt tillbaka styrhjulet och tryck

frigéringsknapp for att ta bort dammbehallaren i riktning uppat fran
robotdammsugaren.

0
[ " . 2 P .
tillbaka det ordentligt pa plats. - Kantsensorer pa bada sidor av robotdammsugaren
- Laddningskontakterna pa robotdammsugarens baksida
Stotfangare
Hiul [ ‘
" Modul for hinderundvikning med
l.l . Axel Klippsensor strukturerat ljus
i - Automatisk hojdj bar laserradar
Anteckningar: 4 Kantsensor
|
- Forsok inte rengora filtret med en borste eller fingrarna. - Laddningskontakt
- Frekventa skoljningar rekommenderas inte, da kan filtret skadas. Anteckningar:
- Anvand endast rent vatten for att rengéra dammbehallaren och filtret. Anvénd inte - Vid behov kan du anvénda ett verktyg som en liten skruvmejsel for att forsiktigt
rengdringsmedel. trycka ut axeln fran styrhjulet och rengéra det.

. R . . o o .. - Hjulet kan reng6ras med kranvatten och séttas tillbaka efter lufttorkning.
2. Ta bort filtret fran filterklamman, knacka forsiktigt pa filterramen for att ta

bort smuts och tém innehallet fran dammbehallaren. 4. Se till att dammbehallaren och filtret har torkat ordentligt innan du satter

tillbaka dem. Byta ut moppdynan
Ta bort moppdynan fran moppdynehallaren och byt ut den mot en ny.

——o Signalomrade
t——o Laddningskontakt

i ventil

:\ V! /” J

- - Rengdra omnistationen

< N Rengor signalomradet, laddningskontakterna och de automatiska témningsventilerna pa
‘v, N W omnistationen med en mjuk, torr trasa.

Batteriunderhall

Robotdammsugaren innehaller ett hgpresterande litiumjonbatteripaket. Se till att den forblir
laddad under daglig anvandning for att bibehalla optimal batteriprestanda.

Anteckning: Om robotdammsugaren inte anvands under en langre tid, stdng av den och stéll undan
den. For att forhindra skador pa grund av 6verurladdning bor robotdammsugaren laddas minst en
gang var tredje manad.
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Skotsel och underhall

Felsokning

Byta ut engdngspasen

1. Nar engéngspasen ar full drar du ut locket fran dammbehallarens 6ppning.
Avlagsna engangspasen med handtaget och kasta den.

J

Dammbehéllarens o—
Oppning

Anteckning: Nar du drar i engangspasens handtag forseglas pasen vilket férhindrar att
damm och smuts spills ut.

2. Anvand en torr trasa for att torka bort smuts, till exempel damm, fran filtret.
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3. Sattien ny engangspase enligt bilden och fér in pasens handtag i sparet.

4. Satt sedan tillbaka locket till dammbehallaren. Det &r korrekt fastsatt nar du hor

ett klick.

Klick >

Problem

Méjlig orsak

Lésning

Robotdammsugaren
kan inte slas pa.

Robotdammsugaren har lag batteriniva.
Omgivningstemperaturen ar for hog eller for lag.

Ladda robotdammsugaren fére anvandning.
Anvand robotdammsugaren vid en omgivningstemperatur mellan 0 °C och 40 °C.

Robotdammsugaren Omnistationen &r inte ansluten till strém eller har Se till att anslutningskabeln ar korrekt ansluten till omnistationens strémuttag och eluttaget.
laddas inte. dalig kontakt. Rengor laddningskontakterna pa omnistationen och robotdammsugaren.
Wi-Fi-l6senordet ar fel.
R;br;tdammsu aren stoder inte 5 GHz-natverk Ange rdtt Wi-Fi-losenord.
Robotdammsugaren . "g Anslut robotdammsugaren till ett 2,4 GHz hemnétverk.
. . och routrar i féretagsklass. . s . e
kan inte ansluta till Wi-Fi-signalen &r dali Se till att robotdammsugaren &r i ett omrade med bra Wi-Fi-tackning.
nétverket. g & - Radera robotdammsugaren i appen, aterstéll robotdammsugarens Wi-Fi-anslutning och
Robotdammsugaren kanske inte &r I . o
- X . forsok att ateransluta den till natverket.
i natverkskonfigurationsstatus.
Det finns for manga hinder runt omnistationen.
Signalomradet kan vara smutsigt.
Omnistationen &r inte ansluten till strom.
Omnistationen har flyttats nar robotdammsugaren
Robotdammsugaren inte var pa den. Flytta omnistationen till ett ppet omrade.

kan inte hitta
eller atervénda till
omnistationen.

Robotdammsugaren hindras av hinder, till exempel
en stdangd dorr pa vag tillbaka till omnistationen.
Robotdammsugaren har flyttats nér den inte var
dockad pa omnistationen, vilket resulterar

i positioneringsfel.

Robotdammsugaren &r for langt borta fran
omnistationen for att kunna atervanda.

Placera robotdammsugaren manuellt pa omnistationen for laddning.
Torka av omnistationens signalomrade for att ta bort damm eller smuts.
Anslut till omnistationens natadapter.

Robotdammsugaren
fastnar och kan

inte aterga till
omnistationen.

Det finns fér manga hinder runt omnistationen.
Robotdammsugaren hindras av hinder, till exempel en
stdngd dorr pa véag tillbaka till omnistationen.
Robotdammsugaren slirar pa ett halt golv.

Omnistationen lutar eller ar placerad pa ett ojamnt golv.

Flytta omnistationen till ett 6ppet omrade.

Placera robotdammsugaren manuellt pa omnistationen for laddning.
Det rekommenderas att torka upp vattnet pa golvet manuellt.
Placera omnistationen korrekt och forsok igen.
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Felsokning

Felsokning
Problem Majlig orsak Losning
Robotdammsugaren kan bara stdngas av nar den inte laddas. Flytta robotdammsugaren
fran omnistationen och tryck p& och hall ned strémbrytaren i 3 sekunder for att stdnga av
Robotdammsugaren robotdammsugaren.

stdngs inte av.

Robotdammsugaren laddas.

Om den inte kan stdngas av kan du trycka pa och halla ned aterstallningsknappen i 10 sekunder
for tvingande avsténgning av robotdammsugaren.
Om problemet kvarstar ska du kontakta kundserviceteamet for hjalp.

Problem

MGjlig orsak

Losning

Robotdammsugaren
laddas inte eller laddas
langsamt.

Batterinivan ar for lag.
Omgivningstemperaturen ar for hog eller for lag.
Laddningskontakterna kan vara smutsiga.

Det tar vanligtvis cirka 6 timmar att ladda robotdammsugaren helt.
Robotdammsugaren kan automatiskt minska laddningshastigheten vid héga eller laga
omgivningstemperaturer for att forlanga batteriets livslangd. Detta dr normalt.

Torka av laddningskontakterna med en torr trasa.

Robotdammsugaren kor ofta in
i begransade omraden eller korsar
virtuella vaggar.

Kartan i appen har ett fel.
De virtuella vdggarna eller granserna for
begransade omraden behdver optimeras.

Kontrollera kartan i appen. Ta bort den onormala kartan fran kartlistan och gér

en ny kartlaggning. P& grund av kartans skala kan de instéllda virtuella viggarna
eller begransade omradena avvika fran malplatserna. Det rekommenderas att du
kontrollerar robotdammsugarens rutt och justerar gréanserna efter din hemmiljé for
att inkludera alla omraden dér robotdammsugaren latt kan fastna, sdsom nedsénkta
trappsteg och omraden under mébler.

Schemalagd reng6ring fungerar
inte.

Robotdammsugaren har |ag batteriniva.

Robotdammsugaren startar bara schemalagd reng6ring nér den aterstaende
batterinivan dr mer &n 30 %. Ladda robotdammsugaren i tid.

Sidoborsten lossnar.

Sidoborsten &r inte monterad pa plats.
Sidoborsten har trasslat in sig i frimmande
foremal, vilket gor att den lossnar.

Atermontera sidoborsten. Den &r installerad korrekt nar du hér ett “klick”.
Ta bort frimmande féremal fran golvet innan du anvander robotdammsugaren.

Hallare till moppdyna
lossnar.

Hallaren till moppdyna har trasslat in sig
i frimmande féremal, vilket gor att den lossnar.

Ta bort frimmande féremal fran golvet innan du anvander robotdammsugaren.

Robotdammsugaren avbryter
plétsligt den pagaende uppgiften
under drift.

Robotdammsugarens batteri ar tomt.
Omnistationen &r inte ansluten till strém,
sa robotdammsugaren laddas inte korrekt
i omnistationen.

Placera robotdammsugaren manuellt pd omnistationen fér laddning.
Se till att omnistationen &r korrekt ansluten till strom.
Om problemet kvarstar ska du kontakta kundserviceteamet for hjalp.

Robotdammsugaren ger
ifran sig hogt ljud under
anvéndning.

Dammbehallaren &r full.

Sidoborsten eller borsten har fastnat i frimmande
féremal, eller sa finns det frimmande féremal

i dammbehallaren.

Robotdammsugaren &r pa hog sugniva.

Tém dammbehallaren.
Kontrollera om det finns fraimmande féremal och ta bort dem om det finns nagra.
Sank robotdammsugarens sugniva till standardlége eller tyst lage.

Robotdammsugaren irrar
planlést omkring.

Spridda féremal pa golvet paverkar
robotdammsugarens funktion.
Robotdammsugaren slirar pa ett halt golv.
Modulen f6r hinderundvikning med strukturerat
ljus kan vara smutsig.

Stéda golvet innan du anvénder robotdammsugaren.

Det rekommenderas att torka upp vattnet pa golvet manuellt.

Torka av robotdammsugarens modul for hinderundvikning med strukturerat ljus med en mjuk,
ren trasa for att halla modulen ren s att den har obehindrad sikt.

Robotdammsugaren aterupptar
inte rengdringen efter laddning
halvvags.

Robotdammsugaren ar i DND-ldge.
Robotdammsugaren laddas manuellt, till
exempel genom att flyttas till omnistationen,
och styrs att aterga via appen eller knappen.

Robotdammsugaren aterupptar inte rengéringen i DND-l4ge eller efter manuell
laddning.

Robotdammsugaren
missar vissa rum.

Robotdammsugaren hindras pa vagen av hinder,
sasom stangda dorrar eller en troskel hdgre dn

2 cm under rengdringen.

Robotdammsugaren slirar och fungerar inte vid
en hal rumsingéang.

Sg till att alla rumsddrrar &r helt 6ppna.
FORSIKTIGHET: Robotdammsugaren kan inte ta sig 6ver hoga trosklar.
Det rekommenderas att torka upp vattnet pa golvet manuellt.

Omnistationens indikator blinkar
orange.

Vattnet i behallare fér rent vatten ar otillréckligt.

Behallare for rent vatten eller behallare for
smutsigt vatten dr inte pa plats.
Behallaren for smutsigt vatten ar full.

Fyll behallaren for rent vatten i tid.
Sétt behallaren for smutsigt vatten och behéllaren for rent vatten pa plats.
Rengdr behallaren fér smutsigt vatten.

Robotdammsugaren har ett falskt
réstmeddelande om vattenniva for
behéllaren for rent vatten.

Flottren i behallaren for rent vatten saknas
eller har fastnat.

Aterstall flottéren manuellt.
Om problemet kvarstar ska du kontakta kundserviceteamet for hjélp.
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Felsokning

Losning

Problem Méjlig orsak
Tvéttbradans bas kan vara blockerad.
Tvattbradans bas har ett Behallaren fér smutsigt vatten &r inte pa plats.
vattennivafel. Tatningsringen for behallaren for smutsigt

vatten &r I6s.

Rengor tvattbradan och tvattbradans bas.
Satt tillbaka behallaren for smutsigt vatten.

Montera vattenbehallarens tatningsring pa plats.
Om problemet kvarstar ska du kontakta kundserviceteamet for hjélp.

Omnistationen kan inte Engangspasen ar full.
automatiskt tomma damm. De sjalvtémmande ventilerna ar blockerade.

Byt ut engangspasen mot en ny.

Om engangspasen inte ar full ska du kontrollera och rengéra alla sjdlvtémmande

ventiler.

Efter att omnistationen har anvants ett tag
Det tar langre tid dn vanligt att kan dammtdmningen ta ndgot langre tid for att
tdmma dammbehallaren. sakerstalla att dess funktion fungerar smidigt.
Detta ar normalt.

Steg for borttagning av batteri

MIUOII’lfOI’m ation 1. Vand robotdammsugaren upp och ner, ta bort de fem
De inbyggda litiumjonbatterierna i den hir skruvarna pa baksidan av robotdammsugaren med ett
robotdammsugaren innehaller kemikalier som kan verktyg och ta bort locket.
fororena miljon. Innan du avyttrar batteriet ska du be 2. Koppla ur anslutningsterminalen mellan batteriet och
en fackman att ta bort det och sedan kassera det pa en moderkortet for att ta bort batteriet.
professionell atervinningsorganisation.
- Batteriet maste tas bort innan robotdammsugaren FORSIKTIGHET:
avyttras. - Innan du tar bort batteriet ska du koppla bort robotdammsugaren fran
-Koppla bort robotdammsugaren fran strémmen innan strémmen och ladda ur batteriet sa mycket som méjligt.
du tar bort batteriet - Ldmna in batterierna till en professionell tervinningsorganisation.

- Utsidtt inte batteriet for hoga temperaturer eftersom det kan orsaka

- Batteriet ska avyttras pd ett sdkert satt. explosion.

- Om batteriet Iacker och nagon oavsiktligt kommer i kontakt med det
ska man omedelbart skolja med rikligt med vatten och kontakta lakare.
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Specifikationer

Robotdammsugare
Namn Robotdammsugare
Modell OV31GL
Artikelns 350 x 88 mm
dimensioner (ndr den automatiskt hojdjusterbara laserradarn sénks)

4800 mAh (markkapacitet)

Litiumjonbatteri 5200 mAh (nominell kapacitet)

Laddningstid 6 timmar

Nettovikt 3,75kg

Kompatibel med Android 9.0 och i0S 12.0 eller nyare

Tradlos

anslutning Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLES5.2

Mérkspanning 14,4V ==

Laddningsspanning| 20V ==

Markeffekt 55W
Driftfrekvens 2400-2483.5 MHz
Max uteffekt <20dBm

Under normala anvandningsforhallanden ska denna utrustnings antenn hallas pa ett
avstand av minst 20 cm fran anvandarens kropp.

For ytterligare information, ga till www.mi.com

Tillverkare: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adress: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Tillverkad i Kina

Omnistation

Modell OV31-JZEU

470 x 360 x 572 mm
(inklusive forlangning av tvattbrédans bas)
260 x 360 x 572 mm
(exklusive forlangning av tvattbradans bas)

Artikelns dimensioner

Markeffekt in 220-240V ~50/60 Hz
Mérkeffekt ut 20V=15A
Mérkeffekt in (under dammtémning) 530 W

wei;kve::f:r:)m (under rengdring med 1600 W

Maérkeffekt in (lufttorkning + laddning) 85W

Elférbrukning Vanteldge: < 0,5W
Dags att ange villkoret Vanteldge: < 20 min

Anteckningar:

- Mérkeffekt in (under reng6ring med hett vatten) &r ett typiskt varde under en vattentemperatur
pai15°C.

- Mérkeffekt in (lufttorkning + laddning) bestams enligt effektvardet for full last.

Information om avyttring och atervinning av elektroniskt avfall

Alla produkter markta med den har symbolen &r el- och elektronikprodukter (WEEE
E i enlighet med direktivet 2012/19/EU) och far inte avyttras tillsammans med osorterat

hushéllsavfall. Du bér istéllet skydda manniskors hilsa och miljon genom att Idmna

BN i ditt el- och elektronikavfall till de insamlingsstationer fér atervinning av el- och

elektronikutrustning som tillhandahalls av statliga eller lokala myndigheter. Korrekt

avyttring och &tervinning bidrar till att minska negativa konsekvenser fér miljon

och manniskors halsa. Kontakta installatoren eller de lokala myndigheterna fér mer

information om dessa insamlingsplatser och vilka villkor som galler.

448



olyanoulaoany

nsaundudloavuliRa1daanoulsvu na:aosiAuldlisawaoiuouna
dovialumsioiu

o waARTUATDISEHSUMsrihaoua:o awuTuanwinadouuovUuImdu oghlsuonoms KEoUUWUWORILDWU hEoluWuRdMSUMSAKEoqaatnnssy

o IGnongdviic 8 UduIUIa:unnaRtdosINaNIbS I ME s:uuUs:an K8oamoda ndouaus:aunmsaliia:aoiug douldansnlzaunsaidld iddevlidsumsnounuqiandolu:uhasisviuindovoso
Uasaneiiaidlofivsuasianineodoo 1n ¢ o:devluidunuindoolsiwwa bl Ruliikidnanuaonala:qiasnuaunsaidlasusiFoinmsnounuqia

o ounsnitiflanldsghnsumsisoulosynna Bosoudvidn AiAoUNWSoPMOMEMW Us:anduwa hdompda Kéouaus:aumsnindounanoiug idundo:ogmaldmsmnugiargomsirainuuibols
viugunsnilaewhsuwasoudonwUasarieuooynnaddNaId

o IGno:dovldsumsriugiaiolRidiolds 1dnoduiduduaunsaid

o mnuaanaiwidarme o:doviuasudossaanawWiAyINWWAGHSOMDINUUSMS

o gunsnilidnuainesidevisunnanionnulumsivasuiridu

o asovaeulRilosuGnia:dadIdavogvmINKusudqawulus:eRUaoafBurURKUBUCR U

o ulBRusudgawuluwuRgvlaglabAauovToAU

o FUOHUBUGdQaWuAShaL KuindougharusudqawulaalsinsouBuisesiases LDS, wala hdorusuiluRvsu

o FuGadd 11§ KolBruaudgawunaidd Tukovlth Keolndas:th

o oINaduasaldmnaunsnidonuanalw

o Uhabuovhlusr:ubdhdobuunaidnoonmnwuiwoJooAuliiFKusudqQawusUIa:a$ AN UIESHE

o oglRIGn dadiden Koabuovla 9 NUKUBUdQaWUTLSIASoLPD:MADoEAURKSoMADINGOUR

449

Usaifuiduwu Todio ia:doudu <) vovsomaliogpmnsopgavopriusudqawu

RulBHusudqgawulumsminoua:oaansioiw

RulBRusudgawugadanidorsolnu

dovnoauaneonmnidhsunourhnoua:onandounspsnun

oghiBaRusudqawundoamd Omni doswnilankndododosuovinadla 5 nabonracwa:aaBudouRavrinouaonaldidausoaido TRiBasudoulkikbatnioudadoikuialsoiu
asovaeUlkiulosKusudqawuUaogileuugona:mnidululdifulsluussonturiiau

TUsalBwaantuzidauanuuiugdomslsonu wiso:dovsuwasoudomsaryidandonouidemenvruafinaduoinmslisouwaanituritogvluinuay

oghlsKuBUGdQaWuUMNarUKNTIoadeUEYNI 40°C K8ochnd 0°C HEoUUWURTuovIHaoKSoUODINTED

lluaiaosIia:MssNso Aidou

Jonoss:3v: IWeranIAsvMsInasuasiaiiovoinmssiBaAaiodnouseulasiulddvid arud:dovlusieiwirindevisiwwitinhugunsniadasmausn 15U 1InSovsuoal hdeiBoudornuovosansisryllnaftinis

Wanauaifuds:

mulBiuained saanelw ndoamid Omni yebuARaRaL KusudqawulBlaAuamd Omni §u OV31-JZEU imdu
Russoluainesiuussoiwilia

wislusOudevditunisia 9 WellasunoWAWALPIUSHID 50 Hz Nia: 60 Hz la:waanturiaunsnusudoioolRIBoUIAAUND 50 Hz na: 60 Hz
AMuwenenuneaBudou Bouisy kdodailaviuainodkdoamd Omni Ao8dAMUIOD

Rwowanid Omni Tnanuikabnousou

RulBwhilenksolioiUeniBarsorinoua:onaninduwamssisouovamd Omni

mulkaunsnirseluainosegiufBoarunnigonulu

450



o Wos:dbANWIdavRdouovaUNsURlBiuainosKSoluaiaosinamsaaovosmndaniidular:

mnilaiBKusudgawuilus:a:oaiunu TRssonuainesikidu mndulaindeviaifuiufikona:1du msoKusudgawuoebliosnn « 3 IdouWoranidapmsmeaus:Iualnoduninuiy

murhivainedidamaijonoaooniWeoraniagvmsadnovoshdouovihassalha mniduovikaosolkaoonumniuaiaod oghikuovinaoduwalauworubrsolidowrvovaru adhiBa

oonnufAdoawAIKD DINduddIuaineslURLATsbLUSTsIAARIKU:dURSORLUSMSHADMSIERIASULOURLNEIWOMDAIUAINOSOEDIKIUN:EU

sanuainodasauloosulashiiusuasiaciodviioadou nouRv:nbRusudgawu TUsanoasaiuainesoonnou mnduRbhdeslsiAamuNgrUNsIa:doUbAURODAUUOLUSINAKSD
NUMARTS

idoneaiuainoSoonminwaanturi posisiuainodikuanou na:asovaeulRiulodldanianmsiBoudowaanturivoparumINIKADETWIAD
1. Tuangaspduavoon vINUUTdNOAWIASOU
2. noauandadionuainod Idanoaiuainodoon oghriiknaovidiuainodidamaiwonanidavaouidavdomsuiaidu
3. doAunuainoslinuevrnsslsinalooBw
o dovnoaluainodoononiadovroutihiurane
o dovanianmsiBoucogunsnitioninaoseiwhnanniournmsnoaiuaiaos

o luaInOZO:dovgNMvnogvUaoarniE

451

ﬂ amsulsounmeiuonmsinidu |_I!| TUsasuAiu:inAouldoiu

Joyandudaoanguoviaisos

iBusosiasosiuwaannuritiosvcuuassu IEC 60825-1: 2014 la: EN 60825-1:2014/A11:2021 drsuwaaiturilasoss:au 1 Tusaranidaegpmsaduwanaovmlagasos:somsizoiu

waanurilalsoss:au 1

waarrurilaisosansuwusinn

EN 50689:2021

Aus:mAnoIaoandovyovanmwelsy

3

Xiaomi Communications Co., Ltd. yoBugudiaunsnidngusinn OV31GL 1I0ulUmumddi 2014/53/EU UsimAaUUIELuo0AUS:MANSIUGOAnE00UOD
arnmwallsUo:ogluRognvsuinesifiadelud https:/www.mi.com/global/support/terms/declaration

dnsuAlodiAnnsolindognaidaa TUsalUR www.mi.com/global/support/user-guide

waadnuAluTThuaalaudueroamuafieuIndu « duncudepbmsiumsiBwaLOUOELTIUS:ANSNMWHEOWDABUMSTaMSWADDIU MSTBWADDILYOD
waarturiowgonwaantuiduRaouauovAcUdEPMSTuMSHOUIKENT

4

nano.

o4 a Ay vy v, v v
insaaingauunanil Tdsusniiu lidesld
. v g vl o a
Sulvaygaliiil 193 unsasingauunay
visansaaTingAnuIANNIUUTENIA NENY.
Fos 1nFecingauunnu wazaniiing
auneniildsusnciulidedldiulusyan
AngauuANnINTEIUTYRIngANUIAN
W.A. 2498

R nans. nsauwneu
mAugaveus:1sU
Call Center 1200 (Insws)

452



MWSoUWaanNun MWSOUWaQNUA

s1emsaunsniiasy rHugudgawu

aUnsniiasuAGadbISEodHI

u/msmaoua:ona

« nafAwl3 3 SufiwearSetainSon

/ -
E':’/ / « naweisuhAcUa:o0KSorgaBIASIolUYN:TA
: - - v
R

1nSon
douifuwu Aonsov nJsvaudo IUsbaaWoUoLAUIAUWUWURU whnsoulusd

(@adblsaovruilugouriuu)

O InusI$o

- « naWerEaBoASVYRMALIU
Qunsniiasudu N

« TuyrufingaBons1o ThnawedbHusudqawWunauiu

gbamd Omni IWornMsiNSo

« naergamsidiAeuriuunaUTUgvamad Omni

- « nafmId 3 sufiwearsetalBviudondoviuidn

HusucdqQawu D

saaneiw douveneghumannaoua:oIa REQIWUQWU x 2

(WSoUIWUQWUGAQADISEILALN x 2 )

Q) + 0 Twigaoamu: YusiBa/wiaavanu: Wi-Fi
« &u10: msrhAoWE:/EDIESDEUIE/SDIGUIED « naAold 3 dnfidoaindovdooRumMMsAdAMMINISLLIU
« duron:wsu: nAUTURIIRUWesSY/IUGaUCIInUD « nafmpld 10 SunfidoaindovloweUubAUTaISoPRUBUGQaWUIA:AUMMSADATINISPDIU
« NWBUITUENOB 9): MADINSO (S:AUuaInosLUNAIL/ED) « dthidu: Boude Wi-Fi 18
AUBIK: MwuodWACHTI QUNsNIasy lagasesauIneswalugtomsisowlsdmsums B ) )
T T . N _ . " o . * n:wsUIDUdduB «: MaLISo (s:auluaIaosa) * ddun:wsu: MmabsomsiBouciolnSod1e/Wi-Fi gnenidnmsiBoucio
©108vIMUuU WaClnrUViI\aZW\)nLﬁun1SI’\1\)'\UVSDO'\DIICIﬂCI'\DCOI'ﬂUIUO\)O'WI‘“SUSUUS,DW&CIHFUV‘
amd Omni * daun:wau: Wi-Fi gnenianmsiBoudo/msriviuwaund/mabsemsiBouciolngodie/mabiBoudenuindoine/mavsuiaaivsuios « dUBun:wsu: MaviBouderuinsouie
fomsiso flogUumw AloisuduTsOUIUUED UssmAmssuus:iu (wsounoiuulBidofv foifutha:ona dbifuthanusn ia:na

mAnua:o1aaadbISaoDHLN)

453 454



NMWSOUWaQNIU7A

mwsouwaanoun
Huaudqawuia:Buisos amd Omni P
1 Ehtl] Twiaavamu:
IBuisesJovrAumsankau [ :TQ whAsou e o e &0 aml Omni mvuegvgndon
- T - s =y * ddun:wsuU: ant Omni INadewawana
——— o fusu I - . _ aoiAuuanusn foiutha:ona
1Buisossaaslstn
IsansiaisosusunowgLsaluia
o doldou s e
o Tulsiwu . mou oy
saUs:neuIusvLaug® o— )
Bovifiuwu S
WansouIUsO o . F sovSaIAiu
Tugananidevaoiauodosiiavilnspasio IUso BovdwduNoILUTBIdID { & A]
(BusOSOS00IUADAOUNDAEIADADTASOASD, Yulaawhasoullusd iuridod
. o N Wun&varyruIny
IUsioAinosanaiiavitiasoasv) dondn Sondn ~ o .
. o ANEUWEMSISDO
Bovs:ueWusaluld o— .
o soviUaiduthaaluda
BUIOSSEUOU . WIASOUBOLIAUWU
U BAIWUQWU o——
A soothoon
sldnganwugwu
marhaAua:ena © yuuovduktn
douvgngghumananua:ona
wansou dourfiuwu
Uudaadouiiuwu
dourfiuwu
AaUAIAUth
o -1 3
=1 ——o sovuaansiw
Lt et gl o . AaUdoNso R g
Bovs:ngwusaluua KUNFUWEMSISD aerioth
donsoo
Boviaiduthsalua
gnaos
ALNEINQ: donsev 2 ] ©
) o wosaseiw
- Ismsiasesusupcugosalula:acchavidorusudqawWueeuThuaalauduie MabsIsoe KSormAca:aWUA —
L B L . . foifuthandsn foifiulha:ona YuuobAUKaD
ierhAcwwaronaWurich MuiRdeugherusudqaWuordnideomsns:nucdomsotociiiLi

455



38Msaadd

Mwsouwaantuz 38mMsaacd
aonuulBIdonL mstwinsoudodriuoon mMsowamd Omni ms@adbdouyenegumaniindua:oa
ﬁ uniinudovrueonmnKuaucigawuriouls - 0wamd Omni I3AUWIDULWURISEUIANITY 18U WUlkSowuns:iDoo - Gadbdouvenagumaranua:eaiAuand Omni MUAANMOADMWUS:NOU
AwBUNLILUTBIAORD o - 13UBELIWIRTAILEGD ADUEND IA:AUNGVLINNGY 0.82 L., 1.47 L. lla: 0.44 U. cMWadU - asovaeulRiTodousenegumamanua:aiaegius:nuideonuduaouopamd Omni la:WuwodUaDIAUDAU
=l

AEIKG: amd Omni TasumsaadbapiuulBidoRvikbioldaovrthideoencinisbmiu i kBonoIuY

TBigoRvmNBevMbegvIdUNMPMSIWerhmsiUdsunainu

IUsvdamioJovAuIdUWUWUAU
> 0.82 U.

yunlso

msiBoucdenuinavoaiw

C il
T

o c . MsaaAavBaIWUQWU ~ I L R R
wilamenuuneaooniyld - 0wamd Omni TuWuRRIKUaY BoudosaangiWihnuama lla:deusaanawidiiuicsSuwwWa
aadbsanwugwuihAusldRgawugwu 1deldauiden "aan" UuruneANUsIAcUAadDIESISEUSOBIIE: U e ~ - . .
aadLAIWUQWUINAUSIANSAIWUOWU 1D01a8UIAED "AAN" ULFEANUNAMIAACDIASDISEUSOBIAD HUNEIKe: Ideudociovobsaaaiwidiiuwesasialwgovamd Omni Thiiu suns:rdiwigavamu:aaasAITUEN

wilameiuunea B3 yunJso
O ——

oonld

1deudodelriiiu q,
0

BAIWUQWU

> 044 1.

WURGQIWUQWU o

REaIWuQWuU Iwu

S
2t
e

k]

457 458



Aoumsizoiu

38msiBou

MsBISPHUBUCGQAWU

- Aouldoru Thnadu (1) vuKueudgawumoldidunan 3 SuAvelaInSoD
havoNaruaudqawuiido Thowindovavuuamd Omni TaglkkhduwanssoaspAUKhELWaUoLaMT Omni

- IdonnUldBUIdBLIGOUTRISUNMSINSD IIdavIKUsUdgaWuDBoudonuamd Omni Tdaiso

HNBING:
- AeulBouagoisn volu:hKsSoRUBUdQaWUTKIGURoU
ideolianunsnilafusudqawuldhdvmniuainedhua TRowHKuaudgawudosauioouamd Omni dnAgWorMsiNSe

- IDerusudQaWurhabIsoiwes Hueucv:Ualasealudaialansatald

459

msiautha:oaavludvifiutha:ona

indovhnes:duthgoaa

AowRADIAULM: 4 &

KUBIKG:
Fuiduthiiuindeores:authgoaa (MAX)

Fuiduthsouavludoifiuth wsrorilhdoaidesld

msiBoucionu oU Xiaomi Home

waaAruAtmusouruioU Xiaomi Home AruanusalBiiou Xiaomi Home TumsnounuguUnsnivovAry la:riviusouiu
Qunsnitusase:dU 9

alnuAcasiAawomoUlhaalia:diadbioy s:uuuhnrulUAKthmMsAbAMMsIBouciomniouldsumsaadolidd HEoAUm
“Xiaomi Home" Tuioualas oanoulhaaia:dadoiou

{Uaniou Xiaomi Home nidonia: “@" Adwuumuu sndulkuFUGMUWSoURIoNFUaUNSAivoDAN

2663139D

HUNBIKQ:

- uaudigawurinousounuiiou Xiaomi Home lia:1d1nuldnu Android 9.0 fia: i0S 12.0 Ul

- usucigawusovsulawinSothe Wi-Fi 2.4 GHz Irdu

- 19osBUyevIoUowsUInaNdd nsruUFUGMUAMIUUNMUIDOSEUTDRUUYOLIIOU

- RuaudgawuiBoudenuindodieldaSoidoioudoniuiou Xiaomi Home é1Soido aruawsnsiBa Wi-Fi WoanianmsiBou
domninSodngld

msSiBa Wi-Fi

SiBa Wi-Fi IDoRusudgawugnanianmsiBoudoonindodne nEodopmsiudauinSotie

1. WawhAsouvevKuUBUdqaWUIWoQIWIIAADAMU: Wi-Fi

2. nadu O 1ia: O fwls 7 sunioundoddonouidenisvamabsomsinuadinSete HelWidaamu: Wi-Fi nwsu
liaavMKuudqawuldrmssiBaiseusoaad

3. IBoudelURindetreanadlulioU Ilelwiidavaniu: Wi-Fi iI0UdhBU IdavsKusudqawuBoudenuindotiaiSausosido

msita/Uainson
- nadu O] ADIS 3 SunRIvoIaRuBUdQaWU IDeTWIIdADAMU:UUKUBUGQaWUES DU KnaAcUSKUBUdQawuIhgTua

alaudung

. P - - PESSNY 4 | N S,
- Idorusudqawungasonsonaluldssoiwes Thnadu @ fols 3 sinAvieta

HUneIka: IJorusudqQawWurhdbsseiwed KuaudeiUalassaludanaluawnsatald

460



38msizou

38msiBou

MsasoIWURGOU

- hdboniBeudieinsotheibuasoisn TRMmurAuihuloUWoasIDIWUREEDSOAISD la:rusudqawus:suasoiwuRlaglden
mAowa:oa

ns:uoumsaswiwuRvasvauficoloRusudqaWunaugamt Omni naiwufio:gnuuRniassaluta

HUNEIKQ:
- asovaeulriulvIKusUcqaWUIGSUNSIISODUIGUIED Ia:BudUDINGMT Omni
Aoumsasoiwui TRthaduevAoguuwuoon iUaus:qRovcv ¢ liadanuWuRRTUIKU:aURKUBUGQaWUDITU
- Tus:owMsaSIvIWUR KuGanu 1Indoushe KEoJauPHUBUGQOWU KSoruIndoughaanT Omni
ravINaSVIWURID TRiruamiwoladoursowurRmnuIiuusdruRIUInUEURKUBUGdQawuDadAIU 18U USIoruRowIdIUaA
rSogndadould
MruafiwolalournSowuRk I TUUSIorURDWSUIUUBUENOKSoWsUILUWoaIWaUooAUITRIRamMsWUAUKusudqawu
- MruariiwolaleurSowuRk LI IWeIBNWURYwsUReuRD:rhmsgWuiwedovAullliwsulen

461

MSKHEIABIASIO

S L - S
uruiKusucdqawurmaorimu TRnadulafldiworgamsriousonsio

HUBIHG: oehanndelndougharusudqawuluuruAkeasoAs 0 TIsudU eroiRadewawanalumstimvAoriikKusUd

qQawuljaunsanauluRamd Omni rSerlwuRgrmeld

Thuawnindoo

Kuaudgawuodhghuawnindovlagaalulardbmnkeasonsioduoan 10 Ui

- veusagluThuawnindon TWiidavamu:rusucqawuo:dauas naduloAlduuusudqawuwoUanindon

KuNaIka: KusudgawuoUalassalud@rabomnegiulhuawnindovibunaiu 12 Boluo

msnaulurnoua:onacio

mnRugudqawuisUIsuainesInaoUoesHavMANUEA Kugudo:nauluRamad Omni Womsolagsalula idoruaud

QaWusSoIWEDWoIIdD KusudomAca:Iado0NAMDIS

AueIng: Kusudqawueunauluraoua:oradeluluariusunou nerdooInMmsiIsoiwdosauion
msabAdondovniuidn

mndevmsiUandoUadondovnuidn TRnadu O UUKUBUGQAWUADIS 3 Sunfi

Aeing: 1IfoilalBmuwbrisudendednuidn JuuuKueudqawuIummu IdaruaNSaAoUAUKUBUGQaWUWAUIOUINUTG

msinwu

iorusudgawunaugamt Omni Tagealula IWosSoHADINIESPAUMIUQaWUIA:QWU MSQawuriougWu HSovmuqa

Wu and Omni d:suINWuoonlaedalula

AUBIRCY:
\doRusudqaWurhavegs 3 vIAUMONAUSM Omni IWorhAcUE:oIIWUGWU amid Omni oluiSuINWuoenlassaluia
mnualdoumsinWusaludaluiou amd Omni oluisuINWueonlaesaluda

mnAcuIVasuAWATePMSINWuSaluTETUIoU ami Omni d:NWuUMUAWARCDIS

msqawuia:gwu

1. BUMA W&

- asovaoulAIuloIwsamugWunaBudouRsdudu « Tasumsaadouuruaudqawunds naiautha:onaaviudoiiutha:onando
- idonThuamsqawuna:gwuluiey nadsiieursenadu Q) UUKUBUdQawWuWeISUMsriAoLE:o1Q

- DINUURUBUCQAWUDIBLDIWUIAUNOMSIANUE:ARIKU:EURG00INENT Omni la:dIduMsmAcIUE:2IACUIWUAR

aswiu

462



38msizou

AUNBIRC:
idelBrusudqawuiundosn Iu:IREaMURUBUGQaWUPUDUNS:UDUMSHbRUANTLNEDRGUI DR EDWAGEMSTILUEPKUBLGQAWU
oon0INUUWU

- miNuaudqawublemaidluGamonseriliwurovebiwesTposiusoaluupWuA AruasnasdWuRUIhMeTuleuld IWoUoonuluTk
KusudqawuihugbwuRiahdu
Kusudgawue:rlKiwugwuilendeusuTsmu TUsaeanuse

- AeulBruauciqawWu asovaoulRIUTDIIEMT Omni BoucoNUIKEDHEIW |

‘HusudiqawuiBoudoruam Omni 180

- WislRilosHusudqawuansonaUlUgbamad Omni TdiSoravoINgaWuIa:gRUIESIE IUUNTRMTRKUBUGQaWUISUAUDNEMT Omni
Fuindougheami Omni doifutha:ona doifuthanusn KSemarhacwa:oalusH3vMSHALE:IA

- awnsadadlBmuwbrisurnaoua:onaiwugwudoshseuldluneu ideidaldmundo mMuduwakovthoonuugumannowa:oraedopAullii
Qnaon

2. nduluraocwa:oraiwugwunawnolagsalule
Tus:ndwmsrinowa:ena HueudqawuewnauluRamd omni Tassalud@imedwiwugwukdola:wuthlURdIAutoINiAcE:oOWUR
dindeuutvdou

iodwIwugwuIds Husudgawuo:ndunmaoiua:oracio

463

3. suunWularhAcwa:oaIwugwulasthaulkibsaluua
iJorusudqawuiaSoaumurhncuaNaIa:NAUIUREMT Omni IWorMsIS® amd Omni D18UINWU DINUUD:

macwa:nanasthaulhirolagsaluia

4. rhacwa:advifiuthanusn

habonrAcwaIaINUQWUIIAIthaUIdD TRiAcwa:eadbifuthanUsnhufivodooiunauRiuwoUs:avA

38Msizou

msqQawuriougwu

- asovaoulKiiloBudouroLKUBUGQaWU 18U saIWuQWU TdSUmsaadblia:dutiha:onaaviudoifutha:onands

- idonlhuanmisqawuriougwululeu ondulsieundonadu 0] UUKUBUGQaWUIWOISUDIUMADIUEDNQ lla:UBUCqaWUD:
ansaiwugwugduwoisumsqawu

- Iferhmsqawuia8odu Kueucgawuo:nauluRamid Omni WenwWuoeonlaadaluda rfAwugwuilen la:mndusboid

aIWUQWUADIWOIBUMSQWU

MsQawWuoEvIded

- g | S 5
- idonlhuaqawuegvidesiulio nadsiounsonadu O UUKuBUdQaWuIWeoISUNMSAdUE:ONQ

- HuBudigawuR:BNsaIWUQWUTU ©onoInamC Omni IWOISUMSQAWU lia:ndULAEMT Omni IWoInWuoonlagsaluianad

NIESvAUMUQAWU

nueIkG: mnsaWugWugnoeaoen HusudqauomsqauoeoideslassalulGIdoBuGUMSToU

MsQWUoEDIGE

- asovaeulriulosBudouvepRUBUGQAWU 18U saIWUQWU TdSUNsGadD la:dutha:onaavludoifutha:onanas

- idonThuagWueghoideoiuloy oandulBiounsonadu O] UUKUBUGQaWUIWOIBUMAOWEDA lla:KUBUCQaWUDTRIWUG

WuilanlogsgalultinouRio:onnamd Omni 1a:15uQWu

- IforimsqWuIaSoau Husudqawufo:naUlUREmMT Omni IWerinoua:onala:rKIWUQWUIRD

464



OSI'ﬂSTb\)WU nsqliana:NIsuIsSvsSNu
mMsu1sosnuaISUBUEoU
WivosioUwuIaiu msauUlaqIwsuios L ) B . o ) )
Welkrusudqawuegluanmwd voluiiigansivdoludamsumsingosnuiduus:on
msdAbwuR AruawsnrnmssUiaavsuiosialuiol neumssuiaa asovaeulkiilosrusudqawuogRamid Omni na:s:uiuainos
nihranuovlloUD:IaaLIWURTDRUUATBEMSUMSQaWUIIa:QWU AtuaNISnMKUaMSKENIAEOWURTATUNSADANEHSUW! NN 30% = 5 . AWTveLMSIUEEU . X X
N P N . buaou powdlumsrhaowe:ena ounsai Bugou AowAlumsmacwa:ona AoWHvoPMsIUdBUQUNSR
197 na:ifutwungofuUlumssamsiwui .
AuFnsabAoINTsoU dbifiuthanusn MAcWa:IaKELMSIEMUNNASD KU AUWAMS1SOUODRUBUAQAWU
msavAIMsmANU&:01a
ACUELISAUSUTHUOMSAZIUE:DNA S:aUMSAa a:dasimsiravootild SuogiUAauaNUSNUoDWUIA:AILGODMSIaW : mnRugudQawurnvuwaunanadiannsaldouldcmuuna ThnadusiBaAold 3 Sufidoaindoviiodundio:ddonouiden doifutha:ona maxNua:o1ann 2 o / Ausu

Iaav3ISUAUMSAUAMMsAbAMNISOMIU lla:KUBUCgaWUDAUANITUMSADADINISOMU MNTUaLISOAUAMSADAIN

s _ 3 T adURIBASO13 10 SUNRIRoUAUTAK saaWuIAAUR Eag marmhaxu&a:-oa maocwa:-oanNn 1 v 2 duar | e , o
msdofhamd omni Tsovauld TRinadusiBaAvld 10 SunfiweUubAUTaHUsUgawWulaAuFMsdbAINIsOLIU Bovs:urauSaluTGUavHUBUGQAWU
~msa‘\m‘1msmW_u: AruaursnilandotalBoumsinWusaludgiia:iuasunoualumsinwusaludald - _ o . . _ .
R IUSLAQWOJODAUIAUWLWUIU rhpowa:oiann 2 dUaK 3 fiv 6 1Gou o
MsALAIMSMANUE:IAINUQWU ArUEISAUSUASWUARKUBUQawuD:ndUTUMAWa: IaIWUQWUTG sovthihsalulGiuopruaucqawu
IJsvaudo rmpcwa:oann 2 Uk 3 0v 6 1dou L . _
GuavyevHusudgawu Juogiumslsouoso /
dourfiuwu rmacwa:IamudobMs /
ant Omni
e donsov (@advldsovrinlugouiuwu) rhpowa:oann 2 dUaK 6 0 12 1dou
i Bovs:ewWusaludauovand Omni
ArudovaswiwuRnoudonWuRRD:MANUE:1a dudumsTiAcLE:DIMUWUR HSoTuwuR N
. ) I IWUQWU / 6 fib 12 1dou
- TUsaqueUaHSUWDABUIWLIAU s eia:188auevlida:worisudguegiiuioU ° . - N -
KUNGUWEMSISOUoLaMT Omni
doidou

WuRodtururugovamd Omni

IsansiaisosusunougLSalula
WasuUs:acuNn 9 2.5 [deu JuogiumsTs

aoiuulBidono / _
- £, .. - / DIUDSHL
1Busoss:a:uou rmacwa:annIdou
HUEIKa:
Tuqananiagpapiauovdogmsane < " P N - G . I -
© 3 AowivevmsiUdaugUNsnidisWomsswaoiImiu mnBudouiderme nosidsunufivelkenuisarmnanua:onaldoghoius:ansmw
IiaonolAsvasd ~ L o o B B )
mndepmsindougharsovudvrusucdgawu Tusaintiludoifiutha:onaiia:anusnoonriou IWoranidevluiiHusucqawuldsunouidemes:H3oms
1BusosUovAUMSankau gugo

465 466



msqliala:Nsuiigosnu

msrAua:onanvIAutha:oaIa:anUsn

1. nearbivifiutha:oaieanusnoon Wawidointhoon

2. Tstha:orameaoavlrrio snduiBaduuonuveovdbiRiRorouldnauidiluluamd Omni

nuneirc: gneesludoifutha:onana:gnaceiudoiiuthanusnidusudouriindeugneld egiisisolumsmnoua:onadoifudninuluwe

HENIBEDAOWIEEME

467

msmaMUa:oIaNamAMUa::DaIa:IUNAMADIUE:D1Q

1. iUalBoUWoriBUMSINueasuand Omni Tuled lla:KuaucigawuD:oonmInand Omni Tagdalula neamaraoua:oIa
oondosauiov la:and Omni d:dathidiuTughunariinowa:oralassaluda TswhnsolUsprivaoiua:onagiumanitnoy

a:onanamamnnaoua:ona

2. 0 3 UA la:amtd Omni o:guthanusnoonlagdalua iBagnumarhanua:oNaIa:MaMAUE:DIGTRIKOGEWAIIKD lia:
aadbmaraowa:oraluamd Omni 8nasH asovaeulkiiiodenariothanusnuovamd Omni ogmelusoouovma

mAcwa:oa (uilaaviunw) Woranideomsmikanariothanusndave Da:duoodowadomsiEoumuung

Huneirc: ogdevamd Omni Tus:smstBourserhacua:ondluida:su mndthe:auoglugiumanaoiua:ona TRIBTRIFLGoEW

msqiiana:N1sunsosnu

msriaca:onaIUsoaawoUooAUIFUWLWUAU

. noawiAsouIUsDIiaIUsVooN
. neawiUameiuuneaooniduoviiusboon

. rhowE:oIaUMENDEODUOLIUSDIIA:BODIDUODBHIG08INSODTORIKLEL

A 0 oN

TawrUarmanuuneasenldnauiiiu sndulkaadbiusoiawinsouliuspdnaso asooaouliilosnnadoudadvoen

UuAviido

Jon0ss:3: MNIUSPDIFUWUWUALLINIAUIY rSomniduwuwuriUItu oghoonisvdd wsr:owiRiusidermeld

WIRsSOUIIUSD

Judaa

so

gnilunuso

uInuso

whtarhaiuuneaeeniia

wilameiuuneaoonla Brd uundso

HUEIKA:
mnisodadedooruIdUWLWUALWLAUIAUWUSE DS UISY TRasopaoudouiuwuna:qoIuUTgIdoRvERSelU mNidu TRinWueensIndouifiu

Wuna:uasuaoiuuldidonvlunaifinuay WelkiulosworsumsinWusaludaasarviulaauuna

msmAMUa:oaIusLAuI»

1. wanruaudqawuikcav doiuspdudiodu larhaua:ea

2. @adbiusodudronauihlugbrusudaqawu

ijodadbiuspdudiolku dovsaiusolraspruson

468



nsqiialia:Nsuiisvsnun

nsqiiala:nsuisvsnu

msmAcUa:DI0dUIRUWUIIR:TONSOD

1. WawhAsouRuBUdgawWu la:nadulaadouriuWuWeonaadouiuWu Tasmsadbduduuuoonoinfuaudqawu

2. NOAENSOLOONMINAAUINSOD IANSOUAINSOLILY 9| IWoudaadanUsnoon MndulkinueoonmINdouIRUWU

469

3. mnglu Thmanwa:eadouiiuwWuia:donsovdostha:ona

ALBIKA:
- Muwenenurinoua:oadonsovdosiiUsbrSoliodouovau
Tunuunliéoues 9 Tuisududonsevowidarmald

- Tstha:oraimdulumsrivaoua:onagouiiuunia:donsen mulswosnwen

4. iBadouiuwuna:consovlRiKvatnfourhmsaadviky

Yy,
N ’
~ -
—y - ~
, .
T

msﬁmmua:moa‘ow‘iou G
1. wanrKusudqawWunauduldodvaoidouoonin f

2. udalduwu doanusn lla:dAvanusndu « oononde
nawan

3. lddoidounduiiulruia:nanauiATkiiu

wan

HUBIKA:
mns0u Aruansnlindovio 18U Tunobunaidnrios 9 Sawanoenmndoidouldornnnua:onald

awsarhawaoradolddosthus:uia:dadblruldnaboinaniiiblueima

msIUasUIWUQWU

neaiwugWuoenmINRBaIwugWulia:1uasuiiusuiny

msmAUa:aIBUIBOSIIa:HUNGUWENSEISD

Tswankvidoyurivnoua:onaiBuisosia:nthduwamssnsonbrualufuaudqawu:

- iBuisosUovriumsanraunduavyovHusUciQawu

- IsanslalsosusunnugpsaluaRdUUUGaUOPKUBUGQAWU

- AusunaluqananidepaonauovdosmsaaiiaphilnsbasvRdUKhuOPKUBUGQAWU
- Buisoss::uoUANbaoPAUUEDHUBUGQaWU

- ANAUWaMSBISOAMUKADIODRUBUCGQOWU

iBursosUovrumsanniau

G4 Buvosseuou

7

Lo wurdvdnunnou

msmAU&:oaamd Omni

rhnowa:aWuRdPArANIU Khduwamsssolaiovs:nawusaluituevamid Omni dogwiRditouy

MsUIgbSNIUaINeS

Kusucdqawuus:neudossaiuainedaiseulooouls:ansnmwan Usaasooaoulriiiosi 3 jUs) SwmslEmuussisuvesnu

Us:Ansmwiluainosnanga

runeing: mnluldlsrusucdqawuilus:zoaunu TUsaaindovliahiuiAu odopAuAUIEEMEPINMSMEUSUINIAUIU ASSISOHUBLGQAWLOEND
deann ) awideu

470



msqiiala:NMsuiigosnu

msivasunoIuulBidono

1. WenviuulBidonvidu TRabwAaoonoNAasovIAUWU thaviuulBidonvoonlaglBRoy Idoulufd

AlasovIAiuWU  o—

rueIng: msdvdwsuoidumstaunnoiuulBidoRviwedeonululiWunaAuworaaoonulagludolo

2. TBWAIKLIBadDANUSNIBU WU ©0nDINAINSOD

an

3. @adbnonuuiBidonvluinimunmw lla:doadusuvevaoiluiusen

msIAJrym

Joum

annanidulula

381NJryrm

Kuaucdiqawuluanunsaidald

KusudqawurnmuaoEs:aUIVAINOSTH

arunnilogsougoiAulUrSechinuly

$oruBUdqQawWuriouRDIE U

T8rusudqawuluRbarunnilagsous:HaL 0°C lia: 40°C

Rusucdigawulisso

amd Omni TiBoudonUIKabS eWHSoTHINALWEIUG

asovaoulriulodldideusaaraiwiiiuwesaselwuovamid Omni lia:icnSUwwhogogndon

MpAcUa:aKaUWaMsISoYoLamt Omni lla:Husudgawu

TuanunsaiBoudoruaudgawuidn

AunSodiald

sHawu Wi-Fi Tignden
Huaucigawulisoosuin§ong 5 GHz lla:is1aoss:AuovFAns
rurvney Wi-Fi G

Husudigawuowluogluanmu:msmruarinsodie

JousHiawu Wi-Fi igndov
IBoudorusudgaWuihnuinotiemeludiunoui 2.4 GHz
asovaeulkiiTooHueudqawuegluWURRDATYICU Wi-Fi liso

auKusudqawuTulieU SiBamsiBoude Wi-Fi vodHusUdqawu IdoaeprimsiBoudenuindoiednasb

HusudgawulaunsnAumnso

nauluriamad omni T

DavAauowedsouamt Omni LnIAUTY

WuRdv&ryruIUewaNUsN

amd omni TuiBoucionukadSBIW

amd omni Tagnindeughaiforuaudqawulldeguuamd
Kusudgawugndauowlagabiiauoos:naompnaulugoamd Omni 18U Us:QR
TUaog 10udu

Husudgawuindeuridolldoguuant Omni dowalkmsoodiInuvauIKad

Husucigawuoginamnamad Omni uniAulusuliansanauld

indougheamd Omni TugbuSiorulaldd
9 WRUBUGQaWULUEMT Omni GoBAUIDDIWONSD
IBawuRgDaArIryIruwoDamd Omni IWeUevrAuwungoavanusn

iBoucionuikavseiwgopamd Omni

Rusudqawudassnialiansn

n4ulUARaMT Omni T

DdvRauowogsouamd Omni LNIALTY

Huaudgawugndauaolagdbiauaos:ndwmonaulugoamd Omni 18U Us

TUaog 10udu
Husudgawulnauuwuau

2wami Omni 188bKE0WUUWURIUISEU

Indougngamad Omni TUgbusioruialan
2DHUBUCQAWUUUEMT Omni AOBAUIODIWOINSD
nuilrinowa:orathuuwudosauion

2aml Omni OEIKLEVIA:AOOENASD

472



msiAndnym

msindrym

Jrum

ankqRidulula

3BIAdrym

Husucigawulidainseo

HugucQawurin&bgniso

Kusudqawuaursntaindevldifelldssoirdu Indeugherusudqawuoonoinand Omni lla:naduila/Tampld 3 SunfiWeUarusucdqawu
mnlawsntald AruanisanadusiBaAold 10 SufiwoubAuTaINSoLRUBUGQAWU
mngoaoideumog TUsadacionuusmskhabmsuie

Jrym

annaRidulula

38IAdrym

HusuciqawulissorSossos

s:auivaiaescinuly
orunnlagsougpinulurSochinulU
Hhduwamsssoowanusn

TaaridluigovlBioassoruaudqawusuiduus:ncu 6 5luo
KusudgawuanuisnaoncuiSolumssisolassalulailoarunniblagseugonsociwodaonamsisounuaines Bodeiduioound
IBaKUNEUWAMSISOAEWIIRD

KusudqawuunosdlUTuWuRK I SegwMIwe

lajou

iwuRTuleUDdowawaia
iludevusurwolaourSovouluauodWURK LI KIKU:aURGA

asovaouwuRTuloU aulwuriwaunamnswmsiwuRiaaswIwuRTky idovonuasisousedIwui MiwvladourSoWuRku
IhARdvISewIdevILUIUMINCIKUDITIKLNEIG IuTKQIdUMPMSIbuoLKUBLGgaWU UsSUuouamuamwinadoumeluiiuson
AndlRAsouAgUUSIoruRbKHUARKUBLdQaWuewdLIMIUGAIdsE 18U SudUlaRdnsWuduIa:uSIDAldWesTnos

msrAcua:oIacUMKuaRaiimu

Ruaudqawurioudoes:auiuainosch

msrhAcUaoIamUKuaabos:auIuaInosAIKEeINU 30% MU BISPHUBUGQAWUNURA

sodudorgaoon

TWldGadbrusodudolRigi
usodudowuegnudaniuanUaoudorilikaaoon

dadonusodudionauilu ifonalldguide "aan" IdapdaadoIRIaD
mvadanianuasuoonoinwurioulsHusudqawu

Reaiwugwurigaoon

RaanwugWuwuegnusaniUanUaeudorilirnaaoon

mvadanianuasuoonoinwurioulsHusudaqawu

AusudqQawudadbHo:0UTDRUUUUTIDIUOENDNUARU

uaiae8uopKusLdqaWurLa
aond omni TldiBeudenuikavs1elw dolurusucgawudvlausa

51$oluamid Omni Taaiso

9 WHUBLCQaWULUANT Omni A2BIAUIODINOLISD
asovaeulAiIllodamid Omni BouciorUiravHEWoeDIKU:EY
mngonvddrurmeg Tusadadomiuusmshabmsug

Huaudqawugoideodouru:Ringon

mow

doulnuwuidu

usodudvrsenUsowuriudanivanuasu nSodnnivanuasuoglugou
Ifuwu

HugudqQawuds:auisvgago

InWuoonmINgouIfiuwu
asoomdanianuasuna:ihoonmni
aas:dumsqavevrugudqawuavdliruaunasunsolrualaiden

Husuciqawulundulumaoua:onaderdooiniims

s1S0ldASHND

Rusudqawuosgluluakiusunou
Rusudqawussolwidosauion 15U gnindeughelURand Omni ia:gn

fnouAuIIR3PNaURIUIloURSoJULUGDIASED

Kueaudqawuolinduluraowa:onadeluliuarusunou KSoraLMINMSEISDIWABAUIOD

RuaudqawuindourTufuidunorluidu

sulau

SanAoons:BansEUUWUEDWANS:NUGONSTILUEDRUBUCQAWU
Kusudqawulnauuwuadu
Tugananideoaviauoindosmsmeiiavitlnsoasvorvanusn

saiRuwulrRisausesieulBRusuciqawu
nuthiRmacwa:erathuuwudosauion
1BalugardnidevavriauowdosmsanelavibinsvasvuopKuaudqawudoswa:oraitody Welklugas:oranaluddviauon

Twiigavanu:amd Omni N:wsuIDuady

thludbifutha:onaluiveowo
Tuldaadbavifutha:onarsoanusn

doifiuthandsniéiu

iauthavludoifutha:oranud
aadorviiutha:orana:doiiuthanusnnduidni
rAowwa:enadiiuthanusn

KUBUGQAWURENIGEDRODUIDROD

Ruaudgawugndauowlagdoiiauow 18U Us:givaod nsossrius:qiigonan
2 BU. StMIWMDUREMAcWE:IQ
KusudqawuauarihouwaunaAnoIhKobAEU

asovaeulRiiloWs:grovnnRovilaldouga
Jonoss:3b: Kusudqawuluansthuwiudussrius:qRgold
iAo waathuuwudosauion

Kusudqawulidevisoidous:authraondHsudd

1uthaona

gnaogluddifutha:onamelunsodada

Usugnaesglriidoaauion
mngoavidrumeg Tusadacioriuusmshabmsue

473

474



MsINJgm
Jrur anrkqridullia 38IATYM
. _ rim:nua:ommammwua:moua:gwumommmazom
JuMamaUE:Ia08adU e o
B o L. e . - aadavaviAuhanusnnauidnin
Jumamadua:oaldowawalaingonus:auun Tldaadbavifuthanusnnauigni

Tosvuovdvifiuthanusnkaoy

dadvlosvuovddifudhiRigr
mngbAvddrumog TUsadadeniuusmsrabmsuie

~ . i o qoIuUTBIEdRvIAY
amd omni Tuawsainwulagsaluia X oo e
Bovs:aWusalusagnanu

wasunonuulsiasnvaosluli
mnaoIuUTBIdoRvILIEL TRasovaeula:rANUa:aBeLsINeWUSaTUTERDHUA

msinwulBioaunununa

habonlsamd Omni TUs:e:nlo ns:uoumsinWuowiBioanuduidnios
WolRiIlosWoriBUChD 9 yovindovrvuldogvs1udu BodoiduiBoound

Us:mAduadIoadou

uainesaisauloosuluduovrusudqawullasindiownelRinauawucoddIoadeu
Ta Aeunb TUsavelkWiBaosIrunealuainedeonidouluRvAovrnssTsiAaiooBwW

- dovnoaiuaiaedoonrounomdaKuaudqawu

- domsiBoucdioruaudqawumnikaosieiwrnourihmsnoaiuaiaos

- lualaesv:dovldsumsrvaogwuasane

475

Juaeumsnoaluaiaes
1. wanKusudqawulkndiav nealuangiomdoRduKdbuePKUBUdgaWuoendoeInovlo
lla:noaw AsoUooN

2. neauandoiBouciosaviuainosiaiuuuesamonoaIuaiaosoon

Jonoss:3v:

- fiouneaiiuainodeon TRaamsiBoudoruaudqaWumNIraoSEIW la:UdoelRiIuainodruaiNaesiiINAga
iAo:ila

- dvAunvainesiiiuevAnssisiAalooBw
mulhiluaiaesgnacuseuge idovomnetorilinamss:tald

- MNIVaInessy adnuduWalauluaiaesabnaolasiulddolo TRELUSIDNUdDNEodoEthUSLIULIN ATUWY

nwngnun

OLADIWN:

Kugudaawu
Bo Husucdigawuarnsurnnowa:ona
su OV31GL
_ 350 x 88 L.
uwnasan

(IDoismsiaisosusunougosaluiaanao)

nualaesaseulooou

4800 mAh (AOUD)
5200 mAh (A2WRUNA)

oalumsisiso 6 Boluo
hrunans 3.75 nn.
1hAuldnu Android 9.0 11a: i0S 12.0 JulU

msiBoudoiuulsane

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2.4 GHz, BLE5.2

SasusvAulwwa 144V ===
ISOAUWWATUMSIISD 20V ===
Sosadwwa 55 W
gunnuAlfUuTGNMS 2400-2483.5 MHz
Mablwwhuoongoda <20 dBm

unsnistadsiludends:rosHaviaoimaudueowWlBmuotvlos 20 vu. MmeldamwmsiBmuuna

dmsudoyaiuiau TUsaqR www.mi.com

waalus:inAdsu

&: Xiaomi Communications Co., Ltd.

fog: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi‘ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

amd Omni
su OV31-JZEU
470 x 360 x 572 UU.
wunasen (sowdivdouvensgiumannuEa:o1a)
260 x 360 x 572 UU.
(Isoudouvenegumaraoiua:ona)
oaswNd 220-240 V ~- 50/60 Hz
onswoon 20V===15A
S0SIMAVIWWILIG (MSINWU) 530 W
Sas1ddIWWAIG (Msripowa:oradosthsou) 1600 W
S0SIMELIWWAIG (MSIhaUTKIIKD + MsISD) 85 W
mslBwabou Thuaanauduneg: < 0.5 W
alumsigidouly Thuaaiaudug: S 20 u.
HUaIna:

Sasihabiwwhuidh (msmaowa:oradoathsou) iDuAdluMeldaruknithA 15°C

Sashadiwwu g (MsihaulKikd + msso) o:mruamummabIwiIGuidd

doyamsmwana:mssisiAasop WEEE

waaArurirbruaRDdyanunitiDuse:aUnsnilwwhia:a1annsoting (WEEE anurndbR 2012/19/EU) Bolunosu:uunuueluagaidouriula

Sun AruposUNUeDEUMWUEDLYUEIa:ddIoadoudosmsdvue:gUnsnivevAnlUgboasousouRmHkualsiWomsslsiAaue:aunsadiwvih

na:we:didnnsoling Boldsumsiidbdbominsganseortiosmuriodu msrdala:msslsiAaRgndevo:sosdoviuwanvauAmuLBLe
B | GlGcoabioadouiaumwuenuyue TUsadacewdadvnSentoamuRevaUaHSUToYAUIGUIRBoAUCIKUDAGD ISuGaoRUde

nuana:Bouluvoveaiiudu 9

476



Sikkerhedsinformation

Laes denne vejledning omhyggeligt for brug, og opbevar den til senere brug. « Hold har, fingre og andre kropsdele vaek fra robotstgvsugerens indsugningsabning.
Begraensninger for anvendelse « Anvend ikke robotstgvsugeren til at renggre breendende substanser.
« Dette produkt er kun beregnet til renggring af gulve i et hjemmemiljg. Ma ikke anvendes udendgrs, pa andet end gulvoverflader « Stgvsug ikke harde eller skarpe genstande.
elleri et kommercielt eller industrielt miljg. « Stikket skal tages ud af stikkontakten, inden apparatet renggres eller vedligeholdes.
« Dette apparat kan bruges af bgrn fra en alder pa 8 ar samt af personer med reducerede fysisk, sensoriske eller mentale  Aftorikke robotstgvsugeren eller omnistationen med en vad klud, og skyl dem ikke med veeske. Efter renggring af vaskbare dele skal
feerdigheder eller mangel pd erfaring og viden, hvis det foregar under opsyn, eller de instrueres i brugen af anordningen pa en de terres helt, for de monteres igen og bruges.
sikker made og forstar de involverede risici. Bern ma ikke lege med apparatet. Renggring og vedligeholdelse ma ikke udfgres af « Sgrg for, at robotstgvsugeren er slukket, nar den transporteres, og opbevar den helst i den originale emballage.
bgrn, medmindre det foregar under opsyn. « Dette produkt skal anvendes i overensstemmelse med anvisningerne i brugervejledningen. Brugere er ansvarlige for tab eller skader
» Dette apparat er ikke beregnet til at blive brugt af personer (herunder bgrn) med reducerede fysiske, sansemaessige eller mentale for&rsaget af forkert brug af dette produkt.
evner, eller som ikke har nok erfaring og viden, medmindre de overvéges eller vejledes i brugen af apparatet af en person med « Anvend ikke robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur pa over 40 °C eller under 0 °C eller pa et gulv med veeske eller klistrede
ansvar for deres sikkerhed. substanser.

« Bgrn skal vaere under opsyn for at sikre, at de ikke leger med apparatet.
Hvis ledningen er beskadiget, skal den udskiftes med et specielt ledningsseet, der fas hos producenten eller dennes

servicerepraesentant. ADVARSLER om batteri og opladning
- Dette apparat indeholder batterier, der kun ma udskiftes af personer uddannet til dette. FORSIGTIG: Med henblik pa at undga fare pa grund af utilsigtet nulstilling af termosikringen skal dette apparat ikke strgmforsynes via
- Sorg for, at bern og keeledyr holdes pa sikker afstand af robotst@vsugeren, nar den er i brug. en ekstern omkoblingsanordning, for eksempel en timer, eller sluttes til et kredslgb, der regelmaessigt slas til og fra af redskabet.
« Robotstgvsugeren ma ikke anvendes i et omrade, der befinder sig over gulvniveau og uden beskyttende afskaermning. « Anvend ikke batterier, ledningssaet eller omnistation fra tredjepart. Robotstgvsugeren ma kun bruges sammen med omnistationen
« Vend ikke robotstgvsugeren pa hovedet. Flyt ikke robotstgvsugeren ved at anvende dens LDS-lasersensordaksel, deeksel eller OV31-JZEU.

stedfanger som handtag. « Oplad ikke ikke-genopladelige batterier.
« Denne robotstgvsuger ma ikke installeres, oplades eller bruges udendgrs, p& badeveerelser eller i naerheden af et svgmmebassin. « Ingen handling er ngdvendig fra brugerens side for at skifte stromfrekvens mellem 50 Hz og 60 Hz. Apparatet tilpasser sig automatisk
« Der kan opsta en fare, hvis apparatet kgrer over forsyningsledningen. til bade 50 Hz og 60 Hz.

Fjern skrpbelige eller sma genstande fra gulvet for at undga, at robotstgvsugeren stgder ind i dem og beskadiger dem.

 Forsog ikke selv at dekonstruere, reparere eller &ndre batteriet eller omnistationen.
Placer ikke bgrn, kaeledyr eller genstande oven pé robotstgvsugeren, uanset om den star stille eller bevaeger sig.

 Placer ikke omnistationen i naerheden af en varmekilde.
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Anvend ikke en vad klud eller vade hander til at torre eller renggre omnistationens opladningskontakter.
Udsaet ikke apparatet eller batteriet for usaedvanligt hgje temperaturer.

Veer opmeaerksom pa risikoen for, at polerne pa det batteridrevne apparat eller batteriet kortsluttes af metalgenstande.

Hvis robotstgvsugeren ikke skal bruges i en leengere periode, skal den oplades helt og derefter slukkes og opbevares
pa et koligt, tort sted. Genoplad robotstgvsugeren mindst hver 3. maned for at undga overafladning af batteriet.

Beskadig ikke batteriet, nar det fjernes, for at undga kortslutninger eller vaeskeleekage. Hvis batteriet laekker, skal du
undgd, at vaesken rgrer din hud eller dit tgj. Aftgr den med det samme med en tor klud. Send derefter batteriet til en
passende genbrugsstation eller til det udpegede eftersalgsserviceteam for at bortskaffe det korrekt.

Litium-ion-batteripakken indeholder substanser, der er farlige for miljget. Fér robotstgvsugeren bortskaffes, skal
batteripakken forst fjernes og derefter bortskaffes eller genanvendes i overensstemmelse med lokal lovgivning og
bestemmelserne i landet eller omréadet, hvor robotstgvsugeren bruges.

Nar batterierne skal fjernes fra produktet, er det bedst at aflade batterierne helt og sgrge for, at produktet ikke er
tilkoblet stremforsyningen.

1. Skru skruen i bunden af, og fjern derefter deekslet.

2.Traek batteristikket ud, og fjern derefter batterierne. Undga at beskadige batterikassen, da det kan resultere
i personskade.

3.Indlever batterierne pa en godkendt genbrugsplads.
« Batteriet skal fjernes fra apparatet, fgr det skrottes.
» Apparatet skal afkobles fra stremforsyningen, nar batteriet tages ud.
- Batteriet skal bortskaffes pa en sikker made.

479

ﬂ Kun til indenders brug. [LL]] Lees instruktionerne far brug.

Sikkerhedsinformation om laser

Lasersensoren i dette produkt opfylder IEC 60825-1: 2014 og EN 60825-1:2014/A11:2021-standarden for klasse
1-laserprodukter. Undga direkte gjenkontakt med den under brug.

KLASSE 1 LASERPRODUKT

LASERPRODUKT TIL FORBRUGERE

EN 50689:2021

EU-overensstemmelseserklaering

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. erkleerer, at radioudstyrstypen OV31GL overholder direktiv
2014/53/EU. Den fulde tekst af EU-overensstemmelseserklzaeringen kan findes pa fglgende adresse:
https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Du finder en detaljeret e-vejledning pa www.mi.com/global/support/user-guide

Dette produkt har hverken en standby-tilstand eller en anden tilsvarende tilstand, hvad angar krav til
energieffektivitet eller stremstyringsfunktion. Produktets stremforbrug vil sandsynligvis veere hgjere
end for andre produkter, der lever op til disse funktionelle krav.
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Produktoversigt

Robotstgvsuger

Bemaerk: lllustrationer af produktet, tilbehgr og
brugergraensefladen i brugervejledningen er udelukkende
vejledende. Det faktiske produkt og de faktiske funktioner
kan variere pa grund af produktforbedringer.
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Liste over tilbehgr

Forudinstalleret tilbehgr

= & -

Stgvbeholder Filter Kantbgrste Berste til harklipning Borstedaeksel

(forudinstalleret pa med anti-sammenfiltring
stgvbeholderen)

Andet tilbehgr

1

]

Ledningssaet Forleengerenhed tilbase ~ Moppepudeholderx2 | |
til vaskebakke (med forudinstalleret
moppepude x 2)

Hurtigstartsvejledning Garantimeddelelse Omnistation

beholder til rent vand, beholder til

Brugervejledning Billedvejledning snavset vand og vaskebakke)

Produktoversigt

(med en forudinstalleret engangspose,

Robotstgvsuger

Q) Start/Renger

+ Tryk og hold i 3 sekunder for at
taende eller slukke

« Tryk, nar apparatet er teendt, for
at starte renggringen eller saette
renggringen pa pause

O Dock

* Tryk for at seette pa pause under brug

+ Mens robotstgvsugeren er sat pa
pause, kan du trykke for at returnere
den til omnistationen med henblik
pé opladning

« Tryk for at stoppe docking, nar
stpvsugeren er pa vej tilbage til
omnistationen

« Tryk og hold i 3 sekunder for at aktivere
eller deaktivere bgrnesikringen

Q) + 1) Indikator

« Hvid: Renggring/Renggring afsluttet/Fuldt opladet

* Blinker hvidt: Vender tilbage for at oplade/genberegner position

« Pulserer hvidt: Oplader (mellemhgjt/hgjt batteriniveau)

* Pulserer orange: Oplader (lavt batteriniveau)

* Blinker orange: Wi-Fi afbrudt/Funktionsfejl/Afventer netvaerksforbindelse/Opretter

forbindelse til netveerk/Firmware opdateres

Nulstillingsknap/Wi-Fi-indikator

* Tryk og hold i 3 sekunder med et veerktgj for at gendanne fabriksindstillinger

* Tryk og hold i 10 sekunder med et veerktgj for at gennemtvinge slukning
af robotstgvsugeren og gendanne fabriksindstillinger

- Bla: Wi-Fi tilsluttet

* Blinker orange: Afventer netvaerksforbindelse/Wi-Fi afbrudt

« Blinker blat: Opretter forbindelse til netvaerk
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Produktoversigt

Produktoversigt

Robotstgvsuger og sensorer

Kantsensor

Stedfanger

, Laserradar med automatisk
hgjdejustering
o Mikrofon

Modul til forhindringsundgaelse

Kantbgrsteenhed 07

Borste

‘ Ultralydssensor

— Styrehjul

Borstedaeksel

med struktureret lys
(forhindringssensor med

Frigivelsesknap til

bgrstedeeksel

struktureret lys, projektor med Primaert hjul

struktureret lys)

Randsensor

Moppepudeenhed «—

Primeert hjul

Hul til montering

Deksel o

Stgvbeholder o

Ventilation til .
| k k
automatisk % Opladningskontakt
tomning Abning til automatisk

vandpéfyldning

Bemaerkninger:
- Laserradaren med automatisk hgjdejustering seenkes, nar robotstgvsugeren er i standby-tilstand, oplader eller renggr et lavt omrade.
- Nar robotstgvsugeren renger et lavt omrade, ma du ikke flytte den robotstgvsugeren for at undga at pavirke positioneringen.
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y
Filter @

l af holder til
moppepude

Stgvbeholder

Frigivelsesknap til
stpvbeholder

Filterklips

Omnistation

Beholder til

snavset vand

Handtag

= areny

N

U -

Vaskebakke ©

Vandtank-klips o
Flydebold

Beholder til

Daeksel

Beholder til rent vand

Héandtag

Daeksel til
stgvelement

Forlaengerenhed til
base til vaskebakke

Vandtank-klips

Vandslange

Svgmmer

Filter

Beholder til rent
snavset vand vand

Indikator

| o *Hvid: Omnistationen virker korrekt

« Blinker orange: Omnistationen har
en fejl

Stgvelement

Abning til handtag til
engangspose

Ventilation til

automatisk temning

Signalomrade
Opladningskontakt
Abning til automatisk
vandpafyldning

o Vandudlgb

’FW \ Opbevaringsrum
L )
~

Vist forfra

S

Strgmport

— Rille til ledningssaet

Vist bagfra
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Produktoversigt

Sadan installeres

Engangspose

Handtagtil o Caey ré’
engangspose w = w

Bemaerk: Der er installeret en ny engangspose pa omnistationen
ved leveringen fra fabrikken. Det anbefales at kpbe den dedikerede
engangspose fra officielle kanaler som udskiftning.

Borste til harklipning med anti-sammenfiltring

Borstehar

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

Ikke-aftageligt endedaeksel

Aftageligt ~ Teender Begrstehar
endedaeksel pakam

Moppepudeenhed

Tilslutningsomrade °
til moppepude

Moppepudeholder Moppepude
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Fjernelse af beskyttelsesdaksler

Fjern beskyttelsesdeekslerne fra robotstgvsugeren fgr brug.

Installation af moppepudeenheden
Monter moppepudeenheden i hullet til montering af holder til moppepude. Den er
korrekt monteret, nar du herer et "klik".

Sadan installeres

Placering af omnistationen

- Anbring omnistationen mod en vaeg pa et plant, hardt gulv sdsom et trae- eller
flisegulv.

- Efterlad et frirum p& mindst 0,82 m, 1,47 m og 0,44 m i henholdsvis hgjde, lzengde
og bredde.

Installation af forleengerenhed til base til vaskebakke

-Monter forleengerenheden til base til vaskebakke pa omnistationen i den retning,
der er vist pa billedet.

- Sprg for, at forleengerenheden til base til vaskebakke flugter med bunden af
omnistationen, og at bundfladen er jeevn.

Tilslutning til strom

- Placer omnistationen i et passende omrade, slut ledningsseettet til den, og seet
ledningssaettet i en stikkontakt.
Bemaerk: St ledningssaettets stik fast i stramporten pa omnistationen, indtil
indikatoren lyser hvidt.

Seet stikket godt i q‘,
0

R
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For brug

Sadan bruges

Opladning af robotstgvsugeren

- For brug skal du trykke og holde péa knappen () pa robotstgvsugeren i 3 sekunder
for at teende for stgvsugeren.

-Nar du har teendt for robotstgvsugeren, skal du placere den pa omnistationen
saledes, at dens opladningskontakter flugter med dem p& omnistationen.

-Nar du hegrer talemeddelelsen om at starte opladningen, betyder det, at
robotstgvsugeren er forbundet til omnistationen.

Bemaerkninger:

- Det anbefales at oplade robotstgvsugeren helt, fgr den tages i brug fgrste gang.

- Hvis robotstgvsugeren ikke kan teendes, fordi batteriet er afladet, skal du manuelt
placere den p& omnistationen for at oplade den i et stykke tid.

- Nar robotstgvsugeren oplades, teender den automatisk og kan ikke slukkes.
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Pafyldning af rent vand i beholderen til rent vand

Mzerke for maksimal vandstand
Rumindhold i vandbeholder: 4 L

Bemeerkninger:

- Fyld ikke vand over maerket for maksimal vandstand (MAX).
- Fyld ikke varmt vand i vandbeholderen, da det kan deformere beholderen.

Tilslutning med Xiaomi Home-appen

Dette produkt fungerer sammen med Xiaomi Home-appen. Brug Xiaomi Home-
appen til at styre din enhed og til at arbejde sammen med andre smart home-
enheder.

Scan QR-koden for at downloade og installere appen. Du vil blive videreledt

til konfigurationssiden, hvis appen allerede er installeret. Eller sgg pa "Xiaomi
Home" i appbutikken for at downloade og installere appen.

Abn Xiaomi Home-appen, tryk pa "@" i gverste hgjre hjrne, og folg derefter
anvisningerne for at tilfgje din enhed.

2663139D

Bemaerkninger:

- Robotstgvsugeren fungerer sammen med Xiaomi Home-appen og er kompatibel
med Android 9.0 og iOS 12.0 eller derover.

- Robotstgvsugeren understgtter kun 2,4 GHz Wi-Fi-netvaerk.

- Appen skal muligvis opdateres til en nyere version. Fglg vejledningerne i forhold til
den aktuelle appversion.

- Nar robotstgvsugeren opretter forbindelse til Xiaomi Home-appen, opretter
den ogsa forbindelse til netveaerket. Du kan nulstille Wi-Fi for at afbryde dens
forbindelse til netvaerket.

Nulstilling af Wi-Fi

Nulstil Wi-Fi, nar robotstgvsugerens forbindelse til netvaerket er afbrudt, eller nar

den skal skifte netveerk.

1. Abn daekslet pa robotstgvsugeren for at se Wi-Fi-indikatoren.

2. Tryk og hold pé knapperne () og {0 i 7 sekunder, indtil der kommer en
talemeddelelse om afventende netveerkskonfiguration. Nar Wi-Fi-indikatoren
blinker, angiver det, at robotstgvsugeren er nulstillet.

3. Genopret forbindelse til netveerket i appen. Nar Wi-Fi-indikatoren lyser blat,
angiver det, at robotstgvsugeren er forbundet til netvaerket.

At teende/slukke

- Tryk og hold pa knappen (D i 3 sekunder for at taende for robotstgvsugeren.
Nar indikatoren pa robotstgvsugeren lyser op, angiver det, at stevsugeren er
i standby-tilstand.

-Nar robotstgvsugeren er sat pa pause og ikke oplades, skal du trykke og holde
pa knappen (Vi 3 sekunder for at slukke for den.

Bemeerk: Nar robotstpvsugeren oplades, taender den automatisk og kan ikke slukkes.
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Sadan bruges

Hurtig oprettelse af kort

-Nar du har oprettet forbindelse til netveerket for fgrste gang, skal du felge
vejledningen i appen for hurtigt at oprette et kort, og robotstgvsugeren vil begynde
at kortleegge uden at renggre.

- Kortlaegningsprocessen er gennemfgrt, nar robotstgvsugeren vender tilbage til
omnistationen, hvorefter kortet gemmes automatisk.

Bemeerkninger:

- Serg for, at robotstgvsugeren er fuldt opladet og starter fra omnistationen.

- For kortleegningen skal du fjerne genstande pa gulvet, &bne dgrene til rummene og
blokere de omrader, som robotstgvsugeren ikke bgr tilga.

-Under oprettelse af kort ma du ikke folge, flytte eller afbryde robotstavsugeren eller
flytte omnistationen.

- Efter kortlaegningen skal du opsaette virtuelle vaegge eller begraensede omrader,
der hvor robotstgvsugeren ikke ma komme, for eksempel de omrader, hvor den kan
sidde fast eller blive skrabet.

- Opsaet virtuelle veegge eller begraensede omrader pé steder med teepper med langt
luv eller med frynser for at forhindre sammenfiltring med robotstgvsugeren.

- Opsaet virtuelle veegge eller begraensede omrader for at udelukke taeppebelagte
omrader fgr gulvvask for at forhindre, at teeppet bliver vadt.
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Seet pa pause

Nar robotstgvsugeren karer, kan du trykke pa en hvilken som helst knap for at
seette den pa pause.

Bemaerk: Loft eller flyt ikke robotstgvsugeren, mens den er sat pa pause. Ellers
kan den fa navigationsfejl, der kan forhindre robotstgvsugeren i at vende
tilbage til omnistationen eller fgre til tab af kortet.

Dvaletilstand

-Robotstgvsugeren gar automatisk i dvaletilstand, nar den har veeret sat pa
pause i 10 minutter.

-Nar robotstgvsugeren er i dvaletilstand, slukkes dens indikator. Tryk pa en
vilkarlig knap pa robotstgvsugeren for at vaekke den.

Bemaerk: Robotstgvsugeren slukkes automatisk, nar den har vaeret i dvaletilstand
i mere end 12 timer.

Sadan bruges

Fortszettelse af renggring

Hvis robotstgvsugeren begynder at Ipbe ter for batteri under en
renggringsopgave, vender den automatisk tilbage til omnistationen for at
genoplade. Nar robotstgvsugeren er tilstraekkeligt opladet, fortseaetter den
renggringen, hvor den slap.

Bemaerk: Robotstgvsugeren fortsaetter ikke renggringen i tilstanden Forstyr-ikke eller efter
manuel genopladning.

Indstillinger for bgrnesikring

Tryk og hold pé& knappen {3 pé robotstgvsugeren i 3 sekunder for at aktivere
eller deaktivere bgrnesikringen.

Bemaerk: Nar bgrnesikringen er aktiveret, fungerer knapperne pé robotstgvsugeren ikke.
| stedet kan du styre robotstgvsugeren via appen.

Temning af stgv

Nar robotstgvsugeren efter en opgave med stgvsugning og gulvvask,
stpvsugning for gulvvask eller stpvsugning vender automatisk tilbage til
omnistationen for at oplade, temmer omnistationen automatisk for stgv.

Bemeerkninger:

- Nar robotstgvsugeren midtvejs vender tilbage til omnistationen for at renggre moppepuderne,

tgmmer omnistationen ikke for stgv automatisk.

- Hvis automatisk tsmning er deaktiveret i appen, temmer omnistationen ikke for stgv
automatisk.

- Hvis du eendrer hyppigheden for automatisk temning i appen, vil omnistationen tgmme for
stgv ved den indstillede hyppighed.

Stevsugning og gulvvask

1. Start renggring

-Serg for, at moppepudeenheden og andre ngdvendige dele er installeret pa
robotstgvsugeren, og at der er fyldt vand pa beholderen til rent vand.

-Veelg tilstanden for stgvsugning og gulvvask i appen, og start renggringen ved at
bruge appen eller trykke pa knappen () pa robotstgvsugeren.

- Derefter starter robotstgvsugeren fra omnistationen, den planleegger den optimale
renggringsrute og udfgrer renggringsopgaven ud fra det oprettede kort.

©
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Sadan bruges

Bemaerkninger:

- Nar robotstgvsugeren bruges fgrste gang, anbefales det at fglge stgvsugeren under hele
forlgbet for at fjerne eventuelle genstande, der kan pavirke robotstgvsugerens drift.

- Hvis robotstgvsugeren sidder fast eller ridser overfladen pa mgblerne i nogle omrader, kan
du indstille begreensede omrader i appen for at forhindre robotstgvsugeren i at komme ind
idisse omrader.

- Robotstgvsugeren ggr moppepuderne fugtige for opgavens start. Vent talmodigt.

- Inden du bruger robotstgvsugeren skal du sgrge for, at omnistationen er tilsluttet strgm,
og at robotstgvsugeren er forbundet til omnistationen.

- For at sikre, at robotstgvsugeren kan vende tilbage til omnistationen, nar den er faerdig med
stpvsugning og gulvvask, anbefales det at lade robotstgvsugeren starte fra omnistationen.
Flyt ikke omnistationen, beholderen til rent vand, beholderen til snavset vand eller
vaskebakken under renggringen.

- Funktionen til renggring af moppepuderne med varmt vand kan aktiveres i appen. Nar
funktionen er aktiveret, ma du ikke rgre vandudlgbet pa basen til vaskebakken for at
forhindre at blive skoldet.

2.Vend automatisk tilbage for at renggre moppepuder midtvejs
Under renggringen vender robotstgvsugeren muligvis automatisk tilbage til omnistationen
for at vaske moppepuderne og fylde vand pa vandbeholderen, nar den har rengjort visse
kvadrater af omradet.
Nar moppepuderne er vaskede, fortsaetter robotstgvsugeren renggringsopgaven.
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3. Automatisk tgmning af stgv samt renggring og lufttgrring af moppepude

Nar robotstgvsugeren har udfgrt renggringsopgaven og er vendt tilbage
til omnistationen for at oplade, tammer omnistationen automatisk
stgvsugeren for stgv og renser og lufttgrrer derefter moppepuderne.

4. Renggring af beholderen til snavset vand

Nar moppepuderne er blevet rengjort og lufttgrret, skal du renggre beholderen til
snavset vand i tide for at undga lugte.

Sadan bruges

Stevsugning fer gulvvask

-Serg for, at robotstgvsugerens dele sdsom moppepudeenheden er blevet
monteret, og at der er fyldt vand pa beholderen til rent vand.

-Veelg tilstanden for stevsugning for gulvvask i appen, og brug derefter appen,
eller tryk pa knappen (D) pa robotstgvsugeren, for at starte renggringen.

Robotstgvsugeren Igfter derefter moppepudeenheden for at begynde at stgvsuge.

- Nar stgvsugningen er gennemfgrt, vender robotstgvsugeren tilbage til
omnistationen for automatisk at tamme for stgv, fugte moppepuderne og
derefter seenke moppepudeenheden for at starte gulvvasken.

Kun stgvsugning

-Veelg tilstanden for kun stgvsugning i appen, og start derefter renggringen ved
at bruge appen eller trykke pa knappen () pa robotstgvsugeren.

- Robotstgvsugeren lgfter moppepudeenheden, forlader omnistationen for at
starte stgvsugning og vender tilbage til omnistationen, nar den er feerdig med
stpvsugningsopgaven for automatisk at temme for stgv.

Bemaerk: Hvis moppepudeenheden er blevet fjernet, udfgrer robotstgvsugeren automatisk
opgaven med kun stgvsugning, nar den startes.

Kun gulvvask

-Serg for, at robotstgvsugerens dele, saisom moppepudeenheden, er blevet

monteret, og at der er fyldt vand pa beholderen til rent vand.

-Veelg tilstanden for kun gulvvask i appen, og brug derefter appen, eller tryk pa

knappen () pa robotstgvsugeren, for at starte renggringen. Robotstgvsugeren
fugter automatisk moppepuderne, for den forlader omnistationen og begynder
at vaske gulv.

- Nar gulvvasken er gennemfgrt, vender robotstgvsugeren tilbage til omnistationen

for at renggre og terre moppepuderne.
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Sadan bruges

Flere appfunktioner

Kortindstillinger

Appens startside viser det aktuelle kort, der bruges til stgvsugning og gulvvask.

Du kaniindstillingerne for begraeensede omrader indstille omrader, der skal undgés,
og redigere det aktuelle kort i kortadministrationen.

Indstillinger for renggring

Du kan justere renggringstilstanden, sugeniveauet og
gennemstrgmningshastigheden for vand baseret pa, hvor snavset gulvet er, samt
eventuelle szrlige behov.

Indstillinger for omnistation

-Indstillinger for automatisk tesmning: Du kan aktivere eller deaktivere automatisk
tgmning og andre hyppigheden for automatisk tsmning.

- Indstillinger for renggring af moppepude: Du kan justere, hvor ofte
robotstgvsugeren skal vende tilbage for at renggre moppepuderne.

Bemaerkninger:

- Du skal fgrst oprette et kort, inden du veelger et omrade, der skal renggres, udfgrer renggring
med zoneinddeling eller redigerer kortet.

- Find flere funktioner i appen. Oplysninger om alle funktioner fremgar i appen.
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Firmwareopdatering

Du kan opdatere firmwaren i appen. For du opdaterer, skal du sikre dig, at
robotstgvsugeren er pa omnistationen, og at batteriniveauet er hgjere end 30 %.

Gendan fabriksindstillinger

Hvis robotstgvsugeren ikke fungerer korrekt og ikke kan bruges normalt, skal du
bruge et vaerktgj til at trykke og holde pa nulstillingsknappen i 3 sekunder, indtil der
hgres en talemeddelelse om start af gendannelse til fabriksindstillinger, hvorefter
robotstgvsugeren gendannes til fabriksindstillingerne. Hvis det ikke er muligt at
gendanne til fabriksindstillingerne, skal du trykke og holde pa nulstillingsknappen
i10 sekunder for at gennemtvinge slukning af robotstgvsugeren og gendanne
fabriksindstillingerne.

Pleje og vedligeholdelse

Vedligeholdelse af dele

For at holde robotstgvsugeren i god stand, anbefales det at henvise til felgende tabel for rutinemaessig vedligeholdelse.

Udskiftnings-

Dele Renggringshyppighed frekvens
Beholder til snavset vand Renggr efter hver brug
Beholder til rent vand Renggr hver 2. uge /

Vaskebakke

Renggr en gang hver eller
hver anden uge

Berste til harklipning med
anti-sammenfiltring

Renggr hver 2. uge

3-6 maneder

Dele Renggringshyppighed | Udskiftningsfrekvens

Robotstgvsugerens
opladningskontakter

Stedfanger

Ventilation til automatisk
tgmning pa robotstgvsuger

Kantbgrste

Renggr hver 2. uge

3-6 maneder

Automatisk vandindlgb pa
robotstgvsuger

Stgvbeholder

Renggr efter behov

/

Afheengig af den

Bunden af /
faktiske brug

robotstgvsugeren

Filter (forudinstalleret pa
stgvbeholderen)

Renggr hver 2. uge

6-12 maneder

Omnistation

Moppepude

/

6-12 maneder

Ventilation til automatisk
tgmning pa omnistationen

Styrehjul

Laserradar med
automatisk hgjdejustering

Randsensor

Modul til
forhindringsundgaelse
med struktureret lys

Kantsensor

Renggr hver maned

Omnistationens
opladningskontakter

Omnistationens
signalomrade

- " d
Engangspose / Udskiftes ca. hver 22 maned

afhaengigt af den faktiske brug

Bemaerkninger:

- Udskiftningsfrekvensen er kun vejledende. Hvis en del er beskadiget, skal den straks udskiftes for

at sikre en effektiv renggring.

- Tgm beholderne til rent og snavset vand, nar du skal transportere eller sende robotstgvsugeren,

for at undga, at stgvsugeren bliver beskadiget undervejs.
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Pleje og vedligeholdelse

Renggring af beholderne til rent og snavset vand

1. Fjern bade beholderen til rent vand og beholderen til snavset vand, abn
lagerne, og heeld vandet ud.

2. Vask beholderne med rent vand, og aftgr dem derefter udvendigt, for du
seetter dem tilbage i omnistationen.

Bemaerk: Flydeboldene i beholderne til rent og snavset vand er bevaegelige dele. Brug
ikke for meget kraft, nar du renggr vandbeholderne, for at undga skade.
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Renggring af vaskebakken og base til vaskebakke

1. Aktiver omnistationens funktion til hjeelpeskylning i appen, hvorefter
robotstgvsugeren automatisk forlader omnistationen. Fjern vaskebakken
manuelt. Omnistationen sprgjter automatisk vand ind i basen til vaskebakken.
Renggr basen til vaskebakken og vaskebakken med en klud eller bgrste.

N

. Vent i 3 minutter. Omnistationen pumper automatisk det snavsede vand ud. Tegr
basen til vaskebakken og vaskebakken af med en tgr klud, og st vaskebakken
pa plads pa omnistationen igen. Sgrg for, at slangen til snavset vand pa
omnistationen erinde i rillen pa vaskebakken (som vist) for at undga at vride
slangen til snavset vand. Ellers kan det pavirke normal brug.

Bemaerk: Vip ikke omnistationen under den daglige brug og renggring. Hvis der opsamles
vand i basen til vaskebakken, kan du terre vandet op med en klud.

Pleje og vedligeholdelse

Renggring af bgrsten til harklipning med anti-sammenfiltring

1. Fjern bgrstedzekslet og barsten.

2. Fjern bgrstens aftagelige endedaeksel.

3. Rengor de to ender pa bgrsten samt mellemrummene mellem teenderne pa
kammen med egnet vaerktgj.

4. Szet det aftagelige endedaeksel pa plads, og seet derefter bgrsten og
berstedaekslet pa plads igen. Serg for, at de sidder ordentlig fast.

FORSIGTIG: Hvis der er viklet for meget hér ind i bersten, eller hvis haret er teet
sammenfiltret, ma du ikke traekke i det med magt, da det kan beskadige bgrsten.

E_E o Bprstedaksel
il 10

Frigivelsesknap

o Bgrste

o Borsteleje

Berstehar

Ikke-aftageligt endedeeksel

Aftageligt endedzeksel Teender Bogrstehar
pa kam

Bemeerkninger:

Hvis bgrsten til harklipning med anti-sammenfiltring er filtret helt ind i har, skal du kontrollere, om
stgvbeholderen og engangsposen er fyldte. | sa fald skal du temme stgvbeholderen og udskifte
engangsposen rettidigt for at sikre, at funktionen til automatisk temning kan fungere normalt.

Renggring af kantbgrsten

1. Vend robotstgvsugeren pa hovedet, traek kantbgrsten opad, og renggr den.
2. Monter kantbgrsten pa robotstgvsugeren igen.

Nar du seetter kantbgrsten pa plads
igen, skal den flugte med abningen.
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Pleje og vedligeholdelse Pleje og vedligeholdelse

Renggring af sensorer og opladningskontakter

Brug en blgd, ter klud til at renggre alle sensorer og opladningskontakter pa

robotstgvsugeren:

- Kantsensorerne pa bunden af robotstgvsugeren.

-Laserradar med automatisk hgjdejustering gverst pa robotstgvsugeren

- Stpdfanger og modul til forhindringsundgaelse med struktureret lys foran pa
robotstgvsugeren

Renggring af stgvbeholderen og filteret Renggring af styrehjulet

1. Vend robotstgvsugeren pa
hovedet, og traek styrehjulet ud.

2. Fjern har, snavs og andet fra hjulet
og akslen.

o0 3. Seet styrehjulet pa igen, og tryk det

1. Abn daekslet til robotstgvsugeren, og tryk pa frigivelsesknappen til 3. Skyl om ngdvendigt stevbeholderen og filteret med rent vand.
stpvbeholderen for at fierne stgvbeholderen opad fra robotstgvsugeren.

¢
o " 2 2 "
tilbage pa plads med et fast tryk. -Randsensorer pa begge sider af robotstgvsugeren
- Opladningskontakter pa bagsiden af robotstgvsugeren
Stgdfanger
Hjul
L Aksel Modul til forhindringsundgéelse med
. Kantsensor —— struktureret lys
. 1 © Laserradar med automatisk hgjdejustering
Bemaerkninger: * Randsensor
- Forsgg ikke at renggre filteret med en begrste eller med fingrene. - Opladningskontakt
- Hyppig skylning anbefales ikke, da filteret ellers kan blive beskadiget. Bemzrkninger:
- Brug kun rent vand til at renggre stpvbeholderen og filteret. Brug ikke renggringsmiddel. - Du kan om ngdvendigt bruge et vzerktgj sisom en lille skruetraekker til forsigtigt at

lirke akslen ud af styrehjulet og renggre den.
- Hjulet kan renggres med vand fra hanen og monteres igen, nar det er lufttgrret.

2. Fjern filteret fra filterklipsen, bank forsigtigt pa filterrammen for at fjerne 4. Ter stgvbeholderen og filteret helt, for du saetter dem pa plads igen.
eventuelt snavs, og tgm stevbeholderen for skrald. Udskiftning af moppepuden |~ Signalomrade
Opl i akt
W1, Fjern moppepuden fra moppepudeholderen, og udskift den med en ny. | Ventilation til automatisk tamning

Renggring af omnistationen

Renggr signalomradet, opladningskontakterne og ventilationerne til automatisk temning pa
omnistationen med en blgd og ter klud.

Vedligeholdelse af batteri

Robotstgvsugeren indeholder en hgjtydende litium-ion-batteripakke. Sgrg for, at den holdes opladet
under daglig brug for at opretholde optimal batteriydelse.

Bemeerk: Hvis robotstgvsugeren ikke skal bruges i laengere tid, skal den slukkes og seettes vaek. For at
undga beskadigelse pa grund af overafladning skal robotstgvsugeren genoplades mindst hver 3. maned.
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Pleje og vedligeholdelse

Fejlspgning

Udskiftning af engangsposen

1. Traek deekslet ud fra abningen til stgvelementet, nar engangsposen er fuld.
Brug handtaget til at tage engangsposen ud, og bortskaf den.

Abning til o—
stpvelement

Bemaerk: Nar der traekkes i handtaget, lukkes engangsposen for at forhindre, at stgv og
snavs ved et uheld falder ud.

2. Brug en tor klud til at t@rre snavs sdsom stgv vaek fra filteret.
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3. Szt en ny engangspose i som vist, og seet posens handtag ind i abningen.

4. Seet derefter dekslet til stovelementet pa igen. Det er korrekt monteret, nar du

horer et "klik".

Klik >

Problemer

Mulig arsag

Lesning

Robotstevsugeren
kan ikke taendes.

Robotstgvsugeren kgrer pa lavt batteriniveau.
Omgivelsestemperaturen er for hgj eller for lav.

Oplad robotstgvsugeren, fgr den tages i brug.
Brug robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur pa mellem 0 °C og 40 °C.

Robotstgvsugeren Omnistationen er ikke tilsluttet stremmen eller har Sorg for, at ledningssaettet er sat korrekt ind i streamporten pa omnistationen og i stikkontakten.
oplader ikke. darlig kontakt. Renggr opladningskontakterne pa omnistationen og robotstgvsugeren.

Wi-Fi adgangskoden er forkert. -
Robotstgvsugeren Robotstgvsugeren understotter ikke 5 GHz-netvaerk Indtast den korrekte Wi-Fi-adgangskode.

kan ikke oprette
forbindelse til
netvaerket.

og routere i erhvervskvalitet.

Wi-Fi-signalet er darligt.

Robotstevsugeren er muligvis ikke i status for
netvaerkskonfiguration.

Forbind robotstgvsugeren til et 2,4 GHz-hjemmenetvaerk.

Serg for, at robotstgvsugeren forbliver inden for et omrade med et godt Wi-Fi-signal.

Slet robotstgvsugeren i appen, nulstil Wi-Fi-forbindelsen pa robotst@vsugeren, og prov at
forbinde den igen til netvaerket.

Robotstgvsugeren
kan ikke finde eller
vende tilbage til
omnistationen.

Der er for mange forhindringer omkring omnistationen.
Signalomradet er muligvis snavset.

Omnistationen er ikke tilsluttet strgm.
Omnistationen er blevet flyttet, da robotstgvsugeren
ikke var pa den.

Robotstgvsugeren er blokeret af forhindringer sdsom
en lukket dgr pa dens vej tilbage til omnistationen.
Robotstgvsugeren er blevet flyttet, da den ikke var pa
omnistationen, hvilket resulterer i positioneringsfejl.
Robotstgvsugeren er for langt vaek fra omnistationen
for at kunne vende tilbage til den.

Flyt omnistationen til et 4bent omrade.

Placer manuelt robotstgvsugeren pa omnistationen med henblik pa opladning.
Aftgr omnistationens signalomrade for at forhindre stgv eller snavs.

Slut til omnistationens stremadapter.

Robotstgvsugeren
sidder fast og kan
ikke vende tilbage til
omnistationen.

Der er for mange forhindringer omkring omnistationen.
Robotstgvsugeren er blokeret af forhindringer sasom
en lukket dgr pa dens vej tilbage til omnistationen.
Robotstgvsugeren glider pé det glatte gulv.
Omnistationen er vippet eller placeret pa et ujeevnt gulv.

Flyt omnistationen til et abent omrade.

Placer manuelt robotstgvsugeren pa omnistationen med henblik pa opladning.
Det anbefales at fjerne vandet pa gulvet manuelt.

Placer omnistationen korrekt, og prov igen.
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Fejlspgning

Fejlspgning

Problemer

Mulig arsag

Lgsning

Problemer Mulig arsag Lgsning
Robotstgvsugeren kan kun slukkes, mens den ikke oplades. Flyt robotstgvsugeren fra
Robotstavsugeren omnistationen, og tryk og hold derefter pa teend/sluk-knappen i 3 sekunder for at slukke for den.
slukkes ikke g Robotstgvsugeren oplades. Hvis den ikke kan slukkes, kan du trykke og holde pa nulstillingsknappen i 10 sekunder for at
: gennemtvinge slukning af robotstgvsugeren.
Hvis problemet stadig fortsaetter, bedes du kontakte eftersalgsserviceteamet.
Robotstavsugeren Batteriniveauet er for lavt. Det tager normalt cirka 6 timer at oplade robotstgvsugeren helt.

oplades ikke eller
oplades langsomt.

Omgivelsestemperaturen er for hgj eller for lav.
Opladningskontakterne er muligvis snavsede.

Robotstgvsugeren reducerer muligvis automatisk opladningshastigheden ved hgje eller lave
omgivelsestemperaturer for at forlaenge batteriets levetid. Dette er normalt.
After opladningskontakterne med en ter klud.

Robotstgvsugeren kommer ofte ind
i begraensede omrader eller krydser

virtuelle vaegge.

Kortet i appen har en fejl.
De virtuelle vaegge eller de begraensede
omraders graenser skal optimeres.

Kontroller kortet i appen. Slet det unormale kort fra kortlisten, og opret et nyt kort.

Pa grund af kortskala kan de indstillede virtuelle vaegge eller begreensede omrader
afvige fra malplaceringer. Det anbefales at henvise til robotstgvsugerens kgrselsrute
og justere graenserne i henhold til dit hjemmemiljg, sa de omfatter alle de omréder,
hvor robotstgvsugeren nemt kan sidde fast sdsom forsaenkede trin og omrader under
mgblerne.

Planlagt renggring fungerer ikke.

Robotstgvsugeren kgrer pa lavt batteriniveau.

Robotstgvsugeren starter kun den planlagte renggring, hvis det resterende
batteriniveau er over 30 %. Oplad robotstgvsugeren i tide.

Kantbgrsten falder af.

Kantbgrsten er ikke monteret.
Kantbgrsten er viklet ind i fremmedlegemer, der
far den til at falde af.

Monter kantbgrsten igen. Den er monteret korrekt, nar du hegrer et "klik".
Fjern fremmedlegemer fra gulvet, for du bruger robotstgvsugeren.

Moppepudeholderen
falder af.

Moppepudeholderen er viklet ind i
fremmedlegemer, der far den til at falde af.

Fjern fremmedlegemer fra gulvet, for du bruger robotstgvsugeren.

Robotstgvsugeren afbryder
pludseligt den aktuelle opgave

under drift.

Robotstgvsugerens batteri er afladet.
Omnistationen er ikke tilsluttet strgm, s&
robotstgvsugeren oplades ikke i omnistationen.

Placer manuelt robotstgvsugeren pa omnistationen med henblik pa opladning.
Sorg for, at omnistationen er tilsluttet stremforsyningen.
Hvis problemet stadig fortsaetter, bedes du kontakte eftersalgsserviceteamet.

Robotstgvsugeren laver

en hgj lyd, nar den korer.

Stevbeholderen er fuld.

Kantbgrsten eller bgrsten er viklet ind i
fremmedlegemer, eller der er fremmedlegemer
i stgvbeholderen.

Robotstgvsugeren er i hgjt sugeniveau.

Tem stgvbeholderen.
Kontroller for fremmedlegemer, og fjern dem, hvis de findes.
Saenk sugeniveauet pa robotstgvsugeren til standard eller lydlgs tilstand.

Robotstgvsugeren
bevaeger sigien
kaotisk rute.

Spredte genstande pa gulvet pavirker
robotstgvsugerens drift.
Robotstgvsugeren glider pa det glatte gulv.
Modulet til forhindringsundgaelse med
struktureret lys er muligvis snavset.

Ryd op pa gulvet, for du bruger robotstgvsugeren.
Det anbefales at fjerne vandet pa gulvet manuelt.
Aftgr modulet til forhindringsundgéaelse med struktureret lys pa robotstgvsugeren med en blgd
og ren klud for at holde modulet rent og uhindret.

Robotstevsugeren fortsaetter ikke
renggringen efter en opladning

midtvejs.

Robotstgvsugeren er i tilstanden Forstyr-ikke.
Robotstgvsugeren genoplades manuelt, for
eksempel ved at blive flyttet til omnistationen,
og styres for at vende tilbage via appen eller
knappen pa robotstgvsugeren.

Robotstgvsugeren fortsaetter ikke renggringen i tilstanden Forstyr-ikke eller efter
manuel genopladning.

Robotstgvsugeren

springer nogle rum over.

Robotstgvsugeren er blokeret af forhindringer
sasom lukkede dere eller en kant, der er hpjere
end 2 cm pa dens vej under renggring.
Robotstevsugeren glider og fungerer darligt ved
en glat indgang til et rum.

Serg for, at alle rumdgre star helt abne.
FORSIGTIG: Robotstgvsugeren kan ikke krydse hgje kanter.
Det anbefales at fjerne vandet pa gulvet manuelt.

Omnistationens indikator blinker

orange.

Vandet i beholderen til rent vand er utilstraekkeligt.

Beholderen til rent eller snavset vand er ikke
monteret.
Beholderen til snavset vand er fuld.

Fyld vand pa beholderen til rent vand i tide.
Seet beholderen til rent vand og beholderen til snavset vand pa plads.
Renggring af beholderen til snavset vand.

Robotstgvsugeren har en forkert
talemeddelelse om vandstand for

beholderen til rent vand.

Svemmeren i beholderen til rent vand mangler
eller sidder fast.

Saet svgmmeren pa plads igen manuelt.
Hvis problemet fortsaetter, bedes du kontakte eftersalgsserviceteamet.
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Fejlspgning

Specifikationer

Problemer

Mulig arsag L@sning

Basen til vaskebakken har en
vandstandsfejl.

Basen til vaskebakken er muligvis blokeret.
Beholderen til snavset vand er ikke monteret. Monter beholderen til snavset vand igen.

Teetningsringen pa beholderen til snavset vand Monter vandbeholderens taetningsring.

erlgs. Hvis problemet fortseetter, bedes du kontakte eftersalgsserviceteamet.

Renger vaskebakken og basen til vaskebakken.

Omnistationen kan ikke temme
for stgv automatisk.

Engangsposen er fuld.
Ventilationerne til automatisk temning er
blokerede.

Udskift engangsposen.
Hvis engangsposen ikke er fuld, skal du kontrollere og renggre alle ventilationer til
automatisk temning.

Det tager lzengere tid end normalt
at udfgre tgmning af stgv.

Nér omnistationen har kert i et stykke tid, kan
den automatiske temning af stgv tage lidt
laengere tid for at sikre, at funktionen kerer
uden problemer. Dette er normalt.

Miljpmeddelelse

Det indbyggede litium-ion-batteri i denne robotstgvsuger
indeholder kemikalier, der kan forurene miljget. For
bortskaffelse skal du bede en fagperson om at tage
batteriet ud og derefter kassere det pa en godkendt

genbrugsplads.

- Batteriet skal tages ud, inden robotstgvsugeren bortskaffes.
- Frakobl robotstgvsugeren fra stremmen, inden batteriet

fiernes.

- Batteriet skal bortskaffes pa en sikker made.
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Trin til fijernelse af batteriet

1. Vend robotstgvsugeren pa hovedet, fjern de fem skruer
pa bagsiden af robotstgvsugeren med en skruetraekker,
og fjern daekslet.

2. Treek tilslutningsterminalen mellem batteriet og bundkortet
ud for at fjerne batteriet.

FORSIGTIGHEDER:

- Inden batteriet fjernes, skal robotstgvsugeren kobles fra stremmen og
kgres, indtil batteriet er sa fladt som muligt.

- Indlever batterierne pa en godkendt genbrugsplads.

- Udseet ikke batteriet for hgje temperaturer, da det kan forarsage en
eksplosion.

- Hvis batteriet laekker, og folk kommer utilsigtet i kontakt med det, skal
du straks skylle med rigeligt vand og s@ge laegehjaelp.

Robotstgvsuger
Navn Robotstgvsuger
Model OV31GL
Varemal 350 x 88 mm

(ndr laserradaren med automatisk hgjdejustering kommer ned)

Litium-ion-batteri

4800 mAh (maerkekapacitet)
5200 mAh (nominel kapacitet)

Opladningstid

6 timer

Nettovaegt

3,75kg

Kompatibel med

Android 9.0 og iOS 12.0 eller derover

Tradlgs -

forbindelse Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2
Meerkespanding | 14,4V =

Opladnings- o

spanding 20V =

Meerkeeffekt 55W

Driftsfrekvens 2400-2483.5 MHz

Maksimal

udgangsstrgm <20dBm

Under normale betingelser skal dette udstyr holdes pa en separationsafstand pa mindst
20 cm mellem antennen og brugerens krop.

Du kan finde flere oplysninger pa www.mi.com
Producent: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresse: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Fremstillet i Kina

Omnistation
Model OV31-JZEU
470 x 360 x 572 mm
Varemal (med forleengerenhed til base til vaskebakke)

260 x 360 x 572 mm
(uden forlaengerenhed til base til vaskebakke)

Nominelt input

220-240V ~50/60 Hz

Nominel udgang 20V=15A
Nominel inputeffekt (temning af stov) 530 W
Nominel inputeffekt (renggring med

varmt vand) 1600w
Nominel inputeffekt (lufttgrring + opladning) | 85W

Strgmforbrug

Standby-tilstand: <0,5 W

Tid, for tilstanden nas

Standby-tilstand: <20 min

Bemaerkninger:

- Den nominelle inputeffekt (renggring med varmt vand) er en typisk vaerdi ved en vandtemperatur

pa15°C.

- Den nominelle inputeffekt (lufttgrring + opladning) bestemmes i henhold til veerdien for fuld

belastningseffekt.

Oplysninger om WEEE Bortskaffelse og genanvendelse

som i direktiv 2012/19/EU), som ikke ma blandes med usorteret husholdningsaffald. | stedet

E Ethvert produkt, der baerer dette symbol, er affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE

skal du beskytte den menneskelige sundhed og miljget ved at overgive dit affaldsudstyr til

et dertil beregnet opsamlingspunkt til genanvendelse af affald af elektrisk og elektronisk

udstyr, som er udneevnt af de nationale eller lokale myndigheder. Korrekt bortskaffelse og
genanvendelse vil bidrage til at forhindre potentielt negative konsekvenser for miljget og
den menneskelige sundhed. Kontakt installatgren eller de lokale myndigheder for at fa flere
oplysninger om lokationen samt vilkarene og betingelserne for sadanne opsamlingspunkter.
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Turvallisuustiedot

Lue tdma kayttdopas huolellisesti ennen kaytt6a ja sdilytd se tulevaa kayttoa varten.
Kayttorajoitukset

Tamai tuote on tarkoitettu ainoastaan lattioiden puhdistamiseen kotiolosuhteissa. Ala kiyta ulkotiloissa, muilla pinnoilla kuin
lattioilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

Tata laitetta voivat kayttaa yli 8-vuotiaat lapset ja henkil6t, joiden fyysiset, aistinvaraiset tai henkiset kyvyt ovat heikentyneet
taijoilla ei ole riittdvaa kokemusta tai tietoa, jos heita valvotaan tai opastetaan laitteen turvallisesta kdytosta ja he ymmartavat

kdyttoon liittyvat vaarat. Lapset eivdt saa leikkia talld laitteella. Lapset eivat saa leikkia talld laitteella. Lapset eivdt saa puhdistaa

tai suorittaa huoltoa ilman valvontaa.

Tatd laitetta ei ole tarkoitettu sellaisten henkildiden kdytt66n (mukaan lukien lapset), joiden fyysiset, sensoriset tai henkiset kyvyt

ovat heikentyneet tai joilla ei ole riittdvasti kokemusta tai tietoa, ellei heidan turvallisuudestaan vastuussa oleva henkild valvo
heitd tai ohjeista heita riittavasti laitteen kaytossa.

Lapsia on valvottava, jotta he eivét leiki laitteella.

Jos virtajohto on vaurioitunut, se on vaihdettava valmistajan tai sen huoltoedustajan toimittamaan erityiseen virtajohtoon.
Laite sisdltda akkuja, jotka saa vaihtaa vain pateva henkilo.

Varmista, ettd lapset ja lemmikit pitdvat turvallisen etdisyyden robotti-imuriin sen toiminnan aikana.

Al kayta robotti-imuria lattian yldpuolella olevilla pinnoailla, jos niiden reunoja ei ole suojattu.

Al aseta robotti-imuria ylésalaisin. Al4 siirré robotti-imuria kdyttdmalld sen LDS-lasersensorin suojusta, suojusta tai puskuria
kahvana.

Ala asenna, lataa tai kdyta tdta robotti-imuria ulkona, kylpyhuoneissa tai uima-altaan lihell.

Laitteen kulkeminen virtajohdon yli saattaa aiheuttaa vaaratilanteen.

Poista hauraat ja pienet esineet lattialta, jotta robotti-imuri ei tormaa niihin ja aiheuta niihin vaurioita.

Al aseta lapsia, lemmikkeja tai esineita robotti-imurin péille riippumatta siit4, onko se paikallaan vai liikkeessa.
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« Pidéd hiukset, sormet ja muut ruumiinosat loitolla robotti-imurin imuaukosta.

« Ali siivoa palavia aineita robotti-imurilla.

« Al4 imuroi kovia tai terévii esineita.

« Pistoke on irrotettava pistorasiasta ennen laitteen puhdistamista tai huoltoa.

« Al3 pyyhi robotti-imuria tai monitoimiasemaa marilli liinalla tai huuhtele niitd milld4n nesteelld. Kuivaa pestévit osat hyvin
puhdistamisen jalkeen ennen niiden asentamista ja kayttoa.

« Varmista, ettd robotti-imuri on pois paélta kuljetuksen aikana. Sitd tulee sdilyttaa alkuperdispakkauksessa mikéli mahdollista.

» Kéayta tata tuotetta kdyttdoppaan ohjeiden mukaisesti. Kayttdjat ovat vastuussa kaikista vahingoista ja vioista, jotka aiheutuvat
tuotteen vdadranlaisesta kaytosta.

« Al4 kdyta robotti-imuria yli 40 °C:n tai alle 0 °C:n lampétiloissa tai kosteilla tai tahmeilla pinnoilla.

Akun ja latauksen VAROITUKSET

HUOMIO: jotta valtytdan vaaratilanteelta lampdsuojan tahattomasta nollaamisesta, tdta laitetta ei saa varustaa ulkoisella

kytkentdlaitteella, kuten ajastimella tai kytkea piiriin, joka kytketdan saanndllisesti paélle ja pois paalta.

- Al4 kdyta muita kuin alkuperaiisid akkuja, virtajohtoja tai monitoimiasemia. Robotti-imuria voidaan kdytt4a vain monitoimiaseman
OV31-JZEU kanssa.

- Ali lataa kertakayttdparistoja.

 Kéayttdjan toimia ei tarvita virran taajuuden muuttamiseen 50 Hz:in 60 Hz:in valill3, silld tuote mukautuu kyseisiin taajuuksiin automaattisesti.

« Ald yritd purkaa, korjata tai muokata akkua tai monitoimiasemaa itse.

« Ali sijoita monitoimiasemaa limpélahteen ldhelle.

« Al4 puhdista monitoimiaseman latausliittimia maralld kankaalla tai marin kisin.

« Al altista laitetta tai akkua liian korkeille lampétiloille.
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« Varo, etteivat akkukayttoisen laitteen tai akun liittimet paase oikosulkuun metalliesineiden takia. ﬂ Vain sisdkdyttoon. M Lue ohjeet ennen kayttoa.
« Jos robotti-imuri on pitkdan kdyttamattomana, lataa se tdysin, sammuta se ja varastoi viiledan ja kuivaan paikkaan.

Lataa robotti-imuri uudelleen vahintdaan kerran kolmen kuukauden vélein, jottei akku tyhjene liikaa. Laseria koskevat turvallisuustiedot
» Ala vahingoita akkua, kunirrotat sitd, jotta valtytadn oikosuluilta ja nestevuodoilta. Jos akku vuotaa, vélta iho- Taman tuotteen laseranturi tyttaa luokan 1lasertuotteita koskevien standardien IEC 60825-1: 2014 ja EN 60825-1:2014/
tai vaatekosketusta ja pyyhi neste valittémasti pois kuivalla liinalla. Toimita akku sen jalkeen asianmukaiseen A11:2021 vaatimukset. Vlt4 suoraa silmikosketusta sen kanssa kiytén aikana.

kierratykseen tai jalkimyynnin palvelutiimiin asianmukaista havittamistd varten.

« Litiumioniakkupaketti sisdltda ymparistolle haitallisia aineita. Irrota akkupaketti ennen robotti-imurin havittamista.
Havita tai kierrdta akku sen kayttémaan tai -alueen paikallisten lakien ja saaddsten mukaisesti.

« Kun poistat akkuja tuotteesta, on parempi kayttaa akut loppuun ja varmistaa, ettd tuote on irrotettu virransyotosta.

LUOKAN 1LASERTUOTE
KULUTTAJALASERTUOTE
EN 50689:2021

1. Irrota ruuvi pohjasta, sitten poista suojus. ) )
EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus

2.Irrota akun liitin, irrota sitten akut. Al vahingoita akkukoteloa loukkaantumisriskin vélttdmiseksi. . o o . o
- . . . . C € Xiaomi Communications Co., Ltd. vakuuttaa, ettd radiolaitetyyppi OV31GL noudattaa direktiivia
3.Toimita akut asianmukaiseen k'erratySp'Steeseen' 2014/53/EU. EU:n vaatimustenmukaisuutta koskeva teksti I6ytyy kokonaisuudessaan seuraavasta

« Akku on poistettava laitteesta ennen sen romuttamista. osoitteesta: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
. U . . Yksityiskohtaisen e-oppaan I6ydat osoitteesta www.mi.com/global/support/user-guide
« Laite on kytkettava irti verkkovirrasta akkua irrotettaessa.

* Akku on havitettava turvallisesti. Tuotteessa ei ole valmiustilaa tai muita vastaavia energiatehokkuusvaatimusten mukaisia tiloja tai

virranhallintatoimintoa. Tuotteen virrankulutus on todennékéisesti suurempi kuin muissa nama
toiminnalliset vaatimukset tayttédvissa tuotteissa.
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Tuotteen yleiskuva

Robotti-imuri

Huomautus: Tuotteen, lisdtarvikkeiden ja kayttoliittymén
kuvat kdyttdohjeessa ovat vain viitteellisid. Todellinen tuote ja
toiminnot voivat vaihdella tuoteparannusten takia.
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Varusteluettelo

Esiasennetut lisdvarusteet

Tuotteen yleiskuva

= & -

Suodatin
(esiasennettu

PBlysailis

Muut lisdvarusteet

Sivuharja Takertumaton, karvoja
katkaiseva harja

polysailioon)

Harjan suojus

1

]

Virtajohto Pesualustan jalustan jatko Moppityynyn
pidike x 2
(moppityyny x 2
esiasennettu)
Kadyttbopas  Kuvaopas Pika-aloitusopas  Takuutiedot

Monitoimiasema

(kertakayttdinen pélypussi,
puhdasvesisiilio, likavesisailio ja
pesualusta esiasennettuina)

Robotti-imuri

Q) Kaynnistys/Siivous

- Kéynnistd tai sammuta painamalla
kolme sekuntia

« Kéynnist4 tai keskeyta siivous
painamalla, kun laite on kdynnissa

O Latausasema

* Keskeytd painamalla toiminnan aikana

* Palauta robotti-imuri latautumaan
monitoimiasemaan painamalla, kun se
on keskeytystilassa

+ Keskeytd paluu monitoimiasemaan
painamalla

+ Ota lapsilukko kaytt6on tai poista se
kaytosta painamalla kolme sekuntia

Q) + 1) Merkkivalo

« Valkoinen: Siivoaa / Siivous valmis / Téyteen ladattu

* Vilkkuva valkoinen: Palaa latautumaan / Paikantaa uudelleen

« Pulssiva valkoinen: Latautuu (keskitaso/korkea akun varaus)

* Pulssiva oranssi: Latautuu (alhainen akun varaus)

* Vilkkuva oranssi: Wi-Fi-yhteys katkaistu / Toimintahéirié / Odottaa verkkoyhteytta /

Yhdistda verkkoon / Laiteohjelmiston paivitys kdynnissa

Nollauspainike/Wi-Fi-merkkivalo

* Palauta tehdasasetukset painamalla tydkalulla kolme sekuntia

* Paina robotti-imuria ty6kalulla 10 sekuntia, jotta se sammuu
pakotetusti ja tehdasasetukset palautuvat

+ Sininen: Wi-Fi yhdistetty

+ Vilkkuva oranssi: Odottaa verkkoyhteyttd / Wi-Fi-yhteys katkaistu

- Vilkkuva sininen: Yhdistda verkkoon
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Tuotteen yleiskuva

Tuotteen yleiskuva

Robotti-imuri ja anturit

Puskuri

o Mikrofoni

Seindanturi

Polysiilis o

Automaattisen

_ Automaattisesti
korkeussadtyva lasertutka

Strukturoidun valon

. esteenvalttdmismoduuli
(strukturoidun valon esteanturi,
strukturoitu valonheitin)

tyhjennyksen
aukko

Huomautukset:

Latausliitin

Reuna-anturi

‘ Ultradgnianturi

— Rullapyo6ra

Sivuharjakokoonpano o——

Harja 7 [ =

Harjan suojus

Harjan suojuksen
vapautuspainike

Paapyora Padpyora
Moppityynyn o—+
kokoonpano Moppityynyn
pidikkeen

kiinnitysreika

Polyséilio
Pélysdilion
vapautuspainike

Suodattimen kiinnitin

y
Suodatin »@

Veden automaattitayton

aukko

- Automaattisesti korkeussaatyva lasertutka laskeutuu, kun robotti-imuri on valmiustilassa, latautuu tai siivoaa matalaa aluetta.
- Al4 siirrd robotti-imuria sen siivotessa matalaa aluetta, jotta paikannustarkkuus ei kérsi.
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Monitoimiasema
Likavesisdilio
Kahva ﬁ;} Qa

= areny

N

0 o [

Pesualusta °

Vesiséilion
kiinnitin °

Uimuripallo -

Likavesisdilio

Kansi

Puhdasvesisiilio

Kahva

Pélykotelo kansi

Puhdasvesisiilio

o Pesualustan jalustan jatko

Vesisdilion
kiinnitin

Vesiletku

Koho

Suodatin

Pélykotelo

Kertakdyttdisen polypussin

kahvan aukko

Automaattisen o—

tyhjennyksen aukko

Virtaliitin

Etundkyma
[ S ——
0

Takandkyma

Merkkivalo

* Valkoinen: Monitoimiasema toimii
normaalisti

* Vilkkuva oranssi: Monitoimiasemassa
on vika

Séilytyslokero

Signaalialue
Latausliitin
Veden automaattitdytén aukko

o Veden poistoaukko

+— Virtajohdon ura
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Tuotteen yleiskuva

Miten se asennetaan

Kertakdyttdinen pélypussi

N
Kertakdyttdisen o = r;’
polypussin kahva w nm=p w

Huomautus: Monitoimiasemaan on esiasennettu tehtaalla uusi
kertakdyttoinen polypussi. Suosittelemme ostamaan kertakayttoiset
polypussit virallisista myyntikanavista.

Takertumaton, karvoja katkaiseva harja

Harjas

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

| Kiinted paatytulppa

Irrotettava Kamman Harjas
paatytulppa piikit

Moppityynyn kokoonpano

Moppityynyn
kiinnitysalue

Moppityynyn pidike Moppityyny
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Suojusten poistaminen

Poista suojakannet robotti-imurista ennen sen kayttoa.

Moppityynyn kokoonpanon asennus

Asenna moppityynyn kokoonpano moppityynyn pidikkeen kiinnitysreikdan. Se on
asennettu oikein, kun kuulet naksahduksen.

Miten se asennetaan

Monitoimiaseman sijoittaminen

- Sijoita monitoimiasema seinda vasten tasaiselle ja kovapintaiselle lattialle, kuten

puu- tai laattapinnalle.

- Jdtd vapaata tilaa vahintddn 0,82 m korkeussuunnassa, 1,47 m pituussuunnassa

ja 0,44 m leveyssuunnassa.

Pesualustan jalustan jatkon asentaminen

- Asenna pesualustan jalustan jatko monitoimiasemaan kuvan mukaiseen suuntaan.
-Varmista, ettd pesualustan jalustan jatko on samassa tasossa monitoimiaseman
pohjan kanssa ja ettd alapinta on tasainen.

Virransy6ton kytkeminen

- Sijoita monitoimiasema sopivaan paikkaan, liitd siihen virtajohto ja kytke johto
pistorasiaan.

Huomautus: Liita virtajohdon liitin tiukasti monitoimiaseman virtaliittimeen, kunnes
merkkivalo palaa tasaisesti valkoisena.

Liita liitin tiukasti q,
0

R
1=
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Ennen kayttoa

Robotti-imurin lataaminen

- Kaynnista robotti-imuri ennen kédyttda painamalla sen painiketta () kolme
sekuntia.

- Kun robotti-imuri on kdynnistynyt, aseta se monitoimiasemaan latausliittimet
kohdakkain monitoimiaseman liittimien kanssa.

- Robotti-imuri on yhdistetty monitoimiasemaan, kun kuulet 4anikehotteen
latauksen alkamisesta.

Huomautukset:

- Robotti-imuri tulee ladata tdyteen ennen ensimmaistd kayttokertaa.

- Jos robotti-imuri ei kdynnisty akun alhaisesta varauksesta johtuen, aseta se késin
monitoimiasemaan latautumaan hetkeksi.

- Robotti-imuri kytkeytyy latauksen aikana automaattisesti paalle, eik sitd voi
sammuttaa.
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Puhdasvesisdilion tayttdminen puhtaalla vedelld

Veden enimmaismaaran merkki
Vesisiilion tilavuus: 4|

Huomautukset:

- Al lisa4 vettd yli veden enimmaismaaran merkin (MAX).
- Al4 lis44 vesisdilioon kuumaa vettd, koska se voi muuttaa siilion muotoa.

Miten sita kaytetaan

Yhdistdminen Xiaomi Home -sovellukseen

Tamé tuote toimii Xiaomi Home -sovelluksen kanssa. Kdytd Xiaomi Home
-sovellusta laitteesi ohjaamiseen ja vuorovaikutukseen kodin muiden
dlylaitteiden kanssa.

Lataa ja asenna sovellus skannaamalla QR-koodi. Sinut siirretdan yhteyden
maédrityssivulle, jos sovellus on jo asennettuna. Voit myds etsid sovelluksen
sovelluskaupasta hakusanalla “Xiaomi Home" ja sitten ladata ja asentaa sen
laitteellesi.

Lis&é laitteesi avaamalla Xiaomi Home -sovellus, napauttamalla oikeasta
ylakulmasta "@" ja noudattamalla nékyviin tulevia ohjeita.

2663139D

Huomautukset:
- Robotti-imuri toimii yhdessa Xiaomi Home -sovelluksen kanssa, ja se on
yhteensopiva Android 9.0:n ja iOS 12.0:n sekd uudempien versioiden kanssa.

- Robotti-imuri tukee vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoja.
- Sovelluksen versiota on saatettu pdivittdd. Noudatathan uusimman version

ohjeita.

- Kun robotti-imuri yhdistyy Xiaomi Home -sovellukseen, se yhdistetdén verkkoon.

Voit katkaista verkkoyhteyden nollaamalla Wi-Fi-asetukset.

Wi-Fi-yhteyden nollaaminen

Nollaa Wi-Fi, kun robotti-imurin verkkoyhteys on katkennut tai verkko taytyy

vaihtaa.

1. Avaa robotti-imurin kansi, jotta ndet Wi-Fi-merkkivalon.

2. Pida painikkeita () ja 1 painettuna seitseman sekuntia, kunnes kuulet
daniviestin verkkomadrityksen odottamisesta. Robotti-imuri on nollattu, kun
Wi-Fi-merkkivalo vilkkuu.

3. Yhdistad verkkoon sovelluksessa. Robotti-imuri on yhdistetty verkkoon, kun
Wi-Fi-merkkivalo palaa sinisena.

Kytkeminen paélle / pois paalta

- Kytke robotti-imuri paalle painamalla painiketta () kolme sekuntia. Robotti-imuri
on siirtynyt valmiustilaan, kun sen merkkivalo syttyy.

- Kun robotti-imuri on keskeytystilassa eiké lataudu, voit sammuttaa sen
painamalla painiketta () kolme sekuntia.

Huomautus: Robotti-imuri kytkeytyy latauksen aikana automaattisesti péélle, eikd sité voi
sammuttaa.
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Miten sita kaytetaan

Pikakartan luominen

- Luo pikakartta noudattamalla sovelluksen ohjeita, kun olet yhdistédnyt laitteen
verkkoon ensimmaisen kerran. Robotti-imuri aloittaa kartoituksen ilman siivousta.

- Kartoitus suoritetaan loppuun, kun robotti-imuri palaa monitoimiasemaan, ja kartta
tallentuu automaattisesti.

Huomautukset:

-Varmista, ettd robotti-imuri on ladattu tdyteen ja ettd se Idhtee monitoimiasemasta.

- Poista ennen kartoitusta esineet lattialta, avaa huoneiden ovet ja esta robotti-
imurin paasy alueille, jotka eivat ole sille sopivia.

- Ald seuraa, siirré tai keskeytd robotti-imuria 44k siirrd monitoimiasemaa
kartoituksen aikana.

- Aseta kartoituksen jdlkeen virtuaaliseinat tai rajoitukset alueille, jotka eivét sovi
robotti-imurille. Tallaisia ovat alueet, joissa se voi jadda kiinni tai naarmuuntua.

- Aseta virtuaaliseinat tai rajoitukset alueille, joissa on pitkédnukkaisia mattoja tai
hapsuja, jotta robotti-imuri ei takerru niihin.

- Aseta virtuaaliseinat tai rajoitukset mattojen ympérille ennen moppausta, jotta
matot eivat kastu.
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Keskeyttdminen

Kun robotti-imuri on kdynnissa, sen toiminta voidaan keskeyttda painamalla
mitd tahansa painiketta.

Huomautus: Al4 nosta tai siirrd robotti-imuria, kun se on keskeytystilassa.
Muutoin voi syntyd navigointivirheita, jotka estavét robotti-imuriin paluun
monitoimiasemaan tai kartta voi kadota.

Lepotila

- Robotti-imuri siirtyy automaattisesti lepotilaan, kun se on ollut
keskeytystilassa kymmenen minuuttia.

- Robotti-imurin merkkivalo sammuu, kun se on lepotilassa. Herata robotti-
imuri painamalla mitd tahansa sen painiketta.

Huomautus: Robotti-imuri sammuu automaattisesti oltuaan lepotilassa yli
12 tuntia.

Miten sita kaytetaan

Siivouksen jatkaminen

Jos robotti-imurin akun lataustaso alkaa laskea siivoustehtédvan aikana, se
palaa automaattisesti monitoimiasemaan ladattavaksi. Robotti-imuri jatkaa
siivousta keskeytyskohdasta, kun se on latautunut riittavasti.

Huomautus: Robotti-imuri ei jatka siivousta DND-tilassa tai manuaalisen latauksen jélkeen.

Lapsilukon asetukset

Ota lapsilukko kaytt6dn tai poista se kdytdsta painamalla robotti-imurin
painiketta O kolme sekuntia.

Huomautus: Robotti-imurin painikkeet eivét toimi, kun lapsilukko on kaytossa. Voit kuitenkin
hallita robotti-imuria sovelluksen kautta.

Pélysailion tyhjennys

Kun robotti-imuri palaa automaattisesti monitoimiasemaan latautumaan
lopetettuaan imurointi- ja moppaustehtavan, imurointi ennen moppausta
-tehtdvan tai imurointitehtavan, monitoimiasema aloittaa pélyséilion
tyhjennyksen automaattisesti.

Huomautukset:

- Kun robotti-imuri palaa kesken siivouksen monitoimiasemaan puhdistamaan moppityynyt,
monitoimiasema ei tyhjennd polysailiota automaattisesti.

- Jos automaattinen tyhjennys on poistettu kaytdsta sovelluksessa, monitoimiasema ei aloita
polysailion tyhjentdmistd automaattisesti.

- Jos muutat automaattista tyhjennystiheytta sovelluksessa, monitoimiasema tyhjentaa
pélyn asetetulla tiheydella.

Imurointi ja moppaus

1. Aloita siivous

-Varmista, ettd moppityynyn kokoonpano ja muut tarvittavat osat on asennettu
robotti-imuriin ja puhdasvesisiilio on téytetty vedella.

- Valitse sovelluksessa imurointi ja moppaus -tila ja aloita siivous sovelluksella tai
painamalla robotti-imurin painiketta ().

- Robotti-imuri lahtee monitoimiasemasta, suunnittelee optimaalisen siivousreitin
ja suorittaa siivoustehtédvén laaditun kartan perusteella.

©)
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Miten sita kaytetaan

Huomautukset:

- Robotti-imuria on suositeltavaa seurata ensimmaiselld kayttokerralla koko toiminnan ajan ja
poistaa kaikki esineet, jotka voivat vaikuttaa sen tydskentelyyn.

- Jos robotti-imuri voi juuttua kiinni tai naarmuttaa huonekalujen pintaa joillakin alueilla, voit
asettaa sovelluksessa rajoitettuja alueita, jotta se ei padse néille alueille.

- Robotti-imuri kostuttaa moppityynyt ennen siivoustehtavan aloittamista. Odota
karsivallisesti.

- Varmista ennen robotti-imurin kdyttamistd, ettd monitoimiasema on kytketty verkkovirtaan
ja robotti-imuri on yhdistetty monitoimiasemaan.

- Robotti-imurin tulee aloittaa siivous lahtemalla liikkeelle monitoimiasemasta, jotta se voi
palata siihen suoritetun imuroinnin ja moppauksen jilkeen. Al liikuta monitoimiasemaa,
puhdasvesisailiota, likavesisdiliota tai pesualustaa siivouksen aikana.

- Moppityynyjen kuumavesipesun voi ottaa kdytton sovelluksessa. Kun se on kdytdssé, ala
koske pesualustan veden poistoaukkoon, jotta valtat palovammat.

2. Palaa moppityynyjen puhdistukseen automaattisesti tyén puolivalissa
Robotti-imuri voi palata automaattisesti siivouksen aikana monitoimiasemaan pesemaan
moppityynyt ja tdyttdmaan vesisailion siivottuaan tietyn kokoisen pinta-alan.
Kun moppityynyt on pesty, robotti-imuri jatkaa siivoustehtavéaansa.
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3. Automaattinen pélysailion tyhjennys ja moppityynyjen puhdistus ja
ilmakuivaus
Kun robotti-imuri on suorittanut siivoustehtévén ja palaa
monitoimiasemaan latautumaan, aloittaa monitoimiasema automaattisesti
polysdilion tyhjennyksen ja puhdistaa ja ilmakuivaa moppityynyt.

4. Puhdista likavesisdilio

Esta hajut puhdistamalla likavesisdilio ajoissa sen jdlkeen, kun moppityynyt on
puhdistettu ja ilmakuivattu.

Miten sita kaytetaan

Imurointi ennen moppausta

- Varmista, ettd robotti-imurin osat, kuten moppityynyn kokoonpano, on asennettu,
ja ettd puhdasvesisdilioon on lisdtty vetta.

- Valitse sovelluksessa "Imurointi ennen moppausta" -tila, kdynnista siivous
sovelluksella tai painamalla robotti-imurin painiketta (). Robotti-imuri nostaa
moppityynyn kokoonpanon ja aloittaa imuroinnin.

- Imuroinnin jalkeen se palaa monitoimiasemaan ja tyhjentaa polysailion,
kostuttaa moppityynyt ja laskee moppityynyn kokoonpanon automaattisesti
moppausta varten.

Vain imurointi

- Valitse sovelluksesta "vain imurointi” -tila ja kdynnista siivous sovelluksesta tai
painamalla robotti-imurin painiketta (.

- Robotti-imuri nostaa moppityynyn kokoonpanon, Iihtee monitoimiasemasta
imuroimaan ja palaa imuroinnin jalkeen monitoimiasemaan tyhjentdmaéan pdlyn
automaattisesti.

Huomautus: jos moppityynyn kokoonpano on irrotettu, robotti-imuri suorittaa automaattisesti
vain imuronti -tehtavén, kun se kdynnistetdan.

Vain moppaus

-Varmista, ettd robotti-imurin osat, kuten moppityynyn kokoonpano, on
asennettu, ja ettd puhdasvesisailioon on lisatty vetta.

- Valitse "Vain moppaus" -tila ja kdynnistd siivous sovelluksesta tai painamalla

robotti-imurin painiketta (). Robotti-imuri kostuttaa moppityynyt
automaattisesti ennen kuin lahtee monitoimiasemasta moppaamaan.

- Moppauksen jilkeen robotti-imuri palaa monitoimiasemaan pesemaén ja

kuivaamaan moppityynyt.
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Miten sita kaytetaan

Hoito ja huolto

Lisda sovelluksen ominaisuuksia

Kartta-asetukset

Sovelluksen kotisivu ndyttda kartan, jota talla hetkelld kdytetaan imurointiin ja
moppaukseen. Voit valita asetuksista véltettédvia alueita rajoitetuille alueille ja
muokata nykyista karttaa kartanhallinnassa.

Siivousasetukset
Voit sdataa siivoustilaa, imutehoa ja veden virtaustasoa lattian likaisuuden ja
muiden erityistarpeiden mukaan.

Monitoimiaseman asetukset

- Automaattisen tyhjennyksen asetukset: Voit ottaa automaattisen tyhjennyksen
kayttoon tai pois kdytdstd ja muuttaa automaattista tyhjennystiheytta.

- Moppityynyn puhdistusasetukset: Voit sdatéa, kuinka usein robotti-imuri palaa
puhdistamaan moppityynyt.

Huomautukset:

- Luo ensin kartta, jotta voit valita siivottavan alueen, suorittaa aluekohtaisen siivouksen tai
muokata karttaa.

- Lisdtietoja toiminnoista saat sovelluksesta. Kunkin toiminnon yksityiskohdat riippuvat

sovelluksesta.
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Laiteohjelmiston paivitys

Laiteohjelmiston voi paivittda sovelluksesta. Varmista ennen pdivitysta, ettd
robotti-imuri on monitoimiasemassa, ja ettd akun varaustaso on yli 30 %.
Tehdasasetusten palauttaminen

Jos robotti-imuri ei toimi normaalisti, paina nollauspainiketta tydkalulla kolme
sekuntia, kunnes kuulet dani-ilmoituksen tehdasasetusten palautuksen
alkamisesta. Jos tehdasasetusten palautus ei onnistu, paina nollauspainiketta

10 sekuntia. Robotti-imuri sammuu pakotetusti ja tehdasasetukset palautuvat.

Osien huolto

Jotta robotti-imuri pysyy hyvédssa kunnossa, suosittelemme seuraavan taulukon mukaisia sadnnéllisia huoltotoimenpiteita.

Osat Puhdistusvali Vaihtotiheys

Robotti-imurin latausliittimet

Puskuri

Robotti-imurin automaattisen
tyhjennyksen aukko

Robotti-imurin automaattinen
vedensyotto

L . Todellisen kdyton
Robotti-imurin pohja mukaan /

Monitoimiasema

Monitoimiaseman automaattisen
tyhjennyksen aukko

Seindanturi

Puhdista joka kuukausi

Strukturoidun valon
esteenvalttdamismoduuli

Reuna-anturi

Osat Puhdistusvali Vaihtotiheys
Likavesisailio Puhdista jokaisen kédytdn jalkeen
Puhdasvesisili Puhdista kelj'l'anjoka toinen /
viikko
Puhdista kerran joka viikko tai
Pesualusta . . -
joka toinen viikko
Takertumaton, karvoja Puhdista kerran joka toinen
) . . 3-6 kk
katkaiseva harja viikko
Sivuharja Puhdista ker.ranjoka toinen 3.6 kk
viikko
Polysiilic Puhdista tarpeen mukaan /
Suodatin (esiasennettu Puhdista kerran joka toinen
JRR, - 6-12 kk
polyséilioon) viikko
Moppityyny / 6-12 kk
Rullapyora
Automaattisesti
korkeussaatyva lasertutka
/

Monitoimiaseman
latausliittimet

Monitoimiaseman signaalialue

Kertakayttoinen pélypussi /

todellisen kdytén mukaan

Vaihda noin 2,5 kuukauden vélein

Huomautukset:
- Vaihtotiheys on viitteellinen. Jos osa vaurioituu, se tulee vaihtaa heti tehokkaan siivouksen

varmistamista varten.
- Tyhjenna puhdas- ja likavesisdilié ennen robotti-imurin siirtdmista tai kuljetusta, jotta se ei

vaurioidu kuljetuksessa.
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Hoito ja huolto

Puhdas- ja likavesisdilididen puhdistaminen

1. Poista sekd puhdas- ettd likavesisiilio, avaa niiden kannet ja kaada vedet
pois.

2. Pese siiliot huolellisesti puhtaalla vedelld ja pyyhi sitten séiliiden

ulkopinta kuivaksi ennen niiden asentamista takaisin monitoimiasemaan.

Huomautus: Puhdas- ja likavesisailisiden uimuripallot ovat liikkuvia osia. Ald kdyt likaa
voimaa vesisdilidita puhdistettaessa vaurioiden vélttamiseksi.
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Pesualustan ja pesualustan jalustan puhdistaminen

1. Valitse sovelluksessa monitoimiaseman lisdhuuhtelutoiminto ja robotti-imuri
poistuu automaattisesti monitoimiasemasta. Irrota pesualusta kasin ja sen
jalkeen monitoimiasema suihkuttaa vettd pesualustan jalustaan. Puhdista
pesualusta ja jalusta liinalla tai harjalla.

N

. Odota kolme minuuttia ja monitoimiasema pumppaa likaveden automaattisesti
pois. Pyyhi pesualustan jalusta ja pesualusta kuivalla liinalla ja asenna
pesualusta takaisin monitoimiasemaan. Varmista, ettd monitoimiaseman
likavesiletku on pesualustan urassa (kuvan mukaisesti) letkun vdantymisen
estdmiseksi. Muuten se voi vaikuttaa normaaliin kdyttoon.

Huomautus: Al4 kallista monitoimiasemaa paivittdisen kayton tai puhdistuksen aikana. Jos
pesualustan jalustaan kertyy vettd, pyyhi se kuivaksi liinalla.

Hoito ja huolto

Takertumattoman, karvat katkaisevan harjan puhdistaminen Harjas

1. Poista harjan suojus ja harja.

2. Poista harjan irrotettava paatytulppa.

3. Puhdista harjan molemmat p&éat ja kamman piikkien valit sopivilla tyokaluilla.

4. Laita irrotettava paatytulppa takaisin ja asenna sitten harja ja harjan suojus
takaisin. Varmista, ettd ne on kiinnitetty kunnolla.

Kiinted paatytulppa

Irrotettava paatytulppa ch_ll?tman Harjas
piiki

Huomautukset:
HUOMIO: Jos harjaan on takertunut paljon karvaa tai ne ovat tiukasti kiinni, 4l veda niita

Tarkista ovatko p6lysailio ja kertakdyttinen polypussi tdynna, jos takertumaton, karvoja
vakisin irti, jotta harja ei vaurioidu.

katkaiseva harja on pahasti takertunut karvoihin. Jos ovat, tyhjenna pélysailio ja vaihda

kertakadyttéinen polypussi ajoissa, jotta normaali automaattinen tyhjennystoiminto toimii.

E_E ° Harjan suojus Sivuharjan puhdistaminen

Vapautuspainike 1. K&annd robotti-imuri ympdri, irrota sivuharja vetamalld sitd yl6spéin ja
° Harja puhdista se.
o Harjan laakeri 2. Asenna sivuharja takaisin robotti-imuriin.

Asenna sivuharja takaisin
kohdistamalla se paikalleen uraan.
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Hoito ja huolto

Hoito ja huolto

Polysdilion ja suodattimen puhdistaminen

1. Avaa robotti-imurin kansi, ja paina pdlysailion vapautuspainiketta, jotta saat 3. Huuhtele pdlysiilio ja suodatin tarvittaessa puhtaalla vedella.
nostettua polysailion ylospain robotista.

Huomautukset:
- Al4 yritd puhdistaa suodatinta harjalla tai sormilla.
- Toistuvaa huuhtelua ei suositella, koska se voi vaurioittaa suodatinta.

2. Poista suodatin kiinnittimest&an, poista lika naputtamalla kevyesti 4. Kuivaa polyséilié ja suodatin kokonaan ennen niiden takaisin asentamista.

suodattimen kehysta ja tyhjenna polysailio.
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- Kéyta vain puhdasta vetta polysilion ja suodattimen puhdistamiseen. Al kdytd pesuainetta.

1. K&dnna robotti-imuri ylésalaisin ja
veda rullapydra irti.

2. Poista karvat, lika ja muut roskat
pyorasta ja akselista.

3. Aseta rullapyora takaisin ja paina
se tiukasti paikalleen.

Rullapy6ran puhdistaminen 3
1

Pyora
Akseli
Huomautukset:
- Irrota akseli tarvittaessa rullapy6réstad varovasti esim. pienelld ruuvimeisselilld ja
puhdista se.

- Py6ran voi pestd hanavedelld ja asentaa takaisin ilmakuivauksen jalkeen.

Moppityynyn vaihtaminen
Irrota moppityyny moppityynyn pidikkeesté ja vaihda se uuteen.

Antureiden ja latausliitinten puhdistaminen

Puhdista kaikki robotti-imurin anturit ja latausliittimet pehmedll3, kuivalla liinalla:
- reuna-anturit robotti-imurin pohjassa

-automaattisesti korkeussaatyva lasertutka robotti-imurin paalla

- puskuri ja strukturoidun valon esteenvalttdmismoduuli robotti-imurin edessa

- seindanturit robotti-imurin molemmilla puolilla

-latausliittimet robotti-imurin takaosassa

l—< Puskuri
) S

Strukturoidun valon
- esteenvalttamismoduuli
tisesti adtyva lasertutka

i r‘;“— Seindanturi

Latausliitin

Reuna-anturi

—o Signaalialue
= Latausliitin
tisen tyhjennyksen aukko

Monitoimiaseman puhdistaminen

Puhdista monitoimiaseman signaalialue, latausliittimet ja automaattisen tyhjennyksen aukot
pehmedllg, kuivalla liinalla.

Akun yllapito
Robotti-imurissa on tehokas litiumioniakkupaketti. Varmistathan, etté se pysyy paivittdisessa
kaytdssa hyvin ladattuna, jotta ndin varmistetaan optimaalinen akun suorituskyky.
Huomautus: Jos robotti-imuria ei kdyteta pitkdan aikaan, sammuta se ja varastoi se. Robotti-imuri
tulee ladata vahintaan kerran kolmen kuukauden vélein ylipurkautumisen aiheuttamien vaurioiden
valttamistd varten.
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Hoito ja huolto

Vianmaaritys

Kertakdyttoisen pblypussin vaihtaminen

1. Kun kertakdyttdinen polypussi on taynnd, veda kansi ulos pdlykotelon
aukosta. Poista kertakdyttdinen pélypussi kahvasta pitden ja hévité pussi.

J

Pélykotelon o—
aukko

Huomautus: Kertakayttdisen pdlypussin vetdminen kahvasta sulkee pussin, jotta pély ja
roskat eivat padse putoamaan.

2. Pyyhi lika pois suodattimesta kuivalla liinalla.
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3. Asenna kertakayttdinen pdlypussi kuvan osoittamalla tavalla ja laita pussin

kahva koloonsa.

4. Aseta polykotelon kansi takaisin paikalleen. Se on asennettu oikein, kun kuulet

naksahduksen.

Naks >

Ongelmat

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Robotti-imuria ei voi
kdynnistaa.

Robotti-imurin akun varaus on vahissa.
Ympariston ldmpétila on liian korkea tai liian matala.

Lataa robotti-imurin akku ennen kayttda.
Kéytd robotti-imuria ympariston lampdtiloissa 0-40 °C.

Robotti-imuri ei
lataudu.

Monitoimiasema ei ole kytketty verkkovirtaan tai
litoksessa on huono kontakti.

Varmista, ettd virtajohto on kytketty oikein monitoimiaseman virtaliittimeen ja pistorasiaan.

Puhdista monitoimiaseman ja robotti-imurin latausliittimet.

Robotti-imuri ei
voi muodostaa
verkkoyhteytta.

Wi-Fi-salasana on virheellinen.

Robotti-imuri ei tue 5 GHz:n verkkoja eika yritystason
reitittimia.

Wi-Fi-signaali on heikko.

Robotti-imuri ei ehka ole verkon mééritystilassa.

Anna oikea Wi-Fi-salasana.

Yhdistéa robotti-imuri 2,4 GHz:n kotiverkkoon.

Varmista, ettd robotti-imuri pysyy alueella, jossa on hyva Wi-Fi-yhteys.

Poista robotti-imuri sovelluksesta, nollaa sen Wi-Fi-yhteys ja yritd yhdistaa uudelleen
verkkoon.

Robotti-imuri ei
pysty paikantamaan
monitoimiasemaa tai
eivoi palata siihen.

Liian monta estettd monitoimiaseman ymparilla.
Signaalialue voi olla likainen.

Monitoimiasema ei ole kytketty verkkovirtaan.
Monitoimiasemaa on siirretty, kun robotti-imuri ei ole
siina.

Robotti-imurin paluureitti monitoimiasemaan on
estynyt esimerkiksi suljetun oven vuoksi.
Robotti-imuria on siirretty, kun se ei ole
monitoimiasemassa, mik& on aiheuttanut
paikannusvirheen.

Robotti-imuri on lilan kaukana monitoimiasemasta.

Siirrd monitoimiasema avoimelle alueelle.

Aseta robotti-imuri monitoimiasemaan latausta varten.

Pyyhi monitoimiaseman signaalialue p&lyn tai lian estdmistd varten.
Kytke monitoimiasema virta-adapteriin.

Robotti-imuri

on juuttunut

eikd voi palata
monitoimiasemaan.

Liian monta estettd monitoimiaseman ympérilla.
Robotti-imurin paluureitti monitoimiasemaan on
estynyt esimerkiksi suljetun oven vuoksi.
Robotti-imuri liukuu liukkaalla lattialla.
Monitoimiasema on kallellaan tai ep&tasaisella
lattialla.

Siirrd monitoimiasema avoimelle alueelle.

Aseta robotti-imuri monitoimiasemaan latausta varten.
Suosittelemme, ettd vesi pyyhitdan lattialta késin.
Sijoita monitoimiasema oikein ja yrita uudelleen.
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Vianmaaritys

Vianmaaritys

Ongelmat

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Robotti-imuri ei sammu.

Robotti-imuria ladataan.

Robotti-imurin voi sammuttaa vain silloin, kun se ei lataudu. Siirrd robotti-imuri pois
monitoimiasemasta ja sammuta se painamalla virtapainiketta kolme sekuntia.

Jos sammutus ei onnistu, paina nollauspainiketta 10 sekuntia, jolloin robotti-imuri sammuu
pakotetusti.

Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta jélkimyynnin palvelutiimiin.

Ongelmat

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Robotti-imuri ei lataudu
tai latautuu hitaasti.

Akun varaustaso on liian alhainen.
Ympériston lampatila on liian korkea tai liian
matala.

Latausliittimet voivat olla likaiset.

Robotti-imurin lataaminen tdyteen vie yleensa noin kuusi tuntia.

Robotti-imuri voi hidastaa latausnopeutta automaattisesti darimmaéisissa lampétiloissa akun
kayttdidn pidentdmiseksi. Tdma on normaalia.

Pyyhi latausliittimet kuivalla liinalla.

Robotti-imuri siirtyy usein
rajoitetulle alueelle tai ylittaa
virtuaaliseinat.

Sovelluksen kartassa on virhe.
Virtuaaliseinat tai rajoitetut alueet taytyy
optimoida.

Tarkasta kartta sovelluksesta. Poista virheellinen kartta karttaluettelosta ja luo uusi
kartta. Kartan mittakaavan vuoksi asetetut virtuaaliseinat tai rajoitetut alueet voivat
poiketa tavoitesijainneista. On suositeltavaa tarkistaa robotti-imurin kulkureitti ja
sddtdad rajoja kotiymparistosi mukaan. Sisallyta kaikki alueet, joihin robotti-imuri voi
juuttua, kuten syvennykset ja huonekalujen alla olevat alueet.

Ajoitettu siivous ei toimi.

Robotti-imurin akun varaus on véhissa.

Robotti-imuri aloittaa ajoitetun siivouksen, kun akun varaustaso on vahintaan 30 %.
Lataa robotti-imuri ajoissa.

Sivuharja irtoaa.

Sivuharjaa ei ole asennettu paikalleen.
Sivuharja on takertunut vierasesineisiin, jonka
vuoksi se irtoaa.

Asenna sivuharja takaisin paikalleen. Kuulet naksahduksen, kun se on asennettu oikein.
Poista vierasesineet lattialta ennen robotti-imurin kayttoa.

Moppityynyn pidike
irtoaa.

Moppityynyn pidike on takertunut
vierasesineisiin, jonka vuoksi se irtoaa.

Poista vierasesineet lattialta ennen robotti-imurin kayttoa.

Robotti-imuri keskeyttda
meneillddn olevan tehtdvan
yllattden kesken toiminnan.

Robotti-imurin akku on tyhjentynyt.
Monitoimiasemaa ei ole kytketty verkkovirtaan,
joten robotti-imuria ei ole ladattu
monitoimiasemassa.

Aseta robotti-imuri monitoimiasemaan latausta varten.
Varmista, ettd monitoimiasema on kytketty asianmukaisesti verkkovirtaan.
Jos ongelma jatkuu, ota yhteyttd jalkimyynnin palvelutiimiin.

Robotti-imuri pitda kovaa
aantéd ollessaan kaytossa.

Pélyséilic on taynna.

Sivuharjaan tai harjaan on takertunut vierasesine
tai polysailiossd on vierasesineitd.

Robotti-imurin imuteho on suuri.

Tyhjenné polyséilio.
Tarkasta vierasesineiden varalta ja poista ne, jos niitd on.
Laske robotti-imurin imutehoa normaaliin tai hiljaiseen tilaan.

Robotti-imuri kulkee
kaoottista reittia.

Lattialla hajallaan olevat esineet vaikuttavat
robotti-imurin toimintaan.

Robotti-imuri liukuu liukkaalla lattialla.
Strukturoidun valon esteenvélttdmismoduuli voi
olla likainen.

Puhdista lattia ennen robotti-imurin kayttoa.

Suosittelemme, ettd vesi pyyhitdan lattialta kdsin.

Pyyhi robotti-imurin strukturoidun valon esteenvélttdmismoduuli pehmedlld, puhtaalla liinalla,
jotta se pysyy puhtaana ja toimintakuntoisena.

Robotti-imuri ei jatka siivousta
kesken siivoamisen tehdyn
latauksen jélkeen.

Robotti-imuri on DND-tilassa.

Robotti-imuri on ladattu manuaalisesti,
kuten siirretty monitoimiasemaan ja ohjattu
palaamaan sovelluksella tai sen omalla
painikkeella.

Robotti-imuri ei jatka siivousta DND-tilassa tai manuaalisen latauksen jélkeen.

Robotti-imuri jattaa
huoneita véliin.

Robotti-imurin siivousreitti on estynyt suljettujen
ovien tai yli kaksi senttimetrid korkeiden
kynnysten vuoksi.

Robotti-imuri liukastuu ja toimii virheellisesti
liukkaassa oviaukossa.

Varmista, ettd ovet ovat kunnolla auki.
HUOMIO: Robotti-imuri ei pysty ylittdmaan korkeita kynnyksié.
Suosittelemme, ettd vesi pyyhitdan lattialta késin.

Monitoimiaseman merkkivalo
vilkkuu oranssina.

Puhdasvesisiilissa ei ole tarpeeksi vettd.
Puhdasvesisdiliota tai likavesisiliota ei ole
asennettu.

Likavesisdilio on taynna.

Taytd puhdasvesisiilio vedelld ajoissa.
Asenna puhdasvesisiili ja likavesisdilic paikalleen.
Puhdista likavesisailio.
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Robotti-imuri antaa virheellisen
danikehotteen puhdasvesisdilion
vedentasosta.

Puhdasvesisdilion koho puuttuu tai on
juuttunut.

Nollaa koho kasin.
Jos ongelma jatkuu, ota yhteyttd jalkimyynnin palvelutiimiin.

530



Vianmaaritys

Ongelmat

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Pesualustan jalustan
vedentasossa on virhe.

Pesualustan jalusta voi olla tukossa.
Likavesisdilicta ei ole asennettu paikalleen.
Likavesisdilion tiivisterengas on |6ystynyt.

Puhdista pesualusta ja pesualustan jalusta.

Asenna likavesisailio uudelleen.

Asenna vesisdilion tiivisterengas paikalleen.

Jos ongelma jatkuu, ota yhteyttd jalkimyynnin palvelutiimiin.

Monitoimiasema ei pysty
tyhjentdamaan polyja
automaattisesti.

Kertakayttdinen pdlypussi on tdynna.

Automaattisen tyhjennyksen aukot ovat tukossa.

Vaihda kertakdyttdinen polypussi uuteen.
Jos kertakdyttdinen pdlypussi ei ole tdynng, tarkasta ja puhdista kaikki automaattisen
tyhjennyksen aukot.

Pélysailion tyhjennys kestaa
tavallista kauemmin.

Kun monitoimiasemaa on kaytetty jonkin
aikaa, polysailion tyhjennys voi kestdd hieman
kauemmin, jotta monitoimiasema toimii
moitteettomasti. Tdméa on normaalia.

Ympdaristod koskeva huomautus

Tdman robotti-imurin sisddnrakennettu litiumioniakku
sisdltdd kemikaaleja, jotka voivat saastuttaa ymparistda.

Akun irrotusvaiheet

Pyyda ennen havittdmistd ammattilaista irrottamaan varten.
akku ja toimita se asianmukaiseen kierratyspisteeseen.

1. K&&nna robotti-imuri ylosalaisin, irrota viisi ruuvia robotti-
imurin pohjasta tydkalulla ja poista kansi.
2. Irrota akun ja emolevyn vélinen liitin akun irrottamista

Tiedot

Robotti-imuri

Tuotteen mitat

Nimi Robotti-imuri
Malli OV31GL
350 x 88 mm

(automaattisesti korkeussdatyva lasertutka laskettuna)

Litiumioniakku

4800 mAh (mitoituskapasiteetti)
5200 mAh (nimelliskapasiteetti)

Latausaika

6 tuntia

Nettopaino

3,75kg

Yhteensopiva

Android 9.0 & iOS 12.0 tai uudempi

Langatonyhteys | Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2
Mitoitusjannite 14,4\ =

Latausjannite 20V =

Mitoitusteho 55W

Toimintataajuus

2400-2483.5 MHz

Enimmdislahtoteho

<20dBm

- Akku on poistettava robotti-imurista ennen sen
havittamista.

- Irrota robotti-imuri verkkovirrasta ennen akun
poistamista.

- Akku tulee havittaa turvallisesti.
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HUOMIOT:

- Irrota robotti-imuri verkkovirrasta ja anna akun tyhjentya
mahdollisimman tyhjaksi ennen sen irrottamista.

- Toimita akut asianmukaiseen kierrédtyspisteeseen.

- Al4 altista akkua korkeille limpétiloille rijahdysvaaran vuoksi.

- Jos akku vuotaa ja joudut siihen vahingossa kosketuksiin, huuhtele
kosketuskohta valittdmasti runsaalla vedelld ja hakeudu ldédkarin
hoitoon.

Normaaleissa kdyttoolosuhteissa tdma laite on pidettava vahintdan 20 cm:n etdisyydella

antennista kdyttajan kehoon.

Lisétietoja I6ydat osoitteesta www.mi.com
Valmistaja: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Osoite: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Valmistettu Kiinassa

Monitoimiasema

Malli

OV31-JZEU

Tuotteen mitat

470 = 360 x 572 mm

(siséltad pesualustan jalustan jatkon)
260 x 360 x 572 mm

(ilman pesualustan jalustan jatkoa)

Mitoitettu otto

220-240V ~50/60 Hz

Mitoituslahto 20V=15A
Mitoitettu ottoteho (pdlysailicn tyhjennys) 530 W
Mitoitettu ottoteho (kuumavesipuhdistus) 1600 W
Mitoitettu ottoteho (ilmakuivaus + lataaminen) | 85 W

Virrankulutus

Valmiustila: < 0,5W

Aika tilaan siirtymiseen

Valmiustila: < 20 min

Huomautukset:

- Mitoitettu ottoteho (kuumavesipuhdistus) on tyypillinen arvo veden lampétilan ollessa 15 °C.
- Mitoitettu ottoteho (ilmakuivaus + lataaminen) maaritetddn tdyden kuormituksen tehoarvon

mukaan.

WEEE havittamis- ja kierrattamistiedot

direktiivissd 2012/19/EU), joita ei saa sekoittaa lajittelemattomaan kotitalousjatteeseen.

E Kaikki talla symbolilla merkityt tuotteet ovat sdhkd- ja elektroniikkaromua (WEEE kuten

Sen sijaan sinun on suojeltava ihmisten terveyttd ja ymparistéd luovuttamalla romulaitteet

nimettyyn sdhkd- ja elektroniikkaromun kierratyspisteeseen, jonka hallitus tai

paikallisviranomaiset ovat osoittaneet. Oikea havittdminen ja kierrétys auttavat estdmaan
mahdolliset kielteiset vaikutukset ymparisto6n ja ihmisten terveyteen. Ota yhteytta
asentajaan tai paikallisiin viranomaisiin saadaksesi lisatietoja tallaisten kerdyspisteiden

sijainnista ja kdyttoehdoista.
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Sikkerhetsinformasjon

Les denne handboken ngye for bruk, og ta vare pa den for fremtidig referanse.
Bruksbegrensninger

Dette produktet er kun for gulvrengjgring i hjemmemiljget. Ikke bruk det utenders, pa ikke-gulvoverflater, eller i en kommersiell
eller industriell setting.

Dette apparatet kan brukes av barn fra 8 ar og oppover, og personer med reduserte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller
mangel pa erfaring og kunnskap hvis de har fatt tilsyn eller instruksjon om bruk av apparatet pa en sikker mate og forstar farene
som er involvert. Barn skal ikke leke med apparatet. Rengjgring og brukervedlikehold skal ikke gjgres av barn uten tilsyn.

Dette apparatet er ikke ment for bruk av personer, inkludert barn, med fysisk, sensorisk eller mental funksjonsnedsettelse, eller av
personer som mangler erfaring og kunnskap, med mindre det er gitt veiledning eller instruksjon om bruk av apparatet av en person
som er ansvarlig for personen(e)s sikkerhet.

Barn bgr holdes under oppsyn for a sikre at de ikke leker med apparatet.

Hvis kabelsettet er skadet, ma det skiftes ut med et spesialkabelsett tilgjengelig fra produsenten eller dens serviceagent.

Dette apparatet inneholder batterier som bare kan skiftes ut av kvalifiserte personer.

Serg for at barn og kjaeledyr holdes pa trygg avstand fra robotstgvsugeren mens den er i bruk.

Ikke bruk robotstgvsugeren i et omrade som henger over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

Ikke snu robotstgvsugeren opp-ned. Ikke flytt robotstgvsugeren ved a bruke LDS-lasersensordekselet, dekselet eller stgtfangeren
som handtak.

Ikke installer, lad eller bruk denne robotstgvsugeren utendgrs, pa badet eller ved et syggmmebasseng.

Det kan oppsta fare dersom apparatet kjgrer over strgmledningen.

Fjern skjore eller sma gjenstander fra gulvet for & forhindre robotstgvsugeren fra & stgte pa og skade dem.

Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander pa toppen av robotstgvsugeren, uavhengig av om den star stille eller er i bevegelse.
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Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna sugedpningen til robotstgvsugeren.

Ikke bruk robotstgvsugeren til a rengjgre brennende stoffer.

Ikke sug opp harde eller spisse objekter.

« Stgpselet ma tas ut av stikkontakten fgr rengjoring eller vedlikehold av apparatet.

Ikke tork robotstevsugeren eller omnistasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med veaeske. Etter rengjgring av deler som kan vaskes,
ma delene terkes fullstendig for de installeres pa nytt og brukes.

« Sprg for at robotstgvsugeren er slatt av nar den transporteres og oppbevar den i originalemballasje om mulig.

Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i brukerhandboken. Brukere har ansvar for tap eller skade som oppstar fra feil bruk
av dette produktet.

Ikke bruk robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur over 40 °C eller under 0 °C eller pa et gulv med vaesker eller klebrige stoffer.

ADVARSLER for batteri og lader
FORSIKTIG: For & unnga fare som fglge av utilsiktet tilbakestilling av den termiske sikringen, ma dette apparatet ikke forsynes gjennom
en ekstern bryteranordning, slik som en tidsbryter, eller kobles til en krets som regelmessig slas av og pa av stromleverandgren.

« |kke bruk batterier, ledningsett eller omnistasjoner fra tredjeparter. Robotstgvsugeren kan kun brukes med OV31-JZEU-omnistasjonen.
o |kke lad ikke-oppladbare batterier.

« Ingen handling er ngdvendig fra brukere for a skifte strgmfrekvens mellom 50 og 60 Hz, produktet tilpasses bade 50 og 60 Hz av seg selv.
Ikke forspk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller omnistasjonen pa egen hand.

« lkke plasser omnistasjonen naer en varmekilde.

« lkke bruk en vat klut eller vate hender til & tgrke eller rengjore omnistasjonens ladekontakter.

Ikke utsett apparatet eller batteriet for ekstreme temperaturer.
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» Vaer oppmerksom pa risikoen ved at polene pa det batteridrevne apparatet eller batteriet kortsluttes av ﬂ Kun til innendegrs bruk. M Les bruksanvisningen fgr bruk.
metallgjenstander.

« Hvis robotstgvsugeren ikke skal brukes over lengre tid, ma den fullades og deretter slas av og oppbevares pa et kaldt Sikkerhetsinformasjon om laseren

og tort sted. Lad.opporobotst(avsuger mlunst hv?r 3 manec! fora unnga overutlat.jmg ay batter{et. i Lasersensoren i dette produktet mgter IEC 60825-1: 2014 og EN 60825-1:2014/A11:2021-standarden for laserprodukter
« lkke skad batteriet nar du tar det ut for & unnga kortslutning eller vaeskelekkasje. Hvis batteriet lekker ma du sgrge i klasse 1. Unnga direkte gyekontakt med laseren ved bruk.

for at vaesken ikke kommer i kontakt med huden eller kleerne, og umiddelbart terke den bort med en torr klut. Lever

deretter batteriet til et egnet gjenvinningsanlegg eller det utpekte ettersalgsserviceteamet for & avhende det pa riktig LASERPRODUKT KLASSE 1

méte. LASERPRODUKT TIL FORBRUKERBRUK
« Litium-ion-batteripakken inneholder miljgfarlige stoffer. Fjern batteripakken fgr avhending av robotstgvsugeren. EN 50689:2021

Kasser eller resirkulerer den deretter den i samsvar med lokale lover og forskrifter for landet eller regionen hvor den

brukes.

EU-samsvarserklaering
« Batteriene bgr veere helt utladet f@r de fjernes fra maskinen. Sgrg for at maskinen er koblet fra strgm. C € Xiaomi Communications Co., Ltd. erkleerer at radioutstyrstypen OV31GL er i samsvar med

1. Skru av skruen i bunnen ogta deretter av dekselet direktiv 2014/53/EU. Den fullstendige teksten i EUs samsvarserklaering er tilgjengelig pa fglgende
’ ’ internettadresse: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

2.Koble fra batterikontakten og fjern deretter batteriene. Ikke skad batterietuiet for & unnga fare for skader. For detaljert e-handbok, ga til www.mi.com/global/support/user-guide
3.Returner batteriene til en profesjonell resikuleringsorganisasjon.
- Batteriet ma fjernes fra apparatet for det kasseres. Produktet har ikke standby-modus eller annen tilsvarende tilstand for energieffektivitetskrav eller

stremstyringsfunksjon. Stremforbruket til produktet er antakelig hgyere enn andre produkter som

« Apparatet ma kobles fra strém nar du tar ut batteriet. oppfyller disse funksjonskravene.

 Batteriet ma kasseres pa en trygg mate.
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Produktoversikt

Robotstgvsuger

Merk: Illustrasjoner av produkt, tilbehgr og brukergrensesnitt
i brukerhandboken er kun til referanseformal. Faktisk produkt
og funksjoner kan variere pa grunn av produktforbedringer.
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Liste over tilbehgr

Forhandsmontert tilbehgr

Produktoversikt

= & -

Stevbeholder Filter

(forhandsinstallert pa

Sidebgrste Flokeforebyggende

stgvbeholderen)

Annet tilbehgr

harklippebgrste

Borstedeksel

1

]

Ledningsett Vaskebrettbaseforlenger

moppepute x 2)

Brukerhandbok Bildeguide

Hurtigstartveiledning Garantivarsel

Moppeputeholder x 2
(med forhandsinstallert

Omnistasjon
(med forhandsinstallert engangspose,
rentvannstank, skittenvannstank og

vaskebrett)

Robotstgvsuger

Q) Start / rengjgring

+ Trykk og hold i 3 sekunder for a sla
paellerav

« Trykk for & starte rengjgringen eller
sette pa pause nar den er pa

O Dokking

* Trykk for & sette pa pause nar den kjgrer

+ Nar robotstgvsugeren er satt pa
pause, trykker du pa den for a
sende robotstgvsugeren tilbake til
omnistasjonen for lading

« Trykk for & stoppe dokking mens den
gar tilbake til omnistasjonen

« Trykk og hold i tre sekunder for &
aktivere eller deaktivere barnelasen

Q) + 1) Indikator

« Hvit: Rengjgring / opprydding fullfgrt / fulladet

* Blinkende hvitt: Returnerer for lading / reposisjonerer

+ Pulserer hvit: Lader (middels/hgyt batteriniva)

* Pulserer oransje: Lader (lavt batteriniva)

* Blinkende oransje: Wi-Fi frakoblet / feil / venter pa nettverkstilkobling /

kobler til nettverk / oppdaterer fastvare

Tilbakestillingsknapp/Wi-Fi-indikator

* Hold inne i 3 sekunder med et verktgy for & tilbakestille til
fabrikkinnstillingene

* Hold inne i 10 sekunder med et verktgy for a tvangsavslutte
robotstgvsugeren og gjenopprette fabrikkinnstillingene

+ Blatt: Wi-Fi tilkoblet

* Blinkende oransje: Venter pa nettverkstilkobling / Wi-Fi frakoblet

+ Blinkende blatt: Kobler til nettverk
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Produktoversikt

Produktoversikt

Robotstgvsuger og sensorer

Stetfanger

, Automatisk hgydejusterbar
laserradar

o Mikrofon

Modul for hindringsunngaelse
med strukturert lys (sensor
for hindringsregistrering med
strukturert lys, projektor med
strukturert lys)

Kantsensor

Stgvbeholder o

Autotpmmingsventil

Merknader:

Ladekontakt

Trappesensor

‘ Ultrasonisk sensor

— Styrehjul

Sidebgrsteenhet 07

Borstedeksel
Borst =a
e g n Frigjgringsknapp
X 5 for barstedeksel
Hovedhjul WP Hovedhjul

Moppeputeenhet —-
Monteringshull for

moppeputeholder

Stgvbeholder

o Frigjgringsknapp for
stpvbeholder

o Filterklips

%
Filter @

Automatisk apning
for pafylling av vann

- Den automatisk hpydejusterbare laser-radaren senkes nar robotstgvsugeren er i standby-modus, lader eller rengjgr et lavt omrade.
- Nar du rengjer et lavt omrade, ma du ikke flytte robotstgvsugeren, da dette kan pavirke posisjoneringen.
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Omnistasjon
(ﬁTQ Deksel
Skittenvannstank Rentvannstank
e
Handtak o 1= 520 L. Handtak

o Deksel for
stgvbeholder
=rse

N

0 o [

Vaskebrett ©

o Vaskebrettbaseforlenger

Klips for
vanntank o Klips for vanntank
Flyteball - Vannslange

Flyter

Filter

Skittenvannstank Rentvannstank

Stgvbeholder

Spor for handtak til
engangspose

Autotgmmingsventil

Strgmport

Indikator

I o *Hvit: Omnistasjonen fungerer som

« den skal
Blinker oransje: Omnistasjonen har
en feil

Oppbevaringsrom

Signaliseringsomrade

Ladekontakt

Vist forfra

Sett bakfra

S

Automatisk apning for pafylling
avvann

o Vannutlgp

t——o Spor for ledningssett
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Produktoversikt

Slik installerer du

Engangspose

Engangsposehandtak o= E
=l w

Merk: Omnistasjonen er forhandsinstallert med en ny engangspose nar
den forlater fabrikken. Det anbefales & kjgpe den dedikerte engangsposen

fra offisielle kanaler som erstatning.

Flokeforebyggende harklippebgrste

Bust

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

Ikke-avtakbar endehette

Avtakbar Kamtenner Bust

endehette
Moppeputeenhet
Festeomrade for ©
moppepute
Moppeputeholder Moppepute
541

Fjerne beskyttelsesdeksler

Fjern beskyttelsesdekslene fra robotstgvsugeren for bruk.

Installere moppeputeenheten

Installer moppeputeenheten i monteringshullet for moppeputeholderen. Den er
riktig installert nar du herer et «klikk».

Slik installerer du

Plassere omnistasjonen Installer vaskebrettbaseforlenger

- Plasser omnistasjonen mot en vegg pa et flatt og hardt underlag, for eksempel et - Installer vaskebrettbaseforlengeren pa omnistasjonen i retningen som vist.
tre- eller flisegulv. -Serg for at vaskebrettbaseforlengeren er i flukt med bunnen av omnistasjonen,

-La det veere en avstand pa over 0,82 m i hgyde, 1,47 milengde og 0,44 m i bredde. og at bunnen er jevn.

Koble til strgm
- Plasser omnistasjonen i et passende omrade, koble ledningssettet til det, og koble
ledningssettet til et stremuttak.

Merk: Koble kontakten til ledningssettet godt inn i stremporten pa omnistasjonen
til indikatoren forblir hvit.

/N
Sett kontakten q ,
godtinn 0

R
1=
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For bruk

Lade robotstgvsugeren

- Trykk inn O -knappen pé robotstgvsugeren i tre sekunder for & sla den pa for bruk.

- Etter & ha slatt pa robotstgvsugeren, plasser den pa omnistasjonen med
ladekontaktene justert mot de pa omnistasjonen.

-Nar du hgrer en stemmekommando om at lading starter, er robotstgvsugeren
tilkoblet omnistasjonen.

Merknader:

- Det anbefales a lade robotstgvsugeren helt opp for ferste bruk.

- Hvis robotstgvsugeren ikke kan slas pa grunn av tomt batteri, plasser
robotstgvsugeren manuelt p4 omnistasjonen for & lade en stund.

- Nar robotstgvsugeren lades, slar den seg automatisk pa og kan ikke slas av.
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Fyll rentvannstanken med rent vann

Merke for maksimalt vanniva
Vanntankens kapasitet: 4|

Merknader:

- Ikke tilsett vann over merket for maksimalt vanniva (MAKS).
- Ikke tilsett varmt vann til vanntanken, ettersom dette kan forarsake at tanken blir

deformert.

Slik bruker du

Koble til med Xiaomi Home-appen

Dette produktet fungerer med Xiaomi Home-appen. Bruk Xiaomi Home-appen
til & kontrollere enheten og kommunisere med andre smarte hjemmeenheter.
Skann QR-koden for a laste ned og installere appen. Du sendes videre til siden
for tilkoblingskonfigurasjon hvis appen allerede er installert. Eller sgk etter
«Xiaomi Home» i app-butikken for a laste ned og installere den.

Apne Xiaomi Home-appen, trykk pa « @ » gverst til hgyre og fglg meldingene for
& legge til enheten.

2663139D

Merknader:

- Robotstgvsugeren fungerer med Xiaomi Home-appen og er kompatibel med

Android 9.0 og iOS 12.0 eller nyere.

- Robotstgvsugeren stgtter kun 2,4 GHz Wi-Fi-nettverk.
-Versjonen av appen kan ha blitt oppdatert, fglg instruksjonene basert pa den

gjeldende appversjonen.

- Nar robotstgvsugeren kobles til Xiaomi Home-appen, kobles den til nettverket.

Du kan tilbakestille Wi-Fi for & koble den fra nettverket.

Tilbakestille Wi-Fi

Tilbakestill Wi-Fi nar robotstgvsugeren er frakoblet nettverket, eller trenger a bytte
nettverk.

1. Apne dekselet pa robotst@vsugeren for & vise Wi-Fi-indikatoren.
2. Trykk pa og hold inne (- og O-knappene i 7 sekunder til du hgrer en talemelding

om at nettverkskonfigurasjon venter. Nar Wi-Fi-indikatoren blinker, betyr det at
robotstgvsugeren er tilbakestilt.

3. Koble til nettverket pa nytt i appen. Nar Wi-Fi-indikatoren lyser blatt, betyr det
at robotstgvsugeren er tilkoblet nettverket.

Sla pa/av

- Trykk pa og hold inne ()>knappen i tre sekunder for a sla pa robotstgvsugeren.

Nar indikatoren pa robotstgvsugeren lyser, betyr det at robotstgvsugeren gar inn
i standby-modus.

- Trykk pa ()-knappen i tre sekunder for a sla den av nar robotstgvsugeren er satt
pa pause og ikke lades.

Merk: Nar robotstgvsugeren lader, slar den seg automatisk pa og kan ikke slas av.
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Slik bruker du

Hurtig kartlegging

- Etter & ha konfigurert nettverket for forste gang, felger du instruksjonene i appen for
raskt a lage et kart. Robotstgvsugeren begynner kartlegging uten rengjgring.

- Kartleggingsprosessen vil bli fullfgrt nar robotstgvsugeren returnerer til omnistasjonen.
Kartet lagres automatisk.

Merknader:

- Sgrg for at robotstgvsugeren er fulladet og starter fra omnistasjonen.

- For kartlegging fierner du gjenstander pa gulvet, apner dgrene til rommene og
blokkerer omradene som er uegnet for robotstgvsugeren.

- Ikke folg etter, flytt eller avbryt robotstgvsugeren eller omnistasjonen under
kartopprettelse.

- Etter kartlegging, setter du opp virtuelle vegger eller begrensede omrader i omrader
som er uegnet for robotstgvsugeren a komme inn i, for eksempel omrader der den
kan sette seg fast eller skrapes opp.

- Konfigurer virtuelle vegger eller begrensede omrader pa tepper med lange fibre eller
frynser for & unnga at robotstgvsugeren setter seg fast.

- Konfigurer virtuelle vegger eller begrensede omrader for & ekskludere omrader med
tepper fgr du mopper, for a forhindre at teppet blir vatt.

545

Pause

Nar robotstgvsugeren kjgrer, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a sette den
pa pause.

Merk: Ikke Igft eller flytt robotstgvsugeren mens den er satt pa pause. Ellers
kan den ha navigasjonsfeil som kan forhindre at robotstgvsugeren returnerer
til omnistasjonen eller forarsaker at den mister kartet.

Hvilemodus

- Robotstgvsugeren gar automatisk i hvilemodus etter 10 minutters pause.
- hvilemodus slas indikatorlampen av. Trykk pa en vilkarlig knapp pa
robotstgvsugeren for a vekke den.

Merk: Hvis hvilemodus overskrider 12 timer, vil robotstgvsugeren bli slatt av
automatisk.

Slik bruker du

Gjenoppta rengjgringen

Hvis robotstgvsugeren begynner & ga tom for batteri under rengjgring, returnerer
den automatisk til omnistasjonen for & lade. Nar robotstgvsugeren er tilstrekkelig
ladet, gjenopptar den rengjgringen der den slapp.

Merk: Robotstgvsugeren fortsetter ikke rengjgringen i DND-modus eller etter manuell lading.

Barnelasinnstillinger

Trykk pa og hold inne {O-knappen pa robotstgvsugeren i 3 sekunder for & aktivere
eller deaktivere barnelasen.

Merk: Nar barnelasen er aktivert, fungerer ikke knappene pa robotstgvsugeren. | stedet kan
du styre robotstgvsugeren via appen.

Stgvtgmming

Nar robotstgvsugeren automatisk gar tilbake til omnistasjonen for & lade etter
a ha fullfgrt en stevsuging og moppeoppgave, en stgvsuging fgr moppeoppgave
eller en stgvsugingsoppgave, begynner omnistasjonen automatisk tsmming av
stgvkammeret.

Merknader:

- Nar robotstgvsugeren returnerer til omnistasjonen underveis for & rense moppene, starter
ikke oministasjonen automatisk stgvtgmming.

- Hvis automatisk tamming er deaktivert i appen, starter omnistasjonen ikke automatisk
stpvtpmming.

- Hvis du endrer frekvensen for automatisk temning i appen, tsmmer omnistasjonen stgv ved
den innstilte frekvensen.

Stevsuging og mopping

1. Start rengjgring

-Serg for at moppeputeenheten og andre ngdvendige deler er installert pa
robotstgvsugeren og at rentvannstanken er fylt med vann.

- Velg stgvsugings- og moppemodus i appen, og bruk appen eller trykk pa ()-knappen
pa robotstgvsugeren for a starte rengjgringen.

- Deretter starter robotstgvsugeren fra omnistasjonen, planlegger optimal
rengjgringsrute og utfgre rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede kartet.

©)
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Slik bruker du

Merknader:

- Nar du bruker robotstgvsugeren for fgrste gang, anbefales det & fplge den hele veien for &
fjerne gjenstander som kan pavirke funksjonen.

- Hvis robotstgvsugeren kan sette seg fast eller skrape opp overflaten pa mgbler i enkelte
omrader, kan du angi begrensede omrader i appen for a hindre robotstgvsugeren i a komme
til disse omradene.

- Robotstgvsugeren vil fukte moppene for oppgaven starter. Vent talmodig.

- Fer du bruker robotstgvsugeren, ma du sgrge for at omnistasjonen er koblet til strem og at
robotstgvsugeren er tilkoblet omnistasjonen.

- For & sikre at robotstgvsugeren kan returnere til omnistasjonen etter fullfgrt stgvsuging
og mopping, anbefales det a fa robotstgvsugeren til 4 starte fra omnistasjonen. lkke flytt
omnistasjonen, rentvannstanken, skittenvannstanken eller vaskebrettet under rengjgring.

- Funksjonen for & vaske moppene med varmt vann kan aktiveres i appen. Ikke ta pa
vannutlgpet pa vaskebrettbasen nar denne funksjonen er aktivert, for & unnga forbrenning.

2. Ga automatisk tilbake for a rengjgre moppeputer halvveis
Under rengjering kan robotstgvsugeren automatisk returnere til omnistasjonen for & vaske
moppene og fylle pa vann etter & ha rengjort et visst areal.
Nar moppeputene er vasket, gjenopptar robotstgvsugeren rengjgringsoppgaven.
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3. Automatisk stgvtgmming og rengjgring av moppeputer og lufttgrking

Nar robotstgvsugeren har fullfgrt rengjgringsoppgaven og returnert til
omnistasjonen for a lade, begynner omnistasjonen automatisk & tamme
stgv. Deretter rengjgres og lufttgrkes moppeputene.

4. Rengjer skittenvannstanken

Etter at moppeputene er rengjort og lufttgrket, bgr skittenvannstanken rengjgres
for & forhindre lukt.

Slik bruker du

Stevsuging far mopping

- Sprg for at robotstgvsugerens deler, slik som moppeputeenheten, er installert
og at rentvannstanken er fylt.

- Velg modus for stevsuging for mopping i appen, og bruk appen eller trykk pa ()

-knappen pa robotstgvsugeren for a starte rengjgringen. Robotstgvsugeren vil
Ipfte moppeputeenheten og starte stgvsugingen.

- Nar stevsugingen er fullfgrt, returnerer robotstgvsugeren til omnistasjonen for &

temme stgv, fukte moppene og deretter senke moppeputeenheten for & starte
moppingen.

Kun stgvsuging

-Velg kun stgvsugingsmodus i appen, og bruk appen eller trykk pa (\)-knappen pa

robotstgvsugeren for a starte rengjgringen.

- Robotstgvsugeren lgfter moppeputeenheten, forlater omnistasjonen og starter

stgvsugingen. Nar oppgaven er ferdig, returnerer den til omnistasjonen for
automatisk stgvtgmming.

Merk: Dersom moppeputeenheten har blitt fjernet, utfgrer robotstgvsugeren automatisk kun
stgvsugeroppgaven nar den startes.

Kun mopping

-Serg for at robotstgvsugerens deler, for eksempel moppeputeenheten, er

installert og at rentvannstanken er fylt.

-Velg kun moppemodus i appen, og bruk appen eller trykk pa (-knappen pa

robotstgvsugeren for a starte rengjgringen. Robotstgvsugeren vil automatisk
fukte moppene fgr den forlater omnistasjonen og starter moppingen.

-Nar moppingen er ferdig, returnerer robotstgvsugeren til omnistasjonen for a

rense og terke moppene.
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Slik bruker du

Flere appfunksjoner

Kartinnstillinger

Hjemmesiden til appen viser det gjeldende kartet som brukes til stgvsuging og
mopping. Du kan angi omrader som skal unngas i innstillingene for begrensede
omrader, og redigere det gjeldende kartet i kartadministrasjonen.

Innstillinger for rengjgring
Du kan justere rengjgringsmodus, sugestyrke og vannmengde basert pa hvor

skittent gulvet er og dine spesifikke behov.

Innstillinger for omnistasjon

-Innstillinger for automatisk tamming: Du kan aktivere eller deaktivere funksjonen

og endre tgmmingsfrekvens.
- Innstillinger for rengjgring av moppeputer: Du kan justere hvor ofte
robotstgvsugeren vender tilbake for & rengjgre moppeputene.

Merknader:

- Du ma opprette et kart for du kan velge en sone a rengjore, utfgre sonebasert rengjgring eller
redigere kartet.

- Se appen for flere funksjoner. Detaljer om hver funksjon som vises i appen.
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Fastvareoppdatering

Du kan oppdatere fastvaren i appen. Fgr du oppdaterer, ma du kontrollere at
robotstgvsugeren star pa omnistasjonen og at batterinivaet er over 30 %.

Tilbakestille til fabrikkinnstillingene

Hvis robotstgvsugeren ikke fungerer som normalt, trykk og hold inne
tilbakestillingsknappen i 3 sekunder med et verktgy til du hgrer en talemelding
om at gjenoppretting til fabrikkinnstillinger starter. Robotstgvsugeren
gjenopprettes deretter. Hvis fabrikkinnstillingene ikke kan gjenopprettes, trykk
og hold inne tilbakestillingsknappen i 10 sekunder for & tvinge robotstgvsugeren
til & sla seg av og gjenopprette fabrikkinnstillingene.

Pleie og vedlikehold

Vedlikehold av deler

For & holde robotstgvsugeren i god stand, anbefales det & se fglgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Deler

Rengjgringsfrekvens

Utskiftningsfrekvens

Robotstgvsugerens
ladekontakter

Stetfanger

Autotpmmingsventil
pa robotstgvsugeren

Robotstgvsugerens
automatiske vanninntak

Bunnen av
robotstgvsugeren

Omnistasjon

Autotpmmingsventil
pa omnistasjonen

hgydejusterbar laserradar

Kantsensor

Modul for
hindringsunngaelse
med strukturert lys

Trappesensor

Rengjer hver méaned

Deler Rengjoringsfrekvens | Utskiftningsfrekvens
Skittenvannstank Rengjer etter hver bruk
Rentvannstank Rengjer annenhver uke /
Vaskebrett Rengjor hver 1-2 uke
Flokeforebyggende . . .
harklippeborste Rengjer annenhver uke 3til 6 maneder
Sidebgrste Rengjgr annenhver uke 3til 6 maneder
Stgvbeholder Rengjor etter behov /
Filter (forhandsinstallert . . .
i stovbeholderen) Rengjgr annenhver uke 6 til 12 maneder
Moppepute / 6 til 12 maneder
Styrehjul
Automatisk

Omnistasjonens
ladekontakter

Omnistasjonens
signalomrade

Avhengig av faktisk
storrelse

Engangspose

Byttes hver 2,5 maned avhengig
av faktisk stgrrelse

Merknader:

for a sikre effektiv rengjgring.

- Utskiftningsfrekvensen er kun for referanse. Hvis en del er skadet, skal den byttes umiddelbart

- Ved flytting eller sending av robotstgvsugeren, temmes rentvanns- og skittenvannstankene for
4 unnga at robotstgvsugeren skades under transport.
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Pleie og vedlikehold

Rengjgring av rentvanns- og skittenvannstanker Rengj@ring av vaskebrett og vaskebrettbase

1. Fjern bade rent- og skittenvannstankene, apne lokket og tem ut vannet. 1. Aktiver omnistasjonens ekstra spyling i appen, og robotstgvsugeren forlater
automatisk omnistasjonen. Fjern vaskebrettet manuelt, deretter injiserer
omnistasjonen automatisk vann inn i vaskebrettsokkelen. Bruk klut eller bgrste
for & rengjgre vaskebrettbasen og vaskebrettet.

2. Bruk rent vann for & vaske tankene fullstendig. Tork deretter utsiden av
tankene fgr du setter dem tilbake i omnistasjonen.

N

. Vent i 3 minutter, og omnistasjonen pumper automatisk ut det skitne vannet.
Tork vaskebrettets base og vaskebrettet med tgrr klut, og monter vaskebrettet
pa omnistasjonen. Sgrg for at den skittenvannslangen pa omnistasjonen ligger
innenfor sporet pa vaskebrettet (som vist) for & unnga at vannslangen vrir seg;
ellers kan det pavirke normal bruk.

Merk: Flyteballene i rentvanns- og skittenvannstankene er bevegelige deler. Ikke bruk for
mye kraft ved rengjgring av vanntankene for a unnga skade.
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Merk: Ikke vipp omnistasjonen under daglig bruk eller rengjgring. Hvis det samler seg vann i
vaskebrettsokkelen, terkes det av med en klut.

Pleie og vedlikehold

Rengj@ring av flokeforebyggende harklippebgrste

1. Fjern bgrstedekselet og bgrsten.

2. Fjern bgrstens avtakbare endehette.

3. Rengjer de to endene av bgrsten og mellomrommet mellom kamtennene
med egnede verktgy.

4. Sett tilbake avtakbar endehette, og monter deretter bgrsten og
berstedekselet igjen. Kontroller at de sitter godt pa plass.

FORSIKTIG: Hvis det er for mye hér pa bersten, eller hvis haret virkelig er flokete, ikke trekk
pa den med for mye kraft, ettersom det kan skade bgrsten.

E_E o Bprstedeksel

Frigjgringsknapp

o Bgrste

o Borstelager

Ikke-avtakbar endehette

Avtakbar endehette Kamtenner Bust

Merknader:

Hvis den flokeforebyggende harklippebgrsten har mange floker med har, ma du kontrollere om
stgvbeholderen og engangsposen erforebyggende full. Hvis ja, ma du tsmme stgvbeholderen
og bytte ut engangsposen. Dette ma skje periodisk for a sgrge for at den automatiske
tgmmingen fungerer som normalt.

Rengj@re sidebgrsten

1. Snu robotstgvsugeren, dra sidebgrsten oppover og rengjgr den.
2. Installer sidebgrsten inn i robotstgvsugeren pa nytt.

Nar sidebgrsten monteres pa igjen,
innrettes den med sporet.
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Pleie og vedlikehold

Pleie og vedlikehold

Rengj@re stpvbeholderen og -filteret

1. Apne dekselet pa robotstgvsugeren, og trykk pa frigigringsknappen til

stpvbeholderen for & fjerne stevkammeret oppover fra robotstgvsugeren.

2. Fjern filteret fra filterklipsen, bank forsiktig pa filterrammen for a fjerne
smuss, og tem stgvet fra stovbeholderen.
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3. Skyll stgvbeholderen og filteret med rent vann hvis ngdvendig.

Merknader:

- Ikke forsgk & rengjore filteret med bgrste eller fingre.

- Hyppig skylling anbefales ikke, ellers kan filteret bli skadet.

- Bruk kun rent vann for & rengjere stovbeholderen og filteret. Ikke bruk rengjgringsmiddel.

4. Sett stgvbeholderen og filteret til side for a térke fgr de installeres tilbake.

Rengjare styrehjulet 3
1

1. Snu robotstgvsugeren og trekk ut
styrehjulet.

2. Fjern har, smuss og annet avfall fra
hjulet og akselen.

3. Sett styrehjulet inn igjen og trykk
det godt pa plass.

Hjul
Aksel

Merknader:

- Hvis ngdvendig kan du bruke et verktgy som en liten skrutrekker til & lirke ut
akselen forsiktig fra styrehjulet og rengjgre den.

- Hjulet kan rengjgres med springvann og monteres tilbake etter lufttgrking.

Bytte moppeputen

Fjern moppeputen fra moppeputeholderen, og bytt den med en ny.

Rengj@re sensorer og ladekontakter

Bruk myk, terr klut til & rengjgre alle sensorer og ladekontakter pa robotstgvsugeren:

- Trappesensorene pa bunnen av robotstgvsugeren.
- Automatisk hgydejusterbar laser-radar pa robotstgvsugerens topp

- Stptfanger og modul for hindringsunngéelse med strukturert lys foran pa
robotstgvsugeren

- Kantsensorer pa begge sider av robotstgvsugeren

- Ladekontakter pa baksiden av robotstgvsugeren
Stetfanger

Modul for hindringsunngaelse med
strukturert lys

- ° Automatisk heydejusterbar laserradar
b=

o Kantsensor

7
!

Trappesensor

© Ladekontakt

—o Ladekontakt

ingsventil

Rengjgre omnistasjonen

Rengjor signaliseringsomradet, ladekontaktene og den automatiske temmeventilen pa
omnistasjonen med en myk, tgrr klut.

Vedlikehold av batteri

Robotstgvsugeren inneholder en litium-ion-batteripakke med hay ytelse. Sgrg for at den forblir godt
ladet under daglig bruk for & opprettholde optimal batteriytelse.

Merk: Hvis robotstgvsugeren ikke brukes over lengre tid, slas den av og settes bort. For a forhindre
skade fra overlading bgr robotstgvsugeren lades minst hver tredje maned.
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Pleie og vedlikehold

Feilspking

Bytte av engangspose

1. Nar engangsposen er full, trekkes dekselet ut av apningen pa
stpvbeholderen. Fjern engangsposen ved a benytte handtaket og kast den.

Apning for o—
stgvbeholder

Merk: Ved a trekke i handtaket pa engangsposen forsegles posen for a forhindre at stgv og
rusk faller ut.

2. Bruk en tgrr klut til & terke bort stgv og smuss fra filteret.
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du herer et «klikk».

3. Installer en ny engangspose som illustrert, og plasser handtaket pa posen inn
i sporet.

4. Plasser deretter dekselet pa stgvbeholderen tilbake. Det er riktig installert nar

Klikk >

Problemer

Mulig arsak

Lesning

Robotstevsugeren
kan ikke slas pa.

Robotstgvsugeren har lavt batteriniva.
Omgivelsestemperaturen er for hgy eller for lav.

Lad robotstgvsugeren fgr bruk.
Bruk robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur mellom 0 °C og 40 °C.

Robotstgvsugeren Omnistasjonen er ikke koblet til strgm, eller det er Sorg for at ledningssettet er riktig tilkoblet omnistasjonens stremport og strgmuttaket.
lader ikke. darlig kontakt. Rengjor ladekontaktene pa omnistasjonen og robotstgvsugeren.
Wi-Fi-passordet er feil.
. Oppgi riktig Wi-Fi-passord.
Robotstgvsugeren stgtter ikke 5 GHz-nettverk eller
Robotstgvsugeren enter ri::—rl:l%ere ottert z v Koble robotstgvsugeren til 2,4 GHz hjemmenettverk.
kan ikke koble til Wi—Fi—Zi nalet er c'iérli Serg for at robotstgvsugeren er i et omrade med et sterkt Wi-Fi-signal.
nettverket. g 8 . . Slett robotstgvsugeren i appen, tilbakestill Wi-Fi-tilkoblingen pa robotstgvsugeren, og prov
Robotstgvsugeren er kanskje ikke i . . L.
X . & koble til nettverket igjen.
nettverkskonfigurasjonsmodus.
For mange hindringer rundt omnistasjonen.
Signaliseringsomradet kan vaere skittent.
Omnistasjonen er ikke koblet til strgm.
Robotstgvsugeren Omnistasjonen har blitt flyttet mens Flytt omnistasjonen til et &pent omrade.

kan ikke finne eller
komme tilbake til
omnistasjonen.

robotstgvsugeren ikke star pa den.
Robotstgvsugeren er blokkert av hindringer, som en
lukket dgr pa vei tilbake til omnistasjonen.
Robotstgvsugeren har blitt flyttet mens den ikke star
pa omnistasjonen, som fgrer til posisjoneringsfeil.
Robotstgvsugeren er for langt borte fra
omnistasjonen til 8 komme tilbake.

Plasser robotstgvsugeren manuelt pa omnistasjonen for lading.
Tork signaliseringsomradet pa omnistasjonen for & unnga stev eller skitt.
Koble til stremforsyningen til omnistasjonen.

Robotstgvsugeren
sitter fast og kan ikke
komme tilbake til
omnistasjonen.

For mange hindringer rundt omnistasjonen.
Robotstgvsugeren er blokkert av hindringer, som en
lukket dgr pa vei tilbake til omnistasjonen.
Robotstevsugeren glir pa glatt gulv.

Omnistasjonen star skjevt eller pa et ulike underlag.

Flytt omnistasjonen til et &pent omrade.

Plasser robotstgvsugeren manuelt pa omnistasjonen for lading.
Det anbefales & rengjgre vannet pa gulvet manuelt.

Plasser omnistasjonen riktig og prav igjen.
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Feilspking

Feilspking

Problemer

Mulig arsak

Lgsning

Robotstgvsugeren slas
ikke av.

Robotstgvsugeren lades.

Robotstgvsugeren kan kun slas av nar den ikke lades. Flytt robotstgvsugeren fra omnistasjonen.
Trykk pa og hold inn stremknappen i 3 sekunder for a sla av.

Hvis den ikke slas av, kan du trykke pé og holde tilbakestillingsknappen i 10 sekunder for & tvinge
avslaing av robotstgvsugeren.

Hvis problemet fortsatt vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.

Problemer

Mulig arsak

Lgsning

Robotstgvsugeren lades

ikke eller lades langsomt.

Batterinivaet er for lavt.
Omgivelsestemperaturen er for hgy eller for lav.
Ladekontaktene kan veere skitne.

Det tar normalt omtrent 6 timer & lade robotstgvsugeren fullt.
Robotstgvsugeren kan automatisk redusere ladingshastigheten ved hgy eller lav
omgivelsestemperatur for & forlenge batteriets levetid. Dette er vanlig.

Tork ladekontaktene med en torr klut.

Robotstgvsugeren gér ofte inn i
begrensede omrader eller krysser
virtuelle vegger.

Kartet i appen har en feil.
De virtuelle veggene eller grensene for
begrensede omrader ma optimaliseres.

Kontroller kartet i appen. Slett feilaktige kart fra kartlisten og lag et nytt kart. Pa
grunn av kartets malestokk kan virtuelle vegger eller begrensede omrader avvike
fra malplasseringene. Det anbefales 4 referere til robotstgvsugerens kjgrerute,
og justere grensene i henhold til hjemmemiljget for & inkludere alle omrader der
robotstgvsugeren lett kan sette seg fast, slik som nedsenkede trinn og omrader
under mgbler.

Planlagt rengjgring fungerer ikke.

Robotstgvsugeren har lavt batteriniva.

Robotstgvsugeren starter kun planlagt rengjgring nar gjenvaerende batteriniva er
over 30 %. Lad robotstgvsugeren i tide.

Sidebgrsten faller av.

Sidebgrsten er ikke riktig installert.
Sidebgrsten har viklet seg inn i fremmedlegemer,
noe som har fgrt til at den har Igsnet.

Installer sidebgrsten pa nytt. Den er korrekt installert nar du hgrer et «klikk».
Fjern fremmedlegemer fra gulvet for bruk av robotstgvsugeren.

Moppeputeholderen har viklet seg inn i

Robotstgvsugeren avbryter
plutselig den pagaende oppgaven
under drift.

Robotstgvsugerens batteri er utladet.
Omnistasjonen er ikke koblet til strgm.

Robotstgvsugeren blir ikke ladet i omnistasjonen.

Plasser robotstgvsugeren manuelt pd omnistasjonen for lading.
Sg¢rg for at omnistasjonen er koblet til stram pa riktig mate.
Hvis problemet fortsatt vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.

;\zl‘lc;glf):\,;)uteholderen fremmedlegemer, noe som har fgrt til at den har Fjern fremmedlegemer fra gulvet for bruk av robotstgvsugeren.
| Igsnet.
Stevbeholderen er full.
Robotstgvsugeren Sidebgrsten eller hovedbgrsten er floket inn med Tom stgvbeholderen.

lager en hgy lyd nar
denerigang.

fremmedlegemer, eller det er fremmedlegemer i
stpvbeholderen.
Robotstgvsugeren gar pa hgy sugekraft.

Kontroller for fremmedlegemer og fjern dem hvis aktuelt.
Senk robotst@vsugerens sugekraft til standard eller stille modus.

Robotstgvsugeren fortsetter
ikke rengjgringen etter en
mellomliggende lading.

Robotstgvsugeren er i DND-modus.
Robotstgvsugeren lades manuelt, for eksempel
ved a bli flyttet til omnistasjonen eller styres til
areturnere via appen eller knappen pé den.

Robotstgvsugeren fortsetter ikke rengjgringen i DND-modus eller etter manuell lading.

Robotstgvsugeren
beveger seg i en kaotisk
rute.

Lgse gjenstander pa gulvet pavirker
robotstgvsugerens drift.

Robotstgvsugeren glir pa glatt gulv.

Modulen for hindringsunngaelse med strukturert
lys kan vaere skitten.

Rydd gulvet fgr bruk av robotstgvsuger.

Det anbefales & rengjgre vannet pa gulvet manuelt.

Tork modulen for hindringsunngaelse med strukturert lys pa robotstgvsugeren med en myk, ren
klut for & holde modulen ren og fri for hindringer.

Robotstgvsugeren gar
glipp av noen rom.

Robotstgvsugeren er blokkert av hindringer, som
lukkede dgrer eller en terskel hgyere enn 2 cm
under rengjgring.

Robotstevsugeren glir og feilfunksjonerer ved den
glatte inngangen til rommet.

Serg for at alle dgrer er helt apne.
FORSIKTIG: Robotstgvsugeren kan ikke krysse hgye terskler.
Det anbefales & rengjgre vannet pa gulvet manuelt.

Omnistasjonens indikator blinker
oransje.

Det er utilstrekkelig med vann i rentvannstanken.

Rentvannstanken eller skittenvannstanken er
ikke installert.
Skittenvannstanken er full.

Fyll rentvannstanken med vann i tide.
Installer rentvannstanken og skittenvannstanken pa plass.
Rengjor skittenvannstanken.

Robotstgvsugeren har en feilaktig
stemmekommando om vanniva for
rentvannstanken.

Flyteren i rentvannstanken mangler eller sitter
fast.

Nullstill flyteren manuelt.
Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.
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Feilspking

Spesifikasjoner

Problemer

Mulig arsak Losning

Vaskebrettbasen har en
vannivéfeil.

Rengjor vaskebrettet og vaskebrettbasen.

Installer skittenvannstanken pa nytt.

Installer tetningsringen pa vanntanken pa plass.

Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.

Vaskebrettbasen kan veere blokkert.
Skittenvannstanken er ikke installert pa plass.
Tetningsringen pa skittenvannstanken er lgs.

Omnistasjonen kan ikke temme
stgv automatisk.

Bytt ut engangsposen med en ny.
Hvis engangsposen ikke er full, kontrollerer og rengjgrer du alle ventiler for automatisk
temming.

Engangsposen er full.
Ventilene for automatisk temming er blokkert.

Det tar lenger tid enn normalt &
foreta stgvtemming.

Etter at omnistasjonen har veert brukt en stund,
kan stpvtgmmingen ta litt lenger tid for & sikre at /
funksjonen fungerer jevnt. Dette er vanlig.

Fremgangsmate for a fjerne batteriet

M||J¢merknad 1. Snu robotstgvsugeren opp-ned. Fjern de fem skruene pa
Det innebygde litium-ion-batteriet i denne robotstgvsugeren baksiden av robotstgvsugeren med et verktgy og fjern
inneholder kjemikalier som kan forurense miljget. For dekselet.

kassering bor en fagperson fjerne batteriet og levere det 2. Koble fra tilkoblingsterminalen mellom batteriet og

til et profesjonelt gjenvinningssted.
- Batteriet ma fjernes for robotstgvsugeren avhendes.
-Koble robotstgvsugeren fra strammen for batteriet FORSIKTIG:

fiernes.

- Batteriet skal kasseres pa en sikker mate.
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hovedkortet for a fjerne batteriet.

- For batteriet fjernes, ma robotstgvsugeren kobles fra strammen og
batteriet kjgres tomt.

- Returner batteriene til en profesjonell resikuleringsorganisasjon.

- Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer, da dette kan fore til
eksplosjon.

- Hvis batteriet lekker og kommer i kontakt med hud, skyll straks med
rikelig vann og sgk medisinsk hjelp.

Robotstgvsuger
Navn Robotstgvsuger
Modell OV31GL

350 x 88 mm

Varedimensjoner (nér den automatisk hgydejusterbare laserradaren senkes)

4800 mAh (nominell kapasitet)

Litium-ion-batteri 5200 mAh (nominell ytelse)

Ladetid 6 timer

Nettovekt 3,75kg

Kompatibel med Android 9.0 og iOS 12.0 eller nyere

Tréadlgs tilkobling | Wi-Fi IEEE 802,11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5,2

Nominell spenning | 14,4V ==

Ladespenning 20V =

Nominell effekt 55W

Driftsfrekvens 2400-2483.5 MHz
Maksimal
utgangseffekt <20dBm

Under normal brukstilstand, ber dette utstyret holdes i en avstand pa minst 20 cm
mellom antennen og brukerens kropp.

For mer informasjon, ga til www.mi.com

Produsent: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresse: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
LagetiKina

Omnistasjon

Modell OV31-JZEU

470 x 360 x 572 mm

(inkludert forlengelsesplate for
vaskebrettbase)

260 x 360 x 572 mm

(ekskludert forlengelsesplate for

Varedimensjoner

vaskebrettbase)
Nominellinngang 220-240V ~ 50/60 Hz
Nominell utgang 20V=15A

Nominell inngangseffekt (stevtgmming) 530 W

Nominell inngangseffekt (rengjgring med

1600 W
varmt vann)
Nominell inngangseffekt (lufttarking +
. 85W
lading)
Stremforbruk Standby-modus: < 0,5 W
Tidspunkt for a legge inn betingelsen Standby-modus: < 20 min
Merknader:

- Nominell inngangseffekt (rengjgring med varmt vann) er en typisk verdi ved vanntemperatur pa 15 °C.
- Nominell inngangseffekt (lufttgrking + lading) bestemmes etter verdien ved full belastning.

Informasjon om avhending og resirkulering av WEEE

Alle produkter som baerer dette symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (WEEE
E som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med usortert husholdningsavfall.

| stedet bgr du beskytte menneskers helse og miljg ved & overlevere e-avfallet til et
utpekt innsamlingssted for resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, oppnevnt
av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering vil bidra
til a forhindre potensielle negative konsekvenser for miljget og menneskers helse.
Ta kontakt med installatgren eller lokale myndigheter for mer informasjon om stedet
samt vilkar og betingelser for slike innsamlingspunkter.
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Veiligheidsinformatie

Lees voor gebruik deze handleiding zorgvuldig door en bewaar deze om later te kunnen raadplegen.

Gebruiksbeperkingen

« Dit product is uitsluitend bedoeld voor het reinigen van vloeren in thuisomgevingen. Gebruik het niet buitenshuis, op oppervlakken
zonder vloer of in commerciéle of industriéle omgevingen.

« Dit apparaat kan worden gebruikt door kinderen van 8 jaar en ouder en door personen met een fysieke, zintuiglijke of mentale
beperking of gebrek aan ervaring en kennis, mits ze onder toezicht staan of instructies hebben ontvangen met betrekking tot het
veilige gebruik van het apparaat en de gevaren hiervan begrijpen. Kinderen mogen niet met het apparaat spelen. Reiniging en
onderhoud mogen niet zonder toezicht worden uitgevoerd door kinderen.

« Dit apparaat is niet bedoeld voor gebruik door mensen waaronder kinderen met een fysieke, zintuiglijke, of mentale handicap, of
gebrek aan ervaring en kennis, tenzij ze onder toezicht staan van of instructies hebben gekregen over het gebruik van het apparaat
door een persoon die verantwoordelijk is voor hun veiligheid.

« Kinderen moeten onder toezicht staan om ervoor te zorgen dat ze niet met het apparaat spelen.

« Als de snoerset is beschadigd, moet deze worden vervangen door een speciale snoerset die verkrijgbaar is bij de fabrikant of diens
servicedealer.

« Dit apparaat bevat batterijen die alleen door bekwame personen mogen worden vervangen.

« Houd kinderen en huisdieren op veilige afstand wanneer de robotstofzuiger in werking is.

« Gebruik de robotstofzuiger niet in een hoger gelegen ruimte waar geen beschermende barriére aanwezig is.

« Plaats de robotstofzuiger niet ondersteboven. Verplaats de robotstofzuiger niet door het deksel van de LDS-lasersensor, het
deksel of de stootrand als handgreep te gebruiken.

« Plaats, laad of gebruik deze robotstofzuiger niet buitenshuis, in badkamers of in de buurt van een zwembad.

« Zorg dat het apparaat niet over het netsnoer kan bewegen, omdat dit gevaarlijk is.

« Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robotstofzuiger ertegenaan botst en ze

beschadigt.

Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen op de robotstofzuiger, ongeacht of deze stilstaat of beweegt.
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« Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robotstofzuiger.

« Gebruik de robotstofzuiger niet om brandende stoffen op te zuigen.

« Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op.

« Haal de stekker uit het stopcontact alvorens het apparaat te reinigen of er onderhoud aan te plegen.

« Veeg de robotstofzuiger of het omnistation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met een vloeistof. Maak afwasbare
onderdelen schoon en droog ze volledig af voordat u ze opnieuw installeert en gebruikt.

« Zorg ervoor dat de robotstofzuiger tijdens het transport is uitgeschakeld en plaats deze, indien mogelijk, in de originele verpakking.

» Gebruik dit product volgens de instructies die zijn beschreven in deze gebruikershandleiding. De gebruiker is verantwoordelijk voor
enig verlies of enige schade als gevolg van een oneigenlijk gebruik van dit product.

« Gebruik de robotstofzuiger niet in een omgevingstemperatuur boven 40 °C of onder 0 °C of op een vloer met vloeistoffen of kleverige
substanties.

WAARSCHUWINGEN over batterijen en opladen

VOORZICHTIG: om gevaar door onbedoeld resetten van de thermische beveiliging te voorkomen, mag dit apparaat niet via een
extern schakelapparaat, zoals een timer, van stroom worden voorzien of worden aangesloten op een circuit dat regelmatig door het
nutsbedrijf wordt in- en uitgeschakeld.

» Gebruik geen batterij, snoerset of omnistation van derden. De robotstofzuiger kan alleen worden gebruikt met een OV31-JZEU-omnistation.
 Laad geen niet-oplaadbare batterijen op.
» Gebruikers hoeven niets te doen om de oplaadfrequentie te laten schakelen tussen 50 Hz en 60 Hz; het product kan zichzelf
aanpassen aan zowel 50 Hz als 60 Hz.
« Probeer de batterij of het omnistation niet zelf te demonteren, te repareren of aan te passen.
« Plaats het omnistation niet in de buurt van een warmtebron.
« Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontactpunten van het omnistation af te vegen of schoon te maken.
« Stel het apparaat of de batterij niet bloot aan buitensporige temperaturen.
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« Wees bedacht op het risico van kortsluiting van de polen van het apparaat dat met een batterij werkt of van de batterij
door metalen voorwerpen.

« Wanneer de robotstofzuiger gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, moet u deze volledig opladen, vervolgens
uitschakelen en deze op een koele, droge plaats bewaren. Laad de robotstofzuiger minstens eens in de 3 maanden op
om overmatige ontlading van de batterij te voorkomen.

» Beschadig de batterij niet wanneer u deze verwijdert, om kortsluiting of het lekken van vloeistof te voorkomen. Als de
batterij lekt, zorg er dan voor dat de vloeistof niet in aanraking komt met uw huid of kleding en veeg deze onmiddellijk
weg met een droge doek. Stuur de batterij vervolgens naar een geschikt recyclingbedrijf of het aangewezen
klantenserviceteam om deze op de juiste manier weg te gooien.

« Het lithiumionbatterijpakket bevat stoffen die schadelijk zijn voor het milieu. Voordat u de robotstofzuiger weggooit,
moet u eerst het batterijpakket verwijderen en dit weggooien of recyclen in overeenstemming met de lokale wet- en
regelgeving van het land of de regio waarin deze wordt gebruikt.

« Wanneer u de batterijen uit het product wilt verwijderen, is het raadzaam om de batterijen te gebruiken tot ze volledig
zijn ontladen en ervoor te zorgen dat uw product niet op het stroomnet is aangesloten.

1. Maak de schroef aan de onderkant los en verwijder het deksel.

2.0Ontkoppel de batterijaansluiting en verwijder vervolgens de batterijen. Beschadig de batterijhouder niet om elk
risico op letsel te voorkomen.

3.Breng de batterij naar een professionele recyclingfaciliteit.
« De batterij moet uit het apparaat worden verwijderd voordat het apparaat wordt weggegooid.
« De stekker van het apparaat moet uit het stopcontact worden verwijderd wanneer de batterij wordt verwijderd.
« De batterij moet op een veilige manier worden weggegooid.
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ﬂ Uitsluitend voor gebruik binnenshuis. Lees de instructies voor gebruik.

Veiligheidsinformatie over de laser

De lasersensor in dit product voldoet aan de normen IEC 60825-1: 2014 en EN 60825-1:2014/A11:2021 voor laserproducten
van klasse 1. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.

LASERPRODUCT VAN KLASSE 1

LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN

EN 50689:2021

EU-conformiteitsverklaring

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. verklaart dat de radioapparatuur type OV31GL voldoet aan richtlijn
2014/53/EU. De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende
internetadres: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Een uitgebreide elektronische handleiding vindt u op www.mi.com/global/support/user-guide

Het product heeft geen stand-bymodus of soortgelijke status m.b.t. energiezuinigheidseisen of
stroombeheerfunctie. Het energieverbruik van het product is waarschijnlijk hoger dan andere
producten die aan deze functie-eisen voldoen.
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Productoverzicht

Productoverzicht

Robotstofzuiger

Opmerking: Afbeeldingen van het product, accessoires en
Ul'in de gebruikershandleiding zijn alleen ter referentie. Het
daadwerkelijke product en de functionaliteit kunnen variéren
door productverbeteringen.
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Lijst met accessoires

Vooraf geinstalleerde accessoires

= & -

Stofcompartiment Filter Zijborstel Antiklitborstel voor Borstelklep
(vooraf knippen van haren
geinstalleerd op het
stofcompartiment)
Andere accessoires
Snoerset Wasbordbasisverlenger Dweilopzetstukhouder x 2

(dweilopzetstuk x 2 vooraf
geinstalleerd)

Gebruikershandleiding Handleiding

voor

afbeeldingen

Snelstartgids

Garantieverklaring

Omnistation

(vooraf geplaatste wegwerpzak,
schoonwaterreservoir,
vuilwaterreservoir en wasbord
inbegrepen)

Robotstofzuiger

Q) + O Indicator

- Wit: Reinigen/schoonmaaktaak voltooid/volledig opgeladen

+ Knipperend wit: Terug om op te laden/te herpositioneren

- Ademend wit: Opladen (gemiddeld/hoog batterijniveau)

« Ademend oranje: Opladen (laag batterijniveau)

+ Knipperend oranje: Wifi ontkoppeld/storing/wachten op verbinding/
verbinden met netwerk/firmware bijwerken

Q) Starten/schoonmaaktaak

« Houd de knop 3 seconden ingedrukt
om in of uit te schakelen

« Druk de knop in om het
schoonmaken te starten of
te pauzeren wanneer het is
ingeschakeld

O‘ Station

+ Druk in om te pauzeren wanneer de
stofzuiger actief is

Indien gepauzeerd, indrukken om de
robotstofzuiger terug te sturen naar
het omnistation om op te laden
Indrukken om het docken te
stoppen terwijl de robot terugkeert
naar het omnistation

Houd de knop 3 seconden ingedrukt
om het kinderslot in of uit te
schakelen

Resetknop/wifi-indicator

* Houd 3 seconden ingedrukt met een hulpmiddel om de fabrieksinstellingen

te herstellen

+ Houd 10 seconden ingedrukt met een hulpmiddel om de robotstofzuiger
gedwongen uit te schakelen en de fabrieksinstellingen te herstellen

« Blauw: Verbonden met wifi

+ Knipperend oranje: Wachten op netwerkverbinding/wifi ontkoppeld

« Knipperend blauw: Verbinden met netwerk
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Productoverzicht

Productoverzicht

Robotstofzuiger en sensoren

o Microfoon

Stofcompartiment ©

Kanaal voor

Stootrand

N Laserradar die automatisch de

hoogte aanpast

Module met gestructureerd

Zijborsteleenheid 7

Afgrondsensor

licht om obstakels te Borstel
vermijden (obstakelsensor met

g@

Ultrasone sensor

——o Zwenkwiel

Borstelklep
( x Ontgrendelingsknop

IR

gestructureerd Iicht,'projector Hoofdwiel
met gestructureerd licht)

Randsensor Dweilopzetstukeenheid —-

van de borstelklep

Hoofdwiel

Opening voor

automatisch
legen

Opmerkingen:

Oplaadcontactpunt

Opening voor automatisch
vullen met water

- De laserradar die automatisch op de hoogte aanpast zakt als de robotstofzuiger in stand-bymodus staat, oplaadt of een laag gebied reinigt.
- Verplaats de robotstofzuiger tijdens de reiniging van een laag gebied niet om beinvloeding van de positionering te voorkomen.
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montage van
dweilopzetstukhouder

Stofcompartiment

Ontgrendelingsknop
van het
stofcompartiment

Filterklem

Omnistation

Vuilwaterreservoir

Handgreep

Wasbord ©

Waterreservoirklem o

Vlotterbal o

Deksel

Schoonwaterreservoir

Handgreep

Deksel van
stofcompartiment

Wasbordbasisverlenger

Vuilwaterreservoir Schoonwaterreservoir

Waterreservoirklem

Vlotter

Filter

Stofcompartiment

Handgreepsleuf van
wegwerpzak

Kanaal voor automatisch o—

e Indicator
e 1 o *Wit: Omnistation werkt naar behoren
« Knippert oranje: Fout opgetreden in
omnistation

F \ @ Opslagcompartiment

L= )
Signaleringsgebied

o Oplaadcontactpunt

Opening voor automatisch vullen

legen

Waterslang

Stroomaansluiting <[L

met water
o Wateruitgang

Vooraanzicht

I

o =——— Snoersetgroef

] °

|

Zicht aan de achterkant
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Productoverzicht

Hoe te installeren Hoe te installeren

Wegwerpzak

Handgreep van o e ré’
wegwerpzak w - w

Opmerking: Het omnistation wordt vanuit de fabriek geleverd met

een vooraf geinstalleerde, nieuwe wegwerpzak. Aanbevolen wordt
om de desbetreffende wegwerpzak aan te schaffen bij een officiéle
verkoper indien vervanging noodzakelijk is.

Antiklitborstel voor knippen van haren

Borstelhaar

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

| | | Niet-verwijderbare eindkap
Verwijder- Kam-  Borstel-

bare tanden haar

eindkap

Dweilopzetstukeenheid
Bevestigings-

gebied voor het
dweilopzetstuk

Dweilopzetstukhouder Dweilopzetstuk
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Beschermkappen verwijderen Het omnistation plaatsen

- Plaats het omnistation tegen een muur op een vlakke en harde vloer, zoals een
houten of tegelvloer.
- Laat meer dan 0,82 m, 1,47 m en 0,44 m vrij in hoogte, lengte en breedte.

Verwijder voor gebruik van de robotstofzuiger de beschermkappen.

De dweilopzetstukeenheid installeren
Installeer vervolgens de dweilopzetstukeenheid op de opening voor montate van de
dweilopzetstukhouder. Deze is goed geplaatst als u een "klik" hoort.

De wasbordbasisverlenger installeren

- Plaats de wasbordbasisverlenger op het omnistation in de richting zoals afgebeeld.
- Zorg ervoor dat de wasbordbasisverlenger gelijk ligt met de onderkant van het

omnistation en dat de onderkant vlak is.

Aansluiten op stroom

- Plaats het omnistation op een geschikte plaats, sluit de snoerset erop aan en steek
de stekker in het stopcontact.
Opmerking: Steek de stekker van de snoerset stevig in de stroomaansluiting van het
omnistation totdat het indicator wit blijft.

/N
Steek de stekker q,
er stevigin 0

R
1=
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Véoér gebruik

De robotstofzuiger opladen

-Houd vaoér gebruik de knop (O op de robotstofzuiger drie seconden ingedrukt om
deze in te schakelen.

-Nadat u de robotstofzuiger hebt ingeschakeld, plaatst u deze op het omnistation
met de oplaadcontactpunten tegen die van het omnistation aan.

- De robotstofzuiger is aangesloten op het omnistation wanneer u een gesproken
melding hoort om het opladen te starten.

Opmerkingen:

- Het wordt aanbevolen om vé6r het eerste gebruik de robotstofzuiger volledig op te laden.

- Als de robotstofzuiger vanwege een lege batterij niet kan worden ingeschakeld, plaatst u
de robotstofzuiger handmatig in het omnistation om deze korte tijd op te laden.

- Wanneer de robotstofzuiger wordt opgeladen, wordt deze automatisch ingeschakeld en
kan deze niet worden uitgeschakeld.
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Het schoonwaterreservoir vullen met schoon water

Maximumwaterpeilmarkering
Capaciteit waterreservoir: 4 L

Opmerkingen:

- Voeg geen water toe boven de maximumwaterpeilmarkering (MAX).

- Giet geen heet water in het waterreservoir, omdat het reservoir daardoor vervormd kan
raken.

Hoe te gebruiken

Verbinding maken met de Xiaomi Home-app

Dit product kan gebruikt worden met de Xiaomi Home-app. Gebruik de Xiaomi
Home-app om uw apparaat te bedienen en met andere slimme thuistoestellen
te communiceren.

Scan de QR-code om de app te downloaden en installeren. U wordt
doorverwezen naar de pagina voor verbindingsinstellingen als de app al is
geinstalleerd. Of zoek "Xiaomi Home" in de appstore om deze te downloaden
en te installeren.

Open de Xiaomi Home-app, tik rechtsboven op @ en volg de aanwijzingen om
uw apparaat toe te voegen.

2663139D

Opmerkingen:
- De robotstofzuiger werkt met de Xiaomi Home-app en is compatibel met
Android 9.0 en iOS 12.0 of hoger.

- De robotstofzuiger ondersteunt alleen wifinetwerken met een frequentie van
2,4 GHz.

- De versie van de app kan zijn gelipdatet, volg de instructies van de huidige

app-versie.

- Nadat de robotstofzuiger verbinding hebt gemaakt met de Xiaomi Home-app,

is deze verbonden met het netwerk. U kunt de wifi resetten om het apparaat
los te koppelen van het netwerk.

Wifi resetten

Reset de wifi als de robotstofzuiger is ontkoppeld van het netwerk of als het

netwerk moet worden gewijzigd.

1. Open het deksel van de robotstofzuiger zodat u de wifi-indicator kunt zien.

2. Houd de knop () en 1 gedurende 7 seconden ingedrukt tot in een spraakbericht
wordt gemeld dat er wordt gewacht op de configuratie van het netwerk. Als de
wifi-indicator knippert, is de robotstofzuiger gereset.

3. Maak opnieuw verbinding met het netwerk in de app. Als de wifi-indicator blauw
is, is de robotstofzuiger verbonden met het netwerk.

In-/uitschakelen

-Houd de knop () gedurende 3 seconden ingedrukt om de robotstofzuiger in te
schakelen. Wanneer de indicator op de robotstofzuiger gaat branden, betekent
dit dat de robotstofzuiger overschakelt naar de stand-bymodus.

-Wanneer de robotstofzuiger in de pauzestand staat en niet wordt opgeladen,
houdt u de knop (V) 3 seconden ingedrukt om deze uit te schakelen.

Opmerking: Wanneer de robotstofzuiger wordt opgeladen, wordt deze automatisch
ingeschakeld en kan deze niet worden uitgeschakeld.
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Hoe te gebruiken

Snel een plattegrond maken

-Nadat u de eerste keer verbinding hebt gemaakt met het netwerk, volgt u
de instructies in de app om snel een plattegrond aan te maken, waarna de
robotstofzuiger begint met het in kaart brengen zonder schoon te maken.

- Het proces voor het in kaart brengen is voltooid wanneer de robotstofzuiger
terugkeert naar het omnistation en de plattegrond wordt automatisch opgeslagen.

Opmerkingen:

- Zorg ervoor dat de robotstofzuiger volledig is opgeladen en start vanuit het
omnistation.

-Verwijder véor het in kaart brengen de voorwerpen op de vloer, open de deuren van
de kamers en blokkeer de zones die ongeschikt zijn voor de robotstofzuiger.

- Tijdens het maken van de plattegrond mag u de robotstofzuiger niet volgen,
verplaatsen of onderbreken, en het omnistation niet verplaatsen.

-Stel na het in kaart brengen virtuele muren of afschermde zones in gebieden in
die ongeschikt zijn voor de robotstofzuiger, zoals de gebieden waar deze vast kan
komen te zitten of kan worden geschraapt.

- Stel virtuele muren of afschermde zones in gebieden in met hoogpolig tapijt of tapijt
met franjes om te voorkomen dat de robotstofzuiger verstrikt raakt.

- Stel virtuele muren of afgeschermde zones in om zones met vloerbedekking uit te
sluiten voordat er wordt gedweild, om te voorkomen dat het tapijt nat wordt.
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Pauzeren

Wanneer de robotstofzuiger in gebruik is, drukt u op een willekeurige knop om
deze te pauzeren.

Opmerking: Til of verplaats de robotstofzuiger niet als deze zich in de
pauzestand bevindt. Anders kunnen er navigatiefouten optreden die ervoor
kunnen zorgen dat de robotstofzuiger niet terugkeert naar het omnistation of
dat de plattegrond verloren gaat.

Slaapstand

- De robotstofzuiger gaat automatisch in de slaapstand nadat deze 10 minuten
op pauze heeft gestaan.

- De indicator van de robotstofzuiger gaat automatisch uit in de slaapstand.
Om de robotstofzuiger uit de slaapstand te halen, drukt u op een willekeurige
knop.

Opmerking: De robotstofzuiger wordt automatisch uitgeschakeld na 12 uur in
de slaapstand.

Hoe te gebruiken

Schoonmaaktaak hervatten

Als de batterij van de robotstofzuiger tijdens een schoonmaaktaak leeg begint

te raken, keert deze automatisch terug naar het omnistation om op te laden.

Wanneer de robotstofzuiger voldoende is opgeladen, wordt de schoonmaaktaak

hervat vanaf het punt waar deze was gestopt.

Opmerking: De robotstofzuiger hervat de schoonmaaktaak niet in de Niet storen-modus of
na handmatig opladen.

Instellingen voor kinderslot

Om het kinderslot in of uit te schakelen, houdt u de knop {3 op de
robotstofzuiger gedurende drie seconden ingedrukt.

Opmerking: Wanneer de functie Kinderslot is ingeschakeld, werken de knoppen op de
robotstofzuiger niet. In plaats daarvan kunt u de robotstofzuiger via de app bedienen.

Stof legen

Wanneer de robotstofzuiger automatisch terugkeert naar het omnistation om
op te laden na het voltooien van een stofzuig- en dweiltaak, een stofzuig-voor-
dweiltaak of een stofzuigtaak, begint het omnistation automatisch met het
legen van het stofcompartiment.

Opmerkingen:

- Wanneer de robotstofzuiger halverwege terugkeert naar het omnistation om
dweilopzetstukken te reinigen, leegt het omnistation het stofcompartiment niet
automatisch.

- Als automatisch legen van het stofcompartiment in de app is uitgeschakeld, leegt het
omnistation het stofcompartiment niet automatisch.

- Als u de frequentie voor het automatisch legen in de app wijzigt, zal het omnistation stof
legen op de ingestelde frequentie.

Stofzuigen en dweilen

1. Schoonmaken starten
-Voordat u begint, moet u ervoor zorgen dat de dweilopzetstukeenheid en andere

noodzakelijke onderdelen op de robotstofzuiger zijn geplaatst en dat er water aan
het schoonwaterreservoir is toegevoegd.

- Selecteer de modus voor stofzuigen en dweilen in de app en gebruik de app of druk

op de knop () op de robotstofzuiger om te beginnen met schoonmaken.

- De robotstofzuiger start vervolgens vanaf het omnistation, plant de optimale

schoonmaakroute en voert de schoonmaaktaak uit op basis van de gemaakte
plattegrond.

©)
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Hoe te gebruiken

Opmerkingen:

- Wanneer u de robotstofzuiger de eerste keer gebruikt, is het raadzaam om de
robotstofzuiger gedurende het hele proces te volgen om de items te verwijderen die de
werking van de robotstofzuiger kunnen beinvioeden.

- Als de robotstofzuiger in sommige gebieden vast kan komen te zitten of het oppervlak
van het meubilair kan bekrassen, kunt u in de app afgeschermde zones instellen om te
voorkomen dat de robotstofzuiger naar deze zones gaat.

- De robotstofzuiger bevochtigt de dweilopzetstukken voordat de taak wordt gestart. Even
geduld.

- Controleer voordat u de robotstofzuiger gebruikt of het omnistation is aangesloten op het
stopcontact en of de robotstofzuiger is aangesloten op het omnistation.

- Om ervoor te zorgen dat de robotstofzuiger na het stofzuigen en dweilen terug kan keren
naar het omnistation, is het raadzaam om de robotstofzuiger vanaf het omnistation te laten
starten. Verplaats het omnistation, het schoonwaterreservoir, het vuilwaterreservoir of het
wasbord niet tijdens het schoonmaken.

- De functie om de dweilopzetstukken te reinigen met heet water kan worden ingeschakeld
in de app. Na inschakeling raakt u de wateruitgang op de wasbordbasis niet aan om kalk te
voorkomen.

2. Halverwege automatisch terugkeren voor het reinigen van de dweilopzetstukken
Tijdens het schoonmaken kan de robotstofzuiger automatisch terugkeren naar het
omnistation om de dweilopzetstukken te reinigen en voert deze water toe aan het
waterreservoir nadat deze een bepaald aantal vierkante meter heeft schoongemaakt.

Nadat de dweilopzetstukken zijn gewassen, hervat de robotstofzuiger de schoonmaaktaak.
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3. Automatisch legen van het stofcompartiment en dweilopzetstukhouder
reinigen en aan de lucht laten drogen
Wanneer de robotstofzuiger de schoonmaaktaak heeft voltooid en is
teruggekeerd naar het omnistation om op te laden, begint het omnistation
automatisch stof te legen en reinigt het vervolgens de dweilopzetstukken
voor ze aan de lucht te laten drogen.

4. Reinig het vuilwaterreservoir

Nadat de dweilopzetstukken zijn gereinigd en aan de lucht zijn gedroogd, reinigt

u het vuilwaterreservoir tijdig om geurtjes te voorkomen.

Hoe te gebruiken

Stofzuigen voo6r dweilen

- Zorg ervoor dat onderdelen van de robotstofzuiger, zoals de dweilopzetstukeenheid,

zijn geplaatst en dat er water aan het schoonwaterreservoir is toegevoegd.

- Selecteer de modus stofzuigen véor dweilen in de app en gebruik de app of druk
op de knop () op de robotstofzuiger om de schoonmaaktaak te starten, waarna
de robotstofzuiger de dweilopzetstukeenheid optilt om te stofzuigen.

- Zodra het stofzuigen is voltooid, keert deze terug naar het omnistation om
automatisch het stofcompartiment te legen en de dweilopzetstukken te
bevochtigen. Vervolgens laat deze de dweilopzetstukeenheid zakken om te
beginnen met dweilen.

Alleen stofzuigen

- Selecteer de modus Alleen stofzuigen in de app en gebruik de app of druk op de
knop () op de robotstofzuiger om te beginnen met schoonmaken.

- De robotstofzuiger tilt de dweilopzetstukeenheid op, verlaat het omnistation
om te gaan stofzuigen en keert weer terug naar het omnistation nadat het
stofzuigen is voltooid om het stofcompartiment automatisch te legen.

Opmerking: Als de dweilopzetstukeenheid is verwijderd, zal de robotstofzuiger automatisch
alleen stofzuigen zodra deze wordt gestart.

Alleen dweilen

- Zorg ervoor dat de onderdelen van de robotstofzuiger, zoals de
dweilopzetstukeenheid, zijn geplaatst en dat er water aan het
schoonwaterreservoir is toegevoegd.

- Selecteer de modus alleen dweilen in de app en gebruik de app of druk op de
knop () op de robotstofzuiger om de schoonmaaktaak te starten, waarna de
robotstofzuiger de dweilopzetstukken automatisch bevochtigt voor deze het
omnistation verlaat en begint met dweilen.

- Zodra het dweilen is voltooid, keert deze terug naar het omnistation om de

dweilopzetstukken te reinigen en aan de lucht te laten drogen.
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Hoe te gebruiken

Meer appfuncties

Plattegrondinstellingen

Op de startpagina van de app wordt de huidige plattegrond weergegeven die wordt
gebruikt voor stofzuigen en dweilen. U kunt gebieden instellen die u wilt vermijden

in de instellingen voor afgeschermde zones en de huidige plattegrond bewerken in

plattegrondbeheer.

Schoonmaakinstellingen
U kunt de reinigingsmodus, het zuigkrachtniveau en het waterdebiet aanpassen op
basis van hoe vuil de vloer is en specifieke behoeften.

Instellingen van het omnistation

- Instellingen automatisch legen: U kunt de functie voor het automatisch legen in-
of uitschakelen en de frequentie ervan wijzigen.

- Reinigingsinstellingen dweilopzetstuk: U kunt de frequentie aanpassen
waarmee de robotstofzuiger terugkeert naar het station voor het reinigen van de
dweilopzetstukken.

Opmerkingen:

- U moet eerst een plattegrond maken voordat u een gebied kunt selecteren, schoonmaaktaak
per gebied kunt uitvoeren of de plattegrond kunt bewerken.

- Raadpleeg de app voor meer functies. De details van elke functie zijn afhankelijk van de app.
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Firmware-update

U kunt de firmware bijwerken via de app. Zorg er voér het bijwerken voor dat de
robotstofzuiger zich op het omnistation bevindt en dat het batterijniveau meer
dan 30% is.

Fabrieksinstellingen herstellen

Als de robotstofzuiger niet goed functioneert en niet normaal kan worden
gebruikt, houdt u de resetknop 3 seconden ingedrukt met een hulpmiddel

tot u in een spraakbericht hoort dat de fabrieksinstellingen worden hersteld
en de fabrieksinstellingen van de robotstofzuiger zijn hersteld. Houd de
resetknop tien seconden ingedrukt met een hulpmiddel om de robotstofzuiger
gedwongen uit te schakelen en de fabrieksinstellingen te herstellen als de
fabrieksinstellingen in eerste instantie niet kunnen worden hersteld.

Verzorging en onderhoud

Onderhoud van onderdelen

Om de robotstofzuiger in goede staat te houden, wordt aanbevolen om de volgende tabel te raadplegen voor routineonderhoud.

Vervangings-

Schoonmaakfrequentie

Vervangingsfrequentie

Stofcompartiment

Reinigen indien nodig

Onderdelen Schoonmaakfrequentie frequentie Onderdelen
Vuilwaterreservoir Reinigen na elk gebruik Oplaadcontactpunten van
robotstofzuiger
Schoonwaterreservoir Elke twee weken één keer / d
reinigen Stootran
Elke 1-2 weken één keer Kanaal voor automatisch
Wasbord reinigen legen van robotstofzuiger
Anpkhtborstel voor Elke twee vygken één keer 3 tot 6 maanden Automatische watgrlnlaat
knippen van haren reinigen van robotstofzuiger
Zijborstel Elke twee vygken één keer 3 tot 6 maanden Onderkant van de
reinigen robotstofzuiger

Omnistation

Filter (vooraf geinstalleerd
op het stofcompartiment)

Elke twee weken één keer
reinigen

6 tot 12 maanden

Kanaal voor automatisch
legen van omnistation

Dweilopzetstuk

/

6 tot 12 maanden

Zwenkwiel

Laserradar die automatisch
de hoogte aanpast

Randsensor

Module met
gestructureerd licht om
obstakels te vermijden

Afgrondsensor

Elke maand reinigen

Oplaadcontactpunten van
omnistation

Afhankelijk van het
werkelijke gebruik

Signaleringsgebied
omnistation
Afhankelijk van het
Wegwerpzak / daadwerkelijke gebruik ongeveer
elke 2,5 maand vervangen
Opmerkingen:

- De vervangingsfrequentie dient alleen ter referentie. Als een onderdeel is beschadigd, moet het
onmiddellijk worden vervangen om efficiént schoonmaken te garanderen.

- Als u de robotstofzuiger wilt verplaatsen of verzenden, leeg dan de schoon- en vuilwaterreservoirs
om te voorkomen dat de robotstofzuiger tijdens het transport beschadigd raakt.
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Verzorging en onderhoud

De schoon- en vuilwaterreservoirs reinigen

1. Verwijder zowel het schoon- als vuilwaterreservoir, open de deksels en
giet het water weg.

2. Gebruik schoon water om de reservoirs volledig te wassen en veeg
vervolgens de buitenkant van de reservoirs droog voordat u ze terug in
het omnistation plaatst.

Opmerking: De vlotterballen in het schoon- en vuilwaterreservoir zijn beweegbare
onderdelen. Oefen niet te veel kracht uit bij het reinigen van de waterreservoirs om
beschadiging te voorkomen.
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Het wasbord en de wasbordbasis reinigen

—_

. Schakel de schoonmaakfunctie van het omnistation in de app in. De
robotstofzuiger verlaat vervolgens automatisch het omnistation. Verwijder het
wasbord handmatig, daarna injecteert het omnistation automatisch water in de
wasbordbasis. Gebruik een doek of borstel om de wasbordbasis en het wasbord
schoon te maken.

N

. Wacht 3 minuten, waarna het omnistation automatisch het vuile water
wegpompt. Veeg de wasbordbasis en het wasbord af met een droge doek en
plaats het wasbord terug op het omnistation. Zorg ervoor dat de vuilwaterslang
van het omnistation in de groef van het wasbord zit (zoals geillustreerd) om te
voorkomen dat de vuilwaterslang in de knoop raakt, anders kan dit het normale
gebruik beinvloeden.

in de wasbordbasis blijven zitten, veeg dit dan droog met een doek.

Verzorging en onderhoud

De antiklitborstel voor knippen van haren reinigen

1. Verwijder de borstelklep en de borstel.

2. Verwijder de verwijderbare eindkap van de borstel.

3. Maak de twee uiteinden van de borstel en de openingen van de kamtanden
schoon met het juiste gereedschap.

4. Plaats de verwijderbare eindkap terug en installeer vervolgens de borstel en
de borstelklep. Zorg ervoor dat ze stevig vastzitten.

VOORZICHTIG: Als er te veel haar in de borstel verstrikt zit, of als het haar strak in de knoop
zit, mag u er niet met geweld aan trekken, want dan kan de borstel beschadigd raken.

| o p—
A0y

Ontgrendelingsknop

o Borstel

o Borstellager

Borstelhaar

Niet-verwijderbare eindkap

Verwijderbare eindkap Kam-  Borstel-
tanden haar

Opmerkingen:

Als de antiklitborstel voor knippen van haren erg verstrengeld is met haren, controleer dan of
het stofcompartiment en de wegwerpzak vol zijn. Zo ja, maak het stofcompartiment dan leeg
en vervang de wegwerpzak tijdig om te zorgen voor een normale werking van de functie voor
automatisch legen.

De zijborstel reinigen

1. Keer de robotstofzuiger om, trek de zijborstel omhoog en reinig deze.
2. Plaats de zijborstel terug in de robotstofzuiger.

Plaats de zijborstel in lijn met de sleuf
als u deze terugplaatst.
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Verzorging en onderhoud

Het stofcompartiment en filter reinigen

1. Open het deksel van de robotstofzuiger en druk op de ontgrendelingsknop
van het stofcompartiment om het stofcompartiment in opwaartse richting

te verwijderen van de robotstofzuiger.

2. Verwijder het filter uit de filterklem, tik zachtjes met het filterframe om
eventueel vuil te verwijderen en leeg het afval uit het stofcompartiment.
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3. Indien nodig spoelt u het stofcompartiment en het filter met schoon water.

Opmerkingen:

- Probeer het filter niet met een borstel of met uw vingers schoon te maken.

- Veelvuldig spoelen wordt niet aanbevolen, anders kan het filter beschadigd raken.

- Gebruik alleen schoon water om het stofcompartiment en het filter te reinigen. Gebruik geen
reinigingsmiddel.

4. Droog het stofcompartiment en het filter volledig af voordat u ze terugplaatst.

Verzorging en onderhoud

Het zwenkwiel reinigen

1. Draai de robotstofzuiger om en
trek het zwenkwiel eruit.

2. Verwijder haren, vuil en andere
voorwerpen van het wiel en de as.
3. Plaats het zwenkwiel terug en druk

het stevig op zijn plaats.

Wiel
As

Opmerkingen:

- Indien nodig kunt u een gereedschap zoals een kleine schroevendraaier gebruiken om de
as voorzichtig uit het zwenkwiel te wrikken en schoon te maken.

- Het wiel kan worden schoongemaakt met kraanwater en worden teruggeplaatst zodra het
aan de lucht is gedroogd.

Het dweilopzetstuk vervangen

Verwijder het dweilopzetstuk uit de dweilopzetstukhouder en vervang
deze door een nieuwe.

Sensoren en oplaadcontactpunten reinigen

Gebruik een droge doek om alle sensoren en oplaadcontactpunten in de

robotstofzuiger schoon te maken:

- De afgrondsensoren aan de onderkant van de robotstofzuiger.

- De laserradar die automatisch op de hoogte aanpast op de bovenkant van de
robotstofzuiger

- Stootrand en module met gestructureerd licht om obstakels te vermijden op de
voorkant van de robotstofzuiger

-Randsensoren aan de zijkanten van de robotstofzuiger

- Oplaadcontactpunten aan de achterkant van de robotstofzuiger

J—/ Stootrand

Module met gestructureerd licht om

- obstakels te vermijden

* Laserradar die automatisch de hoogte
aanpast
Randsensor
0 tactpunt

Afgrondsensor

Signaleri
[o]: tactpunt
——o Kanaal voor automatisch legen

Het omnistation reinigen

Maak het signaleringsgebied, de oplaadcontactpunten en de kanalen voor automatisch legen van het
omnistation met een zachte, droge doek schoon.

Batterijonderhoud

De robotstofzuiger is voorzien van een krachtige lithiumionbatterijpakket. Zorg ervoor dat de batterij tijdens
het dagelijkse gebruik steeds voldoende is opgeladen om optimale batterijprestaties aan te houden.
Opmerking: Wanneer de robotstofzuiger gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, schakelt u deze uit
en bergt u deze op. Om schade door overmatig ontladen te voorkomen, moet de robotstofzuiger minstens
eenmaal per 3 maanden worden opgeladen.
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Verzorging en onderhoud

Problemen oplossen

De wegwerpzak vervangen

1. Wanneer de wegwerpzak vol is, haalt u het deksel van de opening van het
stofcompartiment. Verwijder de wegwerpzak met behulp van de handgreep
en gooi deze weg.

J

l

Openingvan  o—
stofcompartiment

Opmerking: Als u aan de handgreep van de wegwerpzak trekt, wordt de zak afgesloten en
wordt voorkomen dat er per ongeluk stof en vuil uitvalt.

2. Gebruik een droge doek om vuil, zoals stof, van het filter te verwijderen.
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3. Plaats een nieuwe wegwerpzak zoals afgebeeld en steek de handgreep van de

zak in de gleuf.

4. Plaats het deksel van het stofcompartiment terug. Als u een "klik" hoort, is het

correct geplaatst.

Klik >

Problemen

Mogelijke oorzaken

Oplossing

De robotstofzuiger
kan niet worden
ingeschakeld.

De robotstofzuiger werkt op een laag batterijniveau.
De omgevingstemperatuur is te hoog of te laag.

Laad de robotstofzuiger véor gebruik volledig op.
Gebruik de robotstofzuiger bij een omgevingstemperatuur tussen 0 °C en 40 °C.

De robotstofzuiger
laadt niet op.

Het omnistation is niet aangesloten op het stroomnet
of heeft geen goed contact.

Controleer of de snoerset goed in de stroomaansluiting van het omnistation en het
stopcontact is gestoken.
Maak de oplaadcontactpunten van het omnistation en de robotstofzuiger schoon.

De robotstofzuiger
kan geen verbinding
maken met het
netwerk.

Het wifiwachtwoord is niet juist.

De robotstofzuiger ondersteunt geen 5 GHz-netwerken
en bedrijfsrouters.

Het wifisignaal is zwak.

De robotstofzuiger werkt mogelijk niet in de
netwerkconfiguratiestatus.

Voer het juiste wifiwachtwoord in.

Sluit de robotstofzuiger aan op een 2,4 GHz-thuisnetwerk.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger in een gebied met een goed wifisignaal blijft.
Verwijder de robotstofzuiger in de app, reset de wifiverbinding van de
robotstofzuiger en probeer opnieuw verbinding te maken met het netwerk.

De robotstofzuiger
kan het omnistation
niet vinden en kan er
niet naar terugkeren.

Er bevinden zich te veel obstakels rond het omnistation.
Mogelijk is het signaleringsgebied vies.

Het omnistation is niet aangesloten op het stroomnet.

Het omnistation is verplaatst wanneer de robotstofzuiger er
niet op stond.

De robotstofzuiger wordt geblokkeerd door obstakels, zoals
een gesloten deur, op weg terug naar het omnistation.

De robotstofzuiger is verplaatst wanneer deze niet op het
omnistation stond, leidend tot positioneringsfouten.

De robotstofzuiger is te ver weg van het omnistation om
terug te kunnen keren.

Verplaats het omnistation naar een open gebied.

Plaats de robotstofzuiger handmatig op het omnistation om op te laden.
Veeg het signaleringsgebied op het omnistation schoon om stof of vuil te
verwijderen.

Sluit de voedingsadapter van het omnistation aan.

De robotstofzuiger is
vast komen te zitten
en kan niet terugkeren
naar het omnistation.

Er bevinden zich te veel obstakels rond het omnistation.
De robotstofzuiger wordt geblokkeerd door obstakels, zoals
een gesloten deur, op weg terug naar het omnistation.

De robotstofzuiger glijdt weg bij gebruik op een gladde vloer.

Het omnistation is gekanteld of staat op een ongelijke vloer.

Verplaats het omnistation naar een open gebied.

Plaats de robotstofzuiger handmatig op het omnistation om op te laden.
Het wordt aanbevolen om het water op de vloer handmatig te verwijderen.
Plaats het omnistation goed en probeer het opnieuw.
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Problemen oplossen

Problemen oplossen

Problemen

Mogelijke oorzaken

Oplossing

De robotstofzuiger schakelt
niet uit.

De robotstofzuiger wordt opgeladen.

De robotstofzuiger kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet wordt opgeladen. Verwijder

de robotstofzuiger van het omnistation en houd de aan/uit-knop 3 seconden ingedrukt om de
robotstofzuiger uit te schakelen.

Als deze niet kan worden uitgeschakeld, houdt u de resetknop 10 seconden ingedrukt om de
robotstofzuiger geforceerd uit te schakelen.

Als het probleem zich nog steeds blijft voordoen, neem dan contact op met het klantenserviceteam.

Problemen

Mogelijke oorzaken

Oplossing

De robotstofzuiger laadt
niet of langzaam op.

Het batterijniveau is te laag.
De omgevingstemperatuur is te hoog of te laag.
De oplaadcontactpunten zijn mogelijk vies.

Het duurt over het algemeen 6 uur voordat de robotstofzuiger volledig is opgeladen.

Om de levensduur van de batterij te verlengen, verlaagt de robotstofzuiger automatisch de
oplaadsnelheid bij hoge of lage omgevingstemperaturen. Dit is normaal.

Veeg de oplaadcontactpunten af met een zachte, droge doek.

De robotstofzuiger betreedt vaak
afgeschermde zones of loopt door
virtuele muren heen.

De plattegrond in de app heeft een fout.
De virtuele muren of grenzen van afgeschermde
zones moeten worden geoptimaliseerd.

Controleer de plattegrond in de app. Verwijder de niet-functionerende plattegrond uit

de plattegrondlijst en maak een nieuwe. Vanwege de schaal van de plattegrond kunnen
de ingestelde virtuele muren of afgeschermde zones afwijken van doellocaties. U wordt
aanbevolen de looproute van de robotstofzuiger te raadplegen, de grenzen aan te passen
volgens uw thuisomgeving met alle gebieden waar de robotstofzuiger makkelijk vast kan
lopen, zoals verzonken traptreden en gebieden onder meubels.

Geplande schoonmaaktaak werkt niet.

De robotstofzuiger werkt op een laag batterijniveau.

De robotstofzuiger start de geplande schoonmaaktaak alleen wanneer het resterende
batterijniveau hoger is dan 30%. Laad de robotstofzuiger op tijd op.

De zijborstel valt eraf.

De zijborstel is niet geplaatst.
De zijborstel heeft last van vreemde voorwerpen,
waardoor deze eraf valt.

Plaats de zijborstel terug. Deze is juist geplaatst als u een "klik" hoort.
Verwijder voor gebruik van de robotstofzuiger de vreemde voorwerpen van de vloer.

De dweilopzetstukhouder
valt eraf.

De dweilopzetstukhouder heeft last van vreemde
voorwerpen, waardoor deze eraf valt.

Verwijder voor gebruik van de robotstofzuiger de vreemde voorwerpen van de vloer.

De robotstofzuiger onderbreekt de
huidige taak plotseling terwijl deze
wordt uitgevoerd.

De batterij van de robotstofzuiger is leeg.

Het omnistation is niet aangesloten op het
stopcontact, waardoor de robotstofzuiger niet goed
is opgeladen op het omnistation.

Plaats de robotstofzuiger handmatig op het omnistation om op te laden.

Zorg ervoor dat het omnistation correct is aangesloten op het stopcontact.
Als het probleem zich nog steeds blijft voordoen, neem dan contact op met het
klantenserviceteam.

De robotstofzuiger maakt
veel geluid als deze in
gebruik is.

Het stofcompartiment is vol.

De zijborstel of borstel heeft last van vreemde
voorwerpen of er bevinden zich vreemde voorwerpen
in het stofcompartiment.

De robotstofzuiger heeft een hoog zuigkrachtniveau.

Leeg het stofcompartiment.
Controleer op vreemde voorwerpen en verwijder deze indien nodig.
Verlaag de zuigkracht van de robotstofzuiger naar standaard- of stille modus.

De robotstofzuiger legt een
onoverzichtelijke route af.

Rondslingerende voorwerpen op de vloer beinvloeden
de werking van de robotstofzuiger.

De robotstofzuiger glijdt weg bij gebruik op een gladde
vloer.

De module met gestructureerd licht om obstakels te
vermijden is mogelijk vies.

Ruim de vloer op voordat u de robotstofzuiger gebruikt.

Het wordt aanbevolen om het water op de vloer handmatig te verwijderen.

Veeg de module met gestructureerd licht van de robotstofzuiger om obstakels te vermijden schoon met
een zachte, schone doek om de module schoon te houden.

De robotstofzuiger hervat de
schoonmaaktaak niet na het opladen.

De robotstofzuiger staat in de Niet storen-modus.
De robotstofzuiger is handmatig opgeladen,
bijvoorbeeld verplaatst naar het omnistation, en
bediend om terug te keren via de app of de fysieke
knop.

De robotstofzuiger hervat de schoonmaaktaak niet in de Niet storen-modus of na
handmatig opladen.

De robotstofzuiger mist
enkele kamers.

De robotstofzuiger wordt gehinderd door obstakels
zoals gesloten deuren of een drempel van hoger dan

2 cm terwijl deze bezig was met een schoonmaaktaak.
De robotstofzuiger glijdt weg en er treden storingen
op bij de ingang van de gladde ruimte.

Zorg ervoor dat alle deuren volledig open staan.
VOORZICHTIG: De robotstofzuiger kan niet over hoge drempels heen.
Het wordt aanbevolen om het water op de vloer handmatig te verwijderen.

De indicator van het omnistation
knippert oranje.

Eris onvoldoende water in het
schoonwaterreservoir.

Het schoonwaterreservoir of het vuilwaterreservoir
is niet geplaatst.

Het vuilwaterreservoir is vol.

Vul het schoonwaterreservoir tijdig met schoon water.
Plaats het schoonwaterreservoir en het vuilwaterreservoir.
Reinig het vuilwaterreservoir.
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De robotstofzuiger heeft een foutieve
gesproken melding over het waterpeil
van het schoonwaterreservoir.

De vlotter in het schoonwaterreservoir ontbreekt of
zit vast.

Reset de vlotter handmatig.
Als het probleem zich blijft voordoen, neem dan contact op met het klantenserviceteam.
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Problemen oplossen

Specificaties

Problemen Mogelijke oorzaken

Oplossing

De wasbordbasis kan zijn geblokkeerd.

De wasbordbasis heeft een Het vuilwaterreservoir is niet op de juiste plek
waterniveaufout. geinstalleerd.

De afdichtingsring van het vuilwaterreservoir zit los.

Reinig het wasbord en de wasbordbasis.
Installeer het vuilwaterreservoir opnieuw.
Plaats de afdichtingsring van het waterreservoir.

Als het probleem zich blijft voordoen, neem dan contact op met het

klantenserviceteam.

De wegwerpzak zit vol.
De kanalen voor automatisch legen zijn
geblokkeerd.

Het omnistation kan het stof niet
automatisch legen.

Vervangen de wegwerpzak door een nieuwe.

Als de wegwerpzak niet vol zit, controleer dan alle kanalen voor automatisch legen.

Nadat het omnistation een tijdje is gebruikt, kan
het proces van stof legen iets langer duren om
de functie goed te laten verlopen. Dit is normaal.

Stof legen duurt langer dan
normaal.

Milieumelding

De ingebouwde lithiumionbatterijen van deze

robotstofzuiger bevatten chemicalién die het milieu

kunnen vervuilen. Vraag een professional om de batterij

te verwijderen voordat u de stofzuiger weggooit en lever

de batterij in bij de juiste recyclingfaciliteit.

-Verwijder altijd de batterij voordat u de robotstofzuiger
weggooit.

-Haal de stekker van de robotstofzuiger uit het
stopcontact voordat u de batterij verwijdert.

- De batterij moet op een veilige manier worden
weggegooid.

verwijder het deksel.

verwijderen.

VOORZICHTIG:

explosie kan veroorzaken.

- Als de batterij lekt en mensen raken deze per ongeluk aan, spoel de plek
dan overvloedig met water af en raadpleeg onmiddellijk een arts.
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2. Haal de verbindingsterminal tussen de batterij en het
moederbord uit het stopcontact om de batterij te

- Haal de stekker van de robotstofzuiger uit het stopcontact en laat de
batterij zo veel mogelijk leeg lopen voordat u deze verwijdert.

- Breng de batterij naar een professionele recyclingfaciliteit.

- Stel de batterij niet bloot aan hoge temperaturen, aangezien dit een

Stappen voor verwijderen van de batterij
1. Keer de robotstofzuiger om, verwijder de vijf schroeven op
de achterkant van de robotstofzuiger met gereedschap en

Robotstofzuiger
Naam Robotstofzuiger
Model OV31GL
350 x 88 mm

Itemafmetingen

(wanneer de laserradar die automatisch de hoogte
aanpast naar beneden komt)

Lithiumionbatterij

4800 mAh (nominale capaciteit)
5200 mAh (nominale capaciteit)

Oplaadtijd

6 uur

Nettogewicht

375kg

Compatibel met

Android 9.0 en i0S 12.0 of hoger

Draadloze
connectiviteit

Wifi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

Nominale spanning 14,4V =
Oplaadspanning 20V =
Nominaal vermogen 55W

Bedrijfsfrequentie

2400-2483.5 MHz

Maximaal
uitgangsvermogen

<20dBm

Onder normale omstandigheden moet er een minimumafstand van 20 cm tussen de
antenne en het lichaam van de gebruiker aangehouden worden.

Ga voor meer informatie naar www.mi.com
Fabrikant: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adres: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Gemaakt in China

Omnistation

Model OV31-JZEU

470 x 360 x 572 mm
(inclusief wasbordbasisverlenger)
260 x 360 x 572 mm
(exclusief wasbordbasisverlenger)

220-240V ~50/60 Hz

Itemafmetingen

Nominaal ingangsvermogen

Nominaal uitgangsvermogen 20V=15A
Nominaal ingangsvermogen (stof legen) 530 W

No.m_ln.aal ingangsvermogen 1600 W

(reiniging met heet water)

Nominaal ingangsvermogen 85 W

(luchtdroging + opladen)

Energieverbruik Stand-bymodus: < 0,5 W

Tijd om de voorwaarde in te voeren Stand-bymodus: < 20 min

Opmerkingen:

- Het nominaal ingangsvermogen (reiniging met heet water) is een typische waarde bij een
watertemperatuur van 15 °C.

- Het nominaal ingangsvermogen (luchtdroging + opladen) wordt bepaald op basis van het
vermogen bij volledige belasting.

Informatie over recycling en verwijdering van AEEA

Alle producten met dit symbool behoren tot afgedankte elektrische en elektronische

E apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) en mogen niet worden vermengd met
ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en

B het milieu beschermen door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een van de

aangewezen inzamelpunten voor de recycling van afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur, ingericht door de overheid of plaatselijke autoriteiten. Correcte verwijdering
en recycling zal mogelijk negatieve gevolgen voor het milieu en de algemene gezondheid
helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of uw plaatselijke autoriteiten
voor meer informatie over de locaties en de voorwaarden van deze inzamelpunten.
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Saugos informacija

Prie$ naudodami atidziai perskaitykite §j vadova ir iSsaugokite ateiciai.

Naudojimo apribojimai

« Sis gaminys skirtas grindims valyti ir jj galima naudoti tik namy aplinkoje. Nenaudokite lauke, ne grindy pavir§iams valyti,
komercinéje ar pramoninéje aplinkoje.

- Sj prietaisa gali naudoti vaikai nuo 8 mety amZiaus ir asmenys, turintys fiziniy, sensoriniy ar psichiniy negaliy arba neturintys
patirties ir Ziniy, kaip naudoti §j prietaisg, jeigu jie yra priZiGrimi arba iSmokomi, kaip saugiai naudoti §j prietaisg, ir supranta
atitinkamus pavojus. Vaikams draudZiama Zaisti su prietaisu. Vaikams draudziama valyti ir atlikti prieZiGros darbus be suaugusiyjy
priezitros.

- Sis prietaisas néra skirtas naudoti asmenims, jskaitant vaikus, kuriy fiziniai, jutiminiai ar psichiniai gebéjimai yra riboti arba
neturintiems patirties ir Ziniy, nebent uz jy sauguma atsakingas asmuo juos prizitréty arba instruktuoty, kaip naudoti prietaisa.

« Vaikai turi bati prizitrimi, kad nezaisty su prietaisu.

« Jei paZzeidziamas laido komplektas, jj reikia pakeisti specialiu laido komplektu, kurj galima jsigyti i$ gamintojo arba jo techninio
aptarnavimo atstovo.

- Siame prietaise naudojamos baterijos, kurias gali pakeisti tik kvalifikuoti asmenys.

« Uztikrinkite, kad vaikai ir gyvinai laikytysi saugaus atstumo nuo veikiancio dulkiy siurblio-roboto.

« Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto vir§ Zemés iSkeltoje vietoje be apsauginio uztvaro.

» Nelaikykite dulkiy siurblio-roboto apversto aukstyn kojomis. Nekelkite dulkiy siurblio-roboto suéme jo uz LDS lazerinio jutiklio
dangtelio, virSutinio dang¢io arba buferio.

« Nemontuokite, nekraukite arba nenaudokite Sio dulkiy siurblio-roboto lauke, vonios kambariuose ar $alia baseino.

Prietaisui uzvaziavus ant maitinimo laido, gali kilti pavojus.

Patraukite diZtancius ir mazus daiktus nuo grindy, kad dulkiy siurblys-robotas neatsitrenkty j juos ir nesugadinty.

Nesodinkite vaiky, naminiy gyviny ir nedékite daikty ant judancio ar nejudancio dulkiy siurblio-roboto.
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Plaukus, pirstus ir kitas kiino dalis laikykite atokiau nuo dulkiy siurblio-roboto siurbimo angy.

Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto degioms medZiagoms valyti.

Nesiurbkite kiety arba astriy objekty.

Pries valant arba atliekant prietaiso technine priezilrg, reikia iStraukti kiStuka i$ elektros lizdo.

Nevalykite dulkiy siurblio-roboto arba bazinés stoties slapia $luoste, neplaukite jokiu skysciu. ISvale plaunamas dalis, pries
montuodami ir naudodami visiSkai jas iSdZiovinkite.

Transportuodami, jei jmanoma originalioje pakuotéje, jsitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas yra iSjungtas.

Naudokite §j gaminj vadovaudamiesi naudotojo vadove pateiktomis instrukcijomis. Naudotojai prisiima visg atsakomybe uz
nuostolius ar Zalg, kurig gali sukelti netinkamai naudojamas $is gaminys.

Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto, jei aplinkos temperatira auk$tesné nei 40 °C arba Zemesné nei 0 °C, arba grindys yra aplietos
skys¢iais ar lipniomis medziagomis.

Baterijos ir jkrovimas JSPEJIMAI
PERSPEJIMAS: kad i$vengtuméte pavojaus dél netyéinio ilumos i§jungimo nustatymo i$ naujo, $iam prietaisui negalima tiekti energijos
per iSorinj perjungimo jrenginj, pavyzdZziui, laikmatj, arba prijungti prie grandinés, kurig naudojant ji reguliariai jjungiama ir i§jungiama.

Nenaudokite jokios treciosios Salies baterijos, laido komplekto ar bazinés stoties. Dulkiy siurblj-robotg galima naudoti tik su
OV31-JZEU bazine stotimi.

Nebandykite jkrauti nejkraunamy baterijy.

Norint perjungti maitinimo daznj nuo 50 Hz iki 60 Hz, naudotojams nereikia atlikti jokiy veiksmuy, nes gaminys gali prisitaikyti ir prie
50 Hz, ir prie 60 Hz.

Nebandykite patys ardyti, taisyti ar modifikuoti baterijos ar jkrovimo stoties.

Nestatykite automatinio iStustinimo stoties Salia Silumos Saltinio.

Nevalykite automatinio iStustinimo stoties kontakty $lapia Sluoste ar §lapiomis rankomis.

Nelaikykite prietaiso ar baterijos per aukstoje temperatiroje. %
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« Atkreipkite démes;j, kad kyla rizika, jog metaliniai daiktai gali sukelti trumpa jungima baterijomis maitinamam prietaisui ﬂ Naudoti tik viduje. Prie$ naudodami perskaitykite instrukcijas.
arba akumuliatoriaus gnybtuose.

« Jeirobotas dulkiy siurblys nebus naudojamas ilgesnj laika, visi$kai jj jkraukite, tada i§junkite ir laikykite vésioje, sausoje Lazerio saugos informacija

vietoje. Jkraukite dulkiy siurblj-robotg bent karta kas 3 mén., kad baterija per daug neiSsikrauty. i Sio gaminio lazerinis jutiklis atitinka IEC 60825-1: 2014 ir EN 60825-1:2014/A11:2021 standartus, taikomus 1 klasés
« Siekdami iSvengti trumpojo jungimosi ar skyscio pratekeéjimo, iSimdami baterijg jos nepazeiskite. Jei i§ baterijos teka lazeriniams gaminiams. Naudojimo metu venkite tiesioginio kontakto su akimis.

skystis, saugokite, kad jis nesiliesty su jusy oda ar drabuziais bei nedelsiant jj nuvalykite sausa Sluoste. Tada baterijg 1KATEGORIJOS LAZERINIS PRODUKTAS
perduokite atitinkamai perdirbimo jstaigai arba paskirtajai aptarnavimo po pardavimo tarnybai, kad baterija baty

tinkamai iSmesta. VARTOTOJUY LAZERINIS PRODUKTAS
« Licio jony baterijy bloke yra aplinkai pavojingy medziagy. Prie§ iSmesdami dulkiy siurblj-robota, pirmiausia iSimkite EN 50689:2021
baterijy bloka iriSmeskite arba perdirbkite jj pagal $alies, kurioje naudojate gaminj, jstatymus ir taisykles.
« ISimant baterijas i$ gaminio, geriau, kad jos blty iSnaudotos; taip pat atjunkite gaminj nuo maitinimo tinklo. ES atitikties deklaracija
1. ISsukite varztg i$ dugno ir nuimkite dangtj. C € Siuo dokumentu ,Xiaomi Communications Co., Ltd.” patvirtina, kad OV31GL radijo jrenginys atitinka

. . . ce e . .. e . .. . . v e . Direktyva 2014/53/ES. Visa ES atitikties deklaracijos tekstg galite rasti Siuo adresu:
2. Atjunkite baterijos jungtj ir iSimkite baterijas. NepaZeiskite baterijy déklo, nes galite susizeisti. https;mww.mi.com/globqal/support/terms/declejxration e

3.Grazinkite baterijas j kvalifikuotg atlieky perdirbimo jmone. Norédami gauti i§samy el. vadova, eikite j www.mi.com/global/support/user-guide
 Baterija turi bati iSimta i$ prietaiso prie$ atiduodant jj j metalo lauza.

« 185imant baterii rietaisas turi bati atiunetas nuo maitinimo tinklo Gaminys neturi budéjimo reZzimo ar kitos lygiavertés biisenos, atsizvelgiant j energijos suvartojimo
13, p jung : efektyvumo reikalavimus ar energijos valdymo funkcija, todél tikétina, kad gaminio energijos

« Baterija turi bati saugiai iSmesta. suvartojimas bus didesnis nei kity gaminiy, atitinkangiy $iuos funkcinius reikalavimus.

591 592



Gaminio apzvalga

Dulkiy siurblys-robotas

Pastaba: naudotojo vadove pateikiamos gaminio, priedy

ir naudotojo sasajos iliustracijos yra tik informacinio
pobidzio. Faktinis gaminys ir funkcijos gali skirtis dél gaminio
patobulinimy.
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Priedy sagrasas

18 anksto jrengti priedai

= =2 -/ C—J

Dulkiy talpykla Filtras Soninis Nesiveliantis plauky Sepecdio dangtis

(i$ anksto jdétas Sepetys perpjovimo Sepetélis
dulkiy talpykloje)

Kiti priedai
Laido Plovimo lentos pagrindo Sluostés pado
komplektas ilgintuvas laikiklis, 2 vnt.
(su i$ anksto jrengtu
$luostés padu, 2 vnt.)
Baziné stotis
Naudotojo Vaizdo Greitasis pradzios Garantinis (pridedamas i§ anksto jrengtas
vadovas Instrukcijos vadovas prane$imas  Vienkartinis maiselis, Svaraus vandens

talpykla, nesvaraus vandens talpykla ir
plovimo lenta)

Gaminio apzvalga

Dulkiy siurblys-robotas

Q) Pradzia / valymas

+ Norédami jjungti ir iSjungti, paspauskite
ir laikykite nuspausta 3 sekundes

+ Paspauskite norédami pradéti valyma
arba jj pristabdyti, kai prietaisas jjungtas

O Stotis

* Paspauskite norédami pristabdyti,
kai prietaisas veikia

* Paspauskite, kai dulkiy siurblys-
robotas pristabdytas, kad jis grjzty j
bazine stotj jsikrauti

* Paspauskite, kad sustabdytuméte
prijungima prietaisui grjztant j bazine
stotj

* Nuspauskite ir 3 sekundes palaikykite
norédami jjungti arba i$jungti uzraktg

nuo vaiky

Q) + 0O Indikatorius Nustatymo i$ naujo mygtukas / ,Wi-Fi" indikatorius
- Balta: valoma / valymas baigtas / baterija visi$kai jkrauta * Jrankiu nuspauskite ir palaikykite 3 sekundes norédami atkurti
* Mirksinti balta: griztama jsikrauti / kei¢iama padétis gamyklinius nustatymus
+ Kintamo rySkumo balta: jkraunama (vidutinis / didelis baterijos jkrovos lygis) - Jrankiu paspauskite ir palaikykite 10 sekundziy, kad priverstinai
* Kintamo ry$kumo oranZiné: vyksta jkrovimas (Zemas baterijos jkrovos lygis) isjungtuméte dulkiy siurblj-robota ir atkurtuméte gamyklinius nustatymus
* Mirksinti oranziné: ,Wi-Fi" atjungtas / gedimas / laukiama tinklo rysio / + Mélyna: ,\Wi-Fi" prijungtas

prisijungiama prie tinklo / atnaujinama programiné jranga + Mirksinti oranziné: laukiama tinklo rysio / ,Wi-Fi" atjungtas

* Mirksinti mélyna: jungiamasi prie tinklo
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Gaminio apzvalga

Dulkiy siurblys-robotas ir jutikliai

Bamperis

_ Automatinis auks¢io
reguliavimo lazerinis radaras
o Mikrofonas

Struktarinés Sviesos

klit¢iy vengimo modulis
(struktdrinés Sviesos kliti¢iy
jutiklis, struktdrinés Sviesos
projektorius)

Krasto jutiklis

Dangtis o

Dulkiy talpykla

Automatinio Jkrovimo kontaktas
istustinimo %
ventiliacijos Automatinio
anga vandens pripylimo
Pastabos: anea

Soninis $epedio
agregatas

Sepetys

Pagrindinis ratukas

Sluostés pado o—

agregatas

y
Filtras @

Aukstos vietos jutiklis

‘ Ultragarsinis
jutiklis
— Ratukas

Sepedio dangtis

Sepetio danggio
atjungimo mygtukas

Pagrindinis
ratukas

Sluostés
pado laikiklio
pritvirtinimo anga

Dulkiy talpykla

Dulkiy talpyklos
atjungimo mygtukas

Filtro spaustukas

- Automatinis aukscio reguliavimo lazerinis radaras nusileis, kai dulkiy siurblys-robotas veiks budéjimo rezimu, jsikraus arba valys Zema plota.

- Valydami Zema plota, nejudinkite dulkiy siurblio-roboto, kad nepakeistuméte jo padéties.
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Gaminio apzvalga

Baziné stotis

(ﬁTQ Dangtis

Nesvaraus Svaraus vandens talpykla

vandens talpykla %ﬁ
Rankena ﬁ

Rankena

Dulkiy talpyklos
dangtis

= areny

N

0 o [

Plovimo lenta ©

Plovimo lentos pagrindo
ilgintuvas

Vandens
talpykloso
dangtelio sklastis
Pladés rutulyse

Pladé

Filtras

Svaraus vandens
talpykla

Nesvaraus
vandens talpykla

Vandens talpyklos
dangtelio sklastis

Vandens Zarna

Dulkiy talpykla

Vienkartinio maiselio
rankenos ertmé

Automatinio iStustinimo o—

ventiliacijos anga

S

Vaizdas i$ priekio

Maitinimo
prievadas

Vaizdas i$ galo

Indikatorius

* Balta: baziné stotis veikia tinkamai

« Mirksi oranzine spalva: bazinés
stoties klaida

Laikymo skyrius

Signaliné sritis
Jkrovimo kontaktas
Automatinio vandens
pripylimo anga

o Vandens i$leidimo anga

t—o Laido komplekto

griovelis
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Gaminio apzvalga

Montavimas

Vienkartinis maiselis

N
Vienkartinio o ey ﬂ
maiselio =l

rankena

Pastaba. Gamykloje j bazine stotj i$ anksto jdedamas naujas
vienkartinis maiselis. Rekomenduojama jsigyti specialy vienkartinj
maiselj i$ oficialiy kanaly kaip pakaitala.

Nesiveliantis plauky perpjovimo Sepetélis

Seriai

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

| | | Nenuimamas galinis
Nuimamas Dantytos Seriai dangtelis

galinis Sukos

dangtelis

Sluostés pado agregatas

Sluostés pado
pritvirtinimo sritis

Sluostés pado laikiklis ~ Sluostés padas

597

Apsauginés dangos nuémimas

Prie$ naudojima, nuimkite apsaugines dangas nuo dulkiy siurblio-roboto.

Sluostés pado agregato montavimas
Sumontuokite $luostés pado agregata ant $luostés pado laikiklio pritvirtinimo
angos. Tinkamai jstatytas yra tuomet, kai pasigirsta spragteléjimas.

Montavimas

Bazinés stoties pastatymas

- Pastatykite bazing stotj prie sienos, statykite ant lygiy, kietos dangos grindy,

pvz., mediniy ar plytelémis kloty grindy.

- Palikite atitinkamai didesnius nei 0,82 m, 1,47 m ir 0,44 m aukscio, ilgio ir plo¢io

tarpus.

Plovimo lentos pagrindo ilgintuvo montavimas

- Prie bazinés stoties pavaizduota kryptimi sumontuokite plovimo lentos pagrindo

ilgintuva.

- Jsitikinkite, kad plovimo lentos pagrindo ilgintuvas yra vienoje plok§tumoje su

bazinés stoties apacia ir, kad apatinis pavirsius yra lygus.

Prijungimas prie maitinimo

- Padékite bazing stotj tinkamoje vietoje, prie jos prijunkite laido komplekta, o §j—

ikiskite j elektros lizda.
Pastaba: tvirtai jkiskite laido komplekto jungtjj bazinés stoties maitinimo prievada,
kol indikatorius liks $viesti baltai.

Tvirtai jkiskite jungtj q,

R
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Prie$ naudojima

Dulkiy siurblio-roboto jkrovimas

- Prie$ naudodami dulkiy siurblj-robota, norédami jj jjungti nuspauskite ir 3 sekundes
palaikykite () mygtuka.

- Jjunge dulkiy siurblj-robotg, padékite jj ant bazinés stoties taip, kad jo jkrovimo
kontaktai bty sulygiuoti su bazinés stoties kontaktais.

- Kai iSgirsite balso uzklausg pradéti jkrovima, dulkiy siurblys-robotas bus sékmingai
prijungtas prie bazinés stoties.

Pastabos:

- Prie$ pirma karta naudojant, rekomenduojama dulkiy siurblj-robota visiskai jkrauti.

- Jei dél Zemos baterijos jkrovos dulkiy siurblio-roboto nejmanoma jjungti, rankiniu badu
uzdékite dulkiy siurblj-robotg ant bazinés stoties, kad jis kiek jsikrauty.

- Kai jkraunamas, dulkiy siurblys-robotas automatiskai jsijungia ir jo nejmanoma isjungti.

599

Svaraus vandens talpyklos pildymas $variu vandeniu

Maksimalaus vandens lygio Zzyma
Vandens talpyklos talpa: 41

Pastabos:

- Nepilkite vandens auk$éiau maksimalaus vandens lygio Zymos (MAX).
- | vandens talpykla nepilkite karsto vandens, nes talpykla gali deformuotis.

Kaip naudotis

Prisijungimas su programéle ,Xiaomi Home"

Sis gaminys veikia su programéle ,Xiaomi Home". Naudodami programéle
Xiaomi Home" galite valdyti savo jrenginj ir atlikti veiksmus su kitais iSmaniais
namy jrenginiais.

Nuskaitykite QR koda, norédami atsisiysti ir jdiegti programéle. Jei programélé
jau jdiegta, busite nukreipti j ry$io nustatymo puslapj. Arba ieSkokite ,Xiaomi
Home" programéliy parduotuvéje, i§ kurios galésite atsisiysti ir jdiegti
programéle.

Atidarykite ,Xiaomi Home", palieskite , @ " vir§uje desinéje ir vadovaukités
instrukcijomis, kaip pridéti savo jrenginj.

2663139D

Pastabos:
- Dulkiy siurblys-robotas veikia su ,Xiaomi Home" programéle ir palaiko
+Android 9.0", ,iOS 12.0" ar naujesnes versijas.
- Robotas dulkiy siurblys palaiko tik 2,4 GHz ,Wi-Fi" tinklus.
- Programélés versija gali bati atnaujinta; vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis
esamoje programélés versijoje.
- Kai dulkiy siurblys-robotas sékmingai prisijungia prie programélés ,Xiaomi Home",
jis sékmingai prisijungia prie tinklo. Galite i$ naujo nustatyti ,Wi-Fi", kad
atjungtuméte jj nuo tinklo.

LWi-Fi” nustatymas i$ naujo

18 naujo nustatykite ,Wi-Fi", kai dulkiy siurblys-robotas yra atjungtas nuo tinklo

arba, kai reikia pakeisti tinkla.

1. Atidarykite dulkiy siurblio-roboto dangtj, kad pamatytuméte ,Wi-Fi" indikatoriy.

2. Paspauskite ir palaikykite () bei 1> mygtukus 7 sekundes, kol pasigirs balso
prane$imas apie laukiama tinklo konfigtracija. Kai ,Wi-Fi" indikatorius sumirksi,
tai reiskia, kad dulkiy siurblys-robotas buvo sékmingai atstatytas.

3. 18 naujo prisijunkite prie tinklo programéléje. Kai ,Wi-Fi" indikatorius $viecia
mélynai, tai reiskia, kad dulkiy siurblys-robotas yra sékmingai prijungtas prie
tinklo.

Jjungimas / i§jungimas

-Norédami jjungti dulkiy siurblj-robota, nuspauskite ir 3 sekundes palaikykite ()
mygtuka. Kai jsiziebia dulkiy siurblio-roboto indikatorius, tai reiSkia, kad jis veikia
budéjimo rezimu.

- Jei dulkiy siurblys-robotas sustabdytas ir néra jkraunamas, paspauskite ir
3 sekundes palaikykite nuspaude mygtuka (), kad jj iSjungtumeéte.

Pastaba. Kai jkraunamas, dulkiy siurblys-robotas automatiskai jsijungia ir jo nejmanoma isjungti.
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Kaip naudotis

Spartusis Zemélapio klrimas

- Pirma karta prisijunge prie tinklo, vadovaukités programéléje pateiktais nurodymais,
kad greitai sukurtuméte Zemélapj ir dulkiy siurblys-robotas pradés fiksuoti jo ribas
nevalydamas.

- Zemélapio kirimas bus baigtas, kai dulkiy siurblys-robotas grj$ j bazine stotj,

o zemélapis bus jrasytas automatiskai.

Pastabos:

- Jsitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas yra visiskai jkrautas ir paleidziamas i$ bazinés
stoties.

- Prie$ pradédami kurti Zemélapj, pasalinkite ant grindy esancius daiktus, atidarykite
patalpy duris ir uzblokuokite dulkiy siurbliui-robotui netinkamas vietas.

- Kuriant Zemélapj, nesekite, nejudinkite bei nepertraukite dulkiy siurblio-roboto
veikimo ir nejudinkite bazinés stoties.

- Po Zemélapio sudarymo nustatykite virtualias sienas arba apribotas vietas srityse,
i kurias dulkiy siurblys-robotas negali patekti, pvz., vietose, kur jis gali jstrigti arba
bati subraizytas.

-Norédami iSvengti dulkiy siurblio-roboto jsipainiojimo, nustatykite virtualias sienas
arba apribotas vietas tose vietose, kuriose yra ilgaplaukiai arba kilimai su kutais.

- Prie$ plovima nustatykite virtualias sienas arba apribotas vietas, kad nejtrauktuméte
zony, padengty kilimais, kad kilimas nesuslapty.
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Pristabdymas

Kai dulkiy siurblys-robotas valo, paspauskite bet kurj mygtuka, jei norite jj
sustabdyti.

Pastaba: nekelkite ir nejudinkite dulkiy siurblio-roboto, kol jis sustabdytas.
Antraip gali atsirasti navigacijos klaidy, dél kuriy dulkiy siurblys-robotas
negalés grjzti j stotj arba praras Zemélapio informacija.

Miego rezimas

- Dulkiy siurblys-robotas automatiskai pereis j miego rezimag po 10 minuciy
pertraukos.

-Miego rezime, dulkiy siurblio-roboto indikatorius uzgesta. Norédami jj
Jpazadinti”, paspauskite bet kurj dulkiy siurblio-roboto mygtuka.

Pastaba: jei miego rezimas trunka ilgiau nei 12 valandy, dulkiy siurblys-robotas
automatiskai issijungs.

Kaip naudotis

Valymo tesimas

Jeivalymo metu pradeda i$sikrauti dulkiy siurblio-roboto baterija, jis
automatiskai grjZta j bazine stotj, kad baty jkrautas. Kai dulkiy siurblys-robotas
bus pakankamai jkrautas, jis tes valyma nuo tos vietos, kurioje baigé.

Pastaba. Robotas dulkiy siurblys neatnaujins valymo DND rezimu arba po rankinio jkrovimo.

UZrakto nuo vaiky nuostatos

Norédami jjungti arba i$jungti uzrakta nuo vaiky, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite dulkiy siurblio-roboto {0 mygtuka.

Pastaba: kai jjungta uzrakto nuo vaiky funkcija, dulkiy siurblio-roboto mygtukai neveikia.
Vietoj to, dulkiy siurblj-robota galite valdyti naudodami programéle.

Dulkiy iStustinimas
Dulkiy siurbliui-robotui baigus siurbimo ir plovimo uzduotj, siurbimo pries

plovima uzduotj arba siurbimo uzduotj ir automatiskai grjzus j bazine stotj, kad
baty jkrautas, baziné stotis automatiskai pradeda tustinti dulkes.

Pastabos:

- Kai robotas dulkiy siurblys grjzta j bazine stotj pusiaukeléje valyti Sluosciy, baziné stotis
automatiskai nepradés tustinti dulkiy.

- Jei programéléje isjungtas automatinis istustinimas, baziné stotis automatiskai nepradés
tustinti dulkiy.

- Jei pakeiciate dulkiy automatinio istustinimo daznuma programéléje, baziné stotis istustina
dulkes nustatytu daznumu.

Siurbimas ir plovimas

1. Kaip pradéti valyma

- Jsitikinkite, kad Sluostés agregatas ir kitos reikalingos dalys yra sumontuotos ant
dulkiy siurblio-roboto, o $varaus vandens talpykla yra pripildyta vandens.

- Programéléje pasirinkite siurbimo ir plovimo reZzima bei pradékite plovima
naudodamiesi programéle arba paspausdami ant dulkiy siurblio-roboto esantj ()
mygtuka.

- Tuomet dulkiy siurblys-robotas pradés valyti i$ bazinés stoties, suplanuos optimaly
valymo marsrutg ir atliks valymo uzduotj pagal sukurtg Zzemélapj.

©)
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Kaip naudotis

Pastabos:

- Pirma kartg naudojant dulkiy siurblj-robota, rekomenduojama sekti dulkiy siurblj-robotg viso
proceso metu ir pasalinti visas klitis esanéias ant Zemés, kurios gali paveikti dulkiy siurblio-
roboto darba.

- Jei dulkiy siurblys-robotas stringa ar braizo baldy pavirsiy kai kuriose vietose, galite
nustatyti apribotas vietas programéléje, kad dulkiy siurblys-robotas j jas nepatekty.

- Prie§ pradédamas valyti, dulkiy siurblys-robotas sudrékins $luostés padus. Bakite kantris ir
palaukite.

- Prie$ naudodami dulkiy siurblj-robota, jsitikinkite, kad baziné stotis yra prijungta prie
maitinimo $altinio, o dulkiy siurblys-robotas — prie bazinés stoties.

- Siekiant uztikrinti, kad dulkiy siurblys-robotas galéty sékmingai grjzti j bazine stotj baigus
siurbima ir plovima, rekomenduojama dulkiy siurblj-robota paleisti i§ bazinés stoties. Valymo
metu nejudinkite bazinés stoties, Svaraus vandens talpyklos, nesvaraus vandens talpyklos ar
plovimo lentos.

- Programéléje galima jjungti $luostés pady valymo karstu vandeniu funkcija. Jjungus,
nelieskite vandens isleidimo angos ant plovimo lentos pagrindo, kad nenusidegintuméte.

2. Automatinis grizimas i$plauti $luostés pada
Valymo metu dulkiy siurblys-robotas gali automatiskai grjzti j bazine stotj, kad iSplauty
Sluostés padus ir jpilty vandens j vandens talpykla, iSvales tam tikras sritis.
I1$ploves Sluostés padus, dulkiy siurblys-robotas toliau tes savo valymo uzduotj.
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3. Automatinis dulkiy istustinimas, Sluostés pady plovimas ir natdralus dziovinimas
Dulkiy siurbliui-robotui baigus valymo uzduot;j ir grjzus j bazine stotj, kad bity

jkrautas, baziné stotis automatiskai pradeda tustinti dulkiy skyriy, o tada i$valo ir

natdraliu badu i$dZiovina §luostés padus.

4. 18valykite nesvaraus vandens talpyklg

Po to, kai $luostés padai buvo iSplauti ir natdraliai idzitvo, laiku iSvalykite
nesvaraus vandens talpykla, kad neatsirasty nepageidaujamy kvapuy.

Kaip naudotis

Siurbimas pries plovima

- Jsitikinkite, kad dulkiy siurblio-roboto dalys, pavyzdZiui §luostés pado agregatas,
yra sumontuotos ir kad j $varaus vandens talpykla yra pripilta vandens.

- Programéléje pasirinkite siurbimo pries plovima rezima, tada programéléje arba
ant dulkiy siurblio-roboto paspauskite () mygtuka, kad pradétuméte valyma.
Dulkiy siurblys-robotas pakels $luostés pado agregata, kad pradéty siurbti.

- Baigus siurbti, jis grj$ j bazine stotj, kad automatiskai istustinty dulkiy skyriy,
sudreékinty $luostés padus ir padéty $luostés pado agregatg, kad pradéty
plovima.

Tik siurbimas

- Programéléje pasirinkite tik siurbimo rezima ir tada naudokite programéle arba
paspauskite ant dulkiy siurblio-roboto esantj () mygtuka, kad pradétuméte valyma.

- Dulkiy siurblys-robotas pakels $luostés pado agregata, paliks bazine stotj, kad
pradéty siurbima, ir grj$ j ja, kai baigs siurbti, kad automatiskai istustinty dulkes.

Pastaba: jei $luostés pado agregatas buvo nuimtas, paleidus dulkiy siurblj-robota, jis automatiskai
atliks tik siurbimo uzduotj.

Tik plovimas

- Jsitikinkite, kad dulkiy siurblio-roboto dalys, tokios kaip $luostés pado agregatas,

yra sumontuotos, o j §varaus vandens talpykla yra jpilta vandens.

- Programéléje pasirinkite tik plovimo rezimg, tada programéléje arba ant dulkiy

siurblio-roboto paspauskite () mygtuka, kad pradétuméte valyma. Dulkiy
siurblys-robotas automatiskai sudrékins sluostés padus prie$ palikdamas bazine
stotj ir pradédamas valyma.

- Baiges valyma, jis grj$ j bazing stotj, kad i$valyty ir iSdZiovinty Sluostés padus.
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Kaip naudotis

Prieziura ir techniné priezitra

Daugiau programélés funkcijy

Zemélapio nustatymai

Programélés pagrindiniame puslapyje rodomas dabartinis siurbimui ir plovimui
naudojamas Zemélapis. Apriboty viety nustatymuose galite pasirinkti vengtinas
zonas, o esamg Zzemélapj galite redaguoti Zemélapio valdymo skiltyje.

Valymo nustatymai
Galite reguliuoti valymo rezima, siurbimo lygj ir vandens srautg pagal grindy
uzter§tumo laipsnj ir konkrecius poreikius.

Bazinés stoties nustatymai

- Automatinio iStustinimo nustatymai: galite jjungti arba isjunkite automatinj
iStustinima ir pakeisti automatinio iStustinimo daznuma.

-Sluostés pado valymo nustatymai: galite redaguoti, kaip daZnai dulkiy siurblys-
robotas turéty grjzti j stotj, kad iSplauty Sluostés padus.

Pastabos:

- Prie§ pasirinkdami valymo zong, atlikdami zoninj valyma arba redaguodami zemélapj, pirmiausia
turite sukurti Zemélapj.

- Norédami gauti daugiau funkcijy, eikite j programéle. ISsami informacija apie kiekviena funkcija
priklauso nuo programélés.
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Programinés-aparatinés jrangos atnaujinimas

Programine-aparatine jranga galite atnaujinti per programéle. Pries
atnaujindami jsitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas yra bazinéje stotyje ir jo
baterijos jkrovimo lygis — daugiau nei 30 %.

Gamykliniy nustatymy atkirimas

Jei dulkiy siurblys-robotas sugenda ir jo negalima naudoti jprastai, jrankiu
paspauskite ir 3 sekundes palaikykite nustatymo i$ naujo mygtuka, kol pasigirs
balso pranesimas apie gamykliniy nustatymy atkdrimo pradzig, ir dulkiy
siurblio-roboto nustatymai bus atkurti j gamyklinius. Jei nepavyko atkurti
gamykliniy nustatymy, paspauskite ir 10 sekundziy palaikykite nustatymo

i§ naujo mygtuka,kad priverstinai i§jungtumeéte dulkiy siurblj-robota ir
atkurtuméte gamyklinius nustatymus.

Daliy prieziara

Kad dulkiy siurblys-robotas baty geros biklés, rekomenduojama vadovautis toliau pateikta jprastinés techninés prieZitros lentele.

Dalys

Valymo daznumas

Keitimo daznumas

Nesvaraus vandens talpykla

Nuvalykite po kiekvieno
naudojimo

Svaraus vandens talpykla

Valykite kas 2 savaites

Plovimo lenta

Valykite kas 1-2 savaites

Dalys

Valymo daznumas

Keitimo daznumas

Dulkiy siurblio-roboto jkrovimo
kontaktai

Bamperis

Nesiveliantis plauky
perpjovimo Sepetélis

Valykite kas 2 savaites

Kas 3-6 ménesius

Dulkiy siurblio-roboto
automatinio iStustinimo
ventiliacijos angos

Soninis depetys

Valykite kas 2 savaites

Kas 3-6 ménesius

Dulkiy talpykla

Valykite pagal poreikj

Dulkiy siurblio-roboto
automatinio vandens
jleidimo anga

Filtras (i$ anksto jdétas dulkiy
talpykloje)

Valykite kas 2 savaites

Kas 6-12 ménesius

Dulkiy siurblio-roboto apacia

Baziné stotis

Sluostés padas

Kas 6-12 ménesius

Automatinio i$tustinimo
stoties ventiliacijos angos

Ratukas

Automatinis aukscio
reguliavimo lazerinis radaras

Krasto jutiklis

Struktdrinis Sviesos kliti¢iy
vengimo modulis

Aukstos vietos jutiklis

Valykite kas ménesj

Bazinés stoties jkrovimo
kontaktai

Bazinés stoties signalo
perdavimo sritis

Priklausomai nuo faktinio
naudojimo

Vienkartinis maiselis

Keisti mazdaug kas 2,5 ménesio
priklausomai j faktinj naudojima

Pastabos:

pakeisti, kad baty uztikrintas veiksmingas valymas.

- Keitimo daznumas pateiktas tik orientaciniais tikslais. Jei pazeista dalis, jg batina skubiai

- Norédami perkelti ar pervezti dulkiy siurblj-robota, pries tai darydami ipilkite vandenj i$ $varaus

ir nevaraus vandens talpykly, kad dulkiy-siurblys robotas nebaty pazeistas perkélimo ar

pervezimo metu.
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PrieziGra ir techniné prieziura

Prieziura ir techniné priezitra

Svaraus ir ne$varaus vandens talpykly valymas Plovimo lentos ir jos pagrindo valymas

-

1. 18imkite $varaus ir ne$varaus vandens talpyklas, atidarykite dang¢ius ir iSpilkite . Programéléje jjunkite bazinés stoties papildomo nuplovimo funkcija ir dulkiy siurblys-robotas

vandenj. automatiskai paliks bazine stotj. Rankiniu bidu iSimkite plovimo lentg, tada baziné stotis
automatiskai jleis vandenj j plovimo lentos pagrinda. Plovimo lentos pagrinda ir plovimo lenta
valykite §luoste arba Sepeciu.

2. Talpyklas $variai iSplaukite vandeniu, o tada nusausinkite jy iSore ir jdékite jas atgal j
bazing stot;.

3

Palaukite 3 minutes ir baziné stotis automatiskai iSpumpuos nesvary vandenj. Nusausinkite
plovimo lentos pagrinda ir plovimo lentg sausa $luoste, tada vél uzdékite plovimo lentg ant
bazinés stoties. Jsitikinkite, kad bazinés stoties neSvaraus vandens zarna yra plovimo lentos
griovelyje (kaip parodyta paveikslélyje), kad ji nesideformuoty; kitaip, tai gali turéti jtakos
jprastam naudojimui.

Pastaba. Svaraus ir ne$varaus vandens talpyklose esantys pliidés rutuliai yra judandios
dalys. Valydami vandens talpyklas, nenaudokite per daug jégos, kad nepazeistuméte jy.
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Pastaba. Kasdien naudodami ir valydami bazing stotj, jos nepakreipkite. Jei ant plovimo
lentos pagrindo renkasi vanduo, nuvalykite jj sausa $luoste.

Nesiveliancio plauky perpjovimo Sepetélio valymas

1. Nuimkite Sepecio dangtj ir Sepet;j.

2. Nuimkite Sepecio nuimama galinj dangtel].

3. Tinkamais jrankiais nuvalykite abu Sepecio galus ir dantyty Suky tarpus.

4. Nuimama galinj dangtelj uzdékite atgal, tada i$ naujo uzdékite Sepet;j ir
Sepecio dangtj. Jsitikinkite, kad jie yra gerai pritvirtinti.

PERSPEJIMAS: jei $epetyje jsipainioje per daug plauky arba jei jie jsipainioje labai smarkiai,
netraukite jy jéga, nes tai gali pazeisti Sepet;.

E_E o Sepetio dangtis

Atjungimo mygtukas

o Sepetys

o Sepecio guoliai

Seriai

)
Nenuimamas galinis dangtelis

Nuimamas galinis dangtelis Dantytos Seriai
Sukos

Pastabos:

Jei nesiveliantis plauky perpjovimo Sepetélis yra labai apsivéles plaukais, patikrinkite, ar dulkiy
talpykla ir vienkartinis maiselis néra pilni. Jei taip, istustinkite dulkiy talpykla ir laiku pakeiskite
vienkartinj maiselj, kad uztikrintuméte gerg automatinio istustinimo funkcijos veikima.

Soninio $epedio valymas

1. Apverskite dulkiy siurblj-robota, iStraukite Soninj Sepetj keldami j virsy ir jj
iSvalykite.
2. Vél uzdékite Soninj Sepetj ant dulkiy siurblio-roboto.

Vél montuodami Soninj Sepet;,
sulygiuokite jj su anga.
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Priezitra ir techniné prieZiura

Dulkiy talpyklos ir filtro valymas

1. Atidarykite dulkiy siurblio-roboto dangtj, paspauskite dulkiy talpyklos
atjungimo mygtuka ir traukdami j vir§y iSimkite dulkiy talpykla i$ dulkiy
siurblio-roboto.

2. Nuimkite filtrg nuo filtro laikiklio, Svelniai pastuksenkite j filtro rémelj, kad

pasalintuméte neSvarumus, ir iStustinkite Siuksles i$ dulkiy talpyklos.
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3. Jei reikia, dulkiy talpykla ir filtra i8valykite $variu vandeniu.

Pastabos:
- Nebandykite valyti filtro Sepeciu ar pirstais.
- Nerekomenduojama daZnai plauti, antraip gali bati paZeistas filtras.

- Valykite dulkiy talpyklg ir filtrg naudodami tik $vary vandenj. Nenaudokite ploviklio.

4. Prie$ vél montuodami visiskai iSdZiovinkite dulkiy talpykla ir filtra.

Priezilra ir techniné prieZiura

Ratuko valymas

1. Apverskite dulkiy siurblj-robota ir
iStraukite ratuka.

2. Pasalinkite plaukus, purva ir kitus
nesvarumus nuo ratuko ir jo veleno.

3. Vél jstatykite ratuka ir tvirtai
nuspausdami uzfiksuokite.

Ratukas

Velenas

Pastabos:

- Jei reikia, galite jrankiu, pvz., maZu atsuktuvu, atsargiai iStraukti veleng i$ ratuko ir jj
iSvalyti.

- Ratukg galima nuplauti vandeniu i$ ¢iaupo ir vél sumontuoti, i§dZiovinus ore.

Sluostés pado pakeitimas

Nuimkite $luostés pada nuo $luostés pado laikiklio ir pakeiskite jj nauju.

Jutikliy ir jkrovimo kontakty valymas

Minksta sausa $luoste nuvalykite visus dulkiy siurblio-roboto jutiklius ir jkrovimo kontaktus:
- Aukstos vietos jutikliai dulkiy siurblio-roboto apatinéje dalyje.

- Automatinis auks$gio reguliavimo lazerinis radaras dulkiy siurblio-roboto vir§uje

- Buferis ir struktdrinés Sviesos kliti¢iy vengimo modulis dulkiy siurblio-roboto priekyje
- Krasty jutikliai abiejose dulkiy siurblio-roboto pusése

- lkrovimo kontaktai dulkiy siurblio-roboto gale

Bamperis

Aukstos vietos jutiklis

Struktarinis $viesos Kliaciy vengimo modulis
inis aukigio reguliavimo lazerinis radaras

9-74\'— Krasto jutiklis

/

« Jkrovimo kontaktas

[ o Signaline sritis

== |krovimo kontaktas

fjos anga

Bazinés stoties valymas

Minksta, sausa $luoste nuvalykite bazinés stoties signaling sritj, jkrovimo kontaktus ir automatinio
istustinimo ventiliacijos angas.

Baterijos priezilra

Dulkiy siurblys-robotas turi didelio nagumo li¢io jony baterijy bloka. Pasirapinkite, kad kasdieninio
naudojimo metu jis bty gerai jkrautas, taip palaikydami optimaly baterijos nasuma.

Pastaba. Jei dulkiy siurblio-roboto nenaudosite ilgesn; laika, isjunkite jj ir padékite j $alj. Siekdami
iSvengti Zalos dél perteklinio iSsikrovimo, dulkiy siurblj-robotg jkraukite bent kartg kas tris ménesius.
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Priezitra ir techniné prieZitra

Trik¢iy Salinimas

Vienkartinio maiselio keitimas

1. Kai vienkartinis maiselis pilnas, iStraukite jj i$ dulkiy talpyklos angos.
Nuimkite vienkartinj maiselj naudodamiesi rankenéle ir jj iSmeskite.

Dulkiy o—
talpyklos anga

Pastaba. Patraukus vienkartinio maiselio rankeng jis sandariai uzdaromas, kad i$ jo netycia
neisbyréty dulkés ir neSvarumai.

2. Sausa $luoste nuvalykite nuo filtro nesvarumus, pvz., dulkes.
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3. Jdékite naujg vienkartinj maiselj, kaip parodyta paveikslélyje, ir jkiskite maiselio
rankeng janga.

4. Uzdéjus dulkiy talpyklos dangtj maiSelis tinkamai jstatytas yra tuomet, kai
pasigirsta spragteléjimas.

Spragteléjimas >

Problemos

Galima priezastis

Sprendimas

Dulkiy siurblys-
robotas nejsijungia.

Dulkiy siurblio-roboto baterijos jkrova yra Zema.
Aplinkos temperatira yra per auk$ta arba per zema.

Prie$ naudojant, dulkiy siurblj-robotg jkraukite.
Dulkiy siurblj-robotg naudokite esant aplinkos temperatirai nuo 0 °C iki 40 °C.

Dulkiy siurblys-
robotas nesikrauna.

Baziné stotis neprijungta prie maitinimo arba turi
prastg kontakta.

Isitikinkite, kad laidas tinkamai prijungtas prie bazinés stoties maitinimo prievado ir elektros
lizdo.
Nuvalykite bazinés stoties ir dulkiy siurblio-roboto jkrovimo kontaktus.

Dulkiy siurblys-
robotas negali
prisijungti prie tinklo.

LWi-Fi" slaptaZodis neteisingas.

Dulkiy siurblys-robotas nepalaiko 5 GHz tinkly ir
imonés lygio marsrutizatoriy.

,Wi-Fi" signalas silpnas.

Dulkiy siurblys-robotas gali bti ne tinklo
konfigtracijos bisenoje.

veskite teisinga ,Wi-Fi" slaptazodj.

Prijunkite dulkiy siurblj-robota prie 2,4 GHz namy tinklo.

Isitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas yra zonoje su stipriu ,Wi-Fi" signalu.

18trinkite dulkiy siurblj-robota programéléje, i§ naujo nustatykite dulkiy siurblio-roboto ,Wi-Fi"
ry$j ir pabandykite jj i$ naujo prijungti prie tinklo.

Dulkiy siurblys-
robotas negali rasti
bazinés stoties arba j
ja grizti.

Aplink bazine stotj yra per daug klia¢iy.

Signaliné sritis gali biti purvina.

Baziné stotis neprijungta prie maitinimo $altinio.
Baziné stotis buvo perkelta, kai ant jos nebuvo dulkiy
siurblio-roboto.

Dulkiy siurbliui-robotui griztant j bazine stotj trukdo
kliatys, pvz., uzdarytos durys.

Dulkiy siurblys-robotas buvo perkeltas, kai nebuvo ant
bazinés stoties, todél padéties nustatymas nepavyko.
Dulkiy siurblys-robotas yra per toli nuo bazinés stoties,
kad galéty grjzti.

Perkelkite bazine stotj j atvirg vieta.

Rankiniu badu padékite dulkiy siurblj-robotg ant bazinés stoties jkrovimui.
Nuvalykite bazinés stoties signaling sritj, kad iSvengtuméte dulkiy ar neSvarumy.
Prijunkite prie bazinés stoties maitinimo $altinio.

Dulkiy siurblys-
robotas uzstringa ir
negali grjzti j bazine
stotj.

Aplink bazine stotj yra per daug klia¢iy.

Dulkiy siurbliui-robotui grjztant j bazine stotj trukdo
kliatys, pvz., uzdarytos durys.

Dulkiy siurblys-robotas slysta ant slidziy grindy.
Baziné stotis yra pakreipta arba pastatyta ant nelygiy
grindy.

Perkelkite bazine stotj j atvirg vieta.

Rankiniu badu padékite dulkiy siurblj-robotg ant bazinés stoties jkrovimui.
Rekomenduojama vandenj nuo grindy valyti rankiniu badu.

Tinkamai pastatykite bazine stotj ir bandykite dar karta.
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Trikciy Salinimas

v I- .

Trik&iy Salinimas

Problemos

Galima priezastis

Sprendimas

Dulkiy siurblys-robotas
neissijungia.

Dulkiy siurblys-robotas jkraunamas.

Dulkiy siurblj-robota galima isjungti tik tada, kai jis néra jkraunamas. Perkelkite dulkiy siurblj-
robotg i$ bazinés stoties ir paspauskite bei 3 sekundes palaikykite nuspaude maitinimo mygtuka,
kad isjungtuméte dulkiy siurblj-robota.

Jei nepavyksta i§jungti, galite paspausti ir 10 sekundziy palaikyti nuspaude nustatymo i$ naujo
mygtuka, kad priverstinai i§jungtuméte dulkiy siurblj-robota.

Jei problema vis tiek iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo komanda.

Problemos

Galima priezastis

Sprendimas

Dulkiy siurblys-robotas
nesikrauna arba kraunasi
létai.

Baterijos jkrova yra pernelyg Zema.

Aplinkos temperatira yra per auksta arba per
Zema.

Jkrovimo kontaktai gali bati nesvards.

Paprastai dulkiy siurblio-roboto jkrovimas trunka apie 6 valandas.

Esant aukstai arba Zemai aplinkos temperaturai, dulkiy siurblys-robotas gali automatiskai
sumazinti jkrovimo greitj, kad pailginty baterijos tarnavimo laika. Tai normalu.

Jkrovimo kontaktus nuvalykite sausa $luoste.

Dulkiy siurblys-robotas daznai
patenka j apribotas vietas arba
kerta virtualias sienas.

Programélés zemélapyje yra klaida.
Virtualias sienas arba apriboty viety ribas reikia
optimizuoti.

Patikrinkite Zemélapj programéléje. I$trinkite nejprasta Zemélapj i$ Zemélapiy saraso
ir sukurkite nauja Zemélapj. Dél Zemélapio mastelio, nustatytos virtualios sienos arba
apribotos vietos gali skirtis nuo tiksliniy viety. Rekomenduojama atsizvelgti j dulkiy
siurblio-roboto veikimo marsruta, pritaikyti ribas prie savo namy aplinkos ir jtraukti
visas vietas, kuriose dulkiy siurblys-robotas gali lengvai jstrigti, pvz., jdubusius laiptus
ir vietas po baldais.

Suplanuotas valymas neveikia.

Dulkiy siurblio-roboto baterijos jkrova yra zema.

Dulkiy siurblys-robotas pradétas suplanuotg valyma tik tada, jei jo baterijos jkrovos
lygis didesnis kaip 30 %. Jkraukite dulkiy siurblj-robotg laiku.

Soninis $epetys nusiima.

$oninis Sepetys néra sumontuotas.
Soniniame $epetyje jsipainiojo pasaliniai objektai
ir dél to jis gali kristi.

Vél uzdékite Soninj Sepetj. Jei iSgirdote ,spragteléjimg”, jis sumontuotas tinkamai.
Prie$ naudodami dulkiy siurblj-robota, surinkite nuo grindy pasalinius daiktus.

Sluosteés pado laikiklis
nusiima.

Sluostés pado laikiklis jsipainiojo j pasalinius
objektus ir dél to jis krenta.

Prie$ naudodami dulkiy siurblj-robota, surinkite nuo grindy pasalinius daiktus.

Dulkiy siurblys-robotas veikimo
metu staiga nutraukia dabartine
uzduot;.

Dulkiy siurblio-roboto baterija i§sikrovusi.
Baziné stotis neprijungta prie maitinimo, todél
dulkiy siurblys-robotas joje nejsikrauna.

Rankiniu bidu padékite dulkiy siurblj-robotg ant bazinés stoties jkrovimui.
Isitikinkite, kad baziné stotis tinkamai prijungta prie maitinimo $altinio.
Jei problema vis tiek iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo komanda.

Veikdamas dulkiy
siurblys-robotas skleidzia
garsy triuk§ma.

Dulkiy talpykla yra pilna.

Soninis $epetys arba $epetys yra jsipainiojes j
pasalinius objektus arba dulkiy talpykloje yra
pasaliniy objekty.

Dulkiy siurblys-robotas veikia aukstu siurbimo lygiu.

Dulkiy talpyklos istustinimas.
Patikrinkite, ar néra pasaliniy objekty, ir, jei tokiy yra, pasalinkite juos.
Nustaty dulkiy siurblio-roboto siurbimo lygj nustatytas j standartinj arba tyly rezima.

Dulkiy siurblys-robotas
juda chaoti$ku marsrutu.

Ant grindy iSmétyti daiktai veikia dulkiy siurblio-
roboto veikima.

Dulkiy siurblys-robotas slysta ant slidZiy grindy.
Struktarizuotos Sviesos kliGi¢iy vengimo modulis
gali bati nesvarus.

Prie$ naudojant dulkiy siurblj-robota, sutvarkykite grindis.

Rekomenduojama vandenj nuo grindy valyti rankiniu badu.

Nuvalykite dulkiy siurblio-roboto struktirizuotos $viesos kliGi¢iy vengimo modulj minksta, $varia
Sluoste, kad modulis bty Svarus ir neuzdengtas.

Dulkiy siurblys-robotas netegsia
valymo po pusétino jkrovimo.

Dulkiy siurblys-robotas nustatytas DND rezimu.
Dulkiy siurblys-robotas jkraunamas rankiniu
badu, pvz., perkeliant jj j bazineg stotj, o grizZimas
valdomas programéle arba mygtuku, esanciu
ant jo.

Robotas dulkiy siurblys neatnaujins valymo DND reZimu arba po rankinio jkrovimo.

Dulkiy siurblys-robotas
praleidzia kai kuriuos
kambarius.

Valymo metu dulkiy siurbliui-robotui trukdo
kliatys, pvz., uzdarytos durys arba aukstesnis nei
2 cm slenkstis.

Dulkiy siurblys-robotas slysta ir sugenda prie
slidaus kambario jéjimo.

jsitikinlfite, kad visos durys yra pilnai atidarytos.
PERSPEJIMAS: dulkiy siurblys-robotas negali perzengti auksty slenksciy laipteliy.
Rekomenduojama vandenj nuo grindy valyti rankiniu badu.

Bazinés stoties indikatorius mirksi
oranzine spalva.

Svaraus vandens talpykloje nepakanka vandens.

Nejdéta Svaraus arba ne$varaus vandens
talpykla.
Nesvaraus vandens talpykla pilna.

Laiku uzpildykite Svaraus vandens talpyklg vandeniu.
|statykite varaus vandens ir ne$varaus vandens talpyklas j vietg.
I18valykite nesvaraus vandens talpykla.

Dulkiy siurblys-robotas skleidzia
klaidinga balso pranesima apie
Svaraus vandens talpyklos
vandens lygj.

Svaraus vandens talpykloje néra pladés arba ji
uzstrigusi.

Rankiniu bidu i$ naujo nustatykite plade.
Jei problema islieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo komanda.
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Specifikacijos

Trik¢&iy Salinimas
Problemos Galima priezastis Sprendimas
Plovimo lentos pagrindas gali bati uzblokuotas. Nuvalykite plovimo lentg ir plovimo lentos pagrinda.
Plovimo lentos pagrindo vandens Nesvaraus vandens talpykla néra sumontuota. 18 naujo jstatykite nesvaraus vandens talpykla.

lygis yra neteisingas.
yra atsilaisvines.

Nesvaraus vandens talpyklos sandarinimo Ziedas Jdékite vandens talpyklos sandarinimo Ziedg j vieta.

Jei problema islieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo komanda.

Baziné stotis negali automatiskai

iStustinti dulkiy. usblokuotos

Vienkartinis maiselis pilnas.
Automatinio i§tustinimo ventiliacijos angos yra

Pakeiskite vienkartinj maiselj nauju.
Jei vienkartinis maiselis néra pilnas, patikrinkite ir iSvalykite visas automatinio
iStustinimo ventiliacijos angas.

Dulkiy iStustinimas trunka ilgiau

Po to, kai baziné stotis buvo naudojama kurj
laika, dulkiy istustinimo procesas gali uztrukti
nei jprastai. Siek tiek ilgiau, kad baty uZztikrintas sklandus jos
veikimas. Tai normalu.

Aplinkosaugos pranesimas

Sio dulkiy siurblio-roboto jmontuotoje li¢io jony baterijoje

yra cheminiy medziagy, kurios gali tersti aplinka. Prie$

utilizuodami, paprasykite specialisto iSimti baterijg ir ja

atiduoti profesionaliai perdirbimo jmonei.

- Pries utilizuojant dulkiy siurblj-robota, reikia isSimti
baterija.

- Prie§ iSimdami baterija, atjunkite dulkiy siurblj-robotg
nuo elektros tinklo.

- Baterija turi bati $alinama saugiai.
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Baterijos i$émimo veiksmai

1. Apverskite dulkiy siurblj-robotg aukstyn kojomis, jrankiu
iSimkite penkis tvirtinimo elementus dulkiy siurblio-roboto
gale ir nuimkite dangtelj.

2. Norédami iSimti baterija, atjunkite jungiamajj terminalg tarp
baterijos ir pagrindinés plokstés.

PERSPEJIMAL:

- Pries iSimdami baterija, atjunkite dulkiy siurblj-robota nuo maitinimo
Saltinio ir kuo labiau iskraukite baterija.

- Grazinkite baterijas j kvalifikuotg atlieky perdirbimo jmone.

- Nelaikykite baterijos aukstoje temperatiroje, nes tai gali sukelti sprogima.

- Jei i$ baterijos teka skystis ir Zmonés netycia prie jos prisilie¢ia, nedelsdami
gausiai praplaukite paveikta vietg vandeniu ir kreipkités medicininés pagalbos.

Dulkiy siurblys-robotas

Pavadinimas

Dulkiy siurblys-robotas

Modelis OV31GL
Gaminio 350 x 88 mm
matmenys (kai automatinis auk$cio reguliavimo lazerinis radaras nusileidzia)

Li¢io jony baterija

4800 mAh (vardiné talpa)
5200 mAh (nominali talpa)

Jkrovimo trukmeé

6 valandos

Grynasis svoris

3,75kg

Suderinama su

LAndroid” 9.0 ir ,iOS" 12.0 arba naujesnés versijos

Belaidis rysys

Wi-Fi" [EEE 802,11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

Vardiné jtampa | 14,4V =
Jkrovimo jtampa | 20V ==
Vardiné galia 55W

Veikimo daznis

2400-2483.5 MHz

Maksimali
iSvesties galia

<20dBm

Naudojant jprastomis sglygomis, $is jrenginys turi bati bent 20 cm atstumu tarp antenos

ir naudotojo kiino.

Daugiau informacijos rasite apsilankge www.mi.com
Gamintojas: ,Xiaomi Communications Co., Ltd.”

Adresas: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Pagaminta Kinijoje

Baziné stotis

Modelis OV31-JZEU

470 = 360 x 572 mm
(jskaitant plovimo lentos pagrindo ilgintuva)
260 x 360 x 572 mm
(i8skyrus plovimo lentos pagrindo ilgintuva)

220-240V~50/60 Hz
Vardiné i$vesties galia 20V=15A

Gaminio matmenys

Vardiné jvesties galia

Vardiné jvesties galia (dulkiy i§tustinimo metu) | 530 W

Vardiné jvesties galia (atliekant plovima 1600 W
karstu vandeniu)

Vardiné jvesties galia (natdralus

dziovinimas + jkrovimas) 85W

Energijos suvartojimas Budéjimo rezimas: < 0,5 W

Laikas jvesti bukle Budéjimo rezimas: < 20 min

Pastabos:

- Vardiné jvesties galia (atliekant plovimag karstu vandeniu) yra tipiné verté, kai vandens
temperatdrayra 15 °C.

- Vardiné jvesties galia (dZiovinimas oru + jkrovimas) nustatoma pagal pilnos apkrovos galios verte.

EEJA iSmetimo ir perdirbimo informacija
Visi gaminiai, turintys §j simbolj, yra elektros ir elektronikos jrangos atliekos (EEJA,
E kaip nurodyta direktyvoje 2012/19/ES), kurios negali bati maisomos su nerasiuotomis
buitinémis atliekomis. Apsaugokite Zmoniy sveikata ir aplinkg, atiduodami savo jrangos
atliekas j tam skirtg elektros ir elektroninés jrangos atlieky surinkimo ir perdirbimo punkta,
kurj paskyré vyriausybé arba vietos valdZios institucijos. Tinkamas $alinimas ir perdirbimas
padés iSvengti galimy neigiamy pasekmiy aplinkai ir Zzmoniy sveikatai. Norédami suzinoti
daugiau informacijos apie tokig vietg bei surinkimo punkty salygas, susisiekite su
montuotoju arba vietos valdZios institucija.
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Biztonsagi informaciok

Kérjlk, a hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el ezt a hasznalati Gtmutatét, és érizze meg, mert a késébbiekben még sziiksége lehet ra.

Hasznalatra vonatkozo korlatozasok

Ez a termék egy kizarélag otthoni felhasznalasra szant, padlé tisztitasara szolgal6 eszkdz. Ne hasznalja kiiltéren, nem
padléburkolatu feliileteken, illetve kereskedelmi vagy ipari kornyezetben.

A késziiléket 8 évnél id6sebb gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességekkel élék, illetve tapasztalattal
és ismeretekkel nem rendelkezék csak felligyelet mellett, illetve abban az esetben hasznalhatjak, ha a berendezés biztonsagos
hasznalatarol tajékoztattak dket, 8k pedig megértették az esetleges kockazatokat. Gyermekeknek tilos a készuilékkel jatszani.
A készliilék tisztitasat és karbantartasat gyermekek felligyelet nélkiil nem végezhetik.

Csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességekkel rendelkezd, illetve kell6 tudas és tapasztalat hijan 1évé személy,
beleértve a gyermekeket, csak az érte felel6s személy felligyelete mellett hasznalhatja ezt a késziiléket, illetve csak akkor, ha
megfeleld instrukcidkat kapott téle a késziilék hasznalatat illetéen.

Gondoskodjon réla, hogy a gyermekek felligyelet alatt alljanak, és ne jatszhassanak a késziilékkel.

Ha a kdbelkészlet megsériilt, a gyartotdl vagy annak szervizképvisel§jétél beszerezhetd specialis kabelkészletre kell kicserélni.
A késziilék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyek cseréjét kizarélag szakképzett személyek végezhetik el.

Ugyeljen arra, hogy a gyermekek és a kisallatok biztonsagos tavolsagban maradjanak a robotporszivotél annak miikddése kdzben.
A robotporszivét ne hasznalja talajszint fol6tti, védbkorlat nélkiili megemelt teriileteken.

Ne forditsa a robotporszivét fejjel lefelé. Ne mozgassa a robotporszivot az LDS |ézeres érzékel6 fedelénél, a fels6 fedélnél vagy az
Utk6zénél fogva.

A robotporszivét ne lizemelje be, ne téltse, illetve ne hasznalja kiiltéren, flird6szobakban vagy medence kozelében.
Veszélyforrast jelenthet, ha a késziilék athajt a halézati kabelen.

A kisebb vagy térékeny targyakat szedje fel a padldrdl, nehogy a robotporszivé nekik titk6zzon, és karositsa Sket.

A robotporszivé tetején sem annak mozdulatlan, sem pedig mozgé allapotaban nem tartézkodhat gyermek vagy kisallat, és
semmilyen targy sem helyezheté el rajta.
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« Tartsatavol a hajat, az ujjait és mas testrészeit a robotporszivo szivonyilasatol.

« Ne hasznélja a robotporszivét égé anyagok feltakaritasahoz.

« Ne porszivozzon fel kemény vagy éles targyakat.

« A késziilék tisztitasa el6tt a csatlakozot el kell tavolitani a fali aljzatbal.

» Ne torolje at nedves kendével a robotporszivét vagy az omniallomast, és ne 6blitse le 6ket semmilyen folyadékkal. A megtisztitott
moshatd alkatrészeket csak azutan helyezze vissza és kezdje Ujra hasznalni, miutan teljesen megszaradtak.

« Mindig kikapcsolt allapotban, és ha lehetséges, eredeti csomagolasaban széllitsa a robotporszivét.

« Aterméket a hasznalati itmutatoban foglalt utasitasok szerint hasznalja. A késziilék nem megfelel6 hasznalatabdl eredd
veszteségért vagy karért a felel6sség a felhasznalét terheli.

« Ne hasznalja a robotporszivét 40 °C feletti vagy 0 °C alatti hémérséklet( kornyezetben, illetve folyékony vagy ragadés anyagokkal
boritott fellileteken.

Akkumulatorra és tdltésre vonatkozé FIGYELMEZTETESEK
FIGYELEM: A hékioldd véletlen visszaallitasabdl eredd veszélyek elkeriilése érdekében ezt a késziiléket tilos kiilsé kapcsoloeszkdzon,
példaul id6zitén keresztil taplalni, illetve olyan aramkdrhoz csatlakoztatni, amelyet a szolgaltaté rendszeresen be- és kikapcsol.

« Ne hasznaljon kiilsé fél altal gyartott akkumulatort, kabelkészletet vagy omniallomast. A robotporszivé kizarélag az OV31-JZEU
omnialloméassal hasznélhato.

» Ne t6ltson nem Gjratoltheté elemeket.

« Afelhasznaldnak nem kell atallitania a halézati frekvenciat 50-r6l 60 Hz-re; a termék 6nm(ikddSen alkalmazkodik az 50 vagy 60 Hz-hez.

« Ne prébalja meg sajat maga szétszerelni, megjavitani vagy médositani az akkumulatort, sem az omniallomast.

« Ne helyezze az omniallomast héforras kézelébe.

» Az omniallomas tolt6érintkezéinek attorléséhez és tisztitasdhoz ne hasznaljon nedves ruhat, és a keze ilyenkor mindig legyen széaraz.

» Ne tegye ki a késziiléket vagy az akkumulatort tulzott h6hatasnak.
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« Legyen tudataban, milyen kockazattal jar, ha az akkumulatorrél miikodé késziilék, vagy maga az akkumulator ﬂ Csak beltéri hasznalatra. M Hasznalat el6tt olvassa el az utasitasokat.
csatlakozovégeit egy fémtargy rovidre zarja.

« Amennyiben a robotporszivot huzamosabb idén 4t nem fogja hasznalni, toltse fel teljesen a késziiléket, majd kapcsolja Lézerbiztonsagi informaciok
ki, és tarolja h(vos, szaraz helyen. Az akkumulator mélykistilésének elkeriilése érdekében legalabb 3 havonta toltse fel A termékben talalhato l6zeres érzékels megfelel az IEC 60825-1: 2014 és az EN 60825-1:2014/A11:2021 szabvanynak
Ujra a robotporszivét. . . . Lo . . - L1 - ,
t&volitis K K il Lk 4 h keriilie a révideirl folvadékssivare? a Class 1lézertermékekre vonatkozoéan. Kérjik, hasznalata soran keriilje a szemmel val6 kdzvetlen érintkezést.
« Eltavolitas kdzben ne okozzon sériilést az akkumulatornak, hogy elkeriilje a révidzarlatot vagy a folyadékszivargast. 1. OSZTALYBA TARTOZO LEZERGYARTMANY

Ha az akkumulator szivarog, ne engedje a folyadékot a bérével vagy a ruhajaval érintkezni, és azonnal tordlje le szaraz

ruhaval. Ezutan kiildje el az akkumulatort egy megfelel6 Gjrahasznositasi étesitménybe vagy a kijeldlt tigyfélszolgélati FOGYASZTOI LEZERES TERMEK

csapatnak, akik gondoskodnak a megfelel6 hulladékkezelésrol. EN 50689:2021
« Alitiumionos akkumulatorcsomag kornyezetre veszélyes anyagokat tartalmaz. A robotporszivé hulladékba helyezése

el6tt tavolitsa el az akkumulatorcsomagot, majd a felhasznalas szerinti orszagban vagy régiéban hatalyos helyi EU-megfelel6ségi nyilatkozat

torvényeknek vagy rendelkezéseknek megfeleléen artalmatlanitsa vagy hasznositsa djra. C € A Xiaomi Communications Co., Ltd. vallalat ezennel kijelenti, hogy az OV31GL tipust radiéfrekvencias
« Atermékbdl valé eltavolitas el6tt célszerli lemeriteni az akkumulatort, és arrél is gondoskodni kell, hogy a késziilék ne késziilék megfelel a 2014/53/EU iranyelv elSirasainak. Az EU-megfelel8ségi nyilatkozat teljes szévege

elolvashaté a kdvetkezd weboldalon: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

csatlakozzon &ramforrashoz. ' ¢ dalon / ¢ slarat o
A részletes elektronikus hasznalati Gtmutaté a www.mi.com/global/support/user-guide cimen érhet6 el.

1. Tavolitsa el az alsé csavart, majd vegye le a fedelet.

2.Huzza ki az akkumulator csatlakozéjat, majd vegye ki az akkumulatort. Az esetleges sériilések elkeriilése érdekében A termék nem rendelkezik készenléti moddal vagy més, az energiahatékonysagi kivetelmények vagy
Ugyeljen ra, hogy az akkumulatortok ne sériiljon. az aramellatasi funkcio szempontjabél egyenértékd allapottal, emiatt a termék energiafogyasztasa

3.Az akkumulatort juttassa el egy Ujrahasznositassal foglalkozo6 professzionalis szervezethez. valészinileg magasabb, mint a hasonld funkcionalis kdvetelményeknek megfeleld termékeke.

o Az akkumulatort el kell tavolitani a késziilékbdl, miel6tt leselejtezné azt.
o Hlizza ki a készliléket a haldzati csatlakozébdl, mielétt eltavolitana az akkumulatort.
 Biztonsagosan artalmatlanitsa az akkumulatort.
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A termék attekintése

Robotporszivée

Megjegyzés: A hasznalati ttmutatoban termék, a tartozékok
és a felhasznéloi feltlet abrai csak tajékoztato jellegliek.

A tényleges termék és funkciok a termékfejlesztések miatt
eltérhetnek.
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Tartozéklista

Gyarilag felszerelt tartozékok

= & -

Portartaly Sz(iré Oldalsé kefe Tekeredésgatlo Kefefedél
(gyarilag felszerelve hajvagokefe
a portartalyra)
Egyéb tartozékok

1

Kabelkészlet

]

Mosotablaalap-bévité

Feltorlofeltét-tartd

(gyarilag felszerelt
feltorifeltét = 2)

Hasznalati  Utmutaté a Gyors

Gtmutaté ~ képekhez ~ lzembehelyezési

Utmutato

Jotallasi
nyilatkozat

x2

Omnialloméas

(gyarilag felszerelt eldobhatd zsakkal,
tisztaviz-tartallyal, piszkosviz-tartallyal
és mosotablaval)

A termék attekintése

Robotporszivé

Q) + ) Allapotjelzé

Fehér: Takaritas/Takaritas kész/Teljesen felt6ltve
Villogé fehér: Visszatérés téltésre/Ujrapozicionalas

() Inditas/takaritas

+ A be- és kikapcsolashoz tartsa nyomva
3 méasodpercig

« Bekapcsolt allapotban nyomja meg a tisztitas
elinditasdhoz vagy a sziineteltetéshez

O Dokkolas

+ Nyomja meg a sziineteltetéshez m(ikodés
kdzben

+ Sziineteltetés kdzben nyomja meg, hogy a
robotporszivé visszatérjen az omniallomasra
toltés céljabol

» Az omniallomasra valé visszatérés kdzben
nyomja meg a dokkolas leallitasara

+ A gyermekzar be- vagy kikapcsolasahoz
tartsa 3 masodpercig lenyomva a gombot

Lassan villogo fehér: Toltés (kbzepes/magas akkumulatortéltttség)
Lassan villogé narancssarga: Toltés (alacsony akkumulatort6ltottség)
+ Villogé narancssarga: Wi-Fi lecsatlakozott/Meghibasodas/Halozati csatlakozasra var/

Csatlakozas a hal6zathoz/Firmware frissitése

Alaphelyzetbe allitas gomb/Wi-Fi-allapotjelzd

« Tartsa lenyomva 3 masodpercig egy eszkozzel a gyari bedllitasok

visszaallitasdhoz

- Tartsa lenyomva 10 méasodpercig egy eszkbzzel, hogy kényszeritse
arobotporszivé kikapcsolasat és a gyari beéallitasok visszaallitasat

« Kék: Csatlakozva a Wi-Fi-hez

+ Villog6 narancssarga: Haldzati csatlakozasra var/Wi-Fi lecsatlakozott

+ Villog6 kék: Csatlakozas a halézathoz
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A termék attekintése A termék attekintése

Robotporszivé és érzékel6k Omniallomas —_—— Allapotjelz6

Peremérzékeld (ﬁTQ Fedél e | o *Fehér:Azomniallomas
Utkéz6 I Piszkosviz-tartély Tisztaviz-tartaly megfeleléen miikadik

) ) o I L,JItr,ahaggos « Villogé narancssarga:
, Automatikus magasségot allitd érzékels = Omniallomas-hiba

lézerradar — Bolygokerék Fogantyu ﬁ;}
Portarold .
o o H_?/\/ Tarolérekesz
Eldobhat6 zsak fogantyunyilasa L & “]
™

Fogantyu

Kefefedél

Strukturalt fény(i akadalykerild Kefe —
modul (strukturalt fény

akadalyérzékeld, strukturalt o
fény( projektor) F6 kerék

o Mikrofon Oldalsé kefe
Erzékel6teriilet

szerelvény
Tolt6érintkezé
Automatikus viztdltényilas

Kefefedél retesze
F6 kerék

Automatikus Urités o—f
szellézdnyilasa

Falérzékel6 o Portérol6 fedele

Feltorléfeltét- o—+
szerelvény

lzé:;LAJ El6Inézet

0 o [

Feltorléfeltét-tartd o Vizkivezetés

rogzitényilas Mosétabla

o Mosétablaalap-bévité
[ S ——

Viztartaly

rogzitéfile

Viztmls :j
)

Sz0r6 Téltéport S ° ’

Piszkosviz-tartaly — Tisztaviz-tartaly Hatulnézet

Portartaly

o Portartalyretesz

Viztartaly
rogzitdfiile o

Portartaly o

Automatikus o Sz(iré régzitéfille — Kabelkészlethorony
lirités
szell6z6nyilasa

)y

Téltéérintkezd Uszégolyé o
Sz(ir6é

Automatikus

viztoltényilas

Megjegyzések:
- Az automatikus magassagot allit6 |ézerradar leereszkedik, amikor a robotporszivo készenléti médban van, toltédik vagy alacsony teriiletet takarit.
- Alacsony tertilet takaritasakor ne mozgassa a robotporszivét, hogy elkeriilje a pozicionalas befolyasolasat.
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A termék attekintése

A telepités menete

Eldobhato zsak

Eldobhaté zsak o ey ré’
et -

Megjegyzés: Az omniallomasba gyarilag be van helyezve egy
Uj eldobhato zsak. A hivatalos csatornakon keresztiil ajanlott
beszerezni a cserére szolgald specialis eldobhatd zsakot.

Tekeredésgatld hajvagokefe

Sorte

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

| | | Nem eltavolithaté végsapka
Eltavolithaté Féslifog Sorte
végsapka

Feltorl6feltét-szerelvény

Feltorl6feltét o
illesztési
teriilete

Feltorl6feltét-tartd Feltorl6feltét
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Védd6burkolatok eltavolitasa

A robotporszivé hasznélata el6tt tavolitsa el a védéburkolatokat.

A feltorléfeltét-szerelvény felszerelése

Telepitse a feltorl6feltét-szerelvényt a feltori6feltét-tarto rogzitényilasba.
A megfeleld rogziilést kattano hang jelzi.

A telepités menete

Az omniallomas elhelyezése A mosétablaalap-bdvité beszerelése

- Az omniallomast egy falnal helyezze el, sik és kemény feliilet(i padléra, példaul - Szerelje be a mosotablaalap-bévitét az omniallomasra az abran lathato iranyban.
parkettara vagy jarélapra. - Gy6z6djon meg réla, hogy a mosétablaalap-bévits egy szintben van az omniallomas

-Hagyjon legalabb 0,82 m magas, 1,47 m hosszl és 0,44 m széles helyet. aljaval, és az also feliilet egyenletes.

Csatlakoztatas az &ramforrashoz

- Helyezze az omniallomast egy megfeleld helyre, csatlakoztassa hozza a
kabelkészletet, majd csatlakoztassa a kabelkészletet egy konnektorba.
Megjegyzés: Hatarozottan dugja be a kdbelkészlet csatlakozéjat az omniallomas
toltéportjaba, amig az allapotjelzé fehéren nem vilagit.

, /N
A csatlakozot q,
szorosan illessze be 0

R
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Hasznalat el6tt

A robotporszivé toltése

-Hasznalat el6tt a bekapcsolasahoz tartsa 3 masodpercig lenyomva a
robotporszivon 1évé (D gombot.

- A robotporszivé bekapcsolasa utan helyezze azt az omniallomasra ugy, hogy
a toltéérintkezGi egy vonalba keriiljenek az omniallomas téltéérintkezGivel.

- Amikor toltéskezdési hangiizenetet hall, a robotporszivo sikeresen
csatlakozott az omniallomashoz.

Megjegyzések:

- A robotporszivot az elsé hasznalat el6tt javasolt teljesen feltélteni.

- Ha a robotporszivot nem lehet bekapcsolni az akkumulator lemeriilése miatt,
atoltéshez manuélisan helyezze a robotporszivot az omniallomasra.

- Toltés kézben a robotporszivé automatikusan bekapcsol, és nem kapcsolhato ki.

627

A tisztaviz-tartaly tiszta vizzel valo feltoltése

Maximalis vizszint jelzése
A viztartaly kapacitasa: 4 |

Megjegyzések:

- Ne t6ltson be a maximalis szint jelzésénél (MAX) tobb vizet.
- Ne 6ntson forrd vizet a viztartalyba, mivel az a tartaly deformalédashoz vezethet.

A készllék hasznalata

Csatlakoztatas a Xiaomi Home alkalmazashoz

Ez a termék a Xiaomi Home alkalmazassal egyiitt is hasznalhaté. A Xiaomi

Home alkalmazassal vezérelheti az eszkozt, és mas, az okosotthonhoz tartozé
eszkozokkel is interakcidba léphet.

Az alkalmazas letdltéséhez és telepitéséhez olvassa be a QR-kddot. Amennyiben
mar telepitette az alkalmazast, a rendszer a csatlakoztatasi képernydre Iépteti.
Vagy, a ,Xiaomi Home" alkalmazasra rakeresve az alkalmazas-aruhazbol is
let6ltheti, majd onnan telepitheti azt.

A késziilék hozzaadasahoz nyissa meg a Xiaomi Home alkalmazast, koppintson a
@' jelre ajobb felsd sarokban, majd kdvesse a kijelz6n megjelend utasitasokat.
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Megjegyzések:

- A robotporszivé a Xiaomi Home alkalmazast hasznalja, valamint az Android 9.0

és azi0S 12.0 vagy az ezeknél Gjabb rendszerekkel kompatibilis.

- A robotporszivo kizarélag a 2,4 GHz-es Wi-Fi-halézatokat tamogatja.
- Lehet, hogy az alkalmazas verzioja frissiilt. Kérjlik, kovesse az aktuélis verzié

szerinti utasitasokat.

-Ha a robotporszivo sikeresen csatlakozik a Xiaomi Home alkalmazashoz, a

halézathoz is sikeresen csatlakozik. A Wi-Fi-t alaphelyzetbe allithatja, hogy
lecsatlakoztassa a hal6zatrol.

A Wi-Fi alaphelyzetbe allitasa

Allitsa alaphelyzetbe a Wi-Fi-t, ha a robotporszivé lecsatlakozik a halézatrdl, vagy

ha a robotporszivénak halézatot kell valtania.

1. Nyissa fel a robotporszivé fedelét, hogy lathatéva valjon a Wi-Fi-allapotjelzd.

2. Tartsa lenyomva a(z) () és 1> gombokat 7 masodpercig, amig a
halézatkonfiguraciora val6 varakozas hangiizenetét nem hallja. A Wi-Fi-
allapotjelzd villogasa azt jelzi, hogy a robotporszivé sikeresen alaphelyzetbe allt.

3. Csatlakozzon Ujra a hal6zathoz az alkalmazasban. Ha a Wi-Fi-allapotjelzé kék,
az azt jelzi, hogy a robotporszivé sikeresen csatlakozott a halézathoz.

Be- és kikapcsolas

- A robotporszivé bekapcsolasahoz tartsa 3 masodpercig lenyomva a(z) ()
gombot. Amikor a robotporszivon kigyullad az allapotjelzé, az azt jelenti, hogy
arobotporszivé készenléti izemmaddba lép.

- Amikor a robotporszivé miikddése sziineteltetve van, és nem télt, a
kikapcsolashoz nyomja le, majd tartsa 3 masodpercig lenyomva a(z) () gombot.

Megjegyzés: Toltés kozben a robotporszivé automatikusan bekapcsol, és nem kapcsolhato ki.
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A készlilék hasznalata

Gyors feltérképezés

- A halézat elsé csatlakoztatasa utéan a gyors feltérképezéshez kovesse az
alkalmazasban kapott utasitasokat, és a robotporszivé takaritas nélkiil megkezdi
a feltérképezést.

- Amikor a robotporszivé visszatér az omniallomasra, a feltérképezés befejezddott,
és a rendszer automatikusan menti a térképet.

Megjegyzések:

- Gondoskodjon réla, hogy a robotporszivé teljesen legyen feltdltve, és az
omniallomasrél induljon.

- A feltérképezés el6tt tavolitsa el a padlon 1évé targyakat, nyissa ki a helyiségek
ajtajait, majd zarja el a robotporszivo szamara alkalmatlan teriileteket.

- A térkép létrehozasa soran ne kdvesse, ne mozgassa és ne akadalyozza a
robotporszivot, és ne mozgassa az omniallomast.

- A feltérképezés utan allitson be virtualis falakat vagy elzart teriileteket azokon a
terlileteken, ahova a robotporszivét nem szeretné beengedni, példaul azokon a
teriileteken, ahol elakadhat vagy megkarcolédhat.

-Hosszl hajszalakkal vagy szényegrojtokkal boritott teriileteken allitson fel virtualis
falakat vagy elzart teriileteket, hogy a robotporszivé ne tekerje fel azokat.

- Feltorlés el6tt allitson fel virtualis falakat vagy elzart teriileteket a sz6nyegeknél,
hogy megakadalyozza a sz6nyegek benedvesitését.
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Szilineteltetés
Mikdzben a robotporszivé takarit, barmely gomb megnyomasaval
sziineteltetheti a mliveletet.

Megjegyzés: Ne emelje fel, illetve ne helyezze at a robotporszivét, mikézben az
sziineteltetett allapotban van. Ez olyan navigacios hibat okozhat, amelytdl a
robotproszivé nem talél vissza az omniallomashoz, vagy elveszti a térképét.

Alvé mod

- A robotporszivé automatikusan alvd médra valt 10 percnyi szlineteltetés utan.

- Alvé mddban a robotporszivé allapotjelzéje kialszik. A felébresztéséhez
nyomja meg a robotporszivo barmelyik gombjat.

Megjegyzés: A robotporszivé automatikusan kikapcsol, miutan tébb mint
12 6ran at alvé médban volt.

A késziilék hasznalata

Takaritas folytatasa

Ha a robotporszivo a takaritasi feladat kozben elkezd lemeriilni, a késziilék
automatikusan visszatér az omniallomashoz, hogy feltéltse magat. Amikor a
robotporszivé elegend6 toltéttséggel rendelkezik, onnan folytatja a takaritast,
ahol abbahagyta.

Megjegyzés: A robotporszivdo DND-lizemmddban vagy manualis djratéltés utan nem fogja
folytatni a takaritast.

Gyermekzar bedllitasai

A gyermekzar be- és kikapcsolasahoz nyomja meg és tartsa 3 masodpercig
nyomva a {3 gombot a robotporszivon.

Megjegyzés: Ha be van kapcsolva a gyermekzar funkcio, a robotporszivé gombjai nem
mUkddnek. Ehelyett a robotporszivot az alkalmazason keresztiil vezérelheti.

Portartalyirités

Amikor a robotporszivé a porszivézasi és feltorlési feladat, egy feltorlés el6tti
porszivdzas vagy egy porszivozasi feladat elvégzése utan automatikusan
visszatér tolteni az omnialloméashoz, az omnialloméas automatikusan elkezdi
kitiriteni a port.

Megjegyzések:

- Ha a robotporszivo félaton visszatér az omniallomashoz a feltori6feltétek tisztitasara, az
omniallomas nem kezdi el automatikusan a por kitiritését.

- Ha az alkalmazasban ki van kapcsolva az automatikus Urités, az omniallomas nem kezdi el
automatikusan a por kitiritését.

- Ha az alkalmazasban mddositja az automatikus urités gyakorisagat, az omniallomas a
beallitott gyakorisaggal uriti ki a port.

Porszivozas és feltorlés

1. A takaritas megkezdése

- Gy6z6djon meg rola, hogy a feltorl6feltét szerelvénye és a tobbi sziikséges
alkatrész fel lett-e szerelve a robotporszivéra, valamint hogy a tisztaviz-tartaly
fel lett-e toltve vizzel.

-Vélassza ki a ,porszivézas és feltorlés” médot az alkalmazasban, majd vagy az
alkalmazésban vagy a robotporszivé () gombjaval inditsa el a takaritast.

- A robotporszivé ezutan elindul az omniallomasrol, megtervezi az optimalis
tisztitasi Gtvonalat, és a létrehozott térkép alapjan elvégzi a tisztitasi feladatot.

©)
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A készlilék hasznalata

Megjegyzések:

- A robotporszivé elsé hasznalatakor ajanlott kdvetni a robotporszivot a teljes folyamat soran,
hogy eltavolitsa az Gtjabol az olyan targyakat, amelyek befolyasolhatjék a robotporszivéd
munkajat.

- Ha a robotporszivo bizonyos helyeken elakadhat vagy megkarcolhatja a butort, akkor az
alkalmazasban kijel6lhet olyan elkeritett teriileteket, ahova a robotporszivé nem mehet.

- A robotporszivé a feladat elkezdése el6tt megnedvesiti a feltori6feltéteket. Kérjik, varjon
tiirelemmel.

- A robotporszivé hasznalata el6tt gy6z6djon meg réla, hogy az omniallomas csatlakoztatva
van a tapellatashoz, és a robotporszivo csatlakoztatva van az omniallomashoz.

- Annak érdekében, hogy a robotporszivo sikeresen vissza tudjon térni az omniallomasra a
porszivozas és feltorlés utan, javasoljuk, hogy az omniallomasrél inditsa el a robotporszivot.
Takaritas kozben ne mozditsa el az omniallomast, a tisztaviz-tartalyt, a piszkosviz-tartalyt
vagy a mosotablat.

- A feltorléfeltét forrd vizes tisztitasanak funkcidja az alkalmazasban engedélyezhetd.
Engedélyezés utan, a leforrazas elkeriilése érdekében, ne érintse meg a mosotablaalapon
lévé vizkivezetést.

2. Automatikus visszatérés a feltorl6feltétek tisztitasahoz féluton
Eléfordulhat, hogy takaritas kozben a robotporszivé az adott teriiletnégyzetek megtisztitasa
utan automatikusan visszatér az omniallomashoz, hogy kimossa a feltorléfeltéteket és vizet
adjon a viztartalyhoz.
A feltorlSfeltétek mosasa utan a robotporszivo folytatni fogja a takaritasi feladatot.
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3. Automatikus portartalyiirités, feltori6feltétek automatikus tisztitasa és
légszaritas
Miutan a robotporszivé végzett a takaritasi feladattal, és visszatért télteni
az omniallomashoz, az omniallomas automatikusan kitiriti a portartalyt,
majd megtisztitja és megszaritja a feltorléfeltéteket.

4. Tisztitsa meg a piszkosviz-tartalyt
Miutan a feltorl6feltétek tisztitasa és szaritasa befejez6dott, tisztitsa meg a
piszkosviz-tartalyt id6ben a szagok képzédésének megel6zése érdekében.

A készulék hasznalata

Porszivozas feltorlés el6tt

- Gy6z6djon meg arrdl, hogy a robotporszivé alkatrészei, példaul a feltorléfeltét-
szerelvénye be vannak szerelve, és a tisztaviz-tartalyba vizet 6ntéttek.

-Vélassza ki a ,porszivozas feltorlés el6tt” modot az alkalmazasban, és az
alkalmazas hasznalataval vagy a robotporszivé () gombjanak megnyoméasaval
inditsa el a takaritast, majd a robotporszivé fel fogja emelni a feltoriéfeltét
szerelvényét a porszivdzas elkezdéséhez.

- A porszivozas befejezése utan visszatér az omnialloméasra, hogy automatikusan
eltavolitsa a port, megnedvesitse a feltoriéfeltéteket, majd lefektesse a
feltorléfeltét-szerelvényt a felmosas megkezdéséhez.

Kizaroélag porszivozas

-Vélassza ki a ,kizarélag porszivozas” mddot az alkalmazasban, majd vagy az
alkalmazasban vagy a robotporszivé () gombjaval inditsa el a takaritast.

- A robotporszivé felemeli a feltorléfeltét szerelvényét, elhagyja az omniallomast a
porszivozas elkezdéséhez, majd a porszivozasi feladat befejezése utan visszatér
az omniallomashoz, hogy automatikusan kiliritse a port.

Megjegyzés: Ha a feltorl6feltét-szerelvényt eltavolitottak, a robotporszivé inditaskor
automatikusan kizarélag porszivézasi feladatot végez.

Kizarélag feltorlés

- Gy6z46djon meg rola, hogy a robotporszivo alkatrészei, mint a feltorléfeltét

szerelvénye, fel lettek-e szerelve, valamint hogy a tisztaviz-tartaly fel lett-e téltve
vizzel.

-Valassza ki a kizarélag feltdrlés” médot az alkalmazasban, és az alkalmazas

hasznéalataval vagy a robotporszivé () gombjanak megnyomasaval inditsa el
a takaritast, majd a robotporszivé automatikusan meg fogja nedvesiteni a
feltorl6feltéteket, miel6tt elhagyna az omniallomast, és elkezdene felt6rolni.

- Amint a feltorlés befejez&d6tt, visszatér az omniallomasra, hogy megtisztitsa

és megszaritsa a feltorléfeltéteket.
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A késziilék hasznalata

Tovabbi funkcidk az alkalmazasban

Térképbeallitasok

Az alkalmazas kezdGoldala megjeleniti a porszivozashoz és feltorléshez jelenleg
hasznalt térképet. Beéllithatja az elkertilendé teriileteket az elzart teriiletek
beallitasaiban, és szerkesztheti a jelenlegi térképet a térképkezelés meniipontban.

Takaritasi beallitasok
A padlé piszkossagatdl és az egyedi igényektdl fliggéen mddosithatd a takaritasi
maod, a szivaserésség és a vizaramlas mértéke.

Omniallomas beallitasai

- Automatikus Uritési beallitasok: Az automatikus Uritést be- vagy kikapcsolhatja és
az automatikus Uritési gyakorisagot megvaltoztathatja.

- Feltorléfeltéttakaritasi beallitasok: Beallithatja, hogy milyen gyakran térjen vissza
arobotporszivo a feltorl6feltétek tisztitasara.

Megjegyzések:

- Miel6tt kivalasztana egy tisztitandd zonat, zonas takaritast végezne, vagy szerkesztené a
térképet, létre kell hoznia egy térképet.

- Tovabbi funkciokért kérjiik, nyissa meg az alkalmazast. Az egyes funkciok részletei az
alkalmazasban allithatok be.
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Firmware-frissitések

A firmware frissitése az alkalmazason keresztiil lehetséges. A frissités
elétt gy6z6djon meg réla, hogy a robotporszivé az omniallomason all, és az
akkumulator toltottsége tobb mint 30%.

Gyari beéllitasok visszaallitasa

Ha a robotporszivo meghibasodik, és nem lehet rendeltetésszerlien hasznalni,
tartsa lenyomva 3 masodpercig az alaphelyzetbeallitds-gombot egy eszkozzel,
amig nem hallja a gyari bedllitasok visszaallitdsanak hanglizenetét, ezutan a
robotporszivo visszaall a gyari bedllitasokra. Ha a gyari beéllitdsokat nem lehet
visszaallitani, tartsa lenyomva 10 masodpercig az alaphelyzetbeallitas-gombot
egy eszkozzel, hogy kényszeritse a robotporszivé kikapcsolasat és a gyari
beéllitasok visszaallitasat.

Tisztitas és karbantartas

Alkatrészek karbantartasa

A robotporszivé jé allapotanak megérzése érdekében javasolt attekinteni a rendszeres karbantartas alabbi tablazatat.

Alkatrészek

Tisztitasi gyakorisag

Csere gyakorisaga

Piszkosviz-tartaly

Tisztitas minden egyes
hasznalat utan

Alkatrészek Tisztitasi gyakorisag Csere gyakorisaga

A robotporszivé toltéérintkezéi

Utkoz6

A robotporszivé automatikus
tiritési szell6z6nyilasa

A robotporszivé automatikus
vizbevezetéje

Tisztaviz-tartaly Tisztitas 2 hetente egyszer /
Mosétabla Tisztitas 1-2 hetente egyszer
Tekeredésgatlé hajvagokefe Tisztitas 2 hetente egyszer 3-6 havonta
Oldalso kefe Tisztitas 2 hetente egyszer 3-6 havonta
Portartaly Tisztitas szlikség szerint /

Atényleges hasznalat

A robotporszivé alja fiiggvényében /

Sz(ir6 (gyarilag felszerelve
a portartalyra)

Tisztitas 2 hetente egyszer

6-12 havonta

Omniallomas

Feltorléfeltét

/

6-12 havonta

Az omniallomas automatikus
tritési szell6z6nyilasa

Bolygékerék

Automatikus magassagot
allit lézerradar

Falérzékeld

Strukturalt fény
akadalykertilé modul

Peremérzékel6

Tisztitas havonta

Az omniallomas téltéérintkez6i

Az omniallomas
érzékelGteriilete

Cserélje kortilbeliil 2,5 havonta

Fldobhaté zsak / atényleges hasznalattol fiiggéen

Megjegyzések:

- A cserék gyakorisaga csak tajékoztatasul szolgal. Ha egy alkatrész megsérilil, a hatékony

takaritas érdekében azonnal ki kell cserélni.

- A robotporszivé mozgatasakor vagy szallitasakor Uritse ki a tiszta- és a piszkosviz-tartalyt,

hogy elkertilje a robotporszivo szallitas kzbeni sériilését.
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Tisztitas és karbantartas

A tiszta- és a piszkosviz-tartaly tisztitasa A moso6tabla és a mosoétablaalap tisztitasa

. Engedélyezze az omniallomas kiegészitd oblités funkciojat az alkalmazasban,
és a robotporszivé automatikusan el fogja hagyni az omniallomast. Manualisan
tavolitsa el a mosoétablat, és az omniallomas automatikusan vizet fecskendez
majd a mosétablaalapba. Egy ruhaval vagy kefével tisztitsa meg
a mosdtablaalapot és a mosotablat.

1. Tavolitsa el mind a tiszta-, mind a piszkosviz-tartalyt, nyissa ki a fedeliiket,
és Ontse ki a vizet.

—_

2. Tiszta vizzel alaposan mossa ki a tartalyokat, majd a kiilsejiiket torélje
szarazra, miel6tt visszahelyezi 6ket az omniallomasba.

N

. Varjon 3 percet, és az omniallomas automatikusan kipumpalja a piszkos
vizet. Tordlje szarazra a mosétablaalapot és a mosotablat egy szaraz ruhaval,
és szerelje vissza a mosotablat az omniallomasra. Ugyeljen arra, hogy az
omniallomas piszkosviz-tdmldje a mosétabla vajataban legyen (az abra
szerint), hogy elkertilje a piszkosviz-toml6 elgorbiilését; ellenkezd esetben,
az befolyasolhatja a rendeltetésszer(i hasznalatot.

Megjegyzés: A tiszta- és piszkosviz-tartaly iszogoly6i mozgo alkatrészek. A sériilés
elkeriilése érdekében ne alkalmazzon tul nagy erét, mikozben tisztitja a viztartalyokat.
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Megjegyzés: Az omniallomast hasznalat és tisztitas kozben nem szabad megdonteni. Haa
mosotablaalapban viz gy(ilik 6ssze, térélje szarazra egy ruhaval.

Tisztitas és karbantartas

Tekeredésgatlo hajvagokefe tisztitasa

1. Tavolitsa el a kefefedelet és a kefét.
2. Tavolitsa el a kefe eltavolithatd végsapkajat.

3. Tisztitsa meg a kefe két végét és a fésti fogainak réseit megfelel6 eszkdzdkkel.

4. Helyezze vissza az eltavolithatd végsapkat, majd a kefét és a kefefedelet.
Gy6z6djon meg rola, hogy szilardan rogziiltek a helyiikon.

FIGYELEM! Ha tul sok haj akadt be a kefébe, vagy a hajszalak tul szorosan tekeredtek ra,
ne erdltesse hlzéssal, mert ezzel karosithatja a kefét.

| ————

Nem eltavolithatd végsapka

Eltavolithaté végsapka Fésilfog Sorte

Megjegyzések:

Ha a tekeredésgatlo hajvagokefében er6sen 6sszegubancolddott haj talalhato, ellenérizze,
hogy a portartaly és az eldobhatd zsak nincs-e tele. Ha tele van, ritse ki a portartalyt, és idében
cserélje ki az eldobhat6 zsakot a normal automatikus Uritési funkcio biztositasa érdekében.

Az oldalsé kefe tisztitasa

1. Forditsa meg a robotporszivét, hiizza az oldalsé kefét felfelé, majd tisztitsa meg.
2. Helyezze vissza az oldalsé kefét a robotporszivoba.

Az oldalsé kefe visszahelyezésekor
igazitsa azt a nyilasba.
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Tisztitas és karbantartas

A portartaly és a sz(irg tisztitasa

1. Nyissa fel a robotporszivo fedelét, nyomja meg a portartalyreteszt,
majd emelje ki a portartalyt a robotporszivobol.

Megjegyzések:
- Ne probalja a szlir6t kefével vagy az ujjaival megtisztitani.
- A gyakori 6blités nem ajanlott, kiilonben a sz(ir6 karosodhat.

2. Tavolitsa el a sz(irét a sz(ird rogzitéfiilérdl, finoman nyomja meg a
szlrd keretét a szennyezddés eltavolitasahoz, és uritse ki a szemetet
a portartalybol.
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3. Ha szlikséges, a portartalyt és a sz(irét csak tiszta vizzel 6blitse ki.

- A portartaly és a sz(ré tisztitasdhoz csak tiszta vizet hasznaljon. Ne hasznaljon tisztitoszert.

4. Teljesen szaritsa meg a portartalyt és a sz(irét, miel6tt visszaszerelné 6ket.

Tisztitas és karbantartas

A bolygbkerék tisztitasa

1. Forditsa meg a robotporszivét, majd
hdzza ki a bolygdkereket.

2. Tavolitsa el a kerékrél és a tengelyrél
a hajszélakat, szennyezédéseket és
egyéb tormelékeket.

3. lllessze vissza a bolygokereket,
és hatarozott mozdulattal nyomja
a helyére.

Kerék
Tengely

Megjegyzések:

- Ha sziikséges, egy eszkoz, példaul egy kis csavarhiizo segitségével 6vatosan le
tudja fesziteni a tengelyt a bolygokerékrdl, és meg tudja azt tisztitani.

- A kerék csapvizzel tisztithato, és levegén vald szaritas utan visszaszerelhet6.

Feltorl6feltét kicserélése

Vegye ki a feltorléfeltétet a feltorléfeltét-tartobdl, és cserélje ki egy Ujjal.

o]

ErzékelSk és toltérintkezdk tisztitasa

Puha és szaraz ruhaval tisztitsa meg a robotporszivé 6sszes érzékeldjét és
toltéérintkezdjét:

- A peremérzékelGk a robotporszivé aljan.

- Az automatikus magassagot allité ézerradar a robotporszivé tetején

- Utkoz6 és strukturalt fény(i akadalykeriil6 modul a robotporszivé elején

- A falérzékelGk a robotporszivé mindkét oldalan

- A toltéérintkez6k a robotporszivé hatuljan O

5

- Strukturalt fény(i akadalykeril6 modul
i agot allito lé

Peremérzékeld

A= frrdkal &
i Falérzékeld
/]
- Tolt6érintkezé

{——o Erzékel6teriilet
—o Télt6érintkezé
——o Automatikus Urités szell6zényilasa

Az omniallomas tisztitasa -

Puha és szaraz ruhaval tisztitsa meg az omniallomas érzékelGteriiletét, toltéérintkezdit és az
automatikus tiritési szell6zényilasait.

Az akkumulator karbantartasa

A robotporszivo egy nagy teljesitmény(i litium-ion akkumulatorcsomagot tartalmaz. Az akkumulator
optimalis teljesitményének megdrzéséhez tigyeljen arra, hogy a napi hasznélat soran mindig
megfelel6 szinten maradjon a felt6lt6ttsége.

Megjegyzés: Amennyiben huzamosabb idén at nem fogja hasznalni a robotporszivét, kikapcsolva
tarolja a késziiléket. A mélykistilés okozta karosodas megelézése érdekében a robotporszivo
akkumulatorat legalabb haromhavonta fel kell tolteni. 638



Tisztitas és karbantartas

Az eldobhat6 zsak cseréje

1. Ha az eldobhat¢ zsak megtelt, hiizza ki a fedelet portarolé nyilasabdl. A fogantyu
segitségével tavolitsa el az eldobhaté zsékot, és helyezze hulladékba.

Portarolé o—
nyilasa

Megjegyzés: A foganty( meghtizasakor az eldobhaté zsak nyilasa bezarul, nehogy véletlentil
por vagy szemét hulljon ki beléle.

2. Egy széraz ruhaval tordlje ki a szennyezédést, példaul a port, a sz(ir6bal.
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3. Az abra szerint helyezzen be egy Uj eldobhat6 zsakot, és a zsak fogantyujat
cslsztassa bele a foglalatba.

4. Helyezze vissza a portérolé fedelét. A megfelel6 rogzitést kattanas jelzi.

Kattanas >

Hibaelharitas

Problémak

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivéd nem
tud bekapcsolni.

A robotporszivé akkumulatortoltottségi szintje alacsony.
A kornyezeti hémérséklet tul magas vagy tul alacsony.

Hasznalat el6tt toltse fel a robotporszivét.
A robotporszivét 0 °C és 40 °C kozotti hémérsékletl kornyezetben hasznalja.

A robotporszivéd nem
tolt.

Az omniallomas nem vagy gyengén csatlakozik az
aramforrashoz.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kabelkészlet megfelel6en be lett dugva az omniallomas t6ltéportjaba és
az elektromos konnektorba.
Tisztitsa meg az omniallomas és a robotporszivé téltéérintkezéit.

A robotporszivéd nem
tud csatlakozni a
halézathoz.

A Wi-Fi-jelsz6 helytelen.

A robotporszivé nem tdmogatja az 5 GHz-es hal6zatokat
és vallalati szint(i tvalasztokat.

A Wi-Fi-jel gyenge.

Lehetséges, hogy a robotporszivo nincs
halézatkonfiguracios allapotban.

Adja meg a helyes Wi-Fi-jelszot.

Csatlakoztassa a robotporszivét egy 2,4 GHz-es otthoni héalézathoz.

Gy6z46djon meg rola, hogy a robotporszivoé olyan helyen van, ahol erés a Wi-Fi-jel.

Torolje a robotporszivét az alkalmazasban, allitsa vissza a robotporszivé Wi-Fi-kapcsolatat, majd
probalja meg tjracsatlakoztatni a halézathoz.

A robotporszivé nem
talalja az omniéllomast
és nem tud ahhoz
visszatérni.

Tl sok akadaly van az omniallomas kordil.

Az érzékelGteriilet piszkos lehet.

Az omniallomas nem csatlakozik az aramforrashoz.

Az omniallomas el lett mozditva, amikor a robotporszivd
nem volt rajta.

A robotporszivot akadalyok gatoljak, példaul egy zart ajto,
amikor visszatér az omniallomasra.

A robotporszivo el lett mozditva, amikor nem volt az
omnialloméason, helymeghatarozasi hibat eredményezve.
A robotporszivé til messze van az omniallomastél, hogy
visszatérjen.

Mozgassa nyilt teriiletre az omniallomast.

Helyezze manuélisan a robotporszivét az omniallomasra téltés céljabol.

A por és a szennyez6dések megel6zése érdekében tordlje le az omniallomas érzékelSteriiletét.
Csatlakoztassa az omniallomas aramforrasahoz.

A robotporszivd
elakadt, és nem
tud visszatérni az
omniallomasra.

Tl sok akadaly van az omniallomas kortil.

A robotporszivot akadalyok gatoljak, példaul egy zart ajto,
amikor visszatér az omniallomasra.

A robotporszivé megcsuszik a cstiszds padlon.

Az omniallomas meg lett dontve, vagy egyenletlen
padlora lett helyezve.

Mozgassa nyilt teriiletre az omniallomast.

Helyezze manualisan a robotporszivot az omniallomasra toltés céljabol.
A padlon 1évé vizet javasolt manualisan felt6rélni.

Helyezze el megfelel6en az omniallomast és probalja tjra.
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Hibaelharitas

Hibaelharitas

Problémak

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivé nem
kapcsol ki.

A robotporszivo télt.

A robotporszivé csak akkor kapcsolhat6 ki, ha nem télt. Mozgassa ki a robotporszivot az omniallomasrdl,

majd a bekapcsologombot 3 masodpercig tartsa lenyomva a robotporszivé kikapcsolasahoz.

Ha nem lehet kikapcsolni, tartsa lenyomva az alaphelyzetbeallitas-gombot 10 masodpercig, hogy

kényszeritse a robotporszivé kikapcsolasat.
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani szolgaltatasi csapathoz.

Problémak

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivé nem, vagy
lassan tolt.

Az akkumulator toltottségi szintje tul alacsony.
A kornyezeti hémérséklet tul magas vagy tul
alacsony.

A tolt6érintkezdk piszkosak lehetnek.

A robotporszivé teljes feltoltése altalaban 6 6rat vesz igénybe.

A robotporszivé magas vagy alacsony kornyezeti hémérsékleten automatikusan csokkentheti a toltési

sebességet, hogy meghosszabbitsa az akkumulator élettartamat. Ez normalis jelenség.
Tisztitsa meg a tolt6érintkezéket egy szaraz ruhaval.

A robotporszivo gyakran lép be elzart
tertiletekre és gyakran |épi at a virtualis
falakat.

Az alkalmazasban évé térkép hibaval rendelkezik.
A virtualis falak vagy az elzart teriiletek hatarait
optimalizalni kell.

Ellendrizze a térképet az alkalmazasban. Torélje a rendellenes térképet a térképlistardl,

és végezzen Ujratérképezést. A térképmeéret miatt a bedllitott virtualis falak vagy elzart
teriiletek eltérhetnek a célhelyiségektdl. Javasoljuk, hogy vegye figyelembe a robotporszivéd
takaritasi itvonalat, és az otthoni kérnyezetnek megfelel6en allitsa be a hatarokat, hogy
azok magukban foglaljak az 6sszes olyan tertiletet, ahol a robotporszivé kénnyen elakadhat,
példaul a sullyesztett épcsdket és a butorok alatti teriileteket.

Az litemezett takaritas nem muikodik.

A robotporszivé akkumulatort6ltottségi szintje
alacsony.

A robotporszivé csak akkor kezdi el az litemezett takaritast, ha az akkumulator téltttségi
szintje tobb mint 30%-os. Toltse fel id6ben a robotporszivot.

Az oldalsé kefe levalt.

Az oldalso kefe nincs a helyére szerelve.
Az oldalso kefe idegen targyakba gabalyodott, ezaltal
levalt.

Szerelje vissza az oldalso kefét. A helyére van szerelve, ha kattané hangot hall.
A robotporszivé hasznalata el6tt tavolitsa el az idegen targyakat a padlorol.

A feltorlSfeltét-tarto levalt.

A feltorl6feltét-tarto idegen targyakba gabalyodott,
ezaltal levalt.

A robotporszivé hasznalata el6tt tavolitsa el az idegen targyakat a padlordl.

A robotporszivé hirtelen megszakitja a
jelenlegi feladatot a miikédés kozben.

A robotporszivé akkumulatora lemeriilt.

Az omniallomas nincs csatlakoztatva
aramforrashoz, igy a robotporszivé nem tolt az
omniallomason.

Helyezze manualisan a robotporszivot az omnialloméasra toltés céljabol.
Gy6z6djon meg arrdl, hogy az omnialloméas megfeleléen csatlakozik az aramforrashoz.
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani szolgaltatasi csapathoz.

A robotporszivé hangos a
mikodése kdzben.

Megtelt a portartaly.

Az oldalso kefére vagy a kefére idegen targyak
tekeredtek, vagy idegen targyak vannak a
portartalyban.

A robotporszivé magas szivoerésségli médban van.

Uritse ki a portartalyt.
Ellendrizze az idegen targyakat és tavolitsa el éket.
Csokkentse a robotporszivé szivoerdsségét normal vagy csendes modra.

A robotporszivé nem folytatja a
takaritast a felGton valé t6ltés utan.

A robotporszivé DND-lizemmédban van.

A robotporszivot manualisan kell felt6lteni, példaul
az omniallomasra kell vinni, és az alkalmazason
keresztiil vagy a késziiléken talalhaté gombbal lehet
visszahivni.

A robotporszivé DND-lizemmédban vagy manualis Gjrat6ltés utan nem fogja folytatni a
takaritast.

A robotporszivé kaotikus
utvonalon mozog.

A padlon szétszort targyak befolyasoljak a
robotporszivé miikodését.

A robotporszivé megcsuszik a cstiszds padlon.

A strukturalt fény( akadalykertil6 modul piszkos lehet.

A robotporszivé hasznalata el6tt tisztitsa meg a padlét.
A padlon évé vizet javasolt manualisan felt6rélni.

Tordlje le a robotporszivo strukturalt fényl akadalykertil6 moduljat egy puha és tiszta ruhaval, hogy

tisztan és akadalymentesen tartsa a modult.

Az omniallomas allapotjelzéje
narancssargan villog.

A tisztaviz-tartalyban |évé viz nem elegendé.

A tisztaviz-tartaly vagy a piszkosviz-tartaly nincs
beszerelve.

A piszkosviz-tartaly tele van.

Toltse fel id6ben a tisztaviz-tartalyt vizzel.
Szerelje be a tisztaviz-tartalyt és a piszkosviz-tartalyt a helyére.
Tisztitsa meg a piszkosviz-tartalyt.

A robotporszivé néhany
helyiséget kihagy.

A robotporszivot akadalyok gatoljak a tisztitas kdzben,
példaul zart ajtok vagy 2 cm-nél magasabb kiiszob.

A robotporszivé megcsUszik és meghibasodik a
csUszds helyiség bejaratanal.

Gondoskodjon réla, hogy minden helyiség ajtaja teljesen nyitva legyen.
FIGYELEM! A robotporszivé nem tud magas kiiszobokon atkelni.
A padlén 1évé vizet javasolt manualisan felt6rélni.

A robotporszivé hamis vizszint-
hangiizenetet ad a tisztaviz-tartalyrdl.

A tisztaviz-tartalyban lévé Usz6 hianyzik vagy
beragadt.

Allitsa vissza manuélisan az Uszot.
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani szolgaltatasi csapathoz.
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Hibaelharitas

Jellemzdok

Problémak Lehetséges ok Megoldas

A mosotablaalap blokkolva lehet.
A mosotablaalap vizszinthibat jelez. A piszkosviz-tartaly nincs a helyére szerelve.
A piszkosviz-tartaly tomitégydirtije laza.

Tisztitsa meg a mosotablat és a mosoétablaalapot.

Telepitse vissza a piszkosviz-tartalyt.

Telepitse a viztartaly tomit6gydirtijét a helyére.

Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani szolgaltatasi csapathoz.

Az omniallomas nem tudja

automatikusan kiliriteni a port.
vannak.

Az eldobhaté zsék tele van.
Az automatikus Uritési szell6z6nyilasok blokkolva Ha az eldobhat6 zsak nincs tele, ellendrizze és tisztitsa meg az 6sszes automatikus Uritési

Cserélje ki az eldobhatd zsakot egy Gjra.

szell6zényilast.

Ha az omnialloméas egy ideje mar hasznalatban van,

A portartalylrités végrehajtasa a miikodésének fenntartasahoz kissé hosszabb ideig
szokasosnal tovabb tart. végezheti a portartalyiiritési folyamatot. Ez normalis /
jelenség.

Kornyezetvédelmi kozlemény

A robotporszivé beépitett litiumion-akkumulatora

olyan vegyszereket tartalmaz, amelyek szennyezhetik

a kornyezetet. A hulladékkezelés elétt kérjen meg egy

szakembert, hogy tavolitsa el az akkumulatort, majd adja

le egy szakszerli hulladékkezeld szervezetnél.

- A robotporszivé hulladékkezelése el6tt az akkumulatort
el kell tavolitani.

- Az akkumulator eltavolitasa el6tt csatlakoztassa le a
robotporszivét az aramforrasrol.

- Biztonsagosan végezze el az akkumulator
hulladékkezelését.
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Az akkumulator eltavolitasanak lépései

1. Forditsa meg a robotporszivét, tavolitsa el az 6t csavart
a robotporszivo hatuljabél egy szerszammal, és tavolitsa
el afedelet.

2. Huzza ki a csatlakozasi végkimenetelt az akkumulator és
az alaplap kozott az akkumulator eltavolitasahoz.

FIGYELEM!

- Az akkumulator eltavolitasa el6tt csatlakoztassa le a robotporszivot az
aramforrasroél, és meritse le annyira, amennyire csak lehetséges.

- Az akkumulatort juttassa el egy Gjrahasznositassal foglalkozd
professzionalis szervezethez.

- Az akkumulatort ne tegye ki magas hémérsékletnek, mert felrobbanhat.

- Ha az akkumulator szivarog, és valaki véletlentil érintkezik vele, azonnal
Oblitse le b6 vizzel, és forduljon orvoshoz.

Robotporszivéd
Megnevezés Robotporszivo
Modell OV31GL
350 x 88 mm

A termék méretei

(ha az automatikus magassagot allitd lézerradar leereszkedik)

Litium-ion
akkumulator

4800 mAh (névleges kapacitas)
5200 mAh (névleges kapacitas)

Toltésiidé

6 6ra

Tiszta tomeg

3,75 kg

Kompatibilis a
kovetkezdkkel

Android 9.0 és i0S 12.0 vagy Ujabb

Vezeték nélkiili
csatlakozasi

Wi-Fi [EEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

teljesitmény

lehetéségek

Névleges o
fesziiltség 144V =
Toltési fesziiltség 20V =
Névleges 55W

Uzemi frekvencia

2400-2483.5 MHz

Maximalis kimeneti
teljesitmény

<20dBm

Altalanos hasznalati koriilmények kozott a késziilék és az antenna, illetve a felhasznalo
kozotti tavolsagnak legalabb 20 cm-nek kell lennie.

Tovabbi informacidkért latogasson el az alabbi cimre: www.mi.com
Gyart6: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Cim: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Gyartasi hely: Kina

Omniallomas

Modell OV31-JZEU

470 % 360 x 572 mm
(tartalmazza a mosétablaalap-bovit6t)

A termék méretei 260 360 x 572 mm

(nem tartalmazza a mosotablaalap-bévitét)
Névleges bemeneti teljesitmény 220-240V ~50/60 Hz
Névleges kimeneti teljesitmény 20V=15A

Névleges bemeneti teljesitmény

(portartalyiiritéskor) 530w

s bl i

N'évlege's lbeme"nerti teljesitmény 85 W

(légszaritas + toltés)

Aramfogyasztés Készenléti mod: <0,5W
Afeltételbe lépés ideje Készenléti mod: <20 perc

Megjegyzések:

- A névleges bemeneti teljesitmény (forré vizes takaritaskor) egy altalanos érték 15 °C-os
vizhémérséklet alatt.

- A névleges bemeneti teljesitmény (légszaritas + toltés) a teljes terhelés teljesitményértékének
megfeleléen keriil meghatarozasra.

Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékairél sz616 iranyelv
szerinti artalmatlanitassal és Gjrahasznositassal kapcsolatos informaciok

Az ezzel a jellel ellatott valamennyi termék elektromos és elektronikus berendezések
hulladékanak minéstil (lasd a 2012/19/EU iranyelvet az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékairél), amely nem vegyithetd a haztartasi hulladékkal. Az emberi
EEm egészség és a kornyezet védelme érdekében a berendezések hulladékait adja le egy
olyan meghatarozott, az elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak
Ujrafeldolgozésara szolgalé gydjtéponton, amelyet a kormanyzat vagy a helyi hatdsagok
jelolnek ki. A megfelel6 artalmatlanitas és tjrafeldolgozas hozzajarul az emberi egészségre
és a kornyezetre gyakorolt esetleges negativ kdvetkezmények csdkkentéséhez. Kérjik,
vegye fel a kapcsolatot az lizembe helyezével vagy a helyi hatdésagokkal, hogy tovabbi
tajékoztatast kaphasson az ilyen gytijt6pontok helyérdl, illetve hasznalati feltételeirdl.
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Sigurnosne informacije

PaZljivo procitajte ovaj priruénik prije uporabe i zadrzite ga za buduc¢u referencu.

Ograni¢enja uporabe

« Ovaj proizvod sluZiiskljucivo za ¢iséenje poda u ku¢anstvu. Nemojte ga koristiti na otvorenom, na povr§inama koje nisu podovi,
kao ni u poslovnim i industrijskim prostorima.

Ovaj uredaj smiju koristiti djeca u dobi od osam i viSe godina te osobe sa smanjenim tjelesnim, osjetilnim ili mentalnim sposobnostima
ili s nedostatkom iskustva i znanja ako to ¢ine pod nadzorom ili su dobile upute za uporabu uredaja na siguran nacin te razumiju
moguce opasnosti. Djeca se ne smiju igrati s uredajem. Djeca ne smiju istiti niti provoditi radnje odrzavanja bez nadzora.

Ovaj uredaj ne smiju upotrebljavati osobe (ukljuéujuci djecu) sa smanjenim fizi¢kim, osjetilnim ili mentalnim sposobnostima ili
nedostatkom iskustva i znanja, osim ako osobe odgovorne za njihovu sigurnost ne nadziru njihovu upotrebu ili su im dale upute
o upotrebi uredaja.

Djecu treba nadzirati kako bi se osiguralo da se ne igraju s aparatom.

Ako je kabel o8te¢en, mora se zamijeniti posebnim kabelom koji moZete dobiti kod proizvodaca ili njegovog servisera.
Uredaj sadrzava baterije koje smiju mijenjati iskljucivo kvalificirane osobe.
Pobrinite se da su djeca i kuéni ljubimci na sigurnoj udaljenosti od robotskog usisavaca dok radi.

« Nemojte upotrebljavati robotski usisavac na povisenoj povrsini bez zastitne prepreke.

« Robotski usisava¢ nemojte postavljati naopako. Nemojte pomicati robotski usisavac koristec¢i se poklopcem laserskog senzora
LDS, poklopcem ili odbojnikom kao dr§kom.

« Nemoijte postavljati, puniti ni upotrebljavati robotski usisava¢ na otvorenom, u kupaonicama ili blizu bazena.

« Opasno je prelaziti uredajem preko kabela napajanja.

Uklonite lomljive ili sitne predmete s poda kako biste sprijecili da ih robotski usisavac¢ ne udari i osteti.

« Nemojte stavljati djecu, kuéne ljubimce ni ikakve predmete na robotski usisavaé, bez obzira na to nalazi li se u stanju mirovanjaili
se krece.
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« Drzite kosu, prste i druge dijelove tijela dalje od usisnog otvora robotskog usisavaca.

« Nemojte upotrebljavati robotski usisavac za ¢is¢enje zapaljenih tvari.

Ne usisavajte tvrde ili oStre predmete.

Prije ¢i§¢enja i odrzavanja uredaja potrebno je iskopcati kabel iz uti¢nice.

« Nemojte robotski usisavac ili visefunkcijsku stanicu brisati mokrom krpom ni ispirati ih bilo kakvom teku¢inom. Nakon ¢is¢enja

perivih dijelova u potpunosti ih osusite prije ponovne instalacije i upotrebe.

Provjerite je li robotski usisavac isklju¢en tijekom transporta i ako je moguce, ¢uvajte ga u originalnom pakiranju.

» Ovaj proizvod upotrebljavajte u skladu s uputama u korisnickom priru¢niku. Korisnici su odgovorni za svaki gubitak ili Stetu koja
proizlazi iz neispravne uporabe ovog proizvoda.

« Nemojte upotrebljavati robotski usisava¢ pri temperaturi okoline ve¢oj od 40 °C ili manjoj od 0 °Cili na podu s tekué¢inama ili ljepljivim
tvarima.

UPOZORENJA za bateriju i punjenje
OPREZ: kako biste izbjegli opasnost zbog nenamjernog ponovnog postavljanja toplinske zastite, ovaj se uredaj ne smije napajati putem
vanjskog preklopnika, kao $to je vremenska sklopka ili se spajati na strujni krug koji redovito ukljuéuje i iskljucuje davatelj mreze.

Nemojte upotrebljavati bateriju, kabel ili visefunkcijsku stanicu trec¢e strane. Robotski usisava¢ moze se upotrebljavati samo uz
visefunkcijsku stanicu OV31-JZEU.

Nemojte puniti baterije koje nisu punjive.

Korisnik ne mora poduzimati nikakve radnje za prebacivanje frekvencije napajanja izmedu 50 i 60 Hz, a proizvod se moze samostalno
prilagoditi za 50 i 60 Hz.

Nemojte pokusavati sami rastaviti, popraviti ni modificirati bateriju ili viSefunkcijsku stanicu.

Nemojte visefunkcijsku stanicu postavljati blizu izvora topline.

Kontakte za punjenje visefunkcijske stanice nemojte brisati ni €istiti mokrom krpom ili mokrim rukama.

Uredaj i bateriju nemojte izlagati previsokim ili preniskim temperaturama.
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« Imajte na umu opasnosti koje moze uzrokovati terminal baterije uredaja ili terminal baterije koji je pod kratkim spojem ﬂ Iskljugivo za upotrebu u zatvorenom prostoru. |_|I_!| Prije upotrebe procitajte upute.
zbog metalnih predmeta.

« Ako se robotski usisava¢ nec¢e upotrebljavati dulje vrijeme, potpuno ga napunite, zatim iskljucite i pohranite Sigurnosne informacije o laseru

na hladnom i suhom mjestu. Napunite robotski usisava¢ najmanje jednom svaka 3 mjeseca kako biste izbjegli Laserski senzor u ovom proizvodu ispunjava standarde IEC 60825-1: 2014 i EN 60825-1:2014/A11:2021 za laserske

prek0|.11]erno p'r:ilznjenjf: bateru.e. ) L o ) ) . ) proizvode klase 1. Izbjegavajte izravni kontakt s o€ima tijekom upotrebe.
« Nemojte ostetiti bateriju kada je uklanjate kako biste izbjegli kratke spojeve ili curenje tekuéine. Ako baterija curi, LASERSKI PROIZVOD KLASE 1

pazite da vam tekucina ne dodirne kozu ili odje¢u i odmabh je obriSite suhom krpom. Zatim bateriju posaljite na

odgovaraju¢e mjesto za reciklazu ili odgovarajuéem servisu za pruzanje usluga nakon prodaje kako bi se baterija POTROSACKI LASERSKI PROIZVOD
pravilno zbrinula. EN 50689:2021
« Paket litij-ionske baterije sadrzava tvari koje su Stetne za okoli$. Prije odlaganja robotskog usisavac¢a u otpad najprije
uklonite paket baterije, a zatim je odbacite ili reciklirajte u skladu s lokalnim zakonima i propisima drzave ili regije u Izjava o sukladnosti za EU
kojoj se upotrebljava. C € Ovime tvrtka Xiaomi Communications Co., Ltd. izjavljuje da je radijska oprema tipa OV31GL u skladu
« Pri uklanjanju baterija iz proizvoda najbolje je potpuno iskoristiti baterije i provjeriti je li uredaj iskop¢&an iz izvora s Direktivom 2014/53/EU. Puni tekst Izjave o sukladnosti za EU dostupan je na sljede¢oj internetskoj
elektri¢ne energije. adresi: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

. .. . . .. Detaljni elektronicki priruénik dostupan je na www.mi.com/global/support/user-guide
1. Izvucite vijak na dnu i zatim skinite poklopac.

2.0dspojite prikljucak baterije, a zatim izvadite baterije. Nemojte ostetiti kuéiste baterija kako biste izbjegli rizik od Ovaj proizvod nema nain rada Stanje pripravnosti ili drugo takvo stanje u smislu zahtjeva u&inkovitosti
OZ|jeC|a. energije ili funkciju upravljanja energijom, stoga ¢e potro$nja energije proizvoda vjerojatno biti ve¢a od
3.Vratite baterije u profesionalnu ustanovu koja se bavi recikliranjem. drugih proizvoda kojiispunjavaju ove funkcionalne zahtjeve.
« Baterija se mora ukloniti iz uredaja prije nego $to se uredaj odlozi u otpad.
« Uredaj ne smije biti priklju¢en na elektricnu mrezu tijekom uklanjanja baterije.
« Bateriju je potrebno odloZiti u otpad uz pridrZzavanje sigurnosnih mjera.
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Pregled proizvoda

Pregled proizvoda

Robotski usisavac

Napomena: ilustracije proizvoda, dodatne opreme i korisnickog
sucelja u korisni¢kom priruéniku sluze samo u svrhu reference.
Stvarni proizvod i funkcije mogu se razlikovati zbog pobolj$anja
proizvoda.
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Popis dodataka

Prethodno ugradeni dodaci

e =2 -

Spremnik za Filtar Bocna cetka Cetka protiv Poklopac ¢etke
sakupljanje (tvornicki instaliran zapetljavanja za
prasine u spremniku za rezanje dlaka
sakupljanje prasine)
Ostali dodaci
Kabel Produzetak postolja Drzac jastuci¢a za
ploce za pranje brisanje x 2
(s unaprijed ugradenim
jastucicem za brisanje x 2)
Visefunkcijska stanica
Korisni¢ki Upute za slike Brzi vodié za Obavijest o (s unaprijed ugradenom jednokratnom
priruénik pokretanje jamstvu vrec¢icom, spremnikom za ¢istu vodu,
spremnikom za prljavu vodu i plo¢om
za pranje)

Robotski usisavac

Q) Pokretanje / ¢isc¢enje

« Pritisnite i drzite gumb tri sekunde
kako biste ukljugiliili iskljucili uredaj

- Pritisnite za pocetak ¢isc¢enjaili
pauziranje kada je uredaj uklju¢en

O Stanicaza punjenje

* Pritisnite za pauzu tijekom rada uredaja

+ Tijekom pauze pritisnite kako
biste robotski usisavac vratili na
visefunkcijsku stanicu za punjenje

+ Pritisnite za prestanak priklju¢ivanja
tijekom vrac¢anja na viefunkcijsku
stanicu

* Pritisnite i drzite tri sekunde kako
biste omogucéili ili onemogudili
zaklju€avanje za djecu

Q) + 1) Indikator

- Bijelo: ¢is¢enje / ¢is¢enje dovr§eno / potpuno napunjeno

* Treperi bijelo: povratak na stanicu za punjenje / premjestanje

+ Bijelo se sporo pali i gasi: punjenje (srednja / visoka razina napunjenosti baterije)

* Narancasto se sporo pali i gasi: punjenje (niska razina napunjenosti baterije)

* Treperi narancasto: prekinuta veza s Wi-Fi mrezom / kvar / ¢ekanje povezivanja
s mreZzom / povezivanje s mrezom / azuriranje firmvera

Gumb za ponovno postavljanje / indikator za Wi-Fi

* Pritisnite i drzite tri sekunde alatom kako biste ga vratili na tvornic¢ke
postavke

* Pritisnite i drzite 10 sekundi alatom kako biste prisilno iskljucili robotski
usisavag i vratili ga na tvornicke postavke

+ Plavo: povezano s Wi-Fi mrezom

« Treperi narancasto: ¢ekanje povezivanja s mrezom / prekinuta veza
s Wi-Fi mrezom

- Treperi plavo: povezivanje s mrezom
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Pregled proizvoda

Robotski usisavac i senzori

Odbojnik

_ Laserskiradar s automatski
podesivom visinom

o Mikrofon

Modul za izbjegavanje

prepreka strukturiranog svjetla
(senzor za detekciju prepreka
strukturiranog svjetla, projektor
strukturiranog svjetla)

Senzor za detekciju rubova

Poklopac o

Spremnik za
sakupljanje
prasine Kontakt za
Otvor za punjenje

automatsko

Sklop boéne cetke 7

Cetka

Senzor za pad

Ultrazvuéni senzor
— ViSesmjerni kotaci¢

Poklopac ¢etke

Gumb za otpustanje

Glavni kotaé

gU

Sklop jastudi¢a za o—
brisanje

poklopca cetke
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Glavni kotaé

Otvor za
postavljanje

drzaca jastucic¢a
za brisanje

Spremnik za
sakupljanje prasine

Gumb za otpustanje
spremnika za
sakupljanje prasine

Kop¢a filtra

Pregled proizvoda

Visefunkcijska stanica

Spremnik za
prljavu vodu

Drska

Ploc¢a za pranje ° ﬂ

N

0 o 0

Kopca
spremnika za
vodu o

Plutajuca o
kuglica

( :TQ Poklopac
Spremnik za

Cistu vodu

Drska

o Poklopac pretinca
za prasinu

o Produzetak postolja
ploce za pranje

Kopc&a spremnika
zavodu

Crijevo za vodu

praznjenje

Automatski otvor
za punjenje vodom

v
Filtar @
Napomene:

- Laserski radar s automatski podesivom visinom spustit ¢e se kada je robotski usisava¢ u nacinu rada Stanje pripravnosti, kada se puni ili ¢isti nisko podrucje.
- Tijekom ¢is¢enja niskog podruéja nemojte pomicati robotski usisavac¢ kako ne biste utjecali na pozicioniranje.
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Pneumatski ventil

Filtar

Spremnik za
¢istu vodu

Spremnik za
prljavu vodu

Pretinac za prasinu

Indikator

— | o *Bijelo: visefunkcijska stanica

ispravno radi
« Treperi narancasto: greska
visefunkcijske stanice

Pretinac za pohranu

Utor drske za
jednokratnu vrecicu

Otvor za automatsko o—

praznjenje

Podrugje za signalizaciju

Kontakt za punjenje

Prednji prikaz

Priklju¢ak za
napajanje

S
0

Automatski otvor za punjenje
vodom

o lzlaz za vodu

+— Zlijeb za kabel

<[L ) 5]

Straznji prikaz
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Pregled proizvoda

Postupak montaze

Postupak montaze

Jednokratna vreéica

Drékaza o ey ré’
jednokratnu w nm=p w
vreéicu

Napomena: viSefunkcijska stanica ima tvornicki ugradenu novu
jednokratnu vreéicu. Preporucuje se kupnja namjenske jednokratne
vrecice za zamjenu putem sluzbenih kanala.

Cetka protiv zapetljavanja za rezanje dlaka

Dlake cetke

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

Neuklonjiva zavr§na kapica

Uklonjiva Zubi  Dlake cetke
zavr§na  ceslja
kapica

Sklop jastucic¢a za brisanje
Podrucje za
priévréivanje

jastudica za
brisanje

Drzaé jastucica Jastugic¢ za
za brisanje brisanje
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Uklanjanje zastitnih poklopaca

Uklonite zastitne poklopce s robotskog usisavada prije upotrebe.

Ugradnja sklopa jastuci¢a za brisanje
Umetnite sklop jastuci¢a za brisanje na otvor za postavljanje drzaca jastuci¢a za
brisanje. Pravilno je montirano kada zacujete ,klik".

Postavljanje visefunkcijske stanice

- Postavite viSefunkcijsku stanicu uza zid na ravnu i évrstu povrsinu, poput

parketa ili plocica.
- Ostavite razmak vec¢i od 0,82 m u visini, 1,47 m u duljini i 0,44 m u Sirini.

>0,82mu

>147mu

>044mu

Postavljanje produzetka postolja ploce za pranje

- Postavite produZetak postolja ploce za pranje na viefunkcijsku stanicu u smjeru

kako je prikazano na slici.
- Provjerite je li produzetak postolja ploce za pranje u ravnini s dnom visefunkcijske
stanice i je li donja povrsina ravna.

Prikljucivanje na napajanje

- Postavite visefunkcijsku stanicu na odgovaraju¢e mjesto, spojite kabel na nju
i ukljucite kabel u elektri¢nu uti¢nicu.
Napomena: évrsto prikljuéite priklju¢ak kabela u priklju¢ak za napajanje visefunkcijske
stanice dok indikator ne ostane svijetliti u bijeloj boji.

S e x AN
Prikljuc¢ak ¢vrsto q,
umetnite 0

R
1=
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Prije upotrebe

Punjenje robotskog usisavaca

- Prije upotrebe pritisnite i drzite gumb () na robotskom usisavacu tri sekunde kako
biste ga ukljugili.

- Nakon ukljuéivanja robotskog usisavaca smjestite ga na visefunkcijsku stanicu
tako da su mu kontakti za punjenje poravnani s kontaktima visefunkcijske stanice.

- Kada ¢ujete glasovnu naredbu za pocetak punjenja, to znaci da je robotski
usisavaé uspje$no povezan s visefunkcijskom stanicom.

Napomene:

- Preporucuje se u potpunosti napuniti robotski usisavac prije prve upotrebe.

- Ako robotski usisava¢ nije moguce ukljugiti zbog slabe baterije, ruéno ga prikljucite
na visefunkcijsku stanicu kako biste ga kratko punili.

- Kada se robotski usisava¢ puni, automatski ¢e se ukljugiti i ne¢e se mo¢i iskljugiti.
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Punjenje spremnika za éistu vodu ¢istom vodom

Oznaka maksimalne razine vode
Kapacitet spremnika s vodom: 4 |

Napomene:

- Nemojte ulijevati vodu iznad oznake maksimalne razine vode (MAX).
- Nemojte ulijevati vru¢u vodu u spremnik za vodu jer to moze uzrokovati deformaciju spremnika.

Nacin uporabe

Povezivanje s aplikacijom Xiaomi Home

Ovaj proizvod radi s aplikacijom Xiaomi Home. Koristite se aplikacijom Xiaomi
Home za upravljanje uredajem i interakciju s drugim uredajima za pametni dom.
Skenirajte QR kod kako biste preuzeliiinstalirali aplikaciju. Ako je aplikacija ve¢
instalirana, bit ¢ete preusmjereni na stranicu za postavljanje veze. Aplikaciju
Xiaomi Home" mozZete potraziti i u trgovini aplikacijama kako biste je preuzelii
instalirali.

Otvorite aplikaciju Xiaomi Home, dodirnite ,@" u gornjem desnom kutu i zatim
slijedite upute kako biste dodali svoj uredaj.

2663139D

Napomene:

- Robotski usisavac funkcionira s aplikacijom Xiaomi Home i kompatibilan je
sa sustavima Android 9.0ii0S 12.0 ili novijim verzijama.

- Robotski usisava¢ podrzava isklju¢ivo Wi-Fi mreZe od 2,4 GHz.

-Verzija aplikacije mozda je aZzurirana - slijedite upute na temelju trenutac¢ne
verzije aplikacije.

- Kada se robotski usisava¢ uspjesno poveze s aplikacijom Xiaomi Home,
uspjes$no je povezan s mrezom. MoZete ponovno postaviti Wi-Fi kako biste
ga odspojili od mreze.

Ponovno postavljanje Wi-Fi mreze

Ponovno postavite Wi-Fi kada je robotski usisava¢ odspojen s mreze ili kada je

potrebno promijeniti mrezu.

1. Podignite poklopac robotskog usisavaca kako biste mogli vidjeti indikator za Wi-Fi.

2. Pritisnite i drzite gumbe ()i 1 7 sekundi dok se ne oglasi glasovna poruka koja
oznacuje da je u tijeku ¢ekanje konfiguracije mreze. Nakon $to indikator za Wi-Fi
zatreperi, to oznacduje da je robotski usisavac¢ uspje$no ponovno postavljen.

3. U aplikaciji ponovno poveZite uredaj s mrezom. Kada indikator za Wi-Fi svijetli
plavom bojom, to oznacuje da je robotski usisavac uspjesno povezan s mrezom.

Ukljugivanje/iskljucivanje

- Pritisnite i drzite gumb (D 3 sekunde da biste ukljuéili robotski usisavac. Kada se
indikator na robotskom usisavacu ukljuéi, to znadi da je robotski usisava¢ presao
u nadin rada Stanje pripravnosti.

- Kada je robotski usisava¢ pauziran i ne puni se, pritisnite i drzite gumb () 3 sekunde
da biste ga iskljucili.

Napomena: kada se robotski usisava¢ puni, automatski ¢e se ukljuditi i nije ga moguce iskljuéiti.
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Nacin uporabe

Brza izrada karte

-Nakon prvog povezivanja s mrezom pratite upute u aplikaciji za brzu izradu karte,
a robotski ¢e usisavac zatim poceti mapirati podrucje bez ¢is¢enja.
- Postupak mapiranja bit ¢e dovrSen kada se robotski usisava¢ vrati na visefunkcijsku

stanicu, a karta ¢e se automatski spremiti.

Napomene:

- Uvjerite se da je robotski usisava¢ potpuno napunjen i da se pokrece iz
viefunkcijske stanice.

- Prije mapiranja uklonite predmete s poda, otvorite vrata prostorija i blokirajte
podruéja neprikladna za ulazak robotskog usisavaca.

- Tijekom izrade karte nemojte slijediti, pomicati ili prekidati robotski usisavac niti
pomicati visefunkcijsku stanicu.

- Nakon mapiranja postavite virtualne zidove ili ograni¢ena podruéja u podrudjima
neprikladnim za ulazak robotskog usisavaca, kao $to su podrucja na kojima se moze

- Postavite virtualne zidove ili ograni¢ena podrucja u podruéjima s dugim dlakama ili
tepisima s resama kako bi se sprijecilo zapetljavanje s robotskim usisavacem.

- Postavite virtualne zidove ili ograni¢ena podrucja kako biste iskljugili podruéja
s tepihom prije brisanja poda da biste sprijecili da se tepih smo¢i.
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Pauziranje

Dok robotski usisavac radi, pritisnite bilo koji gumb da biste ga pauzirali.

Napomena: nemojte podizati ni micati robotski usisava¢ dok je pauziran.
U suprotnom moze do¢i do pogre$aka navigacije koje mogu sprijeéiti povratak
robotskog usisavaca na visefunkcijsku stanicu ili uzrokovati gubitak karte.

Stanje mirovanja

- Robotski usisava¢ automatski ¢e uéi u stanje mirovanja nakon 10 minuta
neaktivnosti.

-Kada je u stanju mirovanja, iskljucit ¢e se indikator robotskog usisavaca.
Pritisnite bilo koji gumb na robotskom usisavacéu kako biste ga probudili.

Napomena: robotski usisavac automatski ¢e se iskljuditi ako je u stanju
mirovanja vise od 12 sati.

Nacin uporabe

Nastavak ¢iséenja

Ako razina napunjenosti baterije robotskog usisava¢a padne ispod donje
granice tijekom ¢id¢enja, automatski ¢e se vratiti na viefunkcijsku stanicu radi
punjenja. Kada se robotski usisava¢ dovoljno napuni, nastavit ¢e s ¢is¢enjem
tamo gdje je stao.

Napomena: robotski usisava¢ nece nastaviti s ¢i§¢enjem u DND nacinu rada ili nakon ruénog
ponovnog punjenja.

Postavke zaklju¢avanja za djecu

Na robotskom usisavadu pritisnite i zadrzite gumb {3 3 sekunde da biste
omogudili ili onemoguéili zaklju¢avanje za djecu.

Napomena: kada je omogucena funkcija sigurnosnog zaklju¢avanja za djecu, gumbi na
robotskom usisavacu nece funkcionirati. Umjesto toga, robotski usisava¢ mozete kontrolirati
putem aplikacije.

Praznjenje spremnika za praSinu

Kada se robotski usisava¢ automatski vrati na viefunkcijsku stanicu radi punjenja
nakon $to dovrsi zadatak usisavanja i brisanja, zadatak usisavanja prije brisanja ili
usisavanja, visefunkcijska stanica automatski ¢e poceti prazniti prasinu.

Napomene:

- Kada se robotski usisava¢ na pola puta vrati do visefunkcijske stanice da bi ocistio jastucice
za brisanje, visefunkcijska stanica ne¢e automatski poceti prazniti prasinu.

- Ako je u aplikaciji onemoguéeno automatsko praznjenje, viSefunkcijska stanica ne¢e
automatski poceti prazniti prasinu.

- Ako promijenite uéestalost automatskog praznjenja u aplikaciji, viSefunkcijska stanica
praznit ¢e prasinu prema postavljenoj ucestalosti.

Usisavanje i brisanje

1. Po€nite s ¢iS¢enjem

- Pobrinite se da su sklop jastuci¢a za brisanje i drugi potrebni dijelovi umetnuti u
robotski usisavac i da je spremnik za €istu vodu napunjen vodom.

- U aplikaciji odaberite nacin za usisavanje i brisanje i upotrijebite aplikaciju ili
pritisnite gumb () na robotskom usisavac¢u za pocetak ¢iséenja.

- Robotski usisavac zapocet ¢e s radom s visefunkcijske stanice, zatim ¢e isplanirati

optimalnu putanju ¢i$¢enja i izvrsiti zadatak ¢is¢enja na temelju izradene karte.

©)
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Nacin uporabe

Napomene:

- Kada prvi put upotrijebite robotski usisavac, preporucuje se da ga pratite tijekom cijelog
postupka kako biste uklonili predmete koji mogu utjecati na rad robotskog usisavaca.
u aplikaciji mozete postaviti ograni¢ena podrucja kako biste sprijecili ulazak robotskog
usisavaca u ta podrugja.

- Robotski ¢e usisava¢ navlaziti jastucice za brisanje prije pocetka zadatka. Strpljivo pricekajte.

- Prije upotrebe robotskog usisavaca pobrinite se da je visefunkcijska stanica priklju¢ena na
napajanje i da je robotski usisavac priklju¢en na visefunkcijsku stanicu.

- Kako biste bili sigurni da ¢e se robotski usisavac vratiti na viefunkcijsku stanicu nakon
dovrsetka usisavanja i brisanja, preporuéeno je da robotski usisava¢ s radom zapo¢ne
od visefunkcijske stanice. Tijekom ¢i$¢enja nemojte premjestati visefunkcijsku stanicu,
spremnik za ¢istu vodu, spremnik za prljavu vodu ili plo¢u za pranje.

- Funkcija ¢i$¢enja jastucica za brisanje vruéom vodom moze se omoguciti u aplikaciji. Nakon
$to se omoguci, nemojte dirati izlaz za vodu na postolju plo¢e za pranje kako se ne biste opekli.

2. Automatsko vraéanje radi ¢is¢enja jastuci¢a za brisanje na pola puta
Robotski usisavac ¢e se tijekom ¢is¢enja automatski vratiti na visefunkcijsku stanicu radi
pranja jastucica za brisanje i dodavanja vode u spremnik za vodu nakon $to oéisti odredene
kvadrate podrucja.
Kada se jastucici za brisanje operu, robotski ¢e usisavac nastaviti sa zadatkom ¢isc¢enja.
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3. Automatsko praznjenje spremnika za prasinu i ¢is¢enje jastucic¢a za brisanje

i susenje na zraku
Nakon $to robotski usisavaé¢ dovrsi zadatak ¢is¢enja i vrati se na viefunkcijsku
stanicu radi punjenja, viSefunkcijska stanica automatski ¢e poceti prazniti

spremnik za sakupljanje prasine, a zatim ¢e odistiti i osusiti jastucice za brisanje.

4. Ciséenje spremnika za prljavu vodu

Nakon $to se jastuciéi za brisanje ociste i osuse, na vrijeme odistite spremnik za
prljavu vodu kako biste sprijecili neugodne mirise.

Nacin uporabe

Usisavanje prije brisanja

- Pobrinite se da su dijelovi robotskog usisavaca, kao $to su sklop jastuci¢a za
brisanje, umetnutii da spremnik za ¢istu vodu sadrzi vodu.

- U aplikaciji odaberite nacin za usisavanje prije brisanja i upotrijebite aplikaciju
ili pritisnite gumb () na robotskom usisavaéu za pocéetak ¢iséenja, a zatim ¢e
robotski usisava¢ podignuti sklop jastuci¢a za brisanje radi pocetka usisavanja.

- Nakon zavr$etka usisavanja vratit ¢e se do viSefunkcijske stanice radi automatskog
praznjenja prasine i navlaZivanja jastuci¢a za brisanje, a zatim ¢e spustiti sklop
jastucic¢a za brisanje radi pocetka brisanja.

Samo usisavanje

- U aplikaciji odaberite nac¢in samo za usisavanje, a zatim upotrijebite aplikaciju
ili pritisnite gumb () na robotskom usisavacu za pocetak ¢is¢enja.

- Robotski usisavac¢ podignut ¢e sklop jastuci¢a za brisanje, napustit ¢e
visefunkcijsku stanicu za poCetak usisavanja i vratiti se na visefunkcijsku stanicu
nakon dovrsetka zadatka usisavanja radi automatskog praznjenja prasine.

Napomena: ako je sklop jastucic¢a za brisanje uklonjen, robotski usisava¢ automatski ce izvrsiti
samo zadatak usisavanja kada se on pokrene.

Samo brisanje

- Pobrinite se da su dijelovi robotskog usisavaca, kao §to su sklop jastuci¢a za
brisanje umetnutii da spremnik za ¢istu vodu sadrzi vodu.

- U aplikaciji odaberite samo nacin za brisanje, zatim upotrijebite aplikaciju ili
pritisnite gumb () na robotskom usisavacu za pocetak ¢is¢enja, a onda ¢e
robotski usisava¢ automatski navlaziti jastucice za brisanje prije napustanja
visefunkcijske stanice i zapocet ¢e s brisanjem.

-Nakon zavrsetka brisanja usisavac ¢e se vratiti do visefunkcijske stanice radi
¢is¢enja i susenja jastucica za brisanje.
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Nacin uporabe

Dodatne znacajke aplikacije

Postavke karte

Pocetna stranica aplikacije prikazuje trenutaénu kartu koja se upotrebljava za
usisavanje i brisanje. U postavkama za zabranjena podrug¢ja moZete postaviti
podrucja koja usisava¢ mora izbjegavati. Osim toga, u odjeljku za upravljanje
kartom mozZete uredivati trenuta¢nu kartu.

Postavke ¢is¢enja
Mozete prilagoditi nacin ¢iS¢enja, razinu usisavanja i brzinu protoka vode na
temelju prljavétine poda i posebnih zahtjeva.

Postavke visefunkcijske stanice

- Postavke za automatsko praznjenje: mozete omoguditi ili onemogucéiti automatsko
praznjenje i promijeniti njegovu ucestalost.

- Postavke ¢is¢enja jastucica za brisanje: mozete prilagoditi ucestalost vra¢anja
robotskog usisavaca radi ¢iS¢enja jastuci¢a za brisanje.

Napomene:

- Morate izraditi kartu prije nego $to moZete odabrati zonu za ¢i$¢enje, izvrsiti zonsko ¢is¢enje
ili urediti kartu.

- Vise funkcija pogledajte u aplikaciji. Pojedinosti svake funkcije ovise o aplikaciji.
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AZuriranje firmvera

U aplikaciji moZete azurirati firmver. Prije aZuriranja provjerite je li robotski usisavac
na viSefunkcijskoj stanici i je li razina napunjenosti baterije najmanje 30 %.

Vracanje tvornickih postavki

Ako robotski usisavac¢ prestane funkcionirati i ne moZe se normalno upotrebljavati,
alatom pritisnite i drzite gumb za ponovno postavljanje 3 sekunde dok se ne oglasi
glasovna poruka koja oznacava pocetak vracanja na tvorni¢ke postavke, nakon
cega ¢e se robotski usisavac vratiti na tvornicke postavke. Ako se tvorni¢ke
postavke ne mogu vratiti, pritisnite i drzite gumb za ponovno postavljanje

10 sekundi kako biste prisilno iskljuéili robotski usisava¢ i vratili tvornicke postavke.

Briga i odrzavanje

Odrzavanje za dijelove

Da biste odrzali robotski usisava¢ u dobrom stanju, preporucuje se pridrzavati smjernica za rutinsko odrzavanje navedenih u tablici u nastavku.

Ucestalost

Dijelovi Ucestalost ¢is¢enja zamjene
Spremnik za prljavu vodu Ciséenje nakon svake
upotrebe
Spremnik za Cistu vodu C|scenJeJe(.inom svaka /
dvatjedna

Plo¢a za pranje

Cisc¢enje jednom svakih
tjedan do dva

Dijelovi Udestalost ¢is¢enja Udestalost zamjene

Kontakti za punjenje
robotskog usisavaca

Odbojnik

Cetka protiv zapetljavanja

Ciséenje jednom svaka

Svakih 3 do 6 mjeseci

Otvor za automatsko praznjenje
robotskog usisavaca

za rezanje dlaka dvatjedna
Boc¢na Getka Ciééenjeje@nom svaka Svakih 3 do 6 mjeseci
dvatjedna

Automatski ulaz za vodu
robotskog usisavaca

Spremnik za sakupljanje
prasine

Cigéenje prema potrebi

/

Ovisi o stvarnoj

Dno robotskog usisavaca upotrebi /

Filtar (tvorni¢ki instaliran
u spremniku za sakupljanje
prasine)

Ciséenje jednom svaka
dva tjedna

Svakih 6 do 12 mjeseci

Visefunkcijska stanica

Jastuci¢ za brisanje

/

Svakih 6 do 12 mjeseci

Otvor za automatsko praznjenje
visefunkcijske stanice

Vigesmijerni kotacic¢

Laserski radar s automatski
podesivom visinom

Senzor za detekciju rubova

Modul za izbjegavanje
prepreka strukturiranog
svjetla

Senzor za pad

Cigéenje svaki mjesec

Kontakti za punjenje
visefunkcijske stanice

Podrugje za signalizaciju
visefunkcijske stanice

/ Zamijenite svaka dva i pol mjeseca

Jednokratna vrecica ; ! ;
ovisno o stvarnoj upotrebi

Napomene:

- Ucestalost zamjene sluzi samo za referencu. Ako je dio ostecen, potrebno ga je zamijeniti u $to

kra¢em roku kako bi se zajaméilo uéinkovitije ¢is¢enje.

- Kako biste prevezliili premjestili robotski usisavag, ispraznite spremnike za ¢istu i prljavu vodu

kako tijekom prijevoza ne bi do$lo do osteéenja robotskog usisavaca.
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Briga i odrzavanje

Ciséenje spremnika za ¢istu i prljavu vodu Cis¢enje ploge za pranje i postolja ploge za pranje

1. Uklonite spremnike za Cistu i prljavu vodu, otvorite poklopce i izlijte vodu. 1. Omogucite pomoénu funkciju ispiranja viSefunkcijske stanice u aplikaciji i robotski
¢e usisava¢ automatski napustiti viSefunkcijsku stanicu. Ruéno uklonite ploéu za
pranje, a zatim ¢e viSefunkcijska stanica automatski uliti vodu u postolje ploce za
pranje. Upotrijebite krpu ili éetku kako biste odistili postolje i plo¢u za pranje.

2. Spremnike temeljito operite ¢istom vodom, a zatim vanjsku stranu
spremnika obrisite dok nije suha prije nego $to ih ponovno umetnete u
visefunkcijsku stanicu.

N

. Pri¢ekajte tri minute i viSefunkcijska ¢e stanica automatski ispumpati prljavu
vodu. Obrisite postolje plo¢e za pranje suhom krpom i ponovno umetnite plou
za pranje na vi$efunkcijsku stanicu. Pobrinite se da se crijevo za prljavu vodu
visefunkcijske stanice nalazi unutar Zlijeba ploce za pranje (kao $to je prikazano)
kako se crijevo za prljavu vodu ne bi zapetljalo. U suprotnom, to moze utjecati
na normalnu upotrebu.

Napomena: plutajuce loptice u spremnicima za éistu i prljavu vodu pomicni su dijelovi.
Nemojte prilikom ¢is¢enja spremnika za vodu primjenjivati preveliku silu kako biste
izbjegli ostecenje.
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Napomena: visefunkcijsku stanicu nemojte naginjati tijekom svakodnevne upotrebe ili
¢is¢enja. Ako se voda skuplja u postolju plo¢e za pranje, obrisite je krpom.

Briga i odrzavanje

Cis¢enje &etke protiv zapetljavanja za rezanje dlaka

1. Uklonite poklopac ¢etke i cetku.

2. Uklonite uklonjivu zavrsnu kapicu cetke.

3. O¢istite dva kraja ¢etke i praznine izmedu zuba ¢eslja odgovarajuéim alatom.

4. Vratite uklonjivu zavrsnu kapicu, a zatim ponovno postavite ¢etku i poklopac
Cetke. Pobrinite se da su dobro pri¢vr§ceni.

OPREZ: ako se previse dlaka zapetlja u ¢etku ili su ¢vrsto zapetljane, nemojte ih na silu
povladiti jer bi to moglo ostetiti cetku.

o Poklopac cetke

Gumb za otpustanje
o Cetka

o Lezajcetke

Dlake &etke

)
Neuklonjiva zavrsna kapica

Uklonjiva zavréna kapica Zubi  Dlake ¢etke
ceslja

Napomene:

Ako je ¢etka protiv zapetljanja za rezanje dlaka jako zapetljana dlakom, provjerite jesu li
spremnik za sakupljanje prasine i jednokratna vrecica puni. Ako jesu, ispraznite spremnik za
sakupljanje prasine i na vrijeme zamijenite jednokratnu vrecicu kako biste osigurali normalno
funkcioniranje automatskog praznjenja.

Ciséenje bocéne cetke

1. Okrenite robotski usisava¢ naopako, povucite bo¢nu ¢etku prema gore, a zatim
je odistite.

2. Ponovno postavite boénu ¢etku na robotski usisavac.

Tijekom ponovnog umetanja bo¢ne
Cetke, poravnajte je s utorom.
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Briga i odrzavanje

Briga i odrzavanje

Cis¢enje spremnika za sakupljanje prasine i filtra

1. Podignite poklopac robotskog usisavaca i pritisnite gumb za otpustanje
spremnika za sakupljanje prasine kako biste izvukli spremnik za sakupljanje
prasine prema gore iz robotskog usisavaca.

2. Izvadite filtar iz kopce filtra, njeZno lupkajte okvir filtra kako biste uklonili
prljavstinu i ispraznite smece iz spremnika za sakupljanje prasine.
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3. Prema potrebi isperite spremnik za sakupljanje prasine i filtar ¢Gistom vodom.

Napomene:

- Ne pokusavajte odistiti filtar cetkom ili prstima.

- Ne preporuduje se Cesto ispiranje jer se filtar moZe oStetiti.

- Za Cisc¢enje filtra i spremnika za sakupljanje prasine upotrebljavajte samo ¢istu vodu. Nemojte
upotrebljavati deterdzent.

4. Potpuno osusite spremnik za sakupljanje prasine i filtar prije ponovnog postavljanja.

1. Preokrenite robotski usisavaé
i izvucite visesmjerni kotacié.

2. Uklonite kosu, prljavstinu i druge
ostatke s kotacda i osovine.

3. Ponovno umetnite viSesmjerni kotaci¢
i évrsto ga pritisnite natrag na mjesto.

Ciséenje visesmjernog kotadiéa {3

Kota¢

Osovina

Napomene:

- Ako je potrebno, mozZete upotrijebiti alat kao $to je mali odvija¢ kako biste njezno
izvadili osovinu iz viSesmjernog kotacic¢a i o€istili je.

- Kota¢ se moze o€istiti vodom iz slavine i ponovno postaviti nakon susenja na zraku.

v s

Zamjena jastudica za brisanje
Uklonite jastugic¢ za brisanje iz drzaca jastuci¢a za brisanje i zamijenite
ga drugim.

Senzori za ¢iS¢enje i kontakti za punjenje

Upotrijebite mekanu, suhu krpu za ¢i$¢enje svih senzora i kontakata za punjenje na

robotskom usisavacu:

- senzori za pad na dnu robotskog usisavaca

-laserski radar za automatsko podesavanje visine na vrhu robotskog usisavaca

-odbojnik i modul za izbjegavanje prepreka strukturiranog svjetla s prednje strane
robotskog usisavaca,

- senzori za detekciju rubova na bo¢nim stranama robotskog usisavaca

- kontakti za punjenje na straznjoj strani robotskog usisavaéa

Odbojnik

Modul za izbjegavanje prepreka
strukturiranog svjetla

° Laserski radar s automatski podesivom
visinom

Senzor za detekciju rubova

° Kontakt za punjenje

Senzor za pad

——o Podrucje za signalizaciju

t——o Kontakt za punjenje
| Otvor za automatsko praznjenje

Cis¢enje visefunkcijske stanice
Mekom, suhom krpom oéistite podrucje za signalizaciju, kontakte za punjenje i otvore za
automatsko praznjenje visefunkcijske stanice.

Odrzavanije baterije
Robotski usisavaé sadrzi paket litij-ionske baterije visokih performansi. Pazite da ostane dobro
napunjen tijekom svakodnevne upotrebe kako bi se odrzale optimalne performanse baterije.
Napomena: ako se robotski usisava¢ ne upotrebljava dulje vrijeme, iskljucite ga i odloZite. Kako biste
sprijecili ostecenje od prekomjernog praznjenja, robotski usisavac treba napuniti najmanje jednom
svaka tri mjeseca.
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Briga i odrzavanje

Otklanjanje poteskoca

Zamjena jednokratne vrecice

1. Kada je jednokratna vreéica puna, izvucite poklopac iz otvora pretinca za
prasinu. Uklonite jednokratnu vrecicu uz pomoc¢ drske, a zatim je bacite u otpad.

J

Otvor pretinca o—
za prasinu

Napomena: ako povuéete drsku jednokratne vrecice, zatvorit ¢e se jednokratna vrecica
kako prasina i krhotine slu¢ajno ne bi ispale van.

2. Upotrijebite suhu krpu kako biste obrisali prasinu, kao $to je prasina na filtru.
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3. Umetnite novu jednokratnu vrec¢icu kako je prikazano na slici i umetnite drsku
vreéice u utor.

4. Vratite poklopac pretinca za prasinu koji je pravilno montiran kada ¢ujete ,klik".

Klik >

Problemi

Moguéi uzrok

Rjesenje

Robotski usisavac ne
moze se ukljuditi.

Niska razina napunjenosti baterije robotskog usisavaca.

Temperatura okoline previsoka je ili preniska.

Napunite robotski usisavac prije upotrebe.
Upotrijebite robotski usisava¢ na temperaturi okoline izmedu 0 °Ci 40 °C.

Robotski usisavac se
ne puni.

Visefunkcijska stanica nije spojena na napajanje ili je
slab kontakt.

Pobrinite se da je kabel pravilno prikljugen na prikljuéak za napajanje visefunkcijske stanice
i elektri¢ne uti¢nice.
Ocistite kontakte za punjenje visefunkcijske stanice i robotskog usisavaca.

Robotski usisava¢
ne moze se povezati
s mrezom.

Lozinka za Wi-Fi nije toéna.

Robotski usisava¢ ne podrzava mreze od 5 GHz
i profesionalne usmjerivace.

Los je signal Wi-Fi mreze.

MozZda nije konfigurirana mreza na robotskom
usisavacu.

Unesite to¢nu lozinku Wi-Fi mreze.

Povezite robotski usisava¢ s kuénom mrezom od 2,4 GHz.

Provijerite je li robotski usisavaé na podruéju s jakim signalom Wi-Fi mreZe.

Izbrisite robotski usisavac¢ u aplikaciji, ponovno postavite Wi-Fi vezu robotskog usisavaca
i pokusajte ga ponovno povezati s mrezom.

Robotski usisavaé¢

ne moze locirati
visefunkcijsku stanicu
ili se na nju vratiti.

Oko visefunkcijske stanice nalazi se previse prepreka.

Podrudje za signalizaciju moZzda je prljavo.
Visefunkcijska stanica nije spojena na napajanje.
Visefunkcijska je stanica premjestena dok robotski
usisavac nije bio na njoj.

Tijekom povratka do visefunkcijske stanice robotski
je usisavac preprije¢en preprekama, kao $to su
zatvorena vrata.

Robotski je usisava¢ premjesten dok nije bio na
visefunkcijskoj stanici, $to je dovelo do neuspjesnog
pozicioniranja.

Robotski usisava¢ ne moze se vratiti do
visefunkcijske stanice jer je predaleko od nje.

Premjestite viSefunkcijsku stanicu na otvoreno podrugje.

Ruéno postavite robotski usisava¢ na visefunkcijsku stanicu radi punjenja.

Obrisite podrucje za signalizaciju visefunkcijske stanice kako biste sprijeéili nakupljanje
prasine ili prljavstine.

Priklju¢ite mrezni adapter visefunkcijske stanice.

Robotski se
usisavac zaglavio
ine moZze se vratiti
na visefunkcijsku
stanicu.

Oko visefunkcijske stanice nalazi se previse prepreka.

Tijekom povratka do visefunkcijske stanice robotski
je usisavac preprije¢en preprekama, kao $to su
zatvorena vrata.

Robotski usisavac klizi na skliskom podu.
Vigefunkcijska stanica nagnuta je ili postavljena na
neravnom podu.

Premjestite visefunkcijsku stanicu na otvoreno podrucje.

Ruéno postavite robotski usisava¢ na visefunkcijsku stanicu radi punjenja.
Preporuéuje se ru¢no oéistiti vodu s poda.

Pravilno postavite viSefunkcijsku stanicu i pokusajte ponovno.
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Otklanjanje poteskoca

Otklanjanje poteskoc¢a

Problemi

Moguéi uzrok

Rjesenje

Robotski se usisavaé ne
iskljuéuje.

U tijeku je punjenje robotskog usisavaca.

Robotski se usisava¢ moze iskljuciti samo kada se ne puni. Skinite robotski usisavac s visefunkcijske
stanice i pritisnite i drzite gumb za ukljuéivanje 3 sekunde kako biste iskljucili robotski usisavaé.

Ako se ne moze iskljuditi, moZete pritisnuti i drzati gumb za ponovno postavljanje 10 sekundi
kako biste prisilno iskljucili robotski usisavac.

Ako se problem nastavi, obratite se timu za usluge nakon prodaje.

Problemi

Moguéi uzrok

Rjesenje

Robotski se usisavaé ne
puni ili se puni sporo.

Preniska je razina napunjenosti baterije.
Temperatura okoline previsoka je ili preniska.
Kontakti za punjenje mogu biti prljavi.

Obiéno je potrebno oko 6 sati da se robotski usisava¢ u potpunosti napuni.

Robotski usisava¢ automatski ¢e smanijiti brzinu punjenja pri visokim ili niskim temperaturama
okoline kako bi se produljio vijek trajanja baterije. To je normalno.

Obrisite kontakte za punjenje suhom krpom.

Robotski usisavac ¢esto ulazi u
ograni¢ena podrugdja ili prelazi
virtualne zidove.

Na karti u aplikaciji pojavila se pogreska.
Virtualni zidovi ili granice ograni¢enog podrucja
moraju se optimizirati.

Provjerite kartu u aplikaciji. IzbriSite neuobic¢ajenu kartu s popisa karti i ponovno
izradite kartu. Zbog mjerila karte postavljeni virtualni zidovi ili ograni¢ena podruéja
mogu se razlikovati od ciljnih lokacija. Preporu¢eno je da pogledate rutu kretanja
robotskog usisavaca, prilagodite granice sukladno svom kuénom okruzenju kako
biste obuhvatili sva podrucja na kojima se robotski usisava¢ moze lako zaglaviti,
kao §to su spustene stepenice i podrucja ispod namjestaja.

Zakazano ¢is¢enje ne funkcionira.

Niska razina napunjenosti baterije robotskog
usisavaca.

Robotski usisavac zapocet ¢e zakazano ¢i§¢enje samo kada je razina baterije ve¢a od
30 %. Pravovremeno napunite robotski usisavac.

Boc¢na Cetka otpada.

Bocna Eetka nije postavljena na odgovarajuce mjesto.

Bocna je etka zapetljana stranim predmetima,
zbog ega ispada.

Ponovno postavite bo¢nu €etku. Pravilno je postavljeno kada zacujete ,klik".
Uklonite strane predmete s poda prije upotrebe robotskog usisavacda.

Drza¢ jastudi¢a za
brisanje otpada.

Drzac¢ jastudica za brisanje zapetljan je stranim
predmetima, zbog ¢ega otpada.

Uklonite strane predmete s poda prije upotrebe robotskog usisavaca.

Robotski usisavac iznenada
prekida trenutaéni zadatak
tijekom rada.

Ispraznjena je baterija robotskog usisavaca.
Vigefunkcijska stanica nije spojena na
napajanje, pa se robotski usisava¢ ne moze
uspjesno napuniti na visefunkcijskoj stanici.

Ruéno postavite robotski usisavac na visefunkcijsku stanicu radi punjenja.
Pobrinite se da je visefunkcijska stanica pravilno spojena na napajanje.
Ako se problem nastavi, obratite se timu za usluge nakon prodaje.

Robotski usisavac
tijekom rada proizvodi
glasnu buku.

Pun je spremnik za sakupljanje prasine.

Bocna cetka ili etka zapetljana je stranim
predmetima ili se strani predmeti nalaze u
spremniku za sakupljanje prasine.

Robotski je usisava¢ postavljen na razinu jakog
usisavanja.

Ispraznite spremnik za sakupljanje prasine.
Provjerite postoje li strani predmeti i uklonite ih ako postoje.
Smanjite razinu usisavanja robotskog usisavac¢a na standardni ili tihi nacin rada.

Robotski usisavac krece
se po neuobiéajenoj
putanji.

Razbacani predmeti na podu utje¢u na rad
robotskog usisavaca.

Robotski usisavac klizi na skliskom podu.
Modul za izbjegavanje prepreka strukturiranog
svjetla mozda je prljav.

Pospremite pod prije nego $to upotrijebite robotski usisavac.

Preporucuje se ru¢no ocistiti vodu s poda.

Obrisite modul za izbjegavanje prepreka strukturiranog svjetla robotskog usisava¢a mekom,
Cistom krpom kako bi modul bio &ist i nezaprijec¢en.

Robotski usisava¢ ne nastavlja s
¢is¢enjem nakon punjenja usred
ciséenja.

Robotski je usisava¢ u DND naéinu rada.
Robotski je usisava¢ ruéno ponovno napunjen,
primjerice, premjesten na viefunkcijsku stanicu
i upravljan tako da se samostalno vrati putem
aplikacije ili gumba.

Robotski usisavac nece nastaviti s ¢is¢enjem u DND nadinu rada ili nakon ruénog
ponovnog punjenja.

Robotski usisava¢

preskoci neke prostorije.

Robotski usisavac zaprijecen je preprekama,
kao $to su zatvorena vrata ili prag vi$i od 2 cm
na svom putu tijekom ¢iséenja.

Robotski usisavac klizi i ne funkcionira na
skliskom ulazu u prostoriju.

Pobrinite se da su vrata prostorije u potpunosti otvorena.
OPREZ: robotski usisava¢ ne moze prijeci preko visokih pragova.
Preporuéuje se ru¢no oéistiti vodu s poda.

Indikator visefunkcijske stanice
treperi naranéasto.

U spremniku za ¢istu vodu nema dovoljno vode.
Spremnik za ¢istu ili prljavu vodu nije postavljen.
Spremnik za prljavu vodu je pun.

Pravovremeno napunite spremnik za ¢istu vodu.
Postavite spremnik za ¢istu i prljavu vodu na odgovarajuc¢e mjesto.
Ocistite spremnik za prljavu vodu.
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Robotski usisavac daje laznu
glasovnu naredbu za razinu vode
u spremniku za ¢istu vodu.

Pneumatski ventil u spremniku za ¢istu vodu
nedostaje ili je zaglavljen.

Ruéno ponovno postavite pneumatski ventil.
Ako se problem nastavi, obratite se timu za usluge nakon prodaje.
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Otklanjanje poteskoc¢a

Specifikacije

Problemi Moguéi uzrok Rjesenje

Postolje plo¢e za pranje ima
pogresku razine vode.
vodu.

Postolje ploce za pranje mozda je blokirano.
Spremnik za prljavu vodu nije postavljen.
Olabavljen je brtveni prsten spremnika za prljavu

Ocistite plo¢u za pranje i postolje ploce za pranje.

Ponovno postavite spremnik za prljavu vodu.

Postavite brtveni prsten spremnika za vodu na odgovarajué¢e mjesto.
Ako se problem nastavi, obratite se timu za usluge nakon prodaje.

Visefunkcijska stanica ne moze
automatski prazniti prasinu.

Jednokratna je vre¢ica puna.
Zaprije€eni su otvori za automatsko praznjenje.

Zamijenite jednokratnu vreéicu novom.
Ako jednokratna vreéica nije puna, provjerite i ocistite sve otvore za automatsko praznjenje.

Praznjenje spremnika za prasinu
traje dulje nego inace.

Nakon $to se visefunkcijska stanica upotrebljava
neko vrijeme, proces praznjenja spremnika

za prasinu moze potrajati nesto dulje kako /
bi se osiguralo da njezina funkcija ispravno
funkcionira. To je normalno.

Obavijest o zastiti okolisa

Ugradena litij-ionska baterija ovog robotskog usisavaca
sadrzi kemikalije koje mogu zagaditi okolis. Prije uklanjanja
zatrazite od stru¢ne osobe da ukloni bateriju, a zatim je

odloZi u profesionalnoj organizaciji koja se bavi recikliranjem.

- Baterija se mora ukloniti prije nego $to se robotski
usisavac odlozi u otpad.

- Odspojite robotski usisava¢ s napajanja prije uklanjanja
baterije.

- Bateriju je potrebno odloziti u otpad u skladu sa
sigurnosnim mjerama.
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Koraci za uklanjanje baterije

1. Okrenite robotski usisava¢ naopako, alatom uklonite pet
vijaka na straznjoj strani robotskog usisavaca i skinite
poklopac.

2. Odspojite terminal spajanja izmedu baterije i mati¢ne ploce
kako biste uklonili bateriju.

OPREZ:

- Prije uklanjanja baterije odspojite robotski usisavac s napajanja i $to
vi$e ispraznite bateriju.

- Vratite baterije u profesionalnu ustanovu koja se bavi recikliranjem.

- Nemojte izlagati bateriju visokim temperaturama jer to moze uzrokovati
eksploziju.

- Ako baterija curi i sluéajno dodete u kontakt s teku¢inom iz nje, odmah
isperite zahva¢eno mjesto s mnogo vode i obratite se lije¢niku.

Robotski usisavac

Ime Robotski usisava¢

Model OV31GL

Dimenzije 350 x 88 mm

proizvoda (kada se laserski radar s automatski podesivom visinom spusti)
Litij-ionska 4800 mAh (nazivni kapacitet)

baterija 5200 mAh (nominalni kapacitet)

Vrijeme punjenja | 6 sati

Neto masa 3,75kg

Kompatibilnost

Android 9.01i0S 12.0 ili noviji

Bezi¢na Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4GHz, BLE5.2
povezivost

Nazivni napon 14,4V =

Napon punjenja 20V =

Nazivna snaga 55W

Radna frekvencija

2400-2483.5 MHz

Maksimalna
izlazna snaga

<20dBm

U normalnim uvjetima uporabe za ovu opremu potrebno je osigurati najmanje 20 cm
udaljenosti izmedu antene i tijela korisnika.

Detaljne informacije dostupne su na www.mi.com
Proizvodad: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresa: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Proizvedeno u Kini

Visefunkcijska stanica

Model OV31-JZEU

470 = 360 x 572 mm
(s produzetkom postolja plo¢e za pranje)
260 x 360 x 572 mm
(bez produzetka postolja plo¢e za pranje)

Dimenzije proizvoda

Nazivni ulaz 220-240V ~50/60 Hz

Nazivni izlaz 20V=15A

Nazivna ulazna snaga (praznjenje

spremnika za prasinu) 530w

Nazivna ulazna snaga (¢i$¢enje vru¢om

vodom) 1600 W

Nazivna ulazna snaga (susenje na zraku +

punjenje) 85W

Potro$nja energije Nadcin rada Stanje pripravnosti: < 0,5 W

Vrijeme do ulaska u stanje Nadin rada Stanje pripravnosti: < 20 min

Napomene:

- Nazivna ulazna snaga (¢i$¢enje vru¢om vodom) tipi¢na je vrijednost pri temperaturi vode od 15 °C.

- Nazivna ulazna snaga (su$enje na zraku + punjenje) odreduje se na temelju vrijednosti snage pod
punim opterecenjem.

Informacije o odlaganju i recikliranju otpadne elektri¢ne i elektronicke
opreme (WEEE)

Svi proizvodi s ovim simbolom smatraju se otpadnom elektri¢cnom i elektroni¢kom opremom
E (WEEE u skladu s Direktivom 2012/19/EU) i ne smiju se mijesati s nerazvrstanim ku¢anskim

otpadom. Ljudsko zdravlje i okoli$ potrebno je zastititi odlaganjem otpadne opreme na

EEEE dlagaliste namijenjeno prikupljanju i recikliranju otpadne elektri¢ne i elektroni¢ke opreme

koje je odredilo drzavno ili lokalno nadlezno tijelo. Propisno rukovanije i recikliranje pridonosi

sprje¢avanju potencijalnih negativnih posljedica za okoli$ i ljudsko zdravlje. Obratite se

instalateru ili lokalnim nadleznim tijelima za dodatne informacije o lokaciji i uvjetima

i odredbama tih odlagalista.

672



Varnostni podatki

Pred uporabo natanéno preberite priro¢nik in ga shranite za poznej$o uporabo.
Omejitve uporabe

vy v

Ta izdelek je namenjen samo ¢i§€enju tal v domu. Ne uporabljajte ga na prostem, na povrSinah, ki niso tla, ali v komercialnih
oziroma industrijskih prostorih.
To napravo lahko uporabljajo otroci, starejSi od 8 let, in osebe zzmanjSanimi telesnimi, zaznavnimi ali umskimi sposobnostmi ali

pomanjkanjem izku$enj in znanja, e so pod nadzorom ali so dobili navodila glede varne uporabe naprave ter razumejo nevarnosti.

Otroci naj se z napravo ne igrajo. Ciéenja in vzdrzevanja naprave ne smejo opravljati otroci brez nadzora.

Ta naprava ni namenjena za uporabo osebam (vklju¢no z otroki) z zmanjsanimi fizi¢nimi, zaznavnimi ali dusevnimi sposobnostmi
ali pomanjkanjem izkusenj in znanja, razen ¢e jih oseba, odgovorna za njihovo varnost, nadzoruje ali jim je dala navodila glede
uporabe naprave.

Otroke je treba nadzorovati, da se ne igrajo z napravo.

Ce je kabelski komplet pogkodovan, ga je treba zamenjati s posebnim kabelskim kompletom, ki je na voljo pri proizvajalcu ali
servisnem zastopniku.

Ta naprava vsebuje baterije, ki jih lahko zamenjajo le strokovno usposobljene osebe.

Poskrbite, da bodo otroci in hisni ljubljencki med delovanjem robotskega sesalnika na varni razdalji.

Ne uporabljajte robotskega sesalnika na obmodju, ki je nad tlemiin je brez zas¢itne pregrade.

Robotskega sesalnika ne obracajte na glavo. Ne premikajte robotskega sesalnika tako, da kot ro¢aj uporabite pokrov laserskega
senzorja LDS, pokrov ali odbijac.

Robotskega sesalnika ne names¢ajte, ne polnite in ne uporabljajte na prostem, v kopalnici ali v blizini bazena.

Ce se naprava zapelje &ez napajalni kabel, lahko pride do nevarnosti.

S tal odstranite krhke ali majhne predmete, da robotski sesalnik ne naleti nanje in jih poSkoduje.

Na robotski sesalnik ne postavljajte otrok, hisnih ljubljen¢kov ali drugih predmetov, ne glede na to, ali je naprava v mirovanju ali se
premika.
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« Lasje, prstiin drugi deli telesa naj ne bodo v blizini sesalne odprtine robotskega sesalnika.

« Zrobotskim sesalnikom ne Cistite gorecih snovi.

» Ne sesajte trdih ali ostrih predmetov.

« Pred &is¢enjem ali vzdrZzevanjem naprave vti¢ izvlecite iz vtinice.

» Robotskega sesalnika ali postaje omni ne briite z mokro krpo in ju ne izpirajte z nobeno tekoc&ino. Pralne dele po &is¢enju popolnoma
posusite, preden jih znova namestite in uporabite.

« Ce Zelite robotski sesalnik prevazati, se prepri¢ajte, da je izklopljen, in &e je mogode, ga shranite v originalno embalaZo.

» Taizdelek uporabljajte v skladu z navodili v uporabniskem priro¢niku. Uporabniki so odgovorni za kakr§no koli izgubo ali $kodo, ki
nastane zaradi nepravilne uporabe tega izdelka.

« Robotskega sesalnika ne uporabljajte pri sobni temperaturi nad 40 °C ali pod O °C ali na tleh, kjer je prisotna tekocina ali lepljive snovi.

OPOZORILA o bateriji in polnjenju
SVARILO: Da bi se izognili nevarnosti zaradi nenamerne ponastavitve toplotnega odklopa, ta naprava ne sme biti napajana prek zunanje
stikalne naprave, kot je ¢asovnik, ali priklju¢ena na tokokrog, ki ga redno vklaplja in izklaplja komunalna sluzba.

« Ne uporabljate baterij, kabelskega kompleta ali postaje omni drugih proizvajalcev. Robotski sesalnik se sme uporabljati samo s
postajo omni OV31-JZEU.

« Ne polnite baterij, ki jih ni mogoce ponovno napolniti.

« Za preklop frekvence napajanja med 50 Hz in 60 Hz ni potreben noben ukrep s strani uporabnikov, izdelek se lahko sam prilagodi na
50 Hz in 60 Hz.

« Baterije ali postaje omni ne razstavljajte, popravljajte ali spreminjajte sami.

» Postaje omni ne postavljajte v bliZzino vira toplote.

 Za brisanje ali ¢i§€enje stikov za polnjenje postaje omni ne uporabljajte mokre krpe ali mokrih rok.

« Aparata ali baterije ne izpostavljajte previsokim temperaturam.
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Upostevajte, da obstaja tveganje na prikljuckih aparata, ki deluje na baterije, ali tveganje za nastanek kratkega stika v
bateriji s kovinskimi predmeti.

Ce robotskega sesalnika dalj 8asa ne boste uporabljali, ga popolnoma napolnite, nato pa ga izklopite in hranite v
hladnem, suhem prostoru. Robotski sesalnik napolnite vsaj enkrat na tri mesece, da se baterija preve¢ ne izprazni.

Baterije pri odstranjevanju ne poskoduijte, da ne pride do kratkega stika ali iztekanja tekogine. Ce iz baterije izteka
tekocCina, preprecite stik tekocine s koZo ali obladili in jo takoj obriSite s suho krpo. Nato baterijo poSljite v ustrezen
obrat za recikliranje ali poobla&¢eni servisni sluzbi, da jo ustrezno odstranijo.

Litij-ionski baterijski sklop vsebuje snovi, ki so nevarne za okolje. Preden robotski sesalnik zavrzete, najprej odstranite
baterijski sklop, nato ga zavrzite ali reciklirajte v skladu z lokalnimi zakoni in predpisi drzave ali regije, v kateri ga
uporabljate.

Ko iz izdelka odstranjujete baterije, jih raje izpraznite in se prepricajte, da je izdelek odklopljen z elektricnega omreZja.
1. Odvijte vijak na spodnjem delu in odstranite pokrov.
2.0dklopite konektor baterije in odstranite baterije. Ne poSkodujte ohi$ja baterij, da se izognete nevarnosti poskodb.
3.Baterije odnesite na zbirno mesto za recikliranje.

« Preden aparat zavrZete, je treba odstraniti baterijo.

« Pred odstranjevanjem baterije je treba aparat izkljuciti iz elektri¢nega omreZzja.

« Baterijo je treba zavredi na varen nacin.
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ﬂ Samo za uporabo v zaprtih prostorih. Pred uporabo preberite navodila.

Varnostni podatki o laserju

Laserski senzor v tem izdelku izpolnjuje zahteve standardov IEC 60825-1: 2014 in EN 60825-1:2014/A11:2021 za laserske
izdelke razreda 1. Med uporabo se izogibajte neposrednemu stiku z oémi.

LASERSKI IZDELEK RAZREDA 1

POTROSNISKI LASERSKI IZDELEK

EN 50689:2021

Izjava EU o skladnosti

C € Druzba Xiaomi Communications Co., Ltd. izjavlja, da je radijska oprema tipa OV31GL skladna z Direktivo
2014/53/EU. Celotno besedilo izjave EU o skladnosti je na voljo na spodnjem spletnem naslovu:
https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Zaiz€rpen e-priro¢nik obis¢ite spletno mesto www.mi.com/global/support/user-guide

Izdelek nima nacina pripravljenosti ali drugega enakovrednega stanja v smislu zahtev glede energetske
ucinkovitosti ali funkcije upravljanja porabe energije. Posledi¢no je lahko njegova poraba energije vecja
v primerjavi z drugimi izdelki, ki izpolnjujejo te funkcionalne zahteve.
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Pregled izdelka

Robotski sesalnik

Opomba: llustracije izdelka, dodatne opreme in uporabniskega
vmesnika v uporabniskem priro¢niku so samo za referenco.
Dejanski izdelek in funkcije se morda razlikujejo zaradi izboljsav
izdelka.
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Seznam dodatne opreme

Namescena dodatna oprema

= & -

Posoda za Filter Stranska Krtada s sistemom proti Pokrov krtace
prah (predhodno krtac¢a zapletanju in rezanju las
namescen na posodi
za prah)

Druga dodatna oprema

(@ :

Kabelski Podaljsek podlageza  Drzalo nastavka za krpo
komplet umivalno ploséo za pomivanje tal x 2

(z namesceno krpo za
pomivanje tal x 2)

Postaja omni
Uporabniski Vodi¢ posliki  Vodnik za hitri Obvestilo o (z name&&eno vreko za enkratno
priro&nik zadetek garanciji uporabo, rezervoarjem za ¢isto vodo,

rezervoarjem za umazano vodo in
umivalno plo$¢o)

Pregled izdelka

Robotski sesalnik

() Zagetek/isgenje
- Za vklop ali izklop pritisnite in zadrzite
3 sekunde

ustavitev, ko je aparat vklopljen

O Priklop

* Pritisnite za zaasno zaustavitev med
delovanjem

+ Pritisnite, ko je robotski sesalnik
zac¢asno ustavljen za vrnitev na postajo
omni za polnjenje

* Pritisnite za zaustavitev priklapljanja,
ko se sesalnik vra¢a na postajo omni

* Pritisnite in zadrzite 3 sekunde, da
omogodite ali onemogocite zaklepanje
za otroke

Q) + 1) Indikator

- Bela: ¢is¢enje/koncano ¢iséenje/povsem napolnjeno

+ Utripajoca bela: vraganje na polnjenje/premikanje

+ Pocasi utripajoca bela: polnjenje (srednja/visoka raven napolnjenosti baterije)

* Podasi utripajo¢a oranzna: polnjenje (nizka raven napolnjenosti baterije)

* Utripajo¢a oranzna: prekinjena povezava Wi-Fi/okvara/¢akanje na omrezno
povezavo/vzpostavljanje povezave z omrezjem/posodabljanje vdelane programske
opreme

- Pritisnite za zacdetek ¢i$¢enja ali za¢asno

Gumb za ponastavitev/indikator za Wi-Fi

* Z orodjem pritisnite in pridrzite 3 sekunde, da obnovite tovarniske
nastavitve

* Z orodjem pritisnite in pridrzite 10 sekund, da prisilno izklopite robotski
sesalnik in obnovite tovarniske nastavitve

+ Modra: povezava z omrezjem Wi-Fi je vzpostavljena

* Utripajo¢a oranzna: ¢akanje na omrezno povezavo/prekinjena
povezava Wi-Fi

+ Utripajo¢a modra: povezovanje z omrezjem
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Pregled izdelka

Robotski sesalnik in senzorji

Odbijaé

_ Laserskiradar s samodejno
nastavljivo vi§ino

o Mikrofon

Modul za izogibanje oviram

s strukturirano svetlobo
(senzor za ovire s strukturirano
svetlobo, projektor
strukturirane svetlobe)

Senzor robov

Senzor strmine

Ultrazvoéni senzor

Sklop stranske — Vrtljivo kolo

krtage ° 7
Krtaga —

gU

Pokrov krtace

Gumb za sprostitev
pokrova krtace

Glavno kolo Glavno kolo
Sklop krpe za ——+
pomivanje tal Odprtina za
pritrditev drzala

nastavka za krpo
za pomivanje tal

Pregled izdelka

Postaja omni

Rezervoar za

umazano vodo

Rocaj

= areny

N

0 o [

Umivalna plosca °

Pokrov

Rezervoar za ¢isto vodo

Rocaj

Pokrov posode za
prah

Podaljsek podlage za

Posoda za prah

Reza roc¢aja vrecke za
enkratno uporabo

Zraénik za samodejno o—

praznjenje

Pogled s sprednje strani

Indikator

* Bela: postaja omni deluje pravilno

 Utripajoca oranzna: na postaji omni
se je pojavila napaka

Prostor za shranjevanje

Obmogje signalizacije

Stik za polnjenje

Odprtina za samodejno dolivanje
vode

o Odprtina za vodo

. “x —
Pokrov o Posoda za prah umivalno ploséo
o Gumb za sprostitev
Posoda za posode za prah Sponka 0
prah rezervoarja za Sponka rezervoarja
y vodo zavodo
Zracénik za . — o Sponka filtra - 2 =—+—— Utor za kabelski
X Stik za polnjenje .
samodejno % polnjenj Filter D@ PIavaJc?ca Cev za vodo :j komplet
praznjenje Odprtina za kroglica
samodejno dolivanje Plovec l:::l
Opombe: vode Filter Napajalni = ° ’
- Laserski radar s samodejno nastavljivo visino se spusti, ko je robotski sesalnik v na¢inu pripravljenosti, se polni ali ¢isti nizko povrsino. . . p_J \ . .
Rezervoar za umazano vodo Rezervoar za ¢isto vodo prikljucek Pogled z zadnje strani

- Pri ¢is€enju nizke povrsine robotskega sesalnika ne premikajte, da ne zmotite pozicioniranja.
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Pregled izdelka

Namestitev

Namestitev

Vrecka za enkratno uporabo

Rodaj vrecke o e ré’
za enkratno w - w
uporabo

Opomba: Ob posiljanju iz tovarne je na postaji omni nameséena
vre¢ka za enkratno uporabo. Priporo¢amo, da za zamenjavo kupite
namenske vrecke za enkratno uporabo od uradnih virov.

Krtaca s sistemom proti zapletanju in rezanju las

Séetine

| | | Neodstranljiv konéni
Odstranljiv Zobje ~Séetine pokrovéek

kon¢éni glavnika

pokrovéek

Sklop krpe za pomivanje tal

Obmocje za
pritrditev krpe za
pomivanje tal

Drzalo nastavka za Krpa za
krpo za pomivanjetal ~ pomivanje tal
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Odstranitev zas¢itnih oblog

Pred uporabo odstranite zas¢itne obloge z robotskega sesalnika.

Namestitev sklopa krpe za pomivanje tal

Namestite sklop krpe za pomivanje tal na odprtino za pritrditev drzala nastavka za
krpo za pomivanje tal. Pravilno je namescena, ko zaslisite »klik«.

Postavitev postaje omni

- Postavite postajo omni ob steno na ravna, trda tla, kot so lesena tla ali talne

ploscice.

- Okoli postaje pustite najmanj 0,82 m prostora v visino, 1,47 m v dolzino in 0,44 m

v §irino.

Namestitev podaljska podlage za umivalno plo$¢o

- Na postajo omni namestite podalj$ek podlage za umivalno plosco v smeri, kot je

prikazano na sliki.

- Prepricajte se, da je podaljsek podlage za umivalno plos¢o poravnan s spodnjim

delom postaje omni in da je spodnji del raven.

Priklju€itev na napajanje

- Postavite postajo omni na primerno mesto, prikljucite kabelski komplet na postajo
in nato prikljucite kabelski komplet v elektri¢no vti¢nico.
Opomba: Trdno vstavite prikljucek kabelskega kompleta v napajalni priklju¢ek
postaje omni tako, da indikator sveti belo.

. /N
Trdno vstavite q,
prikljucek 0

R
1=
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Pred uporabo

Polnjenje robotskega sesalnika

- Pred uporabo pritisnite in 3 sekunde zadrzite gumb (U na robotskem sesalniku,
da ga vklopite.

- Po vklopu robotskega sesalnika ga postavite na postajo omni tako, da so stiki za
polnjenje poravnani s kontakti postaje omni.

- Ko zaslisite glasovni poziv za zacetek polnjenja, je robotski sesalnik uspe$no
povezan s postajo omni.

Opombe:

- Priporo¢amo, da robotski sesalnik pred prvo uporabo povsem napolnite.

- Ce robotskega sesalnika ni mogoge vklopiti zaradi prenizke ravni napolnjenosti
baterije, ga ro¢no postavite na postajo omni, da se nekaj ¢asa polni.

- Robotski sesalnik se med polnjenjem samodejno vklopi in ga ni mogode izklopiti.
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Polnjenje rezervoarja za ¢isto vodo s ¢isto vodo

Oznaka najvisjega nivoja vode
Prostornina rezervoarja za vodo: 4 |

Opombe:
- Ne nalivajte vode nad oznako najvisjega nivoja vode (MAX).
-V rezervoar za vodo ne nalivajte vroce vode, ker se lahko deformira.

Uporaba

Povezovanje z aplikacijo Xiaomi Home

Ta izdelek deluje z aplikacijo Xiaomi Home. Uporabite aplikacijo Xiaomi Home
za nadzor naprave in delovanje z drugimi napravami za pametni dom.

Optiéno preberite kodo QR, da prenesete in namestite aplikacijo. Ce je
aplikacija Ze namescena, boste preusmerjeni na stran za nastavitev povezave.
Ali pa v trgovini z aplikacijami poi$cite aplikacijo »Xiaomi Home« in jo prenesite
ter namestite.

Odprite aplikacijo Xiaomi Home, tapnite »@« v zgornjem desnem kotu in sledite
navodilom za dodajanje naprave.

2663139D

Opombe:

- Robotski sesalnik deluje z aplikacijo Xiaomi Home in je zdruzZljiv z operacijskima
sistemoma Android 9.0 in iOS 12.0 ali novej$ima.

- Robotski sesalnik podpira samo omrezje Wi-Fi frekvence 2,4 GHz.

- Razli¢ica aplikacije je bila morda posodobljena, zato upostevajte navodila glede
na trenutno razli¢ico aplikacije.

- Ko se robotski sesalnik uspesno poveze z aplikacijo Xiaomi Home, se tudi uspesno

poveZe z omrezjem. Povezavo Wi-Fi lahko ponastavite, da prekinete povezavo z
omrezjem.

Ponastavitev povezave Wi-Fi

Ponastavite povezavo Wi-Fi, ko robotski sesalnik ni povezan z omrezjem ali ko je

treba omrezje spremeniti.

1. Odprite pokrov robotskega sesalnika, da se prikaze indikator za Wi-Fi.

2. Pritisnite in 7 sekund zadrZite gumba () in {0, da se zaslisi glasovno sporocilo o
&akanju na konfiguracijo omrezja. Ce indikator za Wi-Fi utripa, to pomeni, da je
robotski sesalnik uspes$no ponastavljen.

3. Ponovno vzpostavite povezavo z omreZjem v aplikaciji. Ce indikator za Wi-Fi
sveti modro, to pomeni, da je robotski sesalnik uspesno povezan z omrezjem.

Vklop/izklop

- Pritisnite in 3 sekunde zadrite gumb (1), da vklopite robotski sesalnik. Ce
indikator na robotskem sesalniku zasveti, to pomeni, da je robotski sesalnik
preklopil v nadin pripravljenosti.

- Ko je robotski sesalnik zac¢asno zaustavljen in se ne polni, pritisnite in 3 sekunde
zadrzite gumb (), da ga izklopite.

Opomba: Robotski sesalnik se med polnjenjem samodejno vklopi in ga ni mogoce izklopiti.
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Uporaba

Hitra izdelava zemljevida

- Po prvi vzpostavitvi povezave z omrezjem sledite navodilom v aplikaciji za hitro
izdelavo zemljevida in robotski sesalnik bo zacel izdelovati zemljevid, ne da bi ¢istil.

- Postopek izdelave zemljevida se zakljuci, ko se robotski sesalnik vrne na postajo
omni, zemljevid pa se samodejno shrani.

Opombe:

- Prepricajte se, da je robotski sesalnik popolnoma napolnjen, in ga zaZenite iz postaje
omni.

- Pred izdelavo zemljevida odstranite predmete s tal, odprite vrata prostorov in
zagradite obmodja, ki niso primerna za vstop robotskega sesalnika.

- Med izdelavo zemljevida ne sledite robotskemu sesalniku, ga ne premikajte ali
prekinjajte in ne premikajte postaje omni.

- Po izdelavi zemljevida nastavite navidezne stene ali obmodja z omejitvami za
obmodja, ki niso primerna za vstop robotskega sesalnika, na primer obmogja, kjer se
lahko zatakne ali poskoduje.

- Nastavite navidezne stene ali obmocja z omejitvami v prostorih s preprogami z
dolgimi vlakni ali resicami, da prepredite zapletanje robotskega sesalnika.

- Pred pomivanjem nastavite navidezne stene ali obmocja z omejitvami, da izkljucite
obmodja s preprogami in preprecite, da bi se preproga zmocila.
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Zacasna zaustavitev

Ko robotski sesalnik deluje, pritisnite poljuben gumb, da ga zacasno zaustavite.

Opomba: Ko je robotski sesalnik za¢asno zaustavljen, ga ne dvigajte ali
premikajte. Sicer se lahko pojavijo napake pri navigaciji, ki robotskemu
sesalniku preprecijo vrnitev na postajo omni ali povzrocijo izgubo zemljevida.

Nacin mirovanja

- Ko je robotski sesalnik 10 minut za¢asno zaustavljen, samodejno preklopi v
nacin mirovanja.

-V naéinu mirovanja se indikator robotskega sesalnika izklopi. Ce ga Zelite
vklopiti, pritisnite poljuben gumb na robotskem sesalniku.

Opomba: Robotski sesalnik se samodejno izklopi, ko je ve¢ kot 12 ur v naéinu
mirovanja.

Uporaba

ov

Nadaljevanje ¢is¢enja

Ce se baterija robotskega sesalnika med &ienjem zelo izprazni, se robotski
sesalnik samodejno vrne na postajo omni, da se napolni. Ko je robotski sesalnik
dovolj napolnjen, nadaljuje s ¢is¢enjem tam, kjer je ostal.

Opomba: Robotski sesalnik ne bo nadaljeval ¢is¢enja v nacinu Ne moti (DND) ali po roénem
polnjenju.

Nastavitve zaklepanja za otroke

Za omogocanje ali onemogodanje zaklepanja za otroke pritisnite in 3 sekunde
zadrzite gumb {0 na robotskem sesalniku.

Opomba: Ko je funkcija zaklepanja za otroke aktivirana, gumbi na robotskem sesalniku ne
delujejo. Lahko pa robotski sesalnik upravljate prek aplikacije.

Praznjenje posode za prah

Ko se robotski sesalnik po dokonéanju opravila sesanja in pomivanja, sesanja
pred pomivanjem ali sesanja samodejno vrne na postajo omni za polnjenje, bo
postaja omni samodejno zadela prazniti posodo za prah.

Opombe:

- Ce se robotski sesalnik vrne na postajo omni sredi opravila zaradi &ig¢enja krp za pomivanje
tal, postaja omni ne bo samodejno zaéela prazniti posode za prah.

- Ce je v aplikaciji funkcija samodejnega praznjenja onemogod&ena, postaja omni ne bo zaéela
samodejno prazniti posode za prah.

- Ce v aplikaciji spremenite pogostost samodejnega praznjenja, bo postaja omni posodo za
prah praznila glede na nastavljeno vrednost.

Sesanje in pomivanje

1. Zacetek ¢iscenja

- Prepricajte se, da so sklop krpe za pomivanje tal in drugi potrebni deli namesceni
na robotski sesalnik in da je rezervoar za ¢isto vodo napolnjen z vodo.

-V aplikaciji izberite nacin sesanja in pomivanja ter uporabite aplikacijo ali pritisnite
gumb () na robotskem sesalniku, da zazenete ¢isc¢enje.

- Robotski sesalnik bo zadel iz postaje omni, izdelal optimalno pot ¢is¢enja in izvedel

¢iscenje glede na ustvarjeni zemljevid.

©)
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Uporaba

Opombe:

- Pri prvi uporabi robotskega sesalnika je priporocljivo, da ga spremljate med celotnim
postopkom in odstranite predmete, ki lahko vplivajo na njegovo delovanje.

- Ce se robotski sesalnik na nekaterih mestih zatakne ali opraska povrsino pohistva, lahko v
aplikaciji nastavite obmocja z omejitvami, da preprecite vstop robotskega sesalnika na ta
obmodja.

- Robotski sesalnik pred zacetkom opravila navlazi krpi za pomivanje tal. Potrpezljivo
pocakajte.

- Pred uporabo robotskega sesalnika se prepri¢ajte, da je postaja omni prikljuéena na
elektriko in da je robotski sesalnik priklju¢en na postajo omni.

- Za uspesno vrnitev robotskega sesalnika na postajo omni po dokonéanju sesanja in
pomivanja priporoéamo, da robotski sesalnik zaZzenete s postaje omni. Med ¢is¢enjem
ne premikajte postaje omni, rezervoarja za ¢isto vodo, rezervoarja za umazano vodo ali
umivalne plosce.

-V aplikaciji lahko omogo¢ite funkcijo ¢is¢enja krp za pomivanije tal z vro¢o vodo. Ko je
funkcija omogodena, se ne dotikajte odprtine za vodo na podlagi za umivalno plo§éo, da se
ne opecete.

2. Samodejna vrnitev na postajo sredi opravila za ¢is¢enje krp za pomivanje tal
Med ¢is¢enjem se robotski sesalnik po obdelavi dolo¢ene povrsine lahko samodejno vrne
na postajo omni, da opere krpi za pomivanje tal in doda vodo v rezervoar.

Ko sta krpi za pomivanje tal oprani, robotski sesalnik nadaljuje opravilo ¢is¢enja.
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3. Samodejno praznjenje posode za prah ter ¢iS€enje in susenje krp za
pomivanje tal
Ko robotski sesalnik dokonéa opravilo ¢iséenja in se vrne na postajo omni
za polnjenje, bo postaja omni samodejno zacela prazniti posodo za prah,
nato pa bo ocistila in posusila krpi za pomivanje tal.

4. Cid&enje rezervoarja za umazano vodo
Ko sta krpi za pomivanje tal o¢isc¢eni in posuseni, pravoc¢asno odistite rezervoar
za umazano vodo, da ne pride do neprijetnih vonjav.

Uporaba

Sesanje pred pomivanjem

- Prepricajte se, da so names$ceni deli robotskega sesalnika, npr. sklop krpe za
pomivanje tal in da je v rezervoarju za ¢isto vodo nalita voda.

-V aplikaciji izberite nacin sesanja pred pomivanjem, nato v aplikaciji ali s
pritiskom gumba () na robotskem sesalniku za¢nite ¢is¢enje. Robotski sesalnik
bo nato dvignil sklop krpe za pomivanje tal in zacel sesati.

- Po kon¢anem sesanju se sesalnik vrne na postajo omni, da samodejno izprazni
posodo za prah, navlaZi krpi za pomivanje tal, spusti sklop krpe za pomivanje tal
in zaéne s pomivanjem.

Samo sesanje

-V aplikaciji izberite na¢in samo sesanja in uporabite aplikacijo ali pritisnite
gumb (U na robotskem sesalniku, da zaZenete cis¢enje.

- Robotski sesalnik bo dvignil sklop krpe za pomivanje tal, zapustil postajo omni
in zacel sesati, po konéanem sesanju se bo vrnil na postajo omni in samodejno
izpraznil posodo za prah.

Opomba: Ce je bil sklop krpe za pomivanije tal odstranjen, bo robotski sesalnik ob zagonu
samodejno izvedel samo sesanje.

Samo pomivanje

- Prepri¢ajte se, da so nameséeni deli robotskega sesalnika, npr. sklop krpe za
pomivanje tal, in da je v rezervoarju za ¢isto vodo nalita voda.

-V aplikaciji izberite naéin samo pomivanja, nato v aplikaciji ali s pritiskom
gumba () na robotskem sesalniku zaénite ¢is¢enje. Robotski sesalnik bo
samodejno navlazil krpi za pomivanje tal, preden zapusti postajo omni in zacne
pomivati.

- Po kon¢anem pomivanju se vrne na postajo omni, da ocisti in posusi krpi za
pomivanje tal.
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Uporaba

Vec funkcij aplikacije

Nastavitve zemljevida

Na zacetni strani aplikacije je prikazan trenutni zemljevid, ki se uporablja za sesanje
in pomivanje. V nastavitvah za obmocja z omejitvami lahko nastavite obmogja, ki se
jim je treba izogniti, v upravljanju zemljevida pa lahko urejate trenutni zemljevid.

Nastavitve ¢is¢enja

V nastavitvah ¢is¢enja lahko prilagodite nacin ¢is¢enja, stopnjo sesanja in pretok
vode glede na umazanost tal in posebne potrebe.

Nastavitve postaje omni

- Nastavitve samodejnega praznjenja: Omogocite ali onemogocite samodejno
praznjenje in spremenite pogostost samodejnega praznjenja.

- Nastavitve ¢is¢enja krp za pomivanje tal: Prilagodite pogostost vracanja
robotskega sesalnika na postajo z namenom ¢i$€enja krp za pomivanje tal.

Opombe:

- Pred izbiro obmodja za ¢isc¢enje, ¢is¢enjem posameznih obmocij ali urejanjem zemljevida morate
najprej ustvariti zemljevid.

- Zavec funkcij glejte aplikacijo. Podrobnosti posameznih funkcij so odvisne od aplikacije.
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Posodobitev vdelane programske opreme

V aplikaciji lahko posodobite vdelano programsko opremo. Pred
posodabljanjem preverite, ali je robotski sesalnik na postaji omni in ali je stanje
napolnjenosti baterije visje od 30 %.

Obnovitev tovarniskih nastavitev

Ce robotski sesalnik ne deluje pravilno in ga ni mogode normalno uporabljati,

z orodjem pritisnite in 3 sekunde zadrzite gumb za ponastavitev tako, da se
zasligi glasovno sporogilo o za¢etku obnovitve tovarniskih nastavitev. Robotski
sesalnik bo nato obnovljen na tovarnigke nastavitve. Ce tovarniskih nastavitev
ni bilo mogoce obnoviti, pritisnite in 10 sekund zadrZite gumb za ponastavitev,
da prisilno izklopite robotski sesalnik in obnovite tovarniske nastavitve.

Nega in vzdrzevanje

VzdrZzevanje delov

Za ohranjanje dobrega stanja robotskega sesalnika priporo¢amo, da izvajate redno vzdrzevanje v skladu z naslednjo preglednico.

Deli Pogostost ¢iscenja Pogostost menjave

Stiki za polnjenje na robotskem
sesalniku

Odbijag

Zracniki za samodejno praznjenje
na robotskem sesalniku

Samodejni dovod vode
robotskega sesalnika

. Ciuw Pogostost
Deli P is¢en :
ogostost CisCenja menjave
Rezervoar za umazano vodo Ocistite po vsaki uporabi
Rezervoar za ¢isto vodo Ocistite enkrat na 2 tedna /
Umivalna plo$c¢a Ocistite enkrat na 1-2 tedna
Krtacas sistemom proti Ocistite enkrat na 2 tedna 3-6 mesecev
zapletanju in rezanju las
Stranska krtaca Ocistite enkrat na 2 tedna 3-6 mesecev
Posoda za prah Ogistite po potrebi /

Spodnii del robotskega Odvisno od dejanske
sesalnika uporabe

Filter (predhodno namescen na
posodi za prah)

Ocistite enkrat na 2 tedna

6-12 mesecev

Postaja omni

Krpa za pomivanje tal

6-12 mesecev

Zraéniki za samodejno
praznjenje na postaji omni

Vrtljivo kolo

Laserski radar s samodejno
nastavljivo vis§ino

Senzor robov

Modul za izogibanje oviram s
strukturirano svetlobo

Senzor strmine

Ocistite vsak mesec

Stiki za polnjenje na postaji
omni

Obmocje signalizacije na

postaji omni
Zamenjajte priblizno vsaka
Vrec¢ka za enkratno uporabo / 2,5 meseca, odvisno od dejanske
uporabe
Opombe:

- Pogostost menjave je navedena zgolj okvirno. Ce je del poskodovan, ga je treba zamenjati takoj
za zagotavljanje u¢inkovitega ¢iséenja.
- Ce Zelite robotski sesalnik premakniti ali poslati, izpraznite rezervoarja za &isto in umazano vodo,

da se robotski sesalnik med prevozom ne poskoduje.
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Nega in vzdrzevanje

ev v .

iSCenje rezervoarjev za ¢isto in umazano vodo Cis&enje umivalne ploéée in podlage za umivalno plos&o

1. Odstranite rezervoarja za ¢isto in umazano vodo, odprite pokrova in izlijte 1. V aplikaciji omogocite funkcijo pomoZnega izpiranja postaje omni in robotski
vodo. sesalnik bo samodejno zapustil postajo omni. Ro¢no odstranite umivalno
plosc¢o, nato bo postaja omni samodejno vbrizgala vodo v podlago za umivalno

2. S ¢isto vodo popolnoma operite rezervoarja, nato pa zunanjost
rezervoarjev obrisite do suhega, preden ju znova vstavite v postajo omni.

N

. Poéakajte 3 minute in postaja omni bo samodejno izérpala umazano vodo.
Obrisite podlago za umivalno plo$¢o in umivalno plo$¢o s suho krpo do suhega
in znova namestite umivalno plosc¢o na postajo omni. Prepricajte se, da je cev za
umazano vodo postaje omni v utoru umivalne plo$cée (kot je prikazano na sliki),
da se cev za umazano vodo ne ukrivi. V nasprotnem primeru lahko to vpliva na
normalno uporabo.

Opomba: Plavajoce kroglice v rezervoarjih za ¢isto in umazano vodo so gibljivi deli. Pri o ) B — ) .
&isGenju rezervoarjev za vodo ne uporabljajte prevelike sile, da jih ne poskodujete. Opomba: Ne nagibajte postaje omni med vsakodnevno uporabo ali ¢ig¢enjem. Ce se v
podlagi za umivalno plos¢o nabere voda, jo s krpo obrisite do suhega.
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Nega in vzdrzevanje

plosco. S krpo ali krtaco ocistite podlago za umivalno plo$¢o in umivalno ploséo.

Cis&enje krtage s sistemom proti zapletanju in rezanju las

1. Odstranite pokrov krtace in krtaco.

2. Odstranite odstranljiv konéni pokrovéek krtace.

3. S primernim orodjem ocistite oba konca krtace in vrzeli med zobmi glavnika.

4. Znova namestite odstranljiv konéni pokrovéek, nato pa krtac¢o in pokrov
krtace. Prepricajte se, da so trdno pritrjeni.

SVARILO: Ce se v krtado zaplete preved las ali &e so lasje moéno zapleteni, jih ne vlecite na
silo, saj lahko poskodujete krtaco.

E_E o Pokrov krtage

Gumb za sprostitev

o Krtac¢a

o LeZajkrtace

Neodstranljiv konéni pokrovéek

Odstranljiv kon&ni pokroviéek Zobje — Stetine
glavnika

Opombe:

Ce je krtada s sistemom proti zapletanju in rezanju las moéno prepletena z lasmi, preverite, ali
sta posoda za prah in vre¢ka za enkratno uporabo polni. Ce je tako, izpraznite posodo za prah in
pravocasno zamenjajte vrecko za enkratno uporabo, da zagotovite normalno delovanje funkcije
samodejnega praznjenja.

Ciséenje stranske krtage

1. Obrnite robotski sesalnik na glavo, povlecite stransko krtac¢o navzgor in jo
odistite.

2. Znova namestite stransko krtaco v robotski sesalnik.

Ko znova namestite stransko krtaco,
jo poravnajte z rezo.
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Nega in vzdrzevanje

Nega in vzdrzevanje

iSCenje posode za prahin filtra

1. Odprite pokrov robotskega sesalnika in pritisnite gumb za sprostitev posode

za prah, da izvleGete posodo za prah v smeri navzgor iz robotskega sesalnika.

2. Odstranite filter s sponke filtra, nezno potrkajte okvir filtra, da odstranite
morebitno umazanijo, in izpraznite smeti iz posode za prah.
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3. Po potrebi splaknite posodo za prah in filter s ¢isto vodo.

Opombe:

- Ne Cistite filtra s krtaco ali prsti.

- Pogosto izpiranje ni priporocljivo, sicer se lahko filter poskoduje.

- Za ¢is€enje posode za prah in filtra uporabljajte samo Cisto vodo. Ne uporabljajte ¢istilnega

sredstva.

4. Preden znova namestite posodo za prah in filter, ju popolnoma posusite.

1. Obrnite robotski sesalnik na glavo
in izvlecite vrtljivo kolo.

2. Skolesca in osi odstranite lase,
umazanijo in druge smeti.

3. Znova vstavite vrtljivo kolo in ga
trdno pritisnite nazaj na svoje
mesto.

Cisgenje vrtljivega kolesca 3
1

Kolo

Os

Opombe:
- Po potrebi lahko z orodjem, kot je majhen izvija¢, nezno izvlecete os iz vrtljivega

kolesa in jo ocistite.
- Kolo lahko oéistite z vodo iz pipe in ga po su$enju na zraku znova namestite.

Menjava krpe za pomivanje tal
Odstranite krpo za pomivanje tal iz drzala nastavka za krpo za pomivanje
tal in jo zamenjate z novo.

Ciscenje senzorjev in stikov za polnjenje

Z mehko suho krpo oéistite vse senzorje in stike za polnjenje na robotskem sesalniku:

- Senzorje strmine na spodnjem delu robotskega sesalnika.

- Laserski radar s samodejno nastavljivo vi§ino na vrhu robotskega sesalnika

- Odbijaé in modul za izogibanje oviram s strukturirano svetlobo na sprednjem delu
robotskega sesalnika

- Senzorja robov na obeh straneh robotskega sesalnika

- Stike za polnjenje na zadnji strani robotskega sesalnika
Odbijag

Modul za izogibanje oviram s strukturirano
svetlobo
- Laserski radar s samodejno nastavljivo vigino

=
i Senzor robov

Senzor strmine

- Stik za polnjenje

Obmodjessi
I Stik za polnjenje
Zragnik za

Cis¢enje postaje omni
Z mehko in suho krpo ocistite obmocje signalizacije, stike za polnjenje in zraénike za samodejno
praznjenje na postaji omni.

VzdrZevanje baterije
Robotski sesalnik vsebuje zmogljivo litij-ionsko baterijski sklop. Poskrbite, da bo med vsakodnevno
uporabo dobro napolnjena za ohranjanje optimalne zmogljivosti baterije.
Opomba: Ce robotskega sesalnika dalj éasa ne uporabljate, ga izklopite in pospravite. Za
preprecevanje poskodb zaradi prevelikega praznjenja je treba robotski sesalnik napolniti vsaj enkrat
na tri mesece.
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Nega in vzdrzevanje

Odpravljanje tezav

Zamenjava vrecke za enkratno uporabo

1. Ko je vrec¢ka za enkratno uporabo polna, izvlecite pokrov iz odprtine posode
za prah. Z ro¢ajem odstranite vre¢ko za enkratno uporabo in jo zavrzite.

Odprtina o—
posode za prah

Opomba: Ce povleéete rodaj vredke za enkratno uporabo, boste vre¢ko zatesnili in
preprecili nenamerno izpadanje prahu in smeti.

2. S suho krpo obrisite umazanijo, na primer prah s filtra.
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3. Namestite novo vre¢ko za enkratno uporabo, kot je prikazano, in vstavite roc¢aj

vrecke v rezo.

4. Znova namestite pokrov posode za prah. Pravilno je nameséen, ko zasliSite

»klike.

Klik >

TeZava

MozZen vzrok

Resitev

Robotskega sesalnika
ni mogoce vklopiti.

Robotski sesalnik ima nizko raven napolnjenosti
baterije.
Temperatura okolice je previsoka ali prenizka.

Napolnite robotski sesalnik pred uporabo.
Robotski sesalnik uporabljajte pri temperaturi okolice med 0 °C in 40 °C.

Robotski sesalnik se
ne polni.

Postaja omni ni priklju¢ena na elektri¢no napajanje
aliima slab stik.

Prepricajte se, da je kabelski komplet pravilno priklju¢en v napajalni priklju¢ek postaje omniin
elektri¢no vti¢nico.
Ocistite stike za polnjenje na postaji omni in robotskem sesalniku.

Robotski sesalnik
ne more vzpostaviti
povezave z omrezjem.

Geslo za Wi-Fi ni pravilno.

Robotski sesalnik ne podpira omreZja frekvence
5 GHz in usmerjevalnikov za podjetja.

Signal omrezja Wi-Fi je slab.

Robotski sesalnik morda ni v stanju omrezne
konfiguracije.

Vnesite pravilno geslo za Wi-Fi.

Robotski sesalnik priklju¢ite na domace omrezje frekvence 2,4 GHz.

Prepri¢ajte se, da je robotski sesalnik na obmocju z moénim signalom Wi-Fi.

V aplikaciji izbrisite robotski sesalnik, ponastavite povezavo Wi-Fi robotskega sesalnika in ga
poskusite znova povezati z omrezjem.

Robotski sesalnik ne
more poiskati postaje
omni ali se vrniti
nanjo.

Okoli postaje omni je prevec ovir.

Obmodje signalizacije je morda umazano.

Postaja omni ni prikljuéena na napajanje.

Postaja omni je bila premaknjena, ko robotski
sesalnik ni bil na njej.

Robotski sesalnik je oviran, na primer zaprta vrata na
poti nazaj do postaje omni.

Robotski sesalnik je bil premaknjen, ko ni bil

na postaji omni, kar je povzrocilo napako pri
pozicioniranju.

Robotski sesalnik je predale¢ od postaje omni, da bi
se lahko vrnil.

Premaknite postajo omni na prostor brez ovir.

Roéno postavite robotski sesalnik na postajo omni za polnjenje.

Obrisite obmodje signalizacije na postaji omni, da odstranite prah ali umazanijo.
Prikljucite vir napajanja na postajo omni.

Robotski sesalnik je
zataknjen in se ne
more vrniti na postajo
omni.

Okoli postaje omni je prevec ovir.

Robotski sesalnik je oviran, na primer zaprta vrata na
poti nazaj do postaje omni.

Robotski sesalnik je zdrsnil na spolzkih tleh.

Postaja omni je nagnjena ali postavljena na neravna tla.

Premaknite postajo omni na prostor brez ovir.

Roéno postavite robotski sesalnik na postajo omni za polnjenje.
Priporo¢amo, da ro¢no obri$ete vodo s tal.

Ustrezno postavite postajo omni in poskusite znova.
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Odpravljanje tezav

Odpravljanje tezav

Tezava

MozZen vzrok

Resitev

Robotski sesalnik se ne
izklopi.

Robotski sesalnik se polni.

Robotski sesalnik lahko izklopite samo, ¢e se ne polni. Premaknite robotski sesalnik s postaje
omni ter pritisnite in 3 sekunde zadrzite gumb za vklop/izklop, da izklopite robotski sesalnik.

Ce ga ni mogode izklopiti, lahko pritisnete in 10 sekund zadrzite gumb za ponastavitev, da prisilno

izklopite robotski sesalnik.
Ce teZave $e vedno ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.

Tezava

Mozen vzrok

Resitev

Robotski sesalnik se ne
polni ali se polni pocasi.

Stanje napolnjenosti baterije je prenizko.
Temperatura okolice je previsoka ali prenizka.
Stiki za polnjenje so morda umazani.

Robotski sesalnik se obi¢ajno popolnoma napolni v priblizno 6 urah.

Robotski sesalnik lahko samodejno zmanjsa hitrost polnjenja pri visoki ali nizki temperaturi
okolice za podalj$anje Zivljenjske dobe baterije. To ni ni¢ nenavadnega.

Obrisite stike za polnjenje s suho krpo.

Robotski sesalnik pogosto vstopa
v obmodgja z omejitvami ali pre¢ka
navidezne stene.

Na zemljevidu v aplikaciji je napaka.
Optimizirati je treba navidezne stene ali meje
obmocij z omejitvami.

Preverite zemljevid v aplikaciji. Iz seznama zemljevidov izbriSite nepopoln zemljevid
in ga ponovno izdelajte. Zaradi merila zemljevida lahko navidezne stene ali obmocja
z omejitvami odstopajo od ciljnih lokacij. Priporo¢amo, da upostevate pot delovanja
robotskega sesalnika in prilagodite meje glede na domace okolje, tako da vkljucite
vsa obmocdja, na katerih se robotski sesalnik lahko zlahka zatakne, kot so spusc¢ene
stopnice in obmocja pod pohistvom.

Nacértovano ¢is¢enje ne deluje.

Robotski sesalnik ima nizko raven napolnjenosti
baterije.

Robotski sesalnik bo zagel naértovano ¢iscenje Sele, ko bo raven napolnjenosti
baterije vi$ja od 30 %. Pravo¢asno napolnite robotski sesalnik.

Stranska krtaca se je
snela.

Stranska krta¢a ni name$¢ena na svojem mestu.
V stransko krtaco so se zapletli tujki, zaradi ¢esar
seje snela.

Znova namestite stransko krtaco. Namescena je na svojem mestu, ko zaslisite »klik«.
Pred uporabo robotskega sesalnika odstranite tujke s tal.

Drzalo nastavka za krpo za
pomivanje tal se je snelo.

V drzalo nastavka za krpo za pomivanje tal so se
zapletli tujki, zaradi ¢esar se je snelo.

Pred uporabo robotskega sesalnika odstranite tujke s tal.

Robotski sesalnik med delovanjem
nenadoma prekine trenutno
opravilo.

Baterija robotskega sesalnika je izpraznjena.
Postaja omni ni priklju¢ena na elektri¢no
omreZje, zato robotski sesalnik ni uspesno
napolnjen v postaji omni.

Rocno postavite robotski sesalnik na postajo omni za polnjenje.
Prepriajte se, da je postaja omni pravilno priklju¢ena na napajanje.
Ce teZave Se vedno ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.

Robotski sesalnik je med
delovanjem zelo hrupen.

Posoda za prah je polna.

V stransko krtaco ali krtaco so se zapletli tujki ali
pa so tujki v posodi za prah.

Robotski sesalnik ima nastavljeno visoko stopnjo
sesanja.

Izpraznite posodo za prah.
Preverite in odstranite morebitne tujke.
Znizajte stopnjo sesanja robotskega sesalnika na standardni ali tihi nacin.

Robotski sesalnik se
kaoti¢no premika.

Raztreseni predmeti na tleh vplivajo na delovanje
robotskega sesalnika.

Robotski sesalnik je zdrsnil na spolzkih tleh.
Modul za izogibanje oviram s strukturirano
svetlobo je morda umazan.

Pospravite tla pred uporabo robotskega sesalnika.

Priporo¢amo, da ro¢no obri$ete vodo s tal.

Z mehko, éisto krpo obrisite modul za izogibanje oviram s strukturirano svetlobo robotskega
sesalnika, da bo modul €ist in neoviran.

Robotski sesalnik po vmesnem
polnjenju ne nadaljuje s ¢is¢enjem.

Robotski sesalnik je v na¢inu Ne moti (DND).
Robotski sesalnik je roéno napolnjen, na primer
tako, da ga premaknete na postajo omni, aliz
aplikacijo ali gumbom na njem upravljate, da se
vrne.

Robotski sesalnik ne bo nadaljeval ¢is¢enja v na¢inu Ne moti (DND) ali po roénem
polnjenju.

Robotski sesalnik izpusti
nekatere prostore.

Robotski sesalnik med ¢i¢enjem ovirajo ovire,
kot so zaprta vrata ali prag, visji od 2 cm.
Robotski sesalnik je zdrsnil in se pokvaril na
spolzkem vhodu v prostor.

Poskrbite, da so vsa vrata sob povsem odprta.
SVARILO: Robotski sesalnik ne more preckati visokih pragov.
Priporo¢amo, da ro¢no obriSete vodo s tal.

Indikator postaje omni utripa
oranzno.

Ni dovolj vode v rezervoarju za ¢isto vodo.
Rezervoar za €isto ali umazano vodo ni
namescen.

Rezervoar za umazano vodo je poln.

Rezervoar za ¢isto vodo pravocasno napolnite z vodo.
Namestite rezervoar za ¢isto vodo in rezervoar za umazano vodo.
Cigéenje rezervoarja za umazano vodo.

Robotski sesalnik je podal glasovni
poziv za napac¢no raven vode v
rezervoarju za ¢isto vodo.

V rezervoarju za ¢isto vodo manjka plovec ali pa
je zataknjen.

Ro¢no ponastavite plovec.
Ce tezave ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.
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Odpravljanje tezav

Tezava

MozZen vzrok

Resitev

Podlaga za umivalno plos¢o
napacno doloci nivo vode.

Podlaga za umivalno plo$¢o je morda blokirana.
Rezervoar za umazano vodo ni name$éen na mestu.
Tesnilni obro¢ rezervoarja za umazano vodo je
zrahljan.

Ocistite umivalno plosc¢o in podlago za umivalno plosco.

Znova namestite rezervoar za umazano vodo.

Namestite tesnilni obro¢ rezervoarja za vodo na svoje mesto.

Ce tezave ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.

Postaja omni ne more samodejno
izprazniti posode za prah.

Vrec€ka za enkratno uporabo je polna.
Zracniki za samodejno praznjenje so blokirani.

Zamenjajte vrecko za enkratno uporabo z novo.

Ce vrec¢ka za enkratno uporabo ni polna, preverite in oCistite vse zraénike za samodejno

praznjenje.

Praznjenje posode za prah traja
dlje kot obi¢ajno.

Po daljsi uporabi postaje omni lahko postopek
praznjenja posode za prah traja nekoliko dlje, da
se zagotovi nemoteno delovanje postaje. To ni
ni¢ nenavadnega.

Okoljsko obvestilo

Vgrajena litij-ionska baterija tega robotskega sesalnika

Koraki za odstranjevanje baterije
1. Robotski sesalnik obrnite navzdol, z orodjem odstranite pet

vsebuje kemikalije, ki lahko onesnaZujejo okolje. Pred pokrov.

odstranitvijo baterije se obrnite na strokovnjaka, da
jo odstrani, nato pa jo odvrzite na zbirnem mestu za

recikliranje.

- Baterijo je treba odstraniti, preden robotski sesalnik SVARILA:

zavrzete.

- Preden odstranite baterijo, robotski sesalnik izkljucite iz

elektricnega omrezja.
- Baterijo je treba varno zavredi.

- Preden odstranite baterijo, robotski sesalnik izkljuéite iz elektricnega
napajanja in baterijo ¢im bolj izpraznite.

- Baterije odnesite na zbirno mesto za recikliranje.

- Baterije ne izpostavljajte visokim temperaturam, saj lahko pride do

eksplozije.

2. Odklopite priklju¢no plos¢o med baterijo in mati¢no plo$co,
da odstranite baterijo.

vijakov na zadnji strani robotskega sesalnika in snemite

Tehnic¢ni podatki

Robotski sesalnik

Mere izdelka

Ime Robotski sesalnik
Model OV31GL
350 x 88 mm

(ko se laserski radar s samodejno nastavljivo visino zniza)

Litij-ionska 4800 mAh (nazivna zmogljivost)
baterija 5200 mAh (nominalna zmogljivost)
Cas polnjenja 6ur

Neto teza 3,75kg

Zdruzljivo z

Android™ 8in i0S 12.0 ali ve¢

Brezzi¢na
povezljivost

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2

Nazivna napetost 14,4V —
Napetost polnjenja 20V ==
Nazivna mo¢ 55W

Delovna frekvenca

2400-2483.5 MHz

Najvecja izhodna moé

<20dBm

Pri normalni uporabi mora biti ta oprema med anteno in telesom uporabnika oddaljena

vsaj 20 cm.

Za nadaljnje informacije obiscite spletno mesto www.mi.com
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- Ce iz baterija izteka tekogina in pride do nenamernega stika ljudi z njo,

takoj sperite z veliko vode in poi$éite zdravnisko pomo¢.

Proizvajalec: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Naslov: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Izdelano na Kitajskem

Postaja omni

Model

OV31-JZEU

Mere izdelka

470 x 360 x 572 mm

(s podaljskom podlage za umivalno plo$¢o)
260 x 360 x 572 mm

(brez podaljska podlage za umivalno plosco)

Vhodna nazivna napetost

220-240V ~50/60 Hz

Izhodna nazivna napetost 20V==15A
Nazivna vhodna moc¢ (praznjenje posode za prah) | 530 W
Nazivna vhodna mo¢ (Eisc¢enje z vroo vodo) 1600 W
Nazivna vhodna mo¢ (susenje + polnjenje) 85W

Poraba energije

Nacin pripravljenosti: < 0,5 W

Cas preklopa nagina

Nagin pripravljenosti: < 20 min

Opombe:

- Nazivna vhodna mo¢ (¢iséenje z vroco vodo) je tipi¢na vrednost pri temperaturi vode 15 °C.
- Nazivna vhodna mo¢ (susenje + polnjenje) je dolo¢ena glede na vrednost polne obremenitve.

Informacije o odstranjevanju in recikliranju OEEO

opremo (OEEO v Direktivi 2012/19/EU) in jih ne smete odlagati med gospodinjske odpadke.

E Vsi izdelki, ki so oznaceni s tem simbolom, spadajo med odpadno elektriéno in elektronsko

Zaradi varstva zdravja in okolja odpadno opremo odnesite v pooblas¢ene zbirne centre za

reciklazo odpadne elektri¢ne in elektronske opreme, ki jih dolo¢i vlada ali lokalni organi.

Pravilno odlaganje in recikliranje bo pripomoglo k prepre¢evanju morebitnih negativnih
posledic za okolje in zdravje ljudi. Za ve¢ informacij o lokacijah ter pogojih poslovanja
zbirnih centrov se obrnite na lokalne organe.
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NHdopmauna 3a 6esonacHocT

MpoueTeTe BHMMATENIHO TOBAa PbKOBOACTBO Npeay ynotpeba 1 ro 3anasete 3a 6baelm crpaskiu.

OrpaHunyeHus 3aynortpeba

« To31 NpoAyKT e NpefHa3HayYeH caMo 3a NoUYnCTBaHe Ha MOAOBU HACTU/IKM B AOMALLHA cpefa. He ro nanonsealite Ha OTKPUTO, BbpPXY
NMOBBPXHOCTY, Pa3fiyHK OT NMOJOBE, UM B TbProBCKa U MPOMMLLIEHA CPeAa.

» To3un ypen Moxe fia ce M3ron3Ba OT fella Ha Bb3pacT Haf 8 FOANHN 1 inLa ¢ HamaneHn GrUsnyecKn, CETUBHN UV YMCTBEHM
CMOCOBHOCTU MW C INMCA Ha OMNUT 1 3HAHWSA, ako ca Noj, HabaeHNe NN MHCTPYKTMPaHM OTHOCHO 13M03BaHETO Ha ypeaa
no 6e3onaceH Ha4YMH 1 pa3bupat Bb3aMOXHUTe onacHocTu. C ypena He 61Ba aa nrpaar geua. lNouncteaHeTo 1 noaapbxkara ot
notpebutens He TpA6GBa Aa ce N3BbPLUBAT OT Aeua 6e3 Haa3op.

« To3un ypen Moxe fia ce 13ron3BaHe e npefHasHayeH 3a ynotpeba oT 1ua, BKIYNUTENHO AeLa, ¢ HamaneHn Gusnyeckn, CeTUBHN
WAV YMCTBEHMW CNIOCOBHOCTI WM C INMCA Ha ONUT M 3HaHWUS, OCBEH ako He ca Nnoj HabntoAeHNe U MHCTPYKTMPaHM OTHOCHO
M3M0A3BaHETO Ha ypeaa oT iMLe, OTTOBOPHO 3a TAXHATa 6e30MacHOCT.

» [leuata TpAbBa aa ce HabnoaaBaT v ia He UM ce NO3BOASABA Aa CU UFPasiT c ypeja.

» AKO KOMNIeKTbT Kabenn e NnoBpefeH, TpA6BaA fa ce 3aMeHM CbC creunaneH KOMMAeKT kabenw, npeanaraH ot NPpon3BoAUTENA U
HEeroB CepBU3eH NpeacTaBuTen.

« To3un ypep cbabpya batepum, KOMTO MOraT ja Ce CMEHAT CaMO OT KOMMETEHTHM vua.

» YBeperTe ce, Ye Aeuata 1 fomallHnTe NtobrmMum ca Ha 6e3onacHo pa3cToAaHMe OT MpaxocMyKaykarta poboT, JokaTo Ta paboTiu.

« He nsnonseaiTe npaxocmykaykara poboT B 30Ha Haj HMBOTO Ha noaa 6e3 3aluTHa nperpaga.

« He nocraesiite npaxocMmykaukara pobot o6bpHaTa Haonaku. He mecTteTe npaxocMykaukarta poboT, KaTo 13rno3Bate 3a Apbkka
Kanaka Ha nasepHus ceH3op LDS, kanaka nnun 6ydepa.

« He moHTuMpaliTe, 3apexpaalite 1 He N3non3BaliTe Ta3n NpaxocMykayka poboT Ha OTKpUTO, B 6aHn unu 61130 ao 6aceiH.

« AKO ypenbT NpeMuHe npes 3axpaHBallus kaben, ToBa MoXe Aa A0Bejie 0 HEN3MPaBHOCT.

« OTCcTpaHsABaliTe YynanBUTE UK Ape6HY NpeaMeT OT Noja, 3a ia He ce 6bcka NpaxocMyKaykarta po6boT B TAX U Aa rv NoBpeau.

« He nocraesiite aeua, AOMaLHM AOOVMMLM NIV KAKBUTO 1 Aa € NpeaMeTV BbPXy NpaxocMyKaykarta poboT, He3aB1C/MO Aav e
HEMoOABWXHA, NN € B [IBMXKEHNE.
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MNa3eTe Kocata, NPbLCTWTE U APYrX YACTN Ha TANOTO Aasiey OT 0TBOPA 3a 3aCMyKBaHe Ha NpaxocMyKaykarta po6or.

He n3nonsBaiite npaxocmykaykata poboT 3a noyncTBaHe Ha ropsLLM BelecTsa.

He nanonsearite 3a noyncTBaHe Ha TBbLPAY UAN OCTPY NpeLMeTy.

LLlencensT TpsibBa fa 6bje M3BaZAEH OT KOHTAKTa Npeayn NoYncTBaHe N NoaAPbHKKA Ha ypeaa.

He 6bpLieTe npaxocmykaykara poboT UM OMHU CTaHUMATA C MOKPA Kbpna 1 He ' U3nnakBaliTe ¢ KakBaTto 1 Aa e TedHocT. Crnep
MoOYMCTBAHE Ha YacTUTE, KOMTO MOraT ia ce MUAT, T U3CyLleTe Hanmb/HO, Npeay Aa r'v NocTaBnTe OTHOBO M Aa r'vi U3rnonseare.
YBepeTe ce, 4e npaxocMykaykara poboT e N3K/4YeHa, KoraTo e 6bae TpaHCcnopThpaHa, u A npubepeTe B OpuUrMHanHara onakoBka, ako
€ Bb3MOXHO.

M3non3garite NpofyKTa B CbOTBETCTBME C MHCTPYKLMUNTE B PbKOBOACTBOTO 3a NoTpebuTens. MoTpebutenrte HOCAT OTFTOBOPHOCT 3a
BCAKa 3ary6a uim LWeTa, nponsTriyaLla ot HenpasuaHa ynotpeba Ha To3v NpoayKT.

He n3anonsearite npaxocmykaykara poboT npu Temnepartypa Ha okonHata cpefa Hapg 40°C unu noa 0°C unm Ha nof, BbpXy KOMTO MMa
TEYHOCTM U NenKasmn cy6CcTaHUuUn.

MNPEAYNPEXAEHNA 3a 6atepunTta n 3apexnaHeTo

BHVUMAHWE: 3a pa ce n3berHe onacHOCT OT HEBOJIHO HyMpaHe Ha TepMUYHMA NPEKbCBaY, TO3M ypes He TpsibBa fa ce 3axpaHBa upes
BbHLUHO NPEBK/0YBALLO YCTPONCTBO, HANPUMeEP TaliMep, K Aa Ce CBbP3Ba KbM BEPUra, KOATO PelOBHO Ce BKJIIOYBA M M3KJII0YBA OT
enekTpuyeckara Mpexa.

» He nsnonsBarite 6atepus, KOMNAEKT Kabenu nam OMHM CTaHLMA 3a 3apeXxaHe Ha TpeTa cTpaHa. [[paxocMmykaykaTa poboT Moxe fia ce
13M0N3Ba camo C OMHU cTaHumAa mogen OV31-JZEU.

» He 3apexparite 6atepun, KOUTO HE MOraT fja ce npe3apexaar.

» He ca Heobxoavmu fencTBMA OT NOTPeOUTENNTE 3a NPEBKJIOYBAHE Ha YecToTaTta Ha 3axpaHBaHe mexay 50 Hz n 60 Hz - npogykTsT
MOXe Aa ce aaanTupa kakto kbM 50 Hz, Taka 1 kbm 60 Hz.

« He ce onuTBarite camu ja pasrnobasare, peMoHTMpaTe uan moamnduumnparte 6atepmara nam OMHU CTaHLMATA 3a 3apexiaHe.

» He noctaBsiite OMHM cTaHUMATA 6130 A0 U3TOYHUK HA TOMJINHA.

» He nsnonsearite MoKpa Kbpna uin MOKpu pblie, 3a Aa 6bpLieTe Uav NoYMcTBaTe KOHTAKTHUTE NIACTUHIM 3a 3apeXAaHe Ha OMHW CTaHuMATa.

« He nanaraiite ypegna vnv 6atepusta Ha NpekoMepHM TemnepaTypu.
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* Vimarite npensna pncka ot KbCO CbeHEHME Npn KneMnTe Ha ypeaac 6aTepVIVI NN KbCO CbeNHEHNE Ha 6aTep|/|ﬂTa ﬂ Cawmo 3a yr|0Tpe6a Ha 3aKpuTo. || I'Ipe,u,m yn0Tpe6a npoyetete MHCTpPyKUnnTe.
npun B3aIMOAENCTBME C MeTaHN npeomeTin.

» AKo nMpaxocMyKkaukaTa po6oT HAMa Aa ce M3Mo/3Ba 3a NPoAb/HKMTENEH NEPVOA, A 3apefeTe HaMb/HO, CNef KOeTo S NHdopmauma 3a 6esonacHocT 3a nasepa
N3KJIOYETE U 1 CbXpaHABaliTe Ha XNagHo, cyxo MAcTo. [pesapexaalite npaxocMykaykaTta po6oT NoHe BeIHbX Ha BCEKY
3 Meceua, 3a ia 3berHeTe NpeKoMepHo paspexaaHe Ha baTepunTa.

« He noepexpaiTe 6aTepusTa, Korato A u3BaxxaaTte, 3a ia N3berHete KbCo CbeANHEHNE NN N3TUYaHe Ha TeYHOCT. AKO
6aTepuATa NpoTeye, NaseTe Koxarta v pexmTe C1 OT TeYHOCTTa 1 A n3bbpLieTe He3abaBHO CbC cyxa kbpna. Cnep ToBa

JlazepHuAT ceH3op Ha To3n npoaykT otroBapA Ha CtaHpapT IEC 60825-1: 2014 n EN 60825-1:2014/A11:2021 3a nazepHu
npoaykTy ot Knac 1. lNo BpeMe Ha ynotpeba nsbarearite AUpeKTEH KOHTAKT C oUnTE.

JTASEPEH MPOOYKT OT KJTIAC 1

nsnparete 6atepmnaTa Ha NOAXOAALLO MACTO 3a PELUVKANPaHE NN Ha ONpeAeNieHnA 3a Lenta ekun 3a cneanpoaaxoeHo MOTPEBUTEJICKW IASEPEH NMPOLYKT
ob6cny>kBaHe 3a NpaBUJIHO N3XBbPJSHE. EN 50689:2021

« JIntTnesornoHHaTa 6atepuna CbabpXKa BeLeCcTBa, KOUTO ca ONacHM 3a okonHata cpepa. Npean na nsxebpnute
npaxocMykaukarta po6oT, MbpBO 13BajeTe batepnaTa, cnep ToBa A U3XBbpJieTe UKW peuukanpanTe B CbOTBETCTBME C EC peknapauus 3a CbOTBETCTBE

MECTHITE 3aKOH 1 Pa3NopeAdy Ha CTpaHaTa Unu pervioHa, B KOUTo ce u3nonsea. C € Xiaomi Communications Co., Ltd. neknapupa, ye pagnoobopynsaHeto Tun OV31GL e B cboTBeTCTBME C

 KoraTo nsesaxpare 6atepuunte ot NpoaykTa, no-fobpe e Aa nstownte 6atepunTe 1 fa ce yBepuTe, 4e NPOAYKTLT € Avnpextusa 2014/53/EC. Mbnunat Texct Ha EC AexnapaumaTa 3a CboTBETCTBIE € AOCTbNEH Ha CIeAHMA
N3KJII0YEH OT 3aXpaHBaHeTo. nHTepHeT agpec: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

. 3a noapobHO enekTPOHHO PbKOBOACTBO OTBOpeTe www.mi.com/global/support/user-guide
1. PasBuiite BUHTa B AOJIHATa 4YacT, c/sie KOEeTO CBaJieTe Kanaka.

2./13BapeTte KOHEKTOpa Ha 6aTepv|s=|Ta, cnepn KoeTo nseapgete 6aTep|/||/|Te. He noepexpanTte Kopnyca Ha GaTepVIFlTa, 3a ja MpOAYKTHT HAMA PEXWM Ha FOTOBHOCT AN APYO €KBUBANEHTHO ChCTOSHIE MO OTHOWEHME Ha
nsberHerte PUCK OT HapaHABaHe. M3NCKBaHUATA 3a eHepruiiHa ePekTUBHOCT UM GyHKUMATA 3a yNpaB/ieHe Ha 3axpaHBaHeTo, nopaamn

3. BpreTe 6aTepVIVITe Ha I'Ipod)eCI/IOHaﬂHa OpraHVISaLI,I/IFl 3a peLl,I/IKﬂVIpaHe. TOBa KOHCyMauUMATa Ha eHeprua ot NpoAyKTa BEPOATHO LWwe 6b,ﬂ,e NO-BYCOKa OT Ta3n Ha Apyrun npoaykTn,
oTroBapAwmn Ha Te3n d)yHKLI,I/IOHaJ'IHVI N3NCKBaHUA.

» batepusTa TpabBa fa 6bAe N3BajEHA OT ypeaa, Npeau aa 6bie n3xBbpieHa 3a ckpar.

» YpenbT TpsibBa fa 6be U3KIII0UYEH OT efIeKTpo3axpaHBaHEeTo, KoraTo n3Baxaate 6atepusra.

. BaTepvaa Tpﬂ6Ba Aa ce N3XBbpPsn Nno 6e3onaceH HauyuH.
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O6w npernepn Ha npoaykTa O6w, npernepg Ha npoaykTa

Cnncek ¢ akcecoapu MpaxocMykayka po6oT

lMpenBapnTeNHO MOHTUPaHV akcecoapu

S==JN

Q) Hauano/lMouncteaHe

- HatucHete v 3appbxTe 3a 3 cekyHan
/ 3a BKJ/IIOYBaHE VAV U3KIIOYBaHe
+ HatucHere 3a cTaptvpaHe v naysa

Otnenexve Puntbp CtpaHuyHa YeTka 6e3 3annutaHe ¢ Kanak Ha yeTkata A\ Ha nouMCTBaHeTO Mo BpeMe Ha paboTa
3a npax (npensaputento yeTka oTpA3BaHe Ha KOCMK
MOHTUpPaAH B
omeneHmeTFc)) 3a npax) ] | O JOKWHT cTaHunA
Lpyrv akcecoaph * HatucHete 3a nay3a no Bpeme Ha pa6ota
+ [lokaTto e Ha nay3a, HaTUCHeTe, 3a fia
BbpHETE NpaxocMykauykara poboT KbM
— OMHM CTaHLMATa 3a 3apexaaHe
- * HatucHere, 3a ia cnpete AOKVHra rno
BpeMe Ha BpblliaHe KbM OMHV CTaHLMATa
Mpaxocmykatika po6ot ﬂ * HatncHete 1 3appbxTe 3a 3 cekyHan,
Komnnekt YabmkuTen Ha ocHoBata  [ibp)kay Ha NoAnoxka 33 Aa aKTnsnpare uam Aeaiausnpare
Kabenun Ha Muellara yacT 3amon x 2 dyHunATa 33 3AUMTa OT AeuA
mué:;npm?::f:l?n&a Q) + (O Vnanarop ByToH 3a HynupaHe/vHamnkartop 3a Wi-Fi
3amon x 2) « bAno: nouncteaHe/noYncTBaHeTo € 3aBprIJeHO/HaI‘|bJ1HO 3apejeHa + HatucHeTte v 3appbxTe 3a 3 CEKYHAM C MHCTPYMEHT, 33 ia Bb3CTaHOBUTE
* Murauwo 6s510: BpbluaHe 3a 3apexaaHe/npoMsaHa Ha noavuuaTa $abpuyHNTE HaCTPOIiKM
3a6enexKa: MTIOCTPALNTE Ha NPOAYKTA, AKCECOAPUT U + MNyncupauo 6sn0: 3apexaaHe (CpefHO/BMCOKO HUBO Ha baTepus) - HatncHete 1 3aapbxTe 3a 10 cekyHAM MHCTPYMEHTA, 3a ia U3KloumnTe
NOTPEBUTENCKMA UHTEPGEIC B PLKOBOACTEOTO 38 NOTPEBUTENs! * Myncupallo opaHxeBo: 3apexaaHe (HUCKO HMBO Ha batepuATa) NPUHYAUTENHO NpaxocMykaykaTa poboT 1 Aa Bb3CTaHOBUTE
ca npeaHasHaeHh camo 3a cpaska. JledcTanteniuTe npoaykt PbkoBoacTBO 3a HanbTcTBMe kbM PbKoBOACTBO 32 lapaHUMoOHHN (¢ npensapﬁt!::oizi:;lsll:a Top6uyKa " Murauwo oparxeso: npexcnara WA spy3a/uensnpasiocT/ussaksare a CbaﬁpVI‘HHVITe HaCTPOﬁKITI +
1 GYHKLMM MOXe Aa Ce pasnnyasar nopaau nofobpeHns Ha notpe6uTens  VisoBpaxerme 6up3 crapT Jenoans 3 GIHOKPATHA yIOTPE6a, pe3epBoap 3a MpeXxoBa Bpb3ka/CBbp3BaHe KbM Mpexa/akTyanusunpaHe Ha pbpmyepa « CuHbo: nma Bpb3aka ¢ Wi-Fi -
npoaykTa. uncTa BOAa, pesepeoap sa MpbcHa BOAa + Muraluo opaHeBo: B 04akBaHe Ha MpeXxoBa Bpbaka/npekbcHat Wi-Fi
1 Mrela yacr) + Murauwo cuHbo: CBbp3BaHe C Mpexara
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O6w, npernep Ha NnpoaykTa

[MpaxocMykayka poboT 1 ceH3opu

Bydep

_ NasepeH papap c aBTomatnyHo
perynmpaHe Ha B1UcoynHata
MwkpodoH

Mopayn 3a n3bsreaHe Ha
NpensaTcTBUSA CbC CTPYKTyprpaHa
cBeTIMHa (CTPYKTypupaH
CBeT/IMHeH CeH30p 3a
NpensTCTBWS, CTPYKTYpUpaH
CBeT/IMHEeH NPoeKTop)

CeH3op 3a pbboBe

Kanak

OtpeneHve 3a

npax

KoHTakT 3a
Oteop 3a 3apexpaaHe
aBTOMATUYHO
n3npassaHe ABTOMaTUYHO

oTBapsHe 3a
Ha/nMBaHe Ha Boaa

3abenexku:

Mopyn Ha

CTpaHun4HaTa 4eTka o———

CeH3op cpelly nagaHe

7

YeTka

YnTpasBykoB
ceHsop

— X0[0BO KoJieno

Kanak Ha yeTkata
ByTtoH 3a
ocBoboxaaBaHe Ha

Bopeuwo koneno

gU 7,

Mogyn Ha —+
nogsoxkara 3a mon

Kanaka Ha yetkata

Bopelwo koneno

MoHTaxeH oTBOp

3a AbpXkavya Ha
nojsoxXxkara 3a mon

OtpeneHve 3a npax

ByToH 3a
ocBoboX/aBaHe Ha
oT/eNeHneTo 3a npax

LLnnka 3a dpmuntbpa

- JlazepHUAT pafap ¢ aBTOMAaTUYHO PEryanpaHe Ha BUCOUMHATA Ce CHIKaBa, Korato NpaxocMyKadkara poboT e B PexuM Ha FOTOBHOCT, 3apex/a ce v No4YncTBa HICKa 30Ha.
- Koraro nouucreare Hyicka niolw, He NpeMecTBaiTe npaxocMykaykara pobor, 3a Aa He NoBAusieTe Ha NO3VLUOHVPAHETO.
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O6w, npernep Ha NnpoaykTa

OMHM cTaHuusA

( :TQ Kanak
PesepBoap 3a PesepBoap 3a uncra Bopa

MpbCHa BOAa

Jpbxka

o Kanak Ha oTaeneHuneTo
3a npax

Muweuwa yacTt °

o YAb/MKMTEN Ha OCHoBaTa
Ha MuewiaTta 4yact

Lunnka Ha Lnnka Ha
pesepsoapa pe3epBoapa
3aBoga ° 3aBopa

Dduntbp

PesepBoap 3a

PesepBoap 3a uncta
MpbCHa Boaa Bosa

MonnaBbk

OTneneHve 3a npax

Cnot Ha ApbXKaTa Ha
Top6uryKarTa 3a eAHoKpaTHa
ynotpeba

OTBOp 32 aBTOMATNYHO
nsnpassaHe

Mapkyuy 3a Bopa

Moprt 3a
3axpaHBaHe

Warnep otnpes

S

W3rnep ot3an

WnpvkaTop

* bano: oMmHu cTaHuMATa pa60TVI
npasunIHO

° MI/II'aLLlO OpaHXeBo: B OMHU
CTaHumMATa nma rpelika

OT.qeneHme 3a CbXpaHeHune

CekTop 3a pasnpocTpaHeHue
Ha curHana

KoHTaKT 3a 3apexaaHe
ABTOMAaTUYHO OTBapsAHe 3a
HanvBaHe Ha BoAa

3xon 3a Boga

——o JKneb6 3a komnnekTa

Kabenun
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O6w, npernen Ha NnpoaykTa

Kak ce moHTMpa

Top6unuka 3a efHOKpaTHa ynotpeba

[pbxka Ha

)
Topbuykata o ey r;’
3a efiHOKpaTHa nmpp w
ynotpeba

3abenexka: OMHV CTaHLUMATa UMa $pabpuyHo nocTaBeHa HOBa TOpP6MUKa 3a
efiHokpaTHa ynotpe6a. [penopbyBa ce 3aKynyBaHeTo Ha crelyanHara Topbuyka

3a efjHOoKpaTHa yn0Tpe6a KaTto 3amecTtuTen ot O¢VILlVIaJ'IHVITe KaHanwu.

YeTka 6e3 3anivTaHe C OTpA3BaHE Ha KOCMM

Kocbmueta
o

| | | HecBansuwa ce kpaiHa kanayka
Ceansawa 3bv6uHa KocbmueTa

ce KpaiiHa rpebeHa

Kanauka

Mogayn Ha noanoxkara 3a Mon

3oHa 3a
nocTaesiHe Ha
nopnoxkara
3a mon

[bpxxay Ha Moanoxka 3a mon
MOANOXKa 3a Mon
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OTCTpaHHBaHe Ha 3allNTHUTE NOKPUTUA

OTcTpaHeTe 3aWnTHNTE MOKPUTUA OT NpaxocMykKaykaTta poboT npeau ynotpeba.

MOHTI/IpaHe Ha MoAyna Ha nogsnoXkarta 3a Mon

MoHTVpaiiTe Moayna Ha nofJioxKaTa 3a Mo BbpXy MOHTXHUA OTBOP 3a Aibpxaya
Ha nofJioXKara 3a Mor. AKO Ca NOCTaBEHW NPaBWIIHO, Le yyeTe ,wpak”.

Kak ce moHTMpa

I'I03|/|L|,|/|0H|/|paHe Ha OMHWM CTaHUMATa

-MNocTaBeTe OMHM CTaHUMATA JO CTeHa Ha paBeH 1 TBbPA NOA, KaTo Hanpumep

AbpPBEH NoA Nawv NI0YKN.

-OcTaBeTe MACTO C BUCOYMHA, AbJKMHA W IWMPOYNHA CbOTBETHO HaA 0,82 m,

147 mn 044 m.

>0,82m

MOHTI/IpaHe Ha yob/DKUTENA Ha OCHOBAaTa Ha MuellaTta 4acTt

. MOHTVIpaVITe YOBLDKNTENA HA OCHOBAaTa Ha Mueullata 4acT KbM OMHU CTaHUMATa No
nocokara, nokasaHa Ha niatcTpaumaTa.

. yBepeTe Ce, e yAb/DKUTENAT Ha OCHOBaTta Ha MuellaTa 4acT € Ha €4HO HUBO C AbHOTO
Ha OMHU CTaHUMATA U 4Ye oiHaTa NOBbPXHOCT € paBHa.

CBbp3BaHe KbM 3axpaHBaHETO

-MNocTaBeTe OMHM CTaHUMATA HA NOAXOAALLO MSACTO, CBbpXXeTe KoOMMNJiekTa kabenun Kkbm

Hes 1 BKIKOYETE KOMMIEKTA KaBen KbM efIeKTPUYECKM KOHTaKT.

3abenexka: BK/loueTe 34paBo KOHEKTOpa Ha KOMMJIeKTa kabenu B 3axpaHBalyms nopt
Ha OMHV CTaHLUMATA, AOKATO NHANKATOPLT 3aCBETU HEMPEKbCHATO B 6a0.

[ S ——

/N
MNocTaBeTe 3npaBo q,
KOHeKTopa 0

R
1=
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MNpean ynotpeba

3apexaaHe Ha NpaxocMyKaykaTta po6oT

-Mpean ynotpeba HatucHeTe 1 3aApbxTe byToHa () Ha npaxocMykaukaTta po6oT 3a
3 ceKyHAM, 3a Aa A BKIoUnTe.

- Cnep kato BKIKOYUTE NpaxocMyKaykara poboT, NocTaBeTe A BbPXy OMHUW CTaHUMATA,
Taka 4Ye KOHTaKTHUTE NAACTMHU 3a 3apexaaHe ia CbBNaAHar ¢ Te3vi Ha OMHU CTaHUUATa.
- Koraro uyeTe rnacoBo cbobLieHue 3a 3anoyBaHe Ha 3apexaaHeTo, NpaxocMykadykara

poG6OT € ycnewHo cBbp3aHa KbM OMHU CTaHUMATA.

3abenexku:

- [penopbyBame nNpeau nbpea ynotpeba Aa 3aapefnTe NpaxocMykaykara poboT HambiHO.

- Ako npaxocmMykaukaTa po6oT He MoXe fja 6bje BKloueHa nopaav nsTolasaHe Ha barepuaTa,
nocTaseTe npaxocmyKa4ykara pDﬁOT BbpXy OMHW CTaHUMATA, 3a Aa Ce 3apeamn 3a MaJiko.

- ,ﬂOKaTO npaxocmykKaykarta p060T Ce 3apexpaa, T4 Lie ce BK/II04YM aBTOMaTU4YHO U HAMA ia MOXXe
na 6bae nskayeHa.

m

[MbnHeHe Ha pe3epBoOapa 3a 4nCTta BoAda C 4H1NCTa BoAa

MapkvpoBka 3a MakcuManHo H1BO Ha BoaaTa
Kanauuret Ha pe3epeoapa 3a Boa: 4 iuTpa

3abenexku:

- He HanuBaiiTe BOAA Haa MapknpoBKaTa 3a MakcrMaiHo H1Bo Ha Boaata (MAX).

- He HanuBaiite ropelua Boja B pesepsoapa 3a Bojja, Tbil KaTo ToBa MOXe Aa J0Befe A0
nedopmrpaHeTo my.

Kak ce nsnonssa

Cebp3BaHe ¢ npunoxeHneto Xiaomi Home

Tosn npoaykT paboTu ¢ npunoxeHneto Xiaomi Home. 13nonseavite
npunoxeHneto Xiaomi Home, 3a fia ynpaensBare ycTpOMNCTBOTO U Aa
B3avMojeiicTBate C pYry MHTENUreHTHN YCTPOICTBa 3a iloMa.

CkaHupaiite QR kopa, 3a Aa n3ternmTe U MHCTanmpare NpuUIoXeHNeTo.

LLle 6beTe NpeHacoyeHn KbM CTPaHMLATa 3a HACTPOIKa Ha Bpb3karta, ako
NpUNoXeHNeETo Beve e nHcTanmpaxo. Vinv notspcerte Xiaomi Home B marasnHa
3a NPUNOXEHNSA, 3a Aa ro U3TErNNTe N MHCTanupare.

OtBopeTe npunoxeHvietro Xiaomi Home, gokocHete ,@" B ropHVs LECEH bIbJ 1
cnep ToBa cneABaiiTe HCTPYKUMKTE, 3a Aa A06aBVTE YCTPOCTBOTO CU.

2663139D

3abenexku:

- Mpaxocmykaykata poboT paboTu ¢ npunoxeHneto Xiaomi Home 1 e ceBMecTuMa

¢ Android 9.0 1 i0S 12.0 nnn no-HoBW BepcUn.
- Mpaxocmykaykata po6ot noaabpxa camo 2,4 GHz Wi-Fi mpexu.

- BepcuaTta Ha npunoxeHneTo moxe Aa e buna aktyannsmpana. Cneasairte

WHCTPYKLMUTE Bb3 OCHOBA Ha TEKyLLaTa BEPCUA Ha MPUNIOXKEHNETO.

- Korato npaxocmykaukarta poboT ce CBbpiKe yCMeLHO C NpuioXeHreTo Xiaomi

Home, 1A ce cBbp3Ba ycnewHo ¢ mpexara. Moxete aa Hynmpate Wi-Fi, 3a aa s
N3K/0YNTE OT Mpexara.

HynnpaHe Ha Wi-Fi

Hynwupaiite Wi-Fi, korato npaxocmykaukara poboT e n3kaioueHa oT Mpexara niau

TpAbBa fa CMeHNTe Mpexara.

1. OTBOpeTe kanaka Ha npaxocMykaykara poboT, 3a fia oTkpreTe nHavkatopa 3a Wi-Fi.

2. HatucHeTte v 3aapwxTe 6yToHnTe (D) 1 1 B NpoAb/IXKEHNe Ha 7 CeKYHAU, [OKATO
ce NnosBY rNacoBo cbobLieHe 3a o4akBaHe Ha MpexoBa KoHpurypauus. Korato
nHavkatopst 3a Wi-Fi Mmura, ToBa 03HayaBa, 4e npaxocMmykaukara poboT e
HynMpaHa ycneLwHo.

. CBbp)KeTe ce OTHOBO C Mpexarta B npunoxeHueto. Korato nHankatopst 3a Wi-Fi
CBeTV B CMHbO, TOBA 03Ha4aBa, Ye Npaxocmykaykara poboT e CBbp3aHa ycrelwHo
KbM Mpexara.

w

BknouBaHe/nsknousaHe

- 3a Aa BK/IOUYNTE NMpaxocMyKaykaTa poboTt, HaTrcHeTe 1 3aapbxTe bytoHa (D) 3a
3 cekyHan. Korato MHAMKATOPBT Ha NpaxocMykKaykaTta poboT CBETHe, ToBa
03HauaBa, Ye Npaxocmykaykara poboT BNM3a B PEXVIM Ha FOTOBHOCT.

- [lokaTo npaxocMmykaykata po6oT e Ha nay3a 1 He Ce 3apexaa, HaTVCHETE 1
3aapwbxTe 6yToHa (D 3a 3 cekyHAw, 3a Aa A N3K0YNTE.

3abenexka: JOKaTo NpaxocMykaykara poboT ce 3apexna, TA LWe Ce BK/IYM aBTOMATNYHO U HAMA
Na Moxe fa 6blie N3KyeHa.
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Kak ce nsnonssa

5'bp30 Cb3[aBaHe Ha KapTa

- Cnep, kaTo CBbpXXeTe Mpexata 3a Mbpev MbT, CeABaliTe MHCTPYKLMWTE B MPUIOXEHNETO
3a 6bp30 cb3AaBaHe Ha kapTa 1 npaxocmykaukara poborT Le 3anoyHe kapTorpadupaHe,
6e3 na uncTu.

- MpouecsT no kapTorpadurpaHe e 6bAe 3aBbPLLEH, KOFraTo NpaxocMyKaykata poboT
ce BbPHE 10 OMHV CTaHUMATA, a kapTata lwe 6bae 3anycaHa aBToMaTnyHo.

3abenexku:

- YBeperte ce, 4e npaxocMykaykata po6oT e Hamb/IHO 3apejeHa 1 cTapTpa oT OMHN
cTaHuuATa.

-Mpeau kapTorpadupaHe, oTcTpaHeTe NpeAMeTMTE OT NOAA, OTBOPETE BPATUTE Ha
cTanTe 1 6i10KMpaiiTe MecTaTa, KbAeTo npaxocMykadkara poboT He e NoAX0oAALo Aa
BIM3a.

- Mo Bpeme Ha cb3aaBaHeTo Ha KapTaTa He cliefiBaiTe, He MpemMecTBaiTe u He
npekbcBalTe NpaxocMykaykara poboT, HUTO NpeMecTBaliiTe OMHU CTaHUMATa.

- Cnep kapTtorpadvipaHe 3agaiite BUpTyasiHV CTEHN UV 30HU C OrpaHNYeH AoCTbMN B
obnacTvTe, HENOAXOAALLY 32 HaBAM3aHe Ha NpaxocMyKaykaTa poboT, KaTo HanpuMep
o61acTnTe, B KOMTO TA MOXE Aa 3aceAHe nin fa 6bae ocTbpraHa.

- Cb3aaiite BUPTyanHN CTEHW UAN 30HUN C OFPaHMYEH JOCTBM B 30HW C KAIUMK C AbNTbI
KOCbM WU PECHU, 3a Aa NPeoTBpaTyTe 3anMTaHeTo Ha npaxocMykadykara pobor.

- 3apariTe BUPTYasiHV CTEHUN UV 30HW C OrPaHNYeH AOCTbI, 3a Aa U3KJI0YMTe 30HMTE C
KUAVM NPean NoYncTeaHe ¢ Mo, 3a ia NPeaoTBpaTiTeE HAMOKPAHETO Ha KUAUMA.
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MNocTaBsAHE Ha naysa

AKo npaxocmykaukara poboT YMCTU 1 KenaeTe Aa st NoCTaBUTe Ha naysa,
HaTVCHeTe NPou3BOsEH GyTOH.

3abenexka: He NoBAMraiTe 1 He MecTeTe NpaxocMykaykarta poboT, 4OKaTo e Ha
naysa. B npoTtviBeH ciy4aii ToBa MOXe fia JOBEAe A0 MPeLlky B HaBMrauusaTa n
npaxocmykaukarta poboT Aa He MOXe Aa Ce Bpblia KbM OMHU CTaHUMATa Uan Aa
3arybu kaprarta cu.

CnAaw, pexunm

- MpaxocmMykaykata po6oT aBTOMaTUYHO LE Bie3e B CMALL PEXNM, CNef KaTo
6bae cnpsaHa 3a 10 MyuHyTW.

- JlokaTo € B CrfLy pexuM, MHAMKATOPBT Ha NpaxocMyKaykarta poboT naracea.
HatncHeTe KoiiTo 1 aa e 6yTOH Ha NpaxocMykKaykaTta poboT, 3a fa A cbbyanTe.

3abenexka: npaxocMykaykaTa poboT Lie ce N3KIo4M aBTOMATUYHO, C/eq KaTo e
6una B cnAw, pexxum noseye ot 12 yaca.

Kak ce nsnonssa

Bb3obHoBABaHe Ha NOYMCTBAHETO

Ako 6aTepvaa Ha npaxocMykaykara p060T 3arnoy4yHe fa ce natoulasa no epeme

Ha NOYMNCTBAHETO, NpaxoCMyKaykara p060T aBTOMATWNY4HO Liie Ce BbpHEe 40 OMHU
CTaHUMATa 3a 3apexaaHe. Cnep kato 6bie fOCTaTbYHO 3apefeHa, npaxocmykadkara
p060T Le Bb30OHOBM NMOYMCTBAHETO OT MACTOTO, KbETO € cnpana.

3abenexka: npaxocMykaykara poboT HAMa Aa Bb306HOBM No4ncTBaHeTo B Pexxum ,He 6e3nokoii
nnu cnep pbyHO npesapexnaHe.

HacTpolikn 3a 3awmrta oT geua

HatncHete v 3appbxre 6yToHa {3 Ha npaxocMmykadkara pobor 3a 3 cekyHaw,
3a ja aKTVBMpaTe WY feakTyBMpaTe 3awyrara oT geua.

3abenexka: korato d)yHKLlVIﬂTa 3a 3awmTa ot geua e aktmerpaHa, 6yTDHVITe Ha npaxocmMyka4ykaTta
po6oT HAMa Aa paboTAT. BMecTo ToBa MOXeTe Aa yrpassBsare npaxocMykaukara po6oT upes
NpunoXxeHneTo.

ManpasBaHe Ha npaxa

Korato npaxocmykaukata po60T aBTOMaTM4HO Ce BbPHE KbM OMHV CTaHLMATA
3a 3apexaaHe cnef npaxocMy4eHe 1 NouYncTBaHe C Mor, NPaxocMyyeHe npeav
MOYMCTBAHE C MOM U/ CaMO NPaxoCMy4eHe, OMHM CTaHLMATA aBTOMATMYHO Wwe
3anoyHe fa nanpasea npaxa.

3abenexku:

- Korato npaxocmykaykara p060T Ce BbpHe No cpefara Ha NbTA KbM OMHU CTaHUMATA 3a
no4yuncTBaHe Ha NOANOXKNTE 3a MOM, OMHW CTaHUMATA HAMA Aa 3ano4YHe aBTOMaTUYHO Aa
nsnpasea npaxa.

- Ako pyHKLWMATA 32 aBTOMATUYHO M3Npa3BaHe e AeakTViBUpaHa B MpUIoXeHNETO, OMHUN
CTaHUMATa HAMA Aa 3an04YHe aBTOMATMYHO Aa n3npassa npaxa.

- AKo NpoOMeHnTe YyecToTaTa Ha aBTOMaTtn4yHO M3npasBaHe B MPUJIOXKEHNEeTO, OMHU CTaHUMATa
e n3npasea npaxa cbC 3agageHara yecrtorta.

I'IpaxocmytleHe M noyncrteaHe c mon

1. 3anouBaHe Ha nouncTeaHe

- YBeperTe ce, 4e MOAYNBT 3a MOAOXKKA 32 MOM U APYTr1Te HEOBXOAVMU YacTu
ca MOHTVPaHW Ha npaxocmykaukara poboT 1 Ye pe3epBoapbT 3a YncTa Boja €
Hanb/HEH C BOAA.

- N36epeTe pexxvima Ha NPaxoCMy4eHe 1 MOYNCTBAHE C MO B MPUIOXEHNETO 1
13nos3BaiiTe NPUNoXeHNeTo Ny HatucHeTe 6yToHa () Ha npaxocMykavkara po6ot
3a cTapTpaHe Ha NoYMCTBaHeTo.

- Cnep ToBa NnpaxocMykaykara po6oT Tpbrea OT OMHMW CTaHLMATA, NaaHupa
ONTUMAaNHVA MapLIPYT 3a NOYMCTBAHE U M3MbAHABA 3ajadaTa 3a No4YncTBaHe Bb3
OCHOBa Ha Cb3JjaieHarta KapTa.
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Kak ce nsnonssa

3abenexku:

- Korato nsnonaeare npaxocmykaykara pOﬁOT 3a MbpBW MbT, Ce NpenopbyBa aa cnejsare
npaxocmykaukata p060T npes uenua npouec, 3a aa oTcTpaHUTe npeameTnTe, KOUTO Morat Aa
NOBAVAAT Ha paboTaTa Ha npaxocMyKaykara po6or.

- Ako npaxocmykaykaTa po6oT 3acefiHe Uy oapacka NoBbPXHOCTTA Ha MebennTe B HAKOW
OT 30HUTE, MOXXETe ja HACTPOUTE OrpaHNYeHN 30HU B MPUNOXEHUETO, 3a Aa SEGPBHMTS Ha
npaxocmykaukata p060T Aa Bn3a B TAX.

- Mpaxocmykaukata po6oT Le HaBNaXKHW NOANOXKKITE Ha MONa, NPeAm Aa 3anoyHe 3aaavara.
Mons, nsuakaiirte Tbpnenmeo.

. I'Ipeu.m Aansnonspare npaxocmykaykarta p060T, yBepeTe ce, 4e OMHU CTaHUMATa € CBbp3aHa
KbM 3aXpaHBaHETO 1 Ye NpaxocMmykaykara p060T € CBbp3aHa KbM OMHW CTaHUMATA.

- 3a la ce yBepuTe, Ye NpaxocMykaykara poboT Moxe Aa ce Bpblla yCnewHo KbM OMHU
CTaHUMATA, Cnef KaTo e Npuknymia c npaxocMy4eHeTo 1 N0YNCTBaHeTo C Mor, e
npenopbynTesIHO Aa HaKapare npaxocMykaykara p060T Aa cTaptmpa oT OMHU CTaHUMATA.
He mecTete oMHMN CTaHUMATA, pe3epBoapa 3a 4ncTa Boaa, pesepsoapa 3sa MpbCHa Boga nnm
Muellara 4acT no BpemMe Ha no4YncTBaHeTo.

- PYHKUMATA 33 NOYNCTBAHE Ha MOANIOXKKMTE HA MONa € ropelua Bojia Moxe Aa 6bae
aKTUBMpaHa B NPUIOXKEHNETO. Cnen KaTto ce akTuBMpa, He ﬂ,OKOCBaVITe n3xopaa sa Bojaa Ha
OCHOBaTa Ha MuellaTa 4acT, 3a Aa He ce onapuTe.

2. ABTOMATV4HO BpbLUaHe 3a No4YuCTBaHE Ha NOAJIOXKKMTE Ha Mona Mo cpeAara Ha 3agaya
Mo Bpeme Ha NOYNCTBAHETO NPaxoCMyKaykaTa poboT MoXe Aa Ce BbPHE aBTOMATUYHO KbM
OMHU CTaHUVMATA 3a U3MVBaHE Ha NMOANOXKWTE Ha Mona 1 AobaBsiHe Ha BOAa B pe3epBoapa
32 BOAQ, C/ief Karo ca 61im N3noi3BaHy 3a NoYVCTBAHETO Ha ONPEeAeneHo KOIMYEeCTBO Moy,
Cnea kaTo NofIoKK1Te Ha Mona 6bAaT M3MUTY, TpaxocMyKaykara po6orT Lie Bb306GHOBU
MOYNCTBAHETO.
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3. ABTOMaTUYHO n3npasBaHe Ha npaxa n noyncTeaHe 1 noacyliaBaHe Ha
noasoxXkara Ha mona
Korato npaxocmMmykaykara p060T NPUKIKYN C NOYNCTBAHETO 1 CE€ BbPHE KbM
OMHW CTaHUMATA 3a 3apexiaHe, OMHM CTaHLMATA aBTOMATNYHO LLe 3ano4He faa
nsnpasea npaxa, cnepj KoeTo e no4ncT N noaCcywmn NOANI0XKKNTE HA Mona.

4. MouncTBaHe Ha pe3epeoapa 3a MpbCcHa Boja
Cnep Kato Mof/I0XK1Te Ha MOMa ca MoYVCTEHN ¥ MOACYLWEHN Ha Bb3AYyX,
noyvcTeTe pe3epeoapa 3a MpbCHa BoAa HaBpeMe, 3a Aa NpefoTBpaTuTe noseara
Ha MUPU3MUN.

Kak ce nsnonssa

I'Ipaxocvvlyque npeon noymncTeaHe ¢ Mon

-YBeperTe ce, Ye HacTWTe Ha NpaxocMyKaykata po6oT, KaTo Hanpvmep Moayna Ha
NoANoXKaTa 3a Mo, ca MOHTMPaHW 1 Yye BoaaTta e ;o6aBeHa B pe3epBoapa 3a
umcTa Boja.

- N36epeTe pexvm Ha NpaxoCMy4eHe NPeAn MOYNCTBAHE C MOM B MPUIOXKEHNETO
1 N3MoN3BaliTe NPUNOXEHNETO UK HaTUcHeTe byToHa (1) Ha npaxocMykauykara
po6o0T, 3a ja CTapTVpaTe NOYVCTBAHETO, U NPpaxocMyKaykara poboT Lie NoBAvrHe
MoZyn Ha NoAJIoXKaTa 3a Morl, 3a ja 3ano4YHe NMPaxoCMyKaHeTo.

- Cnep npuknioyBaHe Ha NpaxocMyyeHe TA We Ce BbpHe B OMHV CTaHLMATA, 3a Aa
13Mpa3Hn aBTOMATUYHO Npaxa, ia HaBNaXHW MOANOXKKUTE 3a MON v C/ef, ToBa Aia
crnycHe Moglyna Ha NofioxKaTa 3a Mor, 3a /1a 3arnoyHe No4YncTBaHe ¢ Mor.

Camon paxocmMmy4veHe

- V3BepeTe pexuma Ha caMmo NMpaxoCcMyyeHe B NPUIOKEHNETO 1 13MoN3BaiTe
NPUNOXEHNETO WK HaTvcHeTe ByToHa () Ha npaxocMykadkara po6oT 3a
CTapTvpaHe Ha NoYUCTBaHETO.

- Mpaxocmykaukara po6oT wwe NoBAMIHe MOAYNA Ha NOANOXKKATA 33 MOT, Le
HamycHe OMHU CTaHLMATE, 3a 1a 3aM0YHe a NPaxoCMy4eHe, ¥ We Ce BbpHe
B OMHV CTaHLVMATA Cej NPUKIoYBaHe Ha 3ajadara 3a npaxocMydeHe, 3a Aa
13npasHn aBTOMaTUYHO npaxa.

3abenexka: Ako MOAYNBLT Ha NOAJIOXKKATA 3@ MO e 61N OTCTPaHeH, NpaxocMykaykarta po6oTt
ABTOMAaTU4HO e N3NbJIHN 3ajavyaTta cCamMo NpaxocMy4eHe npu ctaptmpaHe.

Camo noumcTBaHe ¢ Mon

-VYBeperTe ce, Ye YacTuTe Ha NnpaxocMykauykara poborT, KaTto HanprmMep Moayna Ha
Nof/I0XKaTa 3a Mo, ca MOHTVpaHW 1 Ye BoaaTa e jobaBeHa B pe3epBoapa 3a
yncra Boja.

- 136epeTe pexxvma caMo NoYMCcTBaHe C MOM B MPUIOXKEHUNETO, Cef KOeTo
13noi3BaiiTe NPUIOXKEHNETO UK HaTucHeTe 6yToHa () Ha npaxocMykaykara
po6oT, 3a fia 3anoyHeTe NOYMCTBAHETO, U MpaxocMykKaykaTta po6oT aBTOMaTuyHO
L€ HaBIaXXHU NOAJIOXKKMTE 3a MO, MPean Aa HaryCcHe OMHM CTaHUuuATa 1 aa
3arnoyHe ja NoYncTea c Mor.

- Cnep npuktoYBaHe Ha NOYMCTBAHETO C MOM TA Ce BPblya B OMHU CTaHLMAT,
3a [ja MOYMCTY 1 U3CYLUIN NOANOXKUTE 33 MO,
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Kak ce nsnonssa

Opyrn dyHKUMM HA NPUNOXEHWETO

HacTpoiikn Ha kapTaTta
HavyanHara cTpaHuua Ha NpuaoXeHMeTo Nnokasea kapTara, KOATo B MOMeHTa ce
n3non3ea 3a npaxocMyyeHe v nouncreaHe ¢ morn. MoxeTe aa 3agafete 30HU 3a

n3bsareaHe B ,,HaCTpOIZKVI 3a 30HU C OorpaHn4eH AOCT'bn" " na pefaktupare Tekyuarta

KapTa B ,YnpasneHue Ha kaprata”.

HacTtpoiiku 3a noyncteaHe
MoxeTe fa perynupare pexxviMa Ha No4yMcTBaHe, cuiata Ha 3acMyKBaHe 1 febuta
Ha BojaTa B 3aBMCMMOCT OT 3aMbPCABAHETO Ha NOAA U KOHKPETHUTE HYXAN.

HacTpoiikn Ha oMHM cTaHLmMA

- HacTpolikn 3a aBTOMaTV4yHO 1N3npasBaHe: MOXeTe fia pa3peLmnTe v 3abpaHuTe
aBTOMATMYHOTO M3npa3BaHe 1 Ja NPOMEHNTE YecToTaTa Ha aBTOMATUYHOTO
n3npassaHe.

- HacTpoliku 3a nouncTeaHe Ha noasoxkara 3a Momn: MoXeTe fja HacTpouTte
yecToTara, C KOATO NpaxocMykauykara poboT ce Bpblia 3a NOYMCTBAHE Ha
NoANOXKKNTE 32 MOTI.

3abenexku:
- TpabBa NbpBO Aa cb3AajeTe KapTa, Npeav Aa n3bepeTe 30Ha 3a NOYUCTBaHe, ia U3BbPLINTE
NoYMCTBaHe Ha 30HW UKW ja pefakTupare kaprata.

- Mons, nocetete npunoxeHneTo 3a noseye pyHkuuw. MoapobHOCTHTE 3a BCAKA PYHKLMA 3aBUCAT

OT NPUNOXEHNETO.
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AkTtyanusaunsa Ha ¢bpmyepa

MoxeTe fa akTyanuampate pbpmyepa B npunoxeHueto. lNpeav aa aktyanuampare,
YBEPETE CEe, Ye NpaxocMykaykara po6oT € Ha OMHM CTaHLMATA U HUBOTO Ha
6atepusaTa e noseye ot 30%.

Bb3cTtaHoBsABaHe Ha GpabpuUyHKUTE HACTPONKM

Ako npaxocMykaykaTa poboT ce NoBpeau 1 He MoXe Jia Ce 13Mon3Ba HopMasHo,
HaTUCHeTe 1 3aApbXTe GyTOHA 3a HynvpaHe 3a 3 CEKYHAN C UHCTPYMEHT,
[loKaTo Ce NosABM rNacoBo cboblieHNe 3a 3anoyBaHe Ha Bb3CTaHOBABAHE Ha
$abpuruHNTe HaCTpoOWiKKM, M NpaxocMyKaykaTta poboT Wwe 6bae Bb3CTaHOBEHA

1o dabpruHnTe HacTpoiku. AKo pabpuyHMTe HACTPOIKM He Morart a 6baat
Bb3CTaHOBEHW, HAaTUCHETE 1 3a[pbxTe 6yTOHA 3a HynnpaHe 3a 10 cekyHan,

3a Aia M3KoYnTe NPMHYAUTENHO NPaxocMyKaykara poboT 1 Aa Bb3CTaHOBUTE
$abpuryHnTe HacTpoWiKK.

[pv>ka n nopapbxKa

Mopapbxka Ha yacTuTe

3a pace 3anasun ﬂ06p0TO CbCTOAHME Ha NpaxocMyKaykaTa p06OT, npenopvyBamMe fa cnepparte 1asun Tabnvua 3a PYTUHHa noaAapbXxKa.

YecTtoTa Ha
Yactun
ac HouNCTBAHETO YecrtoTa Ha cmsiHa
MouncTeaiite cnep BcAka
PesepBoap 3a MpbcHa Boaa ynoTpe6a

PesepBoap 3a uncTa Boga

MouncTeaiTe BeIHbX Ha
BCeKM 2 ceamMnumN

Muwela yact

MouncTBaiite BEAHBXK Ha
1002 cegmuum

YecrtoTa Ha

YecToTa Ha cMsAH
NnoynCcTBaHETO ecroraHac a

Yactn

KoHTakTHM nnacTuHu
3a 3apexaaHe Ha
npaxocmMykaykara po6ot

Bydep

YeTka 6€3 3annutaHe ¢
0TpA3BaHe Ha KOCMU

MouncTeaite BefIHbX Ha
BCEKM 2 ceamunum

3 po 6 meceua

OTBOpYM 32 aBTOMATNYHO
13npasBaHe Ha
npaxocmMykaykara pobot

CTpaHVIHHEl yeTka

MouncTBaiite BEAHBXK Ha
BCEKU 2 ceamMuum

3 no 6 meceua

ABTOMaTWYeH BXOJ 3a BOAA
Ha npaxocmykaykaTa pob6ot

OtpeneHue 3a npax

MouncTBaHe Npy HyxAaa

B 3aBucumoct ot

[llonHa yacT Ha . AelicTBMTeNHaTa /
npaxocmykadka po6ot ynotpeba

duntbp (NpeaBapuTenHo
MOHTVpaH B OTAENEeHNETO
3a npax)

MouncTealiTe BeAHBbX Ha
BCEKW 2 ceamMuum

6 no 12 meceua

OMHWM cTaHuus

Mopnoxka 3a mon

6 no 12 meceua

OTBOp 32 aBTOMaTUYHO
n3npassaHe Ha OMHV
cTaHumATa

XopoBo Koneno

JlazepeH papap ¢
aBTOMaTUYHO perynvipaHe
Ha BMCOYMHaTa

CeH3op 3a pbbose

Mopayn 3a nsbarsaHe
Ha NpenATCTBUA CbC
CTPYKTypVipaHa CBeTInHa

CeH3sop cpelyy nagaHe

MouncTeaHe BCekn
mecel,

KOHTaKTHM NnactuHm
3a 3apexaaHe Ha OMHN
cTaHumATa

3oHa 3a curHanmsaums Ha
OMHW CTaHUuATa

CmeHAiiTe Ha BCEKM
Top6uuka 3a eHoKpaTHa / 2,5 MeceLia B 3aBMCVIMOCT OT
ynotpeba fencTBMTENHaTa ynotpeba

3abenexku:
- YecToTaTa Ha cMsiHa e caMo 3a crnpaBka. AKo HAKoA YacT e nospepeHa, TA TpﬂéBa Aa 6blle
3aMeHeHa CBOeBpeMEeHHO, 3a ja Ce rapaHTnpa ed)VIKaCHO noyncrTeaHe.

- 3a ja npemecTuUTe UM TpaHCMopTUpaTe NpaxocMykaykara poboT, n3npasHeTe pesepBoapuTe 3a

4yuncta n MpbCHa BOAa, 3a Aa n3berHete noBpepa Ha npaxocmMykaikara pO6OT npwv TpaHcnopTupaHe.
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lpvka 1 NopapbXKa

MNMouncTBaHe Ha pe3epBoapuTe 3a YMcta n MpbCHa BoJa MouncTBaHe Ha MMeLlaTa YacT 1 OCHoBaTa Ha MuellaTta 4acTt

—_

1. VisBagete v fBaTa pesepBoapa 3a 4ncTa v MpbCHa BOAa, OTBOpPeTe
KanauuTe 1 n3nenTe Boaata.

. AkTviBUpaiiTe GyHKLMATA 38 AOMBAHUTENHO NPOMYVIBAHE HA OMHU CTaHLUUATA
B NPUIOXEHVETO 1 NpaxocMyKaykata poboT aBTOMATUYHO Le HanyCHE OMHU
cTaHuuaATa. OTCTpaHeTe MyeLLaTa 4acT PbYHO U OMHU CTaHLMATA aBTOMATUYHO
Lue BNpbCKa BOZA B OCHOBATA Ha MyeLyaTa YacT. [louncTeTe ¢ Kbpna vim 4eTka,
3a/ja NoYMCTHTE OCHOBATA Ha MueLlaTa YacT U MueLaTa yacT.

2. ianon3BaiiTe yncTa BoAa, 3a Aa U3MmeTe pesepBoapuTe fobpe, 1 cnep toa
136bplUeTe BbHILHATA CTPaHa Ha pe3epBoapuTe, NPEAV a rvi NocTaBmTe
OTHOBO B OMHU CTaHUuATa.

N

. Nauakaiite 3 MWHYTN N OMHUN CTaHUMATA aBTOMATM4HO LWe n3nomna MmpbCcHata
BoAa. ﬂo.u.cyUJeTe OCHOBaTa Ha MuellaTa 4acT U MpyellaTa 4acT CbC Cyxa Kbpna
n MOHTVIpaVITe OTHOBO MMellaTa 4acT BbpXy OMHU CTaHUMATA. yBepeTe ce, ye
MapKy4bT 3a MPpbCHa BOAa Ha OMHW CTaHUMATa € B xneba Ha MyelLaTa yacT (Kakto
€ NnokasaHo Ha nncTpaunsTa), 3a aa n3berHete N3KprBABaHe Ha MapkKy4a 3a
MpbCHa BOAQ; B NPOTNBEH cnyqaﬁ TOBa MOXe Aa noeavAe Ha HopMmanHarta yn0Tpe6a.

3abenexka: niasallmTe TONKU B pe3epBoapuTe 3a YUCTa 1 MPbCHA BOAA Ca NOABMKHI
yactv. He usnonaearite npekaneHo ronsma cuia npw noYncTBaHeTo Ha pesepeoapure 3a
BOAa, 3a fia m3berHeTe nospesa.

719

3abenexka: He HakNaHANTe OMHW CTaHLMATA N0 BPeMe Ha eXejHeBHa ynoTpeba nnm
nouymcrteaHe. AKO B OCHOBaTa Ha Mueulata 4act ce c1:6epe BOA3, noacyweTe A C Kbpna.

lpvka 1 NoaapbXKa

MouncTBaHe Ha YyeTka 6e3 3aninTaHe ¢ 0TpA3BaHe Ha KOCMIN Kocbmuera

1. CBanete kanaka Ha yetkara 1 yeTkara. <
2. CBanerte cBansarta ce kpaviHa Kanayka Ha yerkara.
3. MouuncTeTe ¢ NoAXoAALLM MHCTPYMEHTU [iBaTa Kpas Ha YeTkaTa u MexanHuTe
vexnay sbbuTe Ha rpebeHa. Ceansua ce kpaiiHa KanaqKa 3u6uHa Kocwmuera
4. MocTaBeTe o6paTHO cBanALiaTa ce KpaiHa kanayka u ciej ToBa MOHTVpanTe rpebeHa
OTHOBO YeTKara 1 Kanaka Ha YyeTkaTa. YBepeTe ce, Ye ca fobpe 3akpeneHmu. 3abenexku:
Ako yeTkaTa 6e3 3annuTaHe ¢ 0TpA3BaHe Ha KOCMU Ma MHOr0 OnJieTeHU Kocu, npoeepeTe
[lanv oTaeneHveTo 3a npax v Topbuykara 3a ejHokpaTHa ynotpeba ca nbaHu. Ako ca
NbJIHW, N3NPasHeTe OTAENIEHMNETO 3a Npax  CMeHeTe TOp6I/I‘lKaTa 3a e,u,HOKpaTHaynmpe6a
CBOEBPEMEHHO, 32 ia OCUTYPVTE HOPMaHO GYHKLVOHMPaHe Ha aBTOMaTMYHOTO U3npasBaHe.

HecBansua ce kpaiiHa kanavka

BHVMAHWE: ako B yeTkaTa ca ce 3annenv TBbpie MHOIO KOCMW UV Te ca OneTeHn
CTerHarto, He ibprnaiite CbC CWNa, Tbii KaTo TOBA MOXe /1a NOBPeAn YeTkara.

E_E o Kanak Ha yeTkara

byToH 3a ocBob6OXAaBaHe

[TouncteaHe Ha CTpaHM4HaTa 4eTka
Yetka
1. O6bpHeTe NpaxocMykaykarta poboT ¢ rnasaTa Hafony, u3abpnarite cTpaHNYHaTa

4eTKa Harope 1 A noYuncTeTe.
2. MoHTMpaliTe 06paTHO CTpaHMYHaTa YeTka BbpXy NpaxocMmykaykata pobor.

Jlarepw Ha yeTkata

|-|pI/l MOBTOPHOTO NOCTaBAHE Ha CTPaHNYHaTa
YyeTKa A nogpaBHeTe C rHe3A0To.
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[pvxa n nopapbxKKa

[pvxa n nopapbXKKa

[MouncrBaHe Ha oTAeNneHneTo 3a npaxmu d)vabpa

1. OTBOpeTe Kanaka Ha NnpaxocMykaykaTta poboT 1 HaTucHeTe byToHa 3a
ocBo6oX/aBaHe Ha OTAENEHNEeTO 3a npax, 3a Aa ro M3TernuTe Harope ot
npaxocmykaukara po6or.

2. 3Bapete puntbpa oT wmnkara 3a punTbpa, 1eko novykaiTe no pamkara

Ha d)l/lﬂT'bpﬁ, 3a ja OTCTpaHNTe 3aMbpPCABAHMNATA, N N3NpasHeTe 60KﬂyKa ot

oTaesieHneTo 3a npax.
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3. Ako e Heo6Xx0AMMO, U3NNakHeTe OTAeNEHMETO 3a npax 1 GUNTbpPa C YncTa Boga.

3abenexku:

- He ce onuTBaiiTe fa nounctearte GuaTbpa C YeTKa Win C NpPbCTUTE CU.

-Hece npenopbyBa 4eCTo n3niaksaHe, 3alloTo B NPOTUBEH C}'IyHaI?I d)I/Iﬂpr'bT MOXe fa ce nospeaun.

- Tpa6Ba Aa n3non3eare camo YvCTa BOAA 3a NOYMCTBAHE Ha OTAENEHNETO 3a npax v ¢unTbpa. He
n3nonsealite npenapar.

4. V3cyweTe HambIHO OTAENEHMETO 3a Npax v GuATbpa, NPeAmn Aa rM MoHTVpaTe
obparTHo.

1. O6bpHeTe NpaxocmykaykaTa po6oT
1 3BajeTe X0,0BOTO KONENO.

2. OTcTpaHeTe KOCMUTe, Npaxa v Apyrute
OTNafbLy OT KONENOTO M OCTa.

3. NocTtaBeTe X0A0BOTO KOMENo
06paTtHO 1 ro puKcmpaiTe Ha MACTO.

[MouncTBaHe Ha X040BOTO KONENO G

Koneno

Oc

3abenexku:

- AKo e Heo6X0AVMO, MOXeTe fia U3Mnon3Bate HCTPYMEHT, HanprMep Manka oTBepTKa,
3a Aa u3abpnare BHUMATENHO OCTa OT XOA0BOTO KOMENO U ia A OYUCTUTE.

- Konenoto moxe fia ce NOUUCTY C YelMAHA BOAA U 1a Ce MOHTMPA OTHOBO, Cllej, KaTo
N3CbXHE Ha Bb3fyX.

CmAHa Ha mognoxkara 3a mon

Csanete noasioxkara aa mon ot Abp)kaya Ha noAsioxXkara 3a Mor, 3a aa a
3aMeHunTe C HoBa.

[MTouncreaHe Ha CEeH30pW U KOHTaKTHUTE NNaCTUHW 3a 3apeXxaaHe

Manonsgaiite Meka cyxa Kbpna 3a noyncTeaHe Ha BCYYKU CEH30PU 1 KOHTaKTHN

NAacTUHU 3a 3apexaaHe Ha Npaxocmykavkara po6oT:

- CeHsopuTe cpelly nNajaHe B AoiHaTa 4acT Ha NpaxocMykaykaTa pobor.

- JlazepeH pafap c aBTOMaTU4YHO perynrpaHe Ha BUCOYVHATa B ropHaTa 4acT Ha
npaxocmykaykara po6ot

- Bydep v moayn 3a nsbareaHe Ha NPeNATCTBYA CbC CTPYKTyprpaHa CBeTIvHa B
npejHarta 4acT Ha npaxocmykaykara poboTt

- CeH30pu 3a pbbOBe OT ABETE CTPaHW Ha NpaxocMykaykara poboT

- KoHTaKTHM NnacTuHu 3a 3apexjaHe B 3afjHaTa 4acT Ha npaxocMykaykara po6ot

Bydep

Mopyn 3a u3bsArsare Ha npensTcTens

> CbC CTPYKTYp1paHa CBETINHA

© JlasepeH paaap C aBTOMaTiHO
perympaxe Ha BUCOuMHara

L - CeH3op 3a ppboBe

= KoHTaKT 3a 3apexpaHe

Censop cpewy nanave

CexkTop 3a Ha curHana

KoHTakT 32

——o OTBOp 3a aBTOMATWN4YHO M3npa3saHe

NouncrteaHe Ha OMHK CTaHUMATA

MouuncTeTe cekTopa 3a pa3npocTpaHeHne Ha CUrHana, KOHTaKTHUTE NAACTUHM 3a 3apexaaHe 1
OTBOpPWUTE 32 aBTOMATNYHO N3rnpas3BaHe Ha OMHM CTaHUMATA C MeKa Cyxa Kbpna.

MNopapbxka Ha GaTepuaTa

I'IpaxocmyKaHKaTa p060T “mMa BMCOKOMPOM3BOAUTENHA JIUTVEBONOHHA 6aTepVI$I. yBepeTe ceyeTae .uoﬁpe
3apefieHa Npu eXeHeBHO 13MoN3BaHe, 3a fa NoAAbpxare onNTMManHa Npon3BoANTENHOCT Ha batepuATa.

3abenexka: ako npaxocMykaykata poboT He Ce N3MN0N3Ba 3a NPOALIKUTENEH NEPUOA, S USKIIOYETE 1
npubepeTte. 3a Aa NpesoTBPaATMTE LWETU OT NPEKOMEPHO paspexaaHe Ha barepusTa, npaxocMykaykara
po6oT TpAGBa Aa Ce 3apex/a NoHe BeAHBX Ha TpU MeceLia. 792



[pvxa n nopapbxKKa

CwmsHa Ha TopbuykaTa 3a elHOKpaTHa ynotpeba

1. Korato Top6uykara 3a efHoKpartHa ynotpe6a e nbaHa, u3gbpnaiite kanaka
OT OTBOPA Ha OTAENEHVETO 3a npax. /13BageTte Topbuykarta 3a efHOKpaTHa
ynotpe6a ¢ NoMoLLTa Ha ApbXKKaTa 1 A U3XBbpieTe.

&
~
&&H
OtBopHa o—
oTeNeHneTo
3a npax

3abenexka: AbpPNaHeTo Ha ApbXKaTa Ha TOP6VI"IK3TB uie 3ateopu TOpéVI‘-lKaTa 3a eAHoKpaTHa
ynotpe6a, 3a a IpeAoTBPaTH CNY4aiHOTO U3NaaaHe Ha npax v oTnaabLy.

2. 'snonsBariTe cyxa kbpna, 3a Aa N3bbpLueTe BCUYKM 3aMbPCABaHMA,
Hanpumep npax, ot punTbpa.
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3. MNocTaBeTe HoBa Top6w4|<a 3a efHoKpaTHa yn0Tpe6a, KaKTO € NokKa3aHo Ha
MNCTpaunATa, N NocTaBeTe ApbXKaTta N Ha npegHa3Ha4YeHOoTo 3a uenta MACTO.

4. NMocrtaBeTe 06paTHO Karnaka Ha OTAENEHNETO 3a Npax 1, ako e NoCTaBeH
NpaBuUIIHO, e YyeTe ,wpak”.

Wpak >

OTcTpaHsiBaHe Ha HEeM3NpPaBHOCTM

Mpobnemn

Bb3amoxkHa npuynHa

PeweHne

lMpaxocmykaukata
po6oT He MOXe aa ce
BKJIIOUM.

Mpaxocmykaykarta po6oT paboTv ¢ HUCHK 3apAa Ha
6atepuATa.

Temnepartypata Ha OkoNHaTa Cpefia e TBbp/ie BMCOKa
VNN TBbPAE HUCKA.

3apepeTe npaxocmykaykarta pobot npeau ynotpeba.
V3nonsBaiite npaxocmykaykara poboT npu Temneparypa Ha okonHata cpega mexay 0°C n 40°C.

MpaxocmMykaukara

po6oT He ce 3apexaa.

OMHU cTaHUUsTa He e CBbp3aHa KbM 3axpaHBaHeETO
NN Ma NOLW KOHTAKT.

YBeperte ce, 4e KOMNNEKTLT Kaben e BK/I0YEH NPaBUIHO KbM NOPTa 3a 3axpaHBaHe Ha OMHU
CTaHLMATA V1 KbM €NIEKTPNYECKNA KOHTAKT.
MoumncTeTe KOHTAKTHITE NNACTVHM 33 3apeXaaHe Ha OMHY CTaHLMATA U Ha NpaxocMyKadkaTa po6or.

Mpaxocmykaykata
poboT He MoXe Aa ce
CBbpXE C Mpexara.

Maponara 3a Wi-Fi e Henpasunxa.

Mpaxocmykaykata po6oT He noaabpxa 5 GHz mpexu
1 pyTepw OT KOpMopaTVBeH Knac.

Wi-Fi curHanst e cnab.

Mpaxocmykaykata po6oT MOXe Aa He € B CbCTOAHE
Ha MpexoBa KOHPUrypaums.

BbBepnete npasunHarta napona sa Wi-Fi.

CBbpiKeTe NpaxocMykaukarta po6oT KbM joMallHa Mpexa ¢ yectota 2,4 GHz.
YBeperte ce, ye npaxocMmykaykata poboT e Ha MAcTo cbe cuneH Wi-Fi curHan.
W3TpunitTe npaxocmMykaykata poboT B npunoxeHunerto, Hynvpaiite Wi-Fi Bpbakata Ha
npaxocmMykaukara po6oT 1 onuTaiTe Aa s CBbpXeTe OTHOBO KbM Mpexara.

MpaxocmMykaukara
po6OT HE MOXeE
[ia oTKpve nnu aa
Ce BbpHE B OMHU
cTaHumaTa.

OKONO OMHV CTaHLWMATA Ma TBbPAE MHOTO NPENATCTBIA.
Bb3MOXHO e CeKTOopbT 3a pasnpocTpaHeHne Ha
curHana a e 3aMbpceH.

OMHV CcTaHUMATa He e CBbp3aHa KbM 3axpaHBaHeTo.
OMHU cTaHUMATa e NpeMecTeHa, koraTto
npaxocmMykaykata poboT He e 6una Ha Hes.
Mpaxocmykaykata po6oT e Bb3npenATcTBaHa OT
NpensATCTBUA, KaTo HanpuMep 3aTBOpeHa Bpata no
NbTA 06paTHO KbM OMHV CTaHLMATA.
Mpaxocmykaykarta po6oT e 6vna npemecteHa, korato
He ce Hamypa Ha OMHU CTaHLMATA, KOeTo e A0BENO 10
HeyCrneLHO No3NLMOHVPaHe.

Mpaxocmykaykata po6oT e TBbpAie iafiey 0T OMHU
CTaHUMATA, 3a Aa Ce BbpHe.

MpemecTeTe OMHU CTaHUMATA HA OTKPUTO MACTO.

MocTaBeTe pbyHO NpaxocMyKadkata poboT BbpXy OMHU CTAHUMATA 3a 3apexaaHe.
MN36bpluete cektopa 3a pa3npocTpaHeHne Ha CUrHana Ha OMHU CTaHUMATa, 3a Aa
NpeAoTBpaTUTE NOSBATA Ha MPax Uin 3aMbpCsABaHe.

CebpXeTe ce KbM 3axpaHBalMsa afaantep Ha OMHM CTaHLMATa.

Mpaxocmykaykata
poboT 3acefHa v He
MOXe Aa ce BbpHe B
OMHU CTaHUMATA.

OKO/O OMHV CTaHLWMATA Ma TBbPAe MHOTO NPEnsTCTBIA.
Mpaxocmykaukara po6oT e Bb3npensaTcTeaHa ot
NpenATCcTBUA, KaTo HanpuMep 3aTBOpeHa Bpata no
NbTA 06PATHO KbM OMHM CTaHLMATA.
MpaxocmMykaukara po6oT ce Mbp3ans no XAb3rasyis nog,.
OMHY CTaHUMATA € HaK/IOHeHa UV e NocTaBeHa Ha
HepaBeH nop.

MpemecTeTe OMHU CTAHLUMATA HA OTKPUTO MACTO.

MocTaBeTe ppyHO NpaxocMykaykara po6boT BbpXy OMHU CTaHLMATA 3a 3apexaaHe.
MpenopbyBa ce pbYHO NOYMCTBAHE HA BOAATA MO Nnofa.

MocTaBeTe OMHU CTaHLUMATA NPaBUJIHO W ONWTATe OTHOBO.
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OTCTpaHﬂBaHe Ha HEN3MPABHOCTN

OTCTpaHFl BaHeé Ha HEN3NpaBHOCTU

Mpobnemu

Bb3amoxHa npunynHa

PeweHne

Mpaxocmykaukarta po6ot
He Cce N3KJTioYBa.

Mpaxocmykaykata po6oT ce 3apexaa.

Mpaxocmykaykata po6oT Moxe Aa Gbjie U3K/TI04eHa caMo KoraTo He e 3apefeHa. [pemecTete
npaxocmMykaykata po6oT OT OMHU CTaHLMATa W HAaTUCHeTe 1 3aApbXTe byToHa 3a 3axpaHBaHe 3a
3 ceKkyHAW, 3a a N3KNIOUMTE NpaxocMykaykaTa poboT.

Ako He Moxe fia 6bae N3KIIoUEeHa, MoXeTe Aa HaTUCHEeTe 1 3abpXuTe GyToHa 3a HynMpaHe 3a
10 cekyHAN, 3a Aa N3KNKOUUTE NMPUHYANTENHO NpaxocMyKaykaTa po6or.

AKo NpobaeMbT BCe Olile NPOAbIKABA, Ce CBbPXETE C eKuna no cieanpoaax6eHo o6cnyxBaHe.

Mpobnemun

Bb3amoxkHa npuumHa

PeweHne

Mpaxocmykaykarta po6ot
He ce 3apexpa nnu ce
3apexna 6aBHoO.

HviBoTo Ha 3apsAa Ha 6aTepuATa e TBbpAE HUCKO.
Temnepatypata Ha OKofiHaTa CpeAa e TBbpae
BICOKa VNIV TBbPJE HUCKA.

Bb3MOXHO € KOHTaKTHWTe NNAaCTUHY 3a
3apexaHe Aa ca 3aMbpCeHy.

OB6MKHOBEHO MbIHOTO 3apexaaHe Ha npaxocMykaykara po6oT oTHema okono 6 yaca.
MpaxocmykaykaTta poboT MOXe aBTOMATYHO Aa HaMan CKOpPOCTTa Ha 3apexaaHe Npu BUCOKM NN
HWCKM TeMMepaTypu Ha OKoJHaTa cpefa, 3a Aa YAbMKW X1BoTa Ha 6atepraTa. ToBa € HOpMasHo.
M36bpLueTe KOHTAKTHUTE NNACTUHU 3a 3apexAaHe CbC Cyxa Kbpna.

Mpaxocmykaykarta po6oT yecTo
HaBM3a B 30HM C OrpaHnyeH
[OCTBN VAW NPeMUHaBa npes
BUPTYasHV CTEHN.

KapTarta B nprnoxeHveTo nma rpetuka.
HeobxoavMo e Aa ce oNTMMM3NpaT BUPTYanHuUTe
CTEHW VW FPaHNLIMTE Ha 30HUTE C OrpaHUYeH
JOCTb.

MpoBepete kapTata B npunoxeHneTo. V1aTpuiite aHopmasnHara kapTa oT Cnmcbka ¢ KapTu
1 HanpaBeTe HoBa kapTa. Mopaan mailaba Ha kapTaTa 3ajlafieHTe BUPTyasnHy CTEHU
WV 30HM C OFpaHNYeH AOCTbN MoraT ja Ce pa3MMHaBaT C Lie/leB/Te MECTOMONOXEHMA.
MpenopbumnTenHo e aa ce 3anosHaeTe ¢ MapLupyTa Ha pa6oTa Ha npaxocMykaikara
po6oT, Aa KopUrMpare rpaHuLMTe crnopes AOMallHaTa Cu Cpeaa, 3a Aa BKIIOUYMTE BCUYKM
30HV, B KOWTO NpaxocMykaukara poboT MOXe NIeCHO Aa 3acefiHe, KaTo Hanpuvep
noTbHanW cTbnana u mectara noj me6enuTe.

MnaHMpaHoTO NoyncTBaHe He
pa6otu.

Mpaxocmykaykata poboT paboTu C HUCHK 3apAa
Ha b6atepusTa.

Mpaxocmykaykarta po6oT ie CTapT!pa N1aHMpPaHOTO NOYMCTBAHE, KOraTo OCTaBalMAT
3apsa B 6atepusaTa e noseye ot 30%. 3apeaeTte npaxocMykaukara po6oT HaBpeme.

CTpaHunyHara yeTka ce
cBans.

CTpaHunyHara yeTka He € MOHTpaHa Ha MACTO.
CTpaHunyHarta 4yeTka e 3anjeteHa oT Yyxau
npeameTy, KOeTo BOAM 10 NafaHeTo .

MocTaBeTe cTpaHnyHaTa yeTka. Ta e MOHTVMpaHa Ha MACTOTO €W, KoraTo vyeTe ,wpak”.
Mpean na nsnonseate npaxocmykaykara po6oT, OTCTpaHeTe Yy anTe NPeAMETI OT NoAa.

,ﬂbp)Ka"l'bT Ha nognoxkara
3a Mon ce ceans.

[bpxaubT Ha noasioxKaTa 3a Mon e 3anieTeH ot
Yy>XAu npegmeTn, KOeTo BOAW A0 NajaHeTo my.

I'Ipeu,m [a nsnosnseare npaxocmykaykara p060T, OTCTpaHeTe YyXKauTe npegmeT ot noga.

Mpaxocmykaukata po6oT BHe3anHo
npexbCBa Tekylara 3agaya no
Bpeme Ha pabora.

EaTepVIﬂTa Ha npaxocmMykaykara p060T e n3touleHa.

OMHM cTaHumATa He e CBbp3aHa KbM
3axpaHBaHeTO, Taka Ye NnpaxocMyKadkara p060T
He ce 3apex/aa ycrewHo B OMHN CTaHumATa.

MocTaBeTe pbyHO NpaxocMyKaukarta poboT BbpPXy OMHU CTaHLMATA 3a 3apexaHe.
YBeperTe ce, 4e OMHU CTaHLMATA e CBbP3aHa NpaBuIHO KbM 3axpaHBaHeTo.

Ako nNpobnembT BCe Ollie NPOAbL/XKABA, Ce CBbPXETE C eKVna no cieanpoaax6eHo
obcnyxBaHe.

Mpaxocmykaykara po6ot
n3faBa CUeH LWym,
fokato paboTu.

OTtzneneHuneTo 3a npax e nbjaHo.

CTpaHI/I‘-IHaTa 4eTKa Un YeTkaTa e 3anjeteHa c
4yXXan npeamMmeTu v B oTaeNieHMeTo 3a npax nma
YyXXau npegmeTu.

I'IpaxocmyKaqKaTa pO6OT € Ha BUCOKO HMBO Ha
3acMyKBaHe.

I/I3npasBaHe Ha OTAeneHneTo 3a npax.
I'IpOBepeTe 3a 4yXKau Tena v ru oTCTpaHeTe, ako nma Takmea.
Hamanete HMBOTO Ha 3acMyKBaHe Ha NpaxocMykaykaTa p060T Ha CTaHAapPTeH UN TUX PEXUM.

Mpaxocmykaykarta po6ot
ce [BVXW N0 NPON3BONEH
MapLupyT.

PasnpbcHatuTe no noaa NnpesMeTy BAUSAAT Ha
pabotara Ha npaxocMykaukara po6orT.
MpaxocmMykaukara po6oT ce Mbp3as no xb3raBus
nog.

MopynbT 3a n3bsreaHe Ha NpensTCTBUSA CbC
CTPYKTyp1paHa CBETIMHA MOXe fia Gbjie 3aMbpCeH.

MoapeneTe noaa, Npeam Aa nanonseare npaxocMykaykara po6oT.
MpenopbyBa ce pb4YHO NOYNCTBAHE Ha BoAaTa Mo noja.
M36bpliete moayna 3a n3bsareaHe Ha npensTCTBUsA CbC CTPYKTypupaHa CBeTAMHA Ha

npaxocmMmykaykata p060T C M€eKa, YnCTa Kbpna, 3a Aa nogabpxkate moayna 4nct 1 6es npenATcTBumA.

Mpaxocmykaykata po6oT He
Bb306HOBSABA NOYNCTBAHETO
cnep MeXAviHHO 3apexaaHe.

Mpaxocmykaukara po6or e B pexkum ,He 6e3nokoii”.

lpaxocmykaykata poboT ce 3apexaa pbyHO, KaTo
Hanpvmep ce NnpemMecTBa B OMH CTaHLMATA,

1 ce KOHTpOMpa fia ce BbpHe 06paTHO upes
NPUIOXKEHNETO NN BYTOHA BbPXY camarta Hes.

Mpaxocmykaykarta poboT HAMa ja Bb306HOBM nouyncTeaHeTo B Pexum ,He 6eanokoi
WA crep, pbyHoO npesapexaaHe.

Mpaxocmykaykara po6ot
€ nponycHana HAKou
cram.

Mo BpeMe Ha MOYNCTBAHETO MpaxoCMyKaykara po6oT
€ Bb3NpenATCTBaHa OT NPenATCTBYA, KaTo Hanpumep
3aTBOPEHV BPaTW WM Npar, No-BYCOK OT 2 CM.
Mpaxocmykaukarta po6oT ce x/ib3ra 1 oTkasea aa
paboTy Ha X/Tb3raByisl BXOJ, Ha CTaTa.

YBepeTe ce, 4e BCUYKM BPATY HA CTauTe ca HaMb/HO OTBOPEHM.
BHUMAHMWE: npaxocmykaukarta po6oT He MOXe Aa NpeM1UHaBa BUCOKYM Nparose.
MNpenopbyBa ce pb4HO NOYMCTBAHE HA BOAaTa Mo nofa.

MHﬂMKaTOp'bT 3a OMHU CTaHumA
Mura B OpaHxeBo.

Bopata B pesepBoapa 3a uucta Bosa e
HepocTaTb4Ha.

PesepBoaptbT 3a uncTa BoAa uav pe3epoapst
3a MpbCHa BOAla HE € MOHTHPaH.
Pe3epBoapbT 3a MpbCHa BOAA € Mb/ieH.

HanbnHeTe cBOEBPEMEHHO pe3epBoapa 3a YMcTa Boja ¢ Boja.
MoHTupalite pesepBoapa 3a YvcTa Boaa 1 pesepsoapa 3a MpbCHa Bofia Ha MACTOTO UM.
MouncTeaHe Ha pesepBoapa 3a MpbCHa BoAa.

Mpaxocmykaykarta po6oT nma
rnacoBo cboblieHve 3a panwnBo
HVIBO Ha BojaTa B pe3epBoapa 3a
yucTa Boja.

MonnasbKbT B pe3epBoapa 3a Y1cTa soga
NMNCBa UAW e 3acegHan.

PbyHO HynupaHe Ha nonnaebka.
AKo nNpobnembT NPoAb/KABA, Ce CBbPXKETE C eKnna no cneanpopax6eHo obenyxsaHe.
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OTCTpaHFl BaHeé Ha HeEN3npaBHOCTU

Mpo6nemn BbamoxHa npnunHa

Pewwenve

Pe3epBoapbT 32 MpbCHa BOAA HE € MOHTVPaH Ha
mscTO.

VYNIbTHUTENHUAT NPbCTEH Ha pe3epBoapa 3a
MpbCHa BoAa e pasxnabeH.

OcHoBarta Ha MuelyaTa 4act uma
rpelka B HABOTO Ha BoJara.

OcHoBarta Ha MueLLaTa 4acT MOXe Jia e 6I'IOKVIpaHEl.

MouncTeTe MyeLLaTa 4acT M OCHOBATa Ha MueLLaTa YacT.

MoHTupaiite OTHOBO pe3epBoapa 3a MpbCcHa Bofa.

MoHTupaiTe ynibTHUTENHUA MPbCTEH HA pe3epBoapa 3a Boja Ha MACTOTO My.

AKko Npo6emMbT NPOAbMKABA, Ce CBbPXKETE C eKM1Na Mo CNeAnpoaax6eHo o6CnyxBaHe.

Topbuykara 3a eaHokpaTHa ynotpeba e nbsiHa.
OTBOpUTE 32 aBTOMATNYHO U3Npa3BaHe ca
6n10KMpaHu.

OMHM cTaHUMATa HE MOXe
aBTOMaTMYHO Aa M3npa3Ba npaxa.

3ameHeTe Topbuukara 3a eiHokpaTHa ynotpeba c HoBa.
Ako TopburykaTa 3a efiHOKpaTHa ynotpeba He e NbHa, NPOBEPETE 1 NOYNCTETE BCUUKN
0TBOPM 3a aBTOMATUYHO M3MNpasBaHe.

Crea Kato OMHM cTaHuvsTa e 6vna nanonssaHa
M3BECTHO BpeMe, NMPOLECHT Ha U3npasBaHe

Ha npaxa MoXe Aa OTHeMe Masko noseye
BpeMe, 3a ia ce rapaHTvpa 6e3npobnemHoTo
byHKumoHupaHe. Toa e HopManHo.

M3npa3BaHeTo Ha Npaxa oTHeMa
rnoBeye Bpeme 0T 06MKHOBEHO.

CTbnku 3a OTCTpaHABaHE Ha 6aTep|/|ﬂTa

JJ,eKnapauMH 3a OKoJlHaTa cpena

BrpapeHara iuTneBoioHHa 6atepyis Ha Ta3v MpaxocMykayka
po60T CbAbpPXKA XMMMKAIW, KOUTO MOTaT Aa 3aMbpPCAT
okonHarta cpega. Mpean na nsxebpante 6atepusta,
romoreTe cneunanvcT aa A n3Baau 1 cief Toea A npejaire
B NpodecuoHanHa opraHm3auuns 3a peuykiampaHe.

- baTepviaTta TpaA6Ba Aa ce M3BaAM Npean U3XBLPNAHETO BHUMAHWE:

1. O6bpHeTe NpaxocMykaykarta poboT ¢ rnaBaTa Hagony,
OTCTpaHeTe NeTTe BVHTa B 3a[HaTa 4acT Ha npaxocMykaukara
po60T c nomoLiTa Ha UHCTPYMEHT 1 CBaneTe kanaka.

2. 3knoyeTe cBbp3BallaTa kiema Mexay batepusTa un
AbHHaTa nnatka, 3a fja n3BaauTe 6atepmaTta.

Cneundukaumm

MNpaxocmykayka pob6oT

Nwe Mpaxocmykayka po6oT
Mogen OV31GL
P 350 x 88 mm
asmMepu Ha

(korato nasepHUAT pajap C aBTOMaTWYHO peryampaHe Ha
apTukyna

BUCOYMHATA CE CHIKM)
JintneBoiioHHa 4800 mAh (npoekTeH kanauuTer)
6atepua 5200 mAh (HoMuHaneH kanauuTer)
Bpeme Ha 6 yaca
3apexjaHe
HeTHo Terno 3,75 kr

CbBMECTVMO C

Android 9.0 ni0S 12.0 nnn no-HoBw Bepcun

BeaxuyHa -

Bpb3Ka Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 24GHz, BLE5.2
HomuHanHo

HanpexeHue 144V ==

HanpexeHue 3a 20V —

3apexpaHe

HomuHanHa 55W

MOLLHOCT

PabotHa yecToTa

2400-2483.5 MHz

MakcumanHa

<20dBm

Ha npaxocMykaykara po6oT.
- Mpean pa n3BaanTe GatepurATa, N3KoyeTe
npaxocmykaukara poboT OT efieKkTpryeckara Mpexa.
- batepusTa Tps6Ba Aa ce N3xBbpAU HesonacHo.
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- Npeav aa n3saauTe 6atepunTa, N3KTIOYETE NpaxocMykKaykara pobot ot
3axpaHBaHeTo 1 n3toyete GatepuATa Bb3MOXHO Hall-MHOrO.

- BbpHeTe 6aTepuiTe Ha NpodecrioHanHa opraHv3auns 3a peuykampaqe.

- He usnaraiite 6atepusaTa Ha BUCOKYV TeMMepaTypu, Thii KaTo ToBa MOXeE
N2 A0BE/E [10 EKCM03NA.

- Ako 6aTepuATa npoTeye 1 Xopa VMaT Cly4aeH KOHTaKT C Hes, HeaabaBHO
n3nnakHeTe 06UIHO C BOAA 1 MOTbPCETE IeKapcka NMoMOoLL,.

n3xogHa MOLWHOCT

Mpun HopmanHy ycnoBsus Ha ynotpeba TpsbBa Aa ce Noaabpxa PascTosHNe Hain-mManko
20 cm Mexay aHTeHaTa Ha ypefia 1 TANOTO Ha NoTpebuTens.

3a fonbHNTeNHa UHdOPMaLA noceTeTe Www.mi.com

Mpoussoguten: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Aapec: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
MpounsseaeHo B Kutaii

OMHM cTaHuusA

Mogen OV31-JZEU

470 = 360 x 572 mm

(BKJIIOYNTENHO YABMKUTENSA HA OCHOBATa
Ha MueLlaTa yacr)

260 x 360 x 572 Mm

(6e3 yabmxuTena Ha ocHoBata Ha
MuelaTa 4yacr)

Pa3mepwu Ha apTukyna

HomunHanHa BxogHa MowHoCT 220-240V ~50/60 Hz

HomuHanHa nsxogHa MowHocT 20V=15A
HomuHanHa BxoaHa MOLHOCT Ha 530 W
3axpaHBaHeTo (13npasBaHe Ha npaxa)

HomuHanHa BxoaHa MOLHOCT Ha 1600 W
3axpaHBaHeTo (MoYMCcTBaHe C ropella Boga)

HomwuHanHa BxoaHa MOLHOCT Ha

3axpaHBaHETO (CylleHe Ha Bb3ayX + 85W

3apexpaHe)

KoHcymaums Ha eHepruis Pexwum Ha rotosHocT: < 0,5 W

Yac Ha BbBex/jaHe Ha CbCTOSHNETO Pexum Ha rotoBHocCT: < 20 MUH

3abenexku:

- HomyHanHata BxoHa MOLIHOCT Ha 3axpaHBaHeTo (MoYncTBaHe C ropella Boaa) e TunnyHa
CTOIHOCT Npu Temnepatypa Ha Bogata 15°C.

- HomnHanHata BxofjHa MOWHOCT Ha 3axpaHBaHETO (CylieHe Ha Bb3ayX + 3apex/aHe) ce onpejens
Crope/ CTOMHOCTTa Ha MOWHOCTTa NPY MbIHO HaToBapBaHe.

NHdopmauus 3a n3xebpnsHe n peumknnpaHe Ha OEEO

Bcuuku NpOoAyKTW, HOCeLN TO3N CMMBOIJI, ca OTNnaAbLW OT eNeKTPUYeCKO N eIEKTPOHHO
obopyasaHe (OEEO cvrnacHo [upektviea 2012/19/EC), konTo He TpsGBa fia ce cMecsat
C HecopTupaHu 6u1TOBY oTtnagbun. BmecTo ToBa TpﬂﬁBa Aa 3alunTrTe YOBELLKOTO 34paBse
EEE 1 OKOJIHAaTa cpefa, kaTo npejajete oTnafbyHOTO CV 060pyABaHE B ONPEeAeneH NyHKT 3a
peunkKnmpaHe Ha oTnaabun OT eN1eKTPUYECKOo 1 eIeEKTPOHHO oéopynBaHe, noco4yeH oT
npaBuUTENCTBOTO U MECTHUTE BNacTu. npaBVI}'IHOTO N3XBbpPAAHE U peunKampaHe e noMmorHe
3anpefoTeparABaHe Ha NOTEHUMAaNHN HeEraTMBHW Nocneanumn 3a okosiHata cpega v YOBELKOTO
3ApaBe. CBbp)KeTe Ce C TeXHuKa nnm MectHuTe BlaCTu 3a noBeye MHd)OpMaLlI/Iﬂ OTHOCHO
MeCTOMOJIOXEHNEeTO, KaKTo 1 npasuniata v yCnoBmnATa Ha Takmea nyHKToBe 3a CbﬁlllpaHe.

728



Bezbednosne informacije

PaZljivo procitajte ovo uputstvo pre upotrebe i sacuvajte ga ako vam ubuduce zatreba.

Ograni¢enja upotrebe

« Ovaj proizvod je namenjen iskljucivo ¢i§¢enju podova u kuénom okruzenju. Nemojte ga koristiti na otvorenom, na povrsinama koje
nisu podovi, kao ni u poslovnim i industrijskim prostorima.

« Ovaj aparat mogu da koriste deca starija od 8 godina i osobe sa smanjenim fizickim, senzornim ili mentalnim sposobnostima,
odnosno nedostatkom iskustva i znanja ukoliko su pod nadzorom ili su im data uputstva u vezi sa upotrebom aparata na bezbedan
nacin i razumeju potencijalne opasnosti. Deca ne smeju da se igraju aparatom. Deca ne smeju da Ciste ili odrZavaju uredaj bez nadzora.

« Ovaj aparat nije namenjen za upotrebu od strane osoba (uklju¢ujuci decu) sa smanjenim fizickim, senzornim ili mentalnim
sposobnostima ili nedostatkom iskustva i znanja, osim kada su pod nadzorom ili su im data uputstva o upotrebi uredaja od
strane osobe odgovorne za njihovu bezbednost.

« Decu treba nadzirati kako bi se osiguralo da se ne igraju sa aparatom.

Ako je komplet kabla oSte¢en, mora da se zameni posebnim kompletom kabla koji isporucuje proizvodac ili njegov serviser.

» Ovaj aparat ima baterije koje smeju da menjaju samo stru¢na lica.

Postarajte se da deca i ku¢ni ljubimci budu na bezbednoj udaljenosti od robotskog usisiva¢a kada je pokrenut.

Nemojte da koristite robotski usisiva¢ na povrsinama koje su iznad nivoa tla bez zastitne barijere.

« Ne okrecite robotski usisiva¢ naopako. Nemojte da pomerate robotski usisivac koriste¢i kao dr§ku njegov poklopac LDS laserskog
senzora, poklopac ili odbojnik.

« Nemojte da postavljate, punite ili koristite ovaj robotski usisiva¢ na otvorenom, u kupatilima ili u blizini bazena.

Ukoliko uredaj prede preko kabla za napajanje, moZe doc¢i do opasnih situacija.
Uklonite lomljive ili sitne predmete sa poda kako robotski usisiva¢ ne bi udario o njih i ostetio ih.
» Nemojte da stavljate decu, kué¢ne ljubimce ili bilo kakve predmete na robotski usisiva¢, bez obzira na to da li miruje ili se krece.
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« Drzite kosu, prste i druge delove tela dalje od usisnog otvora robotskog usisivaca.

« Nemojte koristiti robotski usisiva¢ za ¢iS¢enje supstanci koje gore.

« Nemojte da usisavate tvrde ili o$tre predmete.

» Potrebno je da se pre ¢iS¢enja ili odrzavanja aparata utikac iskopca iz uti¢nice.

» Robotski usisivac ili viSenamensku stanicu nemojte da brisete vlaznom krpomiili da ih ispirate bilo kakvom te¢noséu. Nakon ¢is¢enja
perivih delova, u potpunosti ih osusite pre ponovnog postavljanja i korisé¢enja.

« Vodite rac¢una da robotski usisiva¢ bude isklju¢en kada se transportuje i da bude u svom originalnom pakovanju ako je moguce.

Koristite ovaj proizvod u skladu sa uputstvima u korisni¢kom priruéniku. Korisnici su odgovorni za svaki gubitak ili Stetu koja proizade

iz nepravilne upotrebe ovog proizvoda.

Ne koristite robotski usisiva¢ na temperaturi vi$oj od 40 °C, odnosno nizoj od 0 °C ili na podu na kom ima te¢nosti ili lepljivih supstanci.

UPOZORENJA o bateriji i punjenju

OPREZ: Kako biste izbegli opasnost zbog nenamernog resetovanja termalnog prekida, ovaj uredaj se ne sme snabdevati energijom
putem eksternog uredaja za prekidanje, kao sto je tajmer, niti povezati na strujno kolo koje redovno ukljucuje i iskljucuje kompanija za
snabdevanje energijom.

« Nemojte koristiti baterije, komplete kablova ili viSenamenske stanice drugih proizvodada. Robotski usisiva¢ se moze koristiti samo sa
OV31-JZEU visenamenskom stanicom.

« Nemojte puniti baterije koje nisu punjive.

« Korisnik ne mora samostalno da bira frekvenciju napajanja izmedu 50 Hz i 60 Hz; proizvod se automatski prilagodava frekvenciji kako
od 50 Hz, tako i od 60 Hz.

« Nemojte samostalno da rasklapate, popravljate ili menjate bateriju ili viSenamensku stanicu.

Nemojte da postavljate viSenamensku stanicu blizu izvora toplote.

Ne koristite mokru krpu ili mokre ruke za brisanje ili ¢i$¢enje kontakata za punjenje viSenamenske stanice.

Ne izlaZite uredaj ili bateriju previsokim temperaturama.
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« Budite svesni rizika pojave kratkog spoja na priklju¢cima baterijskog uredaja ili baterije usled dodira sa metalnim
predmetima.

« Ukoliko duze vreme necete koristiti robotski usisiva¢, do kraja ga napunite, pa iskljucite i ¢uvajte na hladnom i suvom
mestu. Napunite robotski usisiva¢ najmanje jednom svaka 3 meseca da ne bi do$lo do prekomernog praznjenja baterije.

« Da biste spredili pojavu kratkog spoja ili curenja te¢nosti, nemojte ostetiti bateriju prilikom uklanjanja. Ako dode do

curenja iz baterije, sprecite da te¢nost dode u dodir sa vaS8om kozom ili ode¢om i momentalno je obriite suvom krpom.

Nakon toga bateriju odnesite do odgovarajuéeg postrojenja za recikliranje ili do ovlaséenog postprodajnog servisnog
tima radi pravilnog odlaganja.

« Litijum-jonsko baterijsko pakovanje sadrzi supstance koje su Stetne za okruZenje. Pre odlaganja robotskog usisivaca,
najpre uklonite baterijsko pakovanje, a zatim ga odlozite u otpad ili reciklirajte u skladu sa lokalnim zakonima i propisima
zemlje ili regiona u kojem ga koristite.

« Pri uklanjanju baterija iz proizvoda, bolje je da potrosite baterije do kraja i uverite se da je proizvod isklju¢en iz napajanja.
1. Izvucite zavrtanj baterije na donjoj strani, a zatim skinite poklopac.

2.Iskopcajte konektor baterije, a zatim izvadite baterije. Da biste izbegli rizik od povreda, nemojte ostetiti kuéiste baterije.

3.Vratite baterije profesionalnoj organizaciji za recikliranje.
« Neophodno je da se baterija ukloni iz aparata pre odlaganja u otpad.
« Prilikom vadenja baterije uredaj se mora iskljuciti sa elektri¢ne mreze.
« Bateriju treba bezbedno odloziti.
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ﬂ Samo za upotrebu u zatvorenom prostoru. M Pre upotrebe procitajte uputstva.

Bezbednosne informacije za laser

Laserski senzor u ovom proizvodu ispunjava standarde IEC 60825-1: 2014 i EN 60825-1:2014/A11:2021 za laserske
proizvode klase 1. Tokom upotrebe izbegavajte direktno gledanje u laser.

LASERSKI PROIZVOD KLASE 1
POTROSACKI LASERSKI PROIZVOD
EN 50689:2021

Izjava o uskladenostiza EU

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. ovim izjavljuje da je radio-oprema tipa OV31GL usaglasena sa
Direktivom 2014/53/EU. Kompletan tekst izjave o uskladenosti za EU dostupan je na slede¢oj
internet adresi: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
Detaljni elektronski priru¢nik dostupan je na www.mi.com/global/support/user-guide

Ovaj proizvod nema rezim mirovanja ili drugi ekvivalentno stanje u smislu zahteva energetske
efikasnosti ili funkcije upravljanja napajanjem, tako da ¢e potro$nja energije ovog proizvoda
verovatno biti ve¢a nego kod ostalih proizvoda koji zadovoljavaju ove funkcionalne zahteve.
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Pregled proizvoda

Robotski usisiva¢

Napomena: slike proizvoda, dodatne opreme i korisni¢kog
interfejsa u korisni¢kom priruéniku su date samo kao
ilustracija. Stvarni proizvod i funkcije mogu da se razliku

u zavisnosti od pobolj$anja proizvoda.
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Lista dodatne opreme

Fabric¢ki ugradena dodatna oprema

= & -

Odeljak za Filter Bocna cetka

prasinu (fabri¢ki ugraden na
odeljku za prasinu)

Druga dodatna oprema

Cetka za automatsko Poklopac ¢etke
secenje zapetljanih dlaka

(@ :

Komplet kabla Produzetak osnove
za reSetku

Drzaé za ulozak za
pranje x 2

(sa fabricki ugradenim

uloskom za pranje x 2)

Visenamenska stanica

Korisnicki Vodi¢ za sliku Vodi¢ za brzi
priruénik pocetak

Obavestenje o (sadri prethodno montiranu kesu za
garanciji jednokratnu upotrebu, rezervoar za ¢istu
vodu, rezervoar za prljavu vodu i reetku)

Pregled proizvoda

Robotski usisivac

Q) Pokretanje/Ciséenje

- Pritisnite i drzite 3 sekunde da
- Pritisnite za pokretanje ¢iséenja
ili za pauziranje kada je ukljucen

O Baza

* Pritisnite da biste pauzirali tokom rada

+ Pritisnite dok je robotski usisiva¢
pauziran da biste ga vratili u
viSenamensku stanicu na punjenje

+ Pritisnite tokom povratka u
viSenamensku stanicu da biste
zaustavili vracanje

* Pritisnite i drzite 3 sekunde da biste
omogucili ili onemogudili funkciju
zastite od dece

Q) + 1O Indikator

« Bela boja: ¢is¢enje/¢is¢enje obavljeno/potpuno napunjen

* Belo svetlo koje treperi: vra¢anje u bazu zbog punjenja/promena polozaja

+ Sporo trepéuce belo svetlo: punjenje (srednji/visok nivo napunjenosti baterije)

* Sporo trepéuce narandzasto svetlo: punjenje (nizak nivo napunjenosti baterije)

* Narandzasto svetlo koje treperi: isklju¢en sa Wi-Fi mreze/greska/¢ekanje na
povezivanje na mrezu/povezivanje na mrezu/azuriranje firmvera

Dugme za resetovanje/Indikator Wi-Fi veze

* Pritisnite i zadrZite 3 sekunde pomocu alata za vra¢anje na fabric¢ka
podesavanja

« Pritisnite i drzite 10 sekundi pomocu alata da biste prisilno iskljuili
robotski usisivac i vratili ga na fabri¢ka podesavanja

+ Plavo svetlo: povezan na Wi-Fi

* Narandzasto svetlo koje treperi: ¢ekanje na mreznu vezu/isklju¢en sa
Wi-Fi mreze

* Plavo svetlo koje treperi: povezivanje na mrezu
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Pregled proizvoda

Robotski usisivac i senzori

Odbojnik
_ Laserskiradar sa automatskim

podesavanjem visine
o Mikrofon

Modul za izbegavanje prepreka
sa strukturiranom svetloséu
(senzor za prepreke sa
strukturiranom svetlo$céu,
projektor strukturirane svetlosti)

Senzor zaivice

Poklopac o

Odeljak za
prasinu

Otvor za
automatsko
praznjenje

Napomene:

Sklop bo¢ne cetke o———

Kontakt za punjenje

Senzor nagiba

Senzor sa
ultrazvukom

— Tocki¢

Poklopac ¢etke

( § \ Dugme za oslobadanje

J q; poklopca cetke
Glavni toéak

1=

Cetka Q{U

Glavni to¢ak

Sklop uloska za ——+
pranje Otvor za postavljanje
drzaca za ulozak za

pranje

Odeljak za prasinu

Dugme za oslobadanje
odeljka za prasinu

Kop¢a filtera

y
Filter @

Otvor za automatsko
punjenje vodom

- Laserski radar sa automatskim pode$avanjem visine ¢e se spustiti kada je robotski usisiva¢ u rezimu mirovanja, kada se puniiili ¢isti nisku povrsinu.
- Kada ¢isti niske povrsine, ne pomerajte robotski usisiva¢ kako biste izbegli uticaj na njegovo pozicioniranje.

735

Pregled proizvoda

Visenamenska stanica
(ﬁTQ Poklopac
Rezervoar za Rezervoar za ¢istu vodu
prljavu vodu %gfgﬁ
Drska ﬁ;} Qa

Drska

Poklopac kutije za
prasinu

Resgetka ° ﬂ

N

0 o 0

Produzetak osnove
zareSetku

Kopca
rezervoaraza Kop¢a rezervoara
vodu o zavodu

Kuglasti plovak o Crevo za vodu

Plovak

Filter

Rezervoar za prljavu vodu Rezervoar za ¢istu vodu

Kutija za prasinu
Otvor drske kese za

Indikator

1 *Belaboja: viSenamenska stanica radi

pravilno
« Brzo treperenje narandzastog svetla:
greska visenamenske stanice

jednokratnu upotrebu

Otvor za automatsko o—

praznjenje

Prostor za odlaganje

Oblast sa indikatorima

Kontakt za punjenje

Prikaz prednje strane

Port za
napajanje

S
0

Otvor za automatsko punjenje
vodom

o lzlaz za vodu

I—— Zleb za komplet
kabla

i ] °
|

Prikaz zadnje strane
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Pregled proizvoda

Kako se postavlja

Kesa za jednokratnu upotrebu

)

Drska kese za © ey ﬂ

jednokratnu w nm=p w
upotrebu

Napomena: u viSenamensku stanicu je fabricki ugradena nova kesa
za jednokratnu upotrebu. Preporucuje se kupovina namenske kese
za jednokratnu upotrebu od zvani¢nih kanala prilikom zamene.

Cetka za automatsko seéenje zapetljanih dlaka

Cekinja

) 1]
Wﬂlliilm]]il)ﬂllliiilﬂlllii
Ueoo™

| | | Kapica na kraju ¢etke koja se
Kapicanakraju Zubac Cekinja ~ Ne moZe skinuti

Cetke kojase  Cetke

moze skinuti

Sklop uloska za pranje

Zonaza
montiranje
uloska za
pranje

Drzac za ulozak UloZak za pranje
za pranje
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Uklanjanje zastitnih poklopaca

Uklonite zastitne poklopce sa robotskog usisivaca pre upotrebe.

Montiranje sklopa ulo$ka za pranje

Nakon toga postavite sklop uloska za pranje na otvor za postavljanje drzaca za
ulozak za pranje. Pravilno je montirano kada ¢ujete ,klik".

Kako se postavlja

Postavljanje viSenamenske stanice

- Visenamensku stanicu postavite na ravan i tvrd pod (npr. na drveni pod ili pod sa

plodicama) tako da dodiruje zid.

- Oslobodite oblast ¢ije su visina, duzina i Sirina veéi od 0,82 m, 1,47 mi 0,44 m.

>0,82m

Instaliranje produzetka osnove za reSetku

- Postavite produZetak osnove za resetku na viSenamensku stanicu kao $to je to
predstavljeno na ilustraciji.

- Postarajte se da je produzetak osnove za resetku u ravni sa donjom stranom
viSenamenske stanice i da je povrsina donje strane ravna.

Povezivanje na napajanje

- Postavite viSenamensku stanicu u odgovarajuce podrucje, povezite komplet kabla

sa njom i ukljucite komplet kabla u strujnu uti¢nicu.
Napomena: évrsto ukljucite konektor kompleta kabla u port za napajanje
viSenamenske stanice, pa sacekajte da indikator zasvetli belom bojom.

. N\
Cvrsto umetnite q,
konektor 0

R
1=
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Pre upotrebe

Kako se koristi

Punjenje robotskog usisivaca

- Pre kori$éenja, pritisnite i drzite pritisnutim 3 sekunde dugme () na robotskom
usisivacu da biste ga ukljucili.

- Nakon ukljucivanja robotskog usisivaca, postavite ga na viSenamensku
stanicu tako da njegovi kontakti za punjenje budu poravnati sa kontaktima na
visenamenskoj stanici.

- Kada se robotski usisiva¢ uspesno poveze sa viSenamenskom stanicom, zacucée
se glasovno uputstvo o pocetku punjenja.

Napomene:

- Pre prvog kori$¢enja preporucljivo je da u potpunosti napunite bateriju robotskog usisivaca.

- Ako robotski usisiva¢ nije moguce ukljuciti usled niskog nivoa napunjenosti baterije, ruéno
stavite robotski usisiva¢ u viSenamensku stanicu kako biste malo napunili bateriju.

- Kada se puni robotski usisivac, automatski ¢e se ukljuciti i tada nije moguce njegovo iskljucivanje.
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Napunite rezervoar za ¢istu vodu ¢istom vodom

Oznaka za maksimalni nivo vode
Kapacitet rezervoara za vodu je 4 L

Napomene:

- Nemojte da dodaje vodu u rezervoar tako da nivo premasi oznaku za maksimalni nivo

vode (MAX).

- Nemojte da dodaje vrelu vodu u rezervoar za vodu jer to moze da dovede do njegovog

deformisanja.

Povezivanje sa aplikacijom Xiaomi Home

Ovaj proizvod radi sa aplikacijom Xiaomi Home. Koristite aplikaciju Xiaomi Home
za upravljanje uredajem i za interakciju sa drugim pametnim kuénim aparatima.
Skenirajte QR kod da biste preuzelii instalirali aplikaciju. Ako je aplikacija ve¢
instalirana, bicete preusmereni na stranicu za uspostavljanje veze. MoZete i da
potraZite ,Xiaomi Home" u prodavnici aplikacija da biste je preuzeli i instalirali.
Otvorite aplikaciju Xiaomi Home, dodirnite , @ " u gornjem desnom uglu i pratite
uputstva da biste dodali svoj uredaj.

2663139D

Napomene:

- Robotski usisivac radi sa aplikacijom Xiaomi Home i kompatibilan je sa sistemom
Android 9.0i0S 12.0 ili novijom verzijom.

- Robotski usisiva¢ podrzava samo Wi-Fi mreze od 2,4 GHz.

-Verzija aplikacije je mozda aZurirana, pratite uputstva zasnovana na aktuelnoj
verziji aplikacije.

- Kada se robotski usisiva¢ uspesno poveZze sa aplikacijom Xiaomi Home, uspesno

se povezuje sa mrezom. MoZete resetovati Wi-Fi vezu da prekinete vezu usisivaca

sa mrezom.

Resetovanje Wi-Fiveze

Resetujte Wi-Fi vezu kada je robotski usisivac iskljucen iz mreZze ili je potrebno da

se mreza promeni.

1. Otvorite poklopac robotskog usisiva¢a tako da mozete da vidite indikator Wi-Fi
veze.

2. Pritisnite i drzite dugmad i ()i {0 7 sekundi dok se ne ¢uje glasovna poruka o
¢ekanju na konfiguraciju mreze. Kada indikator Wi-Fi veze treperi, to pokazuje
da je robotski usisiva¢ uspesno resetovan.

3. Ponovo se povezite na mrezu u aplikaciji. Kada indikator Wi-Fi veze svetli plavom
svetlo$éu, to pokazuje da je robotski usisiva¢ uspe$no povezan na mrezu.

Uklju¢ivanje/iskljucivanje

- Pritisnite i drzite pritisnutim dugme () 3 sekunde da biste ukljucili robotski
usisiva¢. Kada se indikator na robotskom usisivacu ukljuci, time se signalizira
da robotski usisiva¢ ulazi u rezim mirovanja.

-Kada je robotski usisiva¢ pauziran i ne obavlja se punjenje baterije, pritisnite
i drzite dugme (V) 3 sekunde da biste ga iskljudili.

Napomena: Kada se robotski usisiva¢ puni, on ¢e se automatski ukljuciti i ne moze se iskljuciti.
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Kako se koristi

Brzo pravljenje mape

- Nakon inicijalnog povezivanja na mrezu pratite uputstva iz aplikacije kako biste brzo
kreirali mapu i robotski usisiva¢ ¢e poceti sa mapiranjem bez obavljanja ¢i$¢enja.
- Proces mapiranja ¢e se zavrsiti kada se robotski usisiva¢ vrati u viSenamensku

stanicu, a mapa ¢e automatski da se sacuva.

Napomene:

- Obezbedite da je robotski usisiva¢ potpuno napunjen i poéinje od viSenamenske
stanice.

- Pre mapiranja uklonite predmete sa poda, otvorite vrata prostorija i blokirajte
podruéja koja nisu pogodna za ulazak robotskog usisivaca.

- U toku mapiranja, nemojte da pratite, pomerate ili prekidate robotski usisiva¢
i nemojte da pomerate viS$enamensku stanicu.

-Nakon mapiranja, podesite virtuelne zidove ili ogranicite podruéja koja nisu pogodna
za ulazak robotskog usisivaca, kao $to su podrucja gde moZze da se zaglavi ili izgrebe.

- Podesite virtuelne zidove ili zabranjena podruéja na podrucjima sa tepisima sa
dugom dlakom ili resama kako biste sprecili zaplitanje u robotski usisivac.

- Pre ¢is¢enja podesite virtuelne zidove ili zabranjene oblasti kako biste iskljucili
oblasti sa tepisima i tako spredili kvasenje tepiha.
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Pauziranje

Kada robotski usisivac radi, pritisnite bilo koje dugme da biste ga pauzirali.

Napomena: nemojte da podizete ili pomerate pauzirani robotski usisivac.
U suprotnom, moze do¢i do gresaka u navigaciji usled kojih robotski usisiva¢
nec¢e moci da se vrati u viSenamensku stanicu ili ¢e do¢i do gubitka mape.

Rezim spavanja

- Robotski usisiva¢ automatski ulazi u rezim spavanja nakon $to pauzira sa
radom 10 minuta.

- Dok je u rezimu spavanja, indikator robotskog usisivaca se iskljuéuje. Pritisnite
bilo koje dugme na robotskom usisivacu da biste ga probudili.

Napomena: robotski usisiva¢ ¢e automatski da se iskljuci kada je u rezimu
spavanja duze od 12 sati.

Kako se koristi

Nastavak ¢iséenja
Ukoliko je tokom ¢is¢enja kapacitet napunjenosti baterije robotskog usisivac¢a
naizmaku, on ¢e se automatski vratiti u viSenamensku stanicu. Kada se

robotski usisiva¢ dovoljno napuni, nastavice da ¢isti na mestu na kome je stao.

Napomena: robotski usisiva¢ nece nastaviti sa ¢is¢enjem u DND nacinu rada ili nakon ru¢nog
punjenja.

Podesavanja funkcije zastite od dece

Pritisnite i drzite dugme 1 na robotskom usisivacu 3 sekunde da biste
omogucili ili onemogudili funkciju zastite od dece.

Napomena: kada se omoguci funkcija zastite od dece, dugmad na robotskom usisivaéu nec¢e
raditi. Umesto toga, robotskim usisivacem mozete da upravljate putem aplikacije.

PraZnjenje prasine

Kada se robotski usisiva¢ automatski vrati u viSenamensku stanicu da se

napuni nakon zavrs$etka zadatka usisavanja i ¢iséenja, usisavanja pre ¢i$¢enja
ili usisavanja, viSenamenska stanica ¢e automatski poceti da prazni prasinu.

Napomene:

- Kada se tokom rada robotski usisivaé vrati u viSenamensku stanicu radi ¢i$¢enja uloska za
pranje, viSenamenska stanica ne¢e automatski poceti da prazni prasinu.

- Ako je funkcija automatskog praznjenja prasine onemogucena u aplikaciji, viSenamenska
stanica ne¢e automatski isprazniti prasinu.

- Ako u aplikaciji promenite uéestalost automatskog praznjenja, viSenamenska stanica ¢e
prazniti prema datoj uéestalosti.

Usisavanje i ¢is¢enje

1. Pokretanje ¢i$¢enja

- Postarajte se da su sklop uloska za pranje i drugi neophodni delovi postavljeni u
robotski usisivac i da je rezervoar za ¢istu vodu napunjen vodom.

- U aplikaciji izaberite rezim za usisavanje i ¢iS¢enje i koristite aplikaciju ili pritisnite
dugme (D na robotskom usisivacu da biste zapoceli ¢is¢enje.

- Robotski usisivac¢ ¢e tada poceti od viSenamenske stanice sa planiranjem
optimalne putanje za ¢i$¢enje i obavice ¢is¢enje u skladu sa kreiranom mapom.

@
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Kako se koristi

Kako se koristi

Napomene:

- Kada robotski usisiva¢ koristite po prvi put, preporu¢ujemo da ga pratite tokom ¢itavog
postupka kako biste uklonili predmete koji mogu ometati njegov rad.

- Ako robotski usisiva¢ moze da se zaglavi ili da izgrebe povrsinu namestaja u nekim
oblastima, u aplikaciji moZete da postavite zabranjene oblasti kako biste sprecili da
robotski usisiva¢ ude u te oblasti.

- Robotski usisivac ¢e nakvasiti uloske za pranje pre otpoc¢injanja zadatka. Budite strpljivi.

- Pre kori$¢enja robotskog usisivaca postarajte se da je viSenamenska stanica povezana sa
napajanjem i da je robotski usisiva¢ povezan sa viSenamenskom stanicom.

- Kako bi osigurali da se robotski usisiva¢ uspe$no vra¢a u visenamensku stanicu nakon
obavljenog usisavanja i ¢i§¢enja, preporucuje se da se robotski usisiva¢ pokrene od
visenamenske stanice. Tokom ¢i$¢enja nemojte da pomerate viSenamensku stanicu,
rezervoar za Cistu vodu, rezervoar za prljavu vodu ili reSetku.

- Funkcija ¢i$¢enja uloska za pranje vruéom vodom moze se omoguciti u aplikaciji. Kada je
omogucena, ne dodirujte izlaz za vodu na osnovi za reetku kako biste sprecili opekotine.

2. Automatsko vraéanje radi ¢is¢enja ulozaka za pranje usred rada
Tokom ci§céenja, robotski usisiva¢ se moze automatski vratiti u viSenamensku stanicu da opere
uloZak za pranje i doda vodu u rezervoar za vodu nakon $to oéisti odredene povrsine oblasti.
Nakon pranja ulozaka za pranje, robotski usisiva¢ ¢e nastaviti sa zadatkom cis¢enja.
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3. Automatsko praznjenje prasine, ¢i$¢enje uloska za pranje i susenje
Kada robotski usisiva¢ zavrsi sa zadatkom ¢iS¢enja i vrati se u viSenamensku
stanicu na punjenje baterije, viSenamenska stanica ¢e automatski zapoceti
praznjenje prasine, a zatim ¢i$¢enje i susenje uloZaka za pranje.

4. Ci¢enje rezervoara za prljavu vodu
Nakon pranja i susenja ulozaka za pranje blagovremeno odistite rezervoar za
prljavu vodu kako biste sprecili pojavu neprijatnih mirisa.

Usisavanje pre &is¢enja

- Pobrinite se da su delovi robotskog usisavaca, kao $to je sklop uloska za pranje,
postavljeniida je dodana voda u rezervoar za ¢istu vodu.

- Izaberite rezim za usisavanje pre ¢i$¢enja u aplikaciji, a zatim koristite aplikaciju
ili pritisnite dugme () na robotskom usisivacu nakon ¢ega ¢e spustiti sklop
uloska za pranje radi otpocinjanja ¢i$¢enja.

- Kada se dovrsi ¢iséenje, vrati¢e se na viSenamensku stanicu da automatski
isprazni prasinu, ovlazi uloske za pranje, a zatim ¢e spustiti sklop ulo$ka za
pranje da zapocne cis¢enje.

Samo usisavanje

- U aplikaciji izaberite reZim samo usisavanje i koristite aplikaciju ili pritisnite
dugme () na robotskom usisivacu da biste zapoceli ¢is¢enje.

- Robotski usisiva¢ ¢e podic¢i sklop uloska za pranje, napustiti viSenamensku
stanicu da bi po¢eo da usisava i vratiti se u viSenamensku stanicu nakon
zavr$etka zadatka usisavanja da bi automatski ispraznio prasinu.

Napomena: Ako je sklop uloska za pranje uklonjen, robotski usisiva¢ ¢e automatski izvrsiti
samo zadatak usisavanja kada se pokrene.

Samo Cis¢enje

- Postarajte se da su postavljeni delovi robotskog usisivaca, kao $to je sklop

uloska za pranje i da je u rezervoar za ¢istu vodu dolivena voda.

- Izaberite rezim samo za ¢iS¢enje u aplikaciji, a zatim koristite aplikaciju ili pritisnite

dugme () na robotskom usisivacu da biste zapoceli ¢is¢enje i robotski usisiva¢
¢e automatski navlaziti uloske za brisanje pre nego $to napusti viSenamensku
stanicu i po¢ne da Cisti.

- Kada zavrsi sa ¢is¢enjem, vratice se u viSenamensku stanicu radi ¢i§¢enja i susenja

ulozaka za pranje.
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Kako se koristi

Briga i odrzavanje

Dodatne funkcije aplikacije

Podesavanja mape
Na pocetnoj strani aplikacije prikazana je aktuelna mapa kori$éena za usisavanje

i ¢iS¢enje. U podesavanjima za zabranjene oblasti moZete postaviti oblasti koje Zelite
da izuzmete dok u stavci za upravljanje mapom mozete da uredite aktuelnu mapu.

Podesavanja ¢is¢enja

MozZete da podesite rezim ¢is¢enja, nivo usisavanja i brzinu protoka vode na osnovu

zaprljanosti poda i specifi¢nih potreba.

Podesavanja viSenamenske stanice

- Podesavanja automatskog praznjenja: MoZete da omogucdite ili onemogucite
automatsko praznjenje i promenite uéestalost automatskog praznjenja.

- Podesavanja ¢i$¢enja uloska za pranje: MoZete da podesite ucestalost kojom se
robotski usisiva¢ vraca radi ¢i¢enja ulozaka za pranje.

Napomene:

- Morate prvo da kreirate mapu pre nego $to izaberete zonu za ¢iscenje, izvrsite zonsko ¢iséenje

ili izmenite mapu.
- Dodatne funkcije potrazite u aplikaciji. Detaljnije informacije o svakoj funkciji zavise od
aplikacije.
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AZuriranje firmvera

Mozete da azurirate firmver u aplikaciji. Pre aZuriranja proverite da li je robotski
usisiva¢ na viSenamenskoj stanici i da li je nivo napunjenosti baterije bar 30%.

Vracéanje na fabri¢ka podesavanja

Ako robotski usisiva¢ ne radi ispravno i ne moze se normalno koristiti, pritisnite
i drzite dugme za resetovanje 3 sekunde pomocu alata dok se ne ¢uje glasovna
poruka o poc¢etku vracanja na fabricka podesavanja i robotski usisivac ¢e biti
vrac¢en na fabricka podesavanja. Ako vra¢anje na fabri¢ka podesavanja nije
moguce, pritisnite i drzite dugme za resetovanje 10 sekundi da biste prisilno
iskljucili robotski usisiva¢ i vratili ga na fabri¢ka pode$avanja.

Odrzavanje delova

Preporudljivo je da proditate tabelu u nastavku kako biste se informisali o postupku odrzavanja robotskog usisiva¢a radi oéuvanja njegovog dobrog radnog stanja.

Delovi

Ucestalost ¢is¢enja

Ucestalost zamene

Rezervoar za prljavu vodu

Cigéenje nakon svake upotrebe

Cistite jednom nedeljno

Delovi Ucestalost ¢is¢enja Ucestalost zamene

Kontakti za punjenje na
robotskom usisivac¢u

Odbojnik

Otvor za automatsko praznjenje
na robotskom usisivac¢u

Automatski dovod za vodu na
robotskom usisiva¢u

Donja strana robotskog U zavisnosti od stvarne
usisivaca upotrebe

Visenamenska stanica

Otvori za automatsko praznjenje
na visenamenskoj stanici

Rezervoar za ¢istu vodu svake 2 nedelje /
Redetka C[s_tltelednom nedel}no
ili na svake 2 nedelje
Cetka za automatsko seéenje Cistite jednom nedeljno )
- - 3-6 meseci
zapetljanih dlaka svake 2 nedelje
Boc¢na Cetka Cistite jednom nefieljno 3-6 meseci
svake 2 nedelje
Odeljak za prasinu Cistite po potrebi /
Filter (fa'brlckl ugrﬁden na Cistite jednom negjeljno 6-12 meseci
odeljku za prasinu) svake 2 nedelje
UloZak za pranje / 6-12 meseci
Tocki¢
Laserski radar sa automatskim
podesavanjem visine
Senzor za ivice Cistite jednom mese¢no /

Modul za izbegavanije prepreka
sa strukturiranom svetlo$éu

Senzor nagiba

Kontakti za punjenje
visenamenske stanice

Povrsina sa indikatorima na
visenamenskoj stanici

Kesa za jednokratnu upotrebu / Zameniti na svaka 2 i po meseca u

zavisnosti od konkretne upotrebe

Napomene:

- Ucestalost zamene je data samo kao referenca. Ako je deo ostecen, potrebno ga je zameniti
u najkracem moguéem roku kako bi se osiguralo delotvorno &is¢enje.

- Prilikom pomeranja ili transportovanja robotskog usisiva¢a obavezno ispraznite i oistite
rezervoar za ¢istu vodu i rezervoar za prljavu vodu kako biste sprecili oteéivanje robotskog
usisivaca tokom transporta.

746



Briga i odrzavanje

Ciséenje rezervoara za &istu i prljavu vodu

1. Uklonite i rezervoar za €istu vodu i rezervoar za prljavu vodu, otvorite
poklopce i prospite vodu.

2. Koristite ¢istu vodu da biste potpuno oprali rezervoare, a zatim obrisite
spoljasnjost rezervoara pre nego $to ih ponovo postavite u viSenamensku
stanicu.

Napomena: kuglasti plovci u rezervoaru za gistu vodu i kuglasti plovak u rezervoaru za
prljavu vodu su pokretni delovi. Prilikom ¢i§¢enja nemojte primenjivati preveliku silu
kako ih ne biste ostetili.
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Cis¢enje redetke i osnove za redetku

1. Omogucite pomoc¢nu funkciju ispiranja viS$enamenske stanice u aplikaciji i
robotski usisiva¢ ¢e automatski napustiti viSenamensku stanicu. Ru¢no uklonite
reSetku nakon ¢ega ¢e viSenamenska stanica automatski ubrizgati vodu u osnovu
za reSetku. Pomocu krpe ili Cetke odistite reSetku i osnovu za resetku.

N

. Sacekajte 3 minuta i viSenamenska stanica ¢e automatski ispustiti prljavu vodu.
Obrisite osnovu za reSetku i reSetku suvom krpom i ponovo postavite reSetku na
vi§enamensku stanicu. Postarajte se da se crevo za prljavu vodu viSenamenske
stanice nalazi unutar Zleba resetke (kao $to je prikazano na slici) kako biste izbegli
savijanje creva za prljavu vodu jer u suprotnom to moze uticati na uobic¢ajeno
korid¢enje.

Napomena: tokom svakodnevnog kori$¢enja i ¢is¢enja viSenamenske stanice, nemojte da je
naginjete. Ako dolazi do nakupljanja vode u osnovi za resetku, obrisite je suvom krpom tako
da bude u potpunosti suva.

Briga i odrzavanje

Cis¢enje &etke za automatsko seéenje zapetljanih dlaka

1. Uklonite poklopac ¢etke i cetku.

2. Uklonite kapicu na kraju ¢etke koja se moZe skinuti.

3. Odistite dva kraja ¢etke i prostore izmedu zubaca ¢etke pomocu
odgovarajuceg alata.

4. Vratite kapicu na kraju ¢etke koja se mozZe skinuti, a zatim ponovo postavite
¢etku i poklopac cetke. Pobrinite se da su ¢vrsto postavljeni.

OPREZ: ako je previse dlaka zapetljano u ¢etku, odnosno ako je dlaka ¢vrsto zapetljana,
nemojte na silu da je povladite jer to moze da osteti cetku.

E_E o Poklopac éetke

Dugme za oslobadanje
o Cetka

o LeZajcetke

Cekinja

| | | Kapica na kraju ¢etke koja se ne moze skinuti
Kapica na kraju éetke koja Zubac Cekinja

se moze skinuti Cetke
Napomene:
Ako se mnogo dlaka upetljalo u ¢etku za automatsko seéenje zapetljanih dlaka, proverite da li
su odeljak za prasinu i kesa za jednokratnu upotrebu puni. Ako jesu, pravovremeno ispraznite
odeljak za prasinu i zamenite kesu za jednokratnu upotrebu kako biste obezbedili normalno

funkcionisanje automatskog praznjenja.

Ciséenje bocéne cetke

1. Okrenite robotski usisiva¢ naopacke, a zatim izvucite bo¢nu ¢etku povlaéenjem
nagore i oCistite je.

2. Ponovo postavite boénu ¢etku u robotski usisivac.

S 4

Prilikom ponovnog postavljanja bo¢ne
cetke, poravnajte je sa otvorom.
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Briga i odrzavanje

Briga i odrzavanje

Ciséenje odeljka za prasinu i filtera

1. Otvorite poklopac robotskog usisivaca i pritisnite dugme za oslobadanje
odeljka za prasinu da biste nagore izvukli odeljak za prasinu iz robotskog
usisivaca.

Napomene:
- Nemojte da pokusavate da Cistite filter cetkom ili prstima.
- Ne preporuduje se Eesto ispiranje jer u suprotnom filter moZe da se osteti.

2. Izvadite filter iz kopce filtera, nezno kucnite po okviru filtera da biste uklonili 4. U potpunosti osusite odeljak za prasinu i filter pre ponovnog postavljanja.

prljavstinu i ispraznite smece iz odeljka za prasinu.
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3. Ako je potrebno, isperite odeljak za prasinu i filter ¢istom vodom.

- Za Cisc¢enje filtera i odeljka za prasinu koristite samo ¢istu vodu. Nemojte da koristite deterdzent.

Ciséenje tockica

1. Okrenite robotski usisivac i izvucite
tockic.

2. Uklonite dlake, prljavstinu i druge
vrste necistocée sa tocki¢a i osovine.

3. Ponovo umetnite tocki¢ i ¢vrsto ga
pritisnite da biste ga vratili u njegov
polozaj.

Tocki¢

Osovina

Napomene:

- Po potrebi, mozete da koristite alat poput malog odvija¢a da nezno odvojite osovinu
od toc¢kic¢a i ocistite ga.

- Tocki¢ moze da se ocisti vodom sa ¢esme i da se ponovo postavi nakon susenja.

Zamena ulo$ka za pranje
Uklonite uloZak za pranje sa njegovog drzac¢a i zamenite ga novim.

Ciséenje senzora i kontakata za punjenje

Koristite meku suvu krpu za ¢i$¢enje svih senzora i kontakata za punjenje na

robotskom usisivacu:

- Senzori za nagib na donjoj strani robotskog usisivaca.

- Laserski radar sa automatskim podesavanjem visine na gornjem delu robotskog usisivac¢a

- Odbojnik i modul za izbegavanje prepreka sa strukturiranom svetlo§¢u na prednjoj
strani robotskog usisivaca

- Senzor za ivicu na bo¢noj strani robotskog usisivac¢a

- Kontakti za punjenje na zadnjoj strani robotskog usisivac¢a

Odbojnik

Modul za izbegavanje prepreka sa
strukturiranom svetloséu
* Laserski radar sa automatskim

/;« podesavanjem visine
h—( Senzor za ivice

- Kontakt za punjenje

Senzor nagiba

—o Oblast sa indikatorima

t——o Kontakt za punjenje
| Otvor za automatsko praznjenje

Ciséenje visenamenske stanice

Ogistite oblast sa indikatorima, kontakte za punjenje i otvore za automatsko praznjenje
visenamenske stanice mekom suvom krpom.

Odrzavanije baterije

Robotski usisiva¢ sadrzi litijum-jonsko baterijsko pakovanje visokih performansi. Postarajte se da je
dobro napunjeno tokom svakodnevne upotrebe kako bi se odrzale optimalne performanse baterije.
Napomena: ako se robotski usisiva¢ duze ne koristi, iskljucite ga i odloZite. Da bi se sprecilo oste¢enje
izazvano prekomernim praznjenjem, robotski usisivaé treba da se puni najmanje jednom u tri meseca.
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Briga i odrzavanje

Zamena kese za jednokratnu upotrebu

1. Kada je kesa za jednokratnu upotrebu puna, izvucite poklopac iz otvora kutije
za pras$inu. Uklonite kesu za jednokratnu upotrebu pomocu drske i odloZite je
na otpad.

Otvor kutije za o—
prasinu

Napomena: povlac¢enjem drske kese za jednokratnu upotrebu kesa ¢e se zatvoriti kako bi se
spredilo slu¢ajno prosipanje prasine i necistoce.

2. Koristite suvu krpu da obriSete preostalu prljavstinu poput prasine sa filtera.
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3. Postavite novu kesu za jednokratnu upotrebu kao $to je to prikazano na
ilustraciji i umetnite drsku kese u otvor.

4. Vratite poklopac kutije za prasinu. Pravilno je postavljen kada éujete ,klik".

Klik >

ReSavanje problema

Problemi

Moguéi uzroci

Resenje

Robotski usisivaé nije
moguce ukljugiti.

Robotski usisiva¢ ima nizak nivo napunjenosti baterije.
Temperatura okruzenja je preniska ili previsoka.

Napunite robotski usisiva¢ pre upotrebe.
Koristite robotski usisiva¢ na temperaturi okruzenja izmedu 0 °Ci 40 °C.

Robotski usisivac se
ne puni.

Visenamenska stanica nije priklju¢ena na napajanje
iliima lo$ kontakt.

Uverite se da je komplet kabla pravilno prikljuéen na port za napajanje viS$enamenske stanice i
elektri¢nu utiénicu.
Ocistite kontakte za punjenje na viSenamenskoj stanici i robotskom usisivacu.

Robotski usisivac se
ne moze povezati na
mrezu.

Lozinka za Wi-Fi je pogresna.

Robotski usisiva¢ ne podrzava mreze od 5 GHz i rutere
za poslovne korisnike.

Wi-Fi signal je slab.

Robotski usisivaé moZda nije u stanju za konfigurisanje
mreZne veze.

Unesite ispravnu lozinku za Wi-Fi.

PoveZite robotski usisiva¢ na kuénu mrezu od 2,4 GHz.

Pobrinite se da robotski usisiva¢ bude u oblasti sa jakim Wi-Fi signalom.

Izbrisite robotski usisiva¢ u aplikaciji, resetujte Wi-Fi vezu robotskog usisivaca i pokusajte da
ga ponovo povezete na mrezu.

Robotski usisiva¢

ne moze da locira
viSenamensku stanicu
ili da se vrati do nje.

Oko visenamenske stanice ima previse prepreka.
Oblast sa indikatorima je mozda prljava.
Visenamenska stanica nije priklju¢ena na napajanje.
Visenamenska stanica je pomerena kada robotski
usisivac nije bio na njoj.

Robotski usisiva¢ ometaju prepreke, kao $to su
zatvorena vrata na putu nazad do viSenamenske stanice.
Visenamenska stanica je pomerena kada robotski
usisivac nije bio na njoj, $to je dovelo do greske u
pozicioniranju.

Robotski usisiva¢ je predaleko od viSenamenske
stanice da bi se vratio.

Premestite viSenamensku stanicu do otvorene oblasti.

Ruéno postavite robotski usisiva¢ na viSenamensku stanicu kako bi se napunio.

Obrisite oblast sa indikatorima na viS§enamenskoj stanici kako biste uklonili prasinu i prljavstinu.
Povezite se na napajanje viSenamenske stanice.

Robotski usisiva¢
se zaglavljuje i ne
moze da se vrati
do visenamenske
stanice.

Oko visenamenske stanice ima previse prepreka.
Robotski usisiva¢ ometaju prepreke, kao $to su
zatvorena vrata na putu nazad do viSenamenske stanice.
Robotski usisiva¢ klizi po klizavom podu.
Vienamenska stanica je nagnuta ili postavljena na
neravnom podu.

Premestite viSenamensku stanicu do otvorene oblasti.

Ruéno postavite robotski usisiva¢ na viSenamensku stanicu kako bi se napunio.
Preporucuje se ru¢no ¢idéenje vode sa poda.

Pravilno postavite viSenamensku stanicu i pokusajte ponovo.
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ReSavanje problema

ReSavanje problema

Problemi

Moguéi uzroci

Resenje

Robotski usisiva¢ ne
moze da se ukljudi.

Robotski usisiva¢ se puni.

Robotski usisiva¢ se moze iskljuciti samo kada se ne puni. Preporucuje se da izvadite robotski
usisivac iz viSenamenske stanice i da zatim pritisnete i drzite pritisnuto dugme za napajanje

3 sekunde kako biste ga iskljucili.

Ako se ne moze iskljuciti, moZete pritisnuti i drzati dugme za resetovanje 10 sekundi da biste
prinudno iskljucili robotski usisivac.

Ukoliko problem i dalje postoji, obratite se servisu za servisiranje uredaja.

Problemi

Mogu¢i uzroci

Resenje

Robotski usisivac se ne
puni ili se puni sporo.

Nivo baterije je previse nizak.
Temperatura okruzenja je preniska ili previsoka.
Kontakti za punjenje mogu biti prljavi.

Obicno je potrebno oko 6 sati da se robotski usisiva¢ potpuno napuni.

Robotski usisiva¢ moze automatski smanijiti brzinu punjenja na visokim ili niskim temperaturama
okoline kako bi produzio vek trajanja baterije. To je normalno.

Obrisite kontakte za punjenje suvom krpom.

Robotski usisiva¢ ¢esto ulazi u
zabranjene oblasti ili prolazi kroz
virtuelne zidove.

Mapa u aplikaciji ima gresku.
Virtuelni zidovi ili granice zabranjene oblasti
moraju biti optimizovani.

Proverite mapu u aplikaciji. Obri$ite nepravilnu mapu sa liste mapa i ponovo je
mapirajte. Zbog razmere mape, podeseni virtuelni zidovi ili zabranjene oblasti mogu
odstupati od ciljnih lokacija. Preporucuje se da pogledate rutu kojom se robotski
usisivac krece i prilagodite granice prema kué¢nom okruzenju kako biste obuhvatili
sva podrucja gde se robotski usisiva¢ moze lako zaglaviti, kao $to su udubljene
stepenice i podrudja ispod namestaja.

Planirano ¢is¢enje ne funkcionise.

Robotski usisiva¢ ima nizak nivo napunjenosti
baterije.

Robotski usisiva¢ ¢e zapodeti planirano ¢is¢enje samo kada je preostali nivo
napunjenosti baterije ve¢i od 30%. Punite robotski usisiva¢ na vreme.

Bocna Cetka ispada.

Bocna ¢etka nije postavljena na njeno mesto.
Bocna ¢etka je zapetljana sa stranim
predmetima, $to dovodi do njenog odvajanja.

Ponovo postavite boénu ¢etku. Pravilno je postavljena na svoje mesto kada &ujete ,klik".
Uklonite strane predmete sa poda pre upotrebe robotskog usisivaca.

Drzac¢ za ulozak za pranje
ispada.

Strana tela su se zapetljala o drza¢ za ulozak za
pranje $to dovodi do ispadanja.

Uklonite strane predmete sa poda pre upotrebe robotskog usisivaca.

Robotski usisiva¢ iznenada prekida
trenutni zadatak tokom rada.

Baterija robotskog usisivaca je ispraznjena.
Visenamenska stanica nije povezana sa
napajanjem tako da se robotski usisiva¢ ne puni
uspesno u viSenamenskoj stanici.

Ruéno postavite robotski usisiva¢ na viSenamensku stanicu kako bi se napunio.
Uverite se da je viSenamenska stanica pravilno povezana na napajanje.
Ukoliko problem i dalje postoji, obratite se servisu za servisiranje uredaja.

Robotski usisivaé stvara
glasnu buku prilikom
rada.

Odeljak za prasinu je pun.

Strana tela su se zapetljala o bo¢nu €etkaili ¢etku
ili se u odeljku za prasinu nalaze strana tela.
Robotski usisivaé je na visokom nivou usisavanja.

Ispraznite odeljak za prasinu.
Proverite da li ima stranih predmeta i uklonite ih ako ih ima.
Smanjite nivo usisavanja robotskog usisivaca na standardni ili tihi rezim.

Robotski usisivaé se
pomera po haoti¢noj
putanji.

Razbacani predmeti po podu uti¢u na rad
robotskog usisivaca.

Robotski usisiva¢ klizi po klizavom podu.

Modul za izbegavanje prepreka sa strukturiranom
svetlo$éu je mozda prljav.

Ocistite pod pre upotrebe robotskog usisivaca.

Preporucuje se ruc¢no ¢iséenje vode sa poda.

Obrisite modul za izbegavanje prepreka sa strukturiranom svetlo§¢u na robotskom usisivacu
mekom, ¢istom krpom kako bi modul ostao ¢ist i nezaklonjen.

Robotski usisiva¢ ne nastavlja sa
¢iséenjem nakon pola punjenja.

Robotski usisiva¢ je u DND nadinu rada.
Robotski usisiva¢ se rué¢no puni, na primer,
premestanjem na vi$enamensku stanicu,
a povratak se kontrolise putem aplikacije
ili dugmeta na samom usisivacu.

Robotski usisiva¢ nec¢e nastaviti sa ¢is¢enjem u DND nacinu rada ili nakon rué¢nog
punjenja.

Robotski usisivaé
preskace pojedine
prostorije.

Robotski usisivaé je ometan preprekama, kao $to
su zatvorena vrata ili prag visi od 2 cm na svom
putu tokom ciséenja.

Robotski usisivaé klizi i nepravilno radi na
klizavom ulazu u prostoriju.

Pobrinite se da su sva sobna vrata u potpunosti otvorena.
OPREZ: robotski usisiva¢ ne moZe da prede stepenice sa visokim pragom.
Preporucuje se ru¢no ¢iséenje vode sa poda.

Indikator visenamenske stanice
treperi narandzasto.

Nema dovoljno vode u rezervoaru za ¢istu vodu.
Rezervoar za ¢istu vodu ili rezervoar za prljavu
vodu nije instaliran.

Rezervoar za prljavu vodu je pun.

Blagovremeno napunite vodom rezervoar za ¢istu vodu.
Instalirajte rezervoar za ¢istu vodu i rezervoar za prljavu vodu na njihova mesta.
Ocistite rezervoar za prljavu vodu.
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Robotski usisiva¢ ima glasovno
upozorenje za nepravilan nivo vode
u rezervoaru za ¢istu vodu.

Plovak u rezervoaru za ¢istu vodu nedostaje ili je
zaglavljen.

Ruéno resetujte plovak.
Ukoliko problem i dalje postoji, obratite se servisu za servisiranje uredaja.
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ReSavanje problema

Problemi Moguéi uzroci Resenje
Osnova za reSetku moZze biti blokirana. Odistite reSetku i osnovu za resetku.
Osnova za reSetku ima pogresan Rezervoar za prljavu vodu nije instaliran na Ponovo postavite rezervoar za prljavu vodu.
nivo vode. njegovom mestu. Postavite zaptivni prsten rezervoara za vodu na njegovo mesto.
Zaptivni prsten rezervoara za prljavu vodu je labav. Ukoliko problem i dalje postoji, obratite se servisu za servisiranje uredaja.

Visenamenska stanica ne moze
automatski da prazni prasinu.

Zamenite kesu za jednokratnu upotrebu novom.
Ako kesa za jednokratnu upotrebu nije puna, proverite i oCistite sve otvore za
automatsko praznjenje.

Kesa za jednokratnu upotrebu je puna.
Otvori za automatsko praznjenje su blokirani.

Praznjenje odeljka za prasinu traje
duZe nego obi¢no.

Nakon $to se viSenamenska stanica koristi neko
vreme, proces praznjenja prasine moze da traje

nesto duZe kao bi se osigurao njen neometan /
rad. To je normalno.

Koraci za vadenje baterije

Obaveste nje o zastiti Zivotne sredine 1. Okrenite robotski usisiva¢ naopacke, uklonite pet zavrtanja
Ugradena litijum-jonska baterija ovog robotskog usisiva¢a na zadnjoj strani robotskog usisivata pomo¢u alata i skinite
sadrzi hemikalije koje mogu zagaditi Zivotnu sredinu. Pre poklopac.

odlaganja, zamolite struénjaka da izvadi bateriju, a zatim 2. Iskljucite priklju¢ak izmedu baterije i mati¢ne ploc¢e da biste
je odlozite u profesionalnoj organizaciji za reciklazu. izvadili bateriju.

- Baterija mora da se izvadi pre nego $to se robotski

usisiva¢ odlozi.

- Iskljugite robotski usisivag iz struje pre nego &to izvadite - Pre nego $to izvadite bateriju, iskljucite robotski usisivac iz struje

bateriju.
- Bateriju treba bezbedno odloziti.
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MERE OPREZA:

iispraznite bateriju $to je viSe moguce.

- Vratite baterije profesionalnoj organizaciji za recikliranje.

- Ne izlaZite bateriju visokim temperaturama zato §to moze do¢i do
eksplozije.

- Ako baterija curi i neko slu¢ajno dode u kontakt sa njom, mesto kontakta
treba odmah da se ispere sa dosta vode i treba potraziti savet lekara.

Specifikacije

Robotski usisivac

Naziv Robotski usisiva¢

Model OV31GL

Di - 350 x 88 mm
imenzije

(kada se laserski radar sa automatskim podesavanjem

proizvoda visine iskljuci)

Litijum-jonska 4800 mAh (nazivni kapacitet)
baterija 5200 mAh (nominalni kapacitet)
Vreme punjenja 6 sati

Neto masa 3,75kg

Kompatibilan sa Android 9.0i0S 12.0 ili novija verzija

BeZi¢no
povezivanje

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4GHz, BLE5.2

Nazivni napon 14,4\ —=

Napon punjenja 20V =

Nazivna snaga 55W

Radna frekvencija | 2400-2483.5 MHz

Maksimalna

. <20dBm
izlazna snaga

Pod normalnim uslovima upotrebe, ovu opremu treba drzati na udaljenosti od najmanje

20 cm izmedu antene i tela korisnika.

Vise informacija potraZite na adresi www.mi.com
Proizvodad: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresa: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Proizvedeno u Kini

Visenamenska stanica

Model OV31-JZEU

470 = 360 x 572 mm

(ukljuéujuéi produzetak osnove za resetku)
260 x 360 x 572 mm

(bez produZetka osnove za reSetku)

Dimenzije proizvoda

Nazivni ulaz 220-240V ~50/60 Hz
Nazivni izlaz 20V==15A

Nazivna ulazna snaga (tokom praznjenja

prasine) 530w

Nazivna ulazna snaga (Ci$¢enje toplom

vodom) 1600 W

Nazivna ulazna snaga (tokom su$enja

vazduhom i punjenja) 85W
Potrosnja energije Rezim mirovanja: < 0,5 W
Vreme ulaska u stanje Rezim mirovanja: < 20 min

Napomene:

- Nazivna ulazna snaga (¢i$¢enje toplom vodom) je tipi¢na vrednost na temperaturi vode od 15 °C.

- Nazivna ulazna snaga (tokom su$enja vazduhom i punjenja) odreduje se prema vrednosti snage
pri punom opterecéenju.

Informacije o odlaganju i recikliranju otpadne elektri¢ne i elektronske
opreme (WEEE)

Svi proizvodi sa ovim simbolom smatraju se otpadnom elektri¢nom i elektronskom opremom
E (WEEE u skladu s direktivom 2012/19/EU) i ne smeju se mesati sa nerazvrstanim kué¢nim

otpadom. Ljudsko zdravlje i okolinu potrebno je zastititi odlaganjem otpadne opreme na
B dlagalista namenjena prikupljanju i recikliranju otpadne elektriéne i elektronske opreme

koja su odredila drzavna ili lokalna nadlezna tela. Pravilno odlaganje i recikliranje sprecice

potencijalne negativne posledice po okruzenje i ljudsko zdravlje. Obratite se instalateru

ili lokalnim nadleznim telima za dodatne informacije o lokaciji i uslovima i odredbama tih

odlagalista.
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Bezpecnostné informacie

Tuto prirucku si eSte pred pouZitim zariadenia pozorne predcitajte a uschovajte ju na nahliadnutie v buddcnosti.

Obmedzenia pri pouzivani

» Tento produkt je uréeny len na upratovanie podlahy v domacom prostredi. Nepouzivajte ho vonku, na povrchy, ktoré nie st
podlahami, ani v komerénom alebo priemyselnom prostredi.

« Tento spotrebi¢ mdézu pouzivat deti od 8 rokov a osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi a mentalnymi schopnostami ¢i
nedostatkom sklsenosti a vedomosti, ak spotrebic¢ pouZivaji pod dozorom alebo boli pou¢ené o pouZivani spotrebi¢a bezpe¢nym
spOsobom a porozumeli rizikAm spojenym s jeho pouzivanim. Deti sa so spotrebi¢om nesm hrat. Deti nesmu so spotrebi¢om
upratovat ani vykonavat jeho Gdrzbu bez dohl'adu dospelej osoby.

« Tento spotrebié nie je uréeny na pouzivanie osobami vratane deti so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi
schopnostami ¢i nedostatkom sklsenosti a vedomosti, pokial spotrebi¢ nepouzivaji pod dozorom alebo neboli poucené o
pouzivani spotrebi¢a osobou zodpovednou za ich bezpeénost.

« Deti musia byt pod dozorom, aby sa zaistilo, Ze sa so spotrebi¢om nebudu hrat.

« Ak je stiprava kablov poskodend, musi byt nahradena $pecialnou stipravou kablov, ktoré je k dispozicii u vyrobcu alebo jeho
servisného zastupcu.

« Tento spotrebic obsahuje batérie, ktoré mézu vymieriat len poucené osoby.

Zabezpecdte, aby boli deti a domace zvierata v bezpeénej vzdialenosti od robotického vysavaca pocas jeho prevadzky.

Roboticky vysavac nepouZivajte na ploche, ktora je vyvySena nad zemou, bez toho, aby ste pouzili ochrannt bariéru.

Roboticky vysavac neobracajte dnom nahor. Roboticky vysavac¢ nepostvajte pomocou krytu jeho laserového snimaca LDS, krytu

alebo naraznika, ktoré pouzijete ako rdcku.

« Tento roboticky vysavac neinstalujte, nenabijajte ani nepouZivajte vo vonkajSom prostredi, v ktipelni ani v blizkosti bazéna.

Ak spotrebi¢ prejde cez napajaci kdbel, méze dojst k nebezpeénej situécii.

Z podlahy odstrarite krehké alebo drobné predmety, aby do nich roboticky vysavaé nenarazil a neposkodil ich.

Na roboticky vysavac nekladte deti, doméce zvierata ani ziadne iné predmety bez ohladu na to, ¢i sa pohybuje, alebo stoji.
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« Davajte pozor, aby sa vlasy, prsty ani iné ¢asti tela nedostali do blizkosti sacieho otvoru robotického vysavaca.

Roboticky vysavac nepouzivajte na ¢istenie Ziadnych horlavych latok.

Nevysavajte tvrdé ani ostré predmety.

« Pred ¢istenim alebo Udrzbou spotrebica je potrebné vytiahnut zastréku zo zasuvky.

Roboticky vysava¢ ani viaci¢elovu stanicu neutierajte vihkou utierkou ani ich neoplachujte Ziadnou tekutinou. Po ogisteni musite
umyvatelné ¢asti pred ich pripojenim k pristroju a pouZitim Uplne vysusit.

« Pri prevoze nezabudnite roboticky vysavac vypnut a ak je to mozné, prenasajte ho v pévodnom obale.

Tento produkt pouZivajte v stlade s pokynmi uvedenymi v pouZzivatelskej prirucke. Za aktkolvek stratu alebo poskodenie tohto
produktu spésobené jeho nespravnym pouzivanim nesie zodpovednost pouZivatel.

Roboticky vysavac nepouZivajte priteplote prostredia, ktora prekracuje 40 °C alebo je nizsia ako 0 °C, ani na podlahe, na ktorej je
rozliata tekutina alebo lepkavé latky.

VAROVANIA tykajlce sa batérie a nabfjania

UPOZORNENIE: Aby nedoslo k nebezpecenstvu v désledku netimyselného resetovania tepelnej poistky, tento spotrebi¢ nesmie
byt napéajany prostrednictvom externého spinacieho zariadenia, ako je napriklad ¢asovac, ani nesmie byt pripojeny k obvodu, ktory
pravidelne zapina a vypina elektricka funkciu.

« NepouZivate batériu, stipravu kablov ani viactiéelovt stanicu od Ziadnej tretej strany. Roboticky vysava¢ sa méze pouzivat len s

viacucelovou stanicou OV31-JZEU.
» Nenabijajte nedobijatelné batérie.

Od pouzivatelov sa nevyzaduje vykonat ziadne kroky na zmenenie frekvencie napajania medzi 50 a 60 Hz; produkt sa dokaze sam
prisposobit frekvencii 50 Hz aj 60 Hz.

« NepokUS$ajte sa sami rozoberat, opravovat ¢i upravovat batériu ani viactcelovu stanicu.

« Viacucelovu stanicu neumiestriujte vedla zdroja tepla.

« Na utretie alebo ocistenie nabijacich kontaktov viactGcelovej stanice nepouZzivajte vihk( utierku ani mokré ruky.

» Spotrebic¢ ani batériu nevystavujte nadmernym teplotam.
758



« Davajte pozor na riziko skratu svoriek batériou napajaného spotrebica alebo batérie kovovymi predmetmi. ﬂ Len na poutzitie v interiéri. |L|_]|_| Pred pouzitim si precitajte pokyny.

« Ak saroboticky vysavac nebude dlhsi ¢as pouzivat, iplne ho nabite, nasledne vypnite a uloZte na chladnom a suchom
mieste. Roboticky vysavac je potrebné opakovane nabit miniméalne raz za 3 mesiace, aby nedoslo k nadmernému Bezpecnostné informécie k laseru

vybitiu batérie. _ , _ o , Laserovy snimaé v tomto produkte splifa normy IEC 60825-1: 2014 a EN 60825-1:2014/A11:2021 pre laserové vyrobky triedy 1.
« Privyberani batérie ju nepoSkodzuijte, aby nedoslo ku skratu alebo uniku kvapaliny. Ak z batérie unika kvapalina, Po&as pouzivania zabrafite priamemu kontaktu s o&ami.

zabfa.nte kvoptaktu kyapvalujly svasou pvok’ozkou falebo.oblecenlmv, a o’kamzllteju ’utrlvte,suchou hlandvnc:kou. Poi.:om ] LASEROVY VYROBOK TRIEDY 1
batériu poslite do prisluSného recyklaéného zariadenia alebo uréenému timu zarué¢ného a pozaru¢ného servisu, ktory

ju spravne zlikviduie. LASEROVY VYROBOK PRE SPOTREBITELOV
« Litiovo-ibnova batéria obsahuje latky, ktoré st nebezpecéné pre Zivotné prostredie. Ak chcete roboticky vysavacd EN 50689:2021
zlikvidovat, najskor z neho vyberte stipravu batérii a potom ho zlikvidujte alebo odovzdajte na recyklaciu v stilade
s miestnymi zakonmi a nariadeniami krajiny alebo oblasti, v ktorej ho pouZivate. Vyhlasenie o stlade pre EU
« Privyberani batérii z produktu je vhodnejsie ich najskoér vybit a skontrolovat, ¢i je produkt odpojeny od zdroja C € Vyrobca Xiaomi Communications Co., Ltd., vyhlasuje, 7e radiové zariadenie typu OV31GL je v stlade
napajania. s poziadavkami smernice 2014/53/EU. Cely text Vyhlasenia o stlade pre EU je dostupny na tejto

internetovej adrese: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

1. Odskrutkujte skrutku na spodnej Casti zariadenia a zlozte kryt. Podrobnt elektronickd prirucku najdete na stranke www.mi.com/global/support/user-guide

2.0dpojte konektor batérie a vyberte batérie. Zabrarte poskodeniu krytu batérie, aby ste predisli riziku poranenia.

3.Batérie vratte organizacii, ktora sa zaobera ich profesionalnou recyklaciou. Vyrobok neméa pohotovostny rezim ani iny ekvivalentny stav z hladiska poZiadaviek na energeticku
. Batériuje potrebné pred vyradenim vybrat' 70 spotrebiéa Uc¢innost alebo funkciu spravy napéjania, spotreba energie vyrobku bude pravdepodobne vyssia ako u

. ) : ] . o inych vyrobkov spifiajticich tieto funk&né poziadavky.
« Privyberani batérie musi byt spotrebic¢ odpojeny od elektrickej siete.

« Batériu je potrebné bezpecne zlikvidovat.
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Prehlad produktu

Roboticky vysavac

Poznameka: llustracie produktu, prislusenstva a pouzivatelského
rozhrania v pouZivatelskej prirucke slizia len na referenéné
Ucely. Skutocny produkt a funkcie sa mozu lisit v dosledku
vylepseni produktu.
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Zoznam prisluSenstva

Vopred namontované prislusenstvo

= & -

Kazeta na zber Filter Bocnéa kefa
prachu (vopred namontovany
v kazete na zber
prachu)

Iné prislusenstvo

Kefa s automatickym
odrezanim vlasov a ochranou
proti namotavaniu

Kryt na kefu

1

Suprava kablov

]

Spodna zasuvka
na umyvaciu dosku

vlozky x 2

Drziak mopovace;j

(s vopred namontovanou
mopovacou vlozkou x 2)

Pouzivatel'ska Pokyny k
prirucka obrazkom

Struéna prirucka Zarucéné
podmienky

Viactgelova stanica

(ma vopred namontované odpadové
vrecko, zasobnik na &istt vodu, zasobnik
na $pinavi vodu a umyvaciu dosku)

Prehlad produktu

Roboticky vysavaé

Q) Spustenie/upratovanie

- Stla¢enim a podrzanim na 3 sekundy
zapnite alebo vypnite vysavac

- Stlaéenim spustite upratovanie alebo
ho pozastavite, kym je zapnuté

O Dokovacia stanica

+ Stlaéenim pozastavite pocas ¢innosti

* Stlacenim pocas pozastavenia vratite
roboticky vysava¢ do viactcelovej
stanice na nabfjanie

« Stlaéenim zastavite dokovanie pri
navrate do viaclUcelovej stanice

- Stlaéenim a podrzanim na 3 sekundy
zapnete alebo vypnete detsku poistku

(1) + O Indikator

- Biela: Prebieha upratovanie/upratovanie dokonéené/batéria je plne nabita

* Blikajuca biela: Vracia sa na Gc¢el nabitia/prebieha zmena pozicie

+ Pulzujuca biela: Nabijanie (stredna/vysoka Groveri nabitia batérie)

* Pulzujlca oranZova: Nabijanie (nizka Groveri nabitia batérie)

* Blikajuca oranzova: Odpojenie siete Wi-Fi/porucha/¢akanie na pripojenie siete/
pripéjanie k sieti/aktualizacia firmvéru

Tlacidlo resetovania/Indikator siete Wi-Fi

* Ak chcete obnovit vyrobné nastavenia, stlacte a na 3 sekundy podrzte
pomocou nastroja

« Ak chcete vynutit vypnutie robotického vysavaca a obnovit vyrobné
nastavenia, stlacte a podrzte na 10 sekiind pomocou néstroja

- Modra: Siet Wi-Fi je pripojena

- Blikajuca oranzové: Cakanie na pripojenie siete/odpojenie siete Wi-Fi

- Blikajuca modra: Prebieha prip4janie k sieti
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Prehlad produktu

Roboticky vysavac a snimace

Snimac hran

Naraznik I

Ultrazvukovy
, Laserovy radar s automatickym snimac
nastavenim vysky

y , —o VS8esmerové
o Mikrofon

koliesko

Modul na vyhybanie sa
prekazkam so $truktirovanym Kefa
svetlom (snima¢ prekazok so
Struktirovanym svetlom, projektor
so $trukturovanym svetlom)

I Kryt na kefu

Zostava boc¢nej kefy 7

gU

Tlagidlo uvolnenia
krytu na kefu
Hlavné koliesko

Hlavné koliesko

Snima¢ okrajov Zostava mopovacej ~—+

vlozky Montézny otvor
drziaka mopovacej

vlozky

Kryt o Kazeta na zber prachu

Tlacidlo uvolnenia
Kazeta na zber kazety na zber prachu

prachu °

Ventil
automatického
vyprazdiiovania

Uchytka na
prichytenie filtra

Nabijaci kontakt

y
Filter @

- Laserovy radar s automatickym nastavenim vysky sa spusti nadol, ked'je roboticky vysavac v pohotovostnom rezime, nabija sa alebo Cisti nizke miesto.
- Pri isteni nizkych miest nepremiestriujte roboticky vysava¢, aby nedoslo k ovplyvneniu spravneho umiestnenia.
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Otvor na automatické
naplnenie vodou

Poznamky:

Prehlad produktu

Viacucelova stanica

Zasobnik na
$pinavi vodu

Racka

Umyvacia doska °

Spona
zasobnika
navodu
Plavajuca o
guldcka

Zasobnik na
$pinavu vodu

= areny

N

0 o [

Zasobnik na
¢Gistl vodu

Kryt

Zasobnik na ¢istu vodu

Racka

Kryt kazety na prach

Spodna zasuvka na
umyvaciu dosku

Spona zasobnika
navodu

Hadica na vodu

Plavak

Filter

Kazeta na prach

Otvor na rac¢ku
odpadového vrecka

Ventil automatického o—

vyprazdriovania

Napéjaci port

Indikator

e *Biela: Viac¢elova stanica funguje
spravne

« Blikajuca oranzova: Chyba
viacugelovej stanice

Signalizaéna oblast
Nabijaci kontakt

Otvor na automatické
naplnenie vodou

o Otvor na vypustenie vody

Ulozny priestor
s )
—

Pohlad spredu

<t

[ S —
0
o =—+—— Drazka na sUpravu
[:j kablov

] °

Pohlad zozadu

764



Prehlad produktu

Ako nainstalovat

Odpadové vrecko

Rucka odpadového o ey ré’
5]~ [

Poznamka: ViactGéelova stanica ma uz z vyroby vopred vloZzené nové odpadové
vrecko. Odportca sa zakUpit nahradné odpadové vrecko od oficialnych predajcov.

Kefa s automatickym odrezanim vlasov a ochranou

proti namotavaniu
Stetiny

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

| | | Neodnimatelny
Odnimatelny Zuby Stetiny koncovy kryt
koncovy kryt hreberia

Zostava mopovacej vlozky

Upinacia oblast
pre mopovaciu
vlozku

Drziak mopovacej Mopovacia vlozka
vlozky
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Odstranenie ochrannych krytov

Pred pouzitim odstrarite ochranné kryty z robotického vysavaca.

MontaZz zostavy mopovacej vlozky

Zostavu mopovacej vlozky vlozte do montazneho otvoru drziaka mopovacej viozky.

Spravne umiestnenie potvrdi podutelné kliknutie”.

Ako nainstalovat

Umiestnenie viacucelovej stanice

-Viacucelovu stanicu umiestnite k stene na rovnu podlahu s tvrdym povrchom,

napriklad na drevenu alebo dlaZzdent podlahu.

- Ponechajte priestor s vy$kou viac ako 0,82 m, dizkou 1,47 m a $irkou 0,44 m.

MontaZz spodnej zasuvky na umyvaciu dosku

- Namontujte spodnt zasuvku na umyvaciu dosku do viacicéelovej stanice v smere
podla obrazka.

- Uistite sa, Ze spodna zasuvka na umyvaciu dosku je v jednej rovine so spodnou
¢astou viaclUcelovej stanice a Ze je jej spodna plocha rovna.

Pripojenie k napajaniu

- Umiestnite viacti€elovu stanicu na vhodné miesto, pripojte k nej stipravu kablov a

zapojte ju do elektrickej zasuvky.
Poznamka: Pevne zasurite konektor stpravy kablov do napéjacieho portu
viacucelovej stanice, kym indikator nezostane svietit na bielo.

Pevné vioZenie q,
konektora 0

R
1=
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Pred pouzitim Pouzivanie

Nabijanie robotického vysavaca Naplnenie zasobnika na &istt vodu &istou vodou Pripojenie k aplikacii Xiaomi Home Resetovanie siete Wi-Fi
- Pred pouzitim zapnite roboticky vysavac stlacenim a podrzanim tlacidla () na tri Tento produkt funguje s aplikaciou Xiaomi Home. Pomocou aplikéacie Ak dojde k odpojeniu robotického vysavaca od siete alebo je potrebné zmenit siet,
sekundy. Xiaomi Home mozete ovladat zariadenie a interagovat s dal$imi mensimi resetujte siet Wi-Fi.

inteligentnymi domacimi zariadeniami.

Aplikaciu si stiahnite a nainstalujte naskenovanim QR kédu. Ak uz mate
aplikaciu nainstalovand, budete presmerovani na stranku nastavenia

gE! pripojenia. Aplikaciu ,Xiaomi Home" mozete tieZ vyhladat v obchode s

aplikaciami, odkial si ju mézZete stiahnut a nainstalovat. Al o L S . R

Otvorte aplikaciu Xiaomi Home, tuknite na znamienko ,@" v pravom hornom 3. Znovu sa pripojte k sieti v aplikécii. Ked'indikator siete Wi-Fi svieti na modro,

rohu a podla pokynov pridajte svoje zariadenie. znamena to, Ze roboticky vysavac je Uspesne pripojeny k sieti.

1. Otvorte kryt robotického vysavaca, aby ste videli indikator siete Wi-Fi.

2. Stlacte a podrzte tlagidla () a 0 na 7 sekiind, kym sa neozve hlasova sprava
o ¢akani na konfiguraciu siete. Ked'indikator siete Wi-Fi blika, znamena to, ze
roboticky vysavac bol Uspesne resetovany.

- Po zapnuti robotického vysavaca ho umiestnite do viacicelovej stanice tak, aby
boli jeho nabijacie kontakty zarovnané s kontaktmi viacti¢elovej stanice.

- Ked'zaznie hlasova vyzva na zacatie nabijania, roboticky vysavac je ispesne
pripojeny k viacucelovej stanici.

Zapnutie/vypnutie

-Stlaéenim a podrzanim tlacidla () na 3 sekundy zapnite roboticky vysavac. Ked
sa na robotickom vysavaci rozsvieti indikator, znamena to, Ze roboticky vysavaé
prejde do pohotovostného rezimu.

2663139D - Ak je roboticky vysavac pozastaveny a nenabija sa, stlacenim a podrzanim

tlad¢idla () na 3 sekundy ho vypnete.

Znacka maximalnej hladiny vody
Objem zasobnika na vodu: 4|

Poznamky:

- Roboticky vysavac spolupracuje s aplikaciou Xiaomi Home a je kompatibilny s
opera¢nym systémom Android 9.0 a iOS 12.0 alebo novsim.

- Roboticky vysavaé¢ podporuje iba siet Wi-Fi s frekvenciou 2,4 GHz.

-Verzia aplikacie mohla byt aktualizovana, postupujte podla pokynov v aktuélnej
verzii aplikacie.

- Ked'sa roboticky vysavac spravne pripoji k aplikacii Xiaomi Home, Gspesne sa
pripoji k sieti. MoZete resetovat siet Wi-Fi, aby ste ho odpojili od siete.

Poznamky:
- Nepridavajte vodu nad znac¢ku maximalnej hladiny vody (MAX).
- Do zasobnika na vodu nelejte horticu vodu, pretoze by ho mohla zdeformovat.

Poznamka: Ked'sa roboticky vysavac nabija, automaticky sa zapne a neda sa vypnut.

Poznamky:

- Pred prvym pouzitim sa odportéa roboticky vysavaé tplne nabit.

- Ak sa roboticky vysavaé neda zapnut z dovodu nizkej Grovne nabitia batérie,
umiestnite roboticky vysavac rué¢ne na viactcelovu stanicu, aby sa chvilu nabijal.

- Ked'sa roboticky vysavaé nabija, automaticky sa zapne a neda sa vypnut.
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Pouzivanie

Rychla tvorba mapy

- Po prvom pripojeni k sieti postupujte podla pokynov v aplikacii, aby ste rychlo
vytvorili mapu, a roboticky vysavac spusti mapovanie bez upratovania.

- Proces mapovania sa dokonéi, ked'sa roboticky vysavac vrati do viactcelovej
stanice a mapa sa automaticky uloZi.

Poznamky:

- Uistite sa, Ze roboticky vysavac bol Uplne nabity a zac¢ina z viacicelovej stanice.

- Pred mapovanim odstrarite predmety na podlahe, otvorte dvere do miestnosti a
zablokujte miesta nevhodné pre vstup robotického vyséavaca.

- Pocas vytvarania mapy nechodte za robotickym vysava¢om, nepohybujte nim ani ho
neprerusujte a nepohybuijte viacticelovou stanicou.

- Po mapovani nastavte virtualne steny alebo zakazané oblasti v oblastiach
nevhodnych pre vstup robotického vysavaca, napriklad v oblastiach, kde by mohol
uviaznut alebo sa poskriabat.

-V priestoroch s kobercami s dlhym vlasom alebo strapcami nastavte virtualne steny
alebo zakazané oblasti, aby sa roboticky vysava¢ nezamotal.

- Pred mopovanim nastavte virtualne steny alebo zak4zané oblasti, aby ste vylUgili
plochy s kobercami a zabranili tak ich namoceniu.
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Pozastavenie

Ked' je roboticky vysavac v prevadzke, stlacenim ktoréhokolvek tlacidla ho
moZete pozastavit.

Poznamka: Ked'je roboticky vysavaé pozastaveny, nezdvihajte ho ani
nepremiestriujte. V opa¢nom pripade moze dojst k navigaénym chybam, ktoré
by mohli zabranit robotickému vysavacu v navrate do viactéelovej stanice
alebo spdsobit stratu mapy.

Rezim spanku

-Po pozastaveni v dizke trvania 10 mintt prejde roboticky vysava¢ automaticky
do rezimu spanku.

-Ked'je v rezime spanku, indikator robotického vysavaca zhasne. Ak chcete
vysavac zapnut, stlaéte akékolvek tlacidlo na robotickom vysavaci.

Poznamka: Roboticky vysavaé sa automaticky vypne po viac ako 12 hodinach
v rezime spanku.

Pouzivanie

Obnovenie upratovania

Ak sa pocas upratovania za¢ne vybijat batéria robotického vysavaca,
automaticky sa vrati do viactUcelovej stanice, aby sa nabil. Ked je roboticky
vysavac dostatoc¢ne nabity, bude pokrac¢ovat v upratovani tam, kde skongil.

Poznamka: Roboticky vysavac neobnovi upratovanie v rezime Nerusit (DND) ani po
manualnom nabiti.

Nastavenie detskej poistky

Ak chcete zapnut alebo vypnut detski poistku, stlaéte tlagidlo 0 na
robotickom vysavaci a 3 sekundy ho podrzte.

Poznamka: Ked je zapnuta funkcia detskej poistky, tlagidla na robotickom vysavaci nebudu
fungovat. Namiesto toho mézete roboticky vysavac ovladat prostrednictvom aplikacie.

Vyprazdriovanie prachu

Ked'sa roboticky vysavac¢ po dokonéeni Glohy vysavania a mopovania, tlohy
vysavania pred mopovanin alebo Glohy vysavania automaticky vrati do
viactUcelovej stanice na nabijanie, viactc¢elova stanica automaticky zaéne
vyprazdriovat prach.

Poznamky:

- Ked'sa roboticky vysavac vrati uprostred ¢innosti do viacticelovej stanice, aby vycistil
mopovacie vlozky, viacic¢elova stanica automaticky neza¢ne vyprazdriovat prach.

- Ak je v aplikacii vypnuté automatické vyprazdrovanie, viactcelova stanica nezacne
automaticky vyprazdriovat prach.

- Ak v aplikacii zmenite frekvenciu automatického vyprazdiovania, viacti¢elova stanica bude
vypréazdiovat prach v nastavenej frekvencii.

Vysavanie a mopovanie

1. Spustenie upratovania

- Uistite sa, Ze je na robotickom vysavaci namontovana zostava mopovacej viozky
a dalsie potrebné diely a Ze je zasobnik na ¢istd vodu naplneny vodou.

-V aplikacii vyberte rezim vysavania a mopovania a pomocou aplikacie alebo
stlacenim tlacidla () na robotickom vysavadi spustite upratovanie.

- Roboticky vysavac nasledne opusti viacti¢elovi stanicu, naplanuje optimalnu
trasu upratovania a vykona upratovanie na zaklade vytvorenej mapy.

©)
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Pouzivanie

Poznamky:

- Pri prvom pouziti robotického vysavaca sa odporti¢a sledovat roboticky vysavac pocas
celého procesu, aby ste odstranili predmety, ktoré mézu ovplyvnit prevadzku robotického
vysavaca.

- Ak sa roboticky vysava¢ moze v niektorych oblastiach zaseknUt alebo poskriabat povrch
nabytku, mézete v aplikacii nastavit zakazané oblasti, aby sa roboticky vysava¢ do tychto
oblasti nedostal.

- Roboticky vysavac¢ pred spustenim tlohy navlh¢i mopovacie vlozky. Trpezlivo pockajte.

- Pred pouzitim robotického vyséavaca sa uistite, Ze je viacti¢elova stanica pripojena k
napéjaniu a roboticky vysavac je pripojeny k viacti¢elovej stanici.

- Aby sa roboticky vysava¢ mohol po dokonéeni vysavania a mopovania uspesne vréatit do
viacucelovej stanice, odporuca sa roboticky vysavac spustit z viact¢elovej stanice. Podas
cCistenia nepohybujte viactcelovou stanicou, zasobnikom na ¢istt vodu, zasobnikom na
$pinavt vodu ani umyvacou doskou.

-V aplikacii méZete aktivovat funkciu Eistenia mopovacich vloziek horticou vodou. Ak je tato
funkcia zapnut4, nedotykajte sa otvoru na vypustenie vody na zakladni umyvacej dosky, aby
sa zabranilo opareniu.

2. Automaticky navrat z dévodu ¢istenia mopovacich vloziek uprostred ¢innosti
Pocas upratovania sa roboticky vysavaé po vyéisteni uréitej plochy méze automaticky vratit
do viacucelovej stanice, aby umyl mopovacie vlozky a pridal vodu do zasobnika na vodu.
Po umyti mopovacich vloZiek bude roboticky vysavac pokracovat v upratovani.
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3. Automatické vyprazdiiovanie prachu, Cistenie mopovacej vlozky a susenie
vzduchom
Ked'roboticky vysava¢ dokonéi svoju Glohu upratovania a vrati sa do
viactcelovej stanice na nabitie, viact¢elova stanica za¢ne automaticky
vyprazdnovat prach a potom vycisti a vysusi mopovacie vlozky.

4. Vygistenie zasobnika na $pinavi vodu

Po vycisteni a vysuseni mopovacich vlozZiek vzduchom véas vycistite zasobnik na

$pinavu vodu, aby ste zabranili vzniku zapachu.

Pouzivanie

Vysavanie pred mopovanim

- Uistite sa, Ze s namontované vSetky stcasti robotického vysavaca, ako napriklad
zostava mopovacej vlozky, a Ze do zasobnika na ¢istt vodu bola pridana voda.

-V aplikacii vyberte rezim vysavania pred mopovanim a pomocou aplikacie alebo
stlac¢enim tlacidla () na robotickom vysavaci spustite upratovanie, potom
roboticky vysavac¢ nadvihne zostavu mopovacej viozky a za¢ne vysavat.

- Po dokonéeni vysavania sa vrati do viactcelovej stanice, kde automaticky
vyprazdni prach, navlhéi mopovacie vlozky a potom spusti zostavu mopovacej
vlozky nadol a za¢ne mopovat.

Iba vysavanie

-V aplikacii vyberte rezim Iba vysavanie a pomocou aplikacie alebo stlacenim
tladidla () na robotickom vysavaci spustite upratovanie.

- Roboticky vysavac zdvihne zostavu mopovacej viozky nahor, opusti viactcelovu
stanicu, aby zacal vysavat, a po dokonéeni vysavania sa vrati do viacti¢elovej
stanice, kde automaticky vyprazdni prach.

Poznamka: Ak bola odstranena zostava mopovacej vlozky, roboticky vysavac po spusteni
automaticky vykona iba vysavanie.

Iba mopovanie

- Uistite sa, Ze s namontované vSetky stcasti robotického vysavaca, ako

napriklad zostava mopovace;j vlozky, a Ze do zasobnika na ¢istt vodu bola
pridana voda.

-V aplikacii vyberte rezim Iba mopovanie, potom pomocou aplikacie alebo

tladidla () na robotickom vysavadi spustite upratovanie a roboticky vysavac
pred opustenim viacucelovej stanice a zac¢atim mopovania automaticky navlhéi
mopovacie vlozky.

- Po dokonéeni mopovania sa vrati do viac¢elovej stanice, aby vycistil a vysusil

mopovacie vlozky.
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Pouzivanie

Dal$ie funkcie aplikacie

Nastavenia mapy
Na domovskej stranke aplikacie sa zobrazuje aktualna mapa pouzivana na
vysavanie a mopovanie. Oblasti, ktorym sa chcete vyhnut, méZete nastavit v

nastaveniach pre zakazané oblasti a v sprave map mézete upravit aktualnu mapu.

Nastavenia upratovania
Mo6zete upravit rezim upratovania, Groven satia a prietok vody podla znecistenia
podlahy a konkrétnych potrieb.

Nastavenia viactcelovej stanice

- Nastavenia automatického vyprazdriovania: Mézete zapnut alebo vypnat
automatické vyprazdriovanie a zmenit jeho frekvenciu.

- Nastavenia Cistenia mopovacej vlozky: MoZete upravit frekvenciu, s akou sa
roboticky vysavac vracia do stanice na ¢istenie mopovacich vloziek.

Poznamky:
- Pred vyberom oblasti na upratovanie, pred vykonanim upratovania podla oblasti alebo pred
Gpravou mapy musite najskor vytvorit mapu.

- Dalgie funkcie najdete v aplikécii. Podrobnosti o jednotlivych funkciach st uvedené v aplikacii.
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Aktualizacia firmvéru

V aplikécii moZzete aktualizovat firmvér. Pred aktualizaciou sa uistite, Ze sa
roboticky vysava¢ nachadza vo viactcelovej stanici a Ze je jeho batéria nabita
naviac ako 30 %.

Obnovenie vyrobnych nastaveni

Ak dojde k poruche robotického vysavaca a vysavac sa neda normalne
pouZivat, pomocou nastroja stlacte a podrzte tlacidlo resetovania na 3 sekundy,
kym nezaznie hlasova sprava o zac¢ati obnovy vyrobnych nastaveni, a obnovia
sa vyrobné nastavenia robotického vysavaca. Ak sa nepodarilo obnovit vyrobné
nastavenia, stlacte a podrzte tlacidlo resetovania na 10 sekiind, aby ste vynutili
vypnutie robotického vysavaéa a obnovenie vyrobnych nastaveni.

Starostlivost a Gidrzba

Udrzba komponentov

Na udrzanie robotického vysavacéa v dobrom stave sa odportca pozriet si nasledujiicu tabulku pre rutinnti adrzbu.

Diely

Frekvencia ¢istenia

Frekvencia vymeny

Zasobnik na $pinavi vodu

Vycistite po kazdom pouZiti

Zasobnik na ¢istt vodu

Vydistite raz za 2 tyzdne

Umyvacia doska

Vycistite raz za1az 2 tyzdne

Diely Frekvencia Cistenia Frekvencia vymeny

Nabijacie kontakty
robotického vysavaca

Naraznik

Kefa s automatickym

Otvor na automatické
vyprazdnenie robotického
vysavaca

odrezanim vlasov a ochranou Vydistite raz za 2 tyzdne 3 a% 6 mesiacov
proti namotéavaniu
Boé&na kefa Vycistite raz za 2 tyzdne 3 az 6 mesiacov

Automaticky privod vody

robotického vysavaca V zavislosti od

Kazeta na zber prachu

Vycistite podla potreby

/

Spodna &ast robotického skutoéného pouzitia

vysavaca

Filter (vopred namontovany v
kazete na zber prachu)

Vydistite raz za 2 tyzdne

6 az 12 mesiacov

Viacucelova stanica

Mopovacia vlozka

6 az 12 mesiacov

Otvor na automatické
vyprazdnenie viacucelovej
stanice

Vsesmerové koliesko

Laserovy radar s automatickym
nastavenim vysky

Snimac okrajov

Modul na vyhybanie sa
prekazkam so
Struktarovanym svetlom

Snimac hran

Vycistite kazdy mesiac

Nabijacie kontakty
viacuéelovej stanice

Signaliza¢na oblast
viacucelovej stanice

Vymienajte priblizne raz za
2,5 mesiaca v zavislosti od
skuto¢ného pouzivania

Odpadové vrecko /

Poznamky:

- Frekvencia vymeny je len referenéna. Ak je niektory diel poskodeny, treba ho okamzite vymenit,

aby sa zabezpecilo G¢inné Eistenie.
- Ak chcete roboticky vysavaé premiestnit alebo prepravit, vyprazdnite zasobniky na gistt a
$pinavl vodu, aby sa roboticky vysavac pri preprave neposkodil.




Starostlivost a Gdrzba

Cistenie zasobnikov na &ist( a $pinav( vodu Cistenie umyvacej dosky a zakladne umyvacej dosky

-

1. Vyberte zasobnik na ¢istl aj $pinavi vodu, otvorte veka a vylejte vodu. . V aplikacii zapnite funkciu pomocného preplachovania viacti¢elovej stanice a roboticky
vysavac automaticky opusti viactiéelovt stanicu. Ruéne vyberte umyvaciu dosku,
viactcelova stanica nasledne automaticky vstrekne vodu do spodnej zasuvky na umyvaciu

dosku. Pomocou handri¢ky alebo kefy oéistite zakladifiu umyvacej dosky a umyvaciu dosku.

2. Zasobniky Gplne umyte Cistou vodou a pred opatovnym vloZenim do viactcelovej
stanice ich zvonku osuste.

N

. Pockajte 3 mindty, viacticelova stanica automaticky od¢erpa znegistent vodu. Zakladriu
umyvacej dosky a umyvaciu dosku utrite do sucha suchou handri¢kou a znovu namontujte
umyvaciu dosku do viactcelovej stanice. Uistite sa, Ze hadica na $pinavii vodu viactcelove;j
stanice sa nachadza vo vnutri drazky umyvacej dosky (ako je znazornené na obrazku),
aby nedoslo k deformécii hadice na $pinavd vodu. V opagnom pripade to méze ovplyvnit
normalne pouzivanie.

Poznamka: Plavajluce guldcky v zasobniku na €istti a zasobniku na $pinavti vodu st pohyblivé
Casti. Pri ¢isteni zasobnikov na vodu nevyvijajte prili§ velk silu, aby sa zabranilo poskodeniu.
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Ak sa v spodnej zasuvke na umyvaciu dosku nahromadi voda, utrite ju do sucha handri¢kou.

Starostlivost a Gdrzba

Poznamka: Pocas kazdodenného pouzivania alebo Cistenia viactcelovl stanicu nenaklanajte.

Cistenie kefy s automatickym odrezanim vlasov a ochranou proti Stetiny

namotavaniu

1. Demontujte kryt na kefu a kefu.

2. Odstréante odnimatelny koncovy kryt kefy.

3. Pomocou vhodného naradia vycistite oba konce kefy a medzery medzi
zubami hreberia.

4. Nasadte spat odnimatelny koncovy kryt a potom nasadte kefu a kryt na kefu
spat na miesto. Riadne ich zaistite.

UPOZORNENIE: Ak je do kefy zamotanych prili§ vela vlasov alebo je zamotanie prili§ pevné,
netahajte za ne velkou silou, lebo by ste mohli kefu poskodit.

| o

Tlaéidlo uvolnenia

Kefa
LoZisko kefy

| Neodnimatelny
Odnimatelny Zuby  Stetiny koncovy kryt

koncovy kryt hreberia
Poznamky:
Ak je na kefe s automatickym odrezanim vlasov a ochranou proti namotavaniu namotanych
velmi vela vlasov, skontrolujte, ¢i st kazeta na zber prachu a odpadové vrecko pIné. Ak ano,
vyprazdnite kazetu na zber prachu a v€as vymerite odpadové vrecko, aby ste zabezpecili
normalnu funkciu automatického vyprazdrovania.

Cistenie boénej kefy

1. Otocte roboticky vysavac¢ hore nohami, vytiahnite boént kefu smerom nahor a

vycistite ju.
2. Znova vlozte bo¢nu kefu do robotického vysavaca.

ju zarovnajte so §trbinou.

Pri opatovnom nasadzovani bo¢nej kefy
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Starostlivost a Gidrzba

Cistenie kazety na zber prachu afiltra

1. Otvorte kryt robotického vysavaca a stlaéenim tlac¢idla uvolnenia kazety
na zber prachu vyberte kazetu na zber prachu smerom nahor z robotického
vysavaca.

2. Vlyberte filter z Gchytky na prichytenie filtra, jemnym poklepanim na ram
filtra odstrarite necistoty a vysypte odpad z kazety na zber prachu.
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3.V pripade potreby oplachnite kazetu na zber prachu a filter ¢istou vodou.

Poznamky:
- Nepokusajte sa filter Cistit kefou ani prstami.
- Casté oplachovanie sa neodpor(i&a, inak méze déjst k pogkodeniu filtra.

- Na Cistenie kazety na zber prachu a filtra pouzivajte len €istl vodu. Nepouzivajte Ziaden Cistiaci

prostriedok.

4. Pred opédtovnou montazou Gplne vysuste kazetu na zber prachu a filter.

Starostlivost a Gidrzba

. Otocte roboticky vysavacé a vytiahnite
véesmerové koliesko.

Cistenie véesmerového kolieska 3

N

. Odstraiite z kolieska a jeho osi vlasy,
$pinu a iné necistoty.

V8esmerové koliesko znova vlozte do
zariadenia a pevne ho zatlacte na miesto.

@

Koliesko

Os

Poznamky:

-V pripade potreby mézete pomocou nastroja, napriklad malého skrutkovaca, opatrne
vytiahnut osku zo véesmerového kolieska a vycistit ju.

- Koliesko méZete umyt vodou z vodovodu a po vyschnuti na vzduchu znovu namontovat.

Vymena mopovacej vliozky

Vyberte mopovaciu vlozku z drziaka mopovacej vlozky a vymerite ju za novd.

Cistenie snimacov a nabijacich kontaktov

Na vygistenie vSetkych snimacov a nabijacich kontaktov na robotickom vysavacéi pouzite makkd

suchd handricku:

- Snimace hran na spodnej ¢asti robotického vysavaca.

- Laserovy radar s automatickym nastavenim vysky v hornej ¢asti robotického vysavaca

- Néraznik a modul na vyhybanie sa prekazkam so $trukttrovanym svetlom v prednej ¢asti
robotického vysavaca

- Snimace okrajov na oboch stranach robotického vysavaca

- Nabijacie kontakty na zadnej strane robotického vysavaca

l—- Naraznik

Modul na vyhybanie sa prekézkam so
Struktarovanym svetiom
© Laserovj radar s automatickjm nastavenim vysky

A= Snimat okrajov

Snimat hran

« Nabijaci kontakt

{——o Signalizatna oblast

——>o Nabijacf kontakt

Ventil

Cistenie viactgelovej stanice

Vycistite signaliza¢nt oblast, nabijacie kontakty a ventily automatického vyprazdriovania
viacucelovej stanice méakkou suchou handri¢kou.

Udrzba batérie
Roboticky vysavaé obsahuje vysokovykonnt litiovo-iénovi batériu. Ak chcete zabezpedit optimalny
vykon batérie, pocas denného pouzivania ju vzdy ponechajte spravne nabitt.

Poznamka: Ak sa roboticky vysava¢ dlhsi ¢as nepouziva, vypnite ho a odloZte. Roboticky vysavaé
je potrebné opakovane nabit minimalne raz za tri mesiace, aby nedo$lo k poskodeniu batérie
nadmernym vybitim.
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Starostlivost a udrzba

Vymena odpadového vrecka

1. Ked'je odpadové vrecko pIné, vytiahnite kryt z otvoru kazety na prach.
Vyberte odpadové vrecko pomocou rucky a vrecko zlikvidujte.

Otvor kazety —o—j
na prach

Poznamka: Zatiahnutim za ri¢ku odpadového vrecka sa vrecko uzavrie, aby sa zabranilo
nahodnému vypadnutiu prachu a neéistot.

2. Pomocou suchej handri¢ky utrite z filtra vSetky necistoty, napriklad prach.
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3. Namontujte nové odpadové vrecko podla obrazka a vlozte ra¢ku vrecka do
otvoru.

4. Nasadte kryt kazety na prach spat a ked'zacujete ,cvaknutie”, je spravne

namontovany.

Cvaknutie >

RieSenie problémov

Problémy

Mozn4 pri¢ina

Riesenie

Roboticky vysavac nie
je mozné zapnut.

Batéria robotického vysavaca je takmer vybita.
Teplota okolitého prostredia je prili§ vysoka alebo prili§ nizka.

Pred pouzitim roboticky vysavac nabite.
Roboticky vysavaé pouzivajte pri teplote okolitého prostredia v rozsahu od 0 °C do 40 °C.

Roboticky vysavaé sa
nenabija.

Viacucelova stanica nie je pripojena k napajaniu alebo je
zly kontakt.

Uistite sa, Ze stiprava kéablov je spravne zapojena do napajacieho portu viacticelovej stanice a do
elektrickej zasuvky.
Ocistite nabijacie kontakty viacticelovej stanice a robotického vysavaca.

Roboticky vysavac sa

nedokaze pripojit k sieti.

Heslo siete Wi-Fi je nespravne.

Roboticky vysavac¢ nepodporuje siete s frekvenciou 5 GHz
asmerovace uréené na pouzitie v komerénom prostredi.
Signal siete Wi-Fi je slaby.

Roboticky vysavaé nemusi byt v stave konfiguracie siete.

Zadajte spravne heslo siete Wi-Fi.

Pripojte roboticky vysava¢ k domace;j sieti s frekvenciou 2,4 GHz.

Uistite sa, Ze sa roboticky vysavac nachadza v oblasti so silnym signalom siete Wi-Fi.

Odstrarite roboticky vysavac v aplikacii, resetujte pripojenie robotického vysavaca k sieti Wi-Fi a
skdste ho znovu pripojit k sieti.

Roboticky vysavaé
nedokaze najst
viacutcelovu stanicu
alebo sa do nej vratit.

Okolo viacucelovej stanice sa nachadza prili§ vela prekazok.
Moze byt znecistena signalizaéna oblast.

Viacucelova stanica je pripojena k napéajaniu.

Doslo k presunutiu viactiéelovej stanice, ked'sa v nej
nenachadzal roboticky vysavac.

Roboticky vysavac blokuju prekazky, ako napriklad
zatvorené dvere pri navrate do viactcelovej stanice.
Doslo k presunutiu robotického vysavaéa, ked'sa
nenachadzal vo viacucelovej stanici, ¢o spdsobilo chybu
urcenia polohy.

Roboticky vysavac je prili§ daleko od viacti¢elovej stanice,
takZe sa nemoze vratit.

Premiestnite viacti¢elov( stanicu na volné priestranstvo.

Ruéne umiestnite roboticky vysavac do viactéelovej stanice, aby sa nabil.

Utrite signalizacnu oblast viacti¢elovej stanice, aby sa odstranil prach alebo neéistoty.
Vykonajte pripojenie k adaptéru napéjania viaci¢elovej stanice.

Roboticky vysavac sa
zasekol a nemdzZe sa
vréatit do viactcelovej
stanice.

Okolo viactcelovej stanice sa nachadza prilis vela prekazok.
Roboticky vysavaé blokuju prekazky, ako napriklad
zatvorené dvere pri navrate do viact¢elovej stanice.
Roboticky vysavac sa posmykol na klzkej podlahe.
Viacucelova stanica je naklonena alebo umiestnena na
nerovnej podlahe.

Premiestnite viacti¢elov( stanicu na volné priestranstvo.

Ruéne umiestnite roboticky vysava¢ do viactéelovej stanice, aby sa nabil.
Odporuca sa ruéne utriet vodu z podlahy.

Spravne umiestite viactcelov stanicu a skiste to znova.
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RieSenie problémov

RieSenie problémov

Problémy

Mozna pri¢ina

Riesenie

Roboticky vysavac sa
nevypne.

Prebieha nabijanie robotického vysavaca.

Roboticky vysavac je mozné vypnut len vtedy, ked sa nenabija. Presurite roboticky vysavac z viacticelovej
stanice a stla¢enim a podrzanim tlacidla napajania na 3 sekundy vypnite roboticky vysavac.

Ak sa neda vypnut, mozete stlacit a podrzat tlacidlo resetovania na 10 sekind, a vynutit tak vypnutie
robotického vysavaca.

Ak problém pretrvava aj nadalej, kontaktujte tim zaruéného a pozarué¢ného servisu.

Problémy

Mozna pri¢ina

Riesenie

Roboticky vysavac sa
nenabija alebo sa nabija
pomaly.

Urovet nabitia batérie je prili& nizka.

Teplota okolitého prostredia je prili$ vysoka alebo
prili$ nizka.

Nabijacie kontakty méZu byt zneéistené.

Uplné nabitie robotického vysavaga zvy&ajne trva priblizne 6 hodin.

Aby sa predfZila Zivotnost batérie, roboticky vysavag moze automaticky znizit rychlost nabijania pri
vysokych alebo nizkych teplotach okolia. Je to normalne.

Utrite nabijacie kontakty suchou handri¢kou.

Roboticky vysavac ¢asto vstupuje do
zakazanych oblasti alebo prekracuje
virtualne steny.

Mapa v aplikacii obsahuje chybu.
Je potrebné optimalizovat virtualne steny alebo
hranice zakazanych oblasti.

Skontrolujte mapu v aplikécii. Odstrarite abnormalnu mapu zo zoznamu mép a vykonajte
nové mapovanie. Z dévodu mierky mapy sa nastavené virtualne steny alebo zakazané oblasti
mozu lisit od cielovych miest. Odporticame skontrolovat trasu robotického vysavaca a upravit
obmedzenia podla prostredia vasej domacnosti tak, aby zahfiiali véetky oblasti, kde by sa
roboticky vysavaé¢ mohol lahko zaseknut, napriklad schody a priestory pod nabytkom.

Naplanované upratovanie nefunguje.

Batéria robotického vysavaca je takmer vybita.

Roboticky vysavac spusti planované upratovanie az vtedy, ked'je zostavajtica trover nabitia
batérie vyssia ako 30 %. Roboticky vysavac véas nabite.

Doslo k odpojeniu bo¢nej

kefy.

Boc¢na kefa nie je namontovana na prislu$nom mieste.
Do bocénej kefy sti zamotané cudzie predmety, ¢o
sposobilo jej uvolnenie.

Boénu kefu vratte na pdvodné miesto. Spravne je umiestnena vtedy, ked zacujete cvaknutie.
Pred pouzitim robotického vysavaca odstrarite z podlahy cudzie predmety.

Doslo k odpojeniu drziaka
mopovacej viozky.

Do drziaka mopovacej vlozky s zamotané cudzie
predmety, ¢o sp6sobilo jeho odpojenie.

Pred pouzitim robotického vysavaca odstrarite z podlahy cudzie predmety.

Roboticky vysavaé nahle prerusi
vykonavanie aktualnej tlohy poc¢as
prevadzky.

Batéria robotického vyséavaca je vybita.
Viacugelova stanica nie je pripojena k napajaniu,
takze roboticky vysavac sa vo viactcelovej stanici
nenabija.

Ruéne umiestnite roboticky vysavac do viactcelovej stanice, aby sa nabil.
Uistite sa, Ze je viact¢elova stanica spravne pripojena k napajaniu.
Ak problém pretrvava aj nadalej, kontaktujte tim zaruéného a pozaruéného servisu.

Roboticky vysavac pocas

chodu vydava hlasny zvuk.

Kazeta na zber prachu je plna.

Do boc¢nej kefy alebo kefy sa zamotali cudzie predmety
alebo sa cudzie predmety nachadzaji v kazete na zber
prachu.

Roboticky vysavac je nastaveny na vysoku Grover
vysavania.

Vyprazdnite kazetu na zber prachu.
Skontrolujte pritomnost cudzich predmetov a odstrarite vsetky cudzie predmety.
Nastavenim standardného alebo tichého rezimu znizte vykon vysavania robotického vysavaca.

Roboticky vysavac sa
pohybuje chaotickou
cestou.

Volne leziace predmety na podlahe ovplyviiuj
prevadzku robotického vysavaca.

Roboticky vysava¢ sa posmykol na kizkej podlahe.
Modul na vyhybanie sa prekazkam so $trukttrovanym
svetlom moéze byt znecisteny.

Pred pouzitim robotického vysavaca odstrarite predmety z podlahy.

Odporuca sa ruéne utriet vodu z podlahy.

Modul na vyhybanie sa prekazkam so $trukttrovanym svetlom robotického vysavaca utrite makkou,
¢gistou handri¢kou, aby bol ¢isty a ni¢ ho neblokovalo.

Roboticky vysavac po nabiti pocas
upratovania neobnovi upratovanie.

Roboticky vysavac je v rezime Nerusit (DND).
Roboticky vysavac sa nabija manuélne, napriklad
presunutim do viacti¢elovej stanice, a jeho navrat sa
vykonava prostrednictvom aplikacie alebo tlac¢idla
na samotnom vysavaci.

Roboticky vysavaé neobnovi upratovanie v rezime Nerusit (DND) ani po manuéalnom nabiti.

Roboticky vysavaé
vynechéava niektoré
miestnosti.

Roboticky vysavac je pocas upratovania blokovany
prekazkami, ako zatvorené dvere alebo prah vyssi
ako2cm.

Roboticky vysavaé sa posmykol na kizkom povrchu
privchode do miestnosti a nefunguje spravne.

Uistite sa, Ze st vSetky dvere do miestnosti tplne otvorené.
UPOZORNENIE: Roboticky vysavaé nedokaze prekonat vysoké prahy.
Odportca sa ruéne utriet vodu z podlahy.

Indikator viactcelovej stanice blika na
oranzovo.

Nedostatok vody v zasobniku na ¢istt vodu.
Nie je namontovany zasobnik na ¢ist( alebo
zasobnik na $pinavu vodu.

Zasobnik na $pinavi vodu je plny.

Véas doplrite vodu do zasobnika na ¢istt vodu.
Namontujte zasobnik na ¢istl a zasobnik na $pinavi vodu na miesto.
Vycistite zasobnik na $pinavii vodu.
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Roboticky vysavac vydal falosna
hlasovu vyzvu o stave hladiny vody v
zasobniku na ¢istt vodu.

Plavék v zasobniku na ¢istt vodu chyba alebo je
zaseknuty.

Ruéne obnovte polohu plavaka.
Ak problém pretrvava, kontaktujte tim zaruéného a pozaruéného servisu.
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RieSenie problémov

Specifikacie

Problémy Mozn4 pri¢ina Riesenie

Zakladra umyvacej dosky vykazuje
chybu hladiny vody. mieste.

Zakladria umyvacej dosky moze byt zablokovana.
Zasobnik na $pinavii vodu nie je namontovany na svojom Vratte zasobnik na $pinavd vodu na miesto.

Tesniaci kriZok zasobnika na $pinav( vodu je uvolneny.

Vy¢istite umyvaciu dosku a zakladriu umyvacej dosky.

Namontujte tesniaci kriZzok zasobnika na vodu na miesto.
Ak problém pretrvava, kontaktujte tim zarué¢ného a pozarué¢ného servisu.

Viacucelova stanica nedokaze Odpadové vrecko je plné.

automaticky vyprazdnit prach. sablokované.

Ventil automatického vyprazdrovania st

Vymerite odpadové vrecko za nové.
Ak odpadové vrecko nie je pIné, skontrolujte a vycistite vsetky ventily automatického
vyprazdiovania.

Vyprazdiiovanie prachu trva dlhsie
nez obycajne.
normalne.

Ak sa viaclUcelova stanica pouziva uréity ¢as,
vyprazdriovanie prachu mdze trvat o nieco dlhsie,
aby sa zabezpedil bezproblémovy priebeh. Je to

Upozornenia tykajlce sa Zivotného
prostredia

Integrovana litiovo-ionova batéria tohto robotického

vysavaca obsahuje chemikalie, ktoré mézu spdsobit

znedistenie Zivotného prostredia. Pred vykonanim likvidacie

poziadajte odbornika o vybratie batérie a nasledne ju

odovzdajte do $pecializovaného zberného dvora.

- Pred likvidaciou robotického vyséavaca je potrebné vybrat
batériu.

- Pred vybratim batérie odpojte roboticky vysavac od
napéjania.

- Batériu je potrebné bezpeéne zlikvidovat.
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Postup vyberania batérie

1. Obrétte roboticky vysavaé hore nohami, pomocou nastroja
odstrarite pat skrutiek na zadnej strane robotického
vysavaca a odstrarite kryt.

2. Odpojte spojovaci konektor medzi batériou a zdkladnou
doskou, aby ste mohli vybrat batériu.

UPOZORNENIA:

- Pred vybratim batérie odpojte roboticky vysavac od napajania a batériu ¢o
najviac vybite.

- Batérie vratte organizacii, ktora sa zaobera ich profesionalnou recyklaciou.

- Batériu nevystavujte vysokym teplotam, pretoze to méze sposobit vybuch.

- Ak dojde k Uniku z batérie a nahodnému kontaktu osoby s touto latkou,
okamzite postihnuté miesto oplachnite velkym mnozstvom vody a vyhladajte
lekarsku pomoc.

Viacucelova stanica

Model

OV31-JZEU

Roboticky vysavacd
Nazov Roboticky vysavac
Model OV31GL
B 350 x 88 mm
Rozmery polozky (ked'je laserovy radar s automatickym nastavenim vysky

spusteny nadol)

Rozmery polozky

470 x 360 x 572 mm

(vratane spodnej zasuvky na umyvaciu dosku)
260 x 360 x 572 mm

(bez spodnej zasuvky na umyvaciu dosku)

Litiovo-i6bnova
batéria

4800 mAh (menovita kapacita)
5200 mAh (nominalna kapacita)

Cas nabijania

6 hodin

Cista hmotnost

3,75kg

Kompatibilné s

Android 9.0 ai0S 12.0 alebo novsi

Menovity vstup 220-240V ~50/60 Hz
Menovity vystup 20V=15A
Menovity prikon (vyprazdiiovanie prachu) | 530 W

Menovity prikon (Eistenie horticou vodou) | 1600 W

Menovity prikon (susenie vzduchom a 85W

nabijanie)

Spotreba energie

Pohotovostny rezim: < 0,5 W

Cas na zadanie podmienky

Pohotovostny rezim: < 20 min

Bezdrotové Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2
pripojenie

Menovité napitie | 144V =

Nabijacie napétie | 20V ==

Menovity vykon 55W

Prevadzkova

frekvencia 2400-2483.5 MHz

N!ammallny’ <20dBm

vystupny vykon

Pri beznom pouzivani tohto zariadenia by mala byt vzdialenost medzi anténou a telom
pouzivatela miniméalne 20 cm.

Dalie informacie najdete na stranke www.mi.com
Vyrobca: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Adresa: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Vyrobené v Cine

Poznamky:

- Menovity prikon (Eistenie horticou vodou) je typicka hodnota pri teplote vody 15 °C.
- Menovity prikon (sugenie vzduchom a nabijanie) sa uréuje podla hodnoty prikonu pri plnom zatazeni.

Informacie o likvidacii a recyklovani odpadu z elektrickych
a elektronickych zariadeni (OEEZ)

X

Vsetky produkty oznacené tymto symbolom su definované ako odpad z elektrickych
a elektronickych zariadeni (tzv. OEEZ, ako sa udava v smernici 2012/19/EU) a nesmu sa
vyhadzovat do bezného netriedeného domaceho odpadu. S cielom ochrany [udského

BN ,dravia aj Zivotného prostredia je potrebné, aby ste svoje zariadenie ur&ené do
odpadu odovzdali na uréenom zbernom mieste na recyklaciu odpadu z elektrickych
a elektronickych zariadeni, ktoré uréili $tatne alebo miestne organy. Spravna likvidacia
arecyklovanie pomdze zabranit negativnym nasledkom na Zivotné prostredie a ludské
zdravie. Dalie informacie o mieste, ako aj o podmienkach a poziadavkach platnych pre
zberné miesta vam poskytne zastupca servisu alebo miestne organy.




Théng tin an toan

Poc kj huéng din st dung nay truéc khi str dung va giit lai @& tham khao.
Gidihan sir dung

San pham nay chi dung dé vé sinh san trong khéng gian nha. Khéng str dung san phdm & ngoai trdi, trén cac bé mét khong phai
san, hodc trong moi trudng thuong mai hodc cong nghiép.

Tré em tir 8 tudi trd [én va nhitng ngudi bi suy giam kha nang vé thé chét, giac quan hoic tinh than hoic thiéu kinh nghiém va kién
thirc c6 thé str dung thiét bj nay néu dugc giam sat hodc hudng dan vé viéc str dung thiét bi mét cach an toan va hiéu ré cac méi
nguy hiém cé thé xay ra. D& thiét bj xa tam tay tré em. Tré em khong duoc vé sinh va bao tri thiét bj ma khong co sy giam sat.
Thiét bi nay khong danh cho nhitng ngudi (k& ca tré em) bi suy giam kha nang vé thé chét, giac quan hoic tinh than, hodc thiéu kinh
nghiém va kién thirc, trir khi ho dugc ngudi chiu trach nhiém vé sy an toan clia minh giam sat hodc huéng dan sir dung thiét bi.
Can giam sat tré em dé dam bao ching khong nghich thiét bi.

Néu bd day ngudn bj hdng, phai thay bing b day ngudn dic biét do nha san xuét hoic dai ly dich vu cung cap.

Chi nhitng ngudi cé chuyén mén mai cé thé thay pin cia thiét bi.

Dam bao tré em va vat nudi dugc gilr & khodng cach an toan véi robot hit bui khi robot dang hoat déng.

Khong st dung robot hiit bui & khu vure lo Iirng trén mat d¢at ma khong c6 rao chén bao vé.

Khong dit nguoc robot hat bui. Khdng di chuyén robot hat bui bing cach str dung nidp cam bién laser LDS, vé may, hodc bd giam
xung clia robot lam tay cam.

Khong 1ap dat, sac hodc st dung robot hiit bui ndy ngoai trdi, trong phong tdm hodc gan ho boi.

Nguy hiém c6 thé xay ra néu thiét bj chay dé lén day dién ngudn.

Loai bd cac vat dung nhd hodc dé v& khoi san nha dé ngan khong cho robot hat bui va vao va lam héng chiing.

Khong dé tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao lén trén robot hat bui bat ké robot dirng yén hodc dang di chuyén.
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Gitr téc, ngén tay va cac bd phan co thé khac tranh xa miéng hit ciia robot hit bui.

Khong str dung robot hit bui dé 1am sach bat ky chat chay nao.

Khong hit bui cac vat clirng hoéc sac nhon.

Phai rit phich cdm ra khoi & cdm dién trude khi vé sinh hozc bao tri thiét bi.

Khéng dugc lau robot hit bui hodc tram sac da ning bing vai uét hodc rira cac b phan nay bang bat ky chét 1dng nao. Sau khi vé sinh
cac bo phan co thé rira dugc, hay lau khd hoan toan cac bo phan dé trude khi ldp lai va st dung.

Dam bao robot hut bui da tit khi dugc van chuyén va gi trong bao bi ban dau néu cé thé.

Vui long st dung san pham nay theo huéng dan trong sach huang dan sir dung. Ngudi dung chiu trach nhiém cho moi tdn that hodc
hu hai phat sinh do sir dung san pham khong dtng cach.

Khong str dung robot hit bui & nhiét dé méi trudng trén 40°C hodc dudi 0°C hodc trén san cé chat 1dng hodc chét dinh.

CANH BAO v& pin va sac
THAN TRONG: Dé tranh nguy hiém do vé tinh kich hoat lai thiét bi ngat nhiét, thiét bi nay khéng dugc cip ngudn thong qua thiét bi
chuyé&n mach bén ngoai, ching han nhu bd hen gi®, hoic két néi voi mach dién thudng xuyén bat/tit bdi nha cung cép dién.

Khéng str dung pin, bo day ngudn hoc tram sac da ning ctia bén thir ba. Robot hiit bui chi cé thé st dung véi tram sac da ning OV31-JZEU.
Khong sac pin khong sac lai duoc.
Ngudi dung khong can thue hién hanh déng nao dé chuyén ddi tan s6 ngudn dién giita 50 Hz va 60 Hz. San phdm c6 thé tu diéu chinh
cho ca 50 Hz va 60 Hz.
Khong cb géng tu thao rdi, sira chita hodc sira d8i pin hodc tram sac da nang.
Khong d4t tram sac da ning gan ngudn téa ra nhiét.
Khéng str dung vai u6t hodc tay uét dé lau hodc vé sinh cac diém tiép xdc sac clia tram sac da nang.
Khong dé thiét bi hodc pin tiép xtic véi nhiét d6 qua cao.
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« Luuy nguy co cac cuc clia thiét bi chay bang pin hoéc pin bi doan mach do cac vat kim loai. ﬂ Chi st dung trong nha. Vui long doc huéng dan trude khi sir dung.
« Néu khong sir dung robot hit bui trong mét thai gian dai, hdy sac day pin, sau d6 tit va bao quan & noi kho rao, thoang

mat. Sac lai robot hat bui it nhat 3 thang mot 1an dé tranh can kiét pin. Thong tin an toan laser
» Khonglam héng pin khi thao dé tranh doan mach hodic ro ri chat Iéng. Néu pin bi ro ri, hdy dam bao chat long khong Cam bién laser trong san pham nay dap (g Tiéu chuan IEC 60825-1: 2014 va EN 60825-1:2014/A11:2021 cho c4c san phdm
cham vao da hodc quan 4o cta ban va lau sach ngay bang vai khé. Sau d6, glri pin dén co sé tai ché thich hop hoéc doi laser Loai 1. Vui Idng tranh tiép xdc truc tiép bing mét véi bd phan nay trong qua trinh st dung.

ngil dich vu hau mai dugc chi dinh dé thai bé pin ding cach.
« BG pin lithium-ion c6 chira cac chét doc hai cho moi truong. Trude khivirt bé robot hut bui, trugce tién héy thao bé pin,
sau do6 bo hodc tai ché theo luat va quy dinh tai dia phuwong clia quéc gia hodc khu vie'e ma né duge str dung.

SAN PHAM LASER LOAI 1
SAN PHAM LASER TIEU DUNG

Sl 2 s I A Ap 3 oan 2 3 > 2 ~ Su ) As A EN 50689:2021
« Khithao pin ra khéi san pham, tot hon la nén s(r dung hét pin va ddm bao rang san pham ctia ban da duoc ngat ket noi
khoi ngudn dién. o
1. Thao vit & phia day, sau d6 thao vo may. Tuyén bo vé su phu hop véi EU
, ; 2z B A Ze o . LoilA . A 5 P 2 2.z c o P Xiaomi Communications Co., Ltd. tuyén bd rang thiét bi radio loai OV31GL tuan th Chi thi
2. Rut phlch cam cuAa dilu n<’)| pler, Sa'l’:l do thAao pln:AKhong lam héng vé pin dé tranh moi rdi ro thuong tich. C € 2014/53/EU. Toan b ndi dung cia tuyén b vé s phit hop véi EU o6 sin tai dia chi Internet
3.Gi lai pin cho mot to chire tai ché chuyén nghiép. sau: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
« Phai thao pin ra khéi thiét bi trude khi thai b DE xem ban huéng dan str dung dién tir chi tiét, vui long truy cap www.mi.com/global/support/user-guide

« Phai ngét thiét bi khoi ngudn dién khi thao pin. L . o
San pham nay khong cé ché d6 chd hodc trang thai twong duong khac vé yéu cau tiet kiém nang luong

« Phaitiéu hdy pin mét cach an toan. hodc chirc ndng quan ly dién, mdrc tidu thu dién clia sdn phdm c6 thé sé cao hon cac san phdm khac
dap rng cac yéu cau chirc nang nay.
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Téng quan vé san pham

Téng quan vé san pham

Robot hut bui

Luu y: Minh hoa vé san pham, phy kién va giao dién ngudi ding
trong huding din sir dung chi mang tinh chat tham khao. San

pham va chirc nang thure té c6 thé thay ddi do cai tién san pham.
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Danh sach phu kién

Phu kién duoc I&p sén

= & -

Ngén chira bui Bo loc Chéi canh Chdi cit toc Boc chéi
(duoc I4p sin trén chéng réi

ngén chira bui)

Phu kién khac

1

]

Bo day ngudn Doan nbi dé tAm d& Chan dé miéng lau x 2
(c6 miéng lau x 2 dugc

14p s&n)

Huéng dan st Huong danvé Hudéng dinnhanh  Théng bao bao
dung hinh anh hanh

Tram sac da ndng
(co thi dung mot Iér), binh nudc sach,
binh nudc ban va tam d& duoc lap san)

Robot hut bui

(1) B4t dau/Don dep

- Nhén va giir trong 3 gidy dé bat
ho3c tét

- Nhén dé b4t dAu don dep hoic
tam dirng trong khi dang bat

O bésac

* Nhén dé tam dirng trong khi dang
chay

+ Trong khi dang tam dirng, hay
nhén dé robot hat bui chay vé
tram sac da nang dé sac

- Nhén dé dirng quay lai dé sac
trong khi dang quay vé tram sac
danang

- Nhén va giir trong 3 gidy dé bat
hodc tat chirc nang khoa tré em

Q) + 1) Pénbao

- Pén tring: Pang don dep/Don dep xong/Pa sac day

* Pén tring nhap nhay: Dang quay lai dé sac/Pang tai dinh vi

- Pén trdng nhay cham: Pang sac (mrc pin trung binh/cao)

- Pén cam nhay cham: Dang sac (mc pin yéu)

- Pén cam nhap nhay: Da ngét két ndi Wi-Fi/L6i/Dang chd két ni mang/Pang két ndi
mang/Pang cdp nhat chuong trinh co s&

NGt dét lai/Bén bao Wi-Fi

* Diing dung cu nhén va gitt trong 3 gidy dé khoi phuc cai dit gbc

* Dung dung cu nhén va gitr trong 10 gidy dé budc tit robot hit bui va
khéi phuc cai dit goc

- Bén xanh lam: D3 két nbi Wi-Fi

« Pén cam nhap nhay: Dang cho két ndi mang/Pa ngét két n6i Wi-Fi

« Pén xanh nhap nhay: Pang két néi mang
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Téng quan vé san pham

Robot hat bui va Cac cam bién

_ Radar laser diéu chinh do
cao tu dong

vat bang anh sang cé cau
tric (CAm bién vat can bang
anh sang co cAutrac, May
chiéu anh sang c6 cAu trac)

Cam bién canh

Cam bién vach

gU

Cam bién siéu am

——o Banh xe diéu

NGt nha nép boc

Banh xe chinh

Cum miéng lau —+

chéi

Banh xe chinh

L6 gén chan dé

miéng lau

Téng quan vé san pham

Tram sac da nang
(ﬁ\_Q Vo6 may
Binh nuéc ban Binh nuéc sach
Eaea
Tay cam [{SRm] fEmSuH

Tay cam

o N&p ngén chira bui

= areny

N

Tam dé& °

mot 1an

L6 thong hoi tram d6 —

bui tu dong

Pen bao

e *Mautrdng: Tram sac da nang hoat

dong binh thuong
« Nhap nhay mau cam: Tram sac da
nang cé 16i

> Mier6 Cum chéi canh o—— hugng | Nein chira bui
M&-dun tranh chuéng ngai ) 7 - Boc chéi ganc tra bul Ngan luu triy
Choi Ranh tay cam tdi dung

Khu vurc truyén phat tin hiéu
Diém tiép xtic sac

LS nap nuéc tu dong

o Clra nudc ra

— Nhin tir phia truée
l (] !l o Poan nbi dé tAm d&
[ S ——
Vomay o Ngan chtra byi
o Nt nha ngén chlra bui
0
Ngan chrabui o
)y Kep binh nuéc .
& tho i % 5 o =——— Ré&nh bd day nguon
L6 théng hoi Diém tiép x o Kepbdloc ; . ) O day
tram d6 bui tu % lemtiep xtc sac BS loc Ong dan nuéc :j
dong % . N c
L6 nap nuérc ty dong Phao l:::l

Luuy: Bf loc Céng ngudn < ° °

- Radar laser diéu chinh d6 cao tu dong sé ha xubng khi robot hiit bui & ché d6 chd, dang sac hoic lam sach khu vire c6 do cao théap.
- Khi lam sach khu vy cé d6 cao thap, khéng di chuyén robot hat bui dé tranh anh huéng dén dinh vi.
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Binh nudc ban Nhin tir phia sau

Binh nuéc sach



T6éng quan vé san pham

Céach lap

Tai dung mot lan

Tay cdm tai o Cam ré’
diing mét 1an e w

Luu y: Tram sac da ning c6 I&p sin tai dung mét 1An méi khi xudt
xudng. Khuyén nghi mua tdi ding mot 1an chuyén dung tir cac kénh
chinh thirc dé thay thé.

Chéi cét toc chéng réi

Long

uulli')w‘mlilwlliillullllilmlll
N&p cubi khong thé théo réi

Nipcubico Riéng Léng
théthaorsi  Iwoc

Cum miéng lau

Khu vuc kem ©
miéng lau

Chan dé miéng lau Miéng lau
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Théo bé cac I&p phl béo vé

Trudce khi str dung, hay thao bé céc I16p phi bao vé khai robot hit bui.

L&p d4t cum miéng lau

L&p cum miéng lau vao 16 gén chan dé miéng lau. Tiéng "tach" bao hiéu né da dugc
14p vao ding cach.

Céach l&p

bét tram sac da nang

-Ddt tram sac da ndng tuwa vao tudng trén san phelmg va c6 bé mit cirng, ching
han nhu san gb hoéc lat gach.

- Chira mét khoang tréng co chiéu cao, chiéu dai va chiéu rong 1an lugt Ion hon

0,82 m, 1,47 mva 0,44 m.

>0,82m

L&p Doan ndi dé tam d&

- LAp doan néi @& tAm d& vao tram sac da ning theo hugng nhu minh hoa.
-Pam bao doan ndi dé tAm d& ngang bing vai day clia tram sac da ning va bé mat
bing phing.

Két ndi véi ngudn dién

-Dat tram sac da nang & noi phi hop, néi bé day ngudn vai tram sac va cdm bo day

ngudn vao 6 dién.
Luu y: Cam chit ddu ndi ctia bd day ngudn vao céng ngudn clia tram sac da ning
cho dén khi dén bao sang mau tring.

Cém chic dau nbi q‘,
0

R
1=

day
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Truéce khi str dung

Sac robot hat bui

- Trude khi st dung, hay nhan gitr nt () trén robot hit bui trong 3 gidy dé bat.

- Sau khi bat robot hit bui, hay d4t robot Ién tram sac da nang sao cho cac diém tiép
xtic sac khop vai cac diém tiép xtc sac trén tram sac da ning.

- Khi ban nghe thay giong néi bao nhic nhé bét dau sac, robot hut bui da két nbi
thanh cong véi tram sac da nang.

Luuy:

- Nén sac day robot hit bui trudc khi sir dung lan dau.

- Néu khéong thé bat robot htit bui do hét pin, hay dung tay dt robot hat bui 1én tram
sac da nang dé sac mot thoi gian.

- Khi dang sac, robot htt bui sé ty dong bat va khong thé tat dugrc.
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D& nuée sach vao Binh nudc sach

Vach muc nuéc téi da
Dung tich binh nudc: 4 L

Luuy:

- Khéng d6 nude qua vach murc nude tdi da (MAX).
- Khéng dé nuéc ndng vao binh nude vi lam nhu vay c6 thé khién binh bi bién dang.

Cach str dung

Dang két néi véi Ung dung Xiaomi Home

San pham nay tuong thich véi (ing dung Xiaomi Home. St dung (rng dung
Xiaomi Home dé diéu khién thiét bi ctia ban va tuong tac véi cac thiét bi nha
théng minh khac.

Quét ma QR dé tai xudng va cai dit (rng dung. Ban sé& dugc chuyén huéng dén
trang thiét lap két néi néu ng dung da dugrc cai dat. Hodc tim kiém "Xiaomi
Home" trong cira hang ('ng dung dé tai xubng va cai dat rng dung.

M@ (rng dung Xiaomi Home, nhin "@" & gbc trén cuing bén phai, va sau d6 lam
theo 1&i nhic dé thém thiét bi ctia ban.

2663139D

Luuy:

- Robot hat bui nay hoat déng vai (rng dung Xiaomi Home va tuong thich véi
Android 9.0 vai0S 12.0 tr& 1én.

- Robot hat bui chi hd trg mang Wi-Fi 24 GHz.

- Phién ban (rng dung c6 thé da dugc cap nhat, vui long 1am theo cac huéng
dan trén phién ban (rng dung hién tai.

- Khi robot ht bui két ndi thanh céng vai rng dung Xiaomi Home thi né ciing
két n6i mang thanh cong. Ban c6 thé dit lai Wi-Fi dé ngit két nbi khoi mang.

Dit lai Wi-Fi

Dt lai Wi-Fi khi robot hit bui bi ngét két néi mang hoic can déi mang.

1. M& vd may clia robot hat bui dé nhin thay dén chi bao Wi-Fi.

2. Nhan gitr nat () va > trong 7 gidy cho dén khi c6 131 nhic bing giong néi bao
dang chd ciu hinh mang. Khi dén chi bao Wi-Fi nhp nhay, diéu d6 cho biét
robot hat bui da dugc dat lai thanh cong.

3. Két néi lai véi mang trong (rng dung. Khi dén chi bao Wi-Fi nhap nhay mau xanh,
diéu d6 cho biét robot hat bui da két ndi mang thanh cong.

Bat/Tat

-Nhén gitr nat () trong 3 gidy dé bat robot hiit bui. Khi dén bao trén robot hat bui
sang |én, tic 1a robot hat bui da vao ché do cha.

- Khi robot hat bui tam dirng va khéng dugc sac, hay nhan gitr nat () trong 3 giay
dé tét.

Luu y: Khi dang sac, robot hat bui sé tu dong bat va khong thé tat dugc.
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Cach st dung

Tao ban @b nhanh

-Sau khi két n6i mang 1an dau tién, hay lam theo huéing dan trong trng dung dé tao
nhanh ban d6 va robot hut bui sé bat dau lap ban @6 ma khong don dep.

-Qua trinh 1ap ban dd s& hoan tat khi robot hit bui trd vé tram sac da nang va ban db
sé ty dong duoc luu.

Luuy:

-Dam bao robot hut bui da duogc sac ddy va khai dong tir tram sac da nang.

- Trude khi lap ban d6, hay loai bo cac vat dung trén san, mé cira cac phong va chin
nhitng khu vure khong phti hop dé robot hat bui di vao.

-Trong qua trinh tao ban dd, khong di theo, di chuyén hozc lam gian doan robot hat
bui hodc di chuyén tram sac da nang.

-Sau khi lap ban db, hay thiét 1ap cac birc tudng ao hoic khu vuc han ché & nhirng
khu vure khéng phii hop dé robot hit bui di vao, chdng han nhu nhitng khu vire ma
robot c6 thé bi ket hoic bi tray xudc.

- Thiét lap cac birc tuding Ao hoic khu vurc han ché & nhitng khu vuc c6 tham trai dai
hodc c6 16ng dai dé tranh bj vuéng vao robot hat bui.

- Thiét lap cac birc tuding Ao hoac cac khu vurc han ché dé loai trir cac khu vuc trai
tham trude khilau nha nham tranh tham bj uot.
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Tam dirng

Khi robot hit bui dang di chuyén, ban c6 thé nhan bt ky nit nao dé tam dirng.
Luu y: Khong nhic hoic di chuyén robot hiit bui khi may dang tam dirng. Néu
khéng, 18i diéu hudng c6 thé xay ra, khién robot hut bui khdng quay vé tram sac
da nang hoéc gay mat ban do.

Ché d6 ngi

-Robot hiit bui s& ty d@dng chuyén sang ché d6 nga sau khi tam dirng trong
10 phat.

- Khi & ché d6 ngl, dén bao ctia robot hit bui tét. Nhan bt ky nt nao trén
robot hat bui dé danh thirc may.

Luu y: Robot hat bui sé tu dong tét sau khi @ ché do ngt trong hon 12 gio.

Cach str dung

Tiép tuc don dep

Néu sap hét pin trong khi don dep, robot hat bui sé tu dong quay vé tram sac da
ning dé sac. Khi robot hit bui dugc sac di, may sé tiép tuc nhiém vu don dep &
vi tri da dirng lai.

Luru y: Robot hit bui sé& khéng tiép tuc don dep khi & ché dé Khong lam phién (DND) hodc sau
khi sac thit cong.

Caidat khoatréem

Dé bat hoic tét khoa tré em, hdy nhan gitt nat € trén robot hat bui trong 3 gidy.

Luu y: Khi bat chirc ndng khda tré em, cac nat trén robot hit bui sé khong hoat dong. Thay
vao d6, ban c6 thé diéu khién robot hat bui qua (rng dung.

P& bui

Khi robot hat bui tu dong tré vé tram sac da nang dé sac sau khi hoan thanh tac
vu hat bui va lau nha, tac vy huat bui truée khi lau nha hodc tac vu hat bui, tram
sac da nang sé tu dong bat dau dé bui.

Luuy:

- Khi robot hit bui tré vé tram sac da nang giita chirng dé lam sach miéng lau, tram sac da
nang sé khong tu dong dé bui.

- Néu chirc nang tu dong dé bui bj tét trong (rng dung, tram sac da ning sé khong ty dong dé
bui.

- Néu ban thay d6i tan suat d bui ty dong trong (rng dung, tram sac da ning sé d6 bui theo
tan sudt da dit.

Hut bui va lau nha

1. Bt dau don dep

-Pam bao cum miéng lau va cac bd phan can thiét khac da duoc I3p 18n robot hat
bui va binh chira nudc sach da dugc dé dy nudc.

-Chon ché d6 hat bui va lau nha trong (rng dung, sau d6 sir dung trng dung hoic
nhén nat () trén robot hat byi dé bt dau don dep.

-Sau do, robot hit bui sé khdi dong tir tram sac da ning, lap 16 trinh lam sach téi vu
va thuc hién tac vu don dep dua trén ban db da tao.

@
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Cach str dung

Luuy:

- Khi str dung robot hut bui lan dau tién, ban nén di theo robot hut bui trong sudt qua trinh dé
loai bo bat ky vat nao anh hudng dén hoat dong clia robot hit bui.

- Néu robot hut bui bj ket hozic lam triy xudc bé mit cia dd dac & mét sé khu vuc, ban cé thé
cai dit cac khu vuc han ché trong (rng dung dé ngan robot hit bui di vao nhitng khu vurc nay.

- Robot hat buyi s& lam &m miéng lau trude khi bét dau tac vu. Hay kién nhan doi.

- Trude khi sir dung robot hat bui, hay dam bao tram sac da niang da dugc két ndi vai nguén
dién va robot hat bui da két ndi véi tram sac da nang.

- D& dam bao robot hit bui cé thé tre vé tram sac da nang thanh cong sau khi hoan thanh
nhiém vu hat bui va lau nha, ban nén khai dong robot hit bui tir tram sac da nang. Khéng di
chuyén tram sac da nang, binh nuéc sach, binh nuéc ban hodc tdm d& trong qua trinh don
dep.

- C6 thé kich hoat chirc nang lam sach miéng lau bang nuéc néng trong (ng dung. Sau khi
kich hoat chirc nang nay, khong cham vao cira nudc ra trén dé tdm do dé tranh bj bong.

2. Tu déng quay vé gitta chirng dé lam sach miéng lau
Trong qua trinh don dep, robot hit bui cé thé tu dong quay vé tram sac da nang dé lam sach
miéng lau va thém nudc vao binh nudc sau khi lam sach mot s6 mét vudng.
Sau khi lam sach miéng lau, robot hat bui sé tiép tuc tac vu don dep.
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3. Ty ddng d6 byi va lam sach ciing nhu séy kho miéng lau
Khi robot htit bui hoan thanh tac vu don dep va tra vé tram sac da ning dé
sac, tram sac da ning sé tu dong d6 bui va sau d6 lam sach va sdy kho cac
miéng lau.

4. Lam sach binh nuée ban

Sau khi lam sach va sy khd miéng lau, hay vé sinh binh nuéc ban kip thoi dé

tranh mai héi.

Cach str dung

Hut bui trudce khi lau nha

-Pam bao céc bd phan clia robot hit bui, nhu cum miéng lau, da dugc 1ap dat va
da thém nudc vao binh nuéce sach.

-Chon ché d6 hat bui trudc khi lau nha trong (rng dung, sau d6 str dung trng dung
hozc nhan nat () trén robot hit bui dé bt dau don dep, sau do robot hit bui sé
nhac cum miéng lau dé bt dau hut bui.

-Sau khi hat bui xong, robot sé trd vé tram sac da ning dé tu dong d6 bui ra va
lam &m cac miéng lau, sau d6 robot s& ha cum miéng lau xuéng dé bat dau lau
nha.

Chi hat bui

-Chon ché d6 chi hat bui trong trng dung, sau d6 sir dung trng dung hodc nhan
nat (D trén robot hat bui dé bat dau don dep.

- Robot hit bui s& nang cum miéng lau, réi tram sac da nang dé bat dau hat bui
va quay tré vé &i tram sac da ning sau khi hoan tat nhiém vu hat bui dé tw
dong dé bui.

Luu y: Néu cum miéng lau da dugc thao ra, robot hat bui sé tur dong chi thuc hién tac vu hat bui
khi dugc khai dong.

Chilau nha

-Pam bao cac bd phan ctia robot hit bui, nhir cum miéng lau, da dugc 1ap dat va
da thém nuéce vao binh chira nuére sach.

-Chon ché d@6 chilau nha trong (rng dung, sau d6 str dung (rng dung hoc nhan

nat () trén robot hit bui dé bét dau don dep, robot sé tu dong lam &m miéng lau
trude khi roi tram sac da nang va bét dau lau.

-Sau khi lau nha xong, robot sé trd lai tram sac da ning dé lam sach va séy kho

miéng lau.
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Céach str dung

Tinh ndng khac trén (rng dung

Cai dat ban db

Trang chti ctia (rng dung hién thi ban @b hién tai duoc sir dung dé hat bui va lau nha.

Ban c6 thé chon cac khu vurc han ché can tranh trong muc cai dit va chinh stra ban
db hién tai trong muc quan ly ban db.

Cai dat don dep
Ban c6 thé diéu chinh ché dd vé sinh, sirc hat va luu lugng nude dua trén do ban
clia san va nhu ciu cu thé.

Cai dat tram sac da nang

- Cai dat tu dong d6 bui: Ban c6 thé bat hoic tét chirc nang tu dong d6 bui va thay
d6i tan sut d6 bui tu dong.

- Cai dat lam sach miéng lau: Ban c6 thé diéu chinh tan suét robot hit bui trd lai dé
lam sach miéng lau.

Luuy:

- Ban phai tao ban dd trudc khi chon viing cin don dep, thurc hién don dep theo viing hoic chinh
slra ban db.

- Vui long tham khao trng dung dé biét cac chirc nang khac. Chi tiét vé tirng chirc ning tiy thude
vao (rng dung.
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Céap nhat chuong trinh co s&

Ban c6 thé cap nhat chuong trinh co s trong (rng dung. Trude khi cap nhat, hay
dam bao rang robot hit bui dang & trén tram sac da nang va mic pin trén 30%.

Khoi phuc cai dat gée

Néu robot htt bui gép su cb va khong thé st dung binh thudng, hay ding dung
cu nhin gir nat d4t lai trong 3 gidy cho dén khi 6 161 nhic bing giong néi vé
viéc bit dau khoi phuc cai dit gbe va robot hit bui sé dugc khoi phuc vé cai dat
gbc. Néu khong thé khai phuc cai dat gbc, hay nhén gitr nat dat lai trong 10 gidy
dé budc tat robot hat bui va khéi phuc cai dit géc.

Cham sbéc va Bao tri

Bao tri cac bo phan

Nh&m dam bao robot hit bui & tinh trang tt, ban nén tham khao bang sau déy dé bao dudng dinh ky.

Bo phan

Tan suét vé sinh

Tan sut thay thé

Binh nudc ban

Vé sinh sau méi 1an sir dung

Bo phan Tan suét vé sinh Tan sut thay thé

Céc diém tiép xuc sac clia
Robot hat bui

Bo gidm xung

L6 thong hoi tram d6 bui tu
dong cla robot hut bui

Ctra nudc vao tu dong cta
robot hit bui

Tiy theo thuc té st

Day cla robot hut bui dung

Tram sac da nang

L6 théng hoi tram d6 bui tu
dong cla tram sac da ndng

Binh nuéc sach Vé sinh 2 tudn mot 1an /
TAm d& Vé sinh 1dén 2 tudn mét 1an
Chéi cit toc chéng rbi V& sinh 2 tudn mét lan 3 dén 6 thang
Chéi canh Vé sinh 2 tudn mot 1an 3 dén 6 thang
Ngén chira bui Vé sinh theo yéu cu /
BY loc (Bugcap san trén V& sinh 2 tuln mét an 6 dén 12 thang
ngan chra bui)
Miéng lau / 6 dén 12 thang
Béanh xe diéu huéng
Radar laser diéu chinh d6
cao tu dong
Cam bién canh Vé sinh héng thang /

Mé-dun tranh chudng ngai
vat bang anh sang cé cau tric

Cam bién vach

Céc diém tiép xuc sac clia
Tram sac da nang

Khu vure tin hiéu clia tram
sac da nang

/ Thay mét 1an sau khoang 2,5 thang

Tdi diing mot lan tly theo mirc do sir dung thuc té

Luuy:

- Tan suét thay thé chi mang tinh chat tham khao. Néu mét bo phan nao do bi hang thi can thay kip

thoi dé dam bao don dep hidu qua.

- D& di chuyén hodc van chuyén robot hut bui, vui Iong @6 sach cac binh nuéc sach va binh nuée

bén dé tranh robot hat bui b hdng trong qua trinh van chuyén.
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Cham sbéc va Bao tri Cham séc va Bdo tri

Vé sinh binh nuéc sach va binh nuéce ban Vé sinh tam d& va dé tam d& Vé sinh chéi cit toc chbng rdi Long
1. Thao binh nuéc sach va binh nudc ban ra, mé nap va dé nuéc ra ngoai. 1. Bat chirc nang xa phu trg clia tram sac da nang trong (rng dung va robot hat bui >

1. Théo boc chéi va chéi.
2. Thao nép cubi cé thé thao rdi clia chéi.
3. Lam sach hai dau chdi va khoang tréng clia ring lugc bang cac dung cu

sé tur dong roi khoi tram sac da niang. Dung tay thao tAm d& ra, sau d6 tram sac
da nang sé tu ddng bom nudc vao dé tdm d. Str dung chdi hodc vai dé lam sach

tam d& va dé tAm do. N&p cudi khong thé thao roi

thich hqp. ) ) ) ) ; Nép cudicothéthaorsi Réng Léng
4. Lap lai nap cu6i cé thé thao roi, sau d6 lap lai chéi va boc choi. Dam bao luoc
céac bd phan duoc Iap chic chin. Luuy:

Néu chéi cét téc chéng rdi bj viréng qua nhiéu téc, hay kiém tra xem ngan chira bui va tdi dung
mét 1an co bi dy khong. Néu co, hay lam tréng ngin chira bui va thay tdi dung mét 1an kip thoi
dé dam bao chirc nang tu dong dé bui binh thudng.

E_E ° Bocchi Vé sinh chéi canh
!-Il TI \EH-H! Nl:ltNhé

THAN TRONG: Néu c6 qua nhiéu téc bj réi trong chdi, hodic néu téc bi réi chit vao chéi,
khéng dugc kéo manh vi viéc nay cé thé lam héng chdi quét.

2. Duing nuére sach dé rira sach hoan toan céc binh chira, rdi lau khé bén
ngoai cac binh chira trudc khi lp lai vao tram sac da nang.

1. Lat robot hat bui 1&n, kéo chdi canh Ién trén va lam sach.
o Chdi 2. Lép lai ch8i canh vao robot hat bui.

N

. Ch& 3 phat va tram sac da nang sé tu dong bom nudc ban ra ngoai. Lau sach dé
tam d& va tAm d& bing vai kho va l4p lai tAm d& vao tram sac da ning. Dam bao
6ng dan nude ban clia tram sac da nang ndm trong ranh clia tAm d& (nhu hinh
minh hoa) dé tranh lam cong 6ng nudc ban; néu khdng, cé thé anh huang dén
viéc str dung binh thudng.

o Otryc chéiquét

Luu y: Van phao trong binh nuéic ban va sach 1a bd phan cé thé di chuyén dugc. Khéng
str dung qua nhiéu lyc khi lam sach binh nudc dé tranh lam hong.

Luu y: Trong qua trinh st dung hoéc vé sinh hdng ngay, khong duge nghiéng tram sac da
nang. Néu nudc tich tu trong dé tAm d&, hay lau kho bang vai.
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Cham séc va Bao tri

Vé sinh ngdn chira buiva bé loc

1. M@ vo may ciia robot hiit bui, sau d6 nhin vao nit nha ngin chira bui dé
thao ngén chira bui khdi robot hit bui theo huéng 1én trén.

2. Théo bd loc ra khdi kep bo loc, nhe nhang cham khung bé loc dé loai bé bui
ban va dé rac trong ngan chira bui.
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3. Néu can, hiy rira ngin chira bui va bé loc bing nudce sach.

Luuy:

- Khéng cb géng lam sach bd loc biing ngén tay hoic ban chai.
- Khong nén rira thuong xuyén, néu khong bé loc cé thé bi hdng.

- Chi str dung nudc sach dé vé sinh ngin chira bui va b loc. Khong sir dung chét téy rira.

4. Lam khé hoan toan ngén chira bui va bo loc trudc khi lp lai.

Cham séc va Bao tri

1. Lat nguoc robot hit bui va kéo
banh xe didu hudng ra.

2. Loai bd toc, bui ban va cac manh
vun khéc khéi banh xe cting nhu
truc banh xe.

3. Lap banh xe diéu huéng vao lai va
4n chit vao vi tri cii.

Vé sinh banh xe diéu huéng O
1

Banh xe

Truc banh xe

Luuy:

- Néu can, ban c6 thé dung dung cu nhu tubc no vit nho dé nhe nhang cay truc ra
khoi banh xe diéu hudng va lam sach.

- C6 thé lam sach banh xe bang nuéc may va 14p lai sau khi khé.

Thay thé miéng lau

Thao miéng lau ra khoi chan dé miéng lau va thay mai.

Vé sinh cac cdm bién va cac diém tiép xtc sac

Str dung vai mém kho dé lam sach tat ca cac cadm bién va cac diém tiép xtc sac trén

robot hat bui:

- Céc cam bién vach ndm & day clia robot hit buyi.

-Radar laser diéu chinh d6 cao tu déng & trén cling ctia robot hat bui

- B giam xung va mé-dun tranh chudng ngai vat bang anh sang cé ciu tric & phia
trudce robot hat bui

-Cam bién canh ndm trén ca hai canh ctia robot hat byi

- Céc diém tiép xtic sac ndm & mit sau ctia robot hat bui

J'—‘ Bo giam xung

Ma-dun tranh chuéng ngai vat bing
“—— anh sang c6 cAu tric

* Radar laser diéu chinh d6 cao ty dong
©Cam bién canh

Cam bién vach

Diém tiép xic sac

[ Khu vyc truyén phat tin hiéu
——o Diém tiép xtic sac
I L& théng hoi tram dé bui tw dong

Vé sinh tram sac da nang

Lam sach khu vic truyén phat tin hiéu, cac diém tiép xtic sac, 6 thong hoi tram d6 bui ty dong cia
tram sac da nang bang vai khé va mem.

Bao tri pin
Robot hdit bui chita mét bé pin lithium-ion hiéu suat cao. Hay dam bao robot van dugc sac day trong
qua trinh str dung hang ngay dé duy tri hiéu suat pin téi uu.

Luu y: Néu robot hat bui khéng dugc sir dung trong thoi gian dai, hay tit va cat may di. D& tranh hu
hdng do xa pin qua murc, nén sac lai robot hat bui it nhat ba thang mét lan.
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Cham séc va Bao tri

Thay tti ding mét lan

1. Khi ti ding mot |an ddy, hay kéo nép ra khoi 16 ngin chira bui. Ding tay cam

dé 14y ti dung mot 1an ra va virt bo tai.

L& ngan o
chtra bui

Luu y: Kéo tay cm clia tui ding mot Ian dé lam kin miéng tdi va tranh bui cling nhu manh

vun vo tinh roi ra ngoai.

2. Dung vai khé lau sach bui ban bam trén bo loc.
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3. L4p tui dung mét 1an méi nhu hinh minh hoa va cai tay cAm clia tdi vao ranh.

4. Pay nip ngin chira builai, khi ban nghe thiy tiéng "tach” tirc 13 bo phan nay da

dugc I&p dung cach.

Tach >

VAn dé Nguyén nhan cé thé xay ra Giai phap
Khéng bat duoc robot Robot hut bui ¢ mirc pin yéu. Sac robot hat bui trudc khi sir dung.
hat bui. Nhiét dé méi trudng qua cao hoic qua thép. Str dung robot hit bui nay & nhiét d6 méi trudng tir 0°C dén 40°C.

Robot hut bui khong
sac dugc.

Tram sac da ning khong duoc két néi véi ngudn dién
hoic tiép xtc kém.

Dam bao bd day ngudn da dugc cdm ding cach vao céng ngudn clia tram sac da nang va 6 dién.

Lam sach cac diém tiép xtic sac clia tram sac da ning va robot hut bui.

Robot hut bui khong
két ndi dugc vai
mang.

Mat khau Wi-Fi khéng chinh xac.

Robot hit bui khéng hd trg mang 5 GHz va cac b
dinh tuyén cap doanh nghiép.

Tin hiéu Wi-Fi kém.

Robot hit bui c6 thé chua & trang thai cdu hinh mang.

Nhap dting mat khau Wi-Fi.

Két ndi robot hat bui véi mang gia dinh 2,4 GHz.

Dam bao robot hit bui & trong khu vire ¢6 tin hiéu Wi-Fi manh.

Xba robot hit bui trong (rng dung, dit lai két néi Wi-Fi ctia robot hut bui, rdi thir két néi lai véi
mang.

Robot hut bui khong
thé dinh vi hodc quay
vé tram sac da nang.

C6 qué nhidu chuéng ngai vat xung quanh tram sac
da nédng.

Khu vuc truy&n phét tin higu c6 thé bj ban.

Tram sac da niing khong dugc két néi véi ngudn dién.
Tram sac da nang bi di chuyén khi khéng cé robot hat
bui trén do.

Robot hut bui bj vat can chin, ching han nhu cira
déng trén dudng tré vé tram sac da nang.

Robot hit bui da bi di chuyén khi khéng & trén tram
sac da nang, dan dén 16i dinh vi.

Robot hat bui & qua xa tram sac da ndng nén khéng
thé tré vé.

Di chuyén tram sac da ning dén khu vuc thoang dang.

Dung tay d4t robot hat bui vao tram sac da nang dé sac.

Lau khu vurc truyén phat tin hiéu trén tram sac da nang dé loai bé bui ban.
Két ndi vai b di ngudn clia tram sac da nang.

Robot hut bui bj ket va
khong thé tré vé tram
sac da nang.

C6 qua nhiéu chudng ngai vat xung quanh tram sac
danang.

Robot hit bui bj vat can chén, chéng han nhu clra
déng trén duong tré vé tram sac da nang.

Robot hit bui cé thé bi trugt trén san tron.

Tram sac da nang bj nghiéng hodc dat trén mat san
khong béng phing.

Di chuyén tram sac da ning dén khu vuc thoang ding.
Duing tay dat robot hat bui vao tram sac da ning dé sac.
Ban nén lau nudc thira trén san theo cach tha cong.
Dt tram sac da ndng dang vi tri va thi lai.
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VAn dé

Nguyén nhan cé thé xay ra

Giai phap

Robot hat bui khéng tat
duogc.

Robot hut bui dang sac.

Chi c6 thé tat robot hat bui khi khong dang sac. Ban nén di chuyén robot hat byi ra khdi tram sac
da ning, sau d6 nhan va gitr nut ngudn trong 3 gidy dé tét robot hit bui.

Néu khéng tit dugc robot hit bui, ban cé thé nhan gitr nat dt lai trong 10 gidy dé budc tit robot
hat bui.

Néu van dé van tiép dién, vui long lién hé véi doi ngii dich vu hau mai.

Nguyén nhan cé thé xay ra

Gidi phap

Robot hat bui khong sac
hodc sac cham.

Mirc pin qua thap. )
Nhiét do méi trugng qua cao hodc qué thap.
Céc diém tiép xtc sac co thé bi ban.

Théng thuong, robot hat bui mét khoang 6 gio dé sac dy.

Robot hit bui cé thé tu dong glam tde do sac khi nhiét @6 mai trudng qua cao hoic qua thap
nham kéo dai tudi tho p|n Diéu nay la binh thudng.

Duing vai khé lau cac diém tiép xtc sac.

Robot hat bui thudng xuyén vao
khu vuc han ché hodc vugt qua
tudng ao.

Bén do trong g dung bj I6i.
Can toi ru hoa ranh gidi tudng 4o hodc khu vuc
han ché.

Kiém tra ban d trong (rng dung. X6a ban db bat thuong khoi danh sach ban dé va lap
lai ban dd. Do ty 18 ban d6, cac tudng do hozc khu vire han ché d thiét lap c6 thé léch
50 v&i vi tri muc tiéu. Nén tham khéo 16 trinh di chuyen ctia robot hit bui, diéu chinh
ranh gigi theo moi trwong nha ban de bao gom tat ca cac khu vire ma robot dé bi ket,
nhu bac thém I6m va khu vue dudi gdm db dac.

Tinh nang don dep theo lich trinh
khong hoat dong.

Robot hiit bui cé mirc pin yéu.

Robot hut bui s& chi bit dau don dep theo lich trinh khi mirc pin con lai cao hon 30%.
Sac robot hat bui kip thoi.

Chéi canh bi tudt ra.

Chéi canh chua dugc lap dung Vi tri.
Chéi canh bj vuging cac vat thé I, khién chéi bj
tudt ra.

Lép lai chéi canh. Chéi dugc I3p dung vi tri khi ban nghe thay tiéng "tach".
Loai bo vat thé la trén san trude khi st dung robot hit bui.

Chan dé miéng lau bi
tudt ra.

Chan dé miéng lau bi viréng cac vat thé la, khién
chan dé bj tudt ra.

Loai bo vat thé la trén san trude khi sir dung robot ht bui.

Robot hit bui dot ngot ngét quang
téac vu hién tai trong qua trinh hoat
dong.

Pin ctia robot hat byi da can.

Tram sac da nang khong dugc két ndi véi ngudn
dién, nén robot hat bui khong sac dugrc khi &
trén tram sac da ndng.

Dung tay dat robot hat bui vao tram sac da nang dé sac.
Dam bao tram sac da ndng da dugc két ndi nguon dién dang cach.
Néu van d& van tiép dién, vui long lién hé véi doi ngii dich vu hau mai.

Robot hut bui phat ra
tiéng on I&n khi dang
hoat dong.

Ngén chira bui da day.

Chéi canh ho#c chéi bj vuréng vat thé la, hoic cé
vat thé la trong ngan chira bui.

Robot hat bui dang & mirc hit cao.

Pé ngan chira bui.
Hay kiém tra va loai bé bat ky vat the la nao.
Ha mrc hit clia robot hit bui xubng ché d6 tiéu chuén hoic im lang.

Robot htt bui di chuyén
theo mot 16 trinh hdn
loan.

Céc vat thé rai rac trén san anh huéng dén hoat
ddng cla robot hut bui.

Robot hat bui cé thé bj truot trén san tron.
Mé-dun tranh chuo'ng ngai vat bang anh sang co
céu triic c6 thé bj ban.

Don dep san nha trudc khi str dung robot hut bui.

Ban nén lau nudc thira trén san theo cach thi cong.

Dung khan mém, sach lau mé-dun tranh chudng ngai vat bing anh sang ¢ cau tric clia robot
hat bui dé git cho moé-dun sach sé va khong bj can tré.

Robot hut bui khéng tiép tuc don
dep sau khi sac gitra chirng.

Robot hiit bui dang & ché do Khong lam phién
(DND).

Robot hit bui dugec sac lai bang tay, chezmg han
nhu duoc di chuyén dén tram sac da nang va
dugc diéu khién quay vé qua (rng dung hodc nat
trén thiét bj.

Robot htt bui sé khong tiép tuc don dep khi & ché d6 Khong lam phién (DND) hodc
sau khi sac thi céng.

prot hut bui bé qua mot
sO phong.

Robot hit bui bi cac vat thé can tré, nhu clra dong
hodc ngudng cao hon 2 cm trén dudng di khi dang
don dep.

Robot ht bui truot va hoat dong khéng binh
thudng tai 16i vao phong tron truot.

Dam béo tat ¢ cac clra phong déu dugc md hoan toan.
THAN TRONG: Robot hat bui khéng thé vurgt qua bac ngudng cao.
Ban nén lau nudc thira trén san theo cach thi céng.

Deén bao clia tram sac da ning nhap
nhay mau cam.

Khong dd nude trong binh nuée sach.

Binh nuérc sach hoéc binh nuéic ban chura dugc
1ap dit.

Binh nuéc ban day.

Kip thoi d6 nuée vao binh nuéc sach.
Lép dat binh nudc sach va binh nuéc ban ding vi tri.
Lam sach binh nuéc ban.
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Robot hit bui ¢é I&i nhéc bang
giong noi bao sai mirc nuéce trong
binh nuéc sach.

Phao trong binh nudic sach bi mat hoic bj ket.

Hay dét lai phao theo cach thii cong.
Néu van dé van tiép dién, vui long lién hé véi doi ngti dich vu hau mai.
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VAn dé

Nguyén nhan cé thé xay ra Giai phap

Dé tAm da c6 16i vé murc nudc.

Vé sinh tAm d& va dé tAm da.

bé tam d& cé thé bi chan. Lép lai binh nuéc bén.

Binh nuérc ban chua dugc Iap ddng vi tri.
Vong dém clia binh nuée ban bi 1dng.

Lap vong dém cla binh nudrc dang vi tri.
Néu van dé van tiép dién, vui long lién hé vai doi ngii dich vu hau mai.

Tram sac da nang khong thé tu
déng dé bui.

Tai dung mot lin da diy. Thay tai dung mét 1an béng tai mai.
L6 thong hoi tram do6 bui tw dong bi tac. d6 bui ty déng.

Néu tai ding mot 1an chua ddy, hay kiém tra va lam sach tat ca cac 16 thong hoi tram

Mét nhiéu thoi gian hon binh
thudng dé d8 bui.

Sau khi str dung tram sac da nang dugc mot thoi
gian, qua trinh d6 bui c6 thé mét nhidu thai gian

hon mét chat dé dam bao chire nang clia tram /
hoat dong tron tru. Didu nay 1a binh thudng.

Thong bao moi trudng

Céc buéc théo rai pin
1. Lat ngugce robot hat bui, ding dung cu thao nam vit & phia

Pin lithium-ion tich hop trong robot hit bui nay chira cac sau robot ht bui, sau do théo vé may ra. )
hoa chét co thé gay 6 nhidm moi truong. Trude khi thai 2. Rut thiét bj ket ndi gitra pin va bo mach chii dé thao pin ra.

bd, hdy nho ky thuat vién chuyén nghiép thao pin ra va

giao cho t6 chirc tai ché chuyén nghiép xr Iy.
- Pin phai dugc théo ra truge khi thai bo robot hit bui.
- Ngét két ndi robot hat bui khéi ngudn dién trude khi

théo pin.

-Phaitiéu hly pin mét cach an toan.
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THAN TRONG:

- Trude khi thao pin, hay ngét ngudn dién clia robot hut bui va sir dung
cho dén khi pin gan can hét.

- GUri lai pin cho mét t6 chirc tai ché chuyén nghiép.

- Khéng dé pin tiép xdc véi nhiét do cao vi cé thé gay né.

- Néu pin bj ro ri va ngudi diing vé tinh tiép xuc, hay rira ngay bing nhiéu

nudc va tim tro gidp y té.

Thoéng s6 k§ thuat

Robot hat bui
Tén Robot hat bui lau nha
Model OV31GL
Kich thuéce san 350 x 88 mm

pham

(khi radar laser diéu chinh d6 cao tu déng ha xubng)

Pin lithium-ion

4800 mAh (cong suat dinh mirc)
5200 mAh (cong suat danh dinh)

Thoi gian sac

6 gy

Trong lvgng tinh

3,75kg

Tuong thich véi

Android 9.0 va i0S 12.0 tr& lén

Kha nang két néi

Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n/ax 2,4GHz, BLE5.2

khong day

bién ap dinhmirc | 144V =
bién ap sac 20V =
Co’ngsuatd!nh 55W
mirc

Tan s6 van hanh

2400-2483.5 MHz

Cong suat daura
téi da

<20dBm

Trong diéu kién hoat dong binh thudng, can gitt khoang cach téi thiéu la 20 cm gitta

ang-ten clia thiét bi nay véi co thé clia ngudi ding.

DE biét thém thong tin, vui long truy cap www.mi.com
Nha san xuét: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Bia chi: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
San xuét tai Trung Quéc

Tram sac da nang

Model OV31-JZEU
470 x 360 = 572 mm

Kich thuéc san phim (gom doan noi dé tam dg)
260 x 360 = 572 mm

(khong gdm doan ndi dé tam da)

DAu vao dinh mirc 220-240 V ~ 50/60 Hz
DAu ra dinh mirc 20V =15A
Coéng suat dau vao dinh mirc (d6 bui) 530 W

Cong suat dau vao dinh mirc (lam sach

béng nudc néng) 1600w

g;cngizl;ét dau vao dinh mrc (say kho + 85W

Tiéu thu dién Ché docha:<05W

Thdi gian dé vao trang théi Ché d6 che: < 20 phat
Luuy:

- Cong suat dau vao dinh mirc (lam sach bing nudc nong) 1 gia tri dién hinh & nhiét do nuéc 15°C.
- Cong suat du vao dinh mirc (sdy kho + sac pin) dugc xac dinh theo gia tri cong suét khi day tai.

Thong tin vé viéc tai ché va xir ly virt béd WEEE
TAt ca cac san pham c6 bidu tuong nay déu 1a rac thai thiét bi dién va dién tir (WEEE nhu

E trong 2012/19/EU), khong nén virt bd chiing cling véi rac thai sinh hoat chura phan loai.
Thay vao d6, dé bao vé moi trudng va strc khde ciia moi ngudi, ban nén mang thiét bj thai

EEEE |5ai dén diém thu gom dugc chi dinh dé tai ché rac thai thiét bi dién va dién ti, do chinh

quyén hoic co quan dia phuong chi dinh. Viéc tai ché va xir Iy virt bo ding cach sé gitip
ngén nglra nhitng hau qua tiéu cyc tiém tang déi véi méi trudng va strc khde clia con
ngudi. Vui long lién hé vai bén I4p dat hoic co quan dia phuong dé biét thém thong tin vé
dia diém cling nhu cac diéu khoan va didu kién ctia diém thu gom.
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Kayincisgik Hyckaynapsbl

KongaHap angplH4a oCbl HYCKAY/bIKTbl MYKUSIT OKpbIM LbIFbIHBI3 XoHe 6o/allakTa aHblkTaMa YLUiH cakTan KOoWbIHbI3.

MNaipanaHy wekTteynepi

» byn eHiM Tek Y1 XaFpanbiHAa efeH XyyFa apHanfaH. OHbl Tasa ayafa, efeH eMec beTTepae, KOMMepUUasbIK, HeMece
©HepKacinTik opTanapaa nanganaHbaHpis.

o By KypbInFbiHbl 8 XXacTaH ackaH XaHe 0faH XXOFapbl XacTafbl bananap xeHe ¢usnKasblk, CEHCOPSIbIK, HEMECe aKbln-oM

KabineTTepi WekTeyni Hemece Taxipubeci MeH GiniMi Xok, afamaap, erep onap bakblnayna 6osica HeMece KypbliFbIHbl Kayincis

nanganaHy Typanbl Hyckaynap 6epinreH 6onca xsHe KayinTepi TyciHce, NanganaHa anagpl. bananap KypblifbIMeH olMHamaybl

Tuhic. Tazanay XeHe nanpanaHyLblHbIH KbI3MET KOPCETY XXYMbICbIH 6ananap 6akbliaycbl3 opbliHAaMaybl Kepek.

KayincisgziriHe >xayanTbl afaMHblH, KafaranayblHChbI3 HEMece KYpblFbIHbI MaifanaHy HyckaynapblHCbI3, du3nKanbik, CesiM

Hemece oWnay kabineTi WwekTeyni, cesiMTanaplFbl TOMeH, CoHaaln-ak, 6iniMi MeH Taxipubeci a3 agamaap (oHbIH iwiHae 6ananap)

6y KYPbINFbIHbI KonaaHbaybl Kepek.

Bananap KypblinFbiIMeH oiHaMayblHa Ke3 XeTKi3y YLUiH Kaaafanayna 6osybl Kepek.

o CbiMAap >XMHafbl 3aKpiMaanfaH 60s1ca, OHbl BHAIPYLUILE HEMeCe CEPBUCTIK areHTIHAE KOMMKETIMAI apHabl CbIMAap XUHaFbIMeH
aybICTbIPY KaxerT.

» byn kypbinFbloa Tek 6inikTi agampap aybicTbipa anaTbiH 6aTapesnap 6ap.

» P0o6OT LWaHCOPFbILL XXYMbIC iCTen TypFaH kesae, bananap MeH yi XaHyaprapblH 04aH Kayinci3 KalwbIKTbIKTa YCTaHbI3.

» PO6GOT LLIAHCOPFbBILTbI KOPFaHbILL TOCKAYbINICbI3 Xep AeHreniHeH XoFapbl inyni TypFaH aymMakTa nannanaHbaHbI3.

» PO6GOT LWAHCOPFbILTLI TOHKEPIN KoMMaHbI3. POBOT LaHCOPFbILLTLI OHbIH, KaknafFblH, LDS fasep gaTuuriHib, KaknafbiH Hemece
6amMnepiH TyTKa peTiHae nanaanaHbin XbUKbITRaHbI3.

o Byn poboT WaHCcopFbIWTLI fanafa, BaHHana HeMece 6acCelHHiIH XaHblHAa OpHaTMaHbI3, 3apsATaMaHbl3 HeMece

nanganaHbaHbis.

KypbInFbl KyaT CbIMbIH 6acblin eTce, Kayin TeHyi MyMKiH.

* Po60T LLIAHCOPFbILWTbIH, COFbIfbIM, 3aKbIMAaHYbIH 60n4bIpMay VLUIH eleHHEH CbIHFbILL HEMEeCe yCcakK, 3aTTap bl asibifn TaCTaHbI3.

» KosfanManTblHbIHa HEMECE KOo3FanaTblHblHA KapaMacTaH, poboT LWaHCOPFbILTbIH, YCTIHE Bananapabl, Y XaHyapnapblH Hemece

Ke3 Ke/reH 3aTThbl KOMMaHbI3.
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« LLlawTbl, caycak, neH aeHeHiH backa 6enikTepiH poboT LWaHCOPFbILTbIH, COPY CaHblNayblHaH asbIC YCTaHbI3.

» Kes kenreH >aHbin TypfaH 3aTTapapbl Tasanay yLwiH poboT LaHCOPFbIWTbI NanaanaHbaHbI3.

» KaTTbl HeEMece eTKip HblCaHAAPAb! LLIAHCOPFbILLMEH COPMaHbI3.

» Kypangpl Tasanay Hemece OfaH KbI3MET KepceTy anblHAa LTencenai po3eTkagaH any Kepek.

» PO6OT LLIaHCOPFbILLTHI HEMECE OMHU-CTaHLMAHBI AbIMKbIT LLYOepeKkneH CYPTNeHi3 HEMece Ke3 KereH CYMbIKTbIKMEH LLanMaHpI3.
KyblnaTblH 66/iKTepAi TazanaraHHaH KeniH, onapabl KaiTa OpHaTy XaHe nanganaHy angpiHaa Tonblk KenTipin anbiHpl3.

 TacbiMangay KesiHae poboT LLaHCOPFbILLTHIH, OLUipiNreHiHe Ke3 XeTKI3iHi3 XXaHe MyMKiHAiriHLWe 6acTankbl KanTaMacbiHaa cakTaHpl3.

» byn eHiMai naganaHyLbl HYCKayblFbIHAAFbI HYCKaynapfa carkec nanbananblibpi3. MakganaHyLbiiap ocbl eHiMAI AypbIC
nanpanaHbay HaTUXeCiHAE TybIHAAWTBIH Ke3 KENreH LWblFbiHFa HEMece 3asasFa XayanTbl.

« Po6oT waHcopFbiwThl 40°C-TaH xofapbl Hemece 0°C-TaH TeMeH opTa TeMrepaTypacbiHAa HEMECE CYMbIKTbIKTapbl HE XabblCKak,
3aTTapbl 6ap efeHae nanpanaH6aHbIs.

HA3AP AYOAPbBIHbI3: 6aTapes xaHe 3apsaray Typanbl eckepTynep

ABAWN BOJIbIHbI3: KypbinFbiHbl KOcy/eLwipy TyiiMeciH baiikaycbizna 6acTankbl KanmbiHa KenTipy HOTUXeCiHAe OpblH anaTbiH
KayinTi Xarganabl 6on4bipMay YLiH, 6y KypblIFbiFa TaiMep CUSKTbl CbiPTTal KOChINaTbIH KYPbINFbl XanfaHbaybl KEpeK XXaHe OHbl
OLIPININ-KOCbINATbIH 3/1EKTP XEeNiCiHe XanFamafFaH >KeH.

* YWiHwWi Tapan 6aTapescbiH, CbIMAAP XWHaFbIH HEMECEe OMHU-CTaHUMAHBI NanaanaHbaHbi3. Po60oT aHcopFbiwThl Tek OV31-JZEU
OMHU-CTaHUMsICbIMEH bipre nanganaHyra 6onambl.

» Kaiita 3apaatanManTbiH 6aTapesnapbl 3apaarayfa 6on1mangpl.

 Kyart xwuinirin 50 Iy »xoaHe 60 Iy apacbiHAa aybICTbIpy YLWiH NanganaHyLbliaphblb KaHaan Aa 6ip apekeTTi opblHOaybl Kepek eMec,
eHiM 50 Iy, xxaHe 60 Iy xuinikke e3airiHeH benimaene anagpl.

» baTtapesiHbl HeMece 3apsaTay AOK-CTaHUMSCBIH 63 6eTiHi3Wwe benllekTeyre, XeHaeyre Hemece e3repTyre TajanbiHOaHbI3.

o OMHU-CTaHUMSIHbBI XblSly KO3iHiH XaHblHa KOMMaHbI3.

o OMHU-CTaHUMSAHDBIH, 3apsiaTay TyicnenepiH cypTy HemMece Tasanay YLUiH AbIMKbI LWybepekTi Hemece Cyrbl Konaapbl nanganaHbaHbIs.

» KypblnfbiHbl HeMece baTapesiHbl LaMafaH TbIC TemnepaTypanapfa yllblpaThaHpls.
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« baTapesMeH XXyMbIC ICTENTIH KYPbIIFbIHbIH, KleMManapblHbIH HeMece baTapesiHbiH, MeTa HblicaH4apMeH ﬁ Tek iLUTe NanganaHyfa apHasfaH. |L|_||_| ManpanaHy angplH4a HYCKaynapabl OKbIM LWbIFbIHbIS.
KbICKa TYMbIKTasy Kayrni 6ap ekeHiH eckepiHi3.

» P0o60T LWaHCOPFbILL Y3aK, yakplT 601bl NanganaHbliiMaca, OHbl TOMbIFbIMEH 3apsaTan, eLwipin, cankbiH api Nasep Kkayincisgiri Typanbl aknapat
KYPFaK Xephe cakTaHbl3. baTapesHblH, lWaMagaH TbiC 3apaAchbi3faHyblH 604blpMay YLiH po60T LWaHCOPFbILThI
KemiHaoe 3 anga 6ip peT KanTa 3apsaran TYPbIHbI3.

« KbicKka TybIKTanyobl HEMece CyMbIKTbIKTbIH aFyblH 60n4blpMay YLLIH LWblFapbin anfaH kesne batapesHbl
3aKkblMOamMaHbl3. batapes akca, CyMbIKTbIKTbl TEPIHi3re HeMece KMiMiHi3re TUri3beHi3 XaHe OHbl Aepey KypFak,

Ocbl eHiMAeri nasep gatumk 1-knacTtbl nasep eHimaepiHe apHanfaH IEC 60825-1: 2014 xaHe EN 60825-1:2014/A11:2021
CTaHOapTTapblHa calkec. ManfanaHy 6apbicbiHAa Nasepre Tike Kapayfa bonmangs.

1-KJTACTbI JTA3EP ©HIMI

LwybepekneH cypTiHis. OaaH KeliH OypbiC KOKbICKa TacTay YLUiH 6aTapesHbl TUICTi Kafere XapaTy MekeMeciHe T¥TbIHYLLBbIHbIH JTASEP/TIK ©HIMI
HeMece apHalbl caTynaH KeliH KbI3MeT KepceTy beniMiHe XibepiH,s. EN 50689:2021

o JInTUn-noHabl 6aTapesnap XUHafFblHOA OopTafa KayinTi 3aTTap 6ap. PO6OT LWaHCOPFbILThLI KOKbICKa TacTamac
OypbIH anabiMeH baTapesnap XWHaFblH anbin TacTaHpI3, COLaH KeNiH OHbl KONAAHbINATbIH eNAiH HEMece alMaKTbIH, EO caiikecTik Aeknapaumsichbi

XKEPrinikTi 3aHOapbl MEH epexenepiHe ColKec TacTaHbI3 HEMECE KalTa eHeyre TarncblpbiHbI3.

C € Xiaomi Communications Co., Ltd. komnaHuscel OV31GL paanoxabapiFbiHbiH, 2014/53/EU
» baTtapeanapnbl eHIMHEH LUblFapbIn anfFaH Ke3ae, batapesnap 3apsifblH TaybICbIM, OHIMIHI3AIH, KyaT Ke3iHeH

OMpeKTUBacbiHa calikec keneTiHiH manimaenai. EO calikecTik feknapaumacbiHbIH, TOMbIK, MaTiHI MblHa

aXblpaTbliFaHbIHa KO3 XEeTKi3reH AypbiC. WNHTEPHET MeKeHXalbiHaa KomkeTimai: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration
. .. Tonblk, 3NeKTPOHAbIK, HYCKAYMbIKTbI any yLwiH www.mi.com/global/support/user-guide Be6-6eTiHe
1. TemeHri XafblHOaFbl 6BypaHLaHbl 60CaTbiHbI3, COAAH KEMiH KaknakTbl afbin TacTaHbI3. oTiHi3
2.BaTapes KOHHEKTOPbIH axblpaTbir, 6baTapesnapbl WbiFapbiHpl3. XKapakaTt any KayniH 6onabipMay yiliH 6aTapes
KOPMYCbIH 3aKbIMOaMaHbI3. OHiMAe KYTY pexuMi HeMece sHeprus TUIMAINIr Tanantapbl HeMece KyaTTbl 6ackapy GyHKUMACHI
3.EaTapeﬂnap,u.b| KaiiTa eHOeyMeH aliHanbICaTbIH Kacibu \MbIMFa K,aIZTaprH,bIS. TYPFbICbIHAH 6acka 6anamarnbl Kyii XOK, 8HIMHIH, KyaT TyTbIHYbl OCbl GYHKLMOHANAbIK, TananTtapfa

] cawi keneTiH 6acka eHimaepre KapafaHia >ofapbl 601ybl MyMKiH.
* baTapesHbl iCTeH LblFapyLaH OYpbIH KYPbINFbILAH LbIFapbIn any Kepek.

* batapesHbl anbin TacTaraH Ke34e KYpblFbiHbl KyaT Ke3iHeH axXblpaTy Kepek.
* baTtapes kayincia Typae Xomblnybl KEPEK.
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OHiMre wony OHimre wony

BenwexkTep TiziMmi Po6oT WwaHcopFbil

AnfplH ana opHaTbifiFaH Kocasnkpl Kypanaap

= & -

LLlaH, Cyari Bynipnik Latacyra kapcbl waw  Kpiwak, Kaknasbl

(D Bacray/Tazanay

+ Kocy Hemece eLuipy yLUiH 3 cekyH[,
601ibl Hacbin TYPbIHpI3
- Tazanaynpl 6acTay Hemece Kocyrbl

A Kesge KigipTy yLwiH 6acbiHbI3
KOHTelHepi (wak kowTeiiHepi KblaLak, KMIO KbIALLaFb
angplH ana
opHaTbInFaH) O J[ok-cTaHums

* |cke Kocynbl Ke3iHAe KigipTy YLUiH
6acbiHbI3
* KigipTinreH kesae, po6ot

Backa kocankpl kypanaap

LLIAHCOPFbILUTBI 3apsATay YLUiH OMHU-
- CTaHUMsFa KanTapy yLwiH 6acbiHbI3
ﬂ + OMHU-CTaHUMsFa KalTapFaH kesne
PoGor wwakcopFailu ) TYMICTipyAi TOKTaTy yLWiH 6acbiHbI3
CbiMpap Kip >yaTbIH TakTaln HerisiH EneH XKYFbILL - BananapaaH Kopray KyanbiH eLipy
HKUHaFbI ¥3apTkel g:ﬁi:ﬁ:% ] YLWiH 3 cekyHA 6acbin TYpbIHpI3
(aI'IJJ,bIH ana opHaTtblifaH
eneH >}<»?rblm Q) + O WHavkatop KarTta opHaty Tynmeci/Wi-Fi nHamkatopsl
ToceHiwiver x 2) ol Jo . + Ak Tazanay/Tasanay askTangpl/Tonblk, 3apsaTanFaH * 3aybITTbIK, NapaMeTpnepai KannbiHa KenTipy YLiH 3 cekyHz 60ibl
* AK TyCTe XbINblNbIKTay: 3apsiaTayFa opanyaa/opHbiH aybiCTbipyaa 6acbIn TYpbIHbI3
ECKepTy: NalifianaHyLL! HYCKayNbIFbIHAAFb! BHIM, KOCAKSI - Ak TycTe nyningey: 3apsaranyna (batapesHbiH opTalla/korapbl LeHreii) * Po6ot LIJaHCOp.FbILIJTI?I KyLUTen eLUipy XaHe 3aybITTbIK NapaMeTprepai
KYPANAAP MEH NAi1anaHyLLIbl UHTEPGECIHIK CypeTTepi * KbI3FbINT capbl TycTe nyningey: 3apsaranyaa (6atapesHbiH, TOMeH AeHreiii) KannblHa KenTipy YLWiH kypanmeH 10 cekyHp 601bl 6acbin TYpbIHbI3
TeK aHbIKTaManbIk, MakcaTTa 6epinreH. HakTol oHiM MeH OMHVI-CTaHLl.VI}q * KbInNbINbIKTalTbIH KpI3FbIAT capbl: Wi-Fi axbipaTtbinFaH/akaynbik/xeni « Kex: Wi-Fi xeniciHe kocbinFaH
YHKUMANIAP OHIMHIH KEHeNTIMaepiHE GalnaHbICTbI Maipananywbl Cypert 6oibiHwa  Kpickalia Keninaixk . (K?Z)ﬂ]it;:balg;zﬁgbn'“:::aﬁc'e EIZLIC!:I BaitnaHbichl KyTinyae/xenire Kocbinyaa/Mkpobaraapnama xaHapTbinyaa + XKbINbINbIKTaFbILL KbI3FBLINT capbl: xeni 6alinaxbicbl kyTinyae/Wi-Fi
e3repyi MyMKiH. HYCKay/bIfbl HYCKay/bIK, HyCKay/bIK, eckepTneci KIP Cy blAbICH! KBHE Kip KyaTblH aXKblpaTblFaH
TaKTan 6ap) + XKbIMbINbIKTaFbILL KOK: Xeslire Kocblnyaa
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OHimre wony

Po6oT LWaHCOpPFbILL XaHe AaTunKTep

Bamnep

. buikTiri asTomarThI TYPAE
peTTeneTiH nasepnik pagap
o MukpodoH

KypblnbIMabIK, XapblK,
KeneprinepiH 6ongbipmay

mMoayni (KypblnbiMabIK XapbIk,
KeneprinepiHiH ceHcopsl,
KYPbIIbIMABIK, Xapblk, MPOEKTOPbI)

Kuek patuumri

Byhipnik kbiiwwak,
XUHaFbI

Owbic patuuri

——o

Kblnwak,

gU

4

73

Herisri geHrenek

EneH Xyfbilw o—
TOCEHILLi XMNHaFbI

YnbTpafbiBbICThbIK,
[aTunK

O3i opHaTbINaTbIH
neHrenek

Kbinwak, Kaknarbl

Kpbinwak, KaknarblH
6ocaty Tyumeci
Herisri neHrenek

EpeH xyfbiw

OHimre wony

OMHUM-cTaHLMA

(ﬁTQ Kaknak,
Kip cy biabicbl Tasa cy biabiChbl

Tytka

o LLlaH>XnHarbILw
KaKnafbl

LLlaHXWHaFbILW

Bip peT konaaHbINaTbIH Kan

TYTKaCbIHbIH CNOTbl

ABTOMaTTbI 6OCATBINATBIH o—

XenaeTkiw

WHovkaTtop

* AK: OMHW-CTaHLWS [YPbIC XYMbIC
ictengi

« KbI3FbINT capbl TyCTe XbIMblbIKTay:
OMHW-CTaHUMsaa Kate 6ap

Kolma 6enimi

CurHan 6epy aymarbl
3apsparay Tynicneci
ABTOMATTbI Cy TONTLIPY
caHblnaybl

o Cy WbIFbICbI

[ TOCEHILLiHIH, Kip skyaTbiH © S
l 6ekiTKiLiH 6ekiTy Py . ANABIHF bl KPIHIC
TaKTaw
caHblnaybl . . o
o Kip XyaTbIH TaKTaln HerisiH
[ S —
Kaknak, o LLlaH KOHTENHEPI ¥3apTkeil
LLlaH KOHTeNnHepiH
Lan 6ocaty Tyimeci )
KoHTelHepi Cy blAbICbIHbIH, Cy blAbICbIHbIH,
a7 KbICKbILLbI © KbICKbILLbI
5 o
ABTOMaTTHI 3 o, : o Cy3ri KbICKbILLbI . > CblMaap XuHafbl
apsaTay Tyicneci ° .
6ocaTbinaTbiH % pAATaY TY! Cyari D@ Kankpimanel Cy winarici :j OVbIFbI
i wap
HKennetki ABTOMaTThI CY K
TONTbIPY CaHblNaybl ANTKb! l:::l
. 1 o o

Eckeprynep: Cyari KyaTt noptbl =l

- BrikTiri aBTOMaTThI TYPAE PETTENETIH Nasepnik pagap poboT LWaHCOPFbILL KYTY PexuMiHae bonFaHaa, 3apsaTan XaTkaHaa HeMece TeMeH ayMakTbl Tasanan XaTkaHia ToMeHaenaj.
- ToMeH ayMaKTbl Tasanan xaTkaH/a, OpblH/pl aHblKTayFa acep eTrey YLUiH poBOT WaHCOPFbILLTHI XbIXKbITHaHbI3.
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Kip cy blabicbl Tasa cy bigbicbl ApPTKbI KepiHiCi
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OHimMre wony

OpHaty xonbl

Bip pet konpaHbInaTbiH Kan

~
Bip pet o e r;’
KongaHbinaTblH =l w
Kan TyTKacbl

EckepTy: OMHW-CTaHLMs 3aybITTaH LUbIKKaH Ke3ae XaHa 6ip peT kongaHbinarbiH
KanneH anibiH ana opHaTbinagbl. ApHaiibl 6ip peT KongaHbNaTbiH KanTbl
aybICTbIPY PETiHAE PeCMU apHanapAaH caTbin asny ycbiHblnambl.

LLlaTacyfa KapcChbl LWaLl KUK KblfLwaFbl

KbINwbIk,

| | AnbIH6aNTBIH LWEeTKi Kaknak,
AnblH6anbl Tapak, Kbinwbik,
weTki kaknak, Tictepi

EfeH XyFbIlW TOCEHILi XXUHaFbI

EneH xyfbiLw
TOCEHILLIH
Tipkey anmMarbl

EneH xyfbiww EneH Xyfbiw
TOCEHILLiHIH, 6eKiTKiLwi TeceHiLi

821

Koprafbll KaknakTapabl WeLlin any

KongaHap angbiHaa poboT LWaHCOPFbILLTaH KopFafbill KaknakTapAab! WbiFapbin
anbiHbl3.

EfeH XyFbIl TOCEHILI XXNUHaFbIH OPHaTY

EfeH Xyfbill TOCEHILLI XUHAFbIH eAeH XYFblll TOCEHILiHiIH BeKiTKilwiH 6ekiTy
caHblnayblHa OpHaTbiHpI3. ON «CbIPT» AbIObICbIH ecTireHae AYpbIC OPHATbIFaH.

OpHaty xonbl

OMHU-CTaHLUMAHbBI KOO

OMHU-CTaHUMsHbI KabblpFafa afall Hemece Kadenbfi efeH CUAKTbI Teric XaHe
KaTTbl €[ieHre KOMbIHbI3.

- BuikTiri, y3bIHAbBIFbI XaHe eHi TuiciHwe 0,82 M, 1,47 M xaHe 0,44 m apTbik, 60C

OpbIH KanablpbiHbI3.

>0,82m

Kip >XyaTbIH TaKTaln HerisiH y3apTKbILLTbI OpHaTYy

Kip XyaTbIH TakTal Heri3iH y3apTKpILTbl CypeTTe kepceTinreHaen 6asbiT 6oiibiHLLIa
OMHW-CTaHLMsAFa OPHATbIHbI3.

Kip >yaTblH TakTal Heri3iH y3apTKbILTbIH OMHU-CTAHLUSIHBIH, TOMEHT T XafFbIMEH
6ip AeHreie ekeHiHe XoHe TeMeHri 6eTi Teric eKkeHiHe Ke3 XeTKi3iHi3.

KyaTka kocy

OMHUW-CTaHUMsIHbI TUICTi Xepre KowbiM, OFaH CbIMAAP XWHafFbIH KOCbIM, CbiIMAAP
KUHaFbIH 3N1EKTP PO3EeTKaCbIHA KOCbIHbI3.

ECKepTyZ WHOUKATOP aK 6onbin KanmamblHLa CbIMAap XWHafblHbIH, KOHHEKTOPbIH
OMHU-CTaHUWAHbIH KyaT NOPTbIHA MbIKTan KOCbIHbI3.

/N
KoHHekTopapl q,
MbIKTan casnbiHpi3

R
R d

[ S ——
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MNanpanaHy angpiHAa

Kanan nanganaHy kepek

Po60T LaHCcopFbILLTLI 3apsaTay

-MaitganaHy anabiHAa OHbl KOCY YLUiH PO6OT LWaHcopfbiwTafFbl (O TYNMECiH

3 cekyHA, 6oiibl 6acbin TYpbIHbI3.
- Po60T LWaHCopFbIWTbI KOCKaHHaH KeWiiH OHbl OMHU-CTaHLMACBIMEH TypanaHFaH
3apsaTay Tyvicnenepi 6ap OMHU-CTaHLMAFa CaNbIHpI3.
- 3apsagraynbl 6actay Typasbl faybICTbIK Cypayabl ecTireHae, poboT WaHCoPFbiLy
OMHU-CTaHLMsAFa CaTTi KOCbINaAbl.

EckepTynep:

- BipiHwWwi peT nanganaHy angbiHAa Po6oT LAaHCOPFbILLITLI TOMbIFbIMEH 3apsaTay
YCbIHbl1aabl.

- BaTapes TaycbinFaHAbIKTaH POGOT LLIAHCOPFbILLITHI KOCY MYMKIH 601Maca, oHbl 6ipa3s
yaKpITKa 3apsaTay YLliH po6OoT LLIAaHCOPFBILLTLI OMHU-CTaHLMSAFA KOIMEH KOMbIHbI3.

- PO6OT LWaHcopFbILL 3apsATanbin XaTca, 0o aBToMaTTbl TypAe KOCbinaabl kaHe
eLipinmenaj.
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Taza cy blAbICbIH Ta3a CyMeH TONTbIpY

Makcumangpl cy AeHreniHiH 6enrici
Cy blAbICbIHBIH ChINbIMABIbIFbI: 4 11

EckepTynep:

- Cyabl Makcumangpl cy aeHreii 6enriciver (MAX) acbipMaHbi3.

- Cy blApICbiHa bICTbIK, Cy KyMMaHbI3, cebebi byn biabicTbIH AepopMaLmsnaHybiHa ceben
60nybl MYMKIH.

Xiaomi Home konpaHb6acbiMeH 6ainaHbICTbIpy

Byn eHim Xiaomi Home konpaHb6acbiMeH XyMbic icTeiai. KypbinfFblHbi3abl
6ackapy >eHe 6acka CMapT Y KYpbIifbliapbIMEH apeKeTTecy yiiH Xiaomi
Home konpaHb6acbiH naiaanaHbiHbI3.

KonpaHbaHbl XyKTen any xaHe opHaTy yLwiH ocbl QR KoAbIH ckaHepneHis. Erep
KonpaHba angekallaH opHaTbifFaH 60s1ca, Ci3 KocblibiM napameTpepi 6eTiHe
KalnTa 6aFbiTTanacbI3. bonMaca xykTen any XeHe opHaTy YLiH konaaH6anap
[yKeHiHeH «Xiaomi Home» nen isgeHis.

Xiaomi Home kongaH6acbiH alubin, XOFapFbl OH Xak, bypbiiTarbl « @ » TyNMeciH
TYPTIiHI3, COAaH KeWiH KYpbIIFbIHbI KOCY YLUIH HYCKaynapabl OpbIHAAHbI3.

2663139D

Eckeptynep:

- PoboT waHcopfbiw Xiaomi Home kongaH6acbiMeH XyMbic icTeiai xxaHe Android
9.0 xaHe i0S 12.0 Hemece ofaH KeniHri HyckanapbIMeH yiinecimai.

- PoboT waHcoprbiw Tek 2,4 [Ty Wi-Fi xeninepiH kongangpi.

-KonpaHb6a Hyckacbl XaHapTbinFaH 601ybl MyMKiH, KonaaHb6aHbIH, aFbIMaafbl
HyCKacblHa HerisgenreH Hyckaynapabl OpblHAAHbI3.

- PoboT waHcopfbiw Xiaomi Home konpaHb6acbIMeH CaTTi Kocblfica, on xenire
caTTi Kocblnaapl. XKeniaeH axbipaTy ywiH Wi-Fi xeniciH kanta opHaTyfa
6onagbl.

Wi-Fi xeniciH kanTa opHaTy

Po60OT LaHCOPFbILL XeNifeH axblpaTbliFaHAa HEMece XeniHi e3repTy Kepek

6onfarHza, Wi-Fi pyHKLMACBIH KaliTa OpHATbIHbI3.

1. Wi-Fi MHAMKaTOPbIH LWbIFapy YLUiH poBOT WaHCOPFbILUTLIH KaknafblH allblHbI3.

2. Keni KoHGUrypaumscblH KyTy Typasbl AaybICTbIK xabapiama wbikkaHwa (O
xoaHe O TyiMenepiH 7 cekyHp, 6oiibl 6acbin TypbiHbi3. Wi-Fi nHankatopsl
XbiInblNblKTaFaH kesae, 0N PobOT LAaHCOPFbILTBIH, CaTTi KaiTa OpHaTbIFaHbIH
KepceTeni.

3. Konpanbagarbl xenire kanta kocbinblHbI3. Wi-Fi uHaukatopbl kek 6onfaH
Ke3ae, on poboT LWaHCOPFbILLTBIH, Xeslire CaTTi KOCbINFaHbIH KepceTesi.

Kocy/ewwipy

-Po6oT WwaHcopfbIWTbl Kocy yLuiH (D) TyiiMeciH 3 cekyHL, 60lbl 6acbin TYPbIHbI3.
Po60T LaHcopFbILLTaFbl MHAMKATOP >aHca, 6y Po6OoT LLaHCOPFbILLTbLIH, KYTY
pexxumMiHe eTKeHiH bingipeai.

-PoboT LWaHcopFbIW KigipTinreHae xaHe 3apsaTanMai TypraHaa, OHbl eLwipy
ywin (O TynmeciH 3 cekyHAa 601bl 6acbin TYpbIHbI3.

EckepTy: po60T LaHCOPFbILL 3apAATanbIn XaTkaHaa, on aBToMaTTbl Typae KOCbinabl XeHe
ewwipinmeinai.
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Kanan nanganany kepek

KapTaHbl Xblngam xacay

- XKeniHi BipiHLLI peT KockaHHaH KeniH Xbligam KapTanay YwiH KongaHbanasbl
HycKaynapabl OpblHAacaHpI3, POBOT LLAHCOPFbILL Ta3anaycbl3 KapTafa Tycipe
6acTainabl.

- Po60T LWaHCOopFbILL OMHU-CTaHLVsiFa OpanfaHa KapTanay npoLeci askTanabl
X8He KapTa aBToOMaTTbl TypAe cakTanagbl.

EckepTtynep:

- Po60T LIaHCOPFbILLTBIH, TOMbIFbIMEH 3apsiATanfaHblHa XaHEe OMHU-CTaHLMSAChIHAH
icke KoCbInaTbIHbIHA K83 XEeTKIi3iHi3.

-Kaprtanay anablHaa efgeHaeri 3attapapl anbin tactan, 6enmMenepain, ecikrepiy
albIn, po6oT WaHCOPFbIWTLIH, KipyiHe 6oNMaiTbIH aliMakTapabl GyFaTTaHbI3.

- KapTaHbl >acay kesiHae poboT LLaHCOPFbILUTLIH, COHbIHAH EPMEHI3, XbIKbITNaHbI3
HeMmece KigipTneHis XaHe OMHU-CTaHUMSHbI XblXbITNaHbI3.

- KapTanaygaaH keiiH poboT LLaHCOPFbILITLIH, KipyiHe 6onMaiTbIH alMakKTapfa
(MbIcanbl, o kenTenin HeMece Cbi3bl/bIN Kasybl MyMKIH aliMakTap) BUpTyanabl
KabblpFanapipl HemMece LuekTeyni aiMakKTapibl OPHaTbIHbI3.

- Po6OT LWaHCOPFbILLKA LaTacnaybl YLUiH Y3biH LIALIThl HEMECE XMEKTi Kinemaepi
6ap xepnepae BUPTYyanabl kabbipranapabl HeMece LWeKTeyni aiMakTapabl
PETTEHI3.

- KinemHiH, cynaHybiH 6onabipMay YLWiH efieH >XyMaii Typbin Kinem TecenreH
alMakTapapbl 60n4pIpMaiTbiH BUPTYanpl Kabblpranapabl HeMece LekTeyni
aliMaKTapabl OpHaTbIHbI3.
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Kigipty

Po60T LIaHCOPFbILL XYMbIC iCTen TypfFaHAa, OHbl KifipTy YLUiH Ke3 KenreH
TyMeHi 6acbiHbI3.

EckepTy: poboT LWaHCOPFbILWTHI KifipTy KesiHAe KeTepMeHi3 Hemece
KbI/DKbITAHpI3. BonmMaca, oHAa pobOT LWAHCOPFbILITHIH OMHU-CTaHLMsAFa
oparnyblHa Xon 6epMeTiH HemMece KapTaHbIH, XOFanyblHa aKeneTiH HaBuraums
KaTtenepi 601ybl MyMKiH.

¥MKbl pexumi

+Po6oT WwaHcopfbiw 10 MUHYT Y3inicTeH KeitiH aBTOMaTTbl TypAe YIKpl
pexuMiHe eTepi.

- ¥1iKbl PEXUMIHAE POBOT LLIAHCOPFbILL MHAMKATOPbI ewwemi. OHbl 0ATY YLUiH
POBOT LLAaHCOPFbILLTaFbl Ke3 KenreH TYMMeHi 6acblHpbI3.

EckepTy: poboT waHcopFbiw 12 caraT 60Mbl YiKbl pexuMiHae 6onrFaHHaH
KeWiH aBTOMaTTbl TypAe eLesi.

Kanan nanganaHy kepek

Tazanayabl XanfacTtbipy

Tazanay XyMbICbl 6apbICbiHAa POBOT LLAHCOPFbILL GaTapeschiHbIH, 3apsabl
asas 6acTaca, on 3apsATay YLiH OMHU-CTaHUMsFa aBTOMaTTbl Typae opanagbl.
Po60T LuaHCcopFbILL XETKINIKTI 3apsaTanca, Tasanayabl ToKTaFraH XepiHeH
Xanfactblpagpl.

EckepTty: po6oT waHcoprbill DND pexuMiHae Hemece KONMMEH KaliTa 3apaaraFaHHaH KemiH
Tasanayabl XanfactbipManpl.

BananapgaH Kopfay KynbiHblH NapaMeTprepi

BananapaaH Kopfay Ky/nblH KOCY Hemece eLwuipy yLiH poboT
WaHcopFbiwTaFbl 1 TYMMeCiH 3 cekyHa, 60ibl 6acbin TYPbIHbI3.
EckepTy: 6ananapnaH kopfay Kynbl GyHKLMACH KOCbINca, POBOT LLAHCOPFbILLTaFbI

TyiiMenep XyMbic icTemeii. OHblH OpHbIHA POBOT LLIAHCOPFBILLITLI KonaaH6a apKbisbl
6ackapyra 6onagpl.

LLlaHHaH bocaTy

LLlaHcopfFbILLNeH Tasanay XaHe efeH XYy XYMbICbIH, €4eH XYy anablHaa
LIAHCOPFbILLMNEH Ta3anay XYMbICbIH HEMECE efieH XYY LLIAHCOPFbILLNEH
Tasanay opblHAaFaHHaH KeiiH po6OoT LLUAaHCOPFbILL 3apsaaTay YLiH OMHW-
CTaHUWsiFa aBTOMaTThl TYPAE opasica, OMHU-CTaHLMSA LWaHHaH 6ocaTyapl
aBTOMaTTbl TYpAe H6acTanapl.

Eckeptynep:

- POGOT LWaHCOPFbILL €AEH XYFbILL TOCEHILUTEPIH Tasanay YLUiH XKapTbl K0n4a OMHU-
CTaHUMsFa opanfaHaa, OMHU-CTaHLMS LWaHHaH 6ocaTyapl aBToMaTThl Typae 6actamaiiabl.

- KonpaHbana aBTomatThl 60CaTy eLWipifice, OMHU-CTaHLMSA WWaHHaH aBTOMaTTbl Typae
6ocaTynpl 6acTamangp.

- KonpaHbanarbl aBTOMaTThl 60CaTy XMWINIriH ©3repTceHis, OMHU-CTaHLUMS OpHaTbIFaH
XUinikTe WwWaHapl 6ocatampl.

LLlaHcOopFbILLNeH Ta3anay XaHe efleH Xyy

1. Tazanaymbl 6actay

- EfeH XyfFbill TOCEHILWi XUHaFbl MeH 6acka Aa KaxeTTi benwiekTepaiH, poboTt
LLIAHCOPFBILLKA OPHATbIIFAaHbIH XaHe Ta3a Cy blAbICbIHA CY TONTbIPbINFaHbIH
TEKCEPIH|3.

-KonpaH6aaa WaHCcopfFbilLMNeH Tasanay XaHe efeH Xyy pexuMiH TaHaan,
Tazanaymbl 6acTay yLiH KonnaHbaHbl nanaanaHblHbi3 Hemece po6oT
LwaHcopFbiwTafrbl (D) TyiMeciH 6acbiHpI3.

- CopaH KeniH poboT LaHCOPFbILL OMHU-CTaHUMAAAH iCKe KOCbInagbl, OHTalbl
Taszanay MapLUpyTbIH XOCMapfanapl XXaHe XacasiFaH kapTa HerisiHae Tasanay
TancblpMachiH OpbIHAARAbI.

©
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Kanan nanganany kepek

EckepTynep:

- PO6OT WaHcopFbIWThI BipiHLLI peT naiganaHfaH kesae LWaHCOPFbILTbIH, KYMbICbIHA acep
eTyi MyMKiH 3/1eMeHTTepAi XKoo YLUiH Bykin npouecc 601bl PO6OT LLAHCOPFbILLTLI Bakbinay
YCbIHbINaabI.

- Po6OT LaHCopFbILLTbIH, Kerbip aiiMakTapaa Typbin Kanybl Hemece xuhas 6eTiH cbipybl
MYMKiH 60ca, poboT LLaHCOPFBILLTLIH, CON auMakTapFa eHyiHe Xon 6epmey yLliH
KonpaHbaaa wekTeyni aiMakTapabl opHaTyFa 6onagbl.

- PO6OT LWaHCOPFbILL icke KOCY anabiHAa efeH XYFbill TOCEHILLTePIH binFanaaHasipansl.
CabblpMeH KYTIHi3.

- PO6OT WaHCcopFbIWTHI NaitfanaHbait Typbin OMHU-CTaHUMSAHbIH, KyaT Ke3iHe xaHe poboT
LLIAHCOPFbILLTBIH, OMHU-CTaHLMsFa KOCbIFaHbIHa K3 XeTKI3iHi3.

- LLlaHcopfbILLMeH Ta3anay XaHe efleH Xyy TarncbipMacbiH asKTaraHHaH KeliH poboT
LLIAHCOPFbILLTbIH OMHU-CTaHLUMsFa CSTTi OpanyblH KaMTaMachI3 eTy yLiH poboT
LLIAHCOPFbILLTBI OMHU-CTAHLMSAAAH iCKe KOCY YCbIHbINaabl. Tasanay kesiHae oMHu-

CTaHUMSHbI, Ta3a Cy blAbIChIH, Kip CY blAbICbIH HEMeCe Kip XyaTblH TaKTai4bl XbIKbITNaHbI3.
- KonpaH6ana efieH XyFblll TOCEHILLTEPIH bICTbIK CyMeH Tasanay GyHKLMSCHIH kocyFa bonagpl.

Kocbinca, kyiin KanMmay yLUiH Kip XyaTblH TaKTai Heri3iHAEri Cy LUbIFbICbIH TYPTMEHI3.

2. OpTa Xon4a efeH XyFbill TOCEHILLTePiH Tasanayfa aBToMaTTbl Typae opany
Tazanay kesiHAe po6oT LaHCOPFbILL ayMakTbiH 6enrifi 6ip KBagpaTTapbiH Ta3anaraHHaH
KeWiH efjeH XyFbill TOCEHILUTEPIH XYY XaHe CY biAbICbIHA CY KOCY YLUiH OMHU-CTaHLMsFa
aBTOMATTbI TYpAE Opanybl MyMKIH.
EfieH XyfFbill TeCeHILUTepi Xyblnica, PoboT LWaHCOPFbILL Ta3anay XYMbICbIH XanfacTbipaisl.
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3. LLlaHHaH aBTOMaTTbI 60CaTy X8He efleH XYFbILl TOCEHILUiH Ta3anay >XoHe
ayapa kenTipy
Po60T LaHCOPFbILL Tasanay XyYMbICbIH OpbIHAAM, 3apsATay YLLiH OMHU-
CTaHUWMsFa opasnca, OMHU-CTaHUMS LWaHHaH 6ocaTyabl aBTOMaTTbl TypAe
6acTan, efeH Xyfbill TECEHILUTePiH Ta3anan, ayaga KkenTipeai.

4. Kip cy blabiCblH Tazanay

EfneH Xyfbil TeceHiWTepi TazanaHbin, ayafa KenTipince, XafbIMCbI3 NICTEPAIH,

nanga 6onybiH 60nabIpMay YLLIH Kip CY blAbICbIH yaKTbifbl Ta3anaHpl3.

Kanan nanganaHy kepek

EfeH Xyy anaplHaa LaHCOopFbilLneH Tasanay

-Po60T WwaHcopFbIThIH 6enikTepi (Mbicasbl, efeH XYFbill TECEHILLi XUHaFbI)
OpHaTbINFaHbIH XaHe Tasa Cy blbICblHA CY KOCbIIFaHbIH TEKCEPIHI3.

-KonpaHbapa eneH Xyy pexuvMi anabiHa WaHCOPFbILUMeH Tasanayabl
TaHAaan, Tazanayabl 6acTay yLiH KonnaHbaHbl nanganaqbin Hemece po6ot
WwaHcopfbiWwTasbl () TyiMeciH 6achin, LWaHCOPFbILLMNEH Tasanayapl 6actay yLliH
PO6OT LLAHCOPFbILL eAeH XYFbILL TOCEHILLi XUHAFbIH KeTepesi.

- LLlaHcopFbILLNeH Ta3anay askTanca, on LaHHaH aBToMaTTbl Typae bocary, eneH
XKYFbILL TOCEHILLTEPIH biNFanaanabIpy, O4aH KeNiH eneH Xyyabl 6actay MakcaTbiHaa
€/eH XYFbILL TECEHILLi XVHaFbIH Tecey YLUiH OMHU-CTaHLMsFa opanapl.

Tek WaHCOPFbILLNEH Ta3anay

-KonpaHbasa Tek WaHCopFbILLMNeH Tasanay pexwuMiH Tanaan, Tasanayasl
6acTay YLWiH KongaH6aHbl NanfanaHblHbl3 Hemece po6oT LwaHcopFbiwTaFbl (D
TYNMeCiH 6acbIHbI3.

- PO6OT LWaHCOPFbILL eeH XYFbILL TOCEHILLi XMUHaFbIH KeTepir, LWaHCOPFbILLMNeH
Tasanayfpl 6acTtay yLiH OMHU-CTaHLUMAAAH LWbIFafbl XaHe LaHHaH aBToMaTTbl
Typae 6ocaTy yLiH LWaHCOoPFbILLNEeH Tasanayabl askTaFraHHaH KeiH OMHN-
CTaHUMsFa opanagbl. —

EckepTy: efeH XyFblIll TOCEHiLUi XUHafbl LWbIFapbIn anbiHca, PO6OT LWaHCOPFbIL icke
KOCbINFaH Kesfe TeK LIaHCOPFbILLMEH Tasanay/abl aBTOMaTTbl TYpAe OpbiHAANAbI.

Tek eneH xyy

- EQEH XyFbill TOCEHILWi XUHaFbl CUSAKTbI POBOT LIAHCOPFbIL 6eMIKTEPIHIH,
OpHaTbINIFaHbIH XaHe Tasa Cy blAbICbIHA CY KOCbIFaHbIH TEKCEPIH3.

-KonpaH6ama Tek efieH Xyy pPexuMiH Tanaan, Tasanayabl 6actay yLiH
KonnaHbaHbl natganaHcaHpls Hemece poboT WwaHcopFbiwTaFbl (D
TYMMECiH 6accaHbI3, pOBbOT LLAHCOPFbILL OMHU-CTAHLUMAAAH LWbIFbIM, eAeH
KyyAbl 6acTamal Typbin eAeH XyFbill TOCEHILLTEPIH aBTOMAaTThl Typae
blfangaHgblpabl.

-EfeH Xyy asKTanca, o efeH XyFbill TOCEHILLTEPIH Tazanay xaHe KenTipy
VLLIiH OMHU-CTaHUWAFa opanagbl.
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Kanan nanganaHy Kepek

KyTiM >XaHe TexHuKanblk, KbI3MET KOpCeTy

KocbiMLua kongaHba MyMKiHAGIKTepi

KapTa napametpnepi

KonaaHb6aHbIH Heriari 6eTiHae WaHCopFbILLMNeH Tasanay XaHe efeH Xyy YLUiH
naipanaHbinaTbiH aFbiMaarbl kapTta kepceTineai. Lekteyni alimakTapabiH
napameTprepiHae 6onabipMayfa 60MaTbiH aiMakTapabl OpHaTYFa XaHe
KapTanapgbl 6ackapyna arFbiMaarbl KapTaHbl eHaeyre 6onagpi.

Tasanay napameTpnepi
EfeHHiH, nacTbifbl MeH apHalibl KaxeTTinikTepre 6ainaHbICTbl Ta3anay pexuMmiH,
COpY AEHreniH XaHe Cy LWbIFbIHbIH peTTeyre 6onagpl.

OMHUW-CTaHUMs NnapameTpnepi

- ABTOMaTTbI BocaTy NapameTpnepi: aBToMaTThbl 6ocaTyAbl KOCyFa Hemece eLlipyre
X8He aBToMaTTbl 6ocaTy XuiniriH e3repTtyre 6onaabl.

-EfleH XyfFblll TOCEHILUIH Ta3anay napameTpnepi: poboT WaHCoPFbIWThI efeH
XKYFbILL TOCEHILUTEPIH Tasanay YLUiH KanTapy XuiniriH petteyre 6onagpl.

Eckeptynep:

- TazananTbIH aiiMaKTbl TaHay, aiMaKTapabl Ta3anay Hemece KapTaHbl eHAey anabiHaa
anabiMeH KapTaHbl Xacay Kepek.

- KocbiMLwa ¢yHKUmMsnap yLWiH KonaaHb6aHb! KapaHpl3. 9p GYHKUMSHBIH ManiMeTTepi KongaHbara
6alnaHbICTbI.
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Bafnapnamansbik, xacakTama kaHapTy

Mwukpobargapnamarbl KongaHbana xaHapTyra 6onagbl. XXaHapTy angpiHia
POBOT LAHCOPFbILTHIH, OMHU-CTaHLMA LA eKEHiHe XaHe 6aTapes AeHreni
30%-paH yNKeH eKeHiHe Ke3 XeTKi3iHi3.

3aybITTbIK, MapaMeTpnepai KannbiHa KenTtipy

Po60T LaHCOPFbILL AYPbIC XYMbIC iCTEMECe XaHe OHbl KanbInTbl Typae
nanganaHy MyMKiH 6onmaca, 3aybITTbIK, NapaMeTpiepai KannbiHa KenTipyai
6acTaFaHbl Typasbl faybICTblK Xabapnama KenreHLle Kanta opHaTy TyMMeciH
KypanmeH 3 cekyHp, 60ibl 6acbin TYpbIHbI3, COHAA POGOT LLAHCOPFbILLTHIH,
3aybITTbIK, NapaMeTpnepi KannbiHa KenTipineai. 3aybITTblK, NapamMeTprepai
KannbiHa KenTipy MyMKiH 6onmaca, poboT LaHCOPFbILLTbI KYLLUTEN eLwipy
XoHe 3aybITTbIK NapamMeTpnepai KannbiHa KenTipy YLUiH KaliTa opHaTy
TyMeciH 10 cekyHn, 60iibl 6achIn TYPbIHbI3.

BGJ'ILLIeKTepFe TEeXHUKalbIK KbI3SMET KepceTy

Po6OT LLIAHCOPFbILITHI XaKChl KYAAE YCTay YLUiH KYHAENIKTI TEXHMKANbIK, KbI3MET KepCeTY YLUiH Keneci kecTere XyriHy yCbiHblIaabl.

BenwexTep Tazanay xwiniri AybICTbIPY XWiniri BenwekTep Tasanay xwiniri AybICTbIPY XWiniri
. - Po60T LLIaHCOPFbILLTBIH,
Klp CYy blabICbl Bp KONAaHbICTaH KeWiH TasanaHbl3 . .
3apsigTay Tyhicnenepi
Ta3za cy biabIChbl 2 anTa caiiblH 6ip peT Tazanay / Bamnep
Kip >yaTblH TakTamn 1-2 anTa caiibiH 6ip peT TazanaHpla POGOT WaHCOPFbILITLIH aBTOMATTI
6ocaTbinaTbiH XenaeTKiLi
Watacyra kapcbl Wall kiio 2 anTa calibiH 6ip peT Tasanay 3-6 ait Po6oT WaHCOpFbILTIH
Keinwarsl aBTOMATTbI Cy KyATbIH Teciri
Byiiipnik KpinLak, 2 anTa caubiH 6ip peT Tazanay 3-6 ait Po60T LLIAaHCOPFbILLITLIH, TOMEHT| HakTbl konaaHbicka /
XKaFbl 6aitnaHbIicTbl
LLlIaH, KoHTENHEPI KaxeTiHwwe Tazanay /
OMHU-CTaHUMS
Cyari (WwaH, koHTelHepiHae . . .
AnabIH ana opHaTbLTFaH) 2 anTa caiblH 6ip peT Tazanay 6-12 ain OMHM-CTaHLMSHBIH, aBToMaTTbI
6ocatbinaTbiH xKengetkiwi
EneH Xyfbil TeceHiLwi / 6-12 ain OMHU-CTaHUMSHBIH 3apsiaTay
Tymicnenepi
O3i opHaTbINaThIH AeHrenek OMHU-CTAHLWAHBIH, CUTHan 6epy
P ayMafbl
BuikTiri aBToMaTTh! Typae
eTTeneTiH nasepnik paaa . 7
p PNk pagap Bip peT KONAAHBINATHIH Kan / HakTbl KO!'I,HE}:!I:ICKH Kapau LamMmameH
2,5 ali caiibiH aybICTbIPbIHbI3
Kwek gatumri At caViblH Tasanay /
Eckeptynep:

KypbinbiMabIK, kapbik,
KeaeprinepiH 6onabipMay Moayni

Onbic patuwri

- AybICTbIpY XWiniri Tek aHblKTama peTiHae 6epinreH. Benwek 3akbiMaanfaH 6onca, TMiMaj

Tasanayabl KaMTamMachl3 eTy YLUiH OHbl fepey aybiCTbIpy Kepek.

- POBOT LLAHCOPFbILLTBI XbITXbITY HEMECE XOHENTY YLUIH PO6OT LWaHCOPFbILLTbI TacbiManiay

Ke3iHAe 3aKkbIMAaMac YLUiH Tasa XaHe Kip Cy blabICTapbiH 60CaTbIHpI3.
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KyTiM >XXaHe TeXHUKanblIK, KbI3MeT KepceTy

Taza XaHe Kip Cy blAbICTapblH Ta3anay Kip >yaTbIH TakTa MeH Kip XyaTblH TaKTal Heri3iH Tasanay

1. Tasa xaHe Kip cy blAbICTapbIH LbIFapbIn anbir, kaknakrapabl albin, 1. KonpaHbaaa oMHU-CTaHUMSHBIK, KOCaKbl LLako GYHKLMSChIH KOCbIM, poboT
Cyabl TeriHis. LAHCOPFbiLLI OMHN-CTaHLMAAH aBTOMATTbI TYPAE LblFa/bl. Kip KyaTbiH
TakTanabl KOJIMEH LUbIFapbIn asnbir, OMHU-CTaHLMSA Kip XyaTblH TakTal HerisiHe
cyabl aBTOMaTThl Typae cebedi. Kip >XyaTbiH TakTai HerisiH XaHe Kip XyaTblH

TakTanAbl Tasanay yLiH WwybepekTi HeMece KplnwakTbl nanaanaHbIHbI3.

2. blobicTapfbl TONbIFbIMEH XYY YLUiIH Ta3a Cyabl NaifanaHbiHbI3, 04aH KeniH

onapabl OMHN-CTaHLMAFA KailTa canmaii TYPbIM CbIPTbIH Kel'lTipiI'I CYpTiHi3. 2.3 MUHYT KYTCEHI3, OMHN-CTaHUWA KIP Cydbl aBTOMaTTbl TypAe Terin Tactanibl.

Kip >XyaTbIH TakTal Heri3iH XaHe Kip XyaTblH TakTalnabl KypFak, WwybepekneH
cypTin, Kip XyaTbIH TaKTaliAbl OMHU-CTaHUMsAFa KaliTa opHaTbiHpI3. Kip cy
LUNAHTIHIH, MaiibiCyblHa X0 6epMey YLLiH OMHU-CTaHUMSAHbIH, Kip Cy WaHrici
Kip >yaTbIH TaKTaln OMbiFbiHAA (CypeTTe kepceTinreHaen) ekeHiHe ka3
XKeTKi3iHi3; aTnece on KanbinTbl NanganaHyfa acep eTyi MyMKiH.

EckepTy: Tasa xaHe Kip cy blaplCTapblHAaFbl KaKbIMasbl Lapnap KosfanaTtbiH 6eniktep
6onbin Tabbinagpl. Cy blAbICTapbIH Ta3anay KesiHae 3akbiMaaHyabl 6onabipMay YLUiH TbiM
Kemn Kyl KonaaH6aHbI3.
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EckepTy: KyHAeNiKTi NnanaanaHy Hemece Tasanay KesiHae OMHU-CTaHLUMAHbI @HKENTMEH3.
Kip >yaTbIH TakTai HerisiH4e Cy XWHanca, OHbl Ly6epekmneH KenTipin CypTiHi3.

KyTiM >XXaHe TeXHUKasbIK KbI3MET KepceTy

LLlaTacyfa Kapchbl ALl K10 KbIMLWAaFbIH Tasanay

1. Kbinwwak, KaknafblH XaHe KplfLWaKTbl LWbIFapbin anbiHbI3.

2. KblnwakTblH, anbiH6anbl WEeTKi KaknafblH allblHbI3.

3. KbILWaKTblIH, eki LWeTi MeH Tapak, TICTEepPiHiH, CaHblnaynapbiH TUICTi
KypannapmeH TazanaHbia.

4. AnblHGanbl WeTKi KaknakTbl OPHbIHA CasbIM, KblALak, NeH KplaLwak, KaknasbiH
KalnTa opHaTbiHbI3. OnapAblH MbiKTan 6ekiTinreHiHe Ke3 XeTKi3iHi3.

ABAW BOJTbIHbI3: KbinwwakTa ThIM Ken Kbifl LaTbICCa HEeMece Kbl KaTThl WwaTbickaH 6onca,
KbINLAKTbl 3aKbIMAamay YLUiH OHbl KYLUTEMN TapTnaHpl3.

|

Bocaty Tyiimeci

o Kpinwak,

o Kblnwak, MombIHTIperi

Kbinwbik,

)
AnbiH6aNTbIH WeTKi Kaknak,

AnbiH6anbl WeTKi Kaknak, — Tapak, Kbiiwbik,
TicTepi

Eckeptynep:

LLlaTacyfa Kapchl WALl Kyto KbifLafbl LWallTapMeH KaTTbl WATLIChIN Kasnca, LaH KoHTeHepi
MeH 6Ip PeT KonaaHblNnaTbiH KanTbiH TONFaHbIH TeKCepiHiB. ZE] 6onca, KanblNTbl aBTOMaTTbl
60caTy GyHKLMACHIH KaMTaMachI3 eTy YLUiH LWaH, KoHTenHepi 6ocaTbin, 6ip peT KongaHbinaTbiH
KanTbl YakKTbl/ibl aybICTbIPbIHbBI3.

Bynipnik kbinwakTbl Tazanay

1. Po60T LLaHCOPFbILTLI TOHKepIN, Byipik KbIILWaKThl XXOFapbl Kapai TapTbi,
TasanaHpl3.
2. Bywipnik KpinwakTbl pO6OT LWAHCOPFbILLIKA OPHATbIHbI3.

Bywipnik KpinwakTbl KaiTa opHaTKaH
Kes[e OHbl CNOTMEH TypanaHbI3.
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KYTiM XKoHE TEXHUKaJbIK KbISMET KepPCeTY

KYTiM )XKoHE TEXHUKaJbIK KbISMET KepPCEeTY

LLlaH KOHTEeHepi MeH Cy3riHi Tazanay

1. PoBOT LaHCOPFbIW KaknafFblH aLlbiM, LLaH, KOHTeHepiH po6oT
LUAHCOPFbILLTAH XOFapbl Kapai LWblFapbIn any YLUiH LaH KOHTeHepiH
6ocaTy Ty1MMeciH 6acbiHbI3.

2. Cy3riHi cysri KbICKpILUbIHAH LUbIFapbIN anbin, Kipai KeTipy YLWiH cy3ri

XKaKTayblH akblpblH TYPTiM, KOKbICTbI LaH KOHTENHEPiIHEH 6ocaTbIHbI3.
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3. Kaxet 6osca, LwaH KOHTeNHEepi MeH CY3riHi Ta3a CyMeH LualbiHbI3.

Eckeptynep:

- CVSFiHi KblNILLAKNeH HeMece caycakTapMeH Ta3asayfa TbipbICNaHbI3.

- XKui Wwato ycbiHbINManapl, aTnece cyari 3akpiMaanybl MyMKiH.

- LLlaH KOHTeHepi MeH cy3riHi Tasanay YLUiH Tek Tasa cyApbl natfanaHbiHbi3. AFapTKbIWTbI
naiiganaHbanbis.

4. 11laH KOHTeHepi MeH Cy3riHi KaiTa opHaTnaw TypbIn TOMbIFbIMEH KeMTipiHi3.

©si opHaTbINaTbliH AeHreneKTi Tasanay { } Tazanay ceHcopnapbl MeH 3apsaray Tynicnenepi

Po60T LaHcopFbIWTaFbl 6apblk, AaTUMK NeH 3apsaTay TYWICNeciH Tazanay YLiH XYMCak, KypFak,

LwybepeKTi NaiaanaHbiHbI3:

- POGOT LIaHCOPFbILUTLIH TOMEHTi XaFblHAaFbl OMbIC AaTUMKTEPI.

- POBOT LLIAHCOPFBILLTBIH, XXOFaPFbl XKaFblHAAFbI BUIKTIr aBTOMaTTbl TypAe PeTTeneTiH nasepnik pagap

- POBOT LLAHCOPFbILTBIH, angblHfbl XaFblHAaFbl 6amMnep XaHe KypbinbIMAbIK, XapblK, KeaeprinepiH
6onapipmay Moayni

- POBOT LLaHCOPFbILLTBIH, €Ki XaFblIHAAFbI XXUEK AaTunKTepi

- Po6oT WaHcopFbILL apTbiHAaFbl 3apsaTay Tyiicnenepi

l— Bamnep

KypbinbIMAbIK, Xapbik, keaeprinepiH
6onasipmay moayni

. BuiKTiri aBTOMaTTLI TYpAE PeTTeneTiH
nasepnik panap

—
f—=———= Xuex garumri

. Po6oT LaHcopFbILWLTLI ayaapbir, e3i

OpHaTbINaTbIH AeHreneKTi TapTbin

LUbIFapPbIHpI3.

[leHreneri MeH eCiHeH LualuTbl, KipAji XKoHe

6acka KOKbICTbI anbin TacTaHbI3.

. ©3i opHaTbINaTbIH AeHrenekTi KanTa
canbin, opHbiHa MblKTan 6acbiHbI3.

N

(&)

[Hexrenek

6c Oiibic gatuuri

- 3apsaray Tyiiicrieci

EckepTynep:

- KaxeT 6onca, ecTi e3i opHaTblIaTbiH A6HIeNEKTEH akbIPbIH LWbIFAPbIM any yLUiH
LWafblH BypaFbIll CUAKTBI Kypanibl naiaanaHyfa xXeHe OHbl Tazanayfa 6onagbl.

- [leHrenekTi WWyMek CcybiMeH Ta3anayfa XaHe ayafa KenTipyAeH KeiH KanTa
opHaTyfa 6onagpl.

| Curnan 6epy aymaro!

t—o 3apsaray Tywicneci
ABTOMaTTbI 60 xengetkiu

EfeH XyFblIl TOCEHILLIH aybICTbIpy

EfeH XyFblLL TOCEHILUIH BEKITKILUTEH arbim, OHbl XXAHAChIMEH aybICTbIPbIHbI3.

OMHUN-CTaHUMAHBI Ta3anay

CurHan 6epy aymarbiH, 3apsiaTay TyiicnenepiH xxaHe OMHU-CTaHUUAHbIH, aBTOMaTTbl 6ocaTbinaTbiH
XenaeTKiluTepiH XyMcak, KypFak, LwybepekneH TasanaHbi3.

BaTtapesifa TEXHUKANbIK, KbI3MET KOPCETY

Po60T LWaHCOPFBILWTBIH, KyPaMblHAa OHIMAINIT XoFapbl IMTUIR-UOHAbI 6aTapesnap 6orbl 6ap. OHTainbI
6aTapes eHIMAINIriH cakTay YLWiH KyHAENIKTi NataanaHy 6apbiCbiHAa OHbIH, XaKCbl 3apsaTanFaHbiH TeKCepiHi3.

EckepTy: po6oT LAHCOPFbILL y3ak, yakbIT 60kl NaaanaHbiiMaca, OHbl 6LUipiMn, OpHbIHA KOMbIHbI3.
LLlamanaH ThiC 3apsacbi3aaHy caniapblHaH 3akeiMaaHyabl 6004bIpMay YiliH PO6OT LAHCOPFbILThI KeMiHAE
YL an calibiH Bip peT KaiiTa 3apsaTay Kepek.
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KyTiM XaHe TexHuKanblK, KbI3MeT KepCeTy

Bip peT kongaHbiNaTbiH KanTbl aybICTbIPY

1. Bip peT KonaaHbINaTbiH Kan TonFaH Kesae, KaknakTbl LaHXNHaFbIL
CaHblnayblHaH TapTbIN LblFapblHbI3. TyTKaHb! NanganaHbin 6ip pet
KONLaHbINATbIH KanTbl LWbIFapbin anbin, OHbl TaCTaHpI3.

(g

LaHXunHaFbIw o—
caHplnaybl

EckepTy: 6ip peT KonaaHblnaTbiH KanTblH TYTKACIH TapTCaHbI3, LWaH MeH KOKbICTbIH,
Ke3[ecoK, Tycin KeTyiHe xon 6epmey yLUiH Kan Tbifbl3ganaip.

2. Cyarigeri WwaH, cuskTbl KipAi CypTy YLWiH KypFak, LybepekTi nanganaHblHbI3.
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3. KaHa 6ip peT KongaHbIaTblH KanTbl CypeTTe KepceTinreHaen opHaTbin,

KanTblH TYTKACbIH CNOTKa CalibiHbI3.

4. LLlaHX1HaFbILL KAKMaFblH OPHbIHA CaslblHpbI3, KChIPT» €TKEH AplbbiC ecTince,

6y OHbIH, LYPbIC OpHATLIAFaHbIH Gingipesi.

Bacy >

AkaynbIKTapAbl X0

Macenenep

blkTman cebebi

Lewimi

Po60T LaHCOpFbILL
KOCbIIManpl.

Po6oT LaHcopFbILL 6aTapes 3apsabl TOMEH AeHrenae
KYMbIC icTengi.
OpTa TeMnepaTypachl TbiM XOfapbl HEMECe TbiM TOMEH.

KonpaHap anablHaa poboT LaHCOPFbILLTbI 3apsATaHbI3.
Po6oT waHcopfbiwThbl 0-40°C apanbiFbiHAaFbl OPTa TEMNepaTypacbiHia naaanaHbaHbis.

Po60T LUaHCOpPFbILL
3apsaTanMangbl.

OMHW-CTaHLMs KyaT Ke3iHe KoCblMaraH Hemece
6alinaHbICbl Hallap.

CbIMAApP XXUHaFbIHbIH, OMHU-CTaHLWMSHbIH, KyaT MOpPTbl MEH 3MEKTP PO3eTKacbiHa AypbIC
KOCbINIFaHbIHa K83 XeTKI3iHi3.
OMHU-CTaHLMUsA MeH PO6OT LLIAHCOPFbILLTBIH, 3apsATay TyWicnenepiH TasanaHpis.

PoboT waHcopfFbiLL
enire Kocblna
anMaingpl.

Wi-Fi kynusicesi nypbic emec.

Po6oT waHcopfbiw 5 M, xeninepi MeH KacinopbiH
AeHreviiHaeri MapLUpyT13aTopnapabl Kongamanap.
Wi-Fi curHansl Hawwap.

Po60T LaHcopFbiILL Xeni KOHGUMYpaLMACIHbIH, KyRiHae
6051Maybl MyMKiH.

Aypbic Wi-Fi KynusicesiH eHrisinis.

Po6oT waHcopfbiwTsl 2,4 TTL i1 XeniciHe KOCbIHbI3.

Po6oT waHcopfbiwTbiH, Wi-Fi curHanbl KyLwTi aymMakTa eKeHiHe Ke3 XeTKi3iHi3.

KonpaHb6anasbl po60T LLUAHCOPFBILLTBI XKOWbIM, PO6OT LWaHCcopFbIlTbIH, Wi-Fi 6aiinaHbIicbiH KanTta
OpHaTbIM, OHbI Xenire KanTa Kocbin KepiHis.

Po60T LaHCOpPFbILL
OMHU-CTaHLMSHbI
Taba Hemece opana
anmangpl.

OMHU-CTaHUWSHbIH, aliHanacblH4a TbiM Ken Keaeprinep
6ap.

CurHan 6epy aymarbl Kip 601ybl MyMKIH.

OMHW-CTaHUMs KyaTKa KOCblMaFaH.

OMHU-CTaHLUMsA PobOT LWaHCopFbILL bonMaraH kesae
Ko3fanmpl.

Pob0T LaHCOPFbILLKa OMHU-CTaHLMsFa KaiTbin kene
XaTkaHAa Xabblk, ecik cusKTbl Keaeprinep keaepri
Xacangpl.

Po6OT LLAHCOPFbILL OMHU-CTaHUMAAa 6onMaraH Kesze
KO3Fan[pl, HOTUXEeCIHAE OpbIHAbBI aHbIKTay caTci3 6onapl.
Po6oT waHcopfFbIWw KalTa opany yLiH OMHU-CTaHUMAAAH
TbIM asbic.

OMHV-CTaHUMSsIHBI aLLbIK, ayMaKkKa >Kbl/XKbITbIHbI3.

Po60T LLIAHCOPFbILLTLI 3apsATay YLUIH OMHU-CTaHLWsFa KOSIMEH OPHaNacTbIpbIKbI3.

LLlaHabl HeMece Kipai 6onasipMay YLLiH OMHU-CTaHUMSIHBIH, CUrHan 6epy ayMarbiH CYPTiHi3.
OMHU-CTaHUMSHBIH, KyaT aganTepiHe KOCbIHbI3.

PoboT WwaHcopFbiLL
KenTenin Kanagabl XaHe
OMHW-CTaHLVsFa opana
anmangpl.

OMHU-CTaHLUMSAHBIH, aliHanacblHAa TbiM Ker Keaeprinep
6ap.

Po6OT LLIAHCOPFbILLIKA OMHU-CTaHLIMsFa KaiTbin Kene
KaTKaHaa Xabblk, ecik CUsKTbI keaeprinep kenepri
>Kacanabl.

Po6oT LwaHcopFbILL TaliFak, eAeHe CblpFbin KeTeaj.
OMHU-CTaHLMS KycaiiFaH HeMece Teric emMec efeHre
KOWbINFaH.

OMHU-CTaHUWMSHBI aLUbIK, ayMakKa XbUTXKbITbIHbI3.

PoboT LWaHCcopFbIWThI 3apsaTay YLUiH OMHU-CTaHLMsFa KOJIMEH OPHaNacTbIPbIHbI3.
EneHperi cyabl KoNMeH Tasanay yCbiHblagbl.

OMHU-CTaHLMAHBI AYPbIC OPHANACTbIPbIM, 8PEKeTTi KalTanaHbI3.
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AKaynbIKTapapbl X0

AkaynbiKTapbl X0

Macenenep

blkTman ce6ebi

Lewimi

Po60T LaHcopFbILL
eLwipinMenai.

PoboT waHcopfbilw 3apsaTranyna.

Po60oT LWaHcopFbILWTbI 3apsiaTanMaraH Kesge FaHa ewwipyre 60nagbl. Po60T WaHCOPFbILLTHI OMHU-
CTaHUMSAAAH XbIDKbITbIM, PO6OT LWAHCOPFbILUTHI BLUIPY YLUiIH KyaT TYMMEeCiH 3 cekyHA 6achin TYpbIHbI3.
OHbl eLWipy MyMKiH 6on1Maca, po60T LIAHCOPFbILLTHI KYLUTEN SLUIpY YLUiH KailTa opHaTy TyilMeciH

10 cekyHn 6acbin TypyFa 6onagbl.

Macene ani ge weLlinmece, caTynaH KeNiHri KbiaMeT kepceTy 6eniMiHe xabapnacbiHbI3.

Macenenep

blkTuman cebebi

LLewimi

Po60T LUaHCOopFbILL
3apsaTanManabl Hemece
6Gasty 3apsaTanapl.

Batapes aeHreii TbiM TOMeH.

OpTa TeMnepaTypachbl TbIM Ofapbl HEMece TbiM
TOMEH.

3apsaray Tynicnenepi kip 601ybl MyMKiH.

Po6ot LaHCOPFbIWTbI TONbIFbIMEH 3apaaray VLLIIH a4eTTe WaMamMmeH 6 carat Kaxert.

Po60T LaHCOPFbILL 6aTapesiHbIH, KbI3MET Mep3iMiH y3apTy YLLiH OpTaHbIH, XOFapbl HeMece TeMeH
TemnepatypanapbiHaa 3apsaTay XbinAaMabliFblH aBTOMATTbI TYpAE a3aiTybl MyMKiH. By KaneinTbl xafaai.
3apaparay TyicnenepiH Kypfak wybepekneH CypTiHis.

Po60T LaHCcopFbILL Xui LekTeyni
aliMakTapfa Kipefi Hemece BUpTyanabl
KabblpFanapipl Kecin etemi.

KonpaHbanarbl kapTaga kate 6ap.
BupTtyanapl kabbipranapabl Hemece LekTeyni
aliMak, WwekapanapblH OHTalnaHAbIPY Kepek.

KonpaHb6anafbl KapTaHbl TekcepiHid. KapTanap TisiMiHEH KanbinNTbl eMec KapTaHbl XOMbIr,
KaliTa KapTafa ne 6onbiHbI3. KapTa MacliTabblHa 6aiinaHbiCTbl OpHaTbIFaH BUPTYanabl
KabblpFanap HeMece LeKTeysi aiMaKTap MakcaTTbl OpbIHAAPAAH aybITKybl MyMKiH. Po6oT
LLIAHCOPFbILLITBIH, XYMbIC MapLUPYTbIH Kapar, Po60T LLAHCOPFbILL OHaW TYPbIM Kanybl MyMKiH
xepnepai (Mbicansl, LYHKbIP/b! 6acnangakrap MeH xuhas acTbiHAaFbl ayMakTap) KamTy
VLUiH LeKkapanapibl yi opTacblHa COVKEC peTTey YCblHbINagbl.

>KocnapnakfaH Tasanay XyMmbiC
ictemeni.

Po6oT LaHcopfbILL baTapes 3apsabl TOMeH
LeHrenae XyMmbIC icTengi.

Po60oT LaHCopFbILL XOCMNapnaHfaH Tasanayabl kanfaH 6atapes 3apsaplHbiH, geHreni 30%-
OaH ken 6onMaraH kesfe FaHa 6acTanipl. PO60T WaHCOPFbIWTLI yakbITbIHAA 3apSATaHbI3.

Bywipnik Kpinwak, WwoiFagbl.

Bynipnik kpinLwak, opHbIHa OpHaTbIIMaFaH.
Bywipnik kbinLak, 6erge 3aTTapMeH opasbir, OHbIH,
LLIbIFbIN KETYiHE aKenesi.

By#ipnik KbinwakTbl KainTa opHaTbiHbI3. Ol «CbIPT» eTKeH AbIBbICTbl ecTireHAe OpHbIHA OpHAaTbINaab!.
PoboT LwaHcopfbILTbI KongaHbaln Typbin efeHHeH berge 3aTTapAbl anbin TacTaHbl3.

EfleH XXyFbiLl TOCEHILLiHIH,
6eKiTKiLi WbIFagbl.

EfieH XyFbill TeCeHiLwiHiH, 6ekiTkiwi 6erge 3aTTapra
opanbin, WbIFbIN KETYIHE aKenea;.

Po6oT waHcopfbIWTbI KonaaHbaln Typbin efeHHeH berge 3aTTapAbl anbin TacTaHbl3.

Po6oT LaHcopFbILL XYMbIC KesiHae
afbiMOafbl TanCblpMaHbl KEHETTEH
TOKTaTadbl.

Po6OT LLaHCOPFbILLTBIH, 6aTapeschl TayCblFaH.
OMHVI-CTaHLLI/Iﬂ KyaT Ke3iHe KOCblIMaraH,
COHAbIKTaH PO6OT LLAHCOPFbILL OMHU-CTaHLMsAAA
CaTTi 3apsATanMaraH.

Po60T LaHCOPFbILWTLI 3apsATay YLLiH OMHU-CTaHLMSFa KOJIMEH OPHANacTbIPbIHbI3.
OMHW-CTaHUMAHbIH KyaT Ke3iHe AYpbIC KOCbIFaHbIHA KO3 KeTKi3iHi3.
Macene ani ge WweLlinMece, caTyaaH KeiiHri KbIaMeT kepceTy 6eniMiHe xabapnacbiHpl3.

Po6OT LUaHCOPFbILLIbI
KYMbIC iCTen TypfaHaa
KaTTbl AbIBbIC LWblFapabl.

LLlaH, koHTENHepI ToNbI.

Bynipnik kpinwak, Hemece Kbiniuak, 6erge 3aTTapmMeH
opasnfaH HeMece LaH KOHTelHepiHae 6erae 3aTTap
6ap.

Po60T LLIAHCOPFbILLI XXOFapbl COPY AeHreiHae.

LLlaH, koHTENHepiH BocaTbIHbI3.
Berpne 3aTTapablH, 6ap->KOFbIH TEKCEPIHI3 XaHe 6ap 6osca, onapbl anbin TacTaHbI3.
Po60T LLaHCOPFBILLTBIH, COPY AEHTeiiH CTaH[apTTbl HEMece AbIObICChI3 PEeXUMIe TOMEeHAETIH 3.

Po60T LaHcopfbiLLbl PeTCia
6aFbITTa Ko3Fanagbl.

EneHperi WwatubinFaH 3aTTap po6oT LaHCOPFbILUTHIH,
XyMbICbIHa acep eTefi.

Po60T LaHCcopFbILW Taiifak, efeHae ChipFbin KeTedi.
KypbinbiMabIK, Xapblk, kefeprinepid 6onasipmay
Mogyni nac 601ybl MyMKiH.

Po60T LaHCopFbIWThI KonaaHban Typbin eAeH/Ai peTke KenTipiHis.

Enenperi cyabl KONIMeH Tasanay yCblHbiNabl.

Mognynbaj Taza xeHe Kefepricis ycTay yLUiH po60T LIaHCOPFBILLTbIH, KYPbINbIMAbIK, XapblK, KeaeprinepiH
6onablpMay MogyniH XyMcak, Tasa LybepekneH CypTiHi3.

OprTalua 3apsaraynaH KemiH
pOBOT LUAHCOPFbILL Ta3anayab!
XKanfactbipMainpl.

Po6oT waHcopfbiw DND pexumiHge.

Po60T LaHCOpPFbILL KOSIMEH KaliTa 3apsAaTanaipl
(MblCal‘IbI, OMHWN-CTaHUMAFa XbITKbITblNanbl XXaHe
KonpaHba Hemece e3iHAEri TyNMe apKplbl Kantapy
yLiH 6ackapbinagpi).

Po6oT waHcopfbilw DND pexumMiHae HeMece KONIMeH KalTa 3apsaTaFraHHaH KeviH
Tasanayabl XanfacTbipManbl.

Po6OT LUaHCOPFbILLIbI
Kenbip 6enmenepmi eTkisin
Xibepesi.

Tasanay kesiHAe po6oT LWaHCOPFbILLKA XabblK,
ecikTep HeMece Xonaafbl 2 CM-AeH XOofapbl
Tabanaplpblk, CUAKTbI Keaeprinep kegepri kentipeai.
Po6oT waHcopfbiw 6enmMeHiH, Taiirak, kipe 6epiciHae
CbIpfbin, icTeH wblfagbl.

Bapnbik 6e1Me eciriHiH, ToNbIFbIMEH alUblK eKeHIHe Ke3 XeTKI3iHi3.
ABAWN BOJIbIHbI3: poboT waHcopfbIl Tabanabipbifbl Xofapbl 6acnangakrapabl eTe anManisl.
EneHperi cynbl KONIMeH Tazanay ycblHblnambl.

OMHW-CTaHLMS MHAWKATOPbI KbI3FbINT
capbl 607bIN XbIMbIbIKTaNAbI.

Taza cy blAbICbIHAAFbI CY XETKINIKCIi3.
Tasa cy blapICbl HeMece Kip Cy blabIChl
OpHaTbIIMaFaH.

Kip cy biapicbl TonFaH.

Tasa cy blAbICbIH YaKbITbIHAA CYMEH TONTbIPbIHbIS.
Taza cy blAbICbIH X3HE Kip Cy blAbICbIH OPHbIHA OPHATbIHbI3.
Kip cy blapiCbiH Ta3anaHpi3.

Po60T LwaHcopFbILWTa Tasa Cy blgbiCbl
YLUIH Cy AeHreni Typanbl XanfaH
AaybICTbIK cypay 6ap.

Tasa cy blabICbIHAA KaNTKbl XOK, HeMece KenTenin
KasnfaH.

KanTkplHbl KOSIMEH KaiiTa OpHaTbIHbI3.
Macene weLlinmece, caTynaH KeniHri KpiaMeT kepceTy 6eniMiHe xabapnacbiHbi3.
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AKaynbiKTapabl O

Macenenep blkTMan ce6ebi

Lewwimi

Kip >yaTbIH TakTal Herisi 6itenin Kanybl MyMKiH.
Kip cy blabICbl OPHbIHA OPHaTbIIMaFaH.
Kip cy blabICbIHbIH, ThiFbI3AaFbILL caknHachl 6oc.

Kip >yaTbIH TakTal HerisiHae cy
AeHrewiHiH kaTeci 6ap.

Kip >yaTbIH TaKTai MeH Kip XyaTblH TakTall HerisiH TasanaHbis.
Kip cy blopICbIH KalTa OpHaTbIHbI3.
Cy blAbICbIHbIH, ThIfbI3AaFbILL CaKWHACLIH OPHbIHA OPHATbIHbI3.

Macene weLlinMece, caTyaaH KeniHri KpIaMeT kepceTy 6eniMiHe xabapnacbiHbi3.

Bip peT konaaHbINaTbIH Kan Tonbl.
ABTOMaTTbI BoCaTbINaTbiH XenaeTkiwTep 6itenin
KasnfaH.

OMHU-CTaHLMS LaHHaH aBToOMaTTbl
Typae 6ocata anMaingpl.

Bip peT KonaaHbINaTbiH KanTbl )XaHaCbIMEH aybICTbIPbIHbI3.

Bip peT kongaHbinaTbiH Kan TonMaraH 6osca, 6apnblk, aBTOMaTTbl 60caTbinaTbiH

XenneTkilTepai Tekcepin, Tazanaqpls.

OMHU-cTaHUus 6ipas yakblT NaganaHbinFaHHaH
LLlaHHaH 6ocaTy yLiH afeTTerineH KeWiH, GyHKLMACBIHbIH, KanbInTbl XXyMbIC iCTeYiH
y3afblpak yakbIT KaxeT. KaMTaMacbI3 eTy YLLiH LWaHHaH bocaTy npoleci can
y3afblpak, 60nybl MyMKiH. Byn KanbinTbl Xargan.

BaTtapesiHbl LWbIFapbin any Kagamaapsbl

DKONOruAnbIK, eCKepTy

Byn poboT LaHCOPFbILTbIK, KipiKTipinreH nuTunin-

MoHAbl baTapesiaa KoplLuaFaH OpTaHbl flacTaybl MyMKiH

XumuKaTTap 6ap. Kokpicka TacTamal Typbin MaMaHHaH

6aTapesiHbl LbIFapbIn anybiH CypaHbI3, CofaH KeliH OHbI
KalTa eHaeyMeH alHanbicaTbiH Kaciby yiibIMFa ©TKI3iHi3.

- PobOT LWaHCOopFbILWTbI KaAere >XapaTtnait Typbirn
6aTapesHbl anbin TacTay Kepek.

- baTapesiHbl LLblFapbin anMait Typbin poboT
LLIAHCOPFbILLTbI KyaT K&3iHEH aXblpaTbIHbI3.

- BaTapesHbl Kayincis Typae TacTay Kepek. KanTapbIiHbI3.

ABAW BOSIbIHbI3:

- BaTapesiHbl xXofapbl Temneparypara yLublpaTnaHbi3, ce6ebi on apbisbic

TYAbIPYbl MYMKiH.

- Batapest afbin KeTce XaHe afamaap OHbIMEH Ke3AEeCcoK, XaHachIin Kanca,
[iepey Ken CyMeH Lualibin, AapirepaeH KEHeC anbiHbi3.
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- BaTapesiHbl WblIFapbin anmMait Typbin poboT LaHCOPFbILLTLI KyaT Ke3iHeH
axblpaTbin, 6aTapesiHbl MyMKiHAIrIHLLE Teric eTin icke KOCbIHbI3.
- batapesnapapl Kanta eHAeyMEH alHanbiCaTbIH KaCibu yiibiMFa

1. Po6OT LLaHCOPFbILLTbI TOHKEPIM, PO6OT LUAHCOPFbILLTHIH,
apTKbl XaFblHAaFbl 6ec GypaHaaHbl KypanMeH LieLlin,
KaKnakTbl LWbIFapbIn anblHbi3.

2. baTapesiHbl LblFapbIn any yLUiH 6aTtapes MeH aHasbik,
TaKTa apacblHAafbl 6aiinaHbIC TEPMUHAIbIH aXbIPaTbIHbI3.

TexHunKanblIk, cnnatTamMmasnap

Po60T LaHCopFbILL

Tayap enwemaepi

ATbl Po6oT LwaHcopFbiLy
Mogenb OV31GL
350 x 88 Mmm

(6uiikTiri aBTOMATTBI TYPAE PETTENETIH Naseprlik pafap TeMeHaereHae)

JnTunit voHas!

4800 MA" caF (HOMUHaNab! KyaTTbinbiFbl)

6atapes 5200 MA " car (xobanbik KyaTTbibiFbi)
3apsanaray yakbiTbl 6 cafat
Tasa canmafbl 3,75 kr

MblHanapmeH
yvnecimai

Android 9.0 xaHe i0OS 12.0 Hemece ofaH KeWiHri Hycka

CbIMcbI3 Kocblny

Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n/ax 2,4 'Tu, BLE5.2

MYMKIHAr

HOMMHgn,m:l 1448 =
KepHeyi

3apsartay kepHeyi 20B =
HomuHanabl kyaTbl 55 BT

HomuHangp! kyatbl

2400-2483.5 My,

EH Xorfapbl LWbIFbiC
KyaTbl

<20 nbm

Kanbintbl nanpanaHy xafaanbiHaa 6yn xababikTbl aHTEHHa MeH naiifanaHyLubl feHec
apacbiHa keMinge 20 cM KalUbIKTbIKTa YCTay Kepek.

KocbiMLa aknapat any yLwiH Www.mi.com caiTbiHa eTiHi3
OHaipywi: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Mekerxaribi: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing,

100085, China
KbiTanga xacanraH

OMHU-CcTaHLMA

Mogenb

OV31-JZEU

Tayap enwempaepi

470 x 360 x 572 mm

(Kip XyaTblH TakTail HerisiH y3apTKpiLuneH Gipre)
260 x 360 x 572 Mm

(Kip >kyaTbiH TaKTail HerisiH y3apTKpILLTbI
eckepmererae)

HomuHangp! Kipici

220-240 B ~ 50/60 Iy,

HoMuHanab! WbiFbIChl 20B === 15A
HomuHangs! Kipic kyaTbi (waHHaH 6ocarty) 530 Bt
HoMuHanap! Kipic kyatbl (bICTbIK, CyMeH Tasanay) 1600 Bt
HomuHangp! kipic kyaTbl (ayaga kenTipy + 3apsaray)| 85 BT

Kyat TyTbIHY

KyTy pexumi: < 0,5 Bt

LLIapTTbl eHri3y yakbiTbl

KyTy pexxumi: € 20 MuH

Eckeprynep:

- HommHanasl kipic Kyatsl (bIcTbik cymeH Tazanay) — 15°C cy TemMnepaTtypacbiHAa 94€enKi MaH.
- HomuHanapbi Kipic kyatbl (ayaga kenTipy + 3apsiaray) TOmbik XXYKTEME KyaTblHblH, MaHiHe Caiikec

aHbIKTanagpl.

WEEE aupekTunBacbIiHbIH, KOKbICKa TacTay XXaHe Kaaere >apaTty

Typanbl aKnaparbl

KanmpiFbl 6onbin Tabbinaabl (WEEE 2012/19/EU aupekTvBacbiHa Calikec) xaHe

E Ocbl TaHBaMeH 6enrineHreH 6apblk 8HIMAEP 3NEKTPAIK XaHe 3NEKTPOHAbIK, Xababik,

cypbInTanMaraH TYPMbICTbIK KangblkTapMeH apanacnaybl kepek. OHbIH OpHbIHa

BN ©3iHi34iH Kanablk XKabAbIFbIHbI3Abl YKIMET Hemece XeprinikTi 6unik TarabiHaaFaH
3NEKTPAIK XaHE 3N1eKTPOHAbIK Xabablk KanablKTapblH KaiiTa eHaeyre apHanfaH apHaiibl
3KVMHay OpHbIHa TancbIpy apKbiibl aAaM AeHCaymbiFbl MeH OpTaHbl KOpFayblHbI3 Kepek.
[lypbic kaaere aparTy XaHe KaiTa eHAey KopLUaFaH opTaFa KeHe afilaM [ieHcaynblfbiHa
bIKTUMaN Tepic cannapblH anmbiH anyfa kemekTtecemi. OCbiHAAN XMHAY OPbIHAAPbIHbIH,
OpHanackaH >epi MeH LapTTapbl Typasibl KOCbIMLLA aknapat asy YWiH OpHaTyLbiFa
HeMece xeprinikTi 6unik opraHaapblHa xabapnacbiHbi3.
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Informasi Keselamatan

Bacalah petunjuk ini sebelum menggunakan produk dan simpanlah untuk rujukan di lain waktu.
Batasan Penggunaan

Produk ini hanya untuk membersihkan lantai di lingkungan rumah. Jangan gunakan di luar ruangan, pada permukaan yang bukan
lantai, atau di lingkungan komersial maupun industri.

Alat ini dapat digunakan oleh anak-anak berusia 8 tahun ke atas, orang dengan keterbatasan fisik, sensoris, atau mental, atau
orang yang kurang memahami dan tidak berpengalaman menggunakan alat ini asalkan mereka diawasi atau sudah diberi petunjuk
mengenai penggunaan alat secara aman dan telah memahami bahaya yang mungkin terjadi. Anak-anak tidak boleh memainkan
alat ini. Pembersihan dan pemeliharaan alat oleh pengguna tidak boleh dilakukan anak-anak kecuali dengan pengawasan.

Alat ini tidak untuk digunakan oleh orang termasuk anak-anak dengan keterbatasan fisik, sensorik, atau mental, atau orang yang
kurang memahami dan tidak berpengalaman, kecuali mereka diawasi atau diberi petunjuk penggunaan alat oleh orang yang
bertanggung jawab atas keselamatan mereka.

Anak-anak harus diawasi untuk memastikan mereka tidak bermain dengan peralatan.

Jika rusak, set kabel harus diganti dengan set kabel khusus yang disediakan oleh produsen atau agen servisnya.

Alat ini berisi baterai yang hanya dapat diganti oleh orang yang memiliki kualifikasi untuk melakukannya.

Pastikan anak-anak dan hewan peliharaan berada dalam jarak aman dari robot vakum saat sedang beroperasi.

Jangan menggunakan robot vakum di area yang menggantung di atas permukaan tanah tanpa penghalang pengaman.

Jangan menempatkan robot vakum secara terbalik. Jangan memindahkan robot vakum dengan menggunakan penutup sensor
laser LDS, penutup, atau bumpernya sebagai gagang.

Jangan memasang, mengisi daya, atau menggunakan robot vakum ini di luar ruangan, di dalam kamar mandi, atau dekat kolam.
Bahaya dapat terjadi jika peralatan melintas di atas kabel daya.

Singkirkan barang kecil atau mudah pecah dari lantai agar robot vakum tidak menabrak benda tersebut dan merusaknya.
Jangan menempatkan anak-anak, hewan peliharaan, atau barang apa pun ke atas robot vakum baik saat diam maupun bergerak.
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« Jauhkan rambut, jari, dan anggota tubuh lain dari lubang penyedot robot vakum.

« Jangan menggunakan robot vakum untuk membersihkan bahan yang terbakar.

« Jangan menyedot benda yang keras atau tajam.

» Colokan harus dilepaskan dari stopkontak listrik sebelum membersihkan atau memelihara peralatan.

« Jangan mengelap robot vakum atau stasiun dengan kain basah atau membilasnya dengan cairan apa pun. Setelah membersihkan

semua komponen yang dapat dicuci, keringkan komponen tersebut sebelum memasangnya kembali dan menggunakannya.

Pastikan robot vakum dimatikan saat sedang diangkut dan disimpan di dalam kemasan aslinya jika memungkinkan.

« Gunakan produk ini sesuai dengan instruksi di dalam panduan pengguna. Pengguna bertanggung jawab atas segala kerugian atau
kerusakan yang terjadi akibat penggunaan produk yang tidak benar.

 Jangan gunakan robot vakum di lingkungan dengan suhu sekitar di atas 40 °C atau di bawah 0 °C atau pada lantai yang basah atau lengket.

« Ketika pesan suara "Jaringan berhasil terhubung" terdengar, perangkat berhasil terhubung dengan jaringan dan telah menyimpan
SSID dan kata sandi Wi-Fi. Informasi tersebut akan digunakan untuk layanan terkait jaringan, dan pemrosesan data pribadi harus
mengacu pada Kebijakan Privasi.

PERINGATAN Baterai dan Pengisian Daya

PERHATIAN: Untuk menghindari bahaya karena reset yang tidak disengaja pada pemutus termal, peralatan ini tidak boleh dipasok

melalui perangkat peralihan eksternal, seperti penghitung waktu, atau dihubungkan ke sirkuit yang dinyalakan dan dimatikan secara

berkala oleh utilitas.

« Jangan menggunakan baterai, set kabel, atau stasiun omni pihak ketiga. Robot vakum hanya dapat digunakan dengan stasiun omni
OV31-JZEU.

« Jangan mengisi daya baterai yang tidak dapat diisi ulang.

« Tidak ada tindakan yang perlu dilakukan oleh pengguna untuk mengalihkan frekuensi catu daya antara 50 Hz dan 60 Hz. Produk
dapat beradaptasi sendiri untuk 50 Hz dan 60 Hz.

« Jangan mencoba membongkar, memperbaiki, atau memodifikasi baterai atau stasiun omni secara mandiri.

« Jangan meletakkan stasiun omni di dekat sumber panas.

« Jangan menggunakan kain basah atau tangan basah untuk mengelap atau membersihkan kontak pengisian daya stasiun omni.

« Jangan memaparkan alat atau baterai pada suhu berlebih. 342



« Perhatikan risiko korsleting pada terminal alat yang dioperasikan baterai atau terminal baterai akibat benda logam.

« Jika robot vakum tidak akan digunakan untuk waktu yang lama, isi dayanya hingga penuh, lalu matikan dan simpan
di tempat yang sejuk dan kering. Isi ulang daya robot vakum setidaknya setiap 3 bulan sekali untuk menghindari
pemakaian daya baterai yang berlebihan.

« Jangan merusak baterai saat melepasnya untuk menghindari terjadinya korsleting atau kebocoran cairan. Jika
baterai bocor, jauhkan cairan agar tidak menyentuh kulit atau pakaian Anda, dan segera menyekanya dengan kain
kering. Setelah itu, kirim baterai ke fasilitas daur ulang yang sesuai atau tim layanan purnajual yang ditunjuk untuk
membuangnya dengan baik.

« Bateraiion litium mengandung zat yang berbahaya bagi lingkungan. Sebelum membuang robot vakum, pertama-tama,
harap lepaskan paket baterai, lalu buang atau daur ulang baterai sesuai dengan hukum dan peraturan setempat di
negara atau wilayah tempat baterai itu digunakan.

« Saat melepas baterai dari produk, sebaiknya habiskan daya baterai dan pastikan produk tidak tersambung ke catu daya.
1. Lepaskan sekrup di bagian bawah, lalu lepaskan penutupnya.
2. Cabut konektor baterai, lalu lepaskan baterai. Jangan merusak wadah baterai guna menghindari risiko cedera.
3. Kembalikan baterai kepada organisasi daur ulang profesional.
« Baterai harus dilepas dari alat sebelum dibuang.
« Alat harus dicabut dari sumber listrik saat melepas baterai.
« Baterai harus dibuang dengan aman.
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ﬁ Hanya untuk penggunaan dalam ruangan. Sebelum menggunakan, bacalah petunjuknya terlebih dahulu.

Informasi Keselamatan Laser

Sensor laser di produk ini memenuhi Standar IEC 60825-1: 2014 dan EN 60825-1:2014/A11:2021 untuk produk laser Kelas 1.
Hindari kontak mata langsung dengannya selama penggunaan.

PRODUK LASER KELAS 1

PRODUK LASER KONSUMEN

EN 50689:2021

Deklarasi Kesesuaian Uni Eropa

c € Xiaomi Communications Co., Ltd., menyatakan bahwa jenis peralatan radio OV31GL sudah mematuhi Pedoman 2014/53/EU. Berikut adalah
teks lengkap deklarasi kesesuaian Uni Eropa yang tersedia di alamat internet berikut: https://www.mi.com/global/support/terms/declaration

Untuk mendapatkan panduan elektronik selengkapnya, silakan kunjungi www.mi.com/global/support/user-guide

Produk ini tidak memiliki mode siaga atau mode lainnya yang serupa terkait ketentuan efisiensi energi atau fungsi manajemen daya.
Konsumsi daya produk ini mungkin lebih tinggi daripada produk lainnya yang memenuhi persyaratan fungsional ini.
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Ikhtisar Produk

Robot Vakum

Catatan: llustrasi produk, aksesori, dan antarmuka pengguna
dalam panduan pengguna ini hanya untuk tujuan referensi.
Produk dan fungsi sebenarnya dapat bervariasi karena
peningkatan produk.
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Daftar Aksesori

Aksesori Sudah Terpasang

= = -

Kompartemen Filter Sikat

Sikat Pemotong Rambut  penytup Sikat

Debu (Sudah terpasang di Samping Antikusut
kompartemen debu)

Aksesori Lain

(@ :

Set Kabel Pemanjang Dasar Papan  Dudukan Papan Pel x 2
Penggilas (dengan papan pel yang
sudah terpasang x 2)

Stasiun Omni
Panduan Panduan Panduan Pemberitahuan (dengan kantung sekali pakai, tangki
Pengguna Gambar Memulai Cepat Garansi air bersih, tangki air kotor, dan papan

penggilas yang sudah terpasang)

Ikhtisar Produk

Robot Vakum

Q) Mulai/Pembersihan

+ Tekan dan tahan selama 3 detik
untuk menyalakan atau mematikan

« Tekan untuk memulai pembersihan
atau menjeda saat menyala

O Dok

* Tekan untuk menjeda saat bekerja

+ Dalam kondisi dijeda, tekan tombol
untuk mengembalikan robot vakum
ke stasiun omni guna mengisi daya

+ Tekan untuk menghentikan proses
docking ketika robot kembali ke
stasiun omni

* Tekan dan tahan selama 3 detik
untuk mengaktifkan atau
menonaktifkan kunci anak

Q) + 1) Indikator

« Putih: Sedang membersihkan/Pembersihan selesai/Daya terisi penuh

* Berkedip putih: Kembali untuk mengisi daya/Mengatur ulang posisi

+ Berkedip putih lambat: Sedang mengisi daya (level baterai sedang/tinggi)

* Berkedip oranye lambat: Sedang mengisi daya (level baterai rendah)

* Berkedip oranye: Wi-Fi tidak terhubung/Malafungsi/Menunggu koneksi jaringan/

Menghubungkan ke jaringan/Memperbarui firmware

Tombol Reset/Indikator Wi-Fi

* Tekan dan tahan selama 3 detik menggunakan alat untuk memulihkan
pengaturan pabrik

+ Tekan dan tahan selama 10 detik menggunakan alat untuk mematikan
robot vakum secara paksa dan memulihkan pengaturan pabrik

« Biru: Wi-Fi terhubung

+ Berkedip oranye: Menunggu koneksi jaringan/Wi-Fi tidak terhubung

- Berkedip biru: Terhubung ke jaringan
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Ikhtisar Produk

Ikhtisar Produk

Robot Vakum dan Sensor

Bumper

, Radar Laser dengan
Penyesuaian Tinggi Otomatis
o Mikrofon

Modul Penghindaran
Penghalang Cahaya Terstruktur
(Sensor Penghalang Cahaya
Terstruktur, Proyektor Cahaya
Terstruktur)

Sensor Tepi

Penutup o

Kompartemen
Debu
Ventilasi gzn;ak Pengisian
Pengosongan % y
Otomatis Lubang Pengisian
Air Otomatis
Catatan:

Sensor Tebing

Samping

Rakitan Sikat 07

Sensor Ultrasonik

— Roda Kastor

Penutup Sikat

Tombol Pembuka

Sikat gU

Roda Utama

Rakitan Papan Pel o—+-

J q; Penutup Sikat
1]

Roda Utama

Lubang Braket

y
Filter @

-Radar laser dengan penyesuaian tinggi otomatis akan menurun saat robot vakum dalam mode siaga, pengisian daya, atau pembersihan area rendah.
- Saat membersihkan area yang rendah, jangan memindahkan robot vakum untuk menghindari gangguan pada proses pengaturan posisi.
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Dudukan Papan Pel

Kompartemen Debu

o Tombol Pembuka
Kompartemen Debu

o Klip Filter

Stasiun Omni

Tangki Air Kotor

Gagang

= areny

N

0 o [

Papan Penggilas °

Klip Tangki Air o

Bola Apung -

Tangki Air Kotor

Penutup
Tangki Air Bersih

Gagang

Penutup Wadah
Debu

Pemanjang Dasar

Papan Penggilas

Tangki Air Bersih

Wadah Debu

Slot Gagang Kantung
Sekali Pakai

Ventilasi Pengosongan o—

Otomatis

Port Daya

Tampilan Depan

S

Tampilan Belakang

Indikator

* Putih: Stasiun omni berfungsi
dengan benar

 Berkedip oranye: Stasiun omni
mengalami gangguan

Kompartemen Penyimpanan

Area Sinyal
Kontak Pengisian Daya
Lubang Pengisian Air Otomatis

o Saluran Keluar Air

o =—1+—— Alur Set Kabel
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Ikhtisar Produk

Cara Memasang

Kantung Sekali Pakai

Gagang Kantung o a1 ré’
Sekali Pakai w g w

Catatan: Stasiun omni sudah terpasang dengan kantung sekali
pakai baru saat diterima konsumen. Disarankan membeli kantung
sekali pakai khusus dari saluran resmi sebagai pengganti.

Sikat Pemotong Rambut Antikusut

Bulu Sikat

\‘N]]|ll\‘]]liil\“lliillﬂllliilﬂ\Ill!
M

I
W

| | | Penutup Ujung Permanen
Penutup Gigi  Bulu Sikat

Ujung yang Sisir

Dapat Dilepas

Rakitan Papan Pel

Area Pelekat o
Papan Pel

Dudukan Papan Pel Papan Pel
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Melepaskan Tutup Pelindung

Sebelum menggunakan, lepas tutup pelindung dari robot vakum.

Memasang Rakitan Papan Pel
Pasang rakitan papan pel ke lubang braket dudukan papan pel. Jika Anda mendengar
bunyi "klik", tandanya rakitan tersebut sudah terpasang dengan benar.

Cara Memasang

Menempatkan Stasiun Omni Memasang Pemanjang Dasar Papan Penggilas

- Letakkan stasiun omni di dinding pada lantai yang datar dan keras, seperti lantai - Pasang pemanjang dasar papan penggilas ke stasiun omni mengikuti arah seperti
kayu atau ubin. diilustrasi.

- Sediakan ruang dengan tinggi lebih dari 0,82 m, panjang lebih dari 1,47 m, dan - Pastikan pemanjang dasar papan penggilas sejajar dengan bagian bawah stasiun
lebar lebih dari 0,44 m. omni, serta permukaan bawahnya rata.

>0,82m

Menghubungkan Daya

- Letakkan stasiun omni di area yang sesuai, hubungkan set kabelnya, lalu colokkan
ke stopkontak.
Catatan: Colokkan konektor set kabel ke port daya stasiun omni dengan baik
hingga lampu indikator menyala putih.

N
\ Masukkan konektor q,
>0,44m dengan benar 0

R
1=
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Sebelum Menggunakan

Mengisi Daya Robot Vakum

- Sebelum digunakan, tekan dan tahan tombol () robot vakum selama 3 detik untuk

menyalakan.

- Setelah dinyalakan, letakkan robot vakum ke stasiun omni dalam kondisi kontak
pengisian daya sejajar dengan stasiun omni tersebut.

- Robot vakum berhasil terhubung ke stasiun omni jika Anda mendengar perintah
suara untuk memulai pengisian daya.

Catatan:

- Sebelum digunakan pertama kali, sebaiknya isi daya robot vakum sampai penuh.
- Jika robot vakum tidak dapat dinyalakan karena baterai habis, tempatkan robot
vakum ke stasiun omni secara manual untuk mengisi dayanya sebentar.

- Ketika robot vakum sedang diisi daya, robot akan menyala secara otomatis dan
tidak dapat dimatikan.
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Mengisi Tangki Air Bersih dengan Air Bersih

Tanda Ketinggian Air Maksimum
Kapasitas Tangki Air: 4 L

Catatan:
-Jangan menambahkan air di atas tanda ketinggian air maksimum (MAKS).

-Jangan mengisi tangki air dengan air panas karena hal ini dapat merusak tangki.

Cara Penggunaan

Menghubungkan dengan Aplikasi Xiaomi Home

Produk ini dapat digunakan dengan aplikasi Xiaomi Home. Gunakan aplikasi
Xiaomi Home untuk mengontrol perangkat Anda dan untuk berinteraksi
dengan perangkat rumah pintar lainnya.

Pindai kode QR untuk mengunduh dan menginstal aplikasi. Anda akan
dialihkan ke halaman penyiapan koneksi jika aplikasi telah diinstal. Atau cari
"Xiaomi Home" di toko aplikasi untuk mengunduh dan menginstalnya.

Buka aplikasi Xiaomi Home, ketuk " @ " di kanan atas, kemudian ikuti petunjuk
untuk menambahkan perangkat Anda.

2663139D

Catatan:

- Robot vakum bekerja dengan aplikasi Xiaomi Home dan kompatibel dengan
Android 9.0 & i0S 12.0 atau di atasnya.

- Robot vakum hanya mendukung jaringan Wi-Fi 2,4 GHz.
-Versi aplikasi mungkin telah diperbarui, ikuti instruksi sesuai versi aplikasi saat ini.
- Saat berhasil terhubung dengan aplikasi Xiaomi Home, robot vakum berhasil

terhubung dengan jaringan. Anda dapat mereset Wi-Fi untuk memutus
koneksinya dari jaringan.

Mereset Wi-Fi

Reset Wi-Fi jika robot vakum perlu memutuskan hubungan dari jaringan atau

jaringan harus diganti.

1. Buka penutup robot vakum agar indikator Wi-Fi terlihat.

2. Tekan dan tahan tombol () dan (O selama 7 detik hingga terdengar pesan
suara menunggu konfigurasi jaringan. Ketika indikator Wi-Fi berkedip, robot
vakum telah berhasil direset.

3. Hubungkan kembali ke jaringan lewat aplikasi. Ketika lampu indikator Wi-Fi
menyala biru, tandanya robot vakum berhasil terhubung ke jaringan.

Menyalakan/mematikan

- Tekan dan tahan tombol () selama 3 detik untuk menyalakan robot vakum. Jika
lampu indikator pada robot vakum menyala, artinya robot vakum memasuki
mode siaga.

- Ketika robot vakum dijeda dan sedang tidak diisi daya, tekan dan tahan tombol ()
selama 3 detik untuk mematikannya.

Catatan: Ketika robot vakum sedang diisi daya, robot akan menyala secara otomatis dan tidak
dapat dimatikan.
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Cara Penggunaan

Pembuatan Peta Cepat

- Setelah menghubungkan jaringan untuk pertama kalinya, ikuti petunjuk dalam
aplikasi untuk membuat peta dengan cepat dan robot vakum akan memulai
pemetaan tanpa melakukan pembersihan.

- Saat robot vakum kembali ke stasiun omni, pemetaan telah selesai dan peta akan
disimpan secara otomatis.

Catatan:

- Pastikan robot vakum telah diisi daya penuh dan memulai operasi dari stasiun omni.

- Sebelum memulai pemetaan, pastikan tidak ada barang yang menghalangi di lantai,
buka semua pintu ruangan, dan tutup area yang tidak sesuai untuk dimasuki robot
vakum.

- Selama pembuatan peta, jangan mengikuti, memindahkan, atau mengganggu robot
vakum, serta jangan memindahkan stasiun omni.

- Setelah pemetaan selesai, siapkan dinding virtual atau area yang dibatasi di tempat
yang tidak sesuai untuk dimasuki robot vakum, seperti area yang berpotensi
membuat robot macet atau tergores.

- Siapkan dinding virtual atau area yang dibatasi di area dengan karpet berbulu
panjang atau tepian berumbai untuk mencegah robot vakum tersangkut.

- Siapkan dinding virtual atau area yang dibatasi untuk mengecualikan area dengan
karpet sebelum pengepelan untuk mencegah karpet menjadi basah.
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Menjeda

Saat robot vakum beroperasi, tekan sembarang tombol untuk menjedanya.

Catatan: Jangan mengangkat atau memindahkan robot vakum saat sedang
dijeda. Jika tidak, robot vakum akan mengalami kesalahan navigasi sehingga
membuatnya tidak dapat kembali ke stasiun omni atau menyebabkannya
kehilangan peta.

Mode Tidur

-Robot vakum akan masuk mode tidur secara otomatis setelah dijeda selama
10 menit.

- Dalam mode tidur, indikator robot vakum akan mati. Untuk
membangunkannya, tekan sembarang tombol pada robot vakum.

Catatan: Robot vakum secara otomatis akan mati setelah berada dalam mode
tidur lebih dari 12 jam.

Cara Penggunaan

Melanjutkan Pembersihan

Jika robot vakum mulai kehabisan baterai selama tugas pembersihan, robot
akan secara otomatis kembali ke stasiun omni untuk mengisi daya. Saat daya
robot vakum sudah terisi penuh, robot akan melanjutkan pembersihan dari
lokasi terakhir.

Catatan: Robot vakum tidak akan melanjutkan pembersihan dalam mode DND atau
setelah pengisian daya manual.

Pengaturan Kunci Anak

Untuk mengaktifkan atau menonaktifkan kunci anak, tekan dan tahan
tombol 0 pada robot vakum selama 3 detik.

Catatan: Saat fungsi kunci anak diaktifkan, tombol pada robot vakum tidak akan Berfungsi.

Namun, Anda dapat mengontrol robot vakum melalui aplikasi.

Pengosongan Debu

Saat robot vakum secara otomatis kembali ke stasiun omni untuk mengisi
daya setelah menyelesaikan tugas pengisapan debu dan pengepelan, tugas
pengisapan debu sebelum pengepelan, atau tugas pengisapan debu, stasiun
omni tersebut secara otomatis akan mulai mengosongkan debu.

Catatan:

- Ketika robot vakum kembali di pertengahan jalan ke stasiun omni untuk membersihkan
papan pel, stasiun omni tidak akan secara otomatis memulai pengosongan debu.

- Jika fungsi pengosongan debu otomatis dinonaktifkan di aplikasi, stasiun omni tidak
akan secara otomatis memulai pengosongan debu.

- Jika Anda mengubah frekuensi pengosongan otomatis di aplikasi, stasiun omni akan
mengosongkan debu berdasarkan frekuensi yang ditetapkan.

Pengisapan Debu dan Pengepelan

1. Mulai membersihkan

- Pastikan rakitan papan pel dan komponen lainnya yang diperlukan sudah
dipasang pada robot vakum dan tangki air bersih sudah diisi dengan air.

- Pilih mode pengisapan debu dan pengepelan di aplikasi dan gunakan aplikasi
atau tekan tombol () pada robot vakum untuk mulai membersihkan.

-Robot vakum kemudian akan memulai dari stasiun omni, merencanakan rute
pembersihan yang optimal dan menjalankan tugas pembersihan sesuai peta
yang telah dibuat.

©)
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Cara Penggunaan

Catatan:

- Saat menggunakan robot vakum untuk pertama kalinya, sebaiknya pantau robot vakum selama
seluruh proses pembersihan guna menyingkirkan benda-benda yang dapat memengaruhi
kinerjanya.

- Jika ada kemungkinan robot vakum macet atau menggores permukaan perabot di beberapa
area, Anda dapat mengatur area yang dibatasi di aplikasi untuk mencegah robot vakum
memasuki area tersebut.

- Robot vakum akan membasahi papan pel sebelum memulai tugas. Harap sabar menunggu.

- Sebelum menggunakan robot vakum, pastikan stasiun omni terhubung ke sumber daya dan
robot vakum terhubung ke stasiun omni.

- Untuk memastikan robot vakum dapat berhasil kembali ke stasiun omni setelah menyelesaikan
pengisapan debu dan pengepelan, sebaiknya robot vakum mulai beroperasi dari stasiun omni.
Jangan pindahkan stasiun omni, tangki air bersih, tangki air kotor, atau papan penggilas selama
pembersihan berlangsung.

- Fungsi pembersihan papan pel dengan air panas dapat diaktifkan melalui aplikasi. Setelah diaktifkan,

jangan menyentuh saluran keluar air pada dasar papan penggilas agar tidak tersiram air panas.

2. Secara otomatis kembali untuk membersihkan papan pel di pertengahan aktivitas
Selama pembersihan, robot vakum dapat secara otomatis kembali ke stasiun omni untuk
mencuci papan pel dan menambahkan air ke tangki air setelah membersihkan area tertentu.
Setelah papan pel dicuci, robot vakum akan melanjutkan tugas pembersihannya.
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3. Secara otomatis mengosongkan debu dan membersihkan papan pel, lalu
mengeringkannya
Setelah robot vakum menyelesaikan tugas pembersihan dan kembali ke
stasiun omni untuk mengisi daya, stasiun omni akan secara otomatis mulai
mengosongkan debu, lalu membersihkan dan mengeringkan papan pel.

4. Membersihkan tangki air kotor
Setelah papan pel selesai dibersihkan dan dikeringkan, segera bersihkan tangki
air kotor untuk mencegah bau tidak sedap.

Cara Penggunaan

Pengisapan Debu sebelum Pengepelan

- Pastikan komponen robot vakum, seperti rakitan papan pel, sudah dipasang dan
air ditambahkan ke tangki air bersih.

- Di aplikasi, pilih mode pengisapan debu sebelum pengepelan dan gunakan
aplikasi atau tekan tombol () pada robot vakum untuk memulai pembersihan.
Selanjutnya, robot vakum akan mengangkat rakitan papan pel untuk memulai
pengisapan debu.

- Setelah pengisapan debu selesai, robot vakum akan kembali ke stasiun omni
untuk secara otomatis mengosongkan debu, membasahi papan pel, lalu
menurunkan rakitan papan pel untuk memulai pengepelan.

Hanya Pengisapan Debu

- DPilih mode hanya pengisapan debu di aplikasi dan gunakan aplikasi atau
tekan tombol () pada robot vakum untuk mulai membersihkan.

- Robot vakum akan mengangkat rakitan papan pel, meninggalkan stasiun
omni untuk memulai pengisapan debu dan kembali ke stasiun omni setelah
menyelesaikan tugas pengisapan debu untuk mengosongkan debu secara
otomatis.

Catatan: Jika rakitan papan pel sudah dilepas, robot vakum akan secara otomatis menjalankan
tugas hanya pengisapan debu saat dinyalakan.

Hanya Pengepelan

- Pastikan komponen robot vakum, seperti rakitan papan pel, sudah dipasang dan

air ditambahkan ke tangki air bersih.

- Di aplikasi, pilih mode hanya pengepelan lalu gunakan aplikasi atau tekan

tombol () pada robot vakum untuk memulai pembersihan. Robot vakum akan
secara otomatis melembabkan papan pel sebelum meninggalkan stasiun omni
dan mulai mengepel.

- Setelah selesai mengepel, robot vakum akan kembali ke stasiun omni untuk

mencuci dan mengeringkan papan pel.
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Cara Penggunaan Perawatan & Pemeliharaan

Pemeliharaan Komponen

Fitur Aplikasi Lainnya Pembaruan Firmware
P y Agar robot vakum selalu dalam kondisi yang baik, sebaiknya lihat tabel berikut untuk pemeliharaan rutin.
Pengaturan peta Anda dapat memperbarui firmware melalui aplikasi. Sebelum memperbarui,
ikasi i i i i i i i lebi i 309 . . Frekuensi i
Halartnan beranda pada aplikasi menampilkan peta aktif yang digunakan u'ntuk pastikan robot vakum berada dalam stasiun omni dan level baterai lebih dari 30%. Komponen Frekuensi Pembersihan Penggantian Komponen Frekuen5| Frekuensi Penggantian
pengisapan debu dan pengepelan. Anda dapat mengatur area terlarang di Bersink tia0 Kali selosai Pembersihan
. . . - . . . S ersihkan setiap kali selesai i
engaturan area yang dibatasi dan mengedit peta saat ini di manajemen peta. Tangki Air Kotor . Kontak Pengisian Daya
peng yang gedit p j P Memulihkan Pengaturan Pabrik g digunakan Robot Vakum
. . . . . . . Bersihk iap 2 mi
Pengaturan pembersihan Jika robot vakum mengalami malafungsi dan tidak dapat berfungsi normal, Tangki Air Bersih ersian SS:EZF minggu / Bumper
Anda dapat menyesuaikan mode pembersihan, level hisap, dan debit air berdasarkan tekan dan tahan tombol reset dengan alat selama 3 detik hingga terdengar ; Bersihkan setiap 1 hingga —
tingkat kekotoran lantai dan kebutuhan tertentu. pesan suara untuk mulai memulihkan pengaturan pabrik, lalu robot vakum Papan Penggilas 2 minggu sekali gfggftﬁggi’”bg‘jis\?:fj;
akan kembali ke pengaturan pabrik. Jika pengaturan pabrik tidak dapat Sikat Pemotong Rambut Bersihkan setiap 2 minggu : -
i i dikembalikan, tekan dan tahan tombol reset selama 10 detik untuk mematikan Antikusut sekali 3hingga Sbulan Saluran Masuk Air
Pengaturan stasiun omni 4 . : Bersink tian Zrri Otomatis Robot Vakum
- Pengaturan pengosongan otomatis: Anda dapat mengaktifkan atau menonaktifkan robot vakum secara paksa dan memulihkan pengaturan pabrik. Sikat Samping ersihkan sS:kI:IIP minggu 3 hingga 6 bulan Bagian Bawah Robot J:ﬁggﬂﬁﬂgn ;
mode pengosongan otomatis dan mengubah frekuensi pengosongan otomatis. ) ) Vakum sebenarnya
- Pengaturan pembersihan papan pel: Anda dapat menyesuaikan frekuensi Kompartemen Debu Bersihkan sesuai kebutuhan / Stasiun Omni
. . asiun Omni
kembalinya robot vakum untuk membersihkan papan pel. Filter (Sudah terpasang di | Bersihkan setiap 2 minggu 6 hingga 12 bulan
kompartemen debu) sekali g8 Ventilasi Pengosongan
) Otomatis Stasiun Omni
Papan Pel / 6 hingga 12 bulan Kontak Pengisian Daya
Stasiun Omni
Catatan: Roda Kastor
atatan: . - o Area Sinyal Stasiun Omni
- Anda harus membuat peta terlebih dahulu sebelum memilih zona untuk dibersihkan, Radar Laser dengan
melakukan pembersihan per zona, atau mengedit peta. Penyesuaian Tinggi Otomatis Kantung Sekali Pakai / Lakukan penggantian setiap 2,5 bulan
- Silakan lihat fungsi lainnya di aplikasi. Detail untuk setiap fungsi tergantung pada aplikasi. ) tergantung penggunaan sebenarmya
Sensor Tepi . .
Bersihkan setiap bulan /
Modul Penghindaran Catatan:
Penghalang Cahaya - Frekuensi penggantian hanya untuk referensi. Jika komponen rusak, komponen tersebut harus
Terstruktur diganti dengan cepat untuk memastikan pembersihan yang efisien.
i - Untuk memindahkan atau mengirim robot vakum, kosongkan tangki air bersih dan tangki air
Sensor Tebing . . -
kotor guna menghindari kerusakan pada robot vakum selama pengiriman.
858

857



Perawatan & Pemeliharaan

Membersihkan Tangki Air Bersih dan Tangki Air Kotor

1. Lepas tangki air bersih dan tangki air kotor, buka penutupnya, dan
kosongkan airnya.

2. Gunakan air bersih untuk mencuci tangki secara menyeluruh, lalu keringkan
bagian luar tangki sebelum memasangnya kembali ke stasiun omni.

Catatan: Bola apung di tangki air bersih dan kotor merupakan komponen bergerak.
Jangan menggunakan terlalu banyak tenaga saat membersihkan tangki air untuk
menghindari kerusakan.
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Membersihkan Papan Penggilas dan Dasar Papan Penggilas

1. Aktifkan fungsi pembilasan tambahan pada stasiun omni melalui aplikasi dan
robot vakum akan secara otomatis meninggalkan stasiun omni. Lepaskan
papan penggilas secara manual, lalu stasiun omni akan secara otomatis
menyemprotkan air ke dasar papan penggilas. Gunakan sikat atau kain untuk
membersihkan dasar papan penggilas dan papan penggilas.

2. Tunggu selama 3 menit, lalu stasiun omni akan secara otomatis memompa
keluar air kotor. Lap dasar papan penggilas dan papan penggilas dengan kain
kering, lalu pasang kembali papan penggilas ke stasiun omni. Pastikan slang
air kotor pada stasiun omni ditempatkan di dalam alur papan penggilas (lihat
gambar) agar slang air tidak melengkung. Jika tidak, hal ini dapat memengaruhi
penggunaan normal.

hari. Lap air yang terkumpul di dasar papan penggilas hingga kering dengan kain.

Perawatan & Pemeliharaan

Membersihkan Sikat Pemotong Rambut Antikusut

1. Lepaskan penutup sikat dan sikat.
2. Lepas penutup ujung sikat yang dapat dilepas.

3. Bersihkan kedua ujung sikat dan celah gigi sisir dengan alat yang sesuai.

4. Pasang kembali penutup ujung yang dapat dilepas, lalu pasang kembali
sikat dan penutup sikat. Pastikan semua terpasang dengan benar.

PERHATIAN: Jika terlalu banyak rambut yang terlilit pada sikat, atau jika rambut terlilit
sangat erat, jangan menariknya dengan paksa karena dapat merusak sikat.

@—Q e

Tombol Pembuka

° Sikat

o Bantalan Sikat

Bulu Sikat

Penutup Ujung Permanen

Penutup Ujungyang  Gigi  Bulu Sikat

Dapat Dilepas Sisir

Catatan:

Jika sikat pemotong rambut antikusut tersangkut banyak rambut, periksa apakah kompartemen
debu dan kantung sekali pakai sudah penuh. Jika iya, segera kosongkan kompartemen debu dan
ganti kantung sekali pakai agar fungsi pengosongan otomatis tetap berjalan normal.

Membersihkan Sikat Samping

1. Balikkan robot vakum, lalu tarik sikat samping ke atas, dan bersihkan.
2. Pasang kembali sikat samping ke robot vakum.

S 7

Saat memasang kembali sikat
samping, sejajarkan dengan slot.
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Perawatan & Pemeliharaan

Perawatan & Pemeliharaan

Membersihkan Kompartemen Debu dan Filter

1. Buka penutup robot vakum, lalu tekan tombol pembuka kompartemen debu
untuk melepasnya dengan cara mengangkat kompartemen debu dari robot

vakum.

2. Lepas filter dari klip filter, ketuk perlahan bingkainya untuk membersihkan
kotoran, lalu buang sampah dalam kompartemen debu.
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3. Jika perlu, bersihkan kompartemen debu dan filter dengan air bersih.

Catatan:
-Jangan coba membersihkan filter dengan sikat atau jari tangan Anda.
-Sebaiknya jangan membilas filter terlalu sering karena dapat merusaknya.

- Hanya gunakan air bersih untuk membersihkan kompartemen debu dan filter. Jangan

menggunakan detergen.

4. Keringkan kompartemen debu dan filter secara menyeluruh sebelum
memasangnya kembali.

1. Balikkan robot vakum dan tarik
keluar roda kastor.

2. Bersihkan rambut, kotoran, dan
serpihan lainnya dari roda dan poros.

3. Masukkan kembali roda kastor dan
tekan hingga terpasang dengan baik.

Membersihkan Roda Kastor 3
1

Roda

Poros

Catatan:

- Jika perlu, Anda dapat menggunakan alat, seperti obeng kecil, untuk mencongkel
poros roda kastor secara perlahan, lalu membersihkannya.

-Roda dapat dibersihkan dengan air keran dan dipasang kembali setelah kering.

Mengganti Papan Pel

Lepas papan pel dari dudukan papan pel, lalu ganti dengan yang baru.

Membersihkan Sensor dan Kontak Pengisian Daya

Gunakan kain lembut dan kering untuk membersihkan semua sensor dan kontak

pengisian daya pada robot vakum:

- Sensor tebing di bagian bawah robot vakum.

- Radar sensor laser dengan penyesuaian tinggi otomatis pada bagian atas robot vakum
- Bumper dan modul penghindaran penghalang cahaya terstruktur di depan robot vakum

- Sensor tepi di kedua sisi robot vakum

- Kontak pengisian daya di bagian belakang robot vakum

Sensor Tebing

Membersihkan Stasiun Omni

Bumper

Modul Penghindaran Penghalang
Cahaya Terstruktur

° Radar Laser dengan Penyesuaian
Tinggi Otomatis

Sensor Tepi

= Kontak Pengisian Daya

——o Area Sinyal
t——o Kontak Pengisian Daya
—o Ventilasi Pengosongan Otomatis

Bersihkan area sinyal, kontak pengisian daya, dan ventilasi pengosongan otomatis pada stasiun

omni dengan kain yang lembut dan kering.

Pemeliharaan Baterai

Robot vakum memiliki baterai ion litium berkinerja tinggi. Pastikan baterai memiliki daya yang cukup
selama penggunaan sehari-hari untuk menjaga kinerja baterai tetap optimal.

Catatan: Jika robot vakum tidak digunakan dalam waktu lama, matikan dan simpan robot. Untuk
mencegah kerusakan karena pemakaian daya baterai yang berlebihan, robot vakum harus diisi

ulang setidaknya setiap tiga bulan sekali.

862



Perawatan & Pemeliharaan

Mengganti Kantung Sekali Pakai

1. Saat kantung sekali pakai penuh, tarik penutup dari bukaan wadah debu.
Tarik gagang kantung sekali pakai untuk mengeluarkannya, lalu buang

kantung tersebut.

Bukaan Wadah o—
Debu

Catatan: Menarik gagang kantung sekali pakai akan mengunci kantung sehingga debu dan

kotoran tidak keluar secara tidak sengaja.

2. Gunakan kain kering untuk membersihkan kotoran seperti debu dari filter.

863

3. Pasang kantung sekali pakai yang baru sesuai pada gambar dan sisipkan gagang
kantung ke dalam slot.

Q
‘4

7

4. Pasang kembali penutup wadah debu dengan benar hingga Anda mendengar
bunyi "klik".

Pemecahan Masalah

Masalah

Kemungkinan Penyebab

Solusi

Robot vakum tidak
dapat dinyalakan.

Robot vakum memiliki level baterai rendah.
Suhu sekitar terlalu rendah atau terlalu tinggi.

Isi daya robot vakum sebelum digunakan.
Gunakan robot vakum pada suhu sekitar antara 0 °C dan 40 °C.

Robot vakum tidak
mengisi daya.

Stasiun omni tidak terhubung ke daya atau
kontaknya longgar.

Pastikan set kabel telah terpasang dengan benar ke port daya stasiun omni dan stopkontak.

Bersihkan kontak pengisian daya stasiun omni dan robot vakum.

Robot vakum tidak
dapat terhubung ke
jaringan.

Kata sandi Wi-Fi salah.

Robot vakum tidak mendukung jaringan 5 GHz dan
router tingkat perusahaan.

Sinyal Wi-Fi lemah.

Robot vakum mungkin tidak dalam status
konfigurasi jaringan.

Masukkan kata sandi Wi-Fi yang benar.

Hubungkan robot vakum ke jaringan rumah 2,4 GHz.

Pastikan robot vakum terpasang di area dengan sinyal Wi-Fi yang kuat.

Hapus robot vakum di aplikasi, reset koneksi Wi-Fi robot vakum, lalu coba hubungkan
kembali ke jaringan.

Robot vakum tidak
dapat menemukan
lokasi dan kembali ke
stasiun omni.

Terlalu banyak penghalang di sekitar stasiun omni.
Area sinyal mungkin kotor.

Stasiun omni tidak terhubung ke daya.

Stasiun omni dipindah ketika robot vakum tidak
berada di dalamnya.

Robot vakum mengalami gangguan seperti pintu
tertutup saat kembali ke stasiun omni.

Robot vakum dipindah ketika tidak berada di dalam
stasiun omni sehingga gagal melakukan pengaturan
posisi.

Robot vakum terlalu jauh dari stasiun omni untuk
kembali.

Pindahkan stasiun omni ke area terbuka.

Letakkan robot vakum secara manual ke stasiun omni untuk melakukan pengisian daya.

Lap area sinyal pada stasiun omni agar tidak berdebu atau kotor.
Hubungkan stasiun omni ke adaptor daya.

Robot vakum macet
dan tidak dapat
kembali ke stasiun
omni.

Terlalu banyak penghalang di sekitar stasiun omni.
Robot vakum mengalami gangguan seperti pintu
tertutup saat kembali ke stasiun omni.

Robot vakum dapat selip jika berjalan pada lantai
yang licin.

Stasiun omni miring atau ditempatkan pada lantai
yang tidak rata.

Pindahkan stasiun omni ke area terbuka.

Letakkan robot vakum secara manual ke stasiun omni untuk melakukan pengisian daya.

Sebaiknya bersihkan air pada lantai secara manual.
Tempatkan stasiun omni pada posisi yang tepat dan coba lagi.
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Pemecahan Masalah

Pemecahan Masalah

Masalah Kemungkinan Penyebab Solusi
Robot vakum hanya dapat dimatikan saat tidak sedang diisi daya. Pindahkan robot vakum dari stasiun
Robot vakum tidak omni, lalu tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk mematikan robot vakum.

dapat dimatikan.

Robot vakum sedang diisi daya.

Jika robot vakum tidak dapat dimatikan, tekan dan tahan tombol reset selama 10 detik untuk
mematikannya secara paksa.
Jika masalah tetap berlanjut, hubungi tim purnajual.

Masalah

Kemungkinan Penyebab

Solusi

Robot vakum tidak mengisi
daya atau mengisi daya
berlangsung lambat.

Level baterai terlalu rendah.
Suhu sekitar terlalu rendah atau terlalu tinggi.
Kontak pengisian daya kotor.

Biasanya dibutuhkan sekitar 6 jam untuk mengisi baterai robot vakum hingga penuh.

Untuk memperpanjang masa pakai baterai, robot vakum dapat mengurangi kecepatan pengisian
daya secara otomatis pada suhu lingkungan yang tinggi atau rendah. Kondisi ini normal.

Lap kontak pengisian daya dengan kain kering.

Robot vakum sering memasuki
area yang dibatasi atau melewati
dinding virtual.

Peta di aplikasi mengalami gangguan.
Dinding virtual atau batas area yang
dibatasi perlu dioptimalkan.

Periksa peta di aplikasi. Hapus peta yang bermasalah dari daftar peta dan lakukan
pemetaan ulang. Karena perbedaan skala peta, dinding virtual atau area yang
dibatasi dapat menyimpang dari lokasi target. Sebaiknya perhatikan rute operasi
robot vakum, lalu atur batas-batasnya sesuai lingkungan rumah agar mencakup
area yang rawan tersangkut, misalnya tangga turun dan area di bawah perabot.

Sikat samping terlepas.

Sikat samping mungkin tidak terpasang pada
tempatnya.

Sikat samping tersangkut benda asing sehingga
terlepas.

Pasang kembali sikat samping. Sikat samping terpasang dengan pas jika sudah terdengar bunyi "klik".
Singkirkan benda asing dari lantai sebelum menggunakan robot vakum.

Pembersihan terjadwal gagal
beroperasi.

Robot vakum memiliki level baterai
rendah.

Robot vakum hanya akan memulai pembersihan terjadwal jika level
baterai lebih dari 30%. Isi daya robot vakum tepat waktu.

Dudukan papan pel
terlepas.

Dudukan papan pel tersangkut benda
asing sehingga terlepas.

Singkirkan benda asing dari lantai sebelum menggunakan robot vakum.

Robot vakum tiba-tiba berhenti
melakukan tugas saat sedang
beroperasi.

Baterai robot vakum habis.

Stasiun omni tidak terhubung ke adaptor daya
sehingga robot vakum tidak berhasil mengisi
daya di stasiun omni.

Letakkan robot vakum secara manual ke stasiun omni untuk melakukan pengisian
daya.

Pastikan stasiun omni terhubung ke adaptor daya dengan benar.

Jika masalah tetap berlanjut, hubungi tim purnajual.

Robot vakum akan
mengeluarkan suara keras
saat berjalan.

Kompartemen debu penuh.
Sikat samping atau sikat terlilit benda asing, atau
terdapat benda asing di dalam kompartemen debu.

Robot vakum beroperasi pada level pengisapan tinggi.

Kosongkan kompartemen debu.
Periksa apakah ada benda asing dan singkirkan jika ada.
Turunkan level pengisapan robot vakum ke mode standar atau diam.

Robot vakum akan
bergerak dalam rute acak.

Benda yang berserakan di lantai mengganggu operasi
robot vakum.

Robot vakum dapat selip jika berjalan pada lantai
yang licin.

Modul penghindaran penghalang cahaya terstruktur
mungkin kotor.

Pastikan lantai rapi sebelum menggunakan robot vakum.

Sebaiknya bersihkan air pada lantai secara manual.

Lap modul penghindaran penghalang cahaya terstruktur pada robot vakum dengan kain yang
lembut dan bersih agar modul tetap bersih dan tidak terhalang.

Robot vakum tidak melanjutkan
pembersihan setelah pengisian
daya di tengah operasi.

Robot vakum dalam mode DND.

Robot vakum diisi daya secara manual,
misalnya dipindahkan ke stasiun omni, lalu
dikontrol untuk kembali melalui aplikasi atau
tombol pada perangkat.

Robot vakum tidak akan melanjutkan pembersihan dalam mode DND atau setelah
pengisian daya manual.

Robot vakum melewatkan
beberapa ruangan.

Robot vakum terhalang rintangan, seperti pintu yang
tertutup atau batas tinggi lantai lebih dari 2 cm saat
membersihkan.

Robot vakum tergelincir dan mengalami malafungsi
saat melewati pintu masuk ruangan yang licin.

Pastikan semua pintu ruangan terbuka sepenuhnya.
PERHATIAN: Robot vakum tidak dapat melewati batas lantai yang tinggi.
Sebaiknya bersihkan air pada lantai secara manual.

Indikator stasiun omni berkedip
oranye.

Air dalam tangki air bersih tidak cukup.
Tangki air bersih atau tangki air kotor tidak
terpasang.

Tangki air kotor penuh.

Isi tangki air bersih dengan air tepat waktu.
Pasang tangki air bersih dan tangki air kotor pada posisinya.
Membersihkan tangki air kotor.

Robot vakum mengeluarkan
perintah suara yang salah terkait
level air pada tangki air bersih.

Pengapung alam tangki air bersih hilang atau
tersangkut.

Reset pengapung secara manual.
Jika masih bermasalah, hubungi tim purnajual.
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Pemecahan Masalah

Spesifikasi

Masalah Kemungkinan Penyebab Solusi

Dasar papan penggilas
mengalami kesalahan level air.

Dasar papan penggilas mungkin tersumbat.
Tangki air kotor tidak dipasang pada tempatnya.
Cincin penyegel tangki air kotor longgar.

Bersihkan papan penggilas dan dasar papan penggilas.
Memasang kembali tangki air kotor.

Pasang cincin penyegel tangki air kotor pada tempatnya.
Jika masih bermasalah, hubungi tim purnajual.

Stasiun omni tidak dapat secara Kantung sekali pakai penuh.
otomatis mengosongkan debu. Ventilasi pengosongan otomatis tersumbat.

Ganti kantung sekali pakai dengan yang baru.
Jika kantung sekali pakai belum penuh, periksa dan bersihkan semua ventilasi
pengosongan otomatis.

Perlu waktu lebih lama dari
biasanya untuk melakukan
pengosongan debu.

Setelah stasiun omni digunakan selama beberapa
waktu, proses pengosongan debu mungkin perlu

waktu sedikit lebih lama untuk memastikan /
fungsinya berjalan dengan lancar. Kondisi ini normal.

Pemberitahuan Lingkungan

Baterai ion litium bawaan pada robot vakum ini

mengandung bahan kimia yang dapat mencemari

lingkungan. Sebelum membuang, minta tenaga

profesional untuk melepaskan baterai, lalu

membuangnya di organisasi daur ulang profesional.

- Baterai harus dilepaskan sebelum membuang robot
vakum.

- Putuskan hubungan robot vakum dari adaptor daya
sebelum melepaskan baterai.

- Baterai harus dibuang dengan aman.
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Langkah-Langkah Pelepasan Baterai

1. Balikkan robot vakum, lepaskan lima sekrup di bagian
belakang dengan robot vakum dengan alat, lalu buka
penutupnya.

2. Cabut terminal koneksi di antara baterai dan motherboard
untuk melepaskan baterai.

PERHATIAN:

- Sebelum melepaskan baterai, putuskan hubungan robot vakum dari
adaptor daya dan habiskan daya baterai sebanyak mungkin.

- Kembalikan baterai kepada organisasi daur ulang profesional.

-Jangan memaparkan baterai pada suhu tinggi karena dapat
menyebabkan ledakan.

- Jika baterai bocor dan orang secara tidak sengaja menyentuhnya,
segera bilas dengan air yang banyak dan cari bantuan medis.

Robot Vakum
Nama Pembersih Vakum Robotik
Model OV31GL
350 x 88 mm

Dimensi Barang

(ketika radar laser dengan penyesuaian tinggi

otomatis turun)

Baterai lon Litium

4800 mAh (kapasitas pengenal)

Stasiun Omni

Model OV31-JZEU

470 % 360 x 572 mm
(termasuk pemanjang dasar papan

Dimensi Barang Eggggsngg) 572 mm
(tidak termasuk pemanjang dasar

papan penggilas)

Frekuensi Operasi

2400-2483,5 MHz

Daya Keluaran Maksimum

<20dBm

Dalam kondisi penggunaan normal, peralatan ini harus diberikan jarak setidaknya 20 cm

antara antena dan tubuh pengguna.

Untuk informasi selengkapnya, kunjungi www.mi.com
Diproduksi oleh: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Alamat: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing,

100085, China
Dibuat di Tiongkok

5200 mAh (kapasitas nominal) Masukan Pengenal 220-240 V~ 50/60 Hz
Waktu Pengisian Daya 6jam Keluaran Pengenal 20V=15A
Daya Masukan Pengenal (pengosongan deb 530 W
Berat Bersih 3,75kg 4 N g (peng g u
Daya Masukan Pengenal (pembersihan 1600 W
Kompatibel dengan Android 9.0 & iOS 12.0 atau di atasnya air panas)
. . . Daya Masukan Pengenal (pengeringan + 85 W
Konektivitas Nirkabel Wi-Fi [EEE 802.11 b/g/n/ax 2,4 GHz, BLE5.2 pengisian daya)
Tegangan Pengenal 14,4V = Konsumsi Daya Mode siaga: <0,5 W
. Waktu untuk Memasuki Kondisi Mode siaga: <20 mnt
Tegangan PengisianDaya | 20V ==
Catatan:
Daya Pengenal 55 W - Daya masukan pengenal (pembersihan air panas) adalah nilai tipikal pada suhu air 15 °C.

- Daya masukan pengenal (pengeringan + pengisian daya) ditentukan berdasarkan nilai daya beban
penuh.

Informasi Pembuangan dan Daur Ulang WEEE

Semua produk yang disertai simbol ini adalah limbah peralatan elektrik dan elektronik
(WEEE sesuai Arahan 2012/19/EU) sehingga tidak boleh dicampur dengan limbah rumah
tangga yang tidak disortir. Alih-alih, Anda harus melindungi kesehatan manusia dan

mmmm lingkungan dengan menyerahkan limbah peralatan Anda ke titik pengumpulan yang
ditunjuk untuk daur ulang limbah peralatan elektrik dan elektronik, ditentukan oleh
pemerintah atau otoritas setempat. Proses pembuangan dan daur ulang yang benar
akan membantu mencegah potensi konsekuensi negatif terhadap kesehatan manusia
dan lingkungan. Hubungi pemasang atau otoritas setempat untuk informasi lebih lanjut
tentang lokasi serta syarat dan ketentuan titik pengumpulan tersebut.
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